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Safety Regulations

A IMPORTANT SAFETY
READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE USING

ﬁiﬁlﬁﬁw CTIONS

WAR

riilcal equipment, basic safety precautions should
owing:
ING: Read all safety warnings and instructions. Failure to follow the warnings

and instructions may result in electric shock, fire and/or serious injury.

1.1 Warnings and Cautions

-READ AND FOLLOW
ALL INSTRUCTIONS.

This product can be used by children
* aged 8 years and above and persons

with physical, sensory, or intellectual
deficiencies, or limited experience or
knowledge under the supervision of a
parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks.
Cleaning and maintenance shall not be
done by children without supervision.

Children shall not play with this product.
Ensure children and pets are kept at a
safe distance from the robotic pool

« Cleaner while it is in operation.

Prevent unintentional starting. Ensure
the robot is turned off before picking up
or carrying it. Carrying the robot wit
wour finger on the power button invites
, accidents.
Under abusive conditions, battery
liguid may be expelled. Avoid contact.
If contact occurs, rinse with water. If
liquid contacts the eyes, seek medical
attention. Battery liquid may cause
, irritation or burns.

Do not use a battery or appliance that
is damaged or modified. Damaged or
modified batteries may exhibit unpre-
dictable behavior resulting in fire,
explosion or risk of injury.

« Do not use any third-party battery or
charge dock. Use only with Beatbot
RCDS01 supply unit specified by the
manufacturer. If the supply cord is
damaged, it must be replaced by the
manufacturer, its service agent or
similarly qualified persons in order to
avoid a hazard.

Make sure the robot is turned off and
the charge dock is unplugged before
« performing maintenance.

Do not place the charge dock near a
heat source. Follow all charging instruc-
tions and do not charge the appliance

+ outside of the temperature range speci-
fied in the instructions. Charging
improperly or at temperatures outside
of the specified range may damage the
battery and increase the risk of fire.

This product contains batteries that can
only be replaced by gualified techni-
cians. Do not modify or attempt to
repair the appliance or the battery
except as indicated in the instructions

« for use and care, Have servicing
performed by a qualified repair person
using only identical replacement parts,
This will ensure that the safety of the
product is maintained.,

Do not enter pool while the robot is
working in water,




« When the robotic pool cleaner is
underwater or other scenarios
where it is not convenient to lift the
robot directly, it needs to be pulled
out using the supplied hook. Please
use the hook correctly and carefully
to avoid any accidental injury.

Do not expose a battery pack or
appliance to fire or excessive tem-

« perature, Exposure to fire or tem-
perature above 130°C may cause
explosion. The temperature of 130°C
can be replaced by the temperature
of 265°F.

+ The robot is equipped with a range of

cutting-edge sensors thaté:rlay a crucial
role in its functionality and perfor-
mance. To ensure the robot's perfor-
mance and lifespan, please do not
place the robot under extreme environ-
mental conditions for a long time, such
as high temperature, strong light, or
low temperature. It is recommended to
use and store the robot within the
requirements of this manual.

Exceeding an altitude of 2100 m
(6889.77Tt) will cause the robotic
pool cleaner to be unable to function
properly. Therefore, please ensure

that the robot is used in areas that
comply with this altitude restriction
to avold any issues arising from
operating the robot at high altitudes.

SAVE THESE INSTRU-
CTIONS.

Under normal use of condition, this

equipment should be kept a separa-

tion distance of at least 20 cm (7.87

inches) between the antenna and the
« body of the user.

1.2FCC/IC Statement

Any changes or modifications not expressly approved by the part responsible for compliance
could void the user's authority to operate the equipment. This equipment has been tested
and found to comply with the limits for a Class B digital device, under part 15 of the FCC
Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful
interference in a residen- tial installation. This equipment generates uses and can radiate
radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, it
may cause harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee
that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause
harmful interference to radio or television reception, which can be determined by turning the
equipment off and on, the user is encour- aged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

« Reorient or relocate the receiving antenna.
o Increase the separation between the equipment and receiver.

o Connect the equipment to an outlet on a circuit different from that to which the receiver is
connected.

¢ Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.



1.35G Statement

e The device for operation in the band 5150-5250 MHz is only for indoor use to reduce the
poten- tial for harmful interference to co-channel mobile satellite systems;

« For devices with detachable anterna(s), the maximm antenna gain peruitted for devices in the

bands 5250-5350 MHz and 5470-5725 MHz shall be such that the equipment still complies
with the e.i.r.p. limit.

1.4MPE Requirements

To satisfy FCC / IC RF exposure requirements, a separation distance of 20 cm or more should
be maintained between the antenna of this device and persons during device operation. To
ensure compliance, operation closer than this distance is not recommended.

Under normal use conditions, this equipment should be kept a separation distance of at least
20cm between the antenna and the body of the user.

1.5CEC

Press and hold "Custom Mode" button for about 20s to enable CEC Mode. And press any button
to disable it.

1.6Sensor Description

Sensor Description

Al Vision Sensor Al vision sensor: It is used for collecting pictures and identifying
object types in the pictures through Al algorithm, which is used
to improve the cleaning effect.

Model: XBC20E70 V3, Specification: 640H*480V@10bit 180fps,
Test distance: Max 70cm.

Ultrasonic Sensor Ultrasonic sensor, after directional transmission of ultrasonic
wave, can roughly distinguish different objects according to the
echo value, and can also be used to measure the distance of
surrounding objects.

Model: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001,

Specification: Test distance: 60-2000mm.

TOF Sensor Infrared light wave edge sensor used for mapping, directional
emission of infrared light wave, according to whether there is
reflection and reflection strength to judge the pool edge.

Model: AO5, Specification: Max 1000mm in water.

Water Press Sensor Water Pressure Sensor measures the water pressure to calculate
the water depth, and can also measure water temperature.
Model: LIGOFAO5LRYT4-02, Specification: 75-150kpa, -40-125°C.




Packaging and Accessories

Robotic Pool Cleaner

Clarifying Agent Kit

Charge Dock

)

Genuine Dust and Water-Proof Cover Hook
I Beatbot ‘ Q
Spare Screws For Side Brush Side Brush

& x4

Screwdriver




Product Structure Diagram
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Product Specifications

4.1Basic Parameters
Model

Working Voltage
Charge Input
Charge Output

Nominal Capacity

Run Time
Charging Time
Max Capacity of Filter Basket

Charging Environment Temperature

Product Storage Temperature
(Robotic Pool Cleaner and Charge
Dock)

Humidity

Ingress Protection

AquaSense 2 Ultra

Robotic pool cleaner: 21.6 V
Charge dock: 100-240 V, 50/60 Hz
Charge dock: 28V 3 A

13400 mAh

~4.5 h

~4.5 h

3.7L

0°C~40°C (32F~104F)

-20°C~45°C (-4°'F~113°F)

RH<=75%

IP68 for robotic pool cleaner,
IPX4 for charge crl)ock

4.2 Wireless Technology Specifications

Wi-Fi

Operating Frequency

Transmitter Power (EIRP)

Bluetooth

Operating Frequency

Transmitter Power (EIRP)

2.4G: 2.400-2.4835 GHz
5G: 5.150-5.725 GHz

2.4G: <19 dBm
5G: <21 dBm

2.400-2.4835 GHz

<10 dBm

4.3 Water Conditions for Robot Use

Chlorine

Salt

Working Temperature

PH

Max 4 PPM
Max 5000 PPM

6-35°C (43-95 F)
Recommended 7.0-7.8



Water Depth 0.5-3.0 m (1.64-9.84 ft)
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o Power Buttonf)
Short press to turn the robot on, and press and hold for about 3s to turn it off.

Mode Button
Short press the corresponding mode button to switch.
e Floor Mode (Q: Clean the floor;

(Press and hold for about 3s to enable the dispensing of clarifier.)
« Standard Mode (Q: Clean in the order of floor, walls and waterline;
e Pro Mode (9: Clean in the order of floor, walls, waterline and surface;

e Custom Mode 9 You can set the cleaning area and duration according to your needs

via the App. Once your settings are successfully configured in the App, they will sync
with this mode button.

Hotspot Configuration

Press and hold both the "Power (€))" and "Floor Mode (@))" buttons simultaneously for
about 3s to trigger the hotspot configuration.

o Factory Reset

Press and hold the "Standard Mode ( @)", "Power (€))" and "Pro Mode ( €)" buttons
simultaneously for about 10s to restore the factory settings.

Lighting

Solid green light o Battery sufficiently charged

Solid yellow light Battery low

Solid orange light O ) Battery nearing depletion

Solid purple lighyggg!arifier dispensing

Flashing orange light Y | Robot malfunction

Flashing blue light dlemyork configuring/OTA upgrading
Breathing light - | Charging

* During the charging process, the light color reflects the current battery level.



7.1Instructions for Using the APP

@ APP Download

You can either scan the QR code below or search for "Beatbot" in the App Store or
Google Play to download the latest App.

[=]

| |
% ¥
Robot Connection

o Please check the following items before connecting:
e Make sure the robot is turned on;

« Confirm that both your mobile phone and the robot are within the same Wi-Fi cover-
age range with a strong signal;

e Ensure your phone is connected to Wi-Fi;

e Bring the phone close to the robot (the distance between your phone and the robot
should be within Tm).

Press the "Power"” and "Floor Mode"” buttons simultaneously for about 3s,
and when you see the indicator flashing blue, the robot is ready for network
setup. Then, you can choose either of the following methods to complete
the connection:

A. Add via Bluetooth: Make sure that the bluetooth of your mobile phone is
turned on before connection. Tap "Add Device" on the home page of the App, and it
will automatically search for your robot model. Follow the App instructions to
complete the connection.

B. Scan to Add: Tap the "Scan to Add" on the home page of the App, aim the
camera at the QR code on the robot, and follow the App instructions to complete the
connection.

C. Add Manually: Tap the "Add Device" on the home page of the App, choose
your robot model, and follow the App instructions to complete the connection.

LA




Product Operation

8.1 Installation of Side Brush

© Take out the side brushes from the package (ig).

& Attach one end of the brush to the protrusion (ﬂ
).

" Rotate the brush around the hub and secure the other end to the protrusion (€

@ ). Ensure both brushes are firmly attached and rotate freelyé).




8.2Installation of Clarifying Agent Kit
© Open agent kit cover of the robot (ig).

o Take out the clarifying agent kit and remove the cap @).
Tear off the aluminum film on the interface of the kit (

o ©
).

@ Pposition the kit onto the robot with the interface facing downwards. Gently but firmly
press it into place until you hear a "click" sound or a voice prompt. Then, close the ©e" (
).

Press and hold the "Floor Mode" button for about 3s to activate the clarifier
dispensing. Thefpurple light on the robot indicates a successful activation. Press and
hold the button for about 3s again to deact'éate it ().

//_JK\




8.3Charging

o Install the charge dock

Push the bracket from the bottom up into the groove on the back of the charge
ﬂ;. It is properly installed

en you hear a "click" (

o Connect the power supply
Plug into the power source ( €)).

Charge the robot
o Place the robot on the charge dock (€)). When the panel indicator on the robot shows
a breathing light ( ﬁ')’ it means the robot is charging.

(1] ©

@ Tips

« Before using the robot, please make sure it is sufficiently powered.

« The charging temperature is 0~ 40°C /32~104°F. While charging, it is recommended
to keep the robot within the Wi-Fi coverage area and away from moisture and direct
sunlight.



8.4 Preparations Before Cleaning

© Before cleaning, make sure the robot is turned on and has enough power. The panel
indicator on the robot should be solid green when the robot is fully charged (gy ).
(If you have connected the robot to the App, you can also check the power le
within the App).

Set the cleaning mode, and the selected mode button will show solid white (€3).

o

Before entering the water, place the robot on a level surface and wait for
o about 5s for it to ca@rate ()

After placing the robot in the water, it will start cleaning automatically ).

Before entering the water, it is crucial to place the robot on a level

] ground and to wait for about 5s for it to calibrate. By following these

= stc—:ﬁs, you ensure maximize the effectiveness of the robot's cleaning
path.

@ Tips

Before cleaning, please make sure there are no foreign objects such as towels or toys
in the pool.
Avoid animals and people from entering the pool during cleaning.

For optimal cleaning results, it's recommended to operate the robot separately from
the circulation pump.

When the robot enters the water, the Wi-Fi signal weakens and it disconnects from
the phone. Once the robot exits the water, including when it is on the water's
surface, the Wi-Fi signal will be restored. The App will automatically reconnect and
synchronize the relevant cleaning data.



8.5Post-Cleaning Maintenance

o After completing the cleaning task, the robot will automatically moor at
the edge of the m}l ( )-

Pull the robot out of the swimming pool gentlyj).
o

Clean the filter basket
o Open the top cover of the robot (§)), take out the filter basket @) Empty the

filter ba@et ( )@nd rinse it with water (
1 ©
© ©
© o
@ Tips

» After completing the cleaning and being lifted out of the water, the robot will automatically
drain. After the robot stops dripping water, put it back on the charge dock for the next use.

* If the robot fails to return to the poolside automatically, you can manually guide it using the

* parking/remote control function on the App, or use the supplied hook to lift the robot out.




Maintenance and Replacement

Ensure that the robot is disconnected from the power before performing maintenance.

Dual Filter Basket

Clean the basket every 2-3 days or as needed based on its dirtiness of it to maintain
optimal working efficiency.

o Separate the outer and inner baskets.

o Rinse them with water. For persistent algae buildup, use a brush for cleaning.

(1] ©

@ Ti To avoid causing damage to the filter basket during this process, it is essential to
L use a soft-bristled brush and handle it with care.

P

Roller Brush

@ Unfasten and remove the roller brush.
o If the brush has accumulated debris like mud or tangled hair, rinse it thoroughly
using a hose.

(1] ©




Side Brush

o Unfasten and remove the side brush.

Use the supplied screwdriver to remove the bottom screw, then pull out the hub.
Clean any debris or entanglements from it.

Propeller

o Securely grasp the guide wheels with both hands, and gently slide out the side

6 panel. Ensure there are no obstructions wrapped around the propellers.

Ultrasonic Sensor&TOF Sensor Al Vision Sensor&Supplementary Light
Wipe them with a soft dry cloth. Wipe them with a soft dry cloth.

I
= %,

%‘ - -’Fﬁmﬁ}




Safety Precautions: Keep the robot away from extreme temperatures, open flames,
and places accessible to children.

Storage Environment: Find a cool, dry indoor storage space that is shielded from
direct sunlight, rain, and frost.

Draining: For long-term storage, press and hold the "Pro Mode" button for 3 seconds
to ensure all water inside the robot is fully drained. Please wait approximately 3
minutes for the draining process to complete.

Dust Protection: ProperlycFrotect the robot from dust when stored for a long period
of time. It is recommended to use the supplied cover for storage. Please check the
accessory manual for details.

Power Off and Battery Management: Power off and disconnect the robot from the
power source when storing. Check the battery level at least every 6 months and charge
it to around 50%.

11.1Why does the robot not move or move slowly at the pool floor?
¢ It’s recommended to operate the robot separately from the circulation pump.

o The robot may be stuck by the drain or other obstacles on the pool floor. If it does not

gﬁ:t out of the trap successfully after a few minutes, please heIP it manually by using
the hook. And the robot will resume cleaning after getting out of the trap.

« If the pool is too dirty, the robot will quickly suction up debris and sludge. Please
check the filter basket promptly to see if it needs cleaning.

11.2Why does it take so long for the robot to enter the water?

The robot needs some time to release the air in the buoyancy chamber when it enters the
water. Please wait patiently for about 3 minutes.

11.3Why is the robot offline?

« Weak Wi-Fi signal: The robot may be too far from the Wi-Fi signal range or could have
entered the water, causing the network to disconnect. The robot will reconnect auto-
matically once the signal is restored.

« Robot shutdown: The robot automatically shuts down when the battery runs out. After
charging and powering it on, the robot will reconnect automatically.

« Robot connected by another account: The robot may be connected to another user's
account. You can reset its Wi-Fi settings and reconnect.

« Router related: If the router is rebooting, if there are changes to the router's Wi-Fi
name or password, or if the router has blacklisted the device, please address these
issues first to determine if the device comes back online. If the issue persists, reset
the Wi-Fi and reconnect.



11.4 Why can’'t the robot be charged?

« Please check if the robot is properly plugged in.

« Ensure that the robot is correctly positioned on the charge dock.

» Examine whether the charging pins of the dock and the robot are rusted or soiled.
If so, please clean them before attempting to charge again.

11.5 Why is there noise before the robot starts cleaning and finishes cleaning?
This is normal. The robot is draining, and it is expected to last for about 3 minutes.

* If you encounter any issues during usage, please visit the official website/APP to
check the FAQ or contact our customer service for help.

After-sales Service

Warranty Policy 3-year warranty
After-sales Email service@beatbot.com
Official Website www.beatbot.com

(833) 702-4399

North America Toll Free Mon-Sun 9:00 am-6:00 pm (CST)

* For the latest after-sales policy, please refer to the Beatbot official website.

The lithium-ion pack contains substances that are hazardous to the environment.
Before disposing of the robot, please remove the battery pack, then discard or

recycle it. It is used according to local laws and regulations of the country or
region.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as
in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste.
Instead, you should protect human health and the environment by handing over your
waste equip- ment to a designated collection point appointed by the government or local
authorities for recycling waste electrical and electronic equipment. Correct disposal and
recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and
human health. Please contact the installer or local authorities for more information about
the location as well as the terms and conditions of such collection points.


mailto:service@beatbot.com
http://www.beatbot.com/

Reéeglements de sécurité

A INSTRUCTIONS IMPORTANTES EN MATIERE DE
SECURITE
LISEZ TOUTES LES INSTRUCTIONS AVANT L'EMPLOI

Lors de l'installation et de "utilisation de cet appareil &lectrigue, il convient de toujours
respecter les mesures de sécurité de base, notamment les suvantes :

AVERTISSEMENT : Lisez tous les avertissements et toutes les instructions de sécurité. Le
non-respect des avertissements et des instructions peut entrainer un choe électrigue,
wn incendie etfou des blessures graves.

1.1 Avertissements et précautions

« LISEZ ET SUIVEZ TOUTES « N'utilisez pas de batterie ou de station

de recharge tierce. Ne l'utilisez
LES INSTRUCTIONS. ﬂu'avec I'unité d'alimentation Beatbot
| CDSEI Ep‘:lltlecllﬂee par le fabricant. 5i
Ce produit peut &tre utilisé par des e cordon dalimentation est )
= enfants dgés de 8 ans et plus et par des End?mfmgl-.ge, il doit étre remplacé
personnes souffrant de déficiences par le rapri- Eﬂ"&r son service d
physiques, sensorielles ou intellec- apres-vente ou des personnes de
tuelles, ou ayant une expérience ou des qualification similaire afin d'éviter
connaissances limitées, sous la surveil- tout danger.
lance d'un parent ou d'un tuteur afin de
arantir un fonctionnement siir et Assurez-vous que le robot est éteint
I"eviter tout risque. Le nettoyage et . €t que la station de recharge est
I'entretien ne doivent pas étre effectués débran- chée avant d'effectuer
par des enfants sans surveillance. 'entretien.
LES:?H'FN‘:}S'ITE doivent pars jou?:r avec ce
roduit. Veillez a ce que les enfants et Ne placez pas la station de recharge a
es animaux domestiques soient . ruﬂimité g'une source de chaleur?
. maintenus a une distance suffisante du uivez toutes les instructions de
Fﬁbﬂt nettoyeur de piscine lorsqu'il recharge et ne chargez pas I'appareil
onctionne. en dehors de la plage de température
Prévention des démarrages intempestifs. specifiée dans les '"5!“3':“0”& Une
Assurez-vous que le robat est éteint charge '“Wrre“edﬁ'i!l d %5 la bl
avant de le prendre ou de le transporter, temperatures en dehors de la plage
Porter le robot avec le doigt sur le spécifiée peut endommager la batterie
risque d'accident.
Dans des conditions abusives, le Ce produit contient des batteries gui ne
liguide de la batterie peut étre expul- peuvent étre remplacées que par des
sé. Evitez tout contact. En cas de techniciens qualifiés. Ne modifiez pas et
contact, rincez a I'eau. En cas de » N'essayez pas de reparer l'appareil ou la
contact du liquide avec les yeux, batterie, sauf si cela est indiqué dans
« consultez un médecin. Le liguide de la Lf—.-" Instructions ?.”“I!-"at'ﬂ“. et
batterie peut provoquer des irritations -entretien. Confiez I'entretien a un
ou des brilures. reparateur qualifie qui utilisera
N'utilisez pas une batterie ou un uniquement des pieces de rechange
appareil endommagé ou modifie, Les ideniques. Ceite mesyre permet Ce
hgtl?teries Er‘ldDmmEsl; ées ou modifiées garantr. que la securite clu prociuit est
g préservée,

peuvent avoir un comportement .
imprévisible et provoquer un incendie,

une explosion ou un risque de ri'entl‘ez pas dans ‘!fl piscine lorsque
blessure. e robot fonctionne dans l'eau.




« Lorsque le robot nettoyeur de piscine
est sous |'eau ou dans d'autres situa-
tions ou il n'est pas pratique de le
soulever directement, il faut le tirer a
'aide du crochet fourni. Veuillez
utiliser le crochet correctement et
avec précaution afin d'éviter toute
blessure accidentelle.

N'exposez pas une batterie ou un
appareil au feu ou a une tempéra-

= ture excessive. L'exposition au feu
ouU a une température supérieure a
130 °C peut provoguer une explo-
sion. La température de 130 'C peut
étre remplacée par la température
de 265 °F.

Dans des conditions normales

d'utilisation, cet équipement doit étre

maintenu a une distance d'au moins

20 ¢m (7,87 pouces) entre |'antenne
= et le corps de l'utilisateur.

» Le robot est équipé d'une série de

capteurs de pointe gui jouent un role
crucial dans sa fonctionnalité et ses
performances. F'ﬂurdgarantlr les
performances et la durée de vie du
robot, ne le placez pas dans des
conditions environnementales extrémes
pendant une longue période, telles
qu'une température elevée, une lumiére
forte ou une température basse. Il est
recommandé d'utiliser et de stocker le
robot dans le respect des exigences de
ce manuel.

Si l'altitude est supérieure a 2 100
m (6 889,77 ft), le robot nettoyeur
de piscine ne pourra pas
fonctionner correctement. Par
conséguent, veillez a ce gue le
robot soit utilisé dans des zones
conformes a cette restriction
d'altitude afin d’éviter tout
probleme lié a l'utilisation du robot
a des altitudes elevees.

CONSERVEZ CES

INSTRUCTIONS.

1.2Déclaration FCC/IC

Tout changement ou modification non expressément approuvé par la partie responsable de
la conformité peut annuler le droit de l'utilisateur a faire fonctionner I'équipement. Cet
équipement a été testé et déclaré conforme aux limites imposées aux appareils numériques
de classe B, conformément a la partie 15 des regles de la FCC. Ces limites sont concues pour
fournir une protection raisonnable contre les interférences nuisibles dans une installation
résidentielle. Cet équipement génére, utilise et peut émettre de I'énergie de fréquence radio
et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément aux instructions, il peut causer des
interférences nuisibles aux communications radio. Cependant, il n'y a aucune garantie que
des interférences ne se produiront pas dans une installation particuliére. Si cet équipement
provoque des interférences nuisibles a la réception radio ou télévision, ce qui peut étre
déterminé en allumant et en éteignant I'équipement, l'utilisateur est encouragé a essayer de
corriger les interférences en prenant une ou plusieurs des mesures suivantes :

« Réorientez ou déplacez I'antenne de réception.
o Augmentez la distance entre I'équipement et le récepteur.

« Branchez I'équipement sur une prise de courant située sur un circuit différent de celui sur
lequel le récepteur est branché.

o Consultez le revendeur ou un technicien radio/TV expérimenté pour obtenir de l'aide.




1.3 Déclaration sur la 5G

o L'appareil fonctionnant dans la bande 5150-5250 MHz ne doit étre utilisé qu'a l'intérieur des
batiments afin de réduire les risques d'interférences nuisibles avec les systémes mobiles par
satellite a canal commun ;

e Pour les dispositifs a antenne(s) amovible(s), le gain d'antenne maximal autorisé pour les
dispositifs dans les bandes 5250-5350 MHz et 5470-5725 MHz doit étre tel que I'équipement
reste conforme a la limite de p.i.r.e.

1.4Exigences PPE

Pour satisfaire aux exigences de la FCC / IC en matiére d'exposition aux radiofréquences, une
distance de séparation de 20 cm ou plus doit étre maintenue entre I'antenne de cet appareil et
les personnes pendant le fonctionnement de l'appareil. Pour garantir la conformité, il n'est pas
recommandé d'opérer a une distance inférieure a celle-ci.

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu a une distance
d'au moins 20 cm entre I'antenne et le corps de l'utilisateur.

1.5CEC

Appuyez et maintenez enfoncé le bouton « Mode personnalisé » pendant environ 20 s pour
activer le mode CEC. Et appuyez sur n'importe quel bouton pour le désactiver.

1.6Description du capteur

Capteur Description

Capteur de vision Al Capteur de vision Al : il est utilisé pour collecter des images et

identifier les types d'objets dans les images grace a l'algorithme
Al, qui sert a améliorer I'effet du nettoyage.

Modéle : XBC20E70 V3, spécification : 640H*480 V a 10 bit 180
fps, distance de test : max 70 cm.

Capteur a ultrasons Le capteur a ultrasons, aprés transmission directionnelle de

l'onde ultrasonore, peut distinguer grossierement différents
objets en fonction de la valeur de résonance, et peut également
étre utilisé pour mesurer la distance des objets environnants.
Modéle : AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001,

Spécification : distance de test : 60-2000 mm.

Capteur TOF cartographie, I'émission directionnelle d'ondes lumineuses infra-

Capteur de bord a ondes lumineuses infrarouges utilisé pour la

rouges, en fonction de la réflexion et de l'intensité de la
réflexion pour évaluer le bord de la piscine.

Modéle : AO5, spécification : max 1000 mm dans l'eau.

Capteur de pression

Le capteur de pression d'eau mesure la pression de l'eau pour
calculer la profondeur de l'eau. Il peut également mesurer la
température de l'eau.

Modeéle : LIGOFAO5LRYT4-02, spécification : 75-150 kPa, -40-125

C.




Emballages et accessoires

Robot nettoyeur de piscine

Kit de produit clarifiant

Station de recharge

Housse anti-poussiére et étanche

d'origine
I Beatbst ‘

)
N

Crochet

Vis de rechange pour brosse latérale

&xﬂl

Tournevis

Brosse latérale




Schéma de la structure du produit

® v o
Interrupteu Bouton de mode
poussoir a ouyertiitp Capteur TO2 Brosse latérale*2
Couvercle du Kit de produitqarifiant ® 0 Lumiére supplémentajre*2
de filtration
) Panier de filtration double Capteur de vision Al
Sortie d'eau
Deux jeux de brosse a rouleau Roue de guidage*6
@iCouvercle du kit de 5 [ ] 9 9
produit Voyant de panneau
Roue de chenille*2 .
‘Poignée ® ®
® o ]

L
*b schéma est fourni a titre qle*éférence uniquement. Veuillez vous référer au
produit réel pour plus de précision.




Spécifications du

4.1Parametres de base

Modele

Tension de fonctionnement

Entrée de charge

Sortie de charge

Capacité nominale

Durée d'exécution

Temps de charge

Capacité max. du panier de filtration

Température de I'environnement de
charge
Température de stockage du produit

(Robot nettoyeur de piscine et station de
recharge)

Humidité

Protection contre les infiltrations

4.2 Spécifications de la technologie sans fil

Wi-Fi
Fréquence de fonctionnement

Puissance de I'émetteur (EIRP)

Bluetooth

Fréquence de fonctionnement

Puissance de I'émetteur (EIRP)

4.3 Etat de I'eau pour l'utilisation du robot

Chlore
Sel

Température de fonctionnement
pH

Profondeur de I'eau

AquaSense 2 Ultra

Robot nettoyeur de piscine : 21,6 V

Station de recharge : 100-240 V, 50/60
Hz

Station de recharge : 28 V== 3 A
13400 mAh

=4,5h

=4,5h

3,7L

0 °C~40 °C (32 F~104 F)
-20°'C~45 ‘C (-4 ‘F~113°°F)

HR<=75%

IP68 pour le robot nettoyeur de piscine,
IPX4 pour la station de recharge

2.4G : 2,400-2,4835 GHz
5G:5,150-5,725 GHz
2.4G:<19dBm

5G:<21 dBm

2,400-2,4835 GHz

<10 dBm

Max 4 PPM

Max 5000 PPM

6-35 °C (43-95 °F)
Recommandé 7,0-7,8

0,5-3,0 m (1,64-9,84 ft)




i © © (4] ©

o Bouton d'alimentation (3)

Appuyez briévement sur le bouton pour allumer le robot, et maintenez-le enfoncé pen-
dant environ 3 s pour I'éteindre.

Bouton de mode

/lAppuyez brievement sur le bouton de mode correspondant pour passer d'un mode a
'autre.

« Mode fond (@) : Nettoie le fond ;

(Maintenez-le enfoncé pendant environ 3 s pour permettre la distribution du clarifiant).
« Mode standard (@) : Nettoie dans I'ordre suivant : fond, parois et ligne de flottaison ;

« Mode Pro (@) : Nettoie dans I'ordre suivant : fond, parois, ligne de flottaison et surface
. « Mode personnalisé (@) : Vous pouvez définir la zone de nettoyage et la durée en
fonction de vos besoins via I'application, Une fois vos paramétres configurés avec succes
dans l'application, ils seront synchronisés avec ce bouton de mode.

Configuration du hotspot

Appuyez et maintenez simultanément enfoncés les boutons « Alimentation (€@ ) » et

« Mode fond (@) » pendant environ 3 s pour déclencher la configuration du hotspot.

Reéinitialisation d'usine

Appuyez simultangment sur les boutons « Mode standard , imentation
RRYY éﬁrpl azér? i ,i ) de ¢ L) 2ns ant environ (I?s)

o » et « Mo

ro » et maintenez-les enfonces simultanément pen
pour reta

es parametres d'usine.

Lumiére verte permanente ) Batterie suffisamment chargée

Lumiére jaune permanente Batterie faible

Lumiére orange permanente o Batterie presque épuisée

Lumiére violette permanente  Digipution du clarifiant

Lumiére orange clignotante C 1 Dysfonctionnement du robot

Lumiére bleue clignotante  Cgpfiguration du réseau/mise a niveau OTA

Clignotement - Recharge en cours

* Pendant le processus de charge, la couleur de la lumiére refléte le niveau actuel de la batterie.



7.1Instructions pour l'utilisation de I'APPLI

o Téléchargement de I'APPLI

Vous pouvez soit scanner le code QR ci-dessous, soit rechercher « Beatbot » dans
I'App Store ou Google Play pour télecharger I' appll la plus récente.

| | II
-
Fa
r‘% A
Connexion du robot
o Veuillez vérifier les éléments suivants avant de vous connecter

. « Assurez-vous que le robot est sous tension ;

« Vérifiez que votre téléphone portable et le robot se trouvent dans la méme zone de
couverture Wi-Fi et que le signal est puissant ;

e Assurez-vous que votre téléphone est connecté au Wi-Fi ;

« Approchez le téléphone du robot (la distance entre votre téléphone et le robot doit
étre inférieure a 1 m).

Appuyez simultanément sur les boutons « Alimentation » et « Mode fond »

pendant environ 3 s. Lorsque l'indicateur clignote en bleu, le robot est prét
pour la configu- ration du réseau.
A. Ajouter via Bluetooth : Assurez-vous que la fonction Bluetooth de votre

smartphone est activée avant de procéder a la connexion. Tapez sur « Ajouter
appareil » sur la page d'accueil de I'application, qui recherchera automatiquement le
modéle de votre robot. Suivez les instructions de l'application pour terminer la
connexion.

B. Scanner pour ajouter @ appuyez sur « Scanner pour ajouter » sur la page
d'accueil de l'application, dirigez la caméra vers le code QR sur le robot et suivez les
instructions de I'application pour terminer la connexion.

C. Ajouter manuellement : appuyez sur le bouton « Ajouter appareil » sur la page
d'ac- cueil de I'application, choisissez votre modéle de robot et suivez les instructions
de l'application pour terminer la connexion.

LA G (C]
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Fonctionnement du produit

8.1Installation de la brosse latérale

o

o

=]

Retirez les brosses latérales de I'emballage (@ ).

Fixez une extrémité de la brosse a la saillie (@ ).

Faites tourner la brosse autour du moyeu et fixez l'autre extrémité a la saillie (© ).
Assurez-vous que les deux brosses sont bien fixées et qu'elles tournent librement ( @




8.2Installation du kit de produit clarifiant

o Ouvrez le couvercle du kit de produit clarifiant du robot (@
). Sortez le kit de produit clarifiant et retirez le bouchon ( ®

=] ).

o Déchirez le film d'aluminium sur l'interface du kit (@ ).

o Positionnez le kit sur le robot en orientant l'interface vers le bas. Appuyez doucement
mais fermement sur le robot jusqu'a ce que vous entendiez un « clic » ou une invite
vocale. Fermez ensuite le couvercle (@).

Appuyez sur le bouton « Mode fond » et maintenez-le enfoncé pendant environ 3 s

o pour activer la distribution du_clarifiant. La lumiére violette sur le robot indique une
activa- tion réussie. Appuyez a nouveau sur le bouton pendant environ 3 s pour la
désactiver (@ ).

3]




8.3Recharge

o Installation de la station de recharge

Poussez Ie&uyport du bas vers le haut dans la rainure a I'arriére de la station de
recharge ( . Elle est correctement installée lorsque vous entendez un « clic» ().

Connexion de I'alimentation électrique
o Branchez la source d'alimentation (© ).

Rechargez le robot

o Placez le robot sur la station de recharge ( ?}é Lorsque le voyant de panneau sur le
robot affiche un clignotement intermitfent ), cela signifie'que le robot est en cours

de recharge.




8.4 Préparations avant le nettoyage

@ Avant de procéder au nettoyage, assurez-vous que le robot est allumé et qu'il
dispose d'une puissance suffisante. Le voyant de panneau sur le robot doit étre
allumé en permanence en vert lorsque le robot est complétement rechargé (@).
(Si vous avez connecté le robot a I'application, vous pouvez également vérifier le
niveau de l'alimentation dans l'application).

Réglez le mode nettoya&e et le bouton du mode sélectionné s'allumera en
permanence en blanc'( ).

© Avant de le mettre a I'eau, placez le robot sur une surface plane et attendez
environ 5 s pour qu'il procéde au calibrage ( © ).

o Aprés avoir placé le robot dans I'eau, il commencera a nettoyer automatiquement (@ ).

° O

©

Avant de le mettre a lI'eau, il est essentiel de placer le robot sur un sol
plat et d'attendre environ 5 s pour qu'il se calibre. En suivant ces étapes,
vous maximi- sez l'efficacité du trajet de nettoyage du robot.

@ Conseils

Avant de procéder au nettoyage, assurez-vous qu'il n'y a pas d'objets étrangers tels que
des serviettes ou des jouets dans la piscine,

Les animaux et les personnes ne doivent pas entrer dans la piscine pendant le
nettoyage.

Pour des résultats de nettoyage optimaux, il est recommandé de faire fonctionner le
robot séparément de la pompe de circulation.

Lorsque le robot entre dans I'eau, le signal Wi-Fi s'affaiblit et il se déconnecte du
téléphone. Dés gue le robot sort de I'eau, y compris lorsqu'il est a la surface de
I'eau, le signal Wi-Fi est rétabli. L'application se reconnectera automatiguement et
synchronisera les données de nettoyage pertinentes.




8.5Entretien apreés le nettoyage

o Une fois la tache de nettoyage terminée, le robot s'amarre
automatiquement au bord de la piscine ( Q).

Tirez doucement le robot hors de la piscine ( ® ).
o
Nettoyage du panier de filtration

o Ouvrez le couvercle supérieur du robot (©

et sortez le panier de filtration .
Videz e panier de filtration (@ ) et rmcc(az-le) al é ).p (@)

'eau (

o | ® /




Entretien et remplacement

Assurez-vous que le robot est déconnecté de I'alimentation avant d'effectuer I'entretien.

Panier de filtration double
Nettoyez le panier tous les 2 ou 3 jours ou selon son degré de saleté afin de maintenir
une efficacité de fonctionnement optimale.

o Séparer les paniers extérieur et intérieur.

Rincez-les a I'eau. En cas d'accumulation persistante d'algues, utilisez une brosse pour
le nettoyage.

(1] ©

@ Consei Pour éviter d'endommager le panier de filtration au cours de cette opération, il
v est essentiel d'utiliser une brosse a poils souples et de le manipuler avec

I précaution.

Brosse a rouleau

O Détachez et retirez la brosse a rouleau.

o Si beaucoup de débris, par exemple de la boue ou des cheveux emmélés, sont accu-
mulés sur la brosse, rincez-la abondamment a I'aide d'un tuyau.

(1] ©




Brosse latérale

o Deétachez et retirez la brosse latérale.

Utilisez le tournevis fourni pour retirer la vis inférieure, puis retirez le moyeu.
Enlevez tous les débris ou enchevétrements qui s'y trouvent.

Propulseur

© Saisissez fermement les roues de guidage avec les deux mains et faites glisser
doucement le panneau latéral.

& Veillez a ce qu'aucun obstacle ne s'enroule autour des hélices.

Capteur a ultrasons et capteur TOF Capteur de vision Al et lumiére supplémentaire

Essuyez-les avec un chiffon doux et sec. Essuyez-les avec un chiffon doux et sec.

=
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Précautions de sécurité : conservez |le robot a I'écart des températures extrémes,
des flammes nues et des endroits accessibles aux enfants.

Environnement de stockage : trouvez un espace de stockage intérieur frais et sec,
a l'abri de la lumiere directe du soleil, de la pluie et du gel.

Vidange_: pour un stockage a long terme, appuyez sur le bouton « Mode Pro »
pendant 3 secondes pour vous assurer que l'eau a l'intérieur du robot est entiérement
vidangée. Veuillez attendre environ 3 minutes pour que le processus de vidange soit
terminé.

Protection contre la poussiére : protégez correctement le robot de la poussiére
lorsqu'il est stocké pendant une longue période. Il est recommandé d'utiliser la housse

go,urnlle pour le stockage. Veuillez "consulter le manuel d'accessoires pour plus de
étails.

Mise hors tension et gestion de la batterie : mettez le robot hors tension et
déconnec- tez-le de la source d'alimentation lorsque vous le stockez. Vérifiez le niveau
de la batterie au moins tous les 6 mois et chargez-la a environ 50 %.

11.1Pourquoi le robot ne bouge-t-il pas ou bouge-t-il lentement au fond
de la piscine ?

o Il est recommandé de faire fonctionner le robot séparément de la pompe de circulation. ﬂ

« Le robot peut étre bloqué par la bonde ou d'autres obstacles au fond de la piscine.
S'il ne parvient pas a sortir du piege apres quelques minutes, aidez-le manuellement
a l'aide du crochet. Le robot reprendra le nettoyage aprés s'étre libéré du piege.

e Si la piscine est trop sale, le robot aspirera rapidement les débris et les boues.
Veuillez vérifier rapidement si le panier de filtration a besoin d'étre nettoyé.

11.2Pourquoi est-ce que le robot met autant de temps a pénétrer dans I'eau ?

Il faut un certain temps au robot pour libérer I'air contenu dans la chambre flottante au
moment ou il pénétre dans I'eau. Veuillez patienter pendant environ 3 minutes.

11.3Pourquoi le robot est-il hors ligne ?

» Signal Wi-Fi faible : le robot peut étre trop éloigné de la portée du signal Wi-Fi ou a pu
entrer dans l'eau, ce qui a entrainé une déconnexion du réseau. Le robot se
reconnecte automatiquement une fois le signal rétabli.

o Arrét de l'appareil : le robot s'arréte automatiquement lorsque la batterie est épuisée.
Apres avoir été rechargé et mis sous tension, le robot se reconnecte automatiquement.

o Appareil connecté par un autre compte : le robot peut étre connecté au compte d'un
autre utilisateur. Vous pouvez réinitialiser ses paramétres Wi-Fi et vous reconnecter.

« Que faire si le routeur est concerné : si le routeur redémarre, si le nom ou le mot de
passe Wi-Fi du routeur a été modifié ou que le routeur a mis l'appareil sur liste noire,
veuillez d'abord résoudre ces problémes pour déterminer si I'appareil revient en ligne.
Si le probléme persiste, réinitialisez le Wi-Fi et reconnectez-vous.



11.4 Pourquoi le robot ne peut-il pas étre chargé ?

e Veuillez vérifier si le robot est correctement branché.

« Assurez-vous que le robot est correctement positionné sur la station de recharge.

Vérifiez si les broches de recharge de la station de recharge et du robot sont rouillées
ou encrassées.

e Si C'est le cas, veuillez les nettoyer avant d'essayer de le recharger.

11.5Pourquoi y a-t-il du bruit avant que le robot ne commence a nettoyer et
a la fin du nettoyage ?

C'est normal. Le robot se vidange et cela devrait durer environ 3 minutes.

* 5i vous rencontrez des problémes lors de I'utilisation, veuillez visiter le site .
officiel /APPLI pour consulter la FAQ ou contacter notre service clientéle pour obtenir
de l'aide.

Service apres-vente

Politique de garantie Garantie de 3 ans

Courriel aprés-vente service@beatbot.com

Site web officiel www.beatbot.com

Amérique du Nord (833) 702-4399

LTS T Lun-dim de 9h00-18h00 (CST)

* Pour connaitre la derniere politique en matiere de service aprés-vente, veuillez vous
référer au site web officiel de Beatbot.

La batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour l'environnement.
Avant de mettre le robot au rebut, retirez la batterie, puis mettez-la au rebut ou
recy- clez-la. Il est utilisé conformément aux lois et réglementations locales du pays
ou de la région.

Informations DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et
électroniques (DEEE au sens de la directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre
mélangés avec les déchets ménagers non triés. Vous devez plutot protéger la santé
humaine et l'environnement en remettant vos déchets d'équipements a un point de
collecte désigné par le gouvernement ou les autorités locales pour le recyclage des
déchets d'équipements électriques et électroniques. Une élimination et un recyclage
corrects contribueront a prévenir les conséquences négatives potentielles pour
I'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités
locales pour plus d'informations sur I'emplacement et les conditions de ces points de
collecte.


mailto:service@beatbot.com
http://www.beatbot.com/

Normas de seguridad

Jdh INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
IMMPORTAMNTES

LEA TODAS LAS INSTRUCCIONES AMTES DE USAR EL

ROBOT

&l instalar v urilizar esce EQuipo elécinecon, Seb=am Seguirss sEamenne las precascionss de seguridad
Ddsicas. incluida la segubente:

AICERTENCLA: Lea todas las adyertencias e seguridad e insarucciones. El imcumpbenberao ok kas
AadeeErmencias = insbrucciores puede cocasionar descargas elécericas, meendics o lesicmes grases.

1.1 Advertencias y precauciones

(LEAY SIGA TODAS | | - leutsesiniey s ot
| A mente con la unidad de alimentacion
. Beatbot RCDS01 especificada por el

Este producto puede ser utilizado por fabricante. Si el cable de alimentacion
s ~ esta danado, debe ser reemplazado
* ninos mayores de 8 afios y personas - -
: 2 RS : por el fabricante, su agente de servicio
con deficiencias fisicas, sensoriales o o0 una persona con cualificacion similar
intelec- tuales, o experiencia o

conocimiento limitado bajo la para prevenir resgos.

supervision de un pragenitor o tutor Antes de efectuar tareas de manteni-
para garantizar el uso seguro y evitar miento, compruebe que el robot esta
riesgos. La limpieza y el mantenimiento apagado y el dock de carga esta
no seran realizados por nifos sin desanchufado
supervision. * ’

. Mo coloque el dock de carga cerca de
Los nifios no deben utilizar este produc- una fuente de calor. Siga todas las
to para jlugar. Asegurese de que los instrucciones de carga y no cargue el
nifnos y los animales domesticos se aparato fuera del intervalo de

temperaturas especificado en las

« encuentren a una distancia segura del . | C
instrucciones. Realizar la carga de

robot limpiafondos cuando esta en

funcionamiento. manera incorrecta 0 a una temperatura
, , gue no se ajuste al intervalo especificado

Evite el arranque accidental. Asegurese puede dafar la bateria y aumentar el
de apagar el robot antes de recogerlo o riesgo de incendio.
transportarlo. El transporte del robot con , .
un dedo sobre el boton de encendido Este producto contiene baterias que
podria causar un accidente. solo pueden ser reemplazadas por

. . i , técnicos especializados. No modifique.
En condiciones adversas, podria salir ni intente reparar el aparato o la bateria
liquido de la bateria. Evite &l contacto. excepto tal y como se indica en las
5i se produce contacto, aclare con instrucciones de uso y cuidado. Para
agua. Si el liquido entra en contacto realizar tareas de servicio en el robot,
con |os ojos, acuda al médico. El acuda a un profesional de reparacion
liquido de la bateria puede causar » cualificado que utilice Gnicamente

, irritacion o quemaduras. piezas de r&ecambm |derit|cas, A_Sclj s&: del
Mo utilice una bateria o un aparato gue gﬁggﬂﬁgﬁ & mantener [a seguridad de
esté danado o haya sido modificado. '
Las baterias dafadas o modificadas No entre en |a piscina mientras el robot
pueden mostrar un comportamiento estd en funcionamiento en el agua.

impredecible ocasionando un incendio,
una explosion o un riesgo de lesion.




« Cuando el robot limpiafondos esta
sumergido o en otras situaciones en
las que no es conveniente levantar el
robot directamente, debe extraerse
utilizando el gancho proporcionado.
Utilice el gancho correctamente vy con
cuidado para evitar lesiones
accidentales.

Mo exponga el paquete de bateria ni el

» aparato al fuego ni temperaturas
excesivas. La exposicion al fuego o a
temperaturas superiores a 130 'C
puede causar una explosion. La tem-
peratura de 130 "C corresponde a la
temperatura de 265 °F.

En condiciones de uso normal, este
equipo debe mantenerse a una

# El robot esta equipado con una serie de

sensores innovadores que juegan un
papel fundamental en su funcionalidad y
rendimiento. Para garantizar el
rendimiento y la vida atil del robot, no
someta el robot a condiciones
medicambientales extremas durante
periodos prolongados, como alta
temperatura, luz intensa o baja
temperatura. Se recomienda utilizar vy
almacenar el robot de conformidad con
los requisitos de este manual.

El uso a una altitud superiora 2100 m
(6889,77 pies) hara que el robot
limpia- fondos no funcione
correctamente, Por tanto, a5egﬁrese
de utilizar el robot en zonas que
cumplan esta limitacion de altitud para
evitar problemas que puedan surgir
por el uso del robot en altitudes

elavadas.

CONSERVE ESTAS
INSTRUCCIONES.

distancia de separacién de al menos
« 20 cm (7,87 pulg.) entre la antena y
el cuerpo del usuario.

1.2Declaracion FCC/IC

Cualquier cambio o modificacion que no haya sido expresamente aprobada por la parte
responsable de conformidad podria invalidar la autoridad del usuario para utilizar el equipo.
Este equipo se ha sometido a pruebas y se ha determinado que cumple los limites para un
dispositivo digital de Clase B, conforme a la parte 15 de las normas FCC. Estos limites estan
disefiados para proporcionar una proteccion razonable contra interferencias perjudiciales en
una instalacién residencial. Este equipo genera, utiliza y puede radiar energia de
radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con las instrucciones, puede causar
interferencias perjudiciales para las comunicaciones de radio. No obstante, no hay garantia
de que no se produzca alguna interferencia en una instalacién particular. Si este equipo
causa interferencias perjudiciales para la recepcion de radio o televisién (lo que se puede
determinar apagando y encendiendo el equipo), se recomienda al usuario intentar corregir
las interferencias con una o mas de las medidas siguientes:

o Cambie la orientacién o la ubicacion de la antena de
recepcion. « Aumente la separacion entre el equipo y el
receptor.

« Conecte el equipo a una toma que se encuentre en un circuito diferente del que esta
conectado el receptor.

« Consulte al distribuidor o a un técnico de radio/TV profesional para obtener ayuda.



1.3 Declaracion 5G

o El dispositivo para operacion en la banda de 5150-5250 MHz es Unicamente para uso en
interiores para reducir la posibilidad de interferencias nocivas para sistemas satélites moviles
de cocanal.

e Para dispositivos con antena extraible, la ganancia maxima permitida de la antena para

dispositivos en las bandas de 5250-5350 MHz y 5470-5725 MHz sera tal que el equipo
continte cumpliendo con el limite e.i.r.p.

1.4Requisitos de MPE

Para cumplir los requisitos de exposiciéon a RF de FCC / IF, debe mantenerse una distancia de
separacion de 20 cm o mas entre la antena de este dispositivo y las personas durante el funcio-
namiento del dispositivo. Para garantizar la conformidad, no se recomienda el uso a una distan-
cia inferior a la mencionada.

En condiciones de uso normal, este equipo debe mantenerse a una distancia de separaciéon de
al menos 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

1.5CEC

Pulse y mantenga el boton de "Modo personalizado” durante unos 20 segundos para activar el
Modo CEC. Y pulse cualquier boton para desactivarlo.

1.6Descripcion del sensor

Sensor Descripcion

Sensor de vision IA Sensor de vision IA: se utiliza para recoger imagenes e identificar
tipos de objetos en las imagenes a través del algoritmo de IA,
dirigido a mejorar el efecto de limpieza.

Modelo: XBC20E70 V3, Especificacion: 640 H*480 V a 10 bit 180
fps, Distancia de prueba: max. 70 cm.

Sensor por El sensor por ultrasonidos, tras la transmision direccional de la
ultrasonidos onda por ultrasonidos, puede distinguir distintos objetos segun
el valor del eco, ademas de utilizarse para medir la distancia a
los objetos circundantes.

Modelo: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001,

Especificacion: distancia de prueba: 60-2000 mm.

Sensor de borde de onda de luz infrarroja utilizado para el
Sensor TOF mapeo, emision direccional de onda de luz infrarroja, en funcion
de si hay reflexién e intensidad de reflexion para juzgar la
ubicacién del borde de la piscina.

Modelo: AO5, Especificacion: max. 1000 mm en el agua.

Sensor de presién El sensor de presidon del agua mide la presién del agua para
de agua calcular su profundidad; ademas, puede medir la temperatura del
agua.

Modelo: LIGOFAO5LRYT4-02, Especificaciéon: 75-150 kpa, -40-125
°C.




Embalaje y accesorios

Robaot limpiafondos

Kit de agente clarificante

Dock de carga

Funda impermeable y antipolvo

original
I Beatbst ‘

)
N

Gancho

Tornillos de repuesto para cepillo

lateral
& x 4

Destornillador

Cepillo lateral
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El gagrama es solo de referencia.Para mayor precision, consulte el producto real.




Modelo

Voltaje de funcionamiento
Entrada de carga

Salida de carga

Capacidad nominal

Tiempo de funcionamiento ~4,5 h
Tiempo de carga =4,5h
Capacidad max. del cesto filtrante 3,71

Temperatura del entorno de carga

Especificaciones del producto

4.1Parametros basicos

AquaSense 2 Ultra

Temperatura de almacenamiento del

producto (Robot limpiafondos y Dock

de carga)
Humedad

Proteccion contra entrada

HR<=75 %
IP68 para el robot limpiafondos,

Dock de carga: 28V 3 A

13400 mAh

Robot limpiafondos: 21,6 V

Dock de carga: 100-240 V, 50/60 Hz

0 °C~40 °C (32 F~104 F)

-20°C~45 °‘C (-4 ‘F~113°F)

IPX4 para el dock de carga

4.2 Especificaciones de tecnologia inalambrica

Wi-Fi
Frecuencia operativa

Potencia del transmisor (EIRP)

Bluetooth

Frecuencia operativa

Potencia del transmisor (EIRP)

2.4G: 2,400-2,4835 GHz
5G: 5,150-5,725 GHz
2.4G: <19 dBm

5G: <21 dBm

2,400-2,4835 GHz

<10 dBm

4.3 Condiciones del agua para el uso del robot

Cloro

Sal

Temperatura de funcionamiento

PH

Max 4 PPM
Max 5000 PPM

6-35 °C (43-95 F)
Recomendado 7,0-7,8



Profundidad del agua 0,5-3,0 m (1,64-9,84 pies)



Botones del robot

J u (O o o

(1) © © o ©

o Boton de encendido (3)

Pulse brevemente este botdn para encender el robot y manténgalo pulsado durante
unos 3 segundos para apagarlo.

Boton de modo

Pulse brevemente el botdén del modo correspondiente para cambiar.
« Modo suelo (@ ): Limpiar el suelo;

(Pulse y mantenga durante unos 3 segundos para permitir la dispensacién de agente
clarificante).

« Modo estandar (® ): Limpiar en el orden: suelo, paredes y linea de flotacion.

« Modo Pro (@ ): Limpiar en el orden: suelo, paredes, linea de flotacion y superficie.

« Modo personalizado ( @ ): puede configurar a través de la app el area de limpieza y la
) p (

duracion en funcion de sus necesidades. Tras configurar correctamente los ajustes en
la app, se sincronizaran con este botén de modo.

Configuracion del punto de conexion

o Pulse simultaneamente y mantenga los botone?_ de "Encendido (©® )"y "Moda suelo (@
)" durante unos 3 segundos para activar la configuracion del punto'de conexién.

Restablecimiento de ajustes de fabrica

Mant Isados simultapeamente los botones de "Modo estandar ", "Encendi-
o o? 81?ayp'“M? o Pro (% )rJ cFurante 10 seguné:os aproximagamente |(oa9ra) restag?ecer
0s ajustes de fabrica.

Indicadores

Luz verde fija @»  Bateria suficientemente cargada

Luz amarilla fija Bateria baja

Luz naranja fija @ Bateria casi agotada

Luz plrpura fija Dispg@m@@cion de agente clarificante

Luz naranja intermitente @ » Fallo del robot

Luz azul intermitente Confgguyggcion de la red/actualizacion OTA

Luz pulsante (—» Cargando

* Durante el proceso de carga, el color de la luz refleja el nivel de bateria actual.




7.1Instrucciones de uso de la APP

o Descarga de la APP

Puede escanear el cédigo QR que aparece a continuacion o buscar "Beatbot” en el App
Store o en Google Play para descargar la APP mas reciente.

[=]

| |
%v
Conexion del robot

o Antes de efectuar la conexiéon, compruebe los siguientes puntos:
e Aseglrese de que el robot esta encendido.

« Confirme que tanto el teléfono movil como el robot se encuentran dentro del mismo
alcance de cobertura Wi-Fi con una sefal intensa.

e Compruebe que su teléfono esta conectado a la Wi-Fi.

« Aproxime el teléfono al robot (la distancia entre el teléfono y el robot debe ser de 1
m como maximo).

Pulse simultaneamente los botones de "Encendido” y "Modo suelo" durante
unos 3 segundos y, cuando vea que el indicador parpadea en azul, el robot
estara prepa- rado para la configuracion de la red.

A.  Anadir a través de Bluetooth: asegurese de que el Bluetooth de su teléfono
movil esta encendido antes de la conexién. Toque "Anadir dispositivo" en la_pagina
de inicio de la app para buscar automaticamente su modelo de robot. Siga las
instrucciones que aparecen en la app para completar la conexién.

B.  Escanear para anadir: toque la opcion "Escanear para anadir" en la pagina de
inicio de la app, apunte la camara al codigo QR del robot y siga las instruccioneés de la
app para completar la conexion.

C.  Anadir manualmente: toque la opcién "Anadir dispositivo" en la pagina de
inicio de la app, seleccione el modelo de robot y siga las instrucciones de la app para
completar la conexion.

LA




Uso del producto

8.1Instalacion del cepillo lateral

o Extraiga los cepillos laterales del paquete (@ ).
Fije un extremo del cepillo al saliente (@ ).
@ Gire el cepillo alrededor del cubo y fije el otro extremo al saliente (©).

g Asegurese de que ambos cepillos estan firmemente sujetos y giran libremente (@ ).
o




8.2Instalacion del kit de agente clarificante

o Abra la cubierta del kit de agente depurador del robot (@ ).
Extraiga el kit de agente clarificante y retire el tapon (@ ).
@ Separe la pelicula de aluminio de la interfaz del kit (@ ).
o
Disponga el kit en el robot con la interfaz orientada hacia abajo. Presjone suavemente,
pero c&n firmeza, hasta escuchar un "clic" o un mensaje de voz. A continuacion, cierre la
o tapa (@).
Mantenga_ pulsado el botén de "Modo suelo” durante unos 3 segundos para activar la
dosificaciéon del clarificador. La luz purpura del robot indica una activacién correcta.
@ Mantenga pulsado el boton de nuevo durante unos 3 segundos para desactivarlo (@ ).
Sl
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8.3Carga

o Instale el dock de carga

Presione el soporte desd& la parte inferior hacia arriba en la ranura de la parte poste-
g|c|>_r ,(.:Izelgdt))ck de carga (@ ). Sabra que esta correctamente instalado cuando oiga un
clic .

Conecte la alimentacion eléctrica
o Enchdfelo en la toma de alimentacion (@ ).

Cargue el robot

o CoIoc&ue el robot en el dock de carga ( @ ). Cuando el indicador del panel del robot
muestre una luz pulsante ( ® ), significa que el robot se esta cargando.

(1] ©

@ Sugerencias
o Antes de utilizar el robot, aseglrese de que esta suficientemente cargado.

» La temperatura de carga es de 0~40 C / 32~104 'F. Durante la carga, se recomienda
mantener el robot dentro de la zona de cobertura Wi-Fi y alejado de la humedad y la
luz solar directa.



8.4 Preparativos antes de la limpieza

© Antes de limpiar, compruebe que el robot esta encendido y tiene carga suficiente. E|
indicador del panel del rﬁbot debe estar en verde fijo cuando™ el robot esté
completa- mente cargado (@ ).

(Si ha conectado el robot a la app, también puede comprobar el nivel de carga dentro
de la app).

ﬁf'uste | T&do de limpieza. El boton del modo seleccionado mostrara una luz
o blanca fija ).

Antes de introducirlo en el agua, coloque el robot sobre una superficie
nivelada y espere unos 5 segundos para que se calibre ( © ).

e Después de introducir el robot en el agua, comenzara a limpiar automaticamente (@ ).

o

@E‘J _ h |x_ o _
@

Antes de introducirlo en el agua, es fundamental colocar el robot sobre
un terreno nivelado y esperar unos 5 segundos para que se calibre.
Siguiendo estos pasos, se garantiza la maxima efectividad del recorrido
de limpieza del robot.

@ Sugerencias

« Antes de limpiar, compruebe que no haya objetos extranos en la piscina, como
toallas o juguetes,

Evite que entren en |a piscina animales y personas durante la limpieza.

Para obtener los mejores resultados de limpieza, se recomienda utilizar el robot por
* sepa- rado de la bomba de circulacion.

Cuando el robot entra en el agua, |la sefial Wi-Fi se debilita y se desconecta del
« teléfono. Una vez que el robot sale del agua, incluso cuando se encuentra sobre la

superficie del agua, se restaurara la sefial Wi-Fi. La aplicacion volvera a conectarse

automadaticamente y sincronizard los datos de limpieza pertinentes.



8.5Mantenimiento después de la limpieza

o Tras finalizar la tarea de limpieza, el robot se posicionara automaticamente
en el borde de la piscina ( Q)

Saque el robot de la piscina con cuidado ( ® ).
o

Limpie el cesto filtrante

Abra la tapa superior del robot (@), saque el cesto filtrante (@ ). Vacie el cesto
© filtrante (%) y%njuéguelo con gguz)a ( g:l). (@)

o 2]

@ Sugerencias

« Tras completar la limpieza y extraerlo del agua, el robot se vaciara automaticamente.
Cuando el robot deje de gotear, vuelva a colocarlo en el dock de carga para el
siguiente uso.

¢ S5i el robot no regresa automaticamente al borde de |la piscina, podra guiarlo manualmente

mediante la funcion de estacionamiento y control remoto en la app, o utilizar el gancho
incluido para sacarlo del agua.



Mantenimiento y sustitucion

Asegurese de que el robot esta desconectado de la corriente antes de realizar el
mante- nimiento.

Cesto filtrante doble

Limpie la cesta cada 2-3 dias o segun necesidad en funcién de la suciedad acumulada
para garantizar un funcionamiento 6ptimo.

o Separe el cesto interior del exterior.

o Enjudguelos con agua. En caso de proliferacion de algas persistentes, utilice un cepillo
para limpiarlas.

(1] ©

@ . Para evitar danar el cesto filtrante durante este proceso, es esencial
- EIHE?FE!'“'*DH“ e cerdas suaves y manejarlo con P

cuidado.

Cepillo de rodillo

o Afloje y retire el cepillo de rodillo.

o Si el cepillo ha acumulado residuos como barro o pelo enredado, aclarelo a fondo
con una manguera.

(1] ©




Cepillo lateral

o Afloje y retire el cepillo lateral.

Utilice el destornillador suministrado para extraer el tornillo inferior y, a continuacion,
extraiga el cubo. Limpie los restos de suciedad o enredos que pueda encontrar en él.

Hélice

O Sujete firmemente las ruedas guia con ambas manos y deslice suavemente el panel
lateral hacia fuera.

& Asegurese de que no haya obstrucciones alrededor de las hélices.

@©H:NO

Sensor por ultrasonidos y sensor TOF Sensor de vision IA y luz suplementaria

Limpielos con un pafio suave y seco. Limpielos con un pafio suave y seco.

(]_ —) h
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3

[T




Almacenamiento

Precauciones de seguridad: mantenga el robot alejado de temperaturas extremas,
Ilamas abiertas y lugares accesibles a los nifos.

Entorno de almacenamiento: busque un lugar de almacenamiento en interior,
fresco, seco y protegido de la luz solar directa, la [luvia y las heladas.

Vaciado: antes de un almacenamiento prolongado, mantenPa pulsado el botén "Modo
Pro" 3 segundos para asegurarse de vaciar toda el agua del interior del robot. Espere
aproximadamente 3 minutos a que termine el proceso de vaciado.

Proteccion contra el polvo: proteja debidamente el robot contra eldpolvo cuando lo
almacene durante largo tiempo. Se recomienda guardarlo en la funda suministrada.
Consulte mas informacion en el manual de accesorios.

Apagado y gestion de la bateria: apague y desconecte el robot de la fuente de
alimentacion antes de almacenarlo. Compruebe el nivel de la bateria al menos cada 6
meses y carguela hasta aproximadamente el 50 %.

11.1 ;Por qué no se mueve el robot o se mueve lentamente en el
fondo de la piscina?

« Se recomienda utilizar el robot por separado de la bomba de circulacion.

« El robot puede quedar atrapado en el drenaje u otros obstaculos del fondo de la
piscina. Si el robot no puede salir de la trampilla correctamente tras unos, minutos,
3yu|det manul:ljll- mente con el gancho. El robot reanudara la limpieza después de salir

e la trampilla.

« Si la piscina esta demasiado sucia, el robot absorbera rapidamente los residuos y los sedi-

mentos. Revise enseguida el cesto filtrante para ver si necesita limpieza.

11.2;Por qué tarda tanto el robot en entrar en el agua?

El robot necesita cierto tiempo para liberar el aire de la camara flotante cuando entra en
el agua. Espere pacientemente unos 3 minutos.

11.3¢Por qué esta desconectado el robot?

« Sefal Wi-Fi débil: el robot puede encontrarse demasiado lejos del alcance de la senal
Wi-Fi o haber entrado en el agua, ocasionando la desconexion de la red. El robot
volvera a conectarse automaticamente tras restablecerse la senal.

+ Apagado del dispositivo: el robot se apaga automaticamente al agotarse la bateria.
Tras cargarlo y encenderlo, el robot volvera a conectarse automaticamente.

« Dispositivo conectado por otra cuenta: el robot podria estar conectado a la cuenta de
otro usuario. Puede restablecer su configuraciéon Wi-Fi y volver a conectarse.

« Relacionado con el router: si el router se esta reiniciando, si hay cambios en el nombre
o la contrasena de la red Wi-Fi del router o si el router ha puesto el dispositivo en la
lista de blogqueados, solucione estos problemas primero para ver si asi el dispositivo
vuelve conectarse. Si el problema persiste, restablezca la red Wi-Fi y vuelva a
conectarse.



11.4 ;Por qué no se puede cargar el robot?

« Compruebe si el robot esta correctamente enchufado.

o Compruebe que el robot esta correctamente colocado en el dock de carga.

» Revise si las clavijas de carga del dock y el robot estan oxidadas o manchadas.
Si es asi, limpielas antes de intentar de nuevo la carga.

11.5 ¢;Por qué hay ruido antes de que el robot comience la limpieza y
finalice la limpieza?

Esto es normal. El robot se esta drenando y este proceso suele durar unos 3 minutos.

* Si encuentra algun problema durante el uso, visite el sitio web oficial o la APP
para consultar Ia_s-rF're]gurlllas frecuentes o pongase en contacto con nuestro
servicio de atencion al cliente para obtener ayuda.

Servicio posventa

Politica de garantia Garantia de 3 anos
Correo electronico de .

posventa service@beatbot.com
Sitio web oficial www.beatbot.com
Llamada gratuita en (833) 702-4399
Norteamérica

Lu-Do 9:00 - 18:00 (CST)

* Consulte la politica posventa mas reciente en el sitio web oficial de Beatbot.

El paquete de iones de litio contiene sustancias que son peligrosas para el medio
ambiente. Antes de desechar el robot, extraiga el paquete de bateria y, a continua-
cién, deséchelo o reciclelo. Se utiliza de conformidad con la legislacion y las
regulacio- nes locales del pais o region.

Informacion relativa a WEEE

Todos los productos marcados con este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y
electronicos (WEEE como en la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con
residuos domeésticos sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humana y el medio
ambiente llevando los residuos del equipo a un punto de recogida designado por las
autoridades gubernamentales o locales para el reciclado de residuos de aparatos
eléctricos y electrénicos. La eliminacion y el reciclaje correctos ayudaran a prevenir
posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana. Para
obtener mas informacion sobre la localizacion, asi como los términos y condiciones de
dichos puntos de recogida, pongase en contacto con el instalador o las autoridades
locales.


mailto:service@beatbot.com
http://www.beatbot.com/

Sicherheitsvorschriften

AH WICHTIGE SICHERHEITSANWEISUNGEN

VOR GEBRAUCH ALLE ANWEISUNGEN LESEN

Bei der Installation und WVerwendung dieses elektrischen Gerats sollten immer

%rundleﬂende Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden, einschlieBlich der folgenden:
ARNMURNG: Lesen Sie alle Sicherheitshinweise und Anweisungen. Die Nichtbeachtung der

Warnhinweise und Anweisungen kann zu einem Stromschlag, Brand wund/oder schweren

Verletzungen fuhren.

1.1 Warnungen und Vorsichtshinweise

- LESEN UND BEFOLGEN
SIE ALLE
ANWEISUNGEN.

L]

Dieses Produkt kann von Kindern ab 8
Jahren und Personen mit kdrperlichen,
sensorischen oder intellektuellen Defizi-
ten oder begrenzter Erfahrung oder
Kenntnis unter der Aufsicht eines Eltern-
teils oder Erziehungsberechtigten
verwendet werden, um einen sicheren
Betrieb zu gewéihrfeisten und jegliche
Risiken zu vermeiden. Die Reinigung
und Wartun%darf nicht von Kindern
ohne Aufsicht durchgefihrt werden.
Kinder durfen nicht mit diesem Produkt
spielen. Achten Sie darauf, dass Kinder
und Haustiere wahrend des Betriebs
des Poolreinigungsroboters in einem
sicheren Abstand gehalten werden.

Verhindern Sie ein unbeabsichtigtes
Starten. Stellen Sie sicher, dass der
Robo- ter ausgeschaltet ist, bevor Sie ihn
aufhe- ben oder tragen. Wenn Sie den

. Roboter mit dem Finger auf der
Power-Taste tragen, kann es zu Unfillen
kommen.
Unter missbrauchlichen Bedingungen
kann Batterieflissigkeit austreten. )
Vermeiden Sie Kontakt. Bei Kontakt mit
Wasser abspiilen. Wenn die Flissigkeit
in die Augen gelangt, ist ein Arzt aufzu-

« suchen, Batteriefliissigkeit kann Reizun-
gen oder Verbrennungen verursachen,

Verwenden Sie keine beschiddigten oder
veranderten Akkus oder Gerate,
Beschadigte oder modifizierte Akkus
kdnnen ein unvorhersehbares Verhalten
zeigen, das zu Feuer, Explosion oder
Verletzungsgefahr fihren kann.

« Verwenden Sie keine Akkus oder
Ladestationen von Drittanbietern. Nur
mit der vom Hersteller angegebenen
Versorgungseinheit Beathot RCDS01
verwenden. Wenn das Netzkabel
beschadigt ist, muss es durch den
Hersteller, seinen Kundendienst oder
dhnlich qualifizierte Personen ersetzt
werden, um eine Gefahrdung zu
vermeiden.

Vergewissern Sie sich, dass der Robo-
ter ausgeschaltet und die Ladestation
ausgesteckt ist, bevor S5ie Wartungsar-
beiten durchfuhren.

Stellen Sie die Ladestation nicht in der
Nahe einer Warmequelle auf. Befolgen Sie
alle Ladeanweisungen und laden Sie das
Cerat nicht auberhalb des in den
Anweisungen angegebenen

* Temperaturbereichs auf. Unsachgemales
Laden oder Laden bei Temperaturen
aulerhalb des angegebenen Bereichs
kann den Akku beschadigen und die
Brandgefahr erhohen.
Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur
von qualifizierten Technikern
ausgetauscht werden dirfen. Verandern
Sie das Gerdt oder den Akku nicht und
versuchen Sie nicht, ihn zu reparieren,
es sei denn, dies ist in der Bedienungs-
und Wartungsanleitung angegeben.
Lassen Sie die Wartung von

» qualifiziertem Reparaturpersonal und
nur mit identischen Ersatzteilen
durchfihren. Das stellt sicher, dass das
Produkt weiterhin sicher betrieben
werden kann.

Betreten Sie den Pool wahrend des
Feinigungsvorgangs nicht,




« Wenn der Poolreinigungsroboter
unter Wasser ist oder in anderen
Situationen, in denen es nicht mog-
lich ist, den Roboter direkt anzuhe-
ben, muss er mit dem
mitgelieferten Haken
herausgezogen werden. Bitte
verwenden Sie den Haken richtig
und vorsichtig, um Verletzungen zu
vermeiden.

Setzen Sie den Akku oder das Gerat
keinem Feuer oder zu hohen
Tempe- raturen aus. Bei Feuer oder
Tempe- raturen Uber 130 °C besteht
Explosi- onsgefahr. Die Temperatur
Von

130 'C kann durch die Temperatur
von 265 'F ersetzt werden.

Bei normalem Gebrauch des Gerats
sollte ein Abstand von mindestens
. 20 cm (7,87 in) zwischen der
Antenne und dem Kdrper des
Benutzers eingehalten werden.

* Der Roboter ist mit einer Reihe von

hochmodernen Sensoren ausgestattet,
die eine entscheidende Rolle Tur seine
Funktionalitat und Leistung spielen. Um
die Leistung und Lebensdauer des Robo-
ters zu gewadhrleisten, setzen Sie ihn
bitte nicht dber einen liAngeren Zeitraum
extremen Umgebungsbedingungen aus,
wie z. B. hohen Temperaturen, starkem
Licht oder niedrigen Temperaturen. Es
wird empfohlen, den Roboter unter
Beachtung der in dieser Bedienungsan-
leitung aufgefiihrten Anforderungen zu
verwenden und zu lagern.

Wenn Sie eine Hohe von 2100 m
(6889,77 ft) Uberschreiten, kann der
Poolreinigungsroboter nicht mehr richtig
funktionieren. Stellen Sie daher sicher,
dass der Roboter in Gebieten eingesetzt
wird, die diese Hohenbeschrankun
einhalten, um Probleme zu vermeiden,
die durch den Betrieb des Roboters in
grofen Hohen entstehen.

SPEICHERN SIE DIESE
ANWEISUNGEN.

1.2FCC/IC-Erklarung

Jegliche Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die Einhaltung
der Vorschriften verantwortlichen Stelle genehmigt wurden, kénnen dazu fiihren, dass der
Benutzer die Berechtigung zum Betrieb des Gerdts verliert. Dieses Gerdt wurde getestet und
entspricht den Grenzwerten fur ein digitales Gerdat der Klasse B gemdR Teil 15 der
FCC-Vorschriften. Diese Grenzwerte sind so ausgelegt, dass sie einen angemessenen Schutz
gegen schadliche Stérungen in einer Wohnanlage bieten. Dieses Gerdt erzeugt und
verwendet Hochfrequenzenergie und kann diese ausstrahlen. Wenn es nicht gemaR den
Anweisungen installiert und verwendet wird, kann es schadliche Stoérungen des Funkverkehrs
verursachen. Es kann jedoch nicht garantiert werden, dass bei einer bestimmten Installation
keine Storungen auftreten. Wenn dieses Gerdt den Radio- oder Fernsehempfang stort, was
durch Aus- und Einschalten des Gerdts festgestellt werden kann, sollte der Benutzer
versuchen, die Stérung durch eine oder mehrere der folgenden MaRnahmen zu beheben:

« Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder verlegen Sie sie.

« VergroRern Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem Empfanger.

« SchlieRen Sie das Gerat an eine Steckdose eines anderen Stromkreises an als den, an den der
Empfanger angeschlossen ist.

. Wﬁnlden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker, um Hilfe zu
erhalten.



1.35G-Erklarung

« Das Gerat fur den Betrieb im Frequenzband 5150-5250 MHz ist nur fir die Verwendung in
Innenrdumen vorgesehen, um das Potenzial fir funktechnische Stérungen von
Gleichkanal-Satellitenmobilsystemen zu verringern;

« Bei Gerdten mit abnehmbarer(n) Antenne(n) muss der hochstzuldssige Antennengewinn fir
Gerate in den Bandern 5250-5350 MHz und 5470-5725 MHz so bemessen sein, dass die
Gerate den EIRP-Grenzwert noch einhalten.

1.4MPE-Anforderungen

Um die Anforderungen der FCC/IC RF-Exposition zu erfiillen, sollte wahrend des Betriebs des
Gerats ein Abstand von 20 cm oder mehr zwischen der Antenne dieses Gerdts und Personen
eingehalten werden. Um die Einhaltung der Vorschriften zu gewahrleisten, wird ein Betrieb in
einer geringeren Entfernung nicht empfohlen.

Bei normalem Gebrauch des Gerdts sollte ein Abstand von mindestens 20 cm zwischen der
Antenne und dem Korper des Benutzers eingehalten werden.

1.5CEC

Halten Sie die Taste ,Benutzerdefinierter Modus” etwa 20 Sekunden lang gedriickt, um den
CEC-Modus zu aktivieren. Und driicken Sie eine beliebige Taste, um sie zu deaktivieren.

1.6Sensorbeschreibung

Sensor Beschreibung

KI-Vision-Sensor Kl-Vision-Sensor: Dieser erfasst Bilder und identifiziert Objektty-

pen in den Bildern durch einen Kl-Algorithmus, der zur Verbesse-
rung der Reinigungswirkung eingesetzt wird.

Modell: XBC20E70 V3, Spezifikation: 640 H*480 V@10 bit 180
fps, Testabstand: Max 70 cm.

Ultraschall-Sensor Der Ultraschallsensor kann nach der Ubertragung von Ultraschall-

wellen verschiedene Objekte anhand des Echowertes grob unter-
scheiden und auch zur Messung der Entfernung umliegender
Objekte verwendet werden.

Model: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001,

Spezifikation: Prifabstand: 60-2000 mm.

TOF-Sensor Infrarot-Lichtwelle-Rand-Sensor fiir die Kartierung, gerichtete

Emission von Infrarot-Lichtwellen, je nachdem, ob es Reflexion
und Reflexionsstarke gibt, um den Beckenrand zu beurteilen.
Modell: AO5, Spezifikation: Max. 1000 mm im Wasser.

Wasserdrucksensor Der Wasserdrucksensor misst den Wasserdruck, um die Wassertiefe

zu berechnen. Zudem kann er die Wassertemperatur messen.
Modell: LIGOFAO5LRYT4-02, Spezifikation: 75-150 kpa, -40-125 °C.
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Produktstrukturdiagramm

Drucksch hall-Sensor*4 Modus-Taste
Filterkorbdedke?- TOF-Seng == Seitenbiirste*2
Wasserauslass Klarmittel-S@z ® 0 Zusatzlicht*2
Doppelfilterkorb Kl-Vision-Sensor
Klarmittel-Satz-Abd .. . *
‘ckung Dopgelte Gruppen-Biirstenrolle .Fuhrungsrad 6
Panel-Anzeige
_ Spurrad*2
P ® °
Griff
® °
[ ] [ ] ®

* DA Diagramm dient nur als Réerenz. Das tatsichliche Produk® bietet die héchste
Genawgkelt. ®




Produktspezifikationen

4.1Grundlegende Parameter

Modell AquaSense 2 Ultra
Betriebsspannung Poolreinigungsroboter: 21,6 V
Ladungseingang Ladestation: 100-240 V, 50/60 Hz
Ladungsausgang Ladestation: 28 V== 3 A
Nennkapazitat 13400 mAh

Laufzeit ~4.5h

Ladedauer =45 h

Maximale Kapazitat des Filterkorbs 3,7 L

Temperatur der Ladeumgebung 0°C~40 ‘'C (32 'F~104 °F)
(Poolremigungeraboter und 20 ‘C~45 °C (-4 F~113 °F)
Ladestation)

Feuchtigkeit RH<=75%
Eindringungsschutz IP68 fiir Poolreinigungsroboter,

IPX4 fir Ladestation

4.2 Spezifikationen der drahtlosen Technologie

WLAN
Betriebsfrequenz 2,4G: 2,400-2,4835 GHz
5G: 5,150-5,725 GHz
Leistung des Senders (EIRP) 2,4G: <19 dBm
5G: <21 dBm
Bluetooth
Betriebsfrequenz 2,400-2,4835 GHz
Leistung des Senders (EIRP) <10 dBm

4.3 Wasserbedingungen fiir den Robotereinsatz

Chlor Maximal 4 PPM
Salz Maximal 5000 PPM
Arbeitstemperatur 6-35 °C (43-95 F)
PH Empfohlen 7,0-7,8

Wassertiefe 0,5-3,0 m (1,64-9,84 ft)



Tasten auf dem Roboter

J u (O o o

(1) © © o ©

o Power-Taste (3)

Driicken Sie kurz, um den Roboter einzuschalten, und halten Sie ihn etwa 3 Sekunden
lang gedriickt, um ihn auszuschalten.

Modus-Taste

Driicken Sie kurz auf die entsprechende Modus-Taste, um
umzuschalten. « Bodenmodus ( @ ): Boden reinigen;

(Halten Sie die Taste ca. 3 Sekunden lang gedrilickt, um die Ausgabe des Klarmittels zu
aktivieren).

« Standard-Modus ( @ ): Reinigung in der Reihenfolge Boden, Wande und Wasserlinie;

e« Pro-Modus ( @ ): Reinigung in der Reihenfolge Boden, Winde, Wasserlinie und
Oberflache; « Benutzerdefinierter Modus ( @ ): Sie konnen den Reinigungsbereich und
die Dauer nach lhren Bediirfnissen tiber die App einstellen. Sobald lhre Einstellungen in

der App erfolg- reich festgelegt sind, werden sie mit dieser Modus-Schaltflache
synchronisiert.

Hotspot-Konfiguration

Halten Sie die Tasten ,Power ( © )" und ,Bodenmodus ( @ )“ gleichzeitig fiuir ca. 3s
gedruckt, um die Hotspot-Konfiguration auszulosen.

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

© Halten Sie dje Tasten ,Standard-Modus (@ )“, ,Power ( ® )“ und ,Pro-Modus ( @ )“ gleich-
zeitig etwa 10 Sekunden lang gedriickt, um die Werkseinstellungen wiederherzustellen.

Grunes Dauerlicht ) Akku ausreichend geladen

Celbes Dauerlicht Akku schwach

Orangefarbenes Dauerlicht a Der Akku ist fast

feer
Violettes Lichggggiél armitteldosierung

Orangefarbenes Blinklicht T Y Roboterfehlfunktion

. Netzwerkkonfiguration/
Blaues Blinklicht o0 DTA—AktuaIIsiegrung

Pulsierendes Licht ' | Wird geladen

* Wahrend des Ladevorgangs zeigt die Lichtfarbe den aktuellen Akkustand an.



7.1 Anweisungen zur Verwendung der APP

@ APP-Download

Sie kdnnen entweder den QR-Code unten scannen oder im APP Store oder bei Google
Play nach ,Beatbot” suchen, um die aktuelle App herunterzuladen.

[=]

[ |
% ¥
Roboterverbindung

o Bitte Uberprifen Sie vor dem AnschlieRen die folgenden Punkte:
« Vergewissern Sie sich, dass der Roboter eingeschaltet ist;

« Vergewissern Sie sich, dass sich sowohl Ihr Mobiltelefon als auch der Roboter im
gleichen WLAN-Abdeckungsbereich befinden und ein starkes Signal haben;

« Stellen Sie sicher, dass lhr Telefon mit dem WLAN verbunden ist;

« Bringen Sie das Telefon in die Ndhe des Roboters (der Abstand zwischen lhrem Tele-
fon und dem Roboter sollte weniger als 1 m betragen).

Driicken Sie die Tasten ,Power® und ,Bodenmodus‘ gleichzeitig fiir ca. 3s.
Wenn Sie die Anzeige blau blinken sehen, ist der Roboter bereit fiir die
Netzwerkeinrichtung.

A. Uber Bluetooth: Vergewissern Sie sich, dass die Bluetooth-Funktion lhres
Mobiltele- fons fiir den Verbindungsaufbau eingeschaltet ist. Tippen Sie auf ,Add
Device" auf der Startseite der App, und es wird automatisch nach lhrem
Eoboterrﬂodell gesucht. Folgen Sie den Anweisungen der App, um die Verbindung
erzustellen.

B. Scannen zum Hinzufligen: Tippen Sie auf der Startseite der App auf ,Scannen
zum Hinzufiigen®, richten Sie die Kamera auf den QR-Code des Roboters und folgen
Sie den Anweisungen der App, um die Verbindung herzustellen.

C. Manuell hinzufligen: Tippen Sie auf der Startseite der App auf ,Gerat
hinzufiigen®, wahlen Sie Ihr Robotermodell und folgen Sie den Anweisungen der App,
um die Verbin- dung herzustellen.

LA © (C]




Produktbetrieb

8.1Einbau der Seitenbiirste

o Nehmen Sie die Seitenbirsten aus der Verpackung (@ ).
Befestigen Sie ein Ende der Burste an dem Vorsprung ( @).

® Drehen Sie die Biirste um die Nabe und befestigen Sie das andere Ende an dem
Vorsprung (© ).

Stellen Sie sicher, dass beide Bursten fest angebracht sind und sich frei drehen (@).




8.2Installation des Klarmittel-Satzes

o Offnen Sie die Kliarmittelsatz-Abdeckung des Roboters (@ ).

Nehmen Sie das Klarmittel-Satz heraus und entfernen Sie die Kappe (@ ).
Ziehen Sie die Aluminiumfolie an der Schnittstelle des Satzes (@) ab.

o Montieren Sie den Satz so am Roboter, dass die Schnittstelle nach unten zeigt. Driicken
Sie diesen vorsichtig, aber fest ein, bis Sie ein ,Klick“-Gerdusch oder eine Sprachansage
a horen. SchlieRen Sie’dann die Abdeckung (@ ).

o Halten Sie die Taste ,Schnellmodus” etwa 3 Sekunden lang gedriickt, um die Klarmitte-
labgabe zu aktivieren. Das violette Licht am Roboter zeigt eine erfolgreiche

Aktivierung an. Halten Sie die Taste erneut ca. 3s lang gedruckt, um sie zu
deaktivieren (@ ).

=]




8.3Laden

o Installieren Sie die Ladestation
Driicken Sie die Halterung von unten nach oben in die Nut auf der Riickseite der
Ladestation (@ ). Es ist richtig installiert, wenn Sie ein Klicken” (@) horen.
SchlieRen Sie die Stromversorgung an
o SchlieRen Sie das Gerat an die Stromquelle (@) an.
Laden Sie den Roboter auf
o Setzen Sie den Roboter auf dje Ladestation (@ ). Wenn dje Panel-Anzeige des Robo-
\t,\(/eirr?jein pulsierendes Licaht ( é) anzeigt, begleut)et dies, dass der Robotgr geladen
o o
1
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8.4Vorbereitungen vor der Reinigung

@ Vergewissern Sie sich vor der Reinigung, dass der Roboter eingeschaltet ist und tber
i;enu end Strom verfu%t. Die Panel-Anzeige auf dem Roboter sollte durchgehend griin
euchten, wenn der Roboter vollstandig auf(?eladen ist(@).

(Wenn Sie den Roboter mit der App verbunden haben, kénnen Sie den Leistungspegel

auch in der App uberprifen).

Stellen Sje den Rejnigungsmodus ein, und die Taste fiir den ausgewahlten Modus wird
o durc?\geheng weili (%)%ngezeigt. g

Den Roboter vor dem Ablassen ins Wasser auf eine ebene Oberflache
a _stﬂlg)und ca. 5 Sekunden warten, bis seine Kalibrierung abgeschlossen
is .

Nachdem dey Roboter im Wasser platziert wurde, beginnt er automatisch mit der
Reinigung (é).
[ 2]

Bevor er ins Wasser gesetzt wird, miissen Sie den Roboter auf eine

! ebene Fliche stellen und etwa 5 Sekunden warten, bis er sich kalibriert

®  hat. Wenn Sie diese Schritte befolgen, maximieren Sie die Effektivitat
der Reinigungsstrecke des Roboters.

@ Tipps

« Vergewissern Sie sich vor der Reinigung, dass sich keine Fremdkorper wie Handtlicher oder Spiel-
zeug im Schwimmbecken befinden.

Darauf achten, dass wahrend der Reinigung weder Menschen noch Tiere in das Schwimmbecken
+ gelangen.

Fiir optimale Reinigungsergebnisse wird empfohlen, den Roboter getrennt von der

Umwalzpumpe zu betreiben.

Wenn der Roboter ins Wasser eintaucht, wird das WLAN-Signal schwacher und die Verbindung

zum Telefon wird getrennt. Sobald der Roboter das Wasser verldsst, auch wenn er sich auf der

* Wasseroberfliche befindet, wird das WLAMN-5ignal wiederhergestellt. Die App stellt die
Verbindung automatisch wieder her und svnc%lmnisierr die relevanten Reinigungsdaten.




8.5Wartung nach der Reinigung

o Nach Beendigung der Reinigung dockt der Roboter automatisch am
Beckenrand an (90 .

Ziehen Sie den Roboter vorsichtig aus dem Schwimmbecken ( ©® ).
o

Reinigen Sie den Filterkorb

Offnen Sie die obere Abdeckuntg des Roboters (dG)) nehmen Sie den Filterkorb
eraus é) Leeren Sie den Filterkorb ( é) und spulen Sie ihn mit Wasser aus (

o | o /




Wartung und Ersatz

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter vor der Durchfiihrung von
Wartungsarbeiten von der Stromversorgung getrennt ist.

Doppelfilterkorb

Reinigen Sie den Korb alle 2-3 Tage oder je nach Verschmutzungsgrad, um eine optimale
Funktionsfahigkeit zu gewahrleisten.

o Trennen Sie die duReren und inneren Korbe.

o Spulen Sie sie mit Wasser ab. Bei hartndackigen Algen eine Blirste zur Reinigung
verwenden.

(1] ©

@ Ti Um den Filterkorb bei diesem Vorgang nicht zu beschadigen, ist es wichtig, eine
¢ 1ip Blirste mit weichen Borsten zu verwenden und vorsichtig damit umzugehen.

p

Biirstenrolle

2 Ldsen und entfernen Sie die Birstenrolle.

o Wenn sich in der Burste Verschmutzungen wie Schlamm oder verhedderte Haare
angesammelt haben, spulen Sie sie grundlich mit einem Schlauch aus.

(1] ©




Seitenbiirste
o Losen und entfernen Sie die Seitenburste.

Verwenden Sie den mitgelieferten Schraubendreher, um die untere Schraube zu I6sen,
und ziehen Sie dann die Nabe heraus. Reinigen Sie alles von Schmutz und
Verwicklungen.

Propeller

© Halten Sie die Fiihrungsrdader mit beiden Handen fest und schieben Sie den
Seitentrenner vorsichtig heraus.

o

Vergewissern Sie sich, dass keine Fremdkdrper um die Propeller gewickelt sind.

nd TOF-Sensor Ki{ision-Sensor & Zusatzlicht
Wischen Sie alles mit einem
weichen, trockenen Tuch ab.




Sicherheitsvorkehrungen: Halten Sie den Roboter von Umgebungen mit extremen
Temperaturen, offenen Flammen und von Orten fern, die fir Kinder zuganglich sind.

Lagerungsumgebun%: Nutzen Sie einen kiihlen, trockenen Lagerraum, der vor
direkter Sonneneinstrahlung, Regen und Frost geschutzt ist.

Entleeren: Halten Sie die Taste ,Pro Mode“ bei ldngerer Lagerung 3 Sekunden lang
gedriickt, um sicherzustellen, dass das gesamte Wasser im Roboter vollstandig entleert
ist. Bitte warten Sie ca. 3 Minuten, bis der Roboter leer ist.

Staubschutz: Schiitzen Sie den Roboter vor Staub, wenn Sie ihn tber einen ldngeren
Zeitraum lagern. Die mitgelieferte Abdeckung sollte zur Aufbewahrung verwendet
werden. Einzelheiten entnehmen Sie bitte dem Zubehorhandbuch.

Ausschalten und Batteriemanagement: Schalten Sie den Roboter aus und trennen
Sie ihn von der Stromquelle, wenn Sie ihn einlagern. Bitte Uberprifen Sie den
Akkustand mindestens alle 6 Monate und laden Sie den Akku zu etwa 50 % auf.

11.1 Warum bewegt sich der Roboter nicht oder nur langsam
auf dem Beckenboden?

o Der Roboter sollte getrennt von der Umwalzpumpe betrieben werden.

o Der Roboter kann durch den Abfluss oder andere Hindernisse auf dem Boden des
Schwimmbeckens blockiert werden. Wenn er sich nach ein Baar Minuten nicht erfolgre-
ich befreit, helfen Sie ihm manuell mit dem Haken. Und der Roboter wird “die
Reinigung fortsetzen, nachdem er befreit wurde.

o Wenn das Schwimmbecken zu schmutzil(:;_list, saugt der Roboter schnell Schmutz und
[

Schlamm auf. Bitte lberpriifen Sie den Filterkorb umgehend, um festzustellen, ob er
gereinigt werden muss.

11.2Warum dauert es so lange, bis der Roboter im Wasser ist?

Der Roboter braucht einige Zeit, um die Luft in der Schwimmkammer abzulassen, wenn
er ins Wasser eintaucht. Bitte warten Sie etwa 3 Minuten.

11.3Warum ist der Roboter offline?

« Schwaches WLAN-Signal: Der Roboter ist sich moglicherweise zu weit vom WLAN-Signal
entfernt oder unter Wasser, wodurch die Netzwerkverbindung unterbrochen wird. Der
Roboter verbindet sich automatisch erneut, wenn das Signal wiederhergestellt ist.

« Gerdateabschaltung: Der Roboter schaltet sich automatisch ab, sobald die Batterie leer
|st.b N%ch dem Aufladen und Einschalten wird der Roboter automatisch wieder
verbunden.

o Gerdt Uber anderes Konto verbunden: Der Roboter ist moglicherweise mit dem Konto
eines anderen Benutzers verbunden. Sie kdnnen die WLAN-Einstellungen zuriicksetzen
und die Verbindung erneut herstellen.

« Router-bezogen: Wenn der Router neu startet, wenn der WLAN-Name oder das Kennwort
des Routers gedndert wurde oder wenn der Router das Gerdt auf eine schwarze Liste
gesetzt hat, beheben Sie bitte zuerst diese Probleme, um festzustellen, ob das Gerat
wieder online geht. Wenn das Problem weiterhin besteht, setzen Sie das WLAN zuriick
und stellen Sie'die Verbindung erneut her.




11.4 Warum kann der Roboter nicht aufgeladen werden?

« Bitte Uberpriifen Sie, ob der Roboter richtig angeschlossen ist.

» Vergewissern Sie sich, dass der Roboter richtig auf der Ladestation positioniert ist.

. P_ru(i;en Sie, ob die Ladestifte der Station und des Roboters verrostet oder verschmutzt
sind.

Wenn dies der Fall ist, reinigen Sie sie bitte, bevor Sie versuchen, erneut zu laden.

11.5 Warum gibt es Gerausche, bevor der Roboter mit der Reinigung
beginnt und sie beendet?

Das ist normal. Der Roboter entleert sich gerade, und es wird erwartet, dass es etwa 3
Minuten dauert.

* Sollten Sie wahrend der Nutzung auf Probleme stolien, besuchen Sie bitte die offizielle

Website/APP, um die FAQ zu uUberprifen, oder wenden Sie sich an unseren
Kundendienst.

Kundendienst

Garantierichtlinie 3 Jahre Garantie

Kundendienst-E-Mail service@beatbot.com

Offizielle Website www.beatbot.com

Nordamerika zollfrei

(833) 702-4399
Mo-So 9:00-18:00 Uhr (CST)

* Die aktuell gultigen After-Sales-Richtlinien sind der offiziellen Beatbot-Website zu
entnehmen.

Der Lithium-lonen-Akku enthilt umweltgefdhrdende Stoffe. Bevor Sie den Roboter
entsorgen, nehmen Sie bitte den Akku heraus und entsorgen oder recyceln Sie ihn.
Er wird gemdRk den &rtlichen Gesetzen und Vorschriften des Landes oder der Region
verwendet,

WEEE-Informationen

Alle Produkte, die dieses Symbol tragen, sind Elektro- und Elektronik-Altgerdte (WEEE wie
in der Richtlinie 2012/19/EU), die nicht mit unsortiertem Hausmull vermischt werden
durfen. Stattdessen sollten Sie die menschliche Gesundheit und die Umwelt schitzen,
indem Sie lhre Altgerate bei einer von der Regierung oder den ortlichen Behdrden
benannten Sammelstelle fiir das Recycling von Elektro- und Elektronik-Altgeraten
abgeben. Die korrekte Entsorgung und das Recycling tragen dazu bei, mogliche negative
Folgen fiir die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden. Wenden Sie sich
bitte an den Installateur oder die 6rtlichen Behdrden, um weitere Informationen lber den
Standort und die Bedingungen fiir solche Sammelstellen zu erhalten.


mailto:service@beatbot.com
http://www.beatbot.com/

Norme di sicurezza

ASTRUZIONI DI SICUREZZA IMPORTANTI

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI PRIMA DELL'USO

Quando si installa e si usa questa apparecchiatura elettrica, & necessario osservare
semEr-E le precauzioni di sicurezza di base.

ANYVERTEMZA: leggere tutte le istruzioni e le avvertenze di sicurezza. Il mancato
rispetto delle avvertenze e delle istruzioni pud causare shock elettrico, incendi /o
lesioni grawi.

1.1 Avvertenze e attenzioni

« LEGGERE E SEGUIRE « Non utilizzare batterie o dock di

ricarica di terze parti. Utilizzare solo

TUTTE LE ISTRUZIONLI. con l'unita di alimentazione RCDSO01

Beatbot specificata dal produttore. Se

Questo prodotto pud essere utilizzato il ‘753*"0 di alimentazione & galf""EQ ia-
« da bambini di eta pari o superiore a 8 to, deve essere sostituito dal produt-
P P tore, dal suo agente di assistenza o

anni e da persone con deficit fisici, da
sensoriali o intellettuali, o con esperien-
Za o conoscenze |imitate, sotto la super-
visione di un genitore o di un tutore per

ersone analogamente qualificate,
al fine di evitare pericoli.

garantire un funzionamento sicuro ed Prima di effettuare la manutenzione,

evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la accertarsi che il robot sia spento e

manutenzione non devono essere che il dock di ricarica sia scollegato.

eseguite da bambini senza supervisione. .

I bambini non deveno giocare con Mon collocare il dock di ricarica vicino a

questo prodotto. Assicurarsi che bambi- una fonte di calore. Seguire tutte le

ni € animali domestici siano tenuti a istruzioni di carica e non caricare .

distanza di sicurezza dal robot pulitore I'apparecchio al di fuori dell'intervallo di
. PEr piscina mentre & in funzione. temperatura specificato nelle istruzioni.

ol . . « Una carica impropria o a temperature al
Prevenire I'avviamento involontario. di fuori dell'intervallo specificato puo

Assicurarsi che il robot sia spento prima I 1 {
di sollevarlo o trasportarlo. Drtarepil ) ﬂigﬂﬁg ila}:ﬁ:éigi?jttena e aumentare il
robot con il dito sul pulsante di accensio- '
ne favorisce gli incidenti. . ,

Questo prodotto contiene batterie che

« In condizioni di uso non corretto, & possono essere sostituite solo da
possibile che il liquido della batteria tecnici qualificati. Non modificare o
venga espulso. Evitare il contatto. In tentare di riparare l'apparecchio o la
caso di contatto, sciacquare con batteria se non come indicato nelle
acqua. Se il liquido entra a contatto istruzioni per l'uso e la cura. Far
con gli occhi, rivolgersi a un medico. eseguire la manutenzione da un tecnico
Il liquido della batteria pué causare qualificato utilizzando solo parti di

. irritazioni o ustioni. . rcambio identiche. Questo garantira di

Non utilizzare batterie o apparecchi mantenere la sicurezza del prodotto.

danneggiati o modificati. Le batterie o _
danneggiate o modificate possono Non entrare in piscina mentre il robot
avere un comportamento imprevedibile lavora in acqua.

con conseguente incendio, esplosione o
rischio di lesioni.




« Quando il robot pulitore per piscina é
sott'acqua o in altre situazioni in cui
non & conveniente sollevarlo diretta-
mente, & necessario estrarlo
utilizzan- do il gancio in dotazione.
Utilizzare il gancio in modo corretto e
con atten- zione per evitare lesioni
accidentali.

Non esporre il pacco batteria o

« I'apparecchio al fuoco o a
temperatu- re eccessive.
L'esposizione al fuoco o a
temperature superiori a 130 'C puo
causare esplosioni. La temperatura
di 130 "C pud essere sostituita dalla
temperatura di 265 °F.

In condizioni d'uso normali, questa

apparecchiatura deve essere tenuta a
, una distanza di almeno 20 cm

(7,87 pollici) tra I'antenna e il corpo

dell'utente.

+ |l robot & dotato di una serie di sensori
all'avanguardia che svolgono un ruolo
fondamentale per la sua funzionalita e
le sue prestazioni. Per garantire le
prestazioni e la durata del robot, non
posizionare il robot in condizioni
ambientali estreme per lungo tempo,
come ad esempio temperature elevate,
luce forte o basse temperature. Si
raccomanda di utilizzare e conservare il
robot nel rispetto dei requisiti del
presente manuale.

Se si supera un'altitudine di 2100
metri (6889,77 piedi), il robot pulitore
er piscina non & in grado di
* funzionare correttamente, Pertanto,

assicurarsi che il robot sia utilizzato in
aree che rispettano guesta restrizione
di altitu- dine per evitare gualsiasi
problema derivante dal funzionamento

del robot ad alta guota.

CONSERVARE
QUESTE ISTRUZIONI.

1.2Dichiarazione FCC/IC

Eventuali cambiamenti o modifiche non espressamente approvati dalla parte responsabile
della conformita potrebbero invalidare l'autorita dell'utente a utilizzare I'apparecchiatura.
Questa apparecchiatura e stata testata ed e risultata conforme ai limiti previsti per i
dispositivi digitali di Classe B, ai sensi della parte 15 delle Norme FCC. Questi limiti sono
concepiti per fornire una protezione ragionevole contro le interferenze dannose in
un'installazione residenziale. Questa apparecchiatura genera, usa e puo irradiare energia in
radiofrequenza e, se non viene installata e utilizzata secondo le istruzioni, pud causare
interferenze dannose alle comunicazioni radio. Tuttavia, non é possibile garantire che non si
verifichino interferenze in una particolare installazione. Se questa apparecchiatura causa
interferenze dannose alla ricezione radiotelevisiva, che possono essere determinate
spegnendo e riaccendendo l'apparecchiatura, l'utente € invitato a cercare di correggere
I'interferenza utilizzando una o piu delle seguenti misure:

« Riorientare o riposizionare I'antenna ricevente.

« Aumentare la distanza tra I'apparecchiatura e il ricevitore.

o Collegare I'apparecchio a una presa di corrente su un circuito diverso da quello a cui &
collegato il ricevitore.

« Consultare il rivenditore o un tecnico radiotelevisivo esperto.



1.3 Dichiarazione 5G

¢ Il dispositivo per il funzionamento nella banda 5150-5250 MHz é destinato esclusivamente
all'uso in interni per ridurre il potenziale di interferenze dannose ai sistemi satellitari mobili
co-canale;

e Per i dispositivi con antenna/e staccabile/i, il guadagno massimo dell'antenna consentito per
i dispositivi nelle bande 5250-5350 MHz e 5470-5725 MHz deve essere tale che
I'apparecchiatura rimanga conforme al limite EIRP.

1.4Requisiti MPE

Per soddisfare i requisiti di esposizione alle radiofrequenze FCC/IC, & necessario mantenere
una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna di questo dispositivo e le persone durante il suo
funziona- mento. Per garantire la conformita, si sconsiglia il funzionamento a una distanza
inferiore a quella indicata.

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una distanza di
almeno 20 cm tra I'antenna e il corpo dell'utente.

1.5CEC

Tenere premuto il pulsante "Modalita personalizzata" per circa 20 secondi per attivare la
Modalita CEC. E premere qualsiasi pulsante per disattivarla.

1.6Descrizione del sensore

Sensore Descrizione

Sensore di visione Al | Sensore di visione Al: viene utilizzato per raccogliere immagini e
identificare i tipi di oggetti nelle immagini attraverso l'algoritmo
Al, che viene utilizzato per migliorare I'effetto di pulizia.

Modello: XBC20E70 V3, Specifiche: 640H*480V@10bit 180fps,
distanza del test: max 70cm.

Sensore a ultrasuoni Il sensore a ultrasuoni, dopo la trasmissione direzionale dell'onda
ultrasonica, € in grado di distinguere approssimativamente i
diversi oggetti in base al valore dell'eco e pud anche essere
utilizzato per misurare la distanza degli oggetti circostanti.
Modello: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001,

Specifiche: distanza del test: 60-2000 mm.

Sensore di bordo a onde luminose a infrarossi utilizzato per la
Sensore TOF map- patura, I'emissione direzionale di onde luminose a infrarossi,
in base all'eventuale riflessione e all'intensita della riflessione per
valu- tare il bordo della piscina.

Modello: A0O5, specifiche: max 1000 mm in acqua.

Il sensore di pressione dell'acqua misura la pressione dell'acqua
per calcolare la profondita dell'acqua e puo anche misurare la
tempera- tura dell'acqua.

Modello: LIGOFAO5LRYT4-02, specifiche: 75-150kpa, -40-125 °C.

Sensore di pressione
dell'acqua




Imballaggio e accessori

Robot pulitore per piscina

Kit agente chiarificatore

Dock di ricarica

Coperchio impermeabile e anti-polvere

originale
I Beatbst ‘

)
N

Cancio

Viti di ricambio per spazzola laterale

&xﬂl

Cacciavite

Spazzola laterale




Diagramma della struttura del prodotto

Pulsante modalita
Spazzola laterale*2

Luce supplementare*2
cestello del filtro rullo gruppo doppio Indicatore pannello Sensore di visione Al

Ruota guida*6

"Uscita acqua L ®
@ Coperchio kit ® [ ]
agente
Ruota a cingoli*2 ° L
® Maniglia L] @
® ® ®
o L

* |l diagramma serve solo per riferimento. Per informazioni pit precise fare
riferimento al prodotto effettivo.




Specifiche del prodotto

4.1Parametri di base

Modello

Tensione di esercizio
Ingresso di carica
Uscita di carica
Capacita nominale
Tempo di funzionamento
Tempo di ricarica

Capacita massima del cestello del
filtro

Temperatura dell'ambiente di
carica
Temperatura di stoccaggio del

prodotto (Robot pulitore per piscina e

dock di ricarica)
Umidita

Protezione ingresso

AquaSense 2 Ultra

Robot pulitore per piscina: 21,6 V
Dock di ricarica: 100-240 V, 50/60 Hz
Dock di ricarica: 28 V. 3 A

13400 mAh

~4,5h

=4,5h

3,7 |

0 °C~40 °C (32 F~104 F)

-20 'C~45°C (-4 '‘F~113°F)

RH<=75%
IP68 per il robot pulitore per piscina,
IPX4 per il dock di ricarica

4.2 Specifiche della tecnologia wireless

Wi-Fi

Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore (EIRP)

Bluetooth

Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore (EIRP)

2,4G: 2,400-2,4835 GHz
5G: 5,150-5,725 GHz
2,4G: <19 dBm

5G: <21 dBm

2,400-2,4835 GHz

<10 dBm

4.3 Condizioni dell'acqua per l'uso del robot

Cloro

Sale

Temperatura di funzionamento

PH

Max. 4 PPM
Max. 5000 PPM

6-35 °C (43-95 F)
Consigliato 7,0-7,8



Profondita dell'acqua 0,5-3,0 m (1,64-9,84 piedi)



Pulsanti del robot

J u (O o o

(1) (2] © o ©

o Pulsante Alimentazione (3)

Premerelbrevemente per accendere il robot e tenere premuto per circa 3 secondi per
spegnerlo.

Pulsante modalita

Premere brevemente il pulsante corrispondente della modalita per cambiare.
« Modalita pavimento (@ ): pulire il pavimento;

(Tenere premuto per circa 3 secondi per abilitare I'erogazione dell'agente chiarificatore.)
« Modalita standard ( @ ): pulisce, nell'ordine, pavimento, pareti e linea d'acqua;

« Modalita Pro (@ ): pulisce, nell'ordine, pavimento, pareti, linea d'acqua e superficie;

« Modalita personalizzata ( @ ): & possibile impostare I'area e la durata in base alle
proprie esigenze mediante I'app. Una volta che le impostazioni sono state configurate
corretta- mente nell'app, si sincronizzeranno con questo pulsante di modalita.

Configurazione hotspot

Tenere premuti i due pulsanti "Alimentazione (@ )" e "Modalita pavimento (€ )"
o contem- poraneamente per circa 3 secondi per attivare la configurazione dell’hotspot.

Ripristino delle impostazioni di fabbrica

Tener&;;)"remuti i pulsanti "Modalita standard ( @ )", "Alimentazione ( @ )" e "Modalita

Pro ( ( contemporaneamente per circa 10 secondi per ripristinare le impostazioni di
o fabbrica.

Luce verde fissa o Carica batteria insufficiente

Luce gialla fissa Batteria scarica

Luce arancio fissa a Batteria quasi scarica

Luce viola fissa @iEgersione dell'agente chiarificatore

Luce arancio lampeggiante T Y Malfunzionamento del robot

) Configurazione rete/aggiornamento
Luce blu lampeggiante Y ) OTA in corso

Luce intermittente - ] Carica

* Durante il processo di carica, il colore della luce riflette il livello attuale di carica della batteria.



7.11struzioni per usare la APP

@ Scaricare la APP

E possibile scansionare il codice QR qui sotto oppure cercare "Beatbot” nell'’App Store
o in Google Play per scaricare I'App piu recente.

o =
o
[=

Collegamento del robot
o Controllare le voci seguenti prima di connettersi:

« Assicurarsi che il robot sia acceso;

« Confermare che il cellulare e il robot si trovino della stessa area di copertura del
Wi-Fi e che il segnale sia potente;

e Assicurarsi che il telefono sia collegato al Wi-Fi;

« Avvicinare il telefono al robot (la distanza tra il telefono e il robot deve essere al
mas- simo di 1 m).

Premere i pulsanti "Alimentazione™ e "Modalita pavimento
contemporaneamente per circa 3 secondi; quando la luce dell'indicatore
lampeggia in blu, il robot & pronto per configurare la rete.

A. Aggiungi via Bluetooth: assicurarsi che il bluetooth del telefono cellulare sia
acceso prima della connessione. Toccare "Aggiungi dispositivo" sulla home page
dell'app, che cerchera automaticamente il modello di robot posseduto. Seguire le
istruzioni dell'app per completare la connessione.

B. Scansiona per aggiungere: toccare "Scansiona per aggiungere" sulla home
page dell'app, puntare la fotocamera sul codice QR sul robot e seguire le istruzioni
dell'app per completare la connessione.

C. Aggiungi manualmente: toccare "Aggiungi dISpOSItIVO nella home page
dell'app, scegliere il modello di robot e seguire le istruzioni dell'app per completare la
connessione.

(A (] (C]

H




Funzionamento del prodotto

8.1Installazione della spazzola laterale

o Estrarre le spazzole laterali dalla confezione (@ ).

Fissare un'estremita della spazzola alla sporgenza ( ®).
© Ruotare la spazzola intorno al mozzo e fissare I'altra estremita alla sporgenza (© ).
o Assicurarsi che entrambe le spazzole siano ben fissate e ruotino liberamente (D).

(]

(1] ©

Pl |




8.2Installazione del kit agente chiarificatore
o Aprire il coperchio kit agente del robot (@ ).

Estrarre il kit agente chiarificatore e rimuovere il tappo (@ ).
e Strappare la pellicola di alluminio sull'interfaccia del kit ( © ).

o Posizionare jl kit s¥_l robot con I'interfaccia rivolta yerso il basso. Premere dellcatam_encf_e
ma con decisione fino_a quando non si sente un "clic’ o un messaggio vocale. Quindi,
chiudere il coperchio (@).

o

o Tenere preméltﬁ, il pulsapte "Modalita pavimento" per circa 3 secondi per attivare
I'erogazione dell'agente chiarificatore. La Juce viola Slé‘[ robot indica che ['attivazione e
éwenuta c?%s)uccesso. Tenere premuto il pulsante di nuovo per circa 3 secondi per

o o -
)
el

.
TN
~_
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8.3Carica

o Installare il dock di ricarica

S_pinger% I& staffa da] basso verso I'alto nella scanalatura sul retroéel dock di

ricarica ). L'installazione & corretta quando si sente un "clic"

Collegare I'alimentazione
o Collegare la spina alla fonte di alimentazione (© ).

Caricare il robot

© Posizionare jl robot sul dock di ricarica (@) ). %ua,ndo I'indicatore pannello sul robot
mostra una luce intermittente ( ® ), significa che il robot e in carica.

(1] [ 2]

@ Suggerimenti
« Prima di utilizzare il robot, accertarsi che sia sufficientemente carico.

« La temperatura dj carica & 0~40 °C / 32~104 °F. Durante la ricarica, sj consiglia_di
tenere il robot all'interno dell'area di copertura del Wi-Fi e al riparo dall'umidita e
dalla luce solare diretta.



8.4 Preparazioni prima della pulizia

© Prima della pulizia, assicurarsi che il robot sia acceso e disponga di una carica
sufficiente. Quando il robot & conﬁ)letamente carico, l'indicatore pannello sul robot
deve avere una luce verde fissa (@ ).
(Se il robot ¢ collegato all'app, € possibile controllare il livello della carica dalla app).
Impostare la modalita pulizia e il pulsante della modalita selezionata mostrera una

o luce bianca fissa (@ ).
Prima di metterlo in acqua, collocare il robot su una superficie piana e
attendere circa 5 secondi perché si calibri ( © ).

o R . .
Dopo averlo messo in acqua, il robot iniziera a pulire automaticamente (@ ).

o

@E‘J h |\- oo _

N

Prima di metterlo in acqua, @ essenziale collocare il robot su una
superficie piana e attendere circa 5 secondi perché si calibri. Seguendo
questi passaggi, si garantisce la massima efficacia del percorso di
pulizia del robot.

@ Suggerimenti

« Prima della pulizia, accertarsi che non vi siano ocggetti estranei come asciugamani o
giocattoli nella piscina.

Impedire ad animali e persone di entrare in piscina durante la pulizia.

Per ottenere risultati di pulizia ottimali, si consiglia di far funzicnare il robot
* separatamente dalla pompa di circolazione.

Quando il robot entra in acqua, il segnale Wi-Fi si indebolisce e si disconnette dal

« telefono. Una wvolta che il robot esce dall'acqua, anche quando si trova sulla
superficie dell'acqua, il segmale Wi-Fi viene ripristinato. L'App si riconnettera
automaticamente e sincronizzera i dati di pulizia pertinenti.



8.5Manutenzione post-pulizia

o Dopo aver completato I'operazione di pulizia, il robot attracca
automaticamente a bordo piscina ( @ ?

Estrarre il robot dalla piscina con delicatezza ( ©® ).
o

Pulire il cestello del filtro

o Aprire il coperchio sup%_riore del robot (@), estrarre il cestello del filtro (@ ).
Svuotare il cestello del filtro (® ) e sciacquarlo con acqua (@ ).

o 2]

@ Suggerimenti

Dopo avere completato la pulizia ed essere stato estratto dall'acqua, il robot si swvuota
. automaticamente. Quando il robot smette di gocciolare acqua, rimetterlo sul dock di ricarica per
I'uso successivo.

* 5S¢ il robot non riesce a tornare automaticamente a bordo piscina, é p'I:IESIIbI|E guidarla
manualmente utilizzande la funzione di posizionamento/telecomando sull'app, oppure

utilizzare il gancio in dotazione per sollevare il robot.



Manutenzione e sostituzione

Assicurarsi che il robot sia scollegato dall'alimentazione prima di eseguire la manutenzione.

Doppio cestello del filtro
Pulire il cestello ogni 2-3 giorni o quando necessario, in base alla sporcizia presente, in
modo da conservare un'efficienza operativa ottimale.

o Separare i cestelli esterno ed interno.

Sciacquarli con acqua. In caso di accumulo persistente di alghe, utilizzare una spazzola
per la pulizia.

(1] ©

@ . Per avitare di danneggiare il cestello del filtrg durante questa
- sﬁgﬂerlyeenttsenzme utilizzare u g spazzola a setole ma%lcﬂa e maneggiarla con

1one, cura

Spazzola a rullo

o Allentare e rimuovere la spazzola a rullo.

o Se la spazzola ha accumulato detriti come fango o capelli aggrovigliati, sciacquala
accuratamente con un tubo.

(1] [ 2]




Spazzola laterale

o Allentare e rimuovere la spazzola laterale.

Utilizzare il cacciavite in dotazione per rimuovere la vite inferiore, quindi estrarre il
mozzo. Pulire eventuali detriti o grovigli.

Elica

© Afferrare saldamente le rotelle di guida con entrambe le mani e sfilare
delicatamente il pannello laterale.

o Assicurarsi che non vi siano ostruzioni avvolte intorno alle eliche.

Sensore a ultrasuoni & sensore TOF Sensore di visione Al&luce supplementare

Pulire con un panno morbido e asciutto.  Pulire con un panno morbido e asciutto.

(]_ —) h
/4- 308 X»
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Precauzioni di sicurezza: tenere il robot lontano da temperature estreme, fiamme
libere e luoghi accessibili ai bambini.

Ambiente di stoccaggio: trovare uno spazio interno fresco e asciutto, al riparo dalla
luce solare diretta, dalla pioggia e dal gelo.

Scarico: per la conservazione a lungo termine, tenere premuto il pulsante "Modalita

Pro" per 3 secondi per garantire che_tutta l'acqua all'interno del robot sia

glpmpletamente scari- cata. Attendere circa 3 minuti per il completamento del processo
i scarico.

Protezione polvere: se ¢ necessario riporre il robot per un lungo periodo di tempo,
proteggerlo adeguatamente dalla polvere. Si consiglia di utilizzare il coperchio in
dotazione per [o stoccaggio. Per maggiori dettagli, consultare il manuale degli
accessori.

Spegnimento e gestione della batteria: spegnere e scollegare il robot dalla fonte
di alimentazione quando lo si ripone. Controllare il livello della batteria almeno ogni 6
mesi e caricarla al 50% circa.

11.1 Perché il robot non si muove o si muove lentamente sul fondo della piscina?
o Si raccomanda di far funzionare il robot separatamente dalla pompa di circolazione.

n o Il robot potrebbe essere bloccato dallo scarico o da altri ostacoli presenti sul

pavimento della piscina. Se dopo qualche minuto non riesce a superare |'ostacolo,
aiutarlo manual- mente utilizzando il gancio. Il robot riprendera la pulizia dopo avere
superato l'ostacolo.

o Se la piscina é troppo sporca, il robot aspirera rapidamente detriti e fanghi.
Controllare subito il cestello del filtro per verificare se & necessario pulirlo.

11.2Perché il robot impiega cosi tanto tempo per entrare in acqua?

Il robot ha bisogno di un po' di tempo per rilasciare I'aria presente nella camera di galleg-
giamento quando entra in acqua. Attendere pazientemente per circa 3 minuti.

11.3Perché il robot e offline?

« Segnale Wi-Fi debole: il robot potrebbe essere troppo lontano dalla portata del segnale
Wi-Fi o potrebbe essere entrato in acqua, causando la disconnessione della rete. |l
robot si ricolleghera automaticamente quando il segnale viene ripristinato.

« Spegnimento del dispositivo: il robot si spegne automaticamente quando la batteria si
esaurisce. Dopo aver effettuato la carica e l'accensione, il robot si ricolleghera in
automatico.

« Dispositivo collegato da un altro account: il robot puo essere collegato all'account di
un altro utente. E possibile ripristinare le impostazioni Wi-Fi e riconnettersi.

« Relativo al router: se il router si sta riavviando, se sono presenti variazioni nel nome o
nella password del router Wi-Fi, o se il router ha messo il dispositivo nella blacklist,
risolvere prima questi problemi per determinare se il dispositivo ritorna online. Se il
problema persiste, resettare la rete Wi-Fi e ricollegarsi.



11.4 Perché non é possibile caricare il robot?

« Controllare che il robot sia collegato correttamente.

» Assicurarsi che il robot sia posizionato correttamente sul dock di ricarica.

« Verificare se i pin di ricarica del dock e del robot sono arrugginiti o sporchi.
In caso affermativo, pulirli prima di tentare una nuova ricarica.

11.5 Perché si sente un rumore prima che il robot inizi a pulire e finisca di pulire?
E normale. Il robot si sta svuotando e la durata prevista & di circa 3 minuti.

* Se si riscontrano problemi durante |'utilizzo, si prega di visitare il sito web/APP
ufficiale per controllare le FAQ o di contattare il nostro servizio clienti per
dassistenza.

Servizio di assistenza post-vendita

Politica sulla garanzia Garanzia di 3 anni

E-mail Servizio di .
assistenza post-vendita  Service@beatbot.com

Sito internet ufficiale www.beatbot.com
xume_ro verde (833) 702-4399

merica . )
settentrionale Lun-Ven 9:00-18:00 (CST)

* Per la politica post-vendita piu recente, consultare il sito ufficiale di Beatbot.

Il pacco batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per I'ambiente. Prima
di smaltire il robot, rimuovere il pacco batteria, quindi smaltirlo o riciclarlo. Viene
utiliz- zato in base alle leggi e ai regolamenti locali del paese o della regione.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva 2012/19/UE) che non devono essere
mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e
I'ambiente, invece, & necessario consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di
raccolta designato dal governo o dalle autorita locali per il riciclaggio dei rifiuti di
apparecchiature elettriche ed elettroniche. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti
contribuiranno a prevenire potenziali conseguenze negative per I'ambiente e la salute
umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui termini e le condizioni di tali punti
di raccolta, contattare l'installatore o le autorita locali.


mailto:service@beatbot.com
http://www.beatbot.com/
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