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Live Smart. Enjoy Life.

Should you encounter situations that have not been properly addressed in this Instruction Manual,
please contact our Customer Service Center where a technician can address your specific problem or
question.

For more information, please visit the ECOVACS ROBOTICS official website: www.ecovacs.com

The company reserves the right to make technological and/or design changes to this product for
continuous improvement.

Thank you for choosing AIRBOT!
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1. Important Safety Instructions
When using an electrical appliance, basic
precautions should always be followed, including
the following:

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE
USING THIS APPLIANCE

SAVE THESE INSTRUCTIONS

1.

This Appliance is not intended for use by
persons (including children) with reduced
physical, sensory or mental capabilities,

or lack of experience and knowledge,
unless they have been given supervision or
instruction concerning use of the Appliance
by a person responsible for their safety.
Children should be supervised to ensure that
they do not play with the Appliance.

This Appliance can be used by children
aged from 8 years and above and persons
with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and
knowledge if they have been given
supervision or instruction concerning use of
the Appliance in a safe way and understand
the hazards involved. Children shall not

play with the Appliance. Cleaning and user
maintenance shall not be made by children
without supervision.

Clear the area to be purified. Remove power
cords and small objects from the floor that
could entangle the Appliance. Tuck rug fringe
under the rug base, and lift items such as
curtains and tablecloths off the floor.

If there is a drop off in the purifying area due
to a step or stairs, you should operate the
Appliance to ensure that it can detect the step
without falling over the edge. It may become
necessary to place a physical barrier at the
edge to keep the robot from falling. Make sure
the physical barrier is not a trip hazard.

Only use as described in this manual. Only
use attachments recommended or sold by
the manufacturer.

Please make sure your power supply voltage
matches the power voltage marked on the
Charging Dock and AC Adapter.

For INDOOR household use ONLY. Do not
use the Appliance in outdoor, commercial or
industrial environments.

Use only the original rechargeable battery,



10.
11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

AC Adapter and Charging Dock provided
with the Appliance from the manufacturer.
Non-rechargeable batteries are prohibited.
For battery information, please refer to
Specifications section.

Do not use without Filters in place.

Do not operate the Appliance in an area
where there are lit candles or fragile objects.
Do not use in extremely hot or cold
environments (below -5°C/23°F or above
40°C/104°F).

Do not use Appliance on wet surfaces or
surfaces with standing water. Do not use
Appliance in areas where they may be present.
Do not touch the plug or the Appliance with
wet hands.

Take care not to damage the power cord.
Do not pull on or carry the Appliance AC
Adapter or Charging Dock by the power
cord, use the power cord as a handle, close
a door on the power cord, or pull power cord
around sharp edges or corners.

Do not run Appliance over the power cord.
Keep power cord away from hot surfaces.

If the supply cord is damaged, it must be

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

replaced by a special cord or assembly available
from the manufacturer or its service agent.

Do not place the power cord under carpets,
furniture, product, etc. Keep the power cord
away from crowded areas.

Do not use the Charging Dock or AC Adapter
if it is damaged.

Do not use with a damaged power cord or
receptacle. Do not use the Appliance, AC
Adapter or Charging Dock if it is not working
properly, has been dropped, damaged, left
outdoors, or come in contact with water. It
must be repaired by the manufacturer or its
service agent in order to avoid a hazard.
Turn OFF the power switch before cleaning
or maintaining the Appliance.

The plug must be removed from the
receptacle before cleaning or maintaining the
Charging Dock and AC Adapter.

Remove the Appliance from the Charging
Dock and AC Adapter, and turn OFF the
power switch to the Appliance before
removing the battery for disposal of the
Appliance.

The battery must be removed and discarded

-



25.

26.

27.

28.

29.

30.

according to local laws and regulations
before disposal of the Appliance.

When not using the Charging Dock or AC Adapter
for a long period of time, please unplug it.

The Appliance must be used in accordance
with the directions in this Instruction Manual.
ECOVACS ROBOTICS cannot be held liable
or responsible for any damages or injuries
caused by improper use.

The Robot contains batteries that are only
replaceable by skilled persons. To replace
the Robot’s battery, please contact Customer
Service.

If the Robot will not be used for a long time,
fully charge the Robot and power OFF for
storage, and unplug the Charging Dock and
AC Adapter.

WARNING: For the purposes of recharging
the battery, only use CH2110 Charging
Dock, GM95-240375-D Power Adapter unit
provided with this appliance.

This appliance contains a UV-C emitter.
Unintended use of the appliance or damage
to the housing may result in the escape of
dangerous UV-C radiation. UV-C radiation

may, even in little doses, cause harm to the
eyes and skin. The UV-C emitter cannot be
replaced by user.
To satisfy RF exposure requirements, a separation
distance of 20 cm or more should be maintained
between this device and persons during device
operation.

To ensure compliance, operations at closer than
this distance is not recommended. The antenna
used for this transmitter must not be co-located in
conjunction with any other antenna or transmitter.

Output power of the Wi-Fi module is less than
100mW.

Device Update

Typically, some devices are updated bi-monthly,
but not always so specific.

Some devices, especially those that went on sale
more than three years ago, will only be updated if
a critical vulnerability is found and fixed.

— Direct current

~ Alternating current




/2.1 Package Contents
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AIRBOT UV Sanitizer Module Air Quality Monitor

Note: Figures and illustrations are for reference only and may differ from actual product appearance.
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Instruction Manual

USB Cable of Air Quality
Monitor
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/2.2 Product Diagram
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Signal Sensor
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Anti-collision
Bumper

UV Sanitizer Module

UV Light

* PM2.5 means particulate matter in

to 2.5 microns in diameter.
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the atmosphere less than or equal

*VOC means Volatile Organic Compounds, such as benzene, toluene,
formaldehyde, etc. AQ (Air Quality) represents the comprehensive
value of PM2.5 status and VOC status.



Back (Filter Uninstalled) Bottom
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Charging Contacts

Anti-drop Sensors

Universal Wheels

Wi-Fi Indicator (ﬁw Power Switch
C23
1) R —

RESET Button G,

Battery Cover

Anti-drop Sensors

For network setup: Press the RESET Button.

To restore the factory setting: Press and hold RESET Button for 5 Driving Wheels

Upgrade Port
(For Customer

seconds.

Service only)




Charging Dock

Infrared Signal
Emitter

Charging Contacts

Back of Charging Dock (Open Back Cover)

Power Adapter

Power Cord Plug

Air Quality Monitor

Function Button

Wi-Fi Indicator
PM2.5 Value
AQ (Air Quality) Indicator

Humidity Value Indicator

Temperature Value Indicator

VOC Value Indicator

For Network setup: Press and hold the Function Button, Wi-Fi Indicator flashes
ORANGE.

Scan the QR Code on the Air Quality Monitor to complete Manual Binding.

For completed Network setup: Wi-Fi Indicator on Air Quality Monitor glows WHITE.
To turn off screen: Press the Function Button.

To call for AIRBOT: Double-click the Function Button.

USB Cable of Air Quality Monitor

Type-C Plug

Standard USB Plug -



/2.3 Sensors

Name

Functional Description

TrueMapping Distance Sensor

With Laser Ranging-measuring the distance between AIRBOT and surroundings through the time
difference of reflection, it can map according to the objects around while AIRBOT is moving.

AlVI Camera

With Al Camera’s surrounding image collection, it can realize the video recording and meanwhile assist in
drawing the 3D map. Through the interaction with the MIC, it can realize the Remote Voice Call.

TrueDetect 3D Sensor

With Infrared Ranging-measuring the distance between AIRBOT and surroundings through the time
difference of reflection, it can identify and avoid the obstacles nearby.

PM2.5 & VOC Sensor

PM2.5 Sensor: According to Laser Scattering, the PM2.5 value of the place can be calculated by
mathematical model and algorithm.

VOC Sensor: According to the resistance value changes of sensitive element caused by the REDOX
reaction of the gas on the semiconductor surface, VOC Sensor can calculate the concentration of VOC
gas in the located space by the algorithm.

Microphone

Vibrating the diaphragm through air by human voice, it can realize Voice Recording and ask AIRBOT to
complete the assigned work by Voice Control.

Charging Dock Signal Sensor

With Infrared Emission and Reception by placing Infrared Emission Source in the Charging Dock and
Infrared Receiver in AIRBOT, AIRBOT can identify the position of the Charging Dock and connect to it
when receiving the Infrared Signal, realizing the automatic recharging.

Anti-drop Sensor

With Infrared Ranging-detecting the distance between the bottom of AIRBOT and ground by Infrared
Sensor at the bottom, AIRBOT will not move forward when there are stairs in front or the identified
distance exceeds the preset one, realizing the Anti-drop.




/3.1 Notes Before Use

Before each use, tidy up the area by putting furniture in their proper Open the room doors to allow AIRBOT to explore the home
place and remove sundries such as power cords and toys. environment during the first Mobile Purification. AIRBOT may can't
enter the bathroom and the kitchen because of the thresholds.

265cm

AIRBOT can pass a space of no less than 65 centimeters in width. Do not place items on top of AIRBOT or use AIRBOT as a seat.
Please avoid blocking AIRBOT during Mobile Purification.

N -




Please place guard rail at the entrance of compound staircases and
the edge of steps. Do not place the Charging Dock near stairs or a
drop-off to prevent AIRBOT from falling over the edge.

Do not place the Charging Dock in direct sunlight or near reflective Avoid moving the Charging Dock. If the Charging Dock is moved,
objects such as mirrors. The strong light and reflection may keep AIRBOT may fail to locate itself and may lose the map.
AIRBOT from finding its way back to the Charging Dock.

- N



Do not use AIRBOT on an angled slope to prevent falling down. Do not place the Charging Dock on a carpet. AIRBOT may fail to
recharge.




/3.2 Quick Start

c Remove Protective Materials of AIRBOT

e Remove the Package of Filter




o Install Air Freshener Module (Sold Separately) e Install Fog-free Humidification Module (Sold Separately)

* Press again to remove Air Freshener Module (Sold Separately) .

e Add Water to Fog-free Humidification Module (Sold Separately) e Power ON and Install Filter

AIRBOT is powered ON when the control panel is illuminated.

“p= ON; “0”=0FF.




o Remove Protective Materials of Charging Dock
Charging Dock Bottom

e Open the Back Cover and Adjust the Length of Power Cord

t@

Py

¥

@ Place Charging Dock

Place the Charging Dock on a level floor surface against a wall with the
base perpendicular to the ground. Keep the immediate area 1.5m /5" in
front of and 0.5m/1.6' on both sides clear of objects and reflective surfaces.

Charge AIRBOT

Place AIRBOT near the Charging Dock. Press and hold (') on the control
panel for 3 seconds. AIRBOT will return to charge automatically. () flashes
when charging starts. (*) glows solid WHITE when AIRBOT is fully charged.
(') appears when the battery is low.

Note:

* Before charging AIRBOT, please power it ON.

* Charge AIRBOT for a minimum of 4 hours before the first use.

Power the Air Quality Monitor

1. Choose the room to monitor and connect Air Quality Monitor to a
home USB port (Rated Input: 5V===1A) with the USB cable.

1 L7

Note:

* The Air Quality Monitor might not be able to be powered via computer
USB ports.

* Please place Air Quality Monitor vertically, and avoid placing it
against the wall.

2. After the USB connection is completed, Air Quality Monitor starts to

monitor the air quality.
w




/
3.3 ECOVACS HOME App

AIRBOT can be operated via ECOVACS HOME App. Download
ECOVACS HOME App to access more features: Mobile Purification,
Area Purfication, In-situ Purification, and Linked Purification.

Method 1: Scan the SN code to download ECOVACS HOME App.

SN code

Method 2: Search the App Store for "ECOVACS HOME" to download
ECOVACS HOME App.

£ Download on the GETITON
@& AppStore * Google Play

Q, ECOVACS HOME
Note:

1. Before network setup, please make sure your mobile phone is
connected to home Wi-Fi.

2. After installing ECOVACS HOME App, please complete the network
setup according to App guidance.

-

o Control Panel

Microphone Mute Button

/3.4 Use AIRBOT

UV Sanitizing Indicator

PM2.5 & VOC Indicator

Air Freshening Indicator

Humidifying Indicator

AQ (Air Quality)
Indicator

Humidity Value Indicator

Standby Button

Temperature Value Indicator

Indicator Status
W Glowing RED Microphone Mute On
Goes out Microphone Mute Off
@ Glowing WHITE Full battery/Standby/Purifying

@©) Flashing WHITE

Charging

() Flashing RED

Malfunction Alert

() Glowing RED

Low Battery




Indicator Status voC Status
Glowing WHITE Air Freshening Started m Excellent
. Air Freshening Module is Empty. Good
K8 Flashing WHITE m 00
Rl Flashing Please Replace it
Glowing WHITE UV Sanitizing Started [} -] Medium
. UV Sanitizing Module is out of Service. (1] Poor
=)
Flashing WHITE Please Replace it
AQ(Air Quality) Status

Glowing WHITE

Humidifying Started

Flashing WHITE

No Water in Water Tank or Humidification Filter
Expired

PM2.5

Status

0-10— —Excellent

11-20— —Good

21-50——Medium

BLUE Both VOC Status and PM2.5 Status are Excellent

GREEN Either VOC Status or PM2.5 Status is Good

ORANGE Ether VOC Status or PM2.5 Status is Medium

RED Either VOC Status or PM2.5 Status is Poor
Humidity Value Status

n5d

>51——Poor

40%-45%

Slight Moisture ()

50%-55%

Medium Moisture (o (by default)

60%-65%

Heavy Moisture (0




9 In-situ Purification.

Press () to turn on default In-situ Purification.

>»

Short Press

© Mobile Purification

Press (') twice to switch to Mobile Purification. You also can switch
mode by voice control.

» Make sure AIRBOT stays connected to the Charging Dock and keeps
charging before the first Mobile Purification. When purification is
enabled, AIRBOT will firstly explore the home environment to create a
map. Please do not follow in case of affecting AIRBOT's recognition
of the surrounding environment.

D)) T———

Press Twice

@ Mode and Airflow Switch

You can switch on Airflow in ECOVACS App or by voice control.

e Turn on Air Freshening/UV Sanitizing
Turn on Air Freshening/UV Sanitizing via ECOVACS HOME App.

e Bind Purification Areas through Air Quality Monitor

Air Quality Monitor can monitor the real-time air quality and call for
AIRBOT to turn on Linked Purification.

Scan the QR Code on the Air Quality Monitor. Complete the network

setup according to the instruction. Then, return to AIRBOT main screen

in ECOVACS App and enter into "Map Management --- Air Quality

Monitor" to select the corresponding purification area to complete the

binding.

Note: The PM2.5 value and VOC value will be displayed in the App after

binding.

* Click the unbinding button in the App to complete unbinding the Air
Quality Monitor.

*You can use several Air Quality Monitors to monitor the air quality of
more rooms. If necessary, please visit https://www.ecovacs.com/global.




e Linked Purification through Air Quality Monitor e Pause/End Purification

AIRBOT can automatically turn on Mobile Purification when Air In-situ Purification: Press () to end purification while AIRBOT is purifying.
Quality Monitor detects pollution based on data interconnection. Press () again to wake up AIRBOT to purify.

When Air Quality Monitor detects excessive value of PM2.5 or VOC,
AIRBOT will turn on the Linked Purification and automatically go to

5 [
the purification area bound with Air Quality Monitor to purify. You can s T T L2
change setting value in ECOVACS HOME App. O e
‘ o——— = >»
HHw B
I v O | |
When Air Quality Monitor
detects excessive PM2.5
value or VOC value Press Press
Mobile Purification: When AIRBOT is in Mobile Purification, press ()
- to pause purification; Press (*) again to resume Mobile Purification.

When both PM2.5 value and VOC value reach the standard, AIRBOT
will automatically return to the Charging Dock.

§ © o
© Manually Call for AIRBOT to Purify s T T T L5
Double-click the Function Button on top of Air Quality Monitor to 1|
call for AIRBOT to go to the purification area bound with Air Quality ‘“ o o
Monitor to purify. 0% 3o

X2 |
Press

* During Mobile Purification, current Mobile Purification cycle will be
canceled if AIRBOT is paused for more than 60 minutes.

-+ I



(@ Return to Charging Dock

Press and hold () for 3 seconds, AIRBOT will automatically return to
the Charging Dock to charge.

A

Long Press 3 seconds

* AIRBOT will automatically return to the Charging Dock to charge
when Mobile Purification is completed or the battery is low.

0 Child Lock ON/OFF

Press and hold ¥ and () for 5 seconds, Child Lock will be ON/OFF
and corresponding voice feedbacks will be given.

¥ @ o 1
mee T 1 1458 (ﬂﬁ)
O

e Long Press 5
seconds

* You can manually complete this operation in ECOVACS HOME App.

N -

/3.5 Media

© Connect AIRBOT by Bluetooth

€3 Bluetooth

/3.6 Power OFF
for Storage

Uninstall the Filter and move the Power Switch to “O”.
“I!!= ON; “ol!= oFF.

—
T T VAT T

>»

Note:

. In daily use, keep the Charging Dock plugged in and AIRBOT
powered ON even when AIRBOT ends work. Place AIRBOT on the
Charging Dock to make sure it has a full battery to work at any time.

2. If you are not going to use AIRBOT in a long time, keep it fully

charged and then turn off the power switch before storage. Be sure
to recharge AIRBOT every three months to prevent the battery from
over-discharging.

3. If the battery over-discharges or remains unused for a long time,

AIRBOT might be unable to be charged. Please contact Customer
Service for assistance.

-



/4.1 Regular Maintenance

Switch power switch to OFF before maintaining AIRBOT while unplugging the power cord before maintaining Charging Dock.
To keep AIRBOT at peak performance, perform maintenance tasks and replace parts with the following frequencies:

AIRBOT Part Maintenance Frequency Replacement Frequency
Filter Once every 2 months Replace when ECOVACS HOME App prompts
Fog-free Humidification Module Once every 7 days /
Air Freshener Module / Every 2 months/Replace when ECOVACS HOME App
(Sold Separately) * prompts
AlIVI Camera

Driving Wheels
TrueDetect 3D Sensor
Anti-drop Sensors
Anti-collision Bumper
Charging Dock Signal Sensor
Charging Contacts
UV Sanitizer Module Contacts

Once every 2 months /

Note: ECOVACS manufactures various replacement parts and fittings. Please contact Customer Service for more information on
replacement parts.

* For your safety, please use Air Freshener Modules (Sold Separately) manufactured by ECOVACS.




/4.2 Fog-free Humidification Module(Sold Separately),
Filter and Air Outlet

Note: o . . . e Clean the Humidification Filter and Reservoir.
1. When maintaining, please make sure that AIRBOT is not in working
condition. Humidification Filter

2. It is recommended to maintain and replace the Filter regularly to
avoid secondary pollution caused by noxious gas after a long use,
such as PM2.5 and VOC .

3. It is recommended to use purified water for humidification. Running
water or mineral water may generate water scale on the Filter, please
clean the Filter and Reservoir regularly to prevent a strange smell.

Fog-free Humidification Module(Sold Separately)
and Filter

Remove the Filter, and take out Fog-free Humidification Module
(Sold Separately) .

Reservoir

>»




e Take out UV Sanitizer Module from the Filter

Place the Fog-free Humidification Module (Sold Separately) in a
cool, ventilated place for 2-3 hours. Meanwhile, place the Filter in

2-3h~,
)
2-3h-~,
» N ‘ 4
.’9\.

e Install the Filter, Fog-free Humidification Module (Sold Separately)
and UV Sanitizer Module .




Air Outlet

Regularly clean the Air Outlet with a vacuum cleaner or a dry cloth.

/4.4 Other Components

This will ensure the air released by AIRBOT is clean. If you are not Note: Beforg the following operations, please power OFF t_he AIRB.OT
) ) . o . and clean with a dry cloth. Do not use a damp cloth, cleaning solution
intended to use AIRBOT in a long time, it is recommended to cover its .

) or cleaning spray to clean these components.
top with a clean soft cloth.

Driving Wheels

Universal Wheels




AlIVI Camera TrueDetect 3D
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Anti-collision Bumper

Anti-Drop Sensors Anti-collision Bumper and Charging Dock Signal Sensors
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5. Troubleshooting

Please use this chart to troubleshoot common problems using AIRBOT.

No. Problem Possible cause Solution

AIRBOT power switch is off. Remove the Filter and turn AIRBOT power switch on.

Be sure AIRBOT is fully charged before the first use.
Uninstall the Filter and turn on the power switch on
AIRBOT. Install the Filter again and charge AIRBOT.
(O flashes white when AIRBOT is charging while ()
becomes solid white when AIRBOT is fully charged.

AIRBOT battery is low.
For everyday use, check if the Charging Dock is plugged

1| AIRBOT will not purify. in and that the AIRBOT is powered ON. When AIRBOT
is not working, keep the Charging Dock plugged in and
keep AIRBOT powered ON and charging to make sure it
has a full battery to work at any time.

Turn the power switch off and on to restart it. If the
AIRBOT is not responding and needs to be | problem persists, press and hold the RESET Button.
reset. AIRBOT will revert to factory settings. Restart the
AIRBOT.

Place AIRBOT in a well-ventilated area and run it until

The smell of new materials.
the smell goes away.

Long-term use of product in rainy weather Let the Filter get intense sun exposure for about 3 hours

The Filter gives off a causes the Filter damp. before using it.
2
strange smell. Dust and dirt are accumulating at the air Clean air inlet, outlet, and Filter as demonstrated in
inlet and outlet areas and on the Filter. Section 4.

Visit https://www.ecovacs.com/global to purchase and
replace the Filter.

The Filter has expired.

-+ I



No. Problem Possible cause Solution
The Charging Dock is out of power. l\t/|1ake sure that the Charging Dock is fully connected to
AIRBOT is having trouble the power.
3 | returning to the Charging | The Infrared Anti-collision Bumper and Wipe the Infrared Anti-collision Bumper and Charging
Dock. Charging Dock Signal Sensor is blocked by | Dock Signal Sensor with a soft cotton cloth if there is
dirt or debris. any dirt or debris..
This is normal behaviour. When AIRBOT is not working,
AIRBOT automatically returns to the keep the Charging Dock plugged in and keep AIRBOT
AIRBOT returns to the Charging Dock when the battery is low. powered ON and on the Charging Dock to make sure
4 Charging Dock before the it has a full battery.
purification is completed.
AIRBOT needs to r_echarge because the Tidy up the furniture and the objects on the floor as
complex home environment may reduces . . ;
o - described in Section 3.
purification efficiency.
The power adapter has not made a Please make sure the power adapter is fully connected
connection with the power cord. with the power cord.
Be sure that the Charging Contacts on AIRBOT have
AIRBOT has not made a connection with made contact with the Charging Contacts on Charging
the Charging Dock. Dock. You can move AIRBOT manually to make the
5 | AIRBOT is not charging.

connection if necessary.

The Charging Contacts are covered with
dirt.

Clean the Charging Contacts according to Section 4.

The Charging Dock is on the carpet.

Place the Charging Dock properly according to Section
3.1.




No.

Problem

Possible cause

Solution

AIRBOT does not follow
the purification path

After setting purification areas, AIRBOT was
switched OFF or was returned to factory
settings, or the map was reset.

Create a new map and set the purification areas.

Once AIRBOT is moved back to the Charging Dock,

6 . AIRBOT was manually moved to a new AIRBOT will recover its map and purification areas.
properly or the map is . :
missin environment. To prevent recovery failure, do not get too close to
9- AIRBOT during the recovery process.
The Charging Dock is moved, or the home Restore the original home environment or put the
environment is changed greatly. Charging Dock back where it was previously.
AIRBOT is followed around while it's mapping. Do not follow AIRBOT around while it is mapping.
7 AIRBOT is having trouble
mapping the house. The furniture and objects on the floor are not | Tidy up the furniture and the objects on the floor
put in place. before having AIRBOT start mapping.
The universal wheel is tangled with debris. Rgmove any debris or hair tangled around the
universal wheel.
AIRBOT is not moving The driving wheels are tangled with debris. Remove any debris or hair tangled around the driving wheels.
8 smoothly or is deviating

from the Air Purification
Path.

The TrueMapping Distance Sensor of
TrueMapping is blocked.

Remove the debris from the TrueMapping Distance
Sensor of TrueMapping.

There are obstructions in the purification path.

Before starting mobile purification, make sure the
preset purification pathway is clear.




No.

Problem

Possible cause

Solution

AIRBOT often bumps into

The TrueDetect 3D Sensor and Anti-collision
Bumper are dirty or damaged.

Check the sensor and Anti-collision Bumper. If dirty,
wipe them gently with a soft cotton cloth. If the
problem persists, please contact Customer Care.

AIRBOT is exposed to strong direct sunlight.

Avoid direct sunlight when AIRBOT is in mobile purification.

9 ) ;
surrounding objects. The TrueDetect 3D Sensor can't detect narrow .
. Please remove the narrow furniture.
furniture.
AIRBOT is in a specular environment during It is recommended to delete the purification site in a
mapping. specular environment.
There are obstructions in the purification path.
During mobile purification, If AIRBOT cannot circumvent, it will purify a Bef ) ol ficati . "
10 | AIRBOT does not go to spot nearby. efore stalrtllng _mo ile puri |_cat|on, make sure the
e - - preset purification pathway is clear.
the purification areas. The room door is closed, preventing AIRBOT
from following the set path.
The home Wi-Fi username or password was Enter the correct home Wi-Fi username and
entered incorrectly. password.
AIBB.OT is not within the range of the home Make sure AIRBOT is within the Wi-Fi signal range.
AIRBOT is not able to Wi-Fi signal.
11 | connect to your home Wi- Uninstall the Filter, turn the power switch to “O”,
Fi network. AIRBOT is not ready for network setup yet. and press RESET Button G,. AIRBOT is ready for
network setup when it emits a voice report.
AIRBOT does not operate on your home Wi-Fi | AIRBOT operates on a 2.4GHz band Wi-Fi signal only.
band. Please make sure your home Wi-Fi meets the requirement.
The driving wheels and universal wheel are Clean the driving wheels, universal wheel or air outlet
4o | AIRBOT makes much stuck by debris, or the air outlet is blocked. as described in Section 4.

noise when purifying.

The AIRBOT air volume is set to high level.

This is normal behaviour.




No.

Problem

Possible cause

Solution

Air Quality Monitor is not connected to power.

Air Quality Monitor must be used with the power
connected. Please plug in the USB cable and
connect it to a USB port.

13 | Air Quality Monitor is off. Air Quality Monitor s I tact with
ir Quality Monitor is in poor contact wi . . N
the USB cable, or the USB cable is in poor mikeowéfézat IAlr Quiality Monitor is connected to
contact with the USB port. P PRIY-
The data detected by The data may be different. It is normal for This is normal behaviour. Allow AIRBOT to purify
Air Quality Monitor is PM2.5 to differ +10pg/m? and within one value | regularly to ensure that the air is sufficiently purified,
inconsistent with AIRBOT. | for VOC. and the deviation will be reduced accordingly.
14 i i i
The valu.e dlsplgyed. by The yalugs detected by AIRBOT and.AIr Quality This is normal behaviour. Allow AIRBOT to purify
Air Quality Monitor is not Monitor in the same space may be different. L . v
. . . ) regularly to ensure that the air is sufficiently purified,
consistent with the value The difference of PM2.5 is + 10pg / m3, and the and the deviation will be reduced accordinal
displayed by AIRBOT. difference of VOC is normal within one level. gy-
Incorrect home Wi-Fi username or password Enter the correct home Wi-Fi username and
entered. password.
Air Quality Monitor is not within the range of Make sure Air Quality Monitor is within range of your
Air Quality Monitor cannot your home Wi-Fi signal. home Wi-Fi signal.
15 | connect to ECOVACS The network setup started before Air Quality Press and hold the Function Button to get Air Quality
HOME App. Monitor is ready. Monitor ready for network setup.
Air Quality Monitor does not support 2.5 GHz | Make sure Air Quality Monitor has been connected
Wi-Fi. with 2.4 GHz Wi-Fi network.
Incorrect App installed. Please download and install ECOVACS HOME App.
When Air Quality Monitor detects the air pollution . P )
AIRBOT starts Linked exceeding the standard, AIRBOT will immediately | || 11ere is no need for AIRBOT to purify in certain
16 periods, please set Do Not Disturb period in

Purification unexpectedly.

go to the purification area bound with Air Quality
Monitor to start Linked Purification.

ECOVACS HOME App.




No.

Problem

Possible cause

Solution

Air Quality Monitor is

Air Quality Monitor is out of the coverage of
the home Wi-Fi signal, or the Wi-Fi signal is
unstable.

Make sure Air Quality Monitor is within the Wi-Fi
network signal coverage.

17 | offline in ECOVACS HOME The home Wi-Fi password changed Enter the correct home Wi-Fi username and
App. P ged. password.
. . . Unplug the USB cable and reconnect it to restart Air
Air Quality Monitor freezes. Quality Monitor.
. . o L Please make sure AIRBOT and Air Quality Monitor
ﬁgﬁ?gty Monitor is offline in ECOVACS are both connected to the ECOVACS HOME App and
pp- within the home Wi-Fi signal coverage.
AIRBOT does not start
Linked Purification when This is normal behaviour. When AIRBOT completes
18 Air Quality Monitor detects the current purification task and the power is still
i AIRBOT is unable to start Linked Purification sufficient, it will automatically go to the purification
pollution.
while charging on low power or purifying. area with Air Quality Monitor to start Linked
Purification. In daily use, please do not turn off the
power switch on AIRBOT to ensure sufficient power.
:L?:gg-;t\l\(’gll\:;;s; B:T:g ::?ezg ?huaiilt‘lyot)oThen Please wait until the purification completes. If the
it will activate t.he Air Freshener and acijust prob_lem still exist, please contact the customer
. according to the chosen concentration. service.
19 There is no fragrance

when using Air Freshener.

The Air Freshener Module is not installed.

Please install the Air Freshener Module.

The Air Freshener Module reached its service
life.

Please replace the Air Freshener Module. For more
information for replacements, please visit
https://www.ecovacs.com/global.




No.

Problem

Possible cause

Solution

AIVI Camera cannot

The cleaning area is not well illuminated.

Smart Recognition requires sufficient lighting.
Please make sure the areas to be cleaned are well
illuminated.

20 recognize objects. -
AIVI Camera lens is dirty or blocked. Clean the Igns with a clean soft cloth, and make sure
the sensor is not blocked.
Wi-fi connection failed Check the Wi-Fi connection status. AIRBOT must be in an
: area with good Wi-Fi signal to enable the Video Manager.
T Please check your consent in the Privacy Policy
. User authorization is not enabled. before using the AIRBOT.
Video Manager cannot
21
open or has no screen. Due to the network latency, you may not be )
) ) Try again later.
able to open Video Manager temporarily.
The AIVI Camera is blocked. Remove the shield.
Al Camera in App is set to be off. Set the Al Camera in App to be on.
Insufficient water in Reservoir. Add water to MAX level.
Reinstall the Fog-free Humidification Module and
(b flashes abnormally Incorrect placement of Fog-free . ) )
. o make sure it has been placed in the Filter completely
22 | when using Fog-free Humidification Module.
o and correctly.
Humidification Module
There are some problems in pumping Please contact the customer service.
equipment.
No response from OK . . . .
23 | YIKO Voice Assistant or OK YIKO Voice Assistant or Microphone is Turn on OK YIKO Voice Assistant or Microphone.

failure to wake up AIRBOT.

turned off.

If the problem persists, you can find more solutions in ECOVACS HOME App or contact the Customer Service.




6. Product Specifications

Efficiency

Model KJ600G-BX11

Rated Input 24V === 3.75A Charging Time About 4h
Charging Dock CH2110

Rated Input 24V === 3.75A Rated Output 24V === 3.75A
Power Adapter GM95-240375-D

Rated Input 100-240V~ 2.5A Rated Output 24V === 3.75A
CADR (PM2.5) 600m3/h

Formaldehyde Purification High Efficiency Noise 67dB(A)

* Due to the need of continuous improvement, the material products shall prevail in kind, and our company reserves the right to update products.




Live Smart. Enjoy Life.

Solltest du mit einer Situation konfrontiert sein, die in dieser Bedienungsanleitung nicht ausreichend
behandelt wird, wende dich bitte an das Kundenservicecenter, damit sich ein Techniker mit deinem
speziellen Problem bzw. deiner Frage befassen kann.

Weitere Informationen findest du auf der offiziellen Webseite von ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com
Das Unternehmen behélt sich im Sinne einer kontinuierlichen Verbesserung das Recht auf technische
Anderungen und/oder Designanderungen an diesem Produkt vor.

Vielen Dank, dass du dich fiir den AIRBOT entschieden hast.
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1. chhtlge Sicherheitshinweise sensorischen oder geistigen Fahigkeiten

, , , . k bzw. fehlenden Erfahrungen und Kenntnissen
B.ellm Gebrauch eines glektrlsgheq Gerlates sind geeignet, sofern sie dabei beaufsichtigt
einige grundlegende Sicherheitshinweise zu

A X oder bezlglich der sicheren Handhabung
beachten. Dazu gehdren auch die folgenden des Gerits angeleitet werden und die damit

Hinweise: verbundenen Gefahren verstanden haben.
LIES ALLE ANWEBUNGEN VOR Kinder diurfen nicht mit dem Geréat spielen.
GEBRAUCH DIESES GERATS. Reinigung und anwenderseitige Wartung

BEWAHRE DIESE ANLEITUNG AUF. durfen nicht durch unbeaufsichtigte Kinder

erfolgen.

4. R&ume den zu reinigenden Bereich frei.
Entferne Kabel und kleine Gegenstande,
in denen sich das Gerat verfangen kdnnte,
vom Boden. Lege Teppichfransen unter den
Teppich, und achte darauf, dass Vorhange,

1. Dieses Gerat darf von Personen
(einschlieBlich Kindern) mit eingeschrénkten
kérperlichen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder mit mangelnder Erfahrung
und Kenntnissen nur dann verwendet
werden, wenn sie unter Aufsicht stehen oder ; L !
eine Einfithrung im Umgang mit dem Gerét Tischdecken u. A. nicht bis zum Boden

von einer fiir ihre Sicherheit zustandigen herunterhangen. .
Person erhalten haben. 5. Wenn sich im zu reinigenden Bereich

Absétze in Form von Stufen oder Treppen
befinden, ist das Geré&t so zu bedienen, dass
die Stufe erkannt wird, ohne dass das Geréat
Uber die Kante féllt. Es kann erforderlich
sein, eine physische Barriere an der Kante
anzubringen, um ein Herunterfallen des

2. Kinder dirfen das Geréat nur unter
Beaufsichtigung nutzen, um sicherzustellen,
dass sie nicht mit dem Gerét spielen.

3. Dieses Gerat ist zur Verwendung durch
Kinder ab acht Jahren oder durch
Personen mit eingeschrankten physischen,

o [



10.
11.

Roboters zu verhindern. Stelle sicher, dass
die physische Barriere keine Stolperfalle
darstellt.

Verwende das Gerat nur gemaB der

Beschreibung in dieser Bedienungsanleitung.

Verwende nur empfohlene bzw. vom
Hersteller angebotene Zubehdrteile.

Stelle sicher, dass die Netzspannung mit
der auf den Typenschildern der Ladestation
und des AC-Netzadapters angegebenen
Netzspannung Ubereinstimmt.

Verwende das Gerat AUSSCHLIESSLICH fiir
INNENRAUME im Haushalt. Verwende das
Gerat nicht im Freien oder fir kommerzielle
oder industrielle Anwendungen.

Benutze nur den vom Hersteller gelieferten
aufladbaren Original-Akku, den Original-AC-
Netzadapter und die Original-Ladestation.
Nicht wiederaufladbare Batterien sind nicht
zuléssig. Informationen zum Akku findest du
im Abschnitt , Technische Daten“.

Verwende das Gerat nicht ohne Filter.
Verwende das Gerat nicht in Bereichen,

in denen sich brennende Kerzen oder

12.

13.

14.

15.

16.

17.

zerbrechliche Gegenstande befinden.
Verwende das Gerat nicht in extrem heiBen
oder kalten Umgebungen (unter -5 °C oder
Uber 40 °C).

Verwende das Gerat nicht auf feuchten
Flachen oder auf Flachen mit stehendem
Wasser. Verwende das Gerat nicht in
Bereichen, in denen solche Flachen
vorhanden sein kdnnten.

Beriihre das Netzkabel oder das Gerat nicht
mit nassen Handen.

Achte darauf, dass das Netzkabel nicht
beschadigt wird. Ziehe oder trage das Gerét,
den AC-Netzadapter oder die Ladestation
nicht am Netzkabel, verwende das Netzkabel
nicht als Haltegriff, klemme es nicht in einer
geschlossenen Tur ein, und ziehe es nicht
Uber scharfe Kanten oder Ecken.

Achte darauf, dass das Gerat nicht Gber das
Netzkabel fahrt. Halte das Netzkabel von
heiBen Flachen fern.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist,

muss es durch ein vom Hersteller oder
Servicevertreter erhaltliches spezielles



18.

19.

20.

21.

22.

Kabel oder eine spezielle Baugruppe ersetzt
werden.

Lege das Netzkabel nicht unter Teppiche,
Mobel, Produkte usw. Halte das Netzkabel
von Uberflllten Bereichen fern.

Verwende die Ladestation und den AC-
Netzadapter nicht, wenn diese beschadigt
sind.

Verwende das Gerat nicht, wenn das
Netzkabel oder die Steckdose beschadigt
ist. Verwende das Geréat, den AC-
Netzadapter oder die Ladestation nicht,
wenn es nicht einwandfrei funktioniert, wenn
es heruntergefallen, beschadigt worden, im
Freien gelassen worden oder mit Wasser

in Berlhrung gekommen ist. Die Reparatur
muss durch den Hersteller oder dessen
Kundendienst durchgefiihrt werden, um
Gefahren zu vermeiden.

Schalte das Gerat vor dem Reinigen oder
Warten durch Umlegen des Betriebsschalters
aus.

Vor dem Reinigen oder Warten der
Ladestation und des AC-Netzadapters muss

23.

24.

25.

26.

27.

28.

der Stecker aus der Steckdose gezogen
werden.

Entferne vor dem Entsorgen des Gerats

den Akku. Nimm hierzu das Gerat aus der
Ladestation, entferne den AC-Netzadapter
und schalte das Gerat durch Umlegen des
Betriebsschalters aus.

Vor dem Entsorgen des Geréats ist der Akku
entsprechend den ortlichen Gesetzen und
Vorschriften zu entfernen und zu entsorgen.
Wenn die Ladestation und der AC-
Netzadapter fur 1&ngere Zeit nicht verwendet
werden, sind sie vom Stromnetz zu trennen.
Verwende das Gerat immer gemas den
Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung.
ECOVACS ROBOTICS Ubernimmt keine
Haftung flr Verletzungen und Schaden, die
durch unsachgemaBe Nutzung entstehen.
Der Roboter enthélt Akkus, die nur durch
geschultes Personal ausgewechselt werden
durfen. Wende dich zum Auswechseln

oder Entfernen des Roboterakkus an den
Kundendienst.

Wenn der Roboter l&dngere Zeit nicht benutzt

o+



wird, lade ihn zur Aufbewahrung vollstandig
auf und schalte ihn aus. Trenne auBerdem
die Ladestation und den AC-Netzadapter
vom Netz.

29. WARNUNG: Verwende zum Aufladen des
Akkus nur die im Lieferumfang des Geréts
enthaltene Ladestation CH2110, Netzteil
GM95-240375-D.

30. Dieses Gerat enthalt einen UV-C-Sender.
Eine unbeabsichtigte Verwendung des
Geréts oder eine Beschadigung des
Gehéauses kann zur Freisetzung gefahrlicher
UV-C-Strahlung fuhren. UV-C Strahlung kann
selbst bei geringen Dosen Augen und Haut
schadigen. Der UV-C-Sender kann nicht vom
Benutzer ausgetauscht werden.

Um den Anforderungen der HF-

Strahlenbelastungsrichtlinien zu entsprechen, ist

beim Betrieb dieses Gerates ein Mindestabstand

von 20 cm zwischen dem Gerat und Personen
einzuhalten.

Um die Einhaltung der Richtlinien zu

gewadhrleisten, sollte der Abstand beim Betrieb

nicht geringer sein. Die flir diesen Sender

.

verwendete Antenne darf nicht in Verbindung

mit anderen Antennen oder Sendern aufgestellt
werden.

Die Ausgangsleistung des WLAN-Moduls liegt
unter 100 mW.

Gerateaktualisierung

In der Regel werden einige Geréte alle zwei
Monate aktualisiert, aber das muss nicht auf
jedes Gerat zutreffen.

Einige Gerate, insbesondere solche, die vor mehr
als drei Jahren in den Handel kamen, werden nur
aktualisiert, wenn eine kritische Schwachstelle
gefunden wurde und behoben wird.

- Gleichstrom

~ Wechselstrom




/2.1 Lieferumfang

Teovnes Teovacs

 —
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Kurzanleitung Bedienungsanleitung

AIRBOT UV-Desinfektionsmodul Luftqualitdtsmesser USB-!(?beI des
Luftqualitatsmessers

Hinweis: Abbildungen dienen nur als Referenz und kénnen vom tatséchlichen Erscheinungsbild des Produkts abweichen.




Oben

TrueMapping-
Abstandssensor

/ 2.2 Produktzeichnung

Luftauslass

Vorderseite

AlVI-Kamera

Bedienfeld
(Einschalten)

1T

) —
TNV

TTITT

Mikrofon

Il

TrueDetect 3D-Sensor

Il

o 8

StoBschiene

Riickseite

fm “ /V m Mikrofon
PM2,5* und |
VOC*-Sensor

Filter

Ladestation-
Signalsensor

_I { J I StoBschiene

UV-Desinfektionsmodul

UV-Licht

* PM2,5 steht fiir Partikel in der Atmosphére mit einem Durchmesser
von hochstens 2,5 Mikron.

*VOC steht fir flichtige organische Verbindungen (Volatile Organic

Compounds) wie Benzol, Toluol, Formaldehyd usw.. AQ (Air Quality,
Luftqualitat) reprasentiert den PM2,5-Status und den VOC-Status.



Riickseite (Filter deinstalliert) Unterseite

Absturzsensoren

f i Ladekontakte

Universalrader

Absturzsensoren

WLAN-Anzeige (ﬁ) Betriebsschalter
9
== (1= EIN, O = AUS)
RESET-Taste G,
Akkuabdeckung
Netzwerk-Setup: Driicke die RESET-Taste. Aktualisierungs-
Wiederherstellung der Werkseinstellungen: Halte die RESET-Taste Antriebsrader anschluss (nur fur

Kundendienst)

5 Sekunden lang gedriickt.




Ladestation

Infrarot-Signalsender

Ladekontakte

Rickseite der Ladestation (hintere Abdeckung

entfernt)

Netzteiladapter

Netzkabelstecker

Luftqualitdtsmesser

Funktionstaste

WLAN-Anzeige
PM2,5-Wert

AQ-Anzeige
(Air Quality, Luftqualitat)

Luftfeuchtigkeitsanzeige

Temperaturanzeige

VOC-Anzeige

Netzwerk-Setup: Halte die Funktionstaste gedriickt. Die WLAN-Anzeige blinkt
ORANGE.

Scanne den QR-Code auf dem Luftqualitatsmesser, um die manuelle Bindung
abzuschlieBen.

Bei abgeschlossenem Netzwerk-Setup: Die WLAN-Anzeige auf dem
Luftqualitatsmesser leuchtet WEISS.

Ausschalten des Bildschirms: Driicke die Funktionstaste.

Rufen des AIRBOT: Klicke doppelt auf die Funktionstaste.

USB-Kabel des Luftqualitatsmessers
Typ-C-Stecker

Standard-USB-Stecker




/2.3 Sensoren

Name Funktionsbeschreibung

Mit der Laserbereichsmessung, die den Abstand zwischen dem AIRBOT und der Umgebung durch den
TrueMapping-Abstandssensor Zeitunterschied der Reflexion misst, kann der Sensor Objekte in der Umgebung zuordnen, wahrend der
AIRBOT sich bewegt.

Mit der Umgebungs-Bildersammlung kann die AlVI-Kamera Videoaufnahmen erkennen und gleichzeitig
AlVI-Kamera das Zeichnen der 3D-Karte unterstitzen. Der Remote-Sprachanruf wird durch die Interaktion mit dem
Mikrofon erkannt.

Mit der Infrarotbereichsmessung, die den Abstand zwischen dem AIRBOT und der Umgebung durch den

TrueDetect 3D-Sensor Zeitunterschied der Reflexion misst, kann der Sensor Hindernisse in der Nahe erkennen und vermeiden.

PM2,5-Sensor: GemaB der Laserstreuung kann der PM2,5-Wert des Orts durch mathematische Modelle
und Algorithmen berechnet werden.

PM2,5- und VOC-Sensor VOC-Sensor: Entsprechend den Widerstandswertdnderungen des empfindlichen Elements, die durch
die Redoxreaktion des Gases auf der Halbleiteroberflache verursacht werden, kann der VOC-Sensor die
Konzentration von VOC-Gasen im Raum mittels eines Algorithmus berechnen.

Die Membran wird durch einfallende Schallwellen, verursacht durch die menschliche Stimme, bewegt. So
Mikrofon sind Sprachaufzeichnungen mdéglich und der AIRBOT kann per Sprachsteuerung zugewiesene Aufgaben
durchflhren.

Mit einem Infrarot-Sender in der Ladestation und einem Infrarot-Empfénger im AIRBOT kann der AIRBOT
Ladestation-Signalsensor die Position der Ladestation erkennen und beim Empfang des Infrarotsignals eine Verbindung herstellen.
Auf diese Weise ist das automatische Aufladen mdglich.

Mit der Infrarot-Bereichsmessung, die mithilfe des Infrarotsensors an der Unterseite des AIRBOT den
Abstand zwischen der Unterseite und dem Boden erkennt, bewegt sich der AIRBOT nicht vorwarts, wenn
er sich Stufen nahert oder der identifizierte Abstand den voreingestellten Wert Giberschreitet, wodurch der
Fallschutz realisiert wird.

Absturzsensor

- N



/3.1 Hinweise vor der Verwendung

R&ume den Bereich vor jedem Gebrauch auf, indem du M&bel an den Offne Zimmertiiren, damit der AIRBOT wéhrend der ersten mobilen

richtigen Platz stellst und Gegensténde wie Netzkabel und Spielzeug Reinigung die hausliche Umgebung erkunden kann. Stufen kénnen

entfernst. den AIRBOT daran hindern, in das Badezimmer oder die Kiiche zu
fahren.

265 cm

|
Bereiche, die der AIRBOT durchfahren soll, miissen mindestens Lege keine Gegensténde auf den AIRBOT und verwende den AIRBOT

65 Zentimeter breit sein. nicht als Sitz.
Wahrend der mobilen Reinigung muss ein Blockieren des AIRBOT
vermeiden werden.

. -




Bringe Schutzgelander vor Treppen und Stufen an. Stelle die
Ladestation nicht in der Nahe von Treppen oder einem Absatz auf, um
zu verhindern, dass der AIRBOT Uber die Kante fallt.

Stelle die Ladestation nicht in direktem Sonnenlicht oder in der Nahe Andere nicht den Standort der Ladestation. Wenn die Ladestation
von reflektierenden Objekten wie Spiegeln auf. Das starke Licht und verschoben wird, kann der AIRBOT sich mdglicherweise nicht selbst
die Reflexion kénnen verhindern, dass der AIRBOT seinen Weg zuriick lokalisieren und die Karte verlieren.

zur Ladestation findet.

o N



Verwende den AIRBOT nicht auf einer Schrége, um ein Herunterfallen Stelle die Ladestation nicht auf einen Teppich. Der AIRBOT wird
zu verhindern. moglicherweise nicht aufgeladen.




/3.2 Kurzanleitung

c Schutzmaterialien vom AIRBOT entfernen

L_I‘*'UF P “U’J

e Filterpackung entfernen




o Lufterfrischer-Modul einsetzen (separat erhaltlich) e Nebelfreies Befeuchtungsmodul installieren (separat

erhaltlich)
— )/

SN

&y
* Erneut driicken, um das Lufterfrischer-Modul (separat erhaltlich) zu
entfernen.
e Wasser in das nebelfreie Befeuchtungsmodul geben (separat e Einschalten und Filter installieren

erhiltlich)

Der AIRBOT ist eingeschaltet, wenn das Bedienfeld leuchtet.

1=EIN, O = AUS




o Schutzmaterialien der Ladestation entfernen AIRBOT aufladen
Platziere den AIRBOT in der Nahe der Ladestation. Halte auf dem
Unterseite der Ladestation Bedienfeld (') 3 Sekunden lang gedriickt. Der AIRBOT setzt den
Ladevorgang automatisch fort. (') blinkt, wenn der Ladevorgang
beginnt. (') leuchtet dauerhaft WEISS, wenn der AIRBOT vollstandig
geladen ist. (') wird angezeigt, wenn der Akkustand niedrig ist.

e Hintere Abdeckung 6ffnen und Léange des Netzkabels
anpassen
t ©)

Hinweis:
* AIRBOT vor dem Laden einschalten

* AIRBOT vor dem ersten Gebrauch mindestens 4 Stunden lang laden
Luftqualititsmesser einschalten

1. Wéhle den zu Uberwachenden Raum aus, und verbinde

@ den Luftqualitdtsmesser mit einem USB-Anschluss

’ (Nenneingangsleistung: 5 V—1 A) mit dem USB-Kabel.

0
@ Ladestation platzieren - @
Stelle die Ladestation auf einer ebenen Bodenflache senkrecht an eine 1 e
Wand. Halte die unmittelbare Umgebung in einem Abstand von 1,5 m j

vor der Ladestation und 0,5 m seitlich davon frei von Gegensténden
und reflektierenden Oberflachen.

Hinweis:

* Der Luftqualitdtsmesser kann moglicherweise nicht tber die USB-
AnschlUsse eines Computers mit Strom versorgt werden.

* Platziere den Luftqualitdtsmesser in aufrechter Stellung und von
Wénden entfernt.

. 2. Nach Herstellung einer USB-Verbindung beginnt der
RS Luftqualitatsmesser mit der Uberwachung der Luftqualitét.

- [



3.3 ECOVACS HOME-App

Der AIRBOT kann tiber die ECOVACS HOME-App bedient
werden. Lade die ECOVACS HOME-App herunter, um auf weitere
Funktionen zuzugreifen: Mobile Reinigung, Flachenreinigung,
Reinigung vor Ort und vernetzte Reinigung.

Methode 1: Scanne den SN-Code, um die ECOVACS HOME-App
herunterzuladen.

Methode 2: Suche im App Store nach ,ECOVACS HOME*, um die
ECOVACS HOME-App herunterzuladen.

7, Breem s GeTIToN
@& App Store *® Google Play
Q, ECOVACS HOME
Hinweis:

1. Stelle vor dem Netzwerk-Setup sicher, dass dein Mobiltelefon mit
dem WLAN-Heimnetzwerk verbunden ist.

2. Nach der Installation der ECOVACS HOME-App schlieBe das
Netzwerk-Setup gemaB den Anweisungen der App ab.

o P

3.4. AIRBOT verwenden
@ Bedienfeld

Taste zum Stummschalten
des Mikrofons

UV-Desinfektionsanzeige PM2,5- und VOC-Anzeige

Lufterfrischungsanzeige Befeuchtungsanzeige

AQ-Anzeige (Air
Quality, Luftqualitat)

Temperaturanzeige

Luftfeuchtigkeitsanzeige

Standby-Taste

Anzeige Status

W Leuchtet ROT Mikrofon stummgeschaltet

Leuchtet nicht Mikrofon nicht stummgeschaltet

@ Leuchtet WEISS Akku voll/Standby/Reinigung

@) Blinkt WEISS Wird geladen

Q) Blinkt ROT Fehlerwarnung

Q) Leuchtet ROT Niedriger Akkuladestand




Anzeige Status voC Status
Leuchtet WEISS Lufterfrischung hat begonnen m Ausgezeichnet
Blinkt WEISS Lufterfrischungsmodul ist leer. m Gut

Tausche es aus.
Leuchtet WEISS UV-Desinfektion hat begonnen m Mittel
Blinkt WEISS UV-Desinfektionsmodul ist auBer Betrieb. m Schlecht
Tausche es aus.
AQ (Luftqualitat) Status

Leuchtet WEISS

Befeuchtung hat begonnen

Blinkt WEISS

Kein Wasser im Wassertank oder
Luftbefeuchterfilter abgelaufen

VOC-Status und PM2,5-Status sind

PM2.5

Status

0-10— —Ausgezeichnet

11-20——Gut

21-50— —Mittel

>51— —Schlecht

BLAU +Ausgezeichnet®.
GRUN VOC-Status oder PM2,5-Status ist ,Gut“
ORANGE VOC-Status oder PM2,5-Status ist ,Mittel“
ROT VOC-Status oder PM2,5-Status ist ,,Schlecht”
Luftfeuchtigkeit Status
40 bis 45 % Leichte Luftfeuchtigkeit ()
50 bis 55 % Mittlere Luftfeuchtigkeit (o (standardméBig)
60 bis 65 % Hohe Luftfeuchtigkeit (o




9 Reinigung vor Ort

Driicke (1), um die Standardreinigung vor Ort einzuschalten.

>»

Kurz driicken

o Mobile Reinigung

Driicke zweimal auf (), um zur mobilen Reinigung zu wechseln. Du
kannst den Modus auch uber die Sprachsteuerung dndern.

= Vergewissere dich, dass der AIRBOT mit der Ladestation verbunden
bleibt und der Ladevorgang lauft, bevor du die erste mobile Reinigung
durchfuhrst. Wenn die Reinigung aktiviert ist, untersucht der AIRBOT
zundchst die hdusliche Umgebung, um eine Karte zu erstellen. Bitte
folge dem AIRBOT nicht, um die Umgebungserkennung nicht zu
beeintrachtigen.

0 Modus- und Luftstromschalter

Du kannst den Luftstrom in der ECOVACS App oder per
Sprachsteuerung einschalten.

e Lufterfrischung/UV-Desinfektion einschalten

Aktiviere die Lufterfrischung/UV-Desinfektion tiber die ECOVACS
HOME-App.

e Reinigungsbereiche iiber den
Luftqualitatsmesser binden

Der Luftqualititsmesser kann die Luftqualitdt in Echtzeit
tiberwachen und den AIRBOT zum Einschalten der vernetzten
Reinigung aufrufen.

Scanne den QR-Code auf dem Luftqualitdtsmesser. SchlieBe das
Netzwerk-Setup gemaB den Anweisungen ab. Kehre dann zum
AIRBOT-Hauptbildschirm in der ECOVACS App zuriick, und gehe zu
sKartenverwaltung -- Luftqualitdtsmesser“, um den entsprechenden
Reinigungsbereich auszuwéahlen und die Bindung abzuschlieBen.

Hinweis: Der PM2,5-Wert und der VOC-Wert werden nach dem
Binden in der App angezeigt.

* Klicke in der App auf die Schaltflache zum Aufheben der Bindung,
um den Luftqualitdtsmesser zu trennen.

* Du kannst mehrere Luftqualitdtsmesser verwenden, um die
Luftqualitat in mehreren Rdumen zu Gberwachen. Falls erforderlich,
besuche bitte https://www.ecovacs.com/global.




e Vernetzte Reinigung durch Luftqualititsmesser

Der AIRBOT kann die mobile Luftreinigung automatisch
einschalten, wenn der Luftqualitaitsmesser auf der Grundlage von
Datenverbindungen Verunreinigungen erkennt.

Wenn der Luftqualititsmesser einen zu hohen PM2,5- oder VOC-Wert
feststellt, schaltet der AIRBOT die vernetzte Reinigung ein und bewegt
sich automatisch in den Reinigungsbereich, der zur Reinigung mit dem
Luftqualitatsmesser verbunden ist. Du kannst den Einstellungswert in
der ECOVACS HOME-App andern.

Wenn der Luftqualitadtsmesser
einen tibermaBigen PM2,5-
oder VOC-Wert erkennt

Wenn sowohl der PM2,5- als auch der VOC-Wert den Standard
erreichen, kehrt der AIRBOT automatisch zur Ladestation zuriick.

e AIRBOT manuell zur Reinigung rufen

Klicke doppelt auf die Funktionstaste oben auf dem
Luftqualitdtsmesser, um den AIRBOT in den Reinigungsbereich zu
bewegen, der mit dem Luftqualitdtsmesser zur Reinigung verbunden
ist. X2

e Reinigung pausieren/beenden

Reinigung vor Ort: Driicke (), um die AIRBOT-Reinigung zu beenden.
Driicke (!) noch einmal, um den AIRBOT zur Reinigung zu aktivieren.

Driicken Driicken

Mobile Reinigung: Wenn sich der AIRBOT im Modus ,Mobile
Reinigung® befindet, driicke (), um die Reinigung zu unterbrechen;
driicke (') erneut, um die mobile Reinigung fortzusetzen.

Driicken

* Wahrend der mobilen Reinigung wird der aktuelle mobile
Reinigungszyklus abgebrochen, wenn der AIRBOT lénger als 60
Minuten angehalten wurde.




@ Zur Ladestation zuriickkehren

Halte () 3 Sekunden gedriickt. Der AIRBOT kehrt automatisch zur
Ladestation zurlick, um zu laden.
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3 Sekunden lang driicken
* Der AIRBOT kehrt automatisch zum Laden zur Ladestation zurlick,
wenn die mobile Reinigung abgeschlossen ist oder der Akkustand
niedrig ist.

m Kindersicherung EIN/AUS

Halte % und (') 5 Sekunden gedriickt. Die Kindersicherung wird ein-
oder ausgeschaltet, und es werden entsprechende Sprachnachrichten
ausgegeben.

5 Sekunden
lang driicken

* Du kannst diesen Vorgang manuell in der ECOVACS HOME-App
ausfiihren.

T -

3.5 Medien

© AIRBOT iiber Bluetooth verbinden

€3 Bluetooth

/3.6
Zur Aufbewahrung ausschalten

Entferne den Filter, und stelle den Betriebsschalter auf ,,0“.
1=EIN, O = AUS

—
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Hinweis:

1. Lasse die Ladestation im téglichen Gebrauch angeschlossen und
den AIRBOT eingeschaltet, auch wenn der AIRBOT nicht in Betrieb
ist. Lasse den AIRBOT in der Ladestation, um sicherzugehen, dass
der Akku jederzeit fiir den Reinigungsvorgang geladen ist.

2. Wenn du den AIRBOT léngere Zeit nicht verwendest, lade ihn
vollstandig und schalte den Betriebsschalter vor der Lagerung aus.
Lade den AIRBOT alle drei Monate auf, um zu verhindern, dass der
Akku tiefentladen wird.

3. Wenn sich der Akku zu stark entladt oder lange nicht verwendet
wurde, kann der AIRBOT méglicherweise nicht aufgeladen werden.
Wende dich bitte an den Kundendienst.



/4.1 RegelmaBige Wartung

Schalte den Betriebsschalter aus, bevor du Wartungsarbeiten am AIRBOT durchfiihrst. Entferne das Netzkabel, bevor du die Ladestation wartest.

Um die maximale Leistung des AIRBOT dauerhaft zu gewéhrleisten, fiihre Wartungsaufgaben und den Austausch der Teile gemé&B der nachfolgend
angegebenen Haufigkeit aus.

AIRBOT-Teil Wartungshaufigkeit Austauschhaufigkeit
Filter Einmal alle zwei Monate Ersetzen, wenn die ECOVACS HOME-App dazu
auffordert
Nebelfreies Befeuchtungsmodul Einmal alle sieben Tage /
Lufterfrischer-Modul / Alle zwei Monate/Ersetzen, wenn die ECOVACS
(separat erhéltlich) * HOME-App dazu auffordert
AlVI-Kamera
Antriebsrader
TrueDetect 3D-Sensor
Absturzser_\soren Einmal alle zwei Monate /
StoBschiene
Ladestation-Signalsensor
Ladekontakte
Kontakte flr UV-Desinfektionsmodul

Hinweis: ECOVACS stellt verschiedene Ersatz- und Zubehorteile her. Wende dich an den Kundendienst, um weitere Informationen
zu Ersatzteilen zu erhalten.
* Verwende zu deiner Sicherheit bitte die von ECOVACS hergestellten Lufterfrischer-Module (separat erhéltlich).




/4.2 Nebelfreies Befeuchtungsmodul (separat erhaltlich),
Filter und Luftauslass

Hinweis: o Reinige den Luftbefeuchterfilter und den Behalter.
1. Stelle bei der Wartung sicher, dass sich der AIRBOT nicht im i

betriebsbereiten Zustand befindet. Luftbefeuchterfilter
2. Es wird empfohlen, den Filter regelm&Big zu warten und zu ersetzen,
um eine sekundére Verschmutzung durch giftige Gase nach langerer
Verwendung, wie z. B. PM2,5 und VOC, zu vermeiden.

3. Es wird empfohlen, destilliertes Wasser fiir die Befeuchtung

zu verwenden. Leitungswasser oder Mineralwasser kann
Wasserablagerungen auf dem Filter erzeugen. Reinige den Filter und
den Behélter regelmaBig, um Geruchsbildung zu vermeiden.

Nebelfreies Befeuchtungsmodul (separat erhéltlich)
und Filter

0 Entnimm den Filter und das nebelfreie Befeuchtungsmodul (separat Behilter
erhaltlich).

>»>




e Entferne das UV-Desinfektionsmodul vom Filter. e Lagere das nebelfreie Befeuchtungsmodul (separat erhéltlich) 2
bis 3 Stunden an einem klihlen, bellfteten Ort. Lasse den Filter

T e Installiere den Filter, das nebelfreie Befeuchtungsmodul (separat
erhéltlich) und das UV-Desinfektionsmodul.




Luftauslass

Reinige den Luftauslass regelméaBig mit einem Staubsauger oder
einem trockenen Tuch. Dadurch wird sichergestellt, dass die vom
AIRBOT abgegebene Luft sauber ist. Wenn du vorhast, den AIRBOT
Uber langere Zeit nicht zu verwenden, wird empfohlen, ihn mit einem
sauberen, weichen Tuch abzudecken.

/4.4 Sonstige Bauteile

Hinweis: Schalte den AIRBOT aus, und reinige ihn mit einem trockenen
Tuch, bevor du mit den folgenden Arbeiten beginnst. Verwende kein
feuchtes Tuch, keine Reinigungslésung und kein Reinigungsspray, um
die folgenden Komponenten zu reinigen.

Antriebsrader

Universalrader




AlVI-Kamera TrueDetect 3D-Sensor StoBschiene

—
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Absturzsensoren Kollisionsschutzsensoren und Ladestation-Signalsensoren

—
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5. Fehlerbehandlung

Diese Ubersicht dient der Behebung allgemeiner Stérungen am AIRBOT.

Nr.

Problem

Mégliche Ursache

Lésung

AIRBOT reinigt nicht.

AIRBOT-Betriebsschalter ist
ausgeschaltet.

Entferne den Filter, und schalte den AIRBOT-
Betriebsschalter ein.

Der Akkustand des AIRBOT ist niedrig.

Stelle sicher, dass der AIRBOT vor dem ersten Gebrauch
vollstandig geladen ist. Entferne den Filter, und schalte
den AIRBOT-Betriebsschalter ein. Setze den Filter wieder
ein, und lade den AIRBOT. () blinkt weiB, wenn der
AIRBOT geladen wird, und () leuchtet dauerhaft weiB,
wenn der AIRBOT vollstandig aufgeladen ist.

Uberpriife fiir den taglichen Gebrauch, ob die Ladestation
angeschlossen und der AIRBOT eingeschaltet ist. Wenn
der AIRBOT nicht in Betrieb ist, lasse die Ladestation
angeschlossen und den AIRBOT eingeschaltet und in der
Ladestation, um sicherzustellen, dass er jederzeit Uber
einen vollen Akku verflgt.

AIRBOT reagiert nicht und muss
zurlickgesetzt werden.

Schalte den Betriebsschalter aus und wieder ein, um

das Gerat neu zu starten. Wenn das Problem weiterhin
besteht, halte die RESET-Taste gedriickt. Der AIRBOT
wird auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Starte den
AIRBOT neu.




Problem

Mdogliche Ursache

Lésung

Der Geruch neuer Materialien.

Stelle den AIRBOT in einen gut belifteten Bereich, und
lasse ihn laufen, bis der Geruch verschwindet.

Die langere Verwendung des Geréts bei
Regenwetter flhrt zur Feuchtigkeit des
Filters.

Lasse den Filter ca. 3 Stunden lang intensiver Sonne
ausgesetzt, bevor du ihn verwendest.

2 Der Filter riecht seltsam.
Staub und Schmutz sammeln sich an den - . ) L
- . X Reinige Lufteinlass, Luftauslass und Filter, wie in
Lufteinlass- und -auslassbereichen sowie . )
) Abschnitt 4 gezeigt.
am Filter an.
Der Filter ist abgelaufen. Besuchg https://www.ecovacs.com/global, um einen
neuen Filter zu kaufen.
Die Ladestation ist nicht mit Strom versorgt. gtelle sicher, dass die La(;l](lestatlor? ::n die
AIRBOT hat Probleme romversorgung angeschlossen ist.
3 tL>e|dder Buckkehr zur Der Infrarot-Kollisionsschutzsensor und Entferne Verschmutzungen vom Infrarot-
adestation. der Ladestation-Signalsensor sind durch Kollisionsschutzsensor und vom Ladestation-
Schmutz oder Ablagerungen blockiert. Signalsensor mit einem weichen Baumwolltuch.
Der AIRBOT kehrt automatisch zur !Das |st_ eln_normales yerhalten. Wenn der AIRBOT nicht
Ladestation zuriick. wenn der Akkustand in Betrieb ist, lasse die Ladestation angeschlossen und
Der AIRBOT kehrt zur niedriq ist ’ den AIRBOT eingeschaltet und in der Ladestation, um
4 Ladestation zuriick, bevor g st sicherzustellen, dass der Akku voll ist.

er den Reinigungsvorgang
beendet hat.

Der AIRBOT muss aufgeladen werden, da
eine komplexe hausliche Umgebung die
Reinigungseffizienz verringern kann.

Entferne Mobel und Gegensténde auf dem Boden wie
in Abschnitt 3 beschrieben.




Nr. Problem Mégliche Ursache Lésung
Der Netzteiladapter wurde nicht mit dem Stelle sicher, dass der Netzteiladapter vollstandig mit
Netzkabel verbunden. dem Netzkabel verbunden ist.
Stelle sicher, dass die Ladekontakte des AIRBOT
Der AIRBOT hat keinen Kontakt zur Kontakt mit den Ladekontakten der Ladestation
5 | Der AIRBOT l&adt nicht. Ladestation. haben. Du kannst den Roboter ggf. auch manuell
bewegen, um den Kontakt herzustellen.
Die Ladekontakte sind verschmutzt. Reinige die Ladekontakte gemaB Abschnitt 4.
Die Ladestation steht auf einem Teppich. Platziere die Ladestation gemaB Abschnitt 3.1.
Nach der Einstellung der Reinigungsbereiche
wurde der AIRBOT ausgeschaltet oder auf die | Erstelle eine neue Karte, und lege die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt, oder die Reinigungsbereiche fest.
Karte wurde zurlickgesetzt.
AIRBOT folgt dem Sobald d_er AIRBOT zur L_aQestatlon ZL_Jruckkehrt,
Reinigungsweg nicht werden die Karte und Reinigungsbereiche
6 AIRBOT wurde manuell in einen neuen wiederhergestellt. Um einen Wiederherstellungsfehler

ordnungsgemaB, oder die
Karte fehlt.

Bereich bewegt.

zu vermeiden, halte dich wahrend des
Wiederherstellungsvorgangs nicht zu nahe am
AIRBOT auf.

Die Ladestation wurde bewegt, oder die
Wohnumgebung wurde stark veréndert.

Stelle die urspriingliche hausliche Umgebung wieder
her, oder stelle die Ladestation wieder an den
urspringlichen Ort zurlick.




Nr. Problem Mégliche Ursache Lésung
AIRBOT wird wéhrend des Mappings verfolgt. Foliqe”tdem AIRBOT nicht, wahrend er eine Karte
AIRBOT hat Probleme ersteflt.
7 | beim Erstellen einer Karte = : : 5
. . N Stelle Mdbel an ihren Platz, und nimm Gegensténde
des Wohnbereichs. Mobel un.d Gegenstande auf dem Boden vom Boden auf, bevor du das AIRBOT-Mapping
wurden nicht entfernt.
startest.
Das Universalrad ist durch Verunreinigungen | Entferne alle Verunreinigungen oder Haare vom
blockiert. Universalrad.
Die Antriebsrader sind durch Verunreinigungen | Entferne alle Verunreinigungen oder Haare von den
AIRBOT bewegt sich nicht | plockiert. Antriebsradern.
8 | reibungslos oder weicht
vom Reinigungsweg ab. Der TrueMapping-Abstandssensor ist Entferne alle Verunreinigungen vom TrueMapping-
blockiert. Abstandssensor.
Im Reinigungsweg befinden sich Hindernisse. Stelle vor Beginn der V”?“'en Ramgun_g sicher, dass
der voreingestellte Reinigungsweg frei ist.
Uberpriife den Sensor und die StoBschiene. Entferne
Der TrueDetect 3D-Sensor und die StoBschiene | Verschmutzungen vorsichtig mit einem weichen
sind verschmutzt oder beschadigt. Baumwolltuch. Wende dich an den Kundendienst, falls
das Problem fortbesteht.
Der AIRBOT st6Bt héufig in Der AIRBOT ist starker direkter Vermeidc_e direktlels Sonnen!icht, wenn sich der AIRBOT in
9 Sonneneinstrahlung ausgesetzt. der mobilen Reinigung befindet.

umliegende Objekte.

Der TrueDetect 3D-Sensor kann schmale Mébel
nicht erkennen.

Entferne schmale Mobel.

Der AIRBOT befindet sich wéhrend des Mappings
in einer spiegeinden Umgebung.

Es wird empfohlen, den Reinigungsbereich in einer
spiegeinden Umgebung zu I6schen.




Nr. Problem Méogliche Ursache Lésung
Im Reinigungsweg befinden sich Hindernisse.
Der AIRBOT bewegt sich Wenn der AIRBOT Hindernisse nicht umgehen
10 wéhrend der mobilen kann, reinigt er einen Bereich in der Nahe. Stelle vor Beginn der mobilen Reinigung sicher, dass der
Reinigung nicht in die voreingestellte Reinigungsweg frei ist.
Reinigungsbereiche. Die Zimmertur ist geschlossen und verhindert,
dass der AIRBOT dem festgelegten Weg folgt.
Die Elngabe_ldes Benutzernar_‘nens oder Gib den korrekten Benutzernamen und das korrekte
Passworts fur das WLAN-Heimnetzwerk war . ) )
falsch. Passwort fur das WLAN-Heimnetzwerk ein.
Der AIRBOT befindet sich auBerhalb der Vergewissere dich, dass der AIRBOT sich innerhalb der
Reichweite deines drahtlosen Heimnetzwerk- Reichweite deines drahtlosen Heimnetzwerk-Signals
Der AIRBOT kann sich Signals. befindet.
11 | nicht mit dem drahtlosen Entferne den Filter, setze den Betriebsschalter auf ,,0,
Heimnetzwerk verbinden. | A\RBOT ist noch nicht fiir das Netzwerk-Setup | und driicke die RESET-Taste (. Der AIRBOT ist fiir
bereit. das Netzwerk-Setup bereit, sobald ein Sprachbericht
ausgegeben wird.
_— . . Der AIRBOT funktioniert nur mit WLAN-Signalen Gber
AIBBOT funktioniert nicht mit dem WLAN- 2,4-GHz-Band. Vergewissere dich, dass dein WLAN-
Heimnetzwerk. . . ) .
Heimnetzwerk diese Bedingung erfiillt.
Die Antnebsraggr und das Um_versalrad sind Reinige Antriebsrader, Universalrad oder Luftauslass,
durch Verunreinigungen blockiert, oder der wie in Abschnitt 4 beschrieben
12 Der AIRBOT verursacht Luftauslass ist blockiert. © s¢ eschrieben.

beim Reinigen viel Larm.

Das Luftvolumen des AIRBOT ist auf einen hohen
Wert eingestellt.

Das ist ein normales Verhalten.




Problem

Mégliche Ursache

Lésung

13

Der Luftqualitdtsmesser ist

Der Luftqualitatsmesser ist nicht an die
Stromversorgung angeschlossen.

Der Luftqualitatsmesser muss mit angeschlossenem
Strom verwendet werden. Stecke das USB-Kabel ein,
und schlieBe es an einen USB-Anschluss an.

ausgeschaltet. Der Luftqualitatsmesser hat einen schlechten
Kontakt mit dem USB-Kabel, oder das USB- Achte darauf, dass der Luftqualitdtsmesser an die
Kabel hat einen schlechten Kontakt mit dem Stromversorgung angeschlossen ist.
USB-Anschluss.

Die vom Luftqualitdtsmesser . .. . . Das ist ein normales Verhalten. Lasse den AIRBOT

. Die Daten kénnen abweichen. Es ist normal, dass e - . .

erkannten Daten stimmen PM2.5 urm +10ua/m? und VOC um einen Wert regelmaéBig reinigen, um sicherzustellen, dass die

nicht mit dem AIRBOT i *10Hg Luft ausreichend gereinigt wird. So werden auch

. ) abweicht. ) )

Uberein. Abweichungen geringer.

14 ’ -
Der vom Luftqualitatsmesser Die Wer’Fe: die vom AIRBOT und vom Das ist ein normales Verhalten. Lasse den AIRBOT
) : Luftqualitdtsmesser im selben Raum erkannt it . )
angezeigte Wert stimmt . A ) . regelmaéBig reinigen, um sicherzustellen, dass die
. . werden, konnen unterschiedlich sein. Es ist : . .
nicht mit dem von AIRBOT Luft ausreichend gereinigt wird. So werden auch
X . . normal, dass PM2,5 um +10 pg/m? und VOC um X .

angezeigten Wert Uberein. ) . Abweichungen geringer.
einen Wert abweicht.
Die Eingabe des Benutzernamens oder Passworts | Gib den korrekten Benutzernamen und das korrekte
fur das WLAN-Heimnetzwerk war falsch. Passwort fir das WLAN-Heimnetzwerk ein.
Der Luftqualitdtsmesser befindet sich auBerhalb Vergewissere dich, dass sich der Luftqualitdtsmesser
der Reichweite deines drahtlosen Heimnetzwerk- | innerhalb der Reichweite deines drahtlosen

Der Luftqualitatsmesser Signals. Heimnetzwerk-Signals befindet.

15 kann keine Verbindung Halte die Funktionstaste gedriickt, um den

zur ECOVACS HOME-App
herstellen.

Das Netzwerk-Setup wurde gestartet, bevor der
Luftqualitatsmesser bereit war.

Luftqualitatsmesser fiir das Netzwerk-Setup
vorzubereiten.

Der Luftqualitdtsmesser unterstutzt kein 2,5-GHz-
WLAN-Netz.

Achte darauf, dass der Luftqualitadtsmesser mit einem
2,4-GHz-WLAN-Netz verbunden ist.

Die falsche App wurde installiert.

Lade die ECOVACS HOME-App herunter, und installiere sie.




Nr. Problem Mégliche Ursache Lésung
Wenn der Luftqualitdtsmesser eine
Der AIRBOT startet die Luﬁverschmutzung fests_tellt, die tiber dem Wenn der AIRBOT in bestimmten Zeitrdumen nicht
o Standard liegt, bewegt sich der AIRBOT o . ) o .
16 | vernetzte Reinigung - L . . reinigen muss, stelle den ,Bitte nicht stéren“-Zeitraum in
sofort in den Reinigungsbereich, der mit dem .
unerwartet. e ! ) der ECOVACS HOME-App ein.
Luftqualitdtsmesser verbunden ist, um mit der
vernetzten Reinigung zu beginnen.
Der Luftqualitatsmesser befindet sich Stelle sicher, dass sich der Luftqualitatsmesser
auBerhalb der Reichweite des WLAN-Signals, | innerhalb der WLAN-Netzwerksignalabdeckung
oder das WLAN-Signal ist instabil. befindet.
Der Luftqualitdtsmesser ist
17 | in der ECOVACS HOME- Das Passwort fiir das WLAN-Heimnetzwerk Gib den korrekten Benutzernamen und das korrekte
App offline. wurde geéndert. Passwort fir das WLAN-Heimnetzwerk ein.
e ) ) Entferne das USB-Kabel, und schlieBe es wieder an,
Der Luftqualitatsmesser friert ein. e
um den Luftqualitatsmesser neu zu starten.
Stelle sicher, dass der AIRBOT und der
Der Luftqualitatsmesser ist in der ECOVACS Luftqualitatsmesser mit der ECOVACS HOME-
HOME-App offline. App und innerhalb der Abdeckung des WLAN-
Heimnetzwerks verbunden sind.
Der AIRB%T lst_artet die Das ist ein normales Verhalten. Wenn der AIRBOT
vgrnetzte einigung die aktuelle Reinigungsaufgabe abgeschlossen hat
18 | nicht, wenn der

Luftqualitdtsmesser
Verunreinigungen erkennt.

Der AIRBOT kann die vernetzte Reinigung
nicht starten, wéahrend er wegen niedrigem
Akkustand gerade geladen wird oder die
Reinigung lauft.

und die Leistung noch ausreicht, bewegt er sich
automatisch in den Reinigungsbereich, der mit dem
Luftqualitdtsmesser verbunden ist, um die vernetzte
Reinigung zu starten. Schalte bei der taglichen
Verwendung den Betriebsschalter des AIRBOT
nicht aus, um eine ausreichende Stromversorgung
sicherzustellen.

- I




Problem

Mégliche Ursache

Lésung

Bei der Verwendung des

AIRBOT reinigt zunachst die Luftqualitat auf
eine ausgezeichnete Qualitat (PM2,5-Wert
liegt unter 10). Danach wird der Lufterfrischer
aktiviert und entsprechend der gewahlten
Konzentration eingestellt.

Warte, bis die Reinigung abgeschlossen ist. Wende
dich an den ECOVACS Kundendienst, falls das
Problem fortbesteht.

19 | Lufterfrischers entsteht . .
kein Duft. D.as Lufterfrischer-Modul wurde nicht Setze das Lufterfrischer-Modul ein.
eingesetzt.
Das Lufterfrischer-Modul hat das Ende seiner Ersetze <I:|as Lufterfrlscher-Moc}ul.. Weitere
) Informationen zu Ersatzzubehdr findest du unter
Lebensdauer erreicht. .
https://www.ecovacs.com/global.
Der Reinigungsbersich wurde nicht Fur die intelligente Erk_ennung ist eine ausreichende
) ausreichend beleuchtet Beleuchtung erforderlich. Sorge fiir eine gute
20 Die AlVI-Kamera kann ' Beleuchtung der zu reinigenden Bereiche.

Objekte nicht erkennen.

Die Linse der AlVI-Kamera ist verschmutzt
oder blockiert.

Reinige die Linse mit einem sauberen, weichen Tuch,
und achte darauf, dass der Sensor nicht blockiert ist.




Nr. Problem Mégliche Ursache Lésung

Uberpriife den WLAN-Verbindungsstatus. Der
AIRBOT muss sich in einem Bereich mit gutem
WLAN-Signal befinden, damit der Video-Manager
aktiviert werden kann.

WLAN-Verbindung fehlgeschlagen.

Bitte Uberpriife deine Zustimmung in der
Der Video-Manager kann Benutzerautorisierung ist nicht aktiviert. Datenschutzrichtlinie, bevor du den AIRBOT
21 | nicht gedffnet werden oder verwendest.

hat keinen Bildschirm.

Aufgrund der Netzwerklatenz kannst
du den Video-Manager mdglicherweise Versuche es spater erneut.
vorlibergehend nicht 6ffnen.

Die AlVI-Kamera ist blockiert. Entferne die Schutzabdeckung.

Die AlVI-Kamera ist in der App ausgeschaltet. | Schalte die AlVI-Kamera in der App ein.

Nicht gentigend Wasser im Behalter. Fulle Wasser bis zur MAX-Markierung ein.

( blinkt ungewdhnlich, Setze das nebelfreie Befeuchtungsmodul erneut ein,

oo | Wenn das nebelfreie Falsche Platzierung des nebelfreien und stelle sicher, dass es sich volistandig und korrekt
Befeuchtungsmodul Befeuchtungsmoduls. P )
; im Filter befindet.
verwendet wird.
Es gibt ein Problem mit der Pumpvorrichtung. | Wende dich an den Kundendienst.
Keine Antwort vom OK
23 YIKO Sprachassistenten Der OK YIKO Sprachassistent oder das Aktiviere den OK YIKO Sprachassistenten oder das
oder Fehler beim Mikrofon ist deaktiviert. Mikrofon.

Aktivieren des AIRBOT.

Wenn das Problem weiterhin besteht, findest du weitere Lésungen in der ECOVACS HOME-App, oder wende dich an den Kundendienst.

- I



6. Technische Daten zum Produkt

Modell KJ600G-BX11

Nenneingangsleistung 24V== 3,75A Ladezeit Etwa 4 h
Ladestation CH2110

Nenneingangsleistung 24V=—= 3,75A Nennausgangsleistung 24V =—= 3,75A
Netzteiladapter GM95-240375-D

Nenneingangsleistung 100-240 V~ 2,5 A Nennausgangsleistung 24V =—== 3,75A
CADR (PM2,5) 600 m3h

Egﬂiﬁ‘éeﬁzreimgung Hohe Effizienz Larm 67 dB(A)

* Aufgrund der Notwendigkeit der kontinuierlichen Verbesserung haben die materiellen Produkte Vorrang, und unser Unternehmen behélt sich das
Recht vor, Produkte zu aktualisieren.




Live Smart. Enjoy Life.

En caso de encontrar problemas no descritos en este Manual de Instrucciones, pongase en contacto
con nuestro Centro de Atencion al Cliente, donde un técnico le orientara debidamente.

Para obtener mas informacién, visite el sitio web oficial de ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

La compania se reserva el derecho a realizar cambios tecnoldgicos o de disefio en sus productos para
seguir mejorandolos continuamente.

Gracias por confiar en AIRBOT.
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1. Instrucciones de seguridad
importantes

Al usar un dispositivo eléctrico, observe siempre
las precauciones basicas de seguridad, incluidas
las que se indican a continuacion:

ANTES DE USAR ESTE DISPOSITIVO,
LEA ATENTAMENTE TODAS LAS
INSTRUCCIONES

CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES

1.

Este dispositivo no esta disefiado para que
lo utilicen personas (incluidos nifios) con
capacidades fisicas, sensoriales o0 mentales
reducidas, o que carezcan de experiencia y
conocimientos, a menos que se les supervise
o hayan recibido instruccion en relacion
con el uso del dispositivo por parte de una
persona responsable de su seguridad.

Se debe supervisar a los nifios para
asegurarse de que no juegan con el
dispositivo

Este dispositivo pueden utilizarlo nifios
mayores de 8 afos y personas con

capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales
reducidas, o cualquier persona sin
experiencia ni conocimiento sobre este tipo
de dispositivos, siempre que se les supervise
o se les haya instruido sobre su uso seguro
y comprendan los peligros potenciales. Este
dispositivo no es un juguete. Los nifios no
deben limpiar o realizar el mantenimiento de
este dispositivo sin supervision.

Despeje el area que desea purificar. Retire
del suelo los cables de alimentacion y los
pequefos objetos que se puedan enredar

en el dispositivo. Doble los flecos de las
alfombras bajo estas y levante las cortinas o
manteles que pudieran estar a nivel del suelo.
Si en la zona de purificacién existe un
desnivel debido a la presencia de un escalén
0 escaleras, le recomendamos que controle
el dispositivo para cerciorarse de que sea
capaz de detectar el escalon sin caerse.
Para evitar la caida del robot, puede ser
necesario colocar una barrera fisica en el
borde. Asegurese de que la barrera fisica no
suponga un riesgo de tropiezo.

- HE



10.
11.

12.

Use el dispositivo Unicamente como se
describe en este manual. Emplee solo
accesorios recomendados o vendidos por el
fabricante.

Cerciorese de que su suministro eléctrico
coincide con el voltaje de tension que figura
en la estacion de carga y el adaptador de CA.
Disefiado para uso EXCLUSIVO en
ESPACIOS INTERIORES. No utilice el
dispositivo al aire libre ni en espacios
comerciales o industriales.

Use Unicamente la bateria recargable, el
adaptador de CAy la estacién de carga
originales del fabricante incluidos con el
aparato. Este dispositivo no permite el uso
de baterias no recargables. Para obtener
informacion acerca de la bateria, consulte la
seccion de especificaciones.

No utilice el producto si carece de los filtros.
No ponga en marcha el dispositivo en un
lugar donde haya velas encendidas u objetos
fragiles.

No use el dispositivo en entornos
extremadamente frios o calientes

13.

14.

15.

16.

(temperatura inferior a -5 °C [23 °F] o superior
a40°C [104 °F)).

No use el dispositivo sobre superficies
mojadas o con agua estancada. No utilice

el aparato en zonas en las que pueda estar
presente.

No toque el enchufe ni el aparato con las
manos humedas.

Tenga cuidado de no danar el cable de
alimentaciéon. No emplee el cable de
alimentacién para tirar del dispositivo, el
adaptador de CA o la estacion de carga, ni
para transportarlos. No lo use tampoco a
modo de asa. No cierre la puerta si el cable
de alimentacién queda atrapado ni coloque
el cable sobre bordes afilados o esquinas.
No permita que el dispositivo pase por
encima del cable de alimentacion. Mantenga
el cable de alimentacién alejado de
superficies calientes.

. Si el cable de alimentacién eléctrico esta

danado, debera ser reemplazado por el
fabricante o por un técnico de servicio por
un sistema o un cable especial.



18.

19.

20.

21.

22.

23.

No pase el cable de alimentaciéon por debajo
de alfombras, muebles, otros productos, etc.
Mantenga el cable de alimentacién alejado
de zonas concurridas.

No utilice la estacion de carga ni el
adaptador de CA si presenta dafos.

No use el dispositivo si el cable de
alimentacion o el enchufe estan dafados.
No use el dispositivo, el adaptador de CA

ni la estacién de carga si no funcionan
correctamente, si han sufrido una caida, si
estan dafados, si han permanecido en el
exterior o si han entrado en contacto con
agua. En ese caso, el fabricante o un técnico
de servicio deberan repararlos para evitar
posibles riesgos.

Antes de realizar tareas de limpieza y
mantenimiento en el dispositivo, apague el
interruptor de alimentacion.

Retire el enchufe de la toma de corriente
antes de llevar a cabo la limpieza y el
mantenimiento de la estacion de cargay el
adaptador de CA.

Antes de extraer la bateria del dispositivo

24.

25.

26.

27.

28.

29.

para desecharla, retire el dispositivo de la
estacién de carga y del adaptador de CA, y
apague el interruptor de alimentacion.

Antes de desechar el dispositivo, extraiga la
bateria y deséchela de acuerdo con las leyes
y normativas locales.

Si no prevé usar la estacién de carga o

el adaptador de CA durante un tiempo
prolongado, desenchufela.

El dispositivo debe usarse respetando lo
establecido en este manual de instrucciones.
ECOVACS ROBOTICS no asume ninguna
responsabilidad por los dafnos o lesiones
causados por un uso inadecuado.

El robot contiene baterias que solo puede
sustituir personal cualificado. Para sustituir la
bateria del robot, pdngase en contacto con
el servicio de atencién al cliente.

Si no se va a utilizar el robot durante un
periodo prolongado de tiempo, cargue por
completo el robot, apaguelo para guardarlo
y desenchufe la estacion de carga y el
adaptador de CA.

AVISO: Para recargar la bateria, utilice




Unicamente la estacion de carga CH2110 y dos meses, pero esta periodicidad no es siempre
el adaptador de red GM95-240375-D que se tan exacta.

suministran con este dispositivo. Algunos dispositivos, especialmente los que

30. Este dispositivo contiene un emisor UV- salieron a la venta hace mas de tres afos, solo
C. Un uso inadecuado del dispositivo o la se actualizaran si se encuentra y soluciona una
existencia de desperfectos en la carcasa vulnerabilidad critica.

puede producir una radiacion peligrosa

de UV-C. La radiacion UV-C puede causar
lesiones oculares y cutaneas, incluso

== Corriente continua

en pequefas dosis. El usuario no puede ~ Corriente alterna
sustituir el emisor UV-C.

De acuerdo con los requisitos de exposicién a la
radiofrecuencia, se debe mantener una distancia
de al menos 20 cm entre el dispositivo y el
usuario mientras el dispositivo esté en marcha.
Para garantizar el cumplimiento de la normativa,
no se recomienda situarse a una distancia
inferior. La antena empleada para este transmisor
no debe colocarse ni utilizarse en conjunto con
ninguna otra antena o transmisor.

La potencia de salida del médulo de Wi-Fi es
inferior a 100 mW.

Actualizacién del dispositivo

Algunos dispositivos suelen actualizarse cada

.



/2.1 Contenido de la caja

Teovnes Teovacs
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Guia de inicio rapido Manual de instrucciones

AIRBOT Modulo de desinfeccion Monitor de calidad del aire Cable USB del monitor de
uv calidad del aire

Nota: Las figuras e ilustraciones se muestran solo como referencia y pueden ser diferentes del aspecto real del producto.




Parte superior

Sensor de distancia
TrueMapping

Salida de aire

Parte delantera

Panel de control

(encendido)

| —
EESEARNIITTTAARERNNAN: Micréfono
Céamara AlVI I - b
— )
Sensor 3D
TrueDetect
Parachoques

. -

anticolisiones

/2.2 Esquema del producto

Volver

AT T T,

Micréfono

Sensor de }
PM2,5% y VOC*

Sensor de sefal de
la estacion de carg

Filtro

Parachoques
anticolisiones

Luz UV

* PM2,5 hace referencia a las particulas presentes en la atmosfera que

tienen un didmetro igual o inferior a 2,5 micras.

*VOC hace referencia a los compuestos organicos volatiles, como
benceno, tolueno, formaldehido, etc. AQ (calidad del aire) representa
un valor total que comprende tanto el estado de PM2,5 como el

estado de VOC.



Parte posterior (sin filtro) Parte inferior

Sensores anticaida

i I m Contactos de carga

Ruedas
universales

Sensores anticaida

Luz indicadora de Wi-Fi (ﬁ) Interruptor de alimentacion
o,

== ("I" = ENCENDIDO;

Botoén de reinicio "O" = APAGADO)

(RESET) &

Tapa de la bateria

Puerto de
actualizacion (solo
para el servicio de
atencion al cliente)

Para configurar la red: Pulse el botén de reinicio (RESET).
Para restablecer los ajustes de fabrica: Pulse el boton de reinicio
(RESET) durante 5 segundos.

Ruedas de
propulsion




Estacion de carga

Emisor de sefal
de infrarrojos

Contactos de carga

Parte posterior de la estacién de carga (cubierta

posterior abierta)

Adaptador
de red

Conector macho del
cable de alimentacion

Monitor de calidad del aire
Boton de funcion

Luz indicadora de Wi-Fi
Valor de PM2,5
Indicador AQ (calidad del aire) “ [

Indicador de valor de humedad

Indicador de valor de temperatura\

Indicador de valor de VOC

Para configurar la red: Mantenga pulsado el botén de funcién; el indicador de
Wi-Fi parpadea en NARANJA.

Escanee el cédigo QR del monitor de calidad del aire para completar la
vinculacion manual.

Configuracion de red completada: El indicador de Wi-Fi del monitor de calidad
del aire se ilumina en BLANCO.

Para desactivar la pantalla: Pulse el botdn de funcion.

Para llamar al AIRBOT: Haga doble clic en el botén de funcion.

Cable USB del monitor de calidad del aire

Conector macho tipo C

Conector macho USB estandar




/2.3 Sensores

Nombre

Descripcion funcional

Sensor de distancia TrueMapping

Un sistema de medicion laser mide la distancia entre el AIRBOT y los alrededores en funcion del tiempo
de reflexion; de esta forma, el sistema puede trazar un mapa de los objetos de alrededor mientras el
AIRBOT se mueve.

Céamara AlVI

Mediante la coleccion de iméagenes de los alrededores captadas con la cdmara basada en 1A, puede
crear un video y, a su vez, facilitar la elaboraciéon de un mapa 3D. Mediante la interaccion con el
microéfono, puede efectuar llamadas de voz remotas.

Sensor 3D TrueDetect

Un sistema de medicion por infrarrojos mide la distancia entre el AIRBOT y los alrededores en funcién del
tiempo de reflexion; esto permite identificar y evitar los obstaculos que hay cerca.

Sensor de PM2,5y VOC

Sensor de PM2,5: Mediante la dispersion de la luz laser, es posible calcular el valor de PM2,5 del lugar
aplicando un modelo matematico y un algoritmo.

Sensor de VOC: Segun los cambios que se producen en el valor de resistencia del elemento sensible
causados por la reaccion REDOX del gas en la superficie del semiconductor, el sensor de VOC puede
calcular la concentracion de VOC en el espacio localizado mediante el algoritmo.

Micréfono

Cuando alguien habla, el diafragma vibra; esto permite grabar voz y ordenar al AIRBOT que realice una
tarea mediante el control por voz.

Sensor de sefial de la estacién de
carga

Al colocar el emisor de infrarrojos en la estacion de carga y el receptor de infrarrojos en el AIRBOT, este
ultimo es capaz de identificar la posicion de la estacion de carga y de conectarse a ella cuando recibe la
sefial de infrarrojos para efectuar la recarga automaticamente.

Sensor anticaida

El AIRBOT tiene un sensor de infrarrojos en la parte inferior que se encarga de medir por infrarrojos la
distancia entre la base del AIRBOT y el suelo; de esta forma, el AIRBOT no seguira avanzando si detecta
la presencia de escaleras o si la distancia medida supera el valor predefinido, lo cual evita las caidas.




/3.1 Notas antes del uso

Antes de cada uso, ordene la zona colocando los muebles en su sitio
y retirando todo tipo de objetos del suelo, como cables y juguetes.

Abra las puertas de la estancia para que el AIRBOT pueda explorar el
entorno doméstico durante la primera purificacién movil. Es posible
que el AIRBOT no pueda entrar en el bafio y la cocina debido a los
umbrales.

265 cm

ElI AIRBOT puede atravesar espacios cuya anchura no sea inferior a 65 cm.
Evite bloquear el paso del AIRBOT durante la purificacién mévil.

.

No coloque nada encima del AIRBOT y no utilice el AIRBOT para
sentarse.



Coloque una barandilla al principio de unas escaleras y en el borde
de un escalén. Para evitar que el AIRBOT se caiga, no coloque la
estacion de carga cerca de escaleras o de un desnivel.

No coloque la estacion de carga cerca de la luz directa del sol ni de Evite mover la estacién de carga. Si se mueve la estacién de carga,
objetos reflectantes, como espejos. EI AIRBOT podria no encontrar el puede que el AIRBOT no se ubique y pierda el mapa.

camino de vuelta a la estacion de carga como consecuencia de la luz

intensa o el reflejo.

o N



No utilice el AIRBOT en suelos con desnivel para evitar que se caiga. No coloque la estacion de carga sobre una alfombra. Es posible que
el AIRBOT no se recargue.




/3.2 Inicio rapido

c Retire los materiales de proteccion del AIRBOT




o Instale el médulo del ambientador (se vende por
separado)

* Pulse de nuevo para quitar el médulo del ambientador (se vende por
separado).

e Anada agua al médulo de humidificacion sin niebla (se vende
por separado)

e Instale el médulo de humidificacion sin niebla (se vende por
separado)

e Encienda e instale el filtro

Mientras el AIRBOT esté encendido, el panel de control permanecera
iluminado.

"I' = ENCENDIDO; "O" = APAGADO.



0 Retire el material protector de la estacién de carga
Parte inferior de la estacién de carga

e Abra la cubierta posterior y ajuste la longitud del cable de
alimentacion

@ Coloque la estacion de carga

Coloque la estacién de carga contra la pared, sobre una superficie
nivelada y con la base en posicién perpendicular al suelo. Deje un
espacio libre de 1,5 m (5') delante y de 0,5 m (1,6') a ambos lados,
y cerciorese de que la zona esté libre de objetos y superficies
reflectantes.

Cargue el AIRBOT

Coloque el AIRBOT cerca de la estacion de carga. Mantenga pulsado

() en el panel de control durante 3 segundos. El AIRBOT regresara
automaticamente para cargarse. (') parpadea cuando comienza la

carga. () se enciende de color BLANCO fijo cuando el AIRBOT esta

completamente cargado. (‘) aparece cuando la bateria esta baja.

Nota:

* Antes de cargar el AIRBOT, enciéndalo.

* Antes de utilizar el AIRBOT por primera vez, carguelo al menos
durante 4 horas.

Encienda el monitor de calidad del aire

1. Elija la estancia que desea monitorizar y conecte el monitor de

calidad del aire a un puerto USB (entrada nominal: 5 V===1 A) con

el cable USB.
@
1 =
Nota:

* Es posible que el monitor de calidad del aire no pueda recibir
alimentacion a través de los puertos USB del ordenador.

* Coloque el monitor de calidad del aire en vertical y no lo ponga
pegado a la pared.

2. Una vez que efectle la conexion USB, el monitor de calidad del aire

comienza a controlar la calidad del aire.

-



/
3.3 Aplicacion ECOVACS HOME

El AIRBOT se puede manejar a través de la aplicacion ECOVACS
HOME. Descargar

La aplicacion ECOVACS HOME ofrece acceso a otras funciones:
purificacion movil, purificacion de area, purificacion in situ y
purificacion vinculada.

Método 1: Escanee el cédigo SN para descargar la aplicaciéon
ECOVACS HOME.

_—
T YN T T

——Cadigo SN

Método 2: Busque "ECOVACS HOME" en el App Store para
descargar la aplicacion.

£ Download on the GETITON
[ ¢ App Store *® Google Play

Q, ECOVACS HOME
Nota:

1. Antes de configurar la red, asegurese de que el teléfono movil esté
conectado a una red Wi-Fi doméstica.

2. Después de instalar la aplicacion ECOVACS HOME, configure la red
siguiendo las instrucciones que se proporcionan en la aplicacion.

. -

/
3.4 Uso del AIRBOT

o Panel de control

Botdn para silenciar
micréfono

Indicador de L
desinfeccion UV Indicador de PM2,5 y VOC
Indicador de ambientador m g J Indicador de humidificacion

Indicador AQ
(calidad del aire)
Indicador de valor de

Indicador de valor
de temperatura

humedad
Botén de modo de espera )
Indicador Estado

W ROJO fijo Silenciar micréfono

Se apaga Activar micréfono
@ BLANCO fijo Bateria cargadae/rlfr;jrs;rz)era/Purificacic’)n
@ BLANCO intermitente Cargando
(V) Parpadeo ROJO Alerta de averia
() RoJO fijo Bateria baja




Estado

Indicador Estado voC
BLANCO fijo Ambientador activado m Excelente
BLANCO El médulo de ambientador esta vacio. [} 7] Bueno
intermitente Sustitiyalo.
BLANCO fijo Desinfeccion UV activada m Medio

¢ i i6 4 Deficiente

BLANCO El médulo de desngéf\(/:igign UV esté fuera de m
intermitente Sustittyalo. AQ (calidad del aire) Estado

BLANCO fijo

Humidificacién iniciada

BLANCO
intermitente

No hay agua en el depésito o el filtro de
humidificacién ha caducado

Tanto el estado de VOC como el estado de

PM2.5

Estado

0-10— —Excelente

11-20— —Bueno

AZUL PM2,5 son excelentes

VERDE El estado de VOC o el estado de PM2,5 es
bueno

NARANJA El estado de VOC o el estado de PM2,5 es
medio

ROJO El estado de VOC o el estado de PM2,5 es malo

21-50— —Medio

Valor de humedad

Estado

g
L
(]

>51——Malo

40-45 % Humedad baja ()
50-55 % Humedad media (b (predeterminada)
60-65 % Humedad alta




9 Purificacion in situ.

Pulse () para activar el modo predeterminado de purificacion in situ.

» T

Pulsacion corta
@ Purificacion movil
Pulse () dos veces para cambiar al modo de purificacién movil.
También puede cambiar de modo mediante el control por voz.

* Asegurese de que el AIRBOT permanezca conectado a la estacion

de carga y que siga cargando antes de la primera purificacion movil.

Cuando se active la purificacion, el AIRBOT explorara primero el
entorno doméstico para crear un mapa. No continte si la operacion
de reconocimiento del entorno realizada por el AIRBOT se ve
afectada.

0 Interruptor de modo y flujo de aire

Puede activar el flujo de aire en la aplicacion ECOVACS o mediante
el control por voz.

e Activar la funciéon de ambientador/desinfeccion
uv

Active la funciéon de ambientador/desinfeccién UV mediante la
aplicacién ECOVACS HOME.

e Vincular areas de purificacion a través del
monitor de calidad del aire

El monitor de calidad del aire puede controlar la calidad del aire
en tiempo real y solicitar al AIRBOT que active la purificacion
vinculada.

Escanee el codigo QR del monitor de calidad del aire. Configure la red
segun las instrucciones. A continuacion, vuelva a la pantalla principal
de AIRBOT en la aplicacién ECOVACS y vaya a "Map Management
--- Air Quality Monitor" (Gestiéon de mapas --- Monitor de calidad del
aire) para seleccionar el area de purificacion correspondiente para
completar la vinculacién.

Nota: Los valores de PM2,5 y de VOC se mostraran en la aplicacion
después de la vinculacion.

* Haga clic en el botén de desvinculacién de la aplicacién para
desvincular el monitor de calidad del aire.

* Puede utilizar varios monitores de calidad del aire para controlar la
calidad del aire de otras estancias. Si es necesario, visite https://
www.ecovacs.com/global.




e Purificacioén vinculada a través del monitor de e Pausar/finalizar purificacion

calidad del aire
El AIRBOT puede activar automaticamente la purificacion moévil si
el monitor de calidad del aire detecta contaminacién mediante la
interconexion de datos.
Cuando el monitor de calidad del aire detecte un valor excesivo de f ﬁ
PM2,5 0 VOC, el AIRBOT activara el modo de purificacién vinculada s ) L
y se dirigird automaticamente al area de purificacién vinculada al . L »
monitor de calidad del aire para iniciar la purificacion. Puede cambiar Pt ]
el valor configuracion en la aplicacion ECOVACS HOME.

Purificacién in situ: Pulse () para que el AIRBOT deje de purificar.
Pulse () de nuevo para activar la purificacion con AIRBOT.

Pulse Pulse

Cuando el monitor de
calidad del aire detecta un
valor excesivo de PM2,5 o
voc

Purificacion mévil: Cuando el AIRBOT esté en el modo de
purificacién movil, pulse (') para pausar la purificacion; pulse () de
nuevo para reanudar la purificacién mévil.

En cuanto los valores de PM2,5 y de VOC vuelvan a ser normales, el
AIRBOT regresara automaticamente a la estacién de carga.

e Activar manualmente la purificacion con AIRBOT T om. om
Haga doble clic en el botén de funcién situado en la parte superior
del monitor de calidad del aire para que el AIRBOT se dirija al area |
de purificacion vinculada al monitor de calidad del aire para iniciar la

purificacién. X2

Pulse

* Durante la purificacién movil, el ciclo de purificacién mévil actual
se cancelara si el AIRBOT permanece en pausa durante méas de
60 minutos.




@ Volver a la estacion de carga

Mantenga pulsado (') durante 3 segundos para que el AIRBOT regrese
automaticamente a la estacion de carga para cargarse.

$ @ o

—
was [ T L2
N

A

%

°c

Mantenga pulsado durante 3 segundos
* El AIRBOT regresara automaticamente a la estacion de carga para
cargarse cuando se complete la purificacién mévil o cuando la
bateria esté baja.

0 Bloqueo infantil ACTIVADO/DESACTIVADO

Mantenga pulsado Wy (') durante 5 segundos para activar o desactivar
el bloqueo infantil; se notificara mediante una notificacion de voz.

o—_— Mantenga pulsado
H0X%  3°C durante 5 segundos

* Puede realizar esta operacién manualmente en la aplicacion
ECOVACS HOME.

.

/3.5 Medios

@ Conecte el AIRBOT mediante Bluetooth

€3 Bluetooth

/3.6 Apagado
del dispositivo para guardarlo

Desinstale el filtro y coloque el interruptor de alimentacién en posicion "O".
"I' = ENCENDIDO; "O" = APAGADO.

—
PO T 7P T TTT T,

>»

Nota:

. Durante el uso diario, mantenga la estacién de carga enchufada y
el AIRBOT encendido aunque el AIRBOT haya terminado su labor.
Mantenga el AIRBOT en la estacién de carga para asegurarse de
que esté totalmente cargado para iniciar el trabajo en cualquier
momento.

2. Si no va a utilizar el AIRBOT durante mucho tiempo, carguelo al
maximo y, a continuacién, apague el interruptor de alimentacion
antes de guardarlo. Recargue el AIRBOT cada tres meses para
evitar que la bateria se descargue en exceso.

3. Si la bateria se descarga en exceso o no se utiliza durante mucho
tiempo, es posible que el AIRBOT no pueda cargarse. Péngase en
contacto con el servicio de atencion al cliente para obtener ayuda.

—



/4.1 Mantenimiento habitual

Apague el interruptor de alimentaciéon antes de realizar labores de mantenimiento en el AIRBOT y desenchufe el cable de alimentacién
antes de realizar labores de mantenimiento en la estacion de carga.

Para mantener el rendimiento éptimo del AIRBOT, realice las tareas de mantenimiento y el cambio de piezas con la siguiente frecuencia:

Pieza del AIRBOT Frecuencia de mantenimiento Frecuencia de sustituciéon
) Sustituir cuando la aplicacion ECOVACS HOME lo
Filtro Una vez cada 2 meses L
indique
Médulo de humidificacién sin niebla Una vez cada 7 dias /
Médulo de ambientador / Cada 2 meses/Sustituir cuando la aplicacion
(Se vende por separado) * ECOVACS HOME lo indique
Céamara AlVI
Ruedas de propulsion
Sensor 3D TrueDetect
Sensores anticaida
Parachoques anticolisiones Una vez cada 2 meses /

Sensor de sefial de la estacion de
carga
Contactos de carga
Contactos del médulo de
desinfeccion UV

Nota: ECOVACS fabrica diversas piezas de repuesto y accesorios. Péngase en contacto con el servicio de atencion al cliente para
obtener mas informacion sobre las piezas de repuesto.

* Para su seguridad, utilice los médulos de ambientador (se venden por separado) fabricados por ECOVACS.




/4.2 Médulo de humidificacion sin niebla (se vende
por separado), filtro y salida de aire

Nota: @ Limpie el fitro de humidificacion y el deposito.
1. Al realizar el mantenimiento, asegurese de que el AIRBOT no esté
en marcha. Filtro de humidificacién

2. Es recomendable realizar el mantenimiento y el cambio de filtro
periddicamente para evitar la contaminaciéon secundaria causada por
gases nocivos después de un uso prolongado, como PM2,5 y VOC.
3. Se recomienda utilizar agua purificada para la humidificacion. El
agua corriente o el agua mineral pueden generar depésitos de cal en
el filtro. Limpie el filtro y el depdsito con regularidad para evitar olores
extranos.

Moédulo de humidificacion sin niebla (se vende por
separado) y filtro

0 Retire el filtro y extraiga el médulo de humidificacién sin niebla (se
vende por separado).

>»>




e Extraiga el médulo de desinfeccion UV del filtro Coloque el moédulo de humidificacién sin niebla (se vende por
separado) en un lugar fresco y ventilado durante 2-3 horas.
Mientras tanto, coloque el filtro al sol durante 2 o 3 horas.
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T e Instale el filtro, el médulo de humidificacién sin niebla (se vende
por separado) y el médulo de desinfeccion UV.

~ Debe hacer
S
clic




Salida de aire

Limpie periédicamente la salida de aire con un aspirador o un pafio
seco. De esta forma, el AIRBOT emitira un aire limpio. Sino va a
utilizar el AIRBOT durante mucho tiempo, es recomendable cubrir la
parte superior con un pano suave y limpio.

/4.4 Otros
componentes

Nota: Antes de realizar las siguientes operaciones, apague el AIRBOT
y limpielo con un pafio seco. No utilice un pafio himedo ni detergente
liquido o en aerosol para limpiar estos componentes.

Ruedas de propulsion

Ruedas universales




Camara AlVI Sensor 3D TrueDetect Parachoques anticolisiones

—
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Sensores anticaida Parachoques anticolisiones y sensores de senal de la estacion de carga
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5. Solucion de problemas

Consulte la tabla siguiente para solucionar problemas habituales del AIRBOT.

No.

Problema

Posibles causas

Solucion

El AIRBOT no purifica.

El interruptor de alimentacién del AIRBOT
esta apagado.

Retire el filtro y encienda el interruptor de alimentacién
del AIRBOT.

La bateria del AIRBOT se esta agotando.

Asegurese de que el AIRBOT esté completamente
cargado antes de utilizarlo por primera vez. Retire

el filtro y encienda el interruptor de alimentacion del
AIRBOT. Vuelva a instalar el filtro y cargue el AIRBOT.
() parpadea en blanco cuando el AIRBOT se esta
cargando y () se enciende de color blanco fijo cuando
el AIRBOT esta completamente cargado.

Para el uso diario, compruebe si la estacién de carga
esta enchufada y si el AIRBOT esta encendido. Aunque
el AIRBOT no esté en marcha, deje enchufada la
estacion de carga y mantenga encendido y cargando
el AIRBOT; de esta forma, la bateria estara al maximo y
disponible para funcionar en cualquier momento.

EI AIRBOT no responde y hay que reiniciarlo.

Apague y encienda el interruptor de alimentacion para
reiniciarlo. Si el problema persiste, mantenga pulsado
el botén de reinicio (RESET). El AIRBOT volvera a los
ajustes de fabrica. Reinicie el AIRBOT.




No.

Problema

Posibles causas

Solucion

El filtro desprende un olor

Es un olor como a nuevo.

Coloque el AIRBOT en un espacio bien ventilado y
pongalo en marcha hasta que desaparezca el olor.

Si el producto se utiliza en climas lluviosos
de manera habitual, el filtro se humedece.

Ponga el filtro al sol durante aproximadamente 3 horas
antes de utilizarlo.

2 ~ .
extrafio. El polvo y la suciedad .Se acumulan <-::n las Limpie la entrada, la salida y el filtro de aire como se
zonas de entrada y salida de aire, asicomo | .~ . .,
) indica en la seccién 4.
en el filtro.
El filtro ha caducado. V|S|t_e https://www._ecovacs.com/qIobal para comprar
un filtro para cambiarlo.
La estacién de carga no esté enchufada. Asegure§e de que la estacion de carga esté conectada
a la corriente.
El AIRBOT tiene problemas
3 para regresar a la estacion | El polvo o la suciedad han obstruido el Limpie el parachoques anticolisiones con sensores
de carga. parachoques anticolisiones con sensores infrarrojos y el sensor de sefial de la estacion de carga
infrarrojos y el sensor de sefial de la con un pafio de algodén suave para quitar el polvo o la
estacién de carga. suciedad.
Se trata de un comportamiento normal. Cuando el
El AIRBOT vuelve automaticamente a la AIRBOT no esté en marcha, deje la estaciéon de carga
EI AIRBOT regresa a la estacion de carga cuando la bateria esta enchufada y mantenga el AIRBOT encendido y en la
estacion de carga antes baja. estacién de carga para asegurarse de que la bateria
4

de terminar la operacion
de purificacion.

esté siempre cargada.

Es necesario recargar el AIRBOT porque el
complejo entorno doméstico puede reducir
la eficiencia de purificacion.

Ordene los muebles y retire todos los objetos del
suelo, tal como se describe en la seccion 3.




No. Problema Posibles causas Solucién
El adaptador de red no se ha conectado Asegurese de que el adaptador de red esté bien
con el cable de alimentacion. conectado al cable de alimentacion.
Asegurese de que los contactos de carga del AIRBOT
EI AIRBOT no hace contacto con la estacion hagar_1 ,contacto con los contactos d.e carga de la
estacién de carga. En caso necesario, puede mover el
de carga. AIRBOT manualmente para que la conexion se realice
5 | EI AIRBOT no se carga. paraq
correctamente.
. . Limpie los contactos de carga segun las indicaciones
Los contactos de carga estan sucios. s
de la seccion 4.
L . Coloque la estacion de carga correctamente de
La estacién de carga esté sobre la alfombra. TR e
acuerdo con las indicaciones de la seccion 3.1.
El AIRBOT se apagd después de definir
las areas de purificacion, o bien se ) , e .,
. ) A Cree un nuevo mapa y defina las areas de purificacion.
restablecieron los ajustes de fabrica o se
restablecio el mapa.
Eloﬁ'lai?gerr:(t)es]lague Una vez que el AIRBOT vuelva a la estacién de carga,
6 El AIRBOT se ha movido manualmente a un | recuperara su mapa y las areas de purificaciéon. Para

trayectoria de purificacion
0 no se encuentra el mapa.

entorno nuevo.

evitar fallos de recuperacioén, no se acerque demasiado
al AIRBOT durante el proceso de recuperacion.

La estacion de carga se ha movido
o el entorno doméstico ha cambiado
considerablemente.

Vuelva a dejar el entorno doméstico como estaba o
coloque de nuevo la estacion de carga donde estaba.




No. Problema Posibles causas Solucién
QII?;J;er;va detras del AIRBOT mientras traza No vaya detras del AIRBOT mientras traza el mapa.
El AIRBOT esta teniendo pa.
7 proble(rjnzilshpara trazar el Ordene los muebles y retire todos los objetos del
mapa del hogar. Hay muebles y objetos por medio en el suelo. | suelo antes de que el AIRBOT empiece a trazar el
mapa.
Hay suciedad enredada en la rueda universal. Elimine la symedad o el pelo enredado alrededor de
la rueda universal.
Hay suciedad enredada en las ruedas de Elimine la suciedad o el pelo enredado alrededor de
EI AIRBOT realiza propulsion. las ruedas de propulsion.
s movimientos bruscos o se
deswa d?,la trayectoria de | El sensor de distancia TrueMapping esta Limpie el sensor de distancia TrueMapping.
purificacion. bloqueado.
. . Antes de iniciar la purificacion movil, asegurese de
Hay obstaculos en la trayectoria de ’ e S )
P que la trayectoria de purificacion predefinida esté
purificacion. .
despejada.
Revise el sensor y el parachoques anticolisiones. Si estan
El sensor 3D TrueDetect y el parachoques sucios, limpielos suavemente con un pafio de algodén
anticolisiones estan sucios o dafiados. suave. Si el problema persiste, péngase en contacto con
el servicio de atencién al cliente.
El AIRBOT suele colisionar , ) Evite la luz directa del sol cuando el AIRBOT esté en el
9 con los objetos que hay EI AIRBOT esta expuesto a la luz directa del sol. modo de purificacién mévil.

alrededor.

El sensor 3D TrueDetect no puede detectar
muebles estrechos.

Retire los muebles estrechos.

ElI AIRBOT se encuentra en un entorno reflectante
mientras traza el mapa.

Es recomendable no incluir un entorno reflectante para la
purificacion.




No. Problema Posibles causas Solucién
Hay obstaculos en la trayectoria de purificacion.
Durante la purificacién il edl'ArlqRBo’T no puede evitarlos, purificara cerca
10 moévil, el AIRBOT no se e dichas areas. Antes de iniciar la purificacion movil, aseglrese de que
glnge s';lf'det(-l)r,mlnadas areas || . puerta de la estancia esta cerrada, lo que la trayectoria de purificacion predefinida esté despejada.
€ puriticacion. impide que el AIRBOT pueda seguir la trayectoria
definida.
El nombre de usuario o la contrasefia de la red . -
A o . . Introduzca el nombre de usuario y la contrasefa
Wi-Fi doméstica se han introducido de forma - P
. correctos de la red Wi-Fi doméstica.
incorrecta.
ElI AIRBOT no se encuentra dentro del alcance Asegurese de que el AIRBOT se encuentra dentro del
de la sefial Wi-Fi doméstica. alcance de la senal Wi-Fi.
El AIRBOT no puede
11 conectarse a la red Wi-Fi Desinstale el filtro, coloque el interruptor de alimentacion
domeéstica. El AIRBOT aun no esta listo para la configuracion | en posicion "O" y pulse el botén de reinicio (RESET) 6
de red. . EI AIRBOT estara listo para la configuracién de red
cuando emita una notificaciéon de voz.
El AIRBOT no funciona en la banda de la red Wi- El AIRBOT solo funciona con una sefial Wi-Fi que ut_|||ce
) - la banda de 2,4 GHz. Asegurese de que la red Wi-Fi
Fi doméstica. P L
domeéstica cumpla este requisito.
Las ruedas de propulsién y la rueda universal N L .
. ) . ) Limpie las ruedas de propulsion, la rueda universal o la
estan atascadas por residuos o la salida de aire salida de aire tal como se describe en la seccién 4
12 El AIRBOT hace mucho estd obstruida. ’

ruido durante la purificacién.

El volumen de aire del AIRBOT esté ajustado a un
nivel alto.

Se trata de un comportamiento normal.




No. Problema Posibles causas Soluciéon
. . ; . El monitor de calidad del aire debe utilizarse con la
El monitor de calidad del aire no esta conectado . ..
) . _ la alimentacion alimentacion conectada. Enchufe el cable USB y
13 El monitor de calidad del aire | & : conéctelo a un puerto USB.
esta apagado.
El contacto del cable USB con el monitor de Asegurese de que el monitor de calidad del aire esté
calidad del aire o el puerto USB es deficiente. conectado al suministro eléctrico.
Los datos detectados por el . Se trata de un comportamiento normal. Deje que el
) ; : Los datos pueden variar. Es normal que el valor o . b
monitor de calidad del aire i 5 AIRBOT purifique con regularidad para garantizar que el
de PM2,5 difiera +10 pg/m3, y que el valor de ) . - o .
no son coherentes con los i . aire esté lo suficientemente purificado; de esta forma, se
VOC difiera un nivel. - .
del AIRBOT. reducira la desviacion.
14 Los valores detectados por el AIRBOT y
El valor mostrado por el el monitor de calidad del aire en el mismo Se trata de un comportamiento normal. Deje que el
monitor de calidad del aire espacio pueden ser diferentes. Es aceptable AIRBOT purifique con regularidad para garantizar que el
no es coherente con el valor | una diferencia de +10 pg/m? en el caso de las aire esté lo suficientemente purificado; de esta forma, se
mostrado por el AIRBOT. particulas PM2,5, y de un nivel en el caso de reducird la desviacion.
VOC.
El nombre de usuario o la contrasefia de la red . -
A P ) . Introduzca el nombre de usuario y la contrasefia
Wi-Fi doméstica se han introducido de forma A P
. correctos de la red Wi-Fi doméstica.
incorrecta.
El monitor de calidad del aire no se encuentra Asegurese de que el monitor de calidad ?el are
- S se encuentra dentro del alcance de la sefial Wi-Fi
El monitor de calidad del dentro del alcance de la sefial Wi-Fi. domésti
! oméstica.
45 | @irenose puede conectar

a la aplicacién ECOVACS
HOME.

La configuracién de red se inicié antes de que el
monitor de calidad del aire estuviera listo.

Mantenga pulsado el botén de funcién para preparar el
monitor de calidad del aire para la configuracion de la
red.

El monitor de calidad del aire no es compatible
con la red Wi-Fi de 2,5 GHz.

Asegurese de que el monitor de calidad del aire se ha
conectado a una red Wi-Fi de 2,4 GHz.

Instalacion de la aplicacién incorrecta.

Descargue e instale la aplicacion ECOVACS HOME.




No.

Problema

Posibles causas

Solucion

ElI AIRBOT inicia la

Cuando el monitor de calidad del aire detecte
que la contaminacién del aire supera los niveles
normales, el AIRBOT acudira inmediatamente

Si quiere que el AIRBOT no purifique el aire en

16 | purificacién vinculada de al 4rea de purificacién vinculada al monitor determinados momentos, configure periodos del tipo "no
forma inesperada. 1de p ; L e s molestar" en la aplicacion ECOVACS HOME.
de calidad del aire para iniciar la purificacion
vinculada.
El monitor de calidad del aire esta fuera de . . . —
) o . s Asegurese de que el monitor de calidad del aire tiene
cobertura y no recibe la sefial Wi-Fi doméstica : = -
- S cobertura y recibe la sefial de la red Wi-Fi.
El monitor de calidad del o la sefal Wi-Fi es inestable.
17 | @€ e_sta sin conexion en Se ha cambiado la contrasefia de la red Wi-Fi | Introduzca el nombre de usuario y la contrasefa
la aplicacion ECOVACS s - P
domeéstica. correctos de la red Wi-Fi doméstica.
HOME.
El monitor de calidad del aire se bloquea. Dt_as_c_onecte el (_:able USB. y vuelva a conectarlo para
reiniciar el monitor de calidad del aire.
El monitor de calidad del aire esta sin Asegu.rese de que tantp el AIRBOT como el rlnom.t,or
conexién en la aplicacién ECOVACS HOME de calidad del aire estan conectados a la aplicacion
’ ECOVACS HOME y reciben la sefial Wi-Fi doméstica.
El A]!RBOT no, |n|c||adla Se trata de un comportamiento normal. Cuando el
purificacion vinculada AIRBOT termine la tarea de purificacion actual y
18 | cuando el monitor de

calidad del aire detecta
contaminacion.

El AIRBOT no puede iniciar la purificacién
vinculada mientras se carga, si tiene poca
carga o mientras esta purificando.

siga teniendo un nivel aceptable de carga, acudira
automaticamente al area de purificacion vinculada al
monitor de calidad del aire para iniciar la purificacion
vinculada. Si lo usa a diario, no apague el interruptor
de alimentacion del AIRBOT para que tenga siempre
un nivel de carga aceptable.




No. Problema Posibles causas Solucién
El AIRBOT purificara primero el aire hasta
que alcance una calidad excelente (valor Espere hasta que finalice la purificacion. Si el
de PM2,5es inferior a 10). A continuacion, problema persiste, péngase en contacto con el
activara el ambientador y se ajustara segun la | servicio de atencion al cliente.
19 El ambientador no emite concentracion elegida.
ninguna fragancia. El médulo de ambientador no estd instalado. | Instale el médulo de ambientador.
El médulo de ambientador ha terminado su Su’stl_tuya el m?dUIO de ambientador. P"?‘r.a obtener
A mas informacion sobre los repuestos, visite
vida util.
https://www.ecovacs.com/global.
El reconocimiento inteligente requiere suficiente
) La zona de limpieza no esté bien iluminada. iluminacion. Asegurese de que las zonas que se van
20 La camara AlVI no a limpiar estén bien iluminadas.
reconoce objetos.
La lente de la camara AlVI esté sucia u Limpie la lente con un pafio suave y limpio y
obstruida. asegurese de que el sensor no esté obstruido.
Compruebe el estado de la conexion Wi-Fi. El
Error de conexion Wi-Fi. AIRBOT debe estar en un area con buena sefial Wi-
Fi para activar el gestor de video.
. o Compruebe su consentimiento en la Politica de
El usuario no ha dado autorizacién. L -
. privacidad antes de utilizar el AIRBOT.
El gestor de video no
21 | puede abrirse o no tiene Debido a la latencia de la red, es posible

pantalla.

que no se pueda abrir el gestor de video
temporalmente.

Inténtelo de nuevo maés tarde.

La camara AlVI esta bloqueada.

Retire la proteccion.

La camara con IA se ha desactivado en la
aplicacion.

Active la camara con IA en la aplicacion.




No. Problema

Posibles causas

Solucion

(b parpadea de forma
anormal cuando se
utiliza el modulo de
humidificacion sin niebla

22

No hay agua suficiente en el depdsito.

Afada agua hasta alcanzar la marca MAX de nivel
maximo.

El médulo de humidificacion sin niebla esta
mal instalado.

Vuelva a instalar el médulo de humidificacién
sin niebla y asegurese de que se ha colocado
correctamente en el filtro.

El sistema de bombeo presenta problemas.

Pongase en contacto con el servicio de atencion al
cliente.

El asistente de voz OK
23 | YIKO no responde o no se
puede activar el AIRBOT.

El asistente de voz OK YIKO o el micréfono
estan desactivados.

Active el asistente de voz OK YIKO o el micréfono.

Si el problema persiste, puede encontrar mas soluciones en la aplicacion ECOVACS HOME o ponerse en contacto con el servicio de

atencion al cliente.




6. Especificaciones del producto

Modelo KJ600G-BX11

Tensién nominal de entrada 24V === 3,75A Tiempo de carga Aproximadamente 4 h
Estacion de carga CH2110

Tensién nominal de entrada 24V===375A l:“r(‘jzié” nominal de 24V===375A
Adaptador de red GM95-240375-D

Tension nominal de entrada 100-240 V~ 2,5 A l;ir(‘jzié” nominal de 24V === 3,75A
CADR (PM2,5) 600 m3/h

g:ﬁ;ﬁ;ﬁ d'g purificacion de Alta eficacia Ruido 67 dB(A)

* Debido a la necesidad de mejora continua, los productos que aparecen en los materiales son solamente ilustrativos y nuestra empresa se reserva el
derecho a actualizarlos.




Live Smart. Enjoy Life.

Si vous étes confronté a une situation qui n'a pas été correctement traitée dans ce manuel d'instructions,
contactez le service clientéle. Nos techniciens se mettront a votre disposition pour résoudre votre
probléme ou répondre a une question particuliére.

Pour plus d'informations, consultez le site Web officiel ECOVACS ROBOTICS : www.ecovacs.com

La société se réserve le droit d'apporter des modifications technologiques et/ou conceptuelles a ce
produit pour en assurer I'amélioration continue.

Merci d'avoir choisi AIRBOT !
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1. Consignes de sécurité
importantes

Lors de I'utilisation d'un appareil électrique,
des précautions de base doivent toujours étre
respectées, dont les suivantes :

LIRE TOUTES LES INSTRUCTIONS
AVANT D'UTILISER CET APPAREIL
CONSERVER CES INSTRUCTIONS

1. Cet appareil ne peut pas étre utilisé par des
personnes (y compris des enfants) dont les
facultés physiques, sensorielles ou mentales
sont diminuées, ou bien qui manquent
d'expérience et de connaissances, a moins
qu'elles soient supervisées ou aient été
informées sur la fagon de se servir de
I'appareil par une personne responsable de
leur sécurité.

2. Les enfants doivent étre surveillés afin de

s'assurer qu'ils ne jouent pas avec l'appareil.

3. Cet appareil peut étre utilisé par des
enfants a partir de 8 ans, ainsi que par des
personnes dont les facultés physiques,
sensorielles ou mentales sont diminuées,

ou bien qui manquent d'expérience et de
connaissances, a la condition qu'ils aient été
informés sur la fagon de se servir de I'appareil
de maniére slre et qu'ils aient compris les
risques éventuels. Les enfants ne doivent
pas jouer avec |'appareil. Les processus

de nettoyage et d'entretien de routine ne
doivent pas étre effectués par des enfants
sans la surveillance d'un adulte.

Dégager la zone a purifier. Retirer les cordons
d'alimentation et les petits objets présents
sur le sol et susceptibles de se prendre dans
I'appareil. Replier les franges sous les tapis
et relever les rideaux et les nappes pour
qu'ils ne trainent pas sur le sol.

Si le sol de la zone a purifier présente une
déclivité (une marche ou un escalier, par
exemple), veiller a ce que I'appareil puisse
détecter la marche sans tomber. Il peut
s'avérer nécessaire de placer une barriére
physique aux abords de la déclivité pour
empécher le robot de tomber. S'assurer

que la barriere physique ne présente pas de
risque de chute.



10.

11.

12.

Utiliser I'appareil uniquement comme indiqué
dans le présent manuel. Utiliser uniquement
des accessoires recommandés ou vendus
par le fabricant.

S'assurer que la tension d'alimentation
correspond a celle indiquée sur la station de
charge et I'adaptateur secteur.
UNIQUEMENT destiné a un usage
domestique en INTERIEUR. Ne pas

utiliser I'appareil a I'extérieur ni dans des
environnements industriels ou commerciaux.
Utiliser uniquement la batterie rechargeable,
I'adaptateur CA et la station de charge
d'origine fournis par le fabricant avec
I'appareil. Les batteries non rechargeables
sont interdites. Pour plus d'informations

sur la batterie, se reporter a la section

« Spécifications ».

Ne pas utiliser I'appareil si les filtres ne sont
pas en place.

Ne pas faire fonctionner I'appareil en
présence de bougies allumées ou d'objets
fragiles.

Ne pas utiliser I'appareil dans des

13.

14.

15.

16.

17.

environnements trés chauds ou trés froids
(température inférieure a -5 °C/23 °F ou
supérieure a 40 °C/104 °F).

Ne pas utiliser I'appareil sur des surfaces
humides ou recouvertes d'eau. Ne

pas utiliser I'appareil dans des zones
potentiellement humides ou mouillées.

Ne pas toucher la prise ni I'appareil avec les
mains mouillées.

Veiller a ne pas endommager le cordon
d'alimentation. Ne pas déplacer I'appareil,
I'adaptateur CA ou la station de charge en
tirant sur le cordon d'alimentation, ne pas
utiliser le cordon d'alimentation comme une
poignée, ne pas le coincer dans une porte et
ne pas tirer le cordon sur des bords ou coins
tranchants.

Ne pas faire rouler I'appareil sur le cordon
d'alimentation. Maintenir le cordon
d'alimentation a I'écart des surfaces
chaudes.

Si le cordon d'alimentation est endommagé,
il doit étre remplacé par un cordon spécial
disponible auprées du fabricant ou de son
intermédiaire.



18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

Ne pas placer le cordon d'alimentation sous
des tapis, des meubles, des produits, etc. Le
maintenir a I'écart des espaces encombrés.
Ne pas utiliser la station de charge ou
I'adaptateur secteur s'ils sont endommagés.
Ne pas utiliser I'appareil si le cordon
d'alimentation ou le réservoir est
endommageé. Ne pas utiliser I'appareil,
I'adaptateur CA ou la station de charge

en cas de dysfonctionnement, de chute,
d'endommagement, de stockage a I'extérieur
ou de contact avec de I'eau. lIs doivent étre
réparés par le fabricant ou son intermédiaire
de service afin d'éviter tout accident.

Couper I'alimentation avant le nettoyage ou
I'entretien de I'appareil.

Le bouchon doit étre retiré du réservoir avant
le nettoyage ou I'entretien de la station de
charge et de I'adaptateur secteur.

Pour la mise au rebut de I'appareil, retirer
I'appareil de la station de charge et de
I'adaptateur CA, couper I'alimentation et
retirer la batterie.

La batterie doit étre déposée et mise au rebut

25.

26.

27.

28.

29.

conformément aux lois et réglementations
locales avant la mise au rebut de I'appareil.
Si la station de charge ou I'adaptateur
secteur n'est pas utilisé pendant une longue
période, le débrancher.

L'appareil doit étre utilisé conformément
aux consignes figurant dans ce manuel
d'instructions. ECOVACS ROBOTICS ne
peut étre tenu responsable de tout dommage
ou préjudice causé par une utilisation
incorrecte.

Le robot contient des batteries que seules
des personnes qualifiées peuvent remplacer.
Pour remplacer la batterie du robot,
contacter le service clientele.

Si le robot ne sera pas utilisé pendant une
longue période, le recharger complétement
et le mettre hors tension pour le ranger.
Débrancher la station de charge et
I'adaptateur CA.

AVERTISSEMENT : Pour recharger la
batterie, seuls la station de charge CH2110
et I'adaptateur électrique GM95-240375-D
fournis avec I'appareil doivent étre utilisés.



30. Cet appareil contient un émetteur UV-C. Une Certains appareils, en particulier ceux

utilisation involontaire de I'appareil ou un commercialisés il y a plus de trois ans, ne seront
endommagement du boitier peut entrainer mis a jour que si une faille critique est détectée et
une fuite de rayonnements UV-C dangereux. corrigée.

Les rayonnements UV-C peuvent, méme a
faible dose, causer des lésions oculaires et
cutanées. L'émetteur UV-C ne peut pas étre ===
remplacé par |'utilisateur.
Afin de satisfaire aux exigences de sécurité de la
FCC en matiére d'exposition aux radiofrequences
et aux circuits integres, une distance d'au
moins 20 cm doit €tre maintenue entre cet
appareil et les individus lorsque I'appareil est en
fonctionnement.
Pour veiller au respect de ces exigences, il n'est
pas conseillé d'utiliser I'appareil a une distance
inférieure a celle indiquée. L'antenne utilisée pour
cet émetteur ne doit pas se trouver a proximité
d'une autre antenne ou d'un autre émetteur.
La puissance de sortie du module Wi-Fi est
inférieure a 100 mW.
Mise a jour de I'appareil
En général, certains appareils sont mis a jour
deux fois par mois, mais ce n'est pas toujours le cas.

Courant continu

~ Courant alternatif




/2.1 Contenu de I'emballage

Teovnes Teovacs

 —
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Guide de démarrage rapide Manuel d'instructions

AIRBOT Module de [ assainisseur Moniteur de qualité de I'air Cable USB du moniteur de
uv qualité de I'air

Remarque : Les figures et illustrations sont fournies uniquement a titre de référence, et peuvent ne pas
représenter I'apparence du produit.




/2.2 Schéma du produit

Haut Retour
| —
M OV T T I Microphone
Capteur de distance Capteurs I
TrueMapping PM2.5* et COV*
J _—=
Panneau de
commande (sous Filtre
tension)
Sortie d'air Capteur de signal de
la station de charge I I Pare-chocs
— { J — anticollision
EEdr T TorEE
Avant ..
Module de I'assainisseur UV
| —1 .
EAEARAIITTAAR RN Microphone
Caméra AV H b
- Lumiere UV
= )
Capteur 3D * PM2.5 signifie que le diamétre des particules dans I'atmosphére est
TrueDetect inférieur ou égal a 2,5 microns.
“ " - " E Pare-chocs * COV désigne les composés organiques volatils tels que le benzéne,
L8 == J| antcolision le toluéne, le formaldéhyde, etc. QA (qualité de I'air) représente la
1 G 1 A 11 | valeur compléte des statuts PM2.5 et COV.



Arriére (filtre désinstallé)

mﬁﬁm

Commutateur
Voyant Wi-Fi (ﬁ) d'alimentation
.
== («1»=MARCHE; « O »
= ARRET)
Bouton de réinitialisation G,

Pour la configuration réseau : Appuyer sur le bouton de
réinitialisation.

Pour restaurer les réglages par défaut : Appuyer sur le bouton de
réinitialisation pendant 5 secondes.

Bas

Capteurs antichute

Contacts de charge

Roue universelle

Capteurs antichute

Couvercle de la
batterie

Port de mise
a niveau (pour
le service
clientele
uniquement)

Roues motrices




Station de charge

Emetteur
infrarouge

Contacts de charge

Arriére de la station de charge
(capot arriére ouvert)

Adaptateur
d'alimentation

Fiche du cordon
d'alimentation

Moniteur de qualité de I'air

Bouton de fonction

Voyant Wi-Fi

Valeur PM2.5

Indicateur QA (qualité de I'air) “ f

Indicateur de valeur d'humidité \

Indicateur de valeur de
température

Indicateur de valeur COV

Pour la configuration réseau : Maintenir le bouton de fonction enfoncé. Le
voyant Wi-Fi clignote en ORANGE.

Scanner le code QR sur le moniteur de qualité de I'air pour terminer la liaison
manuelle.

Pour terminer la configuration réseau : Le voyant Wi-Fi du moniteur de qualité
de l'air s'allume en BLANC.

Pour désactiver I'écran : Appuyer sur le bouton de fonction.

Pour appeler I'AIRBOT : Double-cliquer sur le bouton de fonction.

Cable USB du moniteur de qualité de I'air

Fiche de type C

Fiche USB standard




/2.3 Capteurs

Nom

Description fonctionnelle

Capteur de distance TrueMapping

Gréace a la télémétrie laser, qui mesure la distance entre I'AIRBOT et I'environnement par la différence
de temps de réflexion, ce capteur peut effectuer une cartographie des objets environnants pendant que
I'AIRBOT se déplace.

En collectant les images environnantes, la caméra |A peut réaliser I'enregistrement vidéo tout en

Caméra AlVI contribuant a dessiner la carte 3D. Grace a |'interaction avec le micro, elle peut réaliser des appels
vocaux a distance.
Grace a la télémétrie laser, qui mesure la distance entre I'AIRBOT et I'environnement par la différence de
Capteur 3D TrueDetect

temps de réflexion, ce capteur peut identifier les obstacles a proximité et les éviter.

Capteurs PM2.5* et COV*

Capteur PM2.5 : En fonction de la diffusion laser, la valeur PM2.5 de la piece peut étre calculée par un
modele et un algorithme mathématiques.

Capteur COV : En fonction des changements de valeur de résistance de I'élément sensible dus a la
réaction d'OXYDOREDUCTION du gaz a la surface du semiconducteur, le capteur COV peut calculer la
concentration de gaz COV dans |'espace localisé par |'algorithme.

Microphone

En faisant vibrer le diaphragme a travers I'air par la voix humaine, ce micro peut réaliser un enregistrement
vocal et demander a I'AIRBOT de terminer le travail attribué par la commande vocale.

Capteur de signal de la station de
charge

Avec |'émission et la réception infrarouges accessibles en plagant la source d'émission infrarouge
dans la station de charge et le récepteur infrarouge dans I'AIRBOT, ce dernier peut identifier la position
de la station de charge et s'y connecter lors de la réception du signal infrarouge, se rechargeant ainsi
automatiquement.

Capteur antichute

Grace a la détection de plage infrarouge de la distance entre le bas de I'AIRBOT et le sol par le capteur
infrarouge inférieur, I'AIRBOT n'avance pas lorsque des escaliers se trouvent devant ou que la distance
identifiée dépasse la distance prédéfinie, garantissant ainsi une protection antichute.




/3.1 Remarques avant utilisation

Avant chaque utilisation, ranger la piece en plagant les meubles Ouvrir les portes de la piece pour permettre a I'AIRBOT d'explorer
a |'endroit approprié et retirer tout objet tel que les cordons I'environnement domestique lors de la premiére purification mobile.
d'alimentation et les jouets. L'AIRBOT peut ne pas entrer dans la salle de bain et la cuisine en

raison des seuils.

>65cm

I;AIRBOT a besoin d'une largeur d'au moins 65 cm pour passer. Ne pas placer d'objets sur I'AIRBOT ni s'asseoir dessus.
Eviter de bloquer I'AIRBOT pendant la purification mobile.



Placer le rail de protection a I'entrée des escaliers et au bord des
marches. Ne pas placer la station de charge a proximité d'un escalier
ou d'une déclivité pour éviter que I'AIRBOT ne tombe.

Ne pas placer pas la station de charge a la lumiére directe du soleil Eviter de déplacer la station de charge. Si la station de charge est

ou a proximité d'objets réfléchissants tels que des miroirs. La forte déplacée, I'AIRBOT risque de ne pas se localiser et de perdre la carte.
lumiére et la réflexion peuvent empécher I'AIRBOT de revenir a la

station de charge.



Ne pas utiliser I'AIRBOT sur une surface inclinée pour éviter qu'il ne Ne pas placer la station de charge sur de la moquette/un tapis.

tombe.

L'AIRBOT risquerait de ne pas se recharger.



/3.2 Démarrage rapide

0 Retirer les matériaux de protection de I'AIRBOT

™ O

e Retirer I'emballage du filtre




o Installer le module du désodorisant (vendu séparément) Installer le module d'humidification antibuée (vendu

séparément)
* Appuyer de nouveau pour retirer le module du désodorisant (vendu
séparément)
e Ajouter de I'eau au module d'humidification antibuée (vendu e Mettre I'appareil sous tension et installer le filtre
séparément)

L'AIRBOT est sous tension si le panneau de commande reste allumé.

«1» = MARCHE ; « O » = ARRET.




0 Retirer les matériaux de protection de la station de charge

Partie inférieure de la station de charge

Ouvrir le capot arriére et régler la longueur du cordon
d'alimentation
t @

Py

&

@ Placer la station de charge

Placer la station de charge sur une surface plane contre un mur,
base perpendiculaire au sol. Ne placer aucun objet ni aucune surface
réfléchissante a 1,5 m (5') a I'avant du chargeur et 2 0,5 m (1,6') des
deux c6tés du chargeur.

Charger le AIRBOT

Placer I'AIRBOT a proximité de la station de charge. Maintenir le
bouton (') du panneau de commande enfoncé pendant 3 secondes.
L'AIRBOT se recharge automatiquement. (') clignote lorsque la charge
commence. (') s'allume en BLANC lorsque I'AIRBOT est complétement
chargé. (') s'affiche lorsque la batterie est faible.

Remarque :

* Mettre I'AIRBOT sous tension avant de le charger.

* Charger I'AIRBOT pendant au moins 4 heures avant la premiére utilisation.

Mise sous tension du moniteur de qualité de I'air

1. Choisir la piéce a surveiller et connecter le moniteur de qualité de I'air
a un port USB domestique (entrée nominale : 5V ==1 A) avec le
cable USB.

Remarque :

* Le moniteur de qualité de I'air peut ne pas étre alimenté via les ports
USB d'un ordinateur.

* Placer le moniteur de qualité de I'air a la verticale et non contre le mur.

2. Une fois la connexion USB établie, le moniteur de qualité de I'air

commence a surveiller la qualité de I'air.

[ 3



/
3.3 Application ECOVACS HOME

L'AIRBOT peut étre utilisé via I'application ECOVACS HOME.
Télécharger

L'application ECOVACS HOME permet d'accéder a plus de
fonctionnalités : Purification mobile, purification de zone,
purification sur site et purification liée.

Méthode 1 : Scanner le code SN pour télécharger I'application
ECOVACS HOME.

_—
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Méthode 2 : Rechercher ECOVACS HOME dans I'App Store pour
télécharger I'application ECOVACS HOME.

£ Download on the GETTON
@& App Store * Google Play

Q, ECOVACS HOME
Remarque :

1. Avant de configurer le réseau, s'assurer que le téléphone portable
est connecté au réseau Wi-Fi domestique.

2. Apres avoir installé I'application ECOVACS HOME, terminer
la configuration du réseau conformément aux instructions de
|'application.

3.4 Utiliser I'AIRBOT
o Panneau de commande

Bouton de
désactivation du micro

Indicateur de
I'assainissement UV
Indicateur du
désodorisant

Indicateur PM2.5 et COV

Indicateur d'humidification

Indicateur QA (qualité

de Iain Indicateur de valeur de
Indicateur de valeur Do HRe température
d'humidité
Bouton de veille (')

Indicateur Etat

¥ Voyant ROUGE allumé Activation du mode silencieux

Désactivé Désactivation du mode silencieux

@ BLANC Batterie pleine/Veille/Purification

@ ROUGE clignotant En charge

Q) ROUGE clignotant Alerte de dysfonctionnement

Batterie faible

() Voyant ROUGE allumé




Indicateur Etat cov Etat
BLANC Lancement de la désodorisation m Excellent
ROUGE dlignotant Le module dlu désodorisant est vide. m Correct

Merci de le remplacer.
BLANC Lancement de I'assainissement UV m Moyen
Le module d'assainissement UV est hors m Faible
ROUGE clignotant service.
Merci de le remplacer. QA (qualité de I'air) Etat

BLANC

Lancement de I'humidification

ROUGE clignotant

Absence d'eau dans le réservoir d'eau ou
filtre d'humidification périmé

Etat

0-10— —Excellent

11-20— —Correct

BLEU Les états COV et PM2.5 sont excellents.
VERT L'état COV ou PM2.5 est correct.
ORANGE L'état COV ou PM2.5 est moyen.
ROUGE L'état COV ou PM2.5 est faible.

)
EEEZ
I
(2]

21-50— —Moyen

Valeur d'humidité

Etat

>51——Faible

40245 % Humidité faible )
50455 % Humidité moyenne (o (par défaut)
60 a65 % Humidité élevée (o




9 Purification sur site

Appuyer sur () pour activer la purification sur site par défaut.

» T

Pression bréve

@ Purification mobile

Appuyer deux fois sur (\) pour passer en mode purification mobile. II
est également possible de changer de mode par commande vocale.

= S'assurer que I'AIRBOT reste connecté a la station de charge et
continue de charger avant la premiere purification mobile. Lorsque
la purification est activée, I'AIRBOT explore d'abord I'environnement
domestique pour créer une carte. Ne pas suivre cette procédure en

cas d'impact sur la reconnaissance de |'environnement par I'AIRBOT.

0 Sélecteur de mode et de débit d'air

Il est possible d'activer le débit d'air dans I'application ECOVACS ou
par commande vocale.

e Activation de la désodorisation/
I'assainissement UV

Activer la désodorisation/I'assainissement UV via I'application
ECOVACS HOME.

e Liaison des zones de purification via le moniteur de
qualité de I'air

Le moniteur de qualité de I'air peut surveiller la qualité de I'air en

temps réel et appeler I'AIRBOT pour activer la purification liée.

Scanner le code QR sur le moniteur de qualité de I'air. Terminer la
configuration réseau conformément aux instructions. Ensuite, revenir a
I'écran principal de I'AIRBOT dans I'application ECOVACS et accéder
a Gestion des cartes -- Moniteur de qualité de I'air pour sélectionner la
zone de purification correspondante et terminer la liaison.

Remarque : Les valeurs PM2.5 et COV s'affichent dans I'application
apres la liaison.

* Cliquer sur le bouton de désactivation de la liaison dans I'application
pour terminer la désactivation de la liaison du moniteur de qualité
de l'air.

* || est possible d'utiliser plusieurs moniteurs de qualité de I'air pour
surveiller la qualité de I'air d'un plus grand nombre de piéces. Si
nécessaire, se reporter a la page https://www.ecovacs.com/global.




e Purification liée via le moniteur de qualité de I'air

L'AIRBOT peut activer automatiquement la purification mobile
lorsque le moniteur de qualité de I'air détecte une pollution a
partir de l'interconnexion des données.

Lorsque le moniteur de qualité de I'air détecte une valeur PM2.5

ou COV excessive, I'AIRBOT active la purification liée et passe
automatiquement dans la zone de purification liée au moniteur de
qualité de I'air pour la purifier. Il est possible de modifier la valeur de
réglage dans I'application ECOVACS HOME.

Valeur PM2.5 ou COV
excessive détectée par le
moniteur de qualité de I'air

Lorsque les valeurs PM2.5 et COV atteignent toutes deux la valeur

standard, I'AIRBOT retourne automatiquement a la station de charge.

e Appel manuel de I'AIRBOT a des fins de

purification
Double-cliquer sur le bouton de fonction en haut du moniteur de
qualité de I'air pour demander a I'AIRBOT d'accéder a la zone de
purification liée au moniteur de qualité de I'air et de la purifier.
X2

e Interruption/Fin de la purification

Purification sur site : Appuyer sur (') pour terminer la purification
pendant que I'AIRBOT purifie la piece. Appuyer de nouveau sur ()
pour activer I'AIRBOT et purifier la piece.

Appuyer sur Appuyer sur

Purification mobile : Lorsque I'AIRBOT est en mode purification
mobile, appuyer sur (') pour interrompre la purification ; appuyer de
nouveau sur (') pour reprendre la purification mobile.

¥ © O

O T
25 [Nx]

Appuyer sur

* Pendant la purification mobile, le cycle de purification mobile en
cours est annulé si I'AIRBOT est mis en pause pendant plus de
60 minutes.



@ Retour a la station de charge

Maintenir le bouton (') enfoncé pendant 3 secondes. L'AIRBOT revient
automatiquement a la station de charge pour se charger.

A

Pression pendant 3 secondes
* L'AIRBOT retourne automatiquement a la station de charge pour se

charger lorsque la purification mobile est terminée ou que la batterie
est faible.

@ Sécurité enfant activée/désactivée

Maintenir les touches W et (') pendant 5 secondes. La sécurité enfant
est activée/désactivée et les instructions vocales correspondantes
sont transmises.

e Pression pendant
5 secondes

* Il est possible d'effectuer cette opération manuellement dans
|'application ECOVACS HOME.

3.5 Multimédia

© Connexion de I'AIRBOT en Bluetooth

€3 Bluetooth
/3.6 Mise
hors tension a des fins de stockage

Désinstaller le filtre et placer l'interrupteur d'alimentation en position « O ».
«|» = MARCHE ; « O » = ARRET.

B
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Remarque :

. Dans le cadre d'une utilisation quotidienne, laisser la station de

charge branchée et I'AIRBOT sous tension, méme lorsque le robot

cesse de fonctionner. Laisser I'AIRBOT sur la station de charge

pour vous assurer que sa batterie est totalement chargée et préte a

fonctionner a tout moment.

Si I'AIRBOT doit rester inutilisé pendant une longue période,

le laisser complétement chargé, puis éteindre l'interrupteur

d'alimentation avant de le ranger. Le recharger tous les six mois

pour éviter une décharge excessive de la batterie.

3. Si la batterie se décharge trop ou reste inutilisée pendant une
longue période, il se peut que I'AIRBOT ne puisse pas étre chargé.
Veuillez contacter le service clientele pour obtenir de |'aide.

—_

N



/4.1 Entretien régulier

Mettre I'interrupteur d'alimentation sur ARRET avant de procéder a I'entretien de I'AIRBOT et débrancher le cordon d'alimentation avant de
procéder a I'entretien de la station de charge.

Pour maintenir les performances optimales de I'AIRBOT, réaliser les taches d'entretien et remplacer les pieces a la fréquence suivante :

Piece de I'AIRBOT Fréquence d'entretien Fréquence de remplacement
Filtre Une fois tous les 2 mois A remplacer lorsque | applllcatllon ECOVACS HOME
vous y invite
Module d'humidification antibuée Une fois tous les 7 jours /
Module du désodorisant / Tous les 2 mois/A remplacer lorsque I'application
(Vendu séparément) * ECOVACS HOME vous y invite
Caméra AlVI
Roues motrices
Capteur 3D TrueDetect

Capteurs antichute
Pare-chocs anticollision
Capteur de signal de la station de
charge
Contacts de charge
Contacts du module de I'assainisseur
uv

Une fois tous les 2 mois /

Remarque : ECOVACS fabrique divers accessoires et pieces de remplacement. Contacter le service clientéle pour plus d'informations
sur les pieces de remplacement.
* Pour votre sécurité, utiliser les modules de désodorisant (vendus séparément) fabriqués par ECOVACS.




/4.2 Module d'humidification antibuée (vendu
séparément), filtre et sortie d'air

Remarque : o Nettoyer le filtre d'humidification et le réservoir.
1. Lors de I'entretien, s'assurer que I'AIRBOT n'est pas en
fonctionnement.

2. Il est recommandé d'entretenir et de remplacer réguliérement le
filtre afin d'éviter toute pollution secondaire causée par des gaz nocifs
apres une longue utilisation, comme le PM2.5 et les COV.

3. Il est recommandé d'utiliser de I'eau purifiée pour I'humidification.
L'eau courante ou minérale peut générer du calcaire sur le filtre.
Nettoyer le filtre et le réservoir régulierement pour éviter toute odeur
étrange.

Module d'humidification antibuée (vendu
séparément) et filtre

0 Retirer le filtre et le module d'humidification antibuée (vendu
séparément).

Filtre d'humidification

>»>




e Retirer le module de I'assainisseur UV du filtre. Placer le module d'humidification antibuée (vendu séparément)
dans un endroit frais et aéré pendant 2 a 3 heures. Pendant ce
temps, placer le filtre a la lumiére du soleil pendant 2 a 3 heures.

\
2-3h~,
)
2-3h-~,
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T @ Installer le filtre, le module d’humidification antibuée (vendu
séparément) et le module de I'assainisseur UV.




Sortie d'air

Nettoyer réguliérement la sortie d'air avec un aspirateur ou un chiffon
sec. Cela permet de garantir la propreté de I'air libéré par I'AIRBOT.

Si I'AIRBOT ne va pas étre utilisé pendant une longue période, il est
recommandé de recouvrir sa partie supérieure avec un chiffon doux et
propre.

/
4.4 Autres composants

Remarque : Avant les opérations suivantes, mettre I'AIRBOT hors
tension et le nettoyer avec un chiffon sec. Ne pas utiliser de chiffon
humide, de solution de nettoyage ni de spray nettoyant pour nettoyer
ces composants.

Roues motrices

Roue universelle




Caméra AlVI Capteur 3D TrueDetect Pare-chocs anticollision
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Capteurs antichute Capteurs de signal du pare-chocs anticollision et de la station de charge

—
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5. Dépannage

Utiliser ce tableau pour identifier et résoudre les problémes courants liés a I'utilisation du robot AIRBOT.

N° Probleme Cause possible Solution

L'interrupteur d'alimentation de I'AIRBOT

o N Retirer le filtre et mettre I'AIRBOT sous tension.
est en position d'arrét.

S'assurer que I'AIRBOT est complétement chargé avant
la premiere utilisation. Désinstaller le filtre et mettre
I'interrupteur d'alimentation de I'AIRBOT sur Marche.
Réinstaller le filtre et charger I'AIRBOT. (') clignote en
blanc lorsque I'AIRBOT est en charge et () devient blanc
lorsque I'AIRBOT est completement chargé.

La batterie de I'AIRBOT est faible.
L'AIRBOT ne purifie pas la Pour une utilisation quotidienne, vérifier que la station de
piece. charge est branchée et que I'AIRBOT est sous tension. Si
I'AIRBOT ne fonctionne pas, laisser la station de charge
branchée et I'AIRBOT sous tension et en charge pour
s'assurer qu'il dispose d'une batterie pleine et pourra
fonctionner a tout moment.

Mettre I'interrupteur d'alimentation en position d'arrét,
puis de marche pour le redémarrer. Si le probléme
persiste, appuyer longuement sur le bouton de
réinitialisation. L'AIRBOT revient aux réglages par défaut.
Redémarrer I'AIRBOT.

L'AIRBOT ne répond pas et doit étre
réinitialisé.




N°

Probleme

Cause possible

Solution

Le filtre dégage une odeur

C'est I'odeur des matériaux neufs.

Placer I'AIRBOT dans un endroit bien aéré et le faire
fonctionner jusqu'a ce que I'odeur se dissipe.

L'utilisation prolongée du produit par
temps pluvieux entraine I'humidité du
filtre.

Laisser le filtre au soleil pendant environ 3 heures avant
de [l'utiliser.

2 X
étrange. P 4ol
I;i ﬁic\)/lézsuledr:se;cl)i::lgfznirzzcgtn:jlgzrgrﬁe Nettoyer I'entrée, la sortie et le filtre d'air comme indiqué
d'air et sur le filtre. a la section 4.
Le filtre est périmé Accéder a la page https://www.ecovacs.com/global pour
P : acheter un filtre et remplacer le filtre périmé.
. . S'assurer que la station de charge est connectée a
La station de charge est hors tension. I'alimentation.
L'AIRBOT rencontre des
3 difficultés pour retourner & | Le pare-chocs anticollision infrarouge 5 e
la station de charge. et le capteur de signal de la station de Essuyer le pare chocs antlgolllsmn |nfraro‘ugle_et Iel
charge sont bloqués par des saletés ou capteur de signal de la station de charge a I'aide d'un
des débris chiffon doux en coton en cas de saletés ou de débris.
L'AIRBOT retourne automatiquement 4 la Il s'agit d'un comportement normal. Si I'AIRBOT ne
station de charge lorsaue la gatterie ost fonctionne pas, laisser la station de charge branchée et
L'AIRBOT revient a faible 9 a I'AIRBOT sous tension et en charge pour s'assurer qu'il
4 la station de charge : dispose d'une batterie pleine.

avant d'avoir terminé la
purification.

L'AIRBOT doit étre rechargé car un
environnement domestique complexe
peut réduire |'efficacité de la purification.

Ranger les meubles et les objets au sol comme décrit a
la section 3.




N° Probléeme Cause possible Solution
L'adaptateur électrique n'a pas été S'assurer que |'adaptateur électrique est correctement
connecté au cordon d'alimentation. branché au cordon d'alimentation.
S'assurer que les contacts de charge de I'AIRBOT sont
Le robot AIRBOT n'a pas établi de en contact avec ceux de la station de charge. Déplacer
Le AIRBOT ne se charge connexion avec la station de charge. I'AIRBOT manuellement pour procéder a la connexion
5 si nécessaire.
pas.
Nettoyer les contacts de charge conformément a la
Les contacts de charge sont sales. .
section 4.
La station de charge se trouve sur de la Placer correctement la station de charge
moquette/une tapis. conformément a la section 3.1.
Apreés le réglage des zones de purification,
I'AIRBOT a été éteint ou restauré aux Créer une nouvelle carte et définir les zones de
réglages d'usine ou bien la carte a été purification.
réinitialisée.
L'AIRBOT ne suit pas Une fois I'AIRBOT ramené a la station de charge, il
6 correctement la trajectoire L'AIRBOT a été déplacé manuellement vers récupére sa carte et ses zones de purification. Pour

de purification ou la carte
est manquante.

un nouvel environnement.

éviter que la récupération n'échoue, ne pas s'approcher
trop pres de I'AIRBOT pendant le processus de
récupération.

La station de charge est déplacée
ou I'environnement domestique est
considérablement modifié.

Restaurer I'environnement domestique d'origine ou
replacer la station de charge a I'endroit ou elle se
trouvait auparavant.




N°

Probléme

Cause possible

Solution

L'AIRBOT a du mal a
cartographier la maison.

L'AIRBOT est suivi pendant la cartographie.

Ne pas suivre I'AIRBOT pendant la cartographie.

Les meubles et objets au sol ne sont pas mis
en place.

Ranger les meubles et les objets au sol avant de
démarrer la cartographie AIRBOT.

L'AIRBOT ne se déplace
pas facilement ou s'écarte
du circuit de purification
de ['air.

La roue universelle est encombrée de débris.

Retirer tous les débris ou cheveux emmélés autour
de la roue universelle.

Des débris sont enchevétrés dans les roues
motrices.

Retirer tous les débris ou cheveux emmélés autour
des roues motrices.

Le capteur de distance TrueMapping est
bloqué.

Retirer les débris du capteur de distance
TrueMapping.

Le trajet de purification comporte des
obstacles.

Avant de commencer la purification mobile, s'assurer
que la voie de purification prédéfinie est dégagée.

L'AIRBOT heurte souvent
des objets environnants.

Le capteur TrueDetect 3D et le pare-chocs
anticollision sont sales ou endommagés.

Vérifier le capteur et le pare-chocs anticollision. S'ils sont
sales, les essuyer délicatement avec un chiffon doux

en coton. Si le probléme persiste, contacter le service
clientéle.

L'AIRBOT est exposé a la lumiére directe du
soleil.

Eviter la lumiére directe du soleil lorsque I'AIRBOT est en
mode purification mobile.

Le capteur TrueDetect 3D ne détecte pas les
meubles étroits.

Retirer les meubles étroits.

L'AIRBOT se trouve dans un environnement
spéculaire pendant la cartographie.

Il est recommandé de supprimer le site de purification
dans un environnement spéculaire.




N° Probléeme Cause possible Solution
Le trajet de purification comporte des obstacles.
Pendant la purification Si I'AIRBOT ne peut pas contourner les
10 mobile, I'AIRBOT ne se obstacles, il purifie I'air a proximité. Avant de commencer la purification mobile, s'assurer
trouve pas dans les zones que la voie de purification prédéfinie est dégagée.
de puirification. La porte de la piece est fermée, empéchant
I'AIRBOT de suivre la trajectoire définie.
Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi | Saisir le nom d'utilisateur et le mot de passe corrects
domestique est incorrect. pour le Wi-Fi domestique.
L'AIRBOT se trouve hors de la zone de S'assurer que I'AIRBOT se trouve dans la zone de
couverture du signal Wi-Fi domestique. couverture du signal Wi-Fi domestique.
11 hw:IsE?eoJens:Scto%isei?er au Désinstaller le filtre, positionner I'interrupteur
réseau Wi-Fi domestique L'AIRBOT n'est pas encore prét pour la d'alimentation sur « O », puis appuyer sur le bouton
que. configuration réseau. de réinitialisation G,. L'AIRBOT est prét pour la
configuration du réseau lorsqu'il émet rapport vocal.
, . .| L'AIRBOT fonctionne uniquement sur un signal Wi-Fi a
L‘AIRBOT‘ne fonctionne pas sur votre bande Wi bande 2,4 GHz. S'assurer que votre réseau domestique Wi-
Fi domestique. C A .
Firépond a cette exigence.
Les roues motrices et la roue universelle sont . .
Y o T Nettoyer les roues motrices, la roue universelle ou la
encombrées par des débris ou la sortie d'air est sortie d'air comme décrit 4 la section 4
12 L'AIRBOT fait beaucoup de | bloquée. :

bruit lors de la purification.

Le volume d'air de I'AIRBOT est réglé sur un
niveau élevé.

Il s'agit d'un comportement normal.




N° Probléeme Cause possible Solution
; i [ Le moniteur de qualité de I'air doit étre utilisé avec
Le mon}tgur de qualité de I'air n'est pas I'alimentation branchée. Brancher le cable USB a un
branché a I'alimentation.
port USB.
13 Le moniteur de qualité de
|'air est désactivé. Le moniteur de qualité de I'air n'est pas
correctement connecté au cable USB ou ce S'assurer que le moniteur de qualité de I'air est
dernier n'est pas correctement branché au connecté a I'alimentation.
port USB.
sz gonqgreﬂetzl?reé?ti?”té Les données peuvent étre différentes. Il est Il s'agit d'un comportement normal. Laisser I'AIRBOT
Ze I'air ne corres o%dent normal que la valeur PM2.5 differe de +10 pg/ | purifier réguliérement la piéce pour s'assurer que I'air
o P m3 et de moins d'une valeur pour les COV. est suffisamment purifié et que I'écart se réduira.
pas a I'AIRBOT.
14| La valeur affichée par le Les valeurs détectées par I'AIRBOT et le
moniteur de qualité de moniteur de qualité de I'air dans le méme Il s'agit d'un comportement normal. Laisser I'AIRBOT
|'air n'est pas cohérente espace peuvent étre différentes. La différence | purifier régulierement la piece pour s'assurer que I'air
avec la valeur affichée par | de PM2.5 est de + 10 pyg/m3, et la différence est suffisamment purifié et que I'écart se réduira.
I'AIRBOT. de COV est normale dans un niveau.
Le nom d'utilisateur ou le mot de passe pour | Saisir le nom d'utilisateur et le mot de passe corrects
le Wi-Fi domestique est incorrect. pour le Wi-Fi domestique.
Le moniteur de qualité de I'air se trouve hors S'assurer que le moniteur de qualité de I'air se
de la zone de couverture du signal Wi-Fi trouve dans la zone de couverture du signal Wi-Fi
) » domestique. domestique.
Le moniteur de qualité
15 | del'air ne peut pas se La configuration réseau a commencé avant Appuyer longuement sur le bouton de fonction

connecter a |'application
ECOVACS HOME.

que le moniteur de qualité de I'air ne soit prét.

pour préparer le moniteur de qualité de I'air a la
configuration réseau.

Le moniteur de qualité de I'air ne prend pas en
charge le Wi-Fi 2,5 GHz.

S'assurer que le moniteur de qualité de I'air est
connecté au réseau Wi-Fi 2,4 GHz.

Application installée incorrecte.

Télécharger et installer I'application ECOVACS
HOME.




N° Probléeme Cause possible Solution
Lorsque le moniteur de qualité de I'air détecte
L'AIRBOT démarre la une pollution de I'air supérieure a la norme, S'il n'est pas nécessaire que I'AIRBOT puirifie la piece
16 | purification liée de maniere | I'AIRBOT se rend immédiatement dans la zone pendant certaines périodes, définir la période Ne pas
inattendue. de purification liée au moniteur de qualité de I'air | déranger dans I'application ECOVACS HOME.
pour démarrer la purification liée.
Le moniteur de qualité de I'air se trouve hors S'assurer que le moniteur de qualité de I'air se trouve
de la zone de couverture du signal Wi-Fi dans la zone de couverture du signal du réseau Wi-
Le moniteur de qualité de domestique ou le signal Wi-Fi est instable. Fi.
17 I,alr e§t hgrs ligne dans Le mot de passe du réseau Wi-Fi domestique | Saisir le nom d'utilisateur et le mot de passe corrects
|'application ECOVACS - e - )
a été modifié. pour le Wi-Fi domestique.
HOME.
. o - ) Débrancher le cable USB et le rebrancher pour
Le moniteur de qualité de I'air se fige. ! . o .
redémarrer le moniteur de qualité de I'air.
S'assurer que I'AIRBOT et le moniteur de qualité
Le moniteur de qualité de I'air est hors ligne de I'air sont tous deux connectés a |'application
dans I'application ECOVACS HOME. ECOVACS HOME et se trouvent dans la zone de
couverture du signal Wi-Fi domestique.
L'AIRBOT ne démarre pas Il s'agit d'un comportement normal. Lorsque
18 la purification liée lorsque I'AIRBOT termine la tache de purification en cours

le moniteur de qualité de
I'air détecte une pollution.

L'AIRBOT ne peut pas démarrer la purification
liée pendant la charge a faible puissance ou la
purification.

et que la puissance est toujours suffisante, il passe
automatiquement dans la zone de purification
avec le moniteur de qualité de I'air pour démarrer
la purification liée. Dans le cadre d'une utilisation
quotidienne, ne pas éteindre I'interrupteur
d'alimentation de I'AIRBOT pour garantir une
alimentation suffisante.




N° Probléme Cause possible Solution
L'AIRBOT purifie d'abord la qualité de I'air a
un niveau excellent (valeur PM2.5 inférieure & | Patienter jusqu'a la fin de la purification. Si le
10). Il active ensuite le désodorisant et s'ajuste | probléme persiste, contacter le service clientele.
en fonction de la concentration choisie.
Il n'y a pas de parfum
19 | lors de I'utilisation du Le module du désodorisant n'est pas installé. | Installer le module du désodorisant.
désodorisant. Remplacer le module du désodorisant. Pour plus
Le module du désodorisant a atteint la fin de d'informations sur les remplacements, rendez-vous
sa durée de vie. sur
https://www.ecovacs.com/global.
La reconnaissance intelligente a besoin d'un
) La zone de nettoyage n'est pas bien éclairée. | éclairage suffisant. S'assurer que les zones a
oo | LacaméraAlVine nettoyer sont bien éclairées.
reconnait pas les objets.
L'objectif de la caméra AlVI est sale ou Nettoyer la lentille a I'aide d'un chiffon doux et
obstrué. propre et s'assurer que le capteur n'est pas obstrué.
Vérifier I'état de la connexion Wi-Fi. L'AIRBOT doit
Echec de la connexion Wi-Fi. se trouver dans une zone avec un bon signal Wi-Fi
pour activer Video Manager.
L'autorisation de I'utilisateur n'est pas activée Vérifier votre consentement a la politique de
. " | confidentialité avant d'utiliser I'AIRBOT.
Video Manager ne s'ouvre
21 | pas ou son écran ne En raison de la latence du réseau, il se

s'affiche pas.

peut que vous ne puissiez pas ouvrir Video
Manager temporairement.

Réessayer ultérieurement.

La caméra AlVI est bloquée.

Retirer la protection.

La caméra IA est désactivée dans
|'application.

Activer la caméra IA dans I'application.




N° Probléme Cause possible Solution
Niveau d'eau insuffisant dans le réservoir. Ajouter de I'eau jusqu'au niveau maximum.
® cllgncl)te. gnormalement Positionnement incorrect du module Réinstaller le module d'humidification antibuée et
lors de |'utilisation du . AP L \ s ) .
22 \ PR d'humidification antibuée. s'assurer qu'il a été placé correctement dans le filtre.
module d'humidification
antibuée. "aaui A i
L equ‘lpement de pompage présente certains Contacter le service clientéle.
problémes.
Pas de réponse de
23 |'assistant vocal OK YIKO | L'assistant vocal ou le micro OK YIKO est Activer I'assistant vocal ou le micro OK YIKO.

ou échec de I'activation
de I'AIRBOT.

désactivé.

Si le probléme persiste, chercher d'autres solutions dans I'application ECOVACS HOME ou contacter le service clientele.




6. Spécifications techniques

Modele KJ600G-BX11

Courant nominal d'entrée 24V === 3,75 A Temps de charge Environ 4 h

Station de charge CH2110

. . . o Courant de sortie o

Courant nominal d'entrée 24V === 3,75 A . 24V === 3,75A
nominal

Adaptateur d'alimentation GM95-240375-D

Courant nominal d'entrée 1004240V~ 2,5A | Courant de sortie 24V == 375A
nominal

CADR (PM2.5) 600 m%/h

Efficacité de la purification du Filtre haute efficacité | Bruit 67 dB(A)

formaldéhyde

* En raison de la nécessité d'une amélioration continue, les produits matériels prévaudront en nature et notre entreprise se réserve le droit de mettre a
jour les produits.




Vivete in maniera intelligente. Godetevi la vita.

Se doveste imbattervi in situazioni non trattate adeguatamente in questo Manuale d'uso, contattate

il nostro Centro di assistenza. Un tecnico rispondera alle vostre domande e vi aiutera a risolvere il
problema.

Per ulteriori informazioni, visitare il sito Web ufficiale di ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

L'azienda si riserva il diritto di apportare modifiche migliorative tecniche o di design al prodotto.

Grazie per aver scelto AIRBOT!
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1. Importanti istruzioni sulla
sicurezza

Quando si usa un elettrodomestico, & necessario

seguire delle precauzioni di base:

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI
PRIMA DI UTILIZZARE
L'APPARECCHIO

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI

1.

Questo apparecchio non deve essere
utilizzato da persone (inclusi bambini) con
capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte
0 scarsa esperienza e conoscenza, a meno
che non abbiano ricevuto assistenza o
istruzioni sull'uso dell'apparecchio da terzi
responsabili della loro sicurezza.
Supervisionare i bambini per evitare che
giochino con |'apparecchio.

Questo apparecchio pud essere usato da
bambini di almeno 8 anni e da persone

con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte o da persone che non ne conoscano
il corretto utilizzo purché supervisionate o
formate sull'uso sicuro dell'apparecchio e in

grado di comprenderne gli eventuali rischi
correlati. | bambini non devono giocare con
I'apparecchio. La pulizia e la manutenzione
non devono essere effettuate da bambini
non supervisionati.

Sgombrare |'area da purificare. Togliere

dal pavimento cavi di alimentazione e

piccoli oggetti che potrebbero intralciare
I'apparecchio. Piegare le frange dei tappeti
sotto agli stessi e sollevare dal pavimento
oggetti come tende e tovaglie.

Se nell'area da purificare sono presenti scale
o gradini, impostare |'apparecchio in modo
che possa rilevarli ed evitare possibili cadute.
Potrebbe essere necessario posizionare delle
barriere fisiche sul bordo per evitare che il
robot cada. Assicurarsi che la barriera fisica
non rappresenti un rischio di inciampo per le
persone.

Utilizzare I'apparecchio solo come previsto
da questo manuale. Utilizzare solo accessori
consigliati o venduti dal produttore.
Assicurarsi che il voltaggio dell'alimentazione
corrisponda al voltaggio indicato sul dock di



10.
11.

12.

13.

14.

15.

ricarica e sull'adattatore CA.

SOLO per uso in INTERNI. Non utilizzare
I'apparecchio in esterni o in ambienti
commerciali o industriali.

Utilizzare solo le batterie ricaricabili,
I'adattatore CA e la stazione di ricarica
originali forniti dal produttore insieme
all'apparecchio. Non & consentito |'utilizzo
di batterie non ricaricabili. Per informazioni
sulle batterie, fare riferimento alla sezione
Specifiche.

Non utilizzare senza aver installato i filtri.
Non utilizzare I'apparecchio in un‘area con
candele accese o oggetti fragili.

Non utilizzare in condizioni climatiche
estremamente calde o fredde (sotto i -5°C o
sopra i 40 °C).

Non utilizzare I'apparecchio su superfici
bagnate o con acqua stagnante. Evitare di
utilizzare I'apparecchio in aree con queste
caratteristiche.

Non toccare la spina o I'apparecchio con le
mani bagnate.

Fare attenzione a non danneggiare il cavo

16.

17.

18.

19.

di alimentazione. Non tirare o trascinare
I'adattatore CA o la stazione di ricarica
dell'apparecchio dal cavo di alimentazione,
non utilizzare quest'ultimo come maniglia,
non chiudere la porta se il cavo attraversa
la soglia e non strisciarlo intorno ad angoli o
spigoli affilati.

Non far passare |I'apparecchio sopra il

cavo di alimentazione. Tenere il cavo di
alimentazione lontano da superfici calde.
Se il cavo di alimentazione € danneggiato,
deve essere sostituito dal produttore o
tramite il servizio clienti

Non posizionare il cavo di alimentazione
sotto tappeti, mobili, prodotti e cosi via né in
aree affollate.

Se danneggiato, non utilizzare il dock di
ricarica o |'adattatore CA.

. Non utilizzare I'apparecchio con prese o cavi

di alimentazione danneggiati. Non utilizzare
I'apparecchio, I'adattatore CA o la stazione
diricarica in caso di malfunzionamento o
caduta, se sono stati lasciati all'esterno o se
sono entrati in contatto con acqua. In questi
casi, sara necessaria la riparazione da parte



21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

del produttore o tramite il servizio clienti per
evitare rischi.

Posizionare su OFF il tasto di accensione
prima di pulire o effettuare operazioni di
manutenzione sull'apparecchio.

E necessario rimuovere la spina dalla presa
di corrente prima di pulire o di effettuare
operazioni di manutenzione sul dock di
ricarica o sull'adattatore CA.

Rimuovere |'apparecchio dalla stazione di
ricarica e dall'adattatore CA e posizionare su
OFF il tasto di accensione prima di estrarre la
batteria per lo smaltimento dell'apparecchio.
E necessario rimuovere e gettare la batteria
secondo le leggi e le normative vigenti, prima
dello smaltimento dell'apparecchio.
Scollegare dalla presa di corrente il dock di
ricarica o |'adattatore CA in caso di mancato
utilizzo prolungato.

L'apparecchio dev'essere utilizzato secondo
le indicazioni di questo Manuale d'uso.
ECOVACS ROBOTICS non potra essere
ritenuta responsabile per eventuali danni o
infortuni causati da un utilizzo inappropriato.
Il robot contiene batterie sostituibili solo da

persone competenti. Per sostituire la batteria
del robot, contattare I'assistenza clienti.

28. Se si prevede di non usare il robot
per un periodo prolungato, ricaricarlo
completamente, spegnerlo e scollegare la
stazione di ricarica e |'adattatore CA.

29. AVVERTENZA: per ricaricare la batteria,
utilizzare solo la stazione di ricarica CH2110
e I'adattatore di corrente GM95-240375-D in
dotazione con I'apparecchio.

30. Questo apparecchio contiene un emettitore
UV-C. L'uso involontario dell'apparecchio o
eventuali danni presenti sull'alloggiamento
possono causare la fuoriuscita di radiazioni
UV-C pericolose. Le radiazioni UV-C
possono causare danni agli occhi e alla pelle
anche in piccole dosi. L'emettitore UV-C non
puo essere sostituito dall'utente.

Per soddisfare i requisiti in materia di esposizione

RF, € consigliabile mantenere una distanza di 20

cm o piu tra il dispositivo e le persone durante il

funzionamento dell'apparecchio.

Per garantire la conformita, non & consigliato il

funzionamento a distanze ravvicinate. L'antenna



utilizzata per questo trasmettitore non deve
essere utilizzata in combinazione con altre
antenne o trasmettitori.

La potenza di uscita del modulo Wi-Fi € inferiore
a 100 mWw.

Aggiornamento del dispositivo

In genere, alcuni dispositivi vengono aggiornati
ogni due mesi, ma l'intervallo non € sempre cosi
specifico.

Alcuni dispositivi, soprattutto quelli in vendita piu
di tre anni fa, verranno aggiornati solo se viene
individuata e corretta una vulnerabilita critica.

_— Corrente continua

~ Corrente alternata




/ 2.1 Contenuto della confezione

Teovnes Teovacs

 —
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Guida rapida all'utilizzo Manuale d'istruzioni

Monitor della qualita Cavo USB del monitor

ARBOT i
Modulo sterilizzatore UV dell'aria della qualita dell'aria

Nota: le figure e le illustrazioni sono solo per riferimento e potrebbero differire dal reale aspetto del prodotto.




Parte superiore

Sensore di distanza
TrueMapping

Uscita dell'aria
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Videocamera AlVI

/2.2 Diagramma del prodotto

Pannello di
controllo
(apparecchio
acceso)

1T

) —
TNV

TTITT

Microfono

Il

Sensore TrueDetect
3D

Il

Paraurti
anticollisione

Indietro

 —
[T TNV T T T

Microfono

Sensore I
PM2.5* e VOC*

I ==

Sensore del segnale
della stazione di
ricarica

Filtro

Paraurti
anticollisione

Modulo sterilizzatore UV

Luce UV

* PM2.5 identifica il materiale particolato di diametro pari o inferiore a

2,5 micron presente nell'atmosfera.

*VOC sta a indicare i composti organici volatili, ad esempio benzene,
toluene, formaldeide e cosi via. AQ (qualita dell'aria) & la somma dei

parametri PM2.5 e VOC.



Parte posteriore (filtro non installato)

mﬁﬁm

Indicatore Wi-Fi (ﬁ) Tasto di accensione
.
Qg (IIIII = ON, IIoII - OFF)

Tasto direset G,

Per configurare la rete: Premere il pulsante di RESET.
Per ripristinare I'impostazione di fabbrica: tenere premuto il tasto di
reset per 5 secondi.

Parte inferiore

Sensori anticaduta

Contatti di ricarica

Ruote universali

Sensori anticaduta

Coperchio della
batteria

Porta di
aggiornamento
(solo per
assistenza clienti)

Ruote motrici




Dock diricarica

Emettitore di
segnale a infrarossi

Contatti di ricarica

Parte posteriore della stazione di ricarica (coperchio
posteriore aperto)

Adattatore di
alimentazione

Spina del cavo di
alimentazione

Monitor della qualita dell'aria

Tasto funzione

Indicatore Wi-Fi
Valore PM2.5

Indicatore AQ (qualita dell'aria) “ r

Indicatore del valore di umidita \\

Indicatore del valore della
temperatura

Indicatore del valore VOC

Per configurare la rete: tenere premuto il tasto funzione; I'indicatore Wi-Fi
lampeggia in ARANCIONE.

Eseguire la scansione del codice QR sul monitor della qualita dell'aria per
completare |'associazione manuale.

Configurazione della rete completata: indicatore Wi-Fi sul monitor della qualita
dell'aria BIANCO.

Per spegnere lo schermo: premere il tasto funzione.

Per richiamare AIRBOT: fare doppio clic sul tasto funzione.

Cavo USB del monitor della qualita dell'aria
Connettore di tipo C

Connettore USB standard




/2.3 Sensori

Nome

Descrizione della funzione

Sensore di distanza TrueMapping

Il raggio laser misura la distanza tra AIRBOT e I'ambiente circostante calcolando la differenza temporale
del riflesso e permette di creare una mappa in base agli oggetti circostanti mentre AIRBOT ¢ in
movimento.

Videocamera AlVI

Grazie alla raccolta delle immagini circostanti della videocamera Al, & possibile registrare video e,
contemporaneamente, disegnare la mappa 3D. Attraverso l'interazione con il microfono, € possibile
effettuare una chiamata vocale remota.

Sensore TrueDetect 3D

Il raggio a infrarossi misura la distanza tra AIRBOT e I'ambiente circostante calcolando la differenza
temporale del riflesso e permette di identificare ed evitare gli ostacoli nelle vicinanze.

Sensore PM2.5 e VOC

Sensore PM2.5: in base alla dispersione laser, il valore PM2.5 del luogo pud essere calcolato con un
modello e un algoritmo matematici.

Sensore VOC: in base alle variazioni del valore di resistenza dell'elemento sensibile causate dalla reazione
REDOX del gas sulla superficie del semiconduttore, il sensore VOC puo calcolare la concentrazione di
gas VOC nello spazio individuato tramite I'algoritmo.

Microfono

Attraverso la vibrazione del diaframma nell'aria prodotta dalla voce umana & possibile eseguire
registrazioni vocali e chiedere a AIRBOT di completare I'attivita assegnata tramite comando vocale.

Sensore del segnale della stazione di
ricarica

Con I'emissione e la ricezione a infrarossi (collocando la sorgente di emissione a infrarossi nella base

di ricarica e il ricevitore a infrarossi in AIRBOT), AIRBOT ¢ in grado di identificare la posizione della
stazione di ricarica e di collegarsi alla stessa quando riceve il segnale a infrarossi per eseguire la ricarica
automatica.

Sensori anticaduta

Grazie al raggio a infrarossi, che rileva la distanza tra la base di AIRBOT e il pavimento attraverso il
sensore a infrarossi posto nella parte inferiore, AIRBOT non avanza quando rileva scale davanti o se la
distanza identificata supera quella preimpostata (sistema anticaduta).




/3.1 Note prima dell'uso

Prima di ogni utilizzo, pulire I'area collocando i mobili nel luogo
appropriato e rimuovere oggetti come cavi di alimentazione e
giocattoli.

Aprire le porte delle stanze per consentire a AIRBOT di esplorare
|'ambiente domestico durante la prima purificazione in movimento.
AIRBOT potrebbe non essere in grado di entrare in bagno e in cucina
a causa delle soglie.

265 cm

AIRBOT puo attraversare spazi di larghezza non inferiore a 65 centimetri.
Evitare di bloccare AIRBOT durante la purificazione in movimento.

Non posizionare oggetti sopra AIRBOT e non utilizzarlo a mo di sedia.



Posizionare una barriera di protezione all'inizio delle scale e sul bordo
dei gradini. Non posizionare la stazione di ricarica vicino alle scale o in
un punto non protetto per evitare che AIRBOT possa cadere.

Non esporre la stazione di ricarica alla luce diretta del sole o in prossimita
di oggetti riflettenti come gli specchi. La luce intensa e il riflesso
potrebbero impedire ad AIRBOT di trovare la stazione di ricarica.

Evitare di spostare la stazione di ricarica. Se la stazione di ricarica
viene mossa, AIRBOT potrebbe perdere I'orientamento e la mappa.



Non utilizzare AIRBOT su superfici inclinate per evitare che cada. Non posizionare la stazione di ricarica su un tappeto. AIRBOT

potrebbe non ricaricarsi.



/3.2 Avvio rapido

c Rimuovere i materiali protettivi di AIRBOT.




Installare il modulo del deodorante per ambienti (non in e Installare il modulo di umidificazione anti appannamento
dotazione). (non in dotazione).

* Premere nuovamente per rimuovere il modulo del deodorante per
ambienti (non in dotazione).

e Aggiungere I'acqua nel modulo di umidificazione anti e Accendere e installare il filtro.
appannamento (non in dotazione).
AIRBOT ¢ acceso quando il pannello di controllo & illuminato.

nn = ON, 10" = OFF.




Ricarica di AIRBOT

Posizionare AIRBOT vicino alla stazione di ricarica. Tenere premuto
(") sul pannello di controllo per 3 secondi. AIRBOT tornera
automaticamente in carica. (') lampeggia quando inizia la ricarica. (')
& BIANCO fisso quando AIRBOT & completamente carico. (') appare
quando la batteria € in esaurimento.

o Rimuovere i materiali protettivi della stazione di ricarica.
Base della stazione di ricarica

Aprire il coperchio posteriore e regolare la lunghezza del
cavo di alimentazione.
t @

= Nota:
* Prima di ricaricare AIRBOT, accenderlo.
* Lasciare in carica AIRBOT per almeno 4 ore prima del primo utilizzo.
Accensione del monitor della qualita dell'aria
@ . . . . .
’ 1, Scegliere la stanza da monitorare e collegare il monitor della qualita
dell'aria a una porta USB (ingresso nominale: 5V == 1A) tramite
l I'apposito cavo.
@ Posizionare la stazione di ricarica. 5
Posizionare la stazione di ricarica su una superficie piana contro una T -
parete, con la base perpendicolare al suolo. Assicurarsi che non vi
siano oggetti né superfici riflettenti entro un'area di 1,5 m davanti alla
stazione e di 0,5 m su entrambi i lati.
Nota:

* L'alimentazione del monitor della qualita dell'aria potrebbe non essere
possibile tramite le porte USB del computer.
* Posizionare il monitor della qualita dell'aria verticalmente ed evitare di
attaccarlo alla parete.
2. Una volta effettuata la connessione USB, il monitor della qualita
dell'aria inizia il monitoraggio.




/
3.3 App ECOVACS HOME

AIRBOT puo essere azionato tramite I'app ECOVACS HOME.
Scarica I'app ECOVACS HOME per accedere ad altre funzioni:
Purificazione in movimento, purificazione dell'area, purificazione
sul posto e purificazione collegata.

Metodo 1: eseguire la scansione del codice SN per scaricare I'app
ECOVACS HOME.

—
T T T LT TT T

At— Codice SN

Metodo 2: Cercare "ECOVACS HOME" nell'App Store per scaricare

I'app ECOVACS HOME.

Q, ECOVACS HOME
Nota:

1, Prima di configurare la rete, assicurarsi che il telefono cellulare sia
collegato alla rete Wi-Fi domestica.

2. Dopo aver installato I'app ECOVACS HOME, completare la
configurazione della rete seguendo le istruzioni dell'app.

/
3.4 Uso di AIRBOT

o Pannello di controllo

Pulsante di silenziamento
del microfono

Indicatore di i

sanificazione UV Indicatore PM2.5 e VOC

Indicatore di profumazione

dell'ambiente 4 Indicatore di
umidificazione

Indicatore AQ (qualita

dell'aria) Indicatore del valore della

temperatura

Indicatore del valore di
umidita

Pulsante di standby

Spia Stato

¥ ROSSO brillante Microfono disattivato

Disattivato Microfono attivo

Batteria completamente carica/standby/

@) BIANCO brillante o
purificazione

@ BIANCO lampeggiante In carica

Q) ROSSA lampeggiante Allarme di malfunzionamento

() ROSSO brillante Batteria scarica




BIANCO brillante

Sanificazione UV avviata

Spia Stato vocC Stato
BIANCO brillante Profumazione dell'ambiente avviata m Eccellente
Modulo di profumazione dell'ambiente m Buono
BIANCO lampeggiante vuoto.
Sostituirlo. m Medio

BIANCO lampeggiante

Modulo di sanificazione UV fuori
servizio.
Sostituirlo.

Insufficiente

AQ (qualita dell'aria)

Stato

BIANCO brillante

Umidificazione avviata

BIANCO lampeggiante

Serbatoio dell'acqua vuoto o filtro di
umidificazione scaduto

PM2.5

Stato

0-10: eccellente

11-20: buono

21-50: medio

BLU Valori VOC e PM2.5 eccellenti
VERDE Valore VOC o PM2.5 buono
ARANCIONE Valore VOC o PM2.5 medio
ROSSO Valore VOC o PM2.5 insufficiente
Valore di umidita Stato
40%-45% Umidita lieve O)

e

> 51— —Insufficiente

50%-55%

Umidita media (o (per impostazione
predefinita)

60%-65%

Umidita elevata {0




9 Purificazione sul posto.

Premere (V) per attivare la purificazione sul posto predefinita.

» T

Premere brevemente

o Purificazione in movimento

Premere () due volte per passare alla purificazione in movimento. E

possibile passare da una modalita all'altra anche tramite comando vocale.

= Assicurarsi che AIRBOT rimanga collegato alla stazione di ricarica
e continui a caricarsi prima della prima purificazione in movimento.
Quando la purificazione & abilitata, AIRBOT esplora innanzitutto
I'ambiente domestico per creare una mappa. Non seguirla in
presenza di fattori che influiscono sul riconoscimento dell'ambiente
circostante da parte di AIRBOT.

Premere due volte

0 Interruttore di modalita e flusso dell'aria

E possibile attivare il flusso d'aria nell'app ECOVACS o tramite
comando vocale.

e Attivazione della sanificazione UV/
profumazione dell'ambiente

Attivare la sanificazione UV/profumazione dell'ambiente tramite

I'app ECOVACS HOME.

e Associazione delle aree di purificazione tramite il

monitor della qualita dell'aria
Il monitor puo controllare la qualita dell'aria in tempo reale e
richiedere ad AIRBOT di attivare la purificazione collegata.

Eseguire la scansione del codice QR sul monitor della qualita dell'aria.
Completare la configurazione della rete seguendo le istruzioni. Quindi,
tornare alla schermata principale di AIRBOT nell'app ECOVACS

e accedere a "Gestione mappa --- Monitor della qualita dell'aria"

per selezionare |'area di purificazione corrispondente e completare
I'associazione.

Nota: i valori PM2.5 e VOC vengono visualizzati nell'app dopo

|'associazione.

*Fare clic sull'apposito pulsante nell'app per annullare I'associazione
del monitor della qualita dell'aria.

* E possibile utilizzare diversi monitor della qualita dell'aria per
monitorare pil stanze. Se necessario, visitare il sito https://www.
ecovacs.com/global.



e Purificazione collegata tramite monitor della qualita
dell'aria

AIRBOT puo attivare automaticamente la purificazione in
movimento quando il monitor della qualita dell'aria rileva la
presenza di inquinamento in base all'interconnessione tra i dati.
Quando il monitor della qualita dell'aria rileva un valore PM2.5 o
VOC troppo alto, AIRBOT attiva la purificazione collegata e si dirige
automaticamente all'area di purificazione associata al monitor della
qualita dell'aria per eseguire la purificazione. E possibile modificare il
valore dell'impostazione nell'app ECOVACS HOME.

Quando il monitor della
qualita dell'aria rileva
un valore PM2.5 o VOC
eccessivo

Quando i valori PM2.5 e VOC raggiungono le soglie standard, AIRBOT
torna automaticamente alla stazione di ricarica.

e Richiamo manuale di AIRBOT per la purificazione

Fare doppio clic sul tasto funzione sulla parte superiore del monitor
della qualita dell'aria per indicare a AIRBOT di dirigersi all'area di
purificazione associata al monitor della qualita dell'aria ed eseguire la
purificazione. x2

e Pausa/fine della purificazione

Purificazione sul posto: Premere (') per terminare la purificazione da
parte di AIRBOT. Premere nuovamente () per attivare AIRBOT per la
purificazione.

Premere Premere

Purificazione in movimento: Quando AIRBOT & in modalita
Purificazione in movimento, premere (') per sospendere la
purificazione; premere di nuovo () per riattivare la purificazione in
movimento.

Premere

* Durante la purificazione in movimento, il ciclo in corso viene annullato
se AIRBOT resta in pausa per piu di 60 minuti.



@ Ritorno sul dock di ricarica

Tenere premuto (') per 3 secondi; AIRBOT torna automaticamente alla
stazione di ricarica per ricaricarsi.
$§ @ o
wazs | ()L E
o voc
It

A

%

°c

Premere per 3 secondi
* AIRBOT torna automaticamente alla stazione di ricarica per ricaricarsi
quando la purificazione in movimento & completata o la batteria & in
esaurimento.

@ chiusura bambini ON/OFF

Tenere premuti ¥ e (') per 5 secondi. La chiusura bambini sara
attivata/disattivata e verranno forniti i corrispondenti feedback vocali.

o—_— Premere per
X% mlec 5 secondi

* E possibile completare manualmente questa operazione nell'app
ECOVACS HOME.

/3.5 Supporti

o Collegamento di AIRBOT tramite Bluetooth

€3 Bluetooth

/3.6 Spegnimento
in previsione di inattivita prolungata

Rimuovere il filtro e spostare il tasto di accensione su "O".
"I" = ON; "O" = OFF.

1, Durante I'uso quotidiano, tenere la stazione di ricarica collegata e
AIRBOT acceso anche dopo che il dispositivo termina la sua attivita.
Posizionare AIRBOT sulla stazione di ricarica per assicurarsi che
sia sempre completamente carico e pronto per |'uso in qualsiasi
momento.

2. Se non si prevede di utilizzare AIRBOT per un periodo prolungato,
tenerlo completamente carico e spegnere il tasto di accensione
prima di riporlo. Ricaricare AIRBOT ogni tre mesi per evitare che la
batteria si scarichi eccessivamente.

3. Se la batteria si scarica eccessivamente o rimane inutilizzata a
lungo, AIRBOT potrebbe non ricaricarsi. Contattare il servizio clienti
per ricevere assistenza.



/4.1 Manutenzione regolare

Spegnere il tasto di accensione prima di eseguire la manutenzione di AIRBOT e scollegare il cavo di alimentazione prima di eseguire la
manutenzione della stazione di ricarica.

Per garantire prestazioni ottimali da parte di AIRBOT, eseguire le operazioni di manutenzione e sostituzione dei componenti con le seguenti frequenze:

Componente AIRBOT Frequenza di manutenzione Frequenza di sostituzione

Filtro Ogni 2 mesi Sostituire quando richiesto dall'app ECOVACS HOME

Modulo di umidificazione anti

appannamento Ogni 7 giorni /

Modulo del deodorante per ambienti Ogni 2 mesi/quando richiesto dall'app ECOVACS
(non in dotazione) HOME

Videocamera AlVI
Ruote motrici

Sensore TrueDetect 3D

Sensori anticaduta
Paraurti anticollisione Ogni 2 mesi /
Sensore del segnale della stazione di

ricarica
Contatti di ricarica

Contatti del modulo sterilizzatore UV

Nota: ECOVACS produce diverse parti e accessori di ricambio. Contattare |'assistenza clienti per ulteriori informazioni sulle parti di
sostituzione.
* Per motivi di sicurezza, utilizzare moduli del deodorante per ambienti (non in dotazione) prodotti da ECOVACS.




/4.2 Modulo di umidificazione anti appannamento (non
in dotazione), filtro e uscita dell'aria

Nota: @ Fuiire il filtro di umidificazione e il serbatoio.
1, Durante la manutenzione, assicurarsi che AIRBOT non sia in ) . . .
funzione. Filtro di umidificazione

2. Si consiglia di eseguire la manutenzione e la sostituzione del filtro
regolarmente per evitare |'inquinamento secondario causato da gas
nocivi come PM2.5 e VOC dopo un uso prolungato.

3. Si consiglia di utilizzare acqua purificata per I'umidificazione. L'acqua
corrente o minerale potrebbe generare accumulo di calcare sul filtro.
Pulire il filtro e il serbatoio regolarmente per evitare odori strani.

Modulo di umidificazione anti appannamento (non
in dotazione) e filtro

o Rimuovere il filtro ed estrarre il modulo di umidificazione anti
appannamento (non in dotazione).

>»




e Estrarre il modulo sterilizzatore UV dal filtro. Riporre il modulo di umidificazione anti appannamento (non
in dotazione) in un luogo fresco e ventilato per 2-3 ore. Nel

v

T e Installare il filtro, il modulo di umidificazione anti appannamento
(non in dotazione) e il modulo sterilizzatore UV.




Uscita dell'aria

Pulire regolarmente I'uscita dell'aria con un aspirapolvere o un panno
asciutto. Cid garantisce che I'aria emessa da AIRBOT sia pulita. Se
non si prevede di utilizzare AIRBOT per un lungo periodo, si consiglia
di coprire la parte superiore con un panno morbido e pulito.

/
4.4 Altri componenti

Nota: Prima di eseguire le operazioni indicate di seguito, spegnere
AIRBOT e pulirlo con un panno asciutto. Non utilizzare un panno umido,
una soluzione o uno spray detergente per pulire questi componenti.

Ruote motrici

Ruote universali




Videocamera AlVI Sensore TrueDetect 3D Paraurti anticollisione

—
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Sensori anticaduta Sensori di rilevamento del paraurti anticollisione e della stazione di ricarica

—
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5. Risoluzione dei problemi

Utilizzare questo grafico per risolvere i problemi di utilizzo comuni di AIRBOT.

N. Problema Possibile causa Soluzione

AIRBOT é spento. Rimuovere il filtro e accendere AIRBOT.

Assicurarsi che AIRBOT sia completamente carico
prima del primo utilizzo. Disinstallare il filtro e
accendere AIRBOT. Installare nuovamente il filtro
e caricare AIRBOT. () lampeggia in bianco quando
AIRBOT & in carica, mentre () diventa bianco fisso
quando AIRBOT & completamente carico.

La batteria di AIRBOT & in esaurimento. Per I'uso quotidiano, verificare che la stazione di

1 AIR.E.’OT non esegue N ricarica sia collegata all'alimentazione elettrica e che
purificazione. AIRBOT sia acceso. Quando AIRBOT non & in funzione,
tenere la stazione di ricarica collegata all'alimentazione
elettrica e il dispositivo acceso e in carica per
assicurarsi che la batteria sia completamente carica e
pronta per |'uso in qualsiasi momento.

Spegnere e riaccendere il dispositivo per riavviarlo. Se
AIRBOT non risponde e deve essere il problema persiste, tenere premuto il tasto di reset.
reimpostato. AIRBOT ripristina le impostazioni di fabbrica. Riavviare
AIRBOT.




Problema

Possibile causa

Soluzione

Il filtro emette uno strano
odore.

Si tratta dell'odore dei nuovi materiali.

Posizionare AIRBOT in un'area ben ventilata e lasciarlo
in funzione finché I'odore non scompare.

L'uso prolungato del prodotto in condizioni
di pioggia inumidisce il filtro.

Prima di utilizzare il filtro, esporlo alla luce del sole per
circa 3 ore.

Polvere e sporcizia si accumulano nelle aree
di ingresso e uscita dell'aria e sul filtro.

Pulire I'ingresso e |'uscita dell'aria e il filtro come
illustrato nella sezione 4.

Il filtro & scaduto.

Visitare il sito https://www.ecovacs.com/global per
acquistare e sostituire il filtro.

AIRBOT non riesce a
tornare alla stazione di
ricarica.

La stazione di ricarica non € collegata
all'alimentazione.

Assicurarsi che la stazione di ricarica sia collegata
all'alimentazione.

Il sensore di rilevamento del paraurti
anticollisione e della stazione di ricarica &
bloccato da sporcizia o detriti.

Pulire il sensore di rilevamento del paraurti
anticollisione e della stazione di ricarica con un panno
di cotone morbido se sono presenti tracce di sporcizia
o detriti.

AIRBOT torna alla
stazione di ricarica prima
di aver completato la
purificazione.

AIRBOT torna automaticamente alla
stazione di ricarica quando la batteria € in
esaurimento.

Questo comportamento € normale. Quando AIRBOT
non & in funzione, tenere la stazione di ricarica
collegata all'alimentazione elettrica e il dispositivo
acceso e sulla stazione di ricarica per assicurarsi che
la batteria sia completamente carica.

AIRBOT deve ricaricarsi perché il
complesso ambiente domestico puo ridurre
|'efficienza di purificazione.

Sistemare i mobili e gli oggetti sul pavimento come
descritto nella sezione 3.




Problema

Possibile causa

Soluzione

AIRBOT non si ricarica.

L'adattatore di corrente non € collegato al
cavo di alimentazione.

Assicurarsi che |'adattatore di corrente sia collegato
correttamente al cavo di alimentazione.

AIRBOT non é collegato alla stazione di
ricarica.

Assicurarsi che i contatti di ricarica di AIRBOT e della
stazione di ricarica facciano contatto tra loro. Se
necessario, & possibile spostare AIRBOT manualmente
per effettuare il collegamento.

| contatti di ricarica sono sporchi.

Pulire i contatti di ricarica come indicato nella sezione 4.

La stazione di ricarica si trova sul tappeto.

Posizionare la stazione di ricarica come indicato nella
sezione 3.1.

AIRBOT non segue
correttamente il percorso
di purificazione o la mappa
€ assente.

Dopo aver impostato le aree di purificazione,
AIRBOT ¢ stato spento o sono state
ripristinate le impostazioni di fabbrica
oppure la mappa € stata reimpostata.

Creare una nuova mappa e impostare le aree di
purificazione.

AIRBOT ¢ stato spostato manualmente in
un nuovo ambiente.

Una volta che AIRBOT viene riportato alla stazione di
ricarica, recuperera la mappa e le aree di purificazione.
Per evitare errori, non avvicinarsi troppo a AIRBOT
durante il processo di recupero.

La stazione di ricarica viene spostata o
I'ambiente domestico viene cambiato
notevolmente.

Ripristinare I'ambiente domestico originale o
posizionare la stazione di ricarica nel punto in cui si
trovava.




Problema

Possibile causa

Soluzione

AIRBOT ha difficolta a
mappare la casa.

AIRBOT viene seguito durante la mappatura.

Non seguire AIRBOT durante la mappatura.

| mobili e gli oggetti sul pavimento non sono
posizionati correttamente.

Sistemare i mobili e gli oggetti sul pavimento prima
che AIRBOT avvii la mappatura.

AIRBOT si muove con
difficolta o si discosta dal
percorso di purificazione
dell'aria.

Detriti aggrovigliati sulla ruota universale.

Rimuovere eventuali detriti o capelli aggrovigliati
intorno alla ruota universale.

Detriti aggrovigliati sulle ruote motrici.

Rimuovere eventuali detriti o capelli aggrovigliati
intorno alle ruote motrici.

Il sensore di distanza TrueMapping di
TrueMapping & bloccato.

Rimuovere i detriti dal sensore di distanza
TrueMapping di TrueMapping.

Sono presenti ostruzioni nel percorso di
purificazione.

Prima di avviare la purificazione in movimento,
assicurarsi che il percorso di purificazione
preimpostato sia sgombro.

AIRBOT spesso urta contro
gli oggetti circostanti.

Il sensore TrueDetect 3D e il paraurti
anticollisione sono sporchi o danneggiati.

Controllare il sensore e il paraurti anticollisione. Se
necessario, pulirli delicatamente con un panno di
cotone morbido. Se il problema persiste, contattare
|'assistenza clienti.

AIRBOT ¢ esposto alla luce solare diretta.

Evitare di esporre AIRBOT alla luce solare diretta
durante la purificazione in movimento.

Il sensore TrueDetect 3D non rileva i mobili
stretti.

Rimuovere i mobili stretti.

AIRBOT si trova in un ambiente speculare
durante la mappatura.

Si consiglia di eliminare il sito di purificazione in un
ambiente speculare.




N. Problema Possibile causa Soluzione
Sono presenti ostruzioni nel percorso di
purificazione. Se AIRBOT non riesce ad
!Durantg la purificazione a_gg'rare I'ostacolo, purifichera un punto Prima di avviare la purificazione in movimento,
in movimento, AIRBOT vicino. . . A . .
10 . assicurarsi che il percorso di purificazione
non accede alle aree di cimpostato sia sqgombro
purificazione. La porta della stanza & chiusa, pertanto preimp 0 sla sgombro.
AIRBOT non puo seguire il percorso
impostato.
Nome utente o password della rete Wi-Fi Inserire il nome utente e la password corretti della
domestica errati. rete Wi-Fi domestica.
AIRBOT non si trova nel raggio di copertura Verificare che AIRBOT si trovi nel raggio di copertura
del segnale Wi-Fi domestico. del segnale Wi-Fi.
Impossibile connettere Disinstallare il filtro, portare il tasto di accensione su
1 SIRBOI alla rete Wi-Fi AIRBOT non € ancora pronto per la "O" e premere il tasto di reset G,. AIRBOT & pronto
omestica. configurazione della rete. per la configurazione della rete quando riproduce un
report vocale.
AIRBOT non funziona sulla banda della rete AIRBOT fupzmna solo su'lla'banda WI_FI a 2".‘ QHZ'
P ) Assicurarsi che la rete Wi-Fi domestica soddisfi
Wi-Fi domestica. -
questo requisito.
Le ruote motrici e la ruota universale sono Pulire le ruote motrici, la ruota universale o |'uscita
i AIRBOT & molto rumoroso bloccate da detriti o I'uscita dell'aria & ostruita. | dell'aria come descritto nella sezione 4.

durante la purificazione.

Il volume dell'aria di AIRBOT & impostato su
un livello alto.

Questo comportamento € normale.




Problema

Possibile causa

Soluzione

13

Il monitor della qualita
dell'aria € spento.

Il monitor della qualita dell'aria non € collegato
all'alimentazione.

Il monitor della qualita dell'aria deve essere collegato
all'alimentazione elettrica. Collegare il cavo USB e
inserirlo in un'apposita porta.

I monitor della qualita dell'aria non € collegato
correttamente al cavo USB o quest'ultimo

non & collegato correttamente alla porta
corrispondente.

Assicurarsi che il monitor della qualita dell'aria sia
collegato all'alimentazione elettrica.

14

| dati rilevati dal monitor
della qualita dell'aria non

sono coerenti con AIRBOT.

| dati possono differire. Uno scostamento
di £10pg/m? per il parametro PM2.5 e di un
valore per il parametro VOC & considerato
normale.

Questo comportamento &€ normale. Lasciare che
AIRBOT esegua regolarmente la purificazione per
garantire che I'aria sia sufficientemente depurata e
che la deviazione si riduca di conseguenza.

Il valore visualizzato dal
monitor della qualita
dell'aria non € coerente
con quello mostrato da
AIRBOT.

| valori rilevati da AIRBOT e dal monitor della
qualita dell'aria nello stesso spazio possono
differire. Una differenza di +10ug/m?3 per
PM2.5 e di un valore per VOC & normale.

Questo comportamento € normale. Lasciare che
AIRBOT esegua regolarmente la purificazione per
garantire che ['aria sia sufficientemente depurata e
che la deviazione si riduca di conseguenza.

15

Impossibile connettere

il monitor della qualita
dell'aria all'app ECOVACS
HOME.

Nome utente o password della rete Wi-Fi
domestica errato.

Inserire il nome utente e la password corretti della
rete Wi-Fi domestica.

Il monitor della qualita dell'aria non si trova nel
raggio di copertura del segnale Wi-Fi domestico.

Verificare che il monitor della qualita dell'aria sia nel
raggio di copertura del segnale Wi-Fi domestico.

La configurazione della rete & stata avviata
prima che il monitor della qualita dell'aria
fosse pronto.

Tenere premuto il tasto funzione per predisporre il
monitor della qualita dell'aria per la configurazione
della rete.

AIRBOT non e compatibile con la rete Wi-Fi a
2,5 GHz.

Accertarsi che il monitor della qualita dell'aria sia
stato connesso alla rete Wi-Fi a 2,4 GHz.

App non corretta installata.

Scaricare e installare I'app ECOVACS HOME.




N. Problema Possibile causa Soluzione
Quando il monitor della qualita dell'aria rileva
AIRBOT avvia una soglia di mqumgmgpto superiore allo Se non & necessario che AIRBOT esegua la
. standard, AIRBOT si dirige immediatamente - } . . A .
16 | inaspettatamente la all'area di purificazione associata al purificazione in determinati momenti, impostare il
purificazione collegata. A P s o . periodo Non disturbare nell'app ECOVACS HOME.
monitor della qualita dell'aria per avviare la
purificazione collegata.
Il monitor della quall’ga (.jell aria r_]on riceve 'I. Assicurarsi che il monitor della qualita dell'aria si trovi
segnale della rete Wi-Fi domestica oppure il L -
- ) nel raggio di copertura del segnale della rete Wi-Fi.
segnale ¢ instabile.
Il monitor della qualita
17 | dell'aria & offline nell'app La password della rete Wi-Fi domestica & Inserire il nome utente e la password corretti della
ECOVACS HOME. stata modificata. rete Wi-Fi domestica.
Il monitor della qualita dell'aria si blocca. Scol!egare il cavo lU‘SB el rlc_:ollegarlo per riavviare il
monitor della qualita dell'aria.
Assicurarsi che AIRBOT e il monitor della qualita
Il monitor della qualita dell'aria & offline dell'aria siano collegati all'app ECOVACS HOME
nell'app ECOVACS HOME. e si trovino nel raggio di copertura della rete Wi-Fi
domestica.
AIRBOT non avvia la
purificazione collegata Questo comportamento & normale. Quando
18 | quando il monitor della AIRBOT completa I'attivita di purificazione in corso

qualita dell'aria rileva la
presenza di inquinamento.

AIRBOT non & in grado di avviare la
purificazione collegata durante la ricarica
quando il livello della batteria & basso o
durante la purificazione.

e il livello di carica € ancora sufficiente, si dirige
automaticamente all'area di purificazione associata
al monitor della qualita dell'aria per avviare la
purificazione collegata. Durante I'uso quotidiano,
non spegnere il tasto di accensione di AIRBOT per
garantire un'autonomia sufficiente.




Problema

Possibile causa

Soluzione

Quando si utilizza il

Per prima cosa, AIRBOT purifica I'aria
producendo una qualita eccellente (valore
PM2.5 inferiore a 10). In seguito, attiva il
deodorante per ambienti e lo regola in base
alla concentrazione scelta.

Attendere il termine della purificazione. Se il
problema persiste, contattare I'assistenza clienti.

19 | profumatore ambiente non | Il modulo del deodorante per ambienti non & . o
. . Installare il modulo del deodorante per ambienti.
si sente alcuna fragranza. | installato.
Sostituire il modulo del deodorante per ambienti. Per
I modulo del deodorante per ambienti & ulteriori informazioni sulle parti di ricambio, visitare il
esaurito. sito Web
https://www.ecovacs.com/global.
Il riconoscimento smart richiede un'illuminazione
La fotocamera AIVI non & L'area da pulire non € ben illuminata. Zuffl_cI:entg. /?ssu:urar& che le zone da pulire siano
20 | in grado di riconoscere gli en llluminate.

oggetti.

L'obiettivo della videocamera AlVI o sporco o
ostruito.

Pulire la lente con un panno morbido e pulito e
assicurarsi che il sensore non sia ostruito.




Problema

Possibile causa

Soluzione

Video Manager non puo

Connessione al Wi-Fi non riuscita.

Controllare lo stato della connessione Wi-Fi. Per
attivare Video manager, AIRBOT deve trovarsi in
un'area con un buon segnale Wi-Fi.

Autorizzazione utente non abilitata.

Prima di utilizzare AIRBOT, accettare I'Informativa
sulla privacy.

OK YIKO o mancata
attivazione di AIRBOT.

disattivato.

21 | aprirsi 0 non presenta A causa della latenza di rete, potrebbe non
alcuna schermata. . . . . .
essere possibile aprire temporaneamente Riprovare piu tardi.
Video Manager.
La fotocamera AlVI & bloccata. Rimuovere la protezione.
La videocamera Al nell'app & disattivata. Attivare la videocamera Al nell'app.
Acqua nel serbatoio insufficiente. Aggiungere acqua fino al livello MAX.
(b lampeggia in modo . . Reinstallare il modulo di umidificazione anti
anomalo quando si utilizza | Errato posizionamento del modulo di . s .
22 | . . e e . appannamento e assicurarsi di inserirlo
il modulo di umidificazione | umidificazione anti appannamento. .
. completamente e correttamente nel filtro.
anti appannamento
Problemi nell'apparecchiatura di pompaggio. | Contattare |'assistenza clienti.
Nessuna risposta
23 dall'assistente vocale Assistente vocale OK YIKO o microfono Attivare I'assistente vocale OK YIKO o il microfono.

Se il problema persiste, & possibile trovare altre soluzioni nell'app ECOVACS HOME o contattare I'assistenza clienti.




6. Specifiche del prodotto

KJ600G-BX11

formaldeide

Modello

Ingresso nominale 24V === 3,75A Tempo di ricarica Circa 4 ore
Dock di ricarica CH2110

Ingresso nominale 24V === 3,75A Uscita nominale 24V === 3,75A
Adattatore di alimentazione GM95-240375-D

Ingresso nominale 100-240V~ 2,5A Uscita nominale 24V === 3,75A
CADR (PM2.5) 600m3/h

Efficienza di purificazione della Alta efficienza Rumore 67 dB(A)

* A causa della necessita di continui miglioramenti, i prodotti sono di importanza prioritaria e la nostra azienda si riserva il diritto di aggiornarli.




r|OJ'Ib3yl7ITer MHTENNEKTYallbHbIMU TEXHOJITOTUAMWN. HacnaxpanTtech XnU3Hblo.

l'IpM BO3HVWKHOBEHUN CVITyaLlMVI, HE PaCCMOTPEHHbIX B HACTOALLEM PYKOBOACTBE MO 3KCrjiyatauuu,
06paTVITer 3a NOMOLL b0 B HALl LEHTP O6CJ'Iy)KVIBaHVIFI KIMMNEHTOB, rae TeXHn4eckne crieymnarnncTtbl CMOryT
NMOMOYb BaM B peLUEHNN KOHKPETHbIX np06r|eM N1 OTBETUTb HaA BalLln BOMNPOCHI.

[ononHuTenbHy NHGMOPMaLMO MOXHO NonyYnTb Ha odmumansHom cate ECOVACS ROBOTICS no

cnegywuemy agpecy: www.ecovacs.com
KomMnaHusa octaBnsieT 3a cobon npaBoO BHOCUTb TEXHOJ1OTM4YEeCKNne n/vnu KOHCTPYKTUBHbIE U3BMEHEHUA B

AaHHoe YCTpOVICTBO C Lenbto ero ganbHenwero yCOBEpPLUEHCTBOBAHUA.

Bbnarogapum Bac 3a Bbi6op pob6ota AIRBOT!
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1. AHCTPYKLUMUN NO TEXHUKE
Ge3onacHocTu

Mpu MCNonb30BaHMKU ANEKTPUYECKUX NPUOOPOB
HeoOxoaMMo Bcerga cobnopaTh cregyrowme Mepsbl
NpPenoCTOPOXKHOCTU.

O3HAKOMBTECb CO BCEMMU
MHCTPYKLMAMU NEPEQ
3KCMNYATALMUEN NPUBOPA
COXPAHUTE HACTOSALUUE
MHCTPYKLIUUN

1.

HaHHbIi npnbop He NpeaHa3HayeH s
MCNonb30BaHWsA Nuuamu (BKovas aeTen) ¢
OorpaHuYeHHbIMU PUBNHECKMMU, CEHCOPHBLIMU
WU YMCTBEHHBIMM CMOCOBHOCTSIMU, @ Takke
nuuamu, He obnagaoLLMMN OCTAaTOUHbBIM
ONbITOM U 3HaHUsIMUK, 6e3 NpefBapUTENbHOIO
MHCTPYKTaxa 1 NpucMoTpa OTBETCTBEHHbLIM 33
nx 6e30mnacHoCTb.

Cneaute 3a TeM, 4TOObI 4ETU He uUrpanu c
npubopom.

[aHHbIN npnbop MOryT UCNomnb30BaTh

OEeTN OT 8 NeT 1 nuua ¢ orpaHNYeHHbIMU
PU3NYECKMMU, CEHCOPHBLIMU UK

YMCTBEHHbLIMU CMOCOBHOCTSIMU, @ Takke
nvua, He obnagaroLwme A0CTaTOYHbIM
OMNbITOM W1 3HAHWUSIMUX, ECITN OHU HaXOoAsTCA
nof Hagnexawum nprucMoTPOM v Bbinu
NPOUHCTPYKTUPOBAHKI O NPaBUIbHOM
MCMonb30BaHMKU Npubopa 1 0Co3HalT
BO3MOXHble pucku. He nossonsainte getsm
urpatb ¢ npubopom. He cnepyet noBepsThb
O4YUCTKY U 0BCnyxMBaHve npubopa AeTam,
HaxogsalmMes 6e3 npucmoTpa.

OcBoboanTe 30HY, NOAMEXaLLYo O4YNUCTKE, OT
NMOCTOPOHHUX NpeamMeToB. Yb6epuTe ¢ nona
kabenu nuTaHusa 1 HebonbLlUMe NpeaMeThl,
KOTOpble MOryT NoMeLlaTb NepeaBukKeHnto
npuodopa. NoasepHUTe Gaxpomy Ha KOBpe Nnos
€ro OCHOBaHWe 1 NOAHUMUTE C MNora 3aHaBeCKM
N ckaTepTu.

Ecnu B 30He ouncTKM ecTb nepenagbi

BbICOT, HANpUMep CTyrNeHbKka Unu NecTHuLa,
HeoGXoaNMO BOCMOMb30BaTbCH PYUHbIM
ynpaeneHneM, Ytobbl Npnbop cmor nx
pacrnosHaTh 1 He ynacTb C Kpas. BoamoxHo,
noTpebyeTcs yCTaHOBUTb on3nmyeckoe
npenaTcTBMe Ha Kpato, YTOObl NpeaoTBpaTuTb
nageHve pobota. Pusmyeckoe nNpensaTcTene



10.

He OOMKHO NpeacTaBnATb ONACHOCTb NageHus
ONg YenoBeka.

Mcnonb3yinTe npnbop ToNbKO B COOTBETCTBMM
C VHCTPYKUMSIMW B HACTOSILLEEM PYKOBOACTBE.
VMcnonb3ynTe TOMbKO T€ KOMMMEKTYIOLLME,
KOTOpble PEKOMEHA0BaHbI UIN MNOCTaBMSAOTCH
NPOU3BOAUTENEM.

HanpsixeHne UCTOYHKKA NUTaHUS JOIMKHO
COOTBETCTBOBATb HAMPSHKEHMIO, YKa3aHHOMY Ha

3ap;|,u,H0|7| CTaHUuMn 1 agantepe nepemMeHHOro Toka.

Mpnbop npegHasHadeH TOJIBKO ons
JomaluHero ucnons3osaHus BHYTPA
nomeLleHu. He ncnonb3dynte npnbop BHE
NOMELLEHUI, a TaKkKe B KOMMEPYECKMX UK
NPOMBbILLIIEHHbLIX Cpeaax.

Mcnonb3yinTte TOMbKO OpUrMHanbHbIN
nepesapshkaeMblin akkymynaTop, agantep
nepemMeHHOro Toka u 3apsgHyo CTaHUmIo,
nocTtaBnsieMble NPON3BOAUTENEM B KOMMIEKTE
¢ npubopoM. 3anpeLleHo MCnonbL3oBaThb
HenepesapsKaemble akkyMmynatopbl. Ons

nony4yeHus: UHgpopMaLm 06 akkyMynsiTope CM.

pasgen "TexHn4eckne xapakTepuctumkm”.
He ucnonbaynte npubop 6e3 ycTaHOBMEHHbIX
UNLTPOB.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

He ucnonbayite npubop B MecTax, B KOTOPbIX
pacnonaralTcs 3a)cKeHHble CBeYN Unum
XpynKue npeameTbl.

He ncnonbayite npubop npu 04eHb BbICOKOM
UM OYeHb HU3KOW TemnepaType (Huxe

-5 °C/23 °F nnu Bbiwe 40 °C/104 °F).

He ncnonb3ynte npubop Ha MOKpbIX
NMOBEPXHOCTSAX UIN HA NMOBEPXHOCTSIX, 3anmThbiX
Bogow. He ucnonb3ynte npubop B MmecTax, rae
OHV MOTYT NPUCYTCTBOBATb.

He kacartecb npnbopa nnv BUnKku BnaxHsiMu
pyKkamu.

Cobntogante OCTOPOXKHOCTb, YTODObLI HE
NoBpeauTb Kabenb NUTaHns. He TaHWTe n He
nepeHocuTe Npnbop, aganTtep NepemMeHHOro
TOKa MInn 3apsaHyo CTaHUMio 3a kabernb
NUTaHKs, He NoNb3ynTeck Kabenem NUTaHKs Kak
PY4YKOW, HE 3aXXMMalnTe ero CTBOpKamMu ABepen u
He TSHUTE MPOBOZ MO OCTPbIM KpasiM UIu yriam.
Cnepgute 3a Tem, 4TobbI NpMbOpP He Hae3xan
Ha kabenb NuTaHusa. He gonyckante
COMNPUKOCHOBEHUS Kabensa nUTaHus ¢ ropsymmm
NOBEPXHOCTAMMU.

Ecnu kabenb nutaHusa noBpexaeH, ero
HeobXoAMMO 3aMeHUTb cneumanbHbIM Kabenem



18.

19.

20.

21.

nnu 6roKoM, KOTOPbIN MOXHO NOMYyYnTb Y
Npov3BOAUTENS UMW NPEACTaBUTENS CY>XObI
NOAAEPXKKN.

He pasmeliarite kabenb NnuTaHns noa
KoBpamu, mebenbto, yCTpocTBOM U T. 4. He
pacrnonaraiTe kabenb NMTaHUsi B MecTax ¢
GonbLUNM CKOMMEeHNeM NoAeNn.

He nonb3yntech 3apsagHoON cTaHumMen nnm
afanTepoM NepeMeHHOro Toka, eCriv OHU
NoBpeXeHbl.

Vcnonb3oBaHne npubopa ¢ NoBpexaeHHbIM
kabernem nNUTaHUsi NN PO3ETKOW 3anpeLLeHo.
He nonb3ywntecb npubopom, agantepom
NnepeMeHHOro Toka uUnu 3apsiaHon ctaHumen
npv HapyLLeHNn nx yHKLNOHMPOBaHNS,

a Takke nocrne nageHus, NoBPeXaeHNs,
npebbIBaHNst HA OTKPLITOM BO34yXe

unu nonagaxus B Bogy. Bo nsbexanne
BO3HWKHOBEHWSI ONAaCHbIX CUTyaLuii pEMOHT
npubopa AO0MKEH BbINOMHATL NPOU3BOANUTENb
UNn npeacTaBuTenb Cy>X0bl NOAOEPXKKU.
Mepen o4nCTKOM MM NpoBeAeHEM npolenyp
no obcnyxmnBaHnto Npubdopa ycTaHoBUTE

€ro nepekrnyaTernb NUTaHKs B MOMNOXEHVe
"BbIKJL.".

22.

23.

24.

25.

26.

27.

Mepea ouncTKkoM nnu NnpoBeaeHneM npouenyp
no o6cnyXnBaHWIo 3apsaHON CTaHLMK 1
agjanTtepa NepeMeHHOro Toka cneayeT U3Bneyb
BUIKY N3 PO3ETKN.

CHummMTe Npnbop C 3apsigHON CTaHLMM 1
agjantepa nepemMeHHOro Toka 1 ycTaHoBUTe
nepekmnoyartens NMTaHusa Ha npubope B
nonoxexne "BbIKI.", npexae yem n3Bneyb
aKKyMynaTop Ang ytunusauum npubopa.
Mepen yTunusauuen npnbopa Heobxoanmo
N3BMeYvb 1N YTUIM3MPOBaTb akKyMynsaTop B
COOTBETCTBMM C MECTHBIMU 3aKOHOA4ATENbHbBIMU
N HOpMaTVBHbIMU TPEOOBaHMAMN.

Ecnwn Bbl fonroe Bpems He Ucnonb3yeTe
3apAgHY CTaHLUMIO UNn agantep NepeMeHHOro
TOKa, OTKIOUNTE UX OT SNEKTPOCETH.

Mpnbop aomkeH Ncnonb3oBaTbCs C
cobniogeHnemM UHCTPYKUUIA, N3NOXKEHHbIX B
HaCTOsILLEM PYKOBOACTBE MO 3KChnyaTaumm.
Komnanusa ECOVACS ROBOTICS He HeceT
KaKon-rmbo OTBETCTBEHHOCTM 3a NOBPEXAEHMS
WITM HEUCNPaBHOCTW, BbI3BaHHbIE
HenpaBuIbHOM 3Kcnnyatauuen npubéopa.
3aMeHy akkyMynsTopoB JAaHHOIO

poboTa AOMKHbI BbIMOMHSATL TOMNbKO




KBanuduumMpoBaHHble crneyuanucTbl. Ons
3ameHbl akkyMynsiTopa pobota obpaTutech B
Cny>x0y NOAAEPXKKM KITUEHTOB.

28. Ecnu Bbl He NnaHMpyeTe Ucnonb3oBaTth poboTta
B TEYEHME NPOAOIIKUTENBHOIO BPEMEHMU,
NMOMHOCTbLIO €ro 3apsiamTe, OTKMYMUTE NUTaHne
ONS NOMELLEHNSI Ha XPaHEHME 1 OTKITIYnTe
3apsAHYHO CTaHUMIO U aganTep NepeMeHHoOro
TOKa OT 3NIEKTPOCETMU.

29. NMPEAYNPEXAOEHUE. [ina 3apagku
aKKyMynsitopa UCronb3ynTe TONbKO 3apsaHyto
ctaHumto CH2110 n agantep nutadma GM95-
240375-D, koTOpble BXOAAT B KOMMMEKT
noctaeku npubopa.

30. [OanHbii npubop ocHalleH nsnyyarenem YO-C.
Vcnonb3oBaHue npubopa He No Ha3Ha4YeHuto
U NOBPEXAEHNE KOPryca MOXET NPUBECTH
K BbIXOAY OnacHoro nanyyexus YO-C.
NanyyeHne Y®-C gaxe B HEOOMNbLUNX
[03ax MOXET HaHeCTV Bpe[ rnasam 1 KoXe.
Manyyatenb Y®-C He MOXeT ObITb 3aMeHEH
nonb3oBaTtenem.

B cootBeTCTBMM C TpPeOOBAHUSAMMN OTHOCUTENBHO

BO3OENCTBUS pagnoyacTOTHOrO U3NyyYeHust BO

BpeMs 3KCMyaTauum yCTpoMCcTBa paccTosiHue

MeXIy HUM 1 NOomnb30BaTeNSMN JOMKHO COCTaBMATb
He meHee 20 cwm.

[ns obecneyveHnst COOTBETCTBUSI HOPMATUBHbBIM
TpeboBaHNAM He peKOMeHOYETCS UCMONb30BaTh
npnbop Ha 6onee GnM3kOM paccTosTHUN. AHTEHHA,
ucrnonb3yemasi Ans AaHHOro nepefaTyunka, He
[JOIMKHa HAaX0OUTbCSt PSAOM UMW UCMOSb30BaThCS
COBMECTHO C tob0o1 Apyrovt aHTEHHOW MUNn
nepefaTynkom.

BbixogHas mowHocTb mogyns cetn Wi-Fi — He
6onee 100 mBT.

O6GHoBneHue yctponcTea

Kak npaBuno, HekoTopble yCTPOMCTBa OOHOBNSOTCS
Kaxkable ABa MecsiLa, HO 3TO He BCerga Tak.
HekoTopble ycTponcTBa, 0COOEHHO Te, KOTopble
nocTynunu B npogaxy donee Tpex net Hasag,
OynyT 0GHOBMNEHbI TONBLKO B Crlyvae 0bHapyXeHus 1
YCTpaHeHNs1 KPUTUHECKON YA3BMMOCTM!.

= MoCTOSIHHbIN TOK

~ MNMepemeHHbIN TOK




| 2.1 Komnnekrauusa

Teovacs

 —
(ITEERARN NN ITAAARRRRRA

KpaTkoe pykoBoacTBO

YCTPONCTBO KOHTPONS

Po6ot AIRBOT -
Mopynb Y®-aesunHdekumm KauecTsa Bo3nYXa

MpumeyaHue. PUcyHkn 1 nnnoctpaumm npuBeaeHbl B 03HaKOMUTENbHbIX LENSX U MOTYT OTNMYaThCs OT
(haKTU4eCKOro BHELLHero Bnaa ycTponcTaa.

Zeovncs

PykoBopacTBo no
aKcnnyatauum

Kabenb USB yctpoincTsa
KOHTpOns kayecTBa
BO3AyXa




| 2.2 Cxema uspgenus

BepxHsisi cTOpoHa

ﬂaTLI WK pacCToaHnA

TrueMapping
Manenb
ynpaeneHus
BbixogHoe (nMuTaHne
oTBepcTue Ansi BKITHO4EHO)
BO3Ayxa
MepepHasa cTopoHa
| 1
EEAARNNITIAASRRNRIN MukpodoH
Kamepa AlVI i - Il
= )
[atunk
TrueDetect 3D Bamnep ans
‘1‘ - ‘E‘ npefoTBpaLleHus
CTOSIKHOBEHWI
I

3apgHAA cTopoHa

MwukpodoH
I
Oatunk PM2.5* n VOC*
J _—=
dunetp
Hatynk curHana
3apagHon Bamnep ons
cTaHuumn npenoTBpaLleHus
I { J I CTONKHOBEHUI
[ =

EIERin LR 1) B = |

Moaynb Y®-ae3uHbekumm

Y®-namna .

o

* PM2.5 o3Havaer, 4To TBepable YacTulbl B aTMocdepe nmetoT
anameTp He 6onee 2,5 MUKpoHa.

*VOC — neTty4yve opraHuyeckue coeauHeHus, Hanpumep 6eHson,
Tonyon, oopmanbaerna u T. A.

AQ (kayecTBO BO3Ayxa) NpeacTaBnseT cobon KOMMMEKCHOe 3HaYeHne
cocTosHun PM2.5 n VOC.




3apgHAA cTopoHa (¢punbTp He YCTaHOBIIEH)

mﬁﬁm

Wnawukarop cetn Wi-Fi — MepekntoyaTtens nUTaHWs
& o (NI
== ("I" ="BKNn."; "O" =
"BbIKI.")
KHonka c6poca HacTpoek G

[1nA HaCTPOWMKM CeTU: HaXMMTE KHOMKY cbpoca HacTpoek.
YT106bl BOCCTAaHOBUTbL 3aBOACKUE HACTPOWUKN: HAXMUTE U
yaepXuBainTe KHOMKy copoca HacTpoek B TeveHne 5 cekyHa,.

HuxxHAA cTopoHa

[atuvku Ans npeaoTepalleHns nageHms

3apsiaHble KOHTaKTbI

YHuBepcarsnbHble
Koneca

Oartuvkn gna
npenoTBpalleHns
nageHus

Kpbllwka oTceka
akkymynsitopa MopT Ans
obHoBneHus
NPOLUMBKK (TOMNbKO
ansi cnyx6bl
NoAAEPXKKN
KIIMEHTOB)

BenyLume koneca




3apsagHasa cTaHuusA

Wanyvatensb
MNHpakpacHoro
curHana

3apsigHble KOHTaKTbl

3apHAA CTOpOHa 3apAAHON CTaHLUUM (C OTKPbLITOM
3afHen KPbILIKOW)

Apantep
nuTaHus

Bunka kabens
nuTaHus

YCTpOMCTBO KOHTPOJSISI KayecTBa Bo3ayxa

(DyHKLlI/IOHaﬂbHaﬂ KHOMKa

WHaukarop cetn Wi-Fi
3HayeHve PM2.5

WHaukatop kavectBa
Bosayxa (AQ)

n HOWKATOP 3Ha4YeHUA BNaXXHOCTU

WHavkaTtop 3HaveHus
Temneparypsbl

WHaukatop 3HadeHna VOC

[INs HacTPOMKM CETU: HAXMUTE 1 yaepXuBainTe PYHKLIMOHAMbBHYIO KHOTKY,
nHaukatop cet Wi-Fi HauHeT murate OPAHXKEBbLIM.

OrtckaHunpyiite QR-KoA Ha YCTPOCTBE KOHTPOMS Ka4ecTBa BO3ayxa, YToOb!
BbIMOMHNUTL NPUBSI3KY BPYYHY!O.

Mo 3aBepLIeHNUU HACTPOIKK ceTu: nHankaTop cetn Wi-Fi Ha ycTpoiicTe
KOHTpOns kayecTsa Bosayxa ceetutca BEJTbIM.

YT06b! BbIKMOYUTL IKPaH: HAXXMUTE (DYHKLIMOHANbHYH KHOMKY.

YT06bI BbI3BaTh po6oTa AIRBOT: ABax/Abl HAXXMUTE (PYHKLMOHASBbHYHO KHOMKY.

KaGenb USB ycTponcTBa KOHTpONSA KayecTBa Bo3ayxa
Pasbem Type-C

CraHgapTHbI pasbem USB




[ 2.3 aT4nkmn

HasBaHue OnucaHue yHKLMOHaNbHbIX BO3MOXHOCTEN

M3MepeHne paccTosiHUsi C UCMONb30BaHMEM NA3ePHOro n3nyveHus mexay po6otom AIRBOT u
[Hatuuk pacctosiHms TrueMapping OKpYXaloLLMMK 06beKTamy Ha OCHOBE Pa3HULbl BO BPEMEHMN OTPaXKeHUs MO3BOJISIET COCTaBUTb KapTy B
COOTBETCTBUW C OKpYXatoLLiel ob6CTaHOBKON BO BpeMs ABvxeHns pobota AIRBOT.

Konnekumsi nsobpaxeHuin okpyxaroLLein 06CTaHOBKM kamepbl ¢ noaaepxkkon MM no3sonsieT BbINOMHAT
Kamepa AlVI 3anucb BUOEO ¥ OAHOBPEMEHHO nomMoraTth B cocTaBneHun 3D-kapTbl. Bnarogaps BzanmogencTemio ¢
MUKPOGOHOM MOXHO BbINOMHUTb YAarneHHbI roNoCoBON BbI30OB.

M3mepeHne paccTosiHUsi C MCMONb30BaHMEM MHGPAKPACHOro M3nyyeHust mexay po6otom AIRBOT 1
Hatuuk TrueDetect 3D OKpYXaloLLMMN 06beKTamy Ha OCHOBE Pa3HULbl BO BPEMEHMN OTPaXKeHUsi MO3BOJISieT pacrnos3HaBaTthb 1
obbesxaTtb HaxoasLmecs NobnmM3ocTn NpensaTCTBUS.

Oatuuk PM2.5: cornacHo npuHUuny nasepHoro paccesiHusi 3HadyeHne PM2.5 mecta MoxeT 6bITb
paccuyMTaHo C MOMOLLbIO MaTeMaTUYECKON MOAENV U anropuTma.

Hatunk VOC: B COOTBETCTBUM C U3MEHEHUAMMN 3HAYEHNSI CONPOTMBIIEHNSI YyBCTBUTENBHOIO 3M1EMEHTa,
BbI3BaHHbIMW OKUCIMTENBHO-BOCCTAaHOBUTENBHOMN peakuMen rasa Ha NoOBEPXHOCTM NONyNpOBOAHMKA,
aatynk VOC moxeT paccunTtaTh koHueHTpaumio raza VOC B onpefeneHHOM NpoCTPaHCTBE C MOMOLLbIO
anropuTMa.

Oatunk PM2.5 1 VOC

Bubpauusa anadparmbl nocpeactsom konebaHuii Bo3ayxa, cosaaBaemblX HYenoBe4YeCKUM rofiocom,
MukpodoH MO3BOMSET BbIMOMHUTL FOMOCOBYIO 3anNNChb U NonpockTb poboTta AIRBOT 3aBeplunTb HasHayYeHHyo paboTy
C MOMOLLbIO FONI0COBOTO YrpaBneHust.

Bnaroaaps ncnonb3oBaHWio TEXHONOMMI MHPPAKPACHOTO U3MyYeHns 1 nprema nHgpakpacHoro
U3NyyYeHns ¢ pasMeLLieHneM UCTOYHMKA MHGPaKPaCHOro N3NyYeHNs B 3apsaHON CTaHLMW U NpYeMHUKa
[aTunk curHana 3apsigHo CTaHumm nHdpakpacHoro nsnyyexHusi B pobote AIRBOT po6ot AIRBOT moxeT onpenenstb MecTononoxeHne
3apsSAHON CTAHLMK U NOAKMIOYATLCS K HEW MPW NonyyYeHU MHAPPaKPaCcHOro curHana Ans BbiNONHEHNS
aBTOMaTUYECKOW 3apsaaKN.

Bnarogapsi nHdppakpacHomy AaTyvKy B HUXKHEN YacTu, KOTOpbI obecneynBaeT onpeaeneHe paccTosiHuA
[Hatuuk ons npegoTepaLLeHns mexay HUkHen vacTtblo pobota AIRBOT u 3emneii ¢ MCnonb3oBaHWeM HMPaKPaCHOro M3nyyYeHns, poboT
nageHus AIRBOT He byaet nepemellaTtbCs BNiepes, eCnv Bnepeayn HaxoanTcst NecTHULA Unu obHapyeHHoe

paccTosiHue NpeBbILIAeT NpeaBapuUTENbHO 3aAaHHOe 3Ha4YeHre, YTO NO3BONSieT NPeAoTBPaTUTL NageHune.




/ 3.1 NMpumeyaHua nepen

ncnosib3oBaHnem

Mepen KaXabiM UCMONb30BaHNEM HEOBXOAMMO HABECTU MOPSLOK B
30He, paccTasne Meberb Ha CBoe 06bIMHOEe MECTO 1 y6pas Merkve
npeaMeThl, Harnpumep Kabeny NUTaHUs 1 UTrPYLLKU.

OTkpoiTe ABEpM B KOMHATbI, 4T0ObI po6oT AIRBOT usyunn obctaHoBKy
B JOMe BO BPeMsi NepBoi MobunbHow ounctkn. Poboty AIRBOT moxet
He yAaTbCs NonacTb B BaHHYI KOMHATY U KYXHIO M3-3a MOPOroB.

=

265 cm

[
Po6ot AIRBOT MOXeT NpoiiTy Yepes NpoCTPaHCTBO He MeHee
65 caHTUMETPOB B LUMPUHY.
He nperpaxaarite nytb po6oty AIRBOT BO BpeMsi MOBUNBHOW OYUCTKM.

O -0

He knagute npeametsbl Ha po6ota AIRBOT 1 He ucnonbayiiTe ero B
KayecTBe CUAEHbS.



YcTaHoBWTE orpaxxaeHvie nepes NecTHULaMM 1 y Kpaes cTyneHek. He
pa3smeLLaiiTe 3apsiAHY0 CTaHUMIO PSAOM C NECTHULEN UM MECTOM C
nepenagom BbICOT BO n3bexaHue nageHus pobora AIRBOT.

He pa3meluaiite 3apsiaHyto CTaHUMIO B MecTax, rae oHa byaet He nepemetyaiite 3apsgHyto ctaHumio. B cnyyae nepemelueHns
noasepraTbCsi BO3AENCTBUIO MPSAMbIX COMHEYHBIX MyYen, nnv pagomM 3apsigHou ctaHumm poboty AIRBOT MoXeT He yaaTtbCsi onpeaenutb
C oTpaxarLwymu npegMeTamu, HanpuMep 3epkanamu. Spkuin cBet u CBOE MecTOmnonoXxeHue, 1 kapta 6yaet notepsiHa.

oTpaxeHune MoryT nomeluats po6oTy AIRBOT BepHyTbCSst Ha 3apsiaHyto

cTaHumio.



He ncnonbayiite pobota AIRBOT Ha HaKNOHHOWM NMOCKOCTW BO He pasmeluaiite 3apsiaHyto cTaHUmio Ha koBpe. Poboty AIRBOT
nsbexaHne nageHns. MOXeT He yAaTbCS BbINOIHUTL 3apsiAKY.




| 3.2 KpaTkoe pyKoBOACTBO

0 CHMMUTe 3almUTHbIe MaTepuanbi ¢ po6ora AIRBOT

L_I‘*'DF P 'iU’I.J

e CHUMUTe ynakoBKy ¢ hunsTpa




o YcTaHOBUTE MOAYNb OCBEXUTENA Bo3Ayxa (npuobpeTaeTcs e YcTaHOBUTE MOAYNb YBRaXHEHUs! C 3alMTON OT 3anoTeBaHusA
oTaenbHO) (npuobpeTaeTcs oTAENBHO)

Haxmute

* HaxmuTe elue pas, YTobbl U3BMeYb MOLY b OCBEXUTENS BO3AyXa
(npuobpeTaeTcs OTAENLHO).

o [o6aBbTe Boay B MOAynNb YBNaXHEHWA C 3alLMTON OT ° Bknounte nutaHue u ycraHosute punstp
3anoTeBaHus (NpnobpeTaeTcs OTAENbHO)
Mutanue pobota AIRBOT BKMOYEHO, ECMN CBETUTCSI NaHenb
yrpaBreHus.

"I" = "BKIL."; "O" = "BbIKIL.".




e CHUMMTE 3alUUTHbIE MaTepuansbi ¢ 3apm:|,|-|ot7| cTaHuyuum

HWXHAS YacTb 3apAAHON CTaHLMK

o OTKpoOWTe 3aAHIOK KPbIWKY U OTPerynupynte aonuHy kaéens
nuTaHus t ©)

v

¥ 4

@ Pa3mecTuTe 3apAaHyto cTaHLUIO

PasmecTuTe 3apsiiHyI0 CTaHLMI0 Ha POBHOM MOy Y CTEHbI, yCTaHOBUB
6a3sy nepneHavKynsapHo nony. B npuneratoLen 3oHe Ha paccTosaHUK

1,5 m/ 5 dpyToB nepep 3apsigHon ctaHumen n 0,5 m / 1,6 dyta no 6okam
He AOSHKHO BbITb HUKAKUX MPEAMETOB UM OTPaXatoLLMX NOBEpXHOCTEN.

3apsapgka po6orta AIRBOT

PasmecTuTe po6ota AIRBOT psinom ¢ 3apsiaHoi ctaHumen. Haxmute
1 yaepxusainTe (') Ha naHenu ynpaereHus B TedeHue 3 cekyHa. Pobort
AIRBOT aBTomaTUyecku BepHeTcs Ans 3apsaku. (') Muraet npu
3anycke 3apagku. (') HenpepbisHo ceeTutcst BESTbIM, koraa po6ot
AIRBOT nosHocTblo 3apsixeH. (') NOsSIBMAETCA NPy HASKOM YPOBHE
3apsiaa akkymynstopa.

Mpumeyanue.

* Bkntounte nutaHne pobota AIRBOT, npexae YeM Ha4aTb ero 3apsaky.

* Mepen nepBbIM UcNonb3oBaHUeM 3apsikaiiTe po6ota AIRBOT He

MeHee 4 4yacos.

BknoyeHue ycTpocTBa KOHTPONS KayecTBa Bo3Ayxa

1. Bbibepute kKOMHATY NSt MOHUTOPUHIA U NOAKIYUTE YCTPOCTBO
KOHTPONS ka4yecTBa Bo3fyxa k AomalluHemy nopty USB
(HOMUHanbHble BXoAHble xapakTepuctukn: 5B =1A) c

nomoulsto kabens USB.
0
1 O

MpumeyaHue.
* Nopaya NMTaHUA Ha YCTPOWCTBO KOHTPOSS kayecTBa Bo3adyxa vyepes
nopTbl USB Ha KoMMbloTepe MOXET OKka3aTbCsl HEBO3MOXHOM.
* PacnonoxuTe ycTponcTBO KOHTPOMS KayecTBa BO3ayxa BepTuKamnbHO
1 He CTaBbTE €ro Y CTEHbI.
2. MNocne nogkntoyeHust yepes nHtepdeic USB ycTpoicTBO KOHTpOns
KavecTBa BO3[yXxa Ha4MHaeT MOHUTOPWHT KayecTBa BO3ayxa.
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/ 3.3 MpunoxeHune
ECOVACS HOME

YnpaBnsaTs po6otom AIRBOT MOXHO Yepe3 npunoxeHue
ECOVACS HOME. 3arpys3ute

npunoxexne ECOVACS HOME gnsa goctyna K ONONMHUTENbHbLIM
BO3MOXHOCTSIM: MOGUIbHaA O4MCTKA, O4MCTKA 30H, OYUCTKA Ha

MecTe U CBA3aHHasi OuUCTKa.
Cnoco6 1. OtckaHupyiTe kog SN, 4To6bl 3arpy3nTb NPUNOXeHNE

ECOVACS HOME.

[
US4 HARR ATV DiLAARR RN

Cnocob6 2. BbinonHute nouck no 3anpocy "ECOVACS HOME" B
MaraavHe NpunoXeHui, 4Tobbl 3arpy3utb npunoxeHme ECOVACS

HOME.
7 D ceTToN
[ ¢ App Store *® Google Play
Q, ECOVACS HOME
MpumeyaHue.

1. MNepepn HacTpolikon ceTu ybeamtechb, 4To MOGUMbHBIN TenedoH
noakntoyeH k gomatuHen cetn Wi-Fi.

2. Mocne yctaHoBku npunoxeHns ECOVACS HOME BbinonHute
HacTpPOWiKy CETV B COOTBETCTBUMN C UHCTPYKLMAMUN B NPUMOXKEHNUN.
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/ 3.4 U\cnonb3oBaHue
po6ota AIRBOT

o MaHenb ynpaBneHus

KHorka oTkrnoueHust
MUKpodhoHa

WHaukaTtop
Y®-geanHpekummn
MHaunkaTop ocBexeHus
BO3ayXxa

Wnaunkatop PM2.5 n VOC

7] HOWKaTOpP yBrnaXXHeHnsa

WHaukaTop kadectsa

Boaayxa (AQ) VHAMKaTOp 3HaueHus

Temneparypbl

V‘H,Cll/IKaTOp 3Ha4yeHnsa
BIT2XXHOCTN

KHonka pexuma
oXnagaHus

WHankaTop CocTosiHue

¥ CeeTutcst KPACHBIM MuKpObOH oTKMtoHEH

OTKNto4EHO MukpodoHa BkntoyeH

AKKYMYNSITOP NOMHOCTbLIO 3apsbkeH /

@ Ceetutcst BENbIM
pexum oxuaaHus / oumcTka

@ Mwraet BEJIbIM 3apsigka
() Muraer KPACHBIM

MpenynpexneHve 0 HEUCMPaBHOCTU

(D Cetutca KPACHbIM Hu3knin ypoBeHb 3apsiga akkymynatopa




WHpukatop CocTosiHue voC CocTosiHue
Ceetutcs BEJIbIM Hauaro ocexeHune Bo3ayxa m OTnuyHo
Muraer BENBIM Mopaynb ocBexeHusi Bo3ayxa nycr. m Xopowo

3ameHuTe ero
Csetutcst BEJIbIM Havata Y®-geanHdekunsa m YRoBneTBopuTensHo
- n
MuraeT BEMbIM Mopynb Y®-gesunHdekumn He paboTaeT. m noxo
3ameHuTe ero
AQ (kauecTBO BO3aYyXa) CocTtosiHue

Ceetutcs BENbIM

Hauato yBnaxHeHune Bosgyxa

Muraet BEJTbIM HeT BoAbI B pesepsyape, Unm 1cTek CPok CUHUN Cocrositne VOC n PM2.5 otnnyHoe
rOAHOCTU YBMAXHSIOLLETO (huUIbTpa
PM2.5 CocTosHme 3EJIEHbIV CocrosiHne VOC unn PM2.5 xopoluee
OPAHXEBbIN CocTosHue VOC unm PM2.5
0-10 — oTnmn4Ho YLOBMNETBOPUTENBHOE
11-20 — xopoLuo KPACHbI CoctosiHue VOC mnu PM2.5 nnoxoe

21-50 — ynoBneTBOpUTENBLHO

o5d

>51 — nnoxo

3HauyeHue BNaxHoCcTn

CocTosiHue

40-45% He6onbLwuoit yposeHb BnaxHocTi ()

50-55% CpeaHuii yposeHs raxHocTu (B (no
° yMonuaHmio)

60-65% Bbicokmit yposeHb BraxHocTn {0




e OuuncTtka Ha mecTe

Haxmute (), 4ToBbl BKMKOUMTL OUUCTKY HAa MECTE MO YMOMHaHUIO.

>»

btz
Kopon(oe Haxartue

9 MoGunbHas ouncTka

Neaxabl HaxmuTe (1), 4TOBLI NEPeKMoUUTLCS B PEXIM MOBUILHOI
OuUNCTKN. Takke peXMM MOXHO NepekniodaTb C NOMOLLbIO FOOCOBOrO
ynpaeneHus.

* Po6oT AIRBOT gormkeH ocTaBaTbCsl NOAKMIOYEHHBIM K 3apsiAHON
CTaHUUM 1 NpoJormKaTh 3apsaky A0 NepBo MOBUMBHOM o4ncTku. Mpu
BKMtoveHun oumcTkun pobot AIRBOT cHavana nccneayet o6cTaHOBKY
B AOMe NS COCTaBneHus kapTbl. He xoguTe 3a yCTpoOMCcTBOM, ecrnmn
3TO MOXET NOBNUATL Ha cnocobHocTb poboTta AIRBOT pacnosHaBaTtb
OKpYXaloLLyto 06CTaHOBKY.

Haxmute aBaxabl
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e MepekntoyeHne pexxMmmoB n BO3AyuwHoOro
NnoTOKa

Bo3ayLHbI NOTOK MOXHO NepekntounTb B npunoxeHnn ECOVACS
UMM C MOMOLLbIO FOJIOCOBOTO YMpaBReHusl.

e BknioyeHue ocBexeHusi Bosagyxa / YO-
Ae3suHdekumnn

BkntounTe ocBexeHune Bo3ayxa / YP-ae3anHMeKUmMo ¢ MOMOLLb0
npunoxenns ECOVACS HOME.

e MpuBA3Ka 30H OYNCTKU C NMOMOLLbLIO YCTPOUCTBA
KOHTpPOJIA Ka4ecTBa BO3ayXa

YcTporcTBO KOHTPONSA KayecTBa BO3AyXa MOXET OTCrnexuBaTb

KayecTBO BO3AyXa B pearlsHOM BpeMeHU 1 Bbi3biBaTb poGoTa

AIRBOT gns BKNO4YeHUA CBA3aHHOW OYUCTKN.

OtckaHupynte QR-ko Ha YCTPOMCTBE KOHTPONS KayecTsa BO3Ayxa.

BbINonHUTe HAacTPOIKY CETU B COOTBETCTBUM C UHCTPYKLIMAMMU.

3aTteM BepHWUTECh Ha rMaBHbIN 3kpaH pobota AIRBOT B npunoxeHnm

ECOVACS u oTkpoiite "HacTpoika kapTbl — YCTPONCTBO KOHTPONS

kayecTBa Bo3ayxa", YTOObI BbIGpaTh COOTBETCTBYHIOLLYIO 30HY O4UCTKN

[Nsi 3aBepPLUEHNSI NPUBSA3KN.

Mpumeyanue. 3HaveHust PM2.5 n VOC 6yayT oTtobpaxaTbcsi B
NPUNOXEHNU NOCcne NPUBSI3KU.

* Ha)kmuTe KHOMKY OTMEHbI NMPUBSI3KN B MPUMOXEHUMN, YTOBbI OTMEHWTb
NPUBSI3KY YCTPOICTBA KOHTPOSS Ka4ecTBa BO3AyXa.

* MOXHO MCMonb3oBaTh HECKOSIbKO YCTPOWCTB KOHTPOSIS KayecTsa
BO3AyXa A MOHUTOPWHTIa kayecTsa Bo3adyxa B Gornbliuem KonnyecTse
komHart. [MNpu HeobxoaMMOCTU nepenauTe No crieayowemMy agpecy:
https://www.ecovacs.com/global.



e CBsizaHHaA O4YUCTKa C NOMOLLbIO yCTpOﬁCTBa

KOHTpoOnA Ka4yecTtBa Bo3ayxa
Po6ot AIRBOT moxeT aBToOMaTU4eCKMN BKIOYaTe MOGUIbHYIO OYUCTKY, koraa
YCTPOMCTBO KOHTPONA KauecTBa Bo3ayxa oGHapyXuBaeT 3arpssHeHue Ha
OCHOBe NnepefaBaeMbiX AaHHbIX.
Koraa ycTpoiicTBo KOHTPONSA KavecTsa Bo3Ayxa 0b6Hapyxu1BaeT npesbillaloLLee
HopMy 3HadeHve PM2.5 unu VOC, po6ot AIRBOT BKnto4aeT CBSI3aHHY O4UCTKY U
aBTOMATUYECKM NEPEXOANT B 30HY OYUCTKY, MPUBA3AHHYIO K YCTPOWCTBY KOHTPONS
KayecTBa BO3AYXa, [iNS BbIMNOMHEHNA OYUCTKN. 3HAYEHNE HACTPOIIKN MOXHO
V3mMeHuTb B npunoxeHnn ECOVACS HOME.

Korpa ycTponcteo

KOHTPOJsi KauyecTBa
BO3Jyxa o6HapyxXuBaeT
npeBbILaloLLee HoOpMy
3HayeHue PM2.5 unn VOC

Korpa 3Hauyenns PM2.5 n VOC pocturatoT cTaHgapTHoro ypoBHsi, po6ot AIRBOT
aBTOMATUYECKM BO3BPALLAETCS Ha 3apSAHYIO CTaHLMIO.

0 BbizoB po6oTta AIRBOT BpyuHyto ans

BbIMNOJTHEHUA OYUCTKU
[Bakabl HXXMUTE PyHKLIMOHANBHYIO KHOMKY B BEPXHEN 4acTh YCTPOMUCTBA KOHTPONS
KayecTBa Bo3ayxa, 4Tobbl Bbi3BaTh poboTta AIRBOT ansi nepexona B 30HY 04MCTKY,
NPUBSI3aHHYIO K YCTPOMCTBY KOHTPOMs KayecTBa BO3AyXa, AMs BbIMOMHEHNs! O4UCTKY.
X2

e MpuocTaHoBKa/3aBepLIEHNE OYNCTKN

OuucTka Ha mecTe: HaxmuTe () , 4ToBbI 3aBEPLUMTL OYMCTKY BO
BpeMmsi ee BbinonHeHus po6otom AIRBOT. Haxmute Oewe pas, 4TobbI
BbiBeCcTU pobota AIRBOT 13 cnisiiero pexviMa Ans BoIMONHEHUs!
OUUCTKN.

Haxmute Haxmurte
Mob6unbHas ouncTka: korga po6ot AIRBOT Haxoautcs B pexume
MOBMMBbHOM o4nCTKY, HaxmuTe (1) | 4TOBbI MPUMOCTAHOBUTL OYUCTKY;
naxmuTe () ele pas, 4ToBbl BO30GHOBUTL MOBUILHYIO OUMCTKY.

Haxmure

* Mpu npuoctaHoBke pabotbl ycTporictea AIRBOT Gonee yem Ha
60 MVUHYT BO BpeMsi MOBUMBHOWM OYUCTKM TEKYLLMIA LMK MOBUIbHON
ounCTKM ByaeT OTMEHeEH.
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@ Bo3BpaT Ha 3apsHYI0 CTaHLMIO

HaxmuTte n y,qep)KMBaﬁ'reC) B TeyeHue 3 cekyHs, n pobot AIRBOT
aBTOMaTUYECKN BEPHETCS Ha 3apsHYI0 CTaHUMIO ANS 3apsaku.

HaxaTtune n ynepxusaHue B TedeHue 3 cekyHa
* Po6oT AIRBOT aBTOMaTU4eCkn BEPHETCS Ha 3apsaHYt0 CTaHLMIO Anst
3apaaKku nocrne 3aBepLUeHUst OYUCTKU UK NPU HU3KOM YpOBHE 3apsiaa
akKkymynaTopa.

@ BkntoyeHue/BbIKNoYeHNE GIOKMPOBKU

ynpasrieHus
HaxmuTe n yaepxusante s& n() B TeyeHue 5 cekyHa, u bynet
BKIOMeHa/oTKMioYeHa GriokmpoBKa ynpaBsneHus, a Takke
BOCMNPOW3BEAEHbI COOTBETCTBYHOLLIME FONIOCOBbLIE YBEOMIIEHNS.

e HaxaTtue n yaepxvueaHve
B TeueHue 5 cekyHp

* 3Ty onepaLmio MOXHO BbIMOMHUTL BPYYHYIO B MPUNOXEHUN
ECOVACS HOME.
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3.5 Cpepa nepegaym AaHHbIX

YctaHoBUTe coegunHeHune ¢ po6otom AIRBOT
yepes Bluetooth

€3 Bluetooth'

3.6 BbikntovyeHne nutaHus ansi
NoMeLLEeHUs1 Ha XpaHeHune

CHUMMTe PUNBTP 1 YCTaHOBUTE NepeksioyaTenb NMTaHns B nonoxeHue "O".
"I" = "BKN."; "O" = "BbIKN."
A M

1

«

—
AARRAR AT 4NN

>»

. Mpu exeAHEBHOM UCMONb30BaHNUM 3apsiHAs CTaHLUMS AOMKHa GbiTb NOAKMOYEHa

K anekTpocetu, a nutanue pobota AIRBOT [0mkHO BbITb BKMOYEHO Aaxe nocne
OKOHYaHwst ero paboTbl. MomecTute pobota AIRBOT Ha 3apsiaHyto CTaHumio, 4ToGb!
akkymynsitop Bceraa 6bin 3apsixeH, a poboT — roTos k padore.

. Ecnu Bbl He nnaHupyeTe ucnonb3osate po6ota AIRBOT B TeUeHMe NpoforKuUTENbHOMO

BpeEMeHW, NMOMHOCTLIO ero 3apsaunTe, a 3aatemM yCTaHOBUTE nepekryarernb NMTaHnsa
B nonoxenue "BbIKI1." nepen nomelleHnem Ha xpaHeHue. OBa3aTenbHO 3apskante
po6ota AIRBOT kaxzable Tpu MecsiLa Ans NpefoTBpaLleHnst YpeamepHOn paspsiaku
akkymynstopa.

Ecnu akkymynsTop YpeamepHO paspsixaeTcs Uu He UCMOSb3yeTcs B TeYeHve
NPOLOMKUTENBLHOTO BpeMeHU, 3apsiaka po6ota AIRBOT mMoxeT okasaTbecst
HeBO3MOXHON. OBpaTUTECh 3@ MOMOLLLIO B CNYyX0y NOAAEPKKU KIUEHTOB.



| 4.1 PerynsapHoe obcnyxuBaHue

YcTtaHoBUTe nepeknoyaTenb nuTaHusa B nonoxenue "BbIKIL.", nepea TeM kak npucTynuThb Kk 06cnyxuBaHuto po6ora AIRBOT, u otkniounte
kabenb NUTaHUA OT ANIeKTPOCETH, Nepea TeM Kak NPUCTYNUTL K 06CNYXUBaHUIO 3apAAHON CTaHLMM.

[ins nopaepxaHus MakcMmarnbHoOW npoussoauTensHocT pobota AIRBOT BbinonHsWTe o6CnyxvBaHne U 3ameHy AeTtanen B COOTBETCTBUM CO
cneayLLYMN UHCTPYKLIUSMA.

[etanb po6orta AIRBOT YactoTa o6cnyxuBaHusa YacToTa 3ameHbl

3amMeHuTe MNpy MOSIBMEHWM 3anpoca B MPUMNOXEHUM
PunbTp Pa3 B 2 mecsiua ECOVACS HOME

Mogaynb yBnaxHeHus ¢ 3aluToi oT

Pas B 7 aHen /
3anoTeBaHus!

Mopaynb ocBexuTens Bo3ayxa / Kaxable 2 mecsiua / 3amMmeHuTe Npu NosiBNieHUn 3anpoca
(npnobpeTaeTcs oTAenbHO)* B npunoxeHun ECOVACS HOME

Kamepa AlVI
Benyuume koneca
Oatunk TrueDetect 3D
[aTtunkun ons npefoTepaLleHns
nageHus
Bamnep ansa npegoTepalleHns
CTONKHOBEHUI
[atunk curHana 3apsigHon ctaHummn
3apsiaHble KOHTaKTbl
KoHTakTbl Mogyns Y®-gesnHdekumnm

Pas B 2 mecsua /

MpumeyanHme. ECOVACS nocTaBnsieT pasnuyHble KOMANEKTyLWwme n 3anacHole getanu. [na nonyyeHns AOMOMHUTENbHON
MHopMaLmm o 3anacHbIx AeTansx obpatutech B Cyx0y NOAAEPXKKN KNNEHTOB.
* B uensx 6e3onacHocT UCMonb3yinTe Moaynv OCBEXUTENs Bo3ayxa (npruobpeTatoTcs oTaenbsHo), npoussegeHHslie ECOVACS.



/ 4.2 Moaynb yBraXXHeHUs € 3aWmuTon oT
3anoteBaHus (NpuobpeTaeTcsa oTAENbHO), PUNLTP U BbIXOQHOE
oTBepcTue Ansl Bo3agyxa

Mpumesahue. o OuncTtnTe yBNaxHsa0LWMIA OUNLTP U pesepsyap.
1. MNpwu BbINONHEHUN obcnyxusanust pobot AIRBOT He gomkeH
HaxoauTbCs B paboveM COCTOSIHUN. YBnaxHsowmun punstp

2. PekomeHpyeTCst perynspHo BbIMOMHATL 0OCMY>XMBaHNE 1 3aMeHy
dunsTpa BO U3bexaHne BTOPUYHOTO 3arpsi3HEHNS, BbI3BaHHOTO
BpeAHbIM ra3oM nocne ANIMTENbHOro MCMNonb3oBaHus, Hanpumep PM2.5
nVOC.

3. Anst yBNaXKHeHUs1 peKOMeHAYETCSA UCMOMNb30BaTh OYULLEHHYHO BOAY.
Mpy ncnonb3oBaHNM NPOTOYHOW UMK MUHEPAarbHON BOAbl HAa huNbTpe
MOXeT 06pa3oBbIBaTLCA HakuMb. PerynsapHo ounwarte ounstp
pesepByap, 4T0Obl NPeAoTBPaTUTL NOSIBIIEHNE HEMPUSITHOTO 3anaxa.

Moaynb yBnaXHeHUs ¢ 3aliMTON OT 3anoTeBaHusl
(npuobpeTtaeTcs oTAenbLHO) U hUNLTP

CHUMUTE PUNBTP 1 U3BNEKUTE MOAYIb YBIAXHEHWS C 3aLLUMTON OT

3anoTeBaHust (NpuobpeTaeTcsi OTAErNbHO). Pesepsyap




e N3Bnekute moaynb Y®-gesnHdekumm ns dounsrpa. e MomecTnTe MoAynb YBRAaXXHEHWS C 3aLLMTON OT 3anoTeBaHWs
(nprobpeTaetcs oTAenbHO) B NPoXiagHoe NpoBETPMBAaEMOE MECTO

Ha 2-3 yaca. B 910 e Bpemsi ocTaBbTe UMLTP Ha COMHLUE Ha

2-3 yaca.

\/
D
“@-

YctaHoBuTe hunbTp, MOAYIb YBNAXHEHNS C 3aLUMTON OT 3anoTeBaHus
(npuobpeTaeTtcs oTAENLHO) M MOAYIb Y®-Ae3uHdekuum.

i »
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BbixogHoe oTBepcTUe AnA Bo3ayxa

PerynsipHo ouuLaiiTe BbIXOAHOE OTBEPCTUE AN BO3AyXa MbleCOCOM
WM CYXOMN TKaHblo. ATO 0becneyunT YNCTOTY BO3AyXa, BbiMyCKaeMoro
po6otom AIRBOT. Ecnu Bbl He NnaHupyeTe ncnonb3oBaTtk poboTta
AIRBOT B TeuyeHve NpoAocmKUTENBHOMO BPEMEHMW, peKOMeHayeTCs
HaKpbITb €ro BEPXHIOI0 HYaCTb YACTOW MATKON TKaHbIO.

| 4.4 Opyrue
KOMMOHEHTbI

Mpumeuanue. Mepes BbINONHEHNEM CrieayOLLMX onepaLmii
BbIKMoYMTE NUTaHne pobota AIRBOT u ounctute ero cyxom TkaHbto. He
1CnonbayiTe BRaxHyto TKaHb, MotoLLLee CPeCTBO UMK YACTSALLMIA Cnipei
ANSt OYNCTKMN ITUX KOMMOHEHTOB.

Beaywme koneca




Kamepa AlVI OaTtumk TrueDetect 3D Bamnep ansa npepoTBpaweHUs CTONKHOBEHUN

—
TNV AT

OaTunkn ana npepoTepalueHus [aTtunkm curHana 3apsigHow cTaHuuu u 6amnepa Ans npegoTBpaLleHust
nageHus CTONIKHOBEHUI

—
T CCTNI TV T T




3apﬂ,qm>|e KOHTaKTbI




5. YcTpaHeHue HencnpaBHoOCTEN

B 3To# Tabnuue onucaHbl peKoMeHAauMm Mo pellueHuro Hambornee pacnpocTpaHeHHbIX Npobnem ¢ po6otom AIRBOT.

Ne MNMpo6nema Bo3MOXHbIe NPUYNHbI PeweHne

Mepekntoyatens nutanust pobota AIRBOT | CHuMKUTE unbTp 1 yCTaHOBUTE MepekIoyaTent nuTaHnsa pobota
yCTaHOBIEH B nonoxeHvie "BbIKI.". AIRBOT B nonoxeHwve "BKJ1.".

Mepepn nepBbIM UcMonb3oBaHnem ybeauTech, YTo poboT

AIRBOT nonHocTblo 3apsikeH. CHUMUTE OUnbTP 1M yCTaHOBUTE
nepekntoyartens nuTaHus Ha po6ote AIRBOT B nonoxexue "BKJ1.".
YctaHouTe cunsTp 06paTHo 1 3apsianTe pobota AIRBOT. ()
muraet 6enbim, korga BbinonHsieTcs 3apsgka pobora AIRBOT, ©)
HauvHaeT HenpepbIBHO CBETUTLCA H6enbiM, korga pobot AIRBOT

- NMOMHOCTbIO 3aPSKEH.

Huskuii ypoBeHb 3apsifia akkymynsitopa

1 Po6ot AIRBOT He BbInonHseT poGora AIRBOT. Mpu exxedHEBHOM MCNONb30BaHUN NPOBEPLTE, YTO 3apsigHas
OUMCTKY. CTaHUMA NoAKIYeHa K anekTpoceT n nutaHue pobota AIRBOT
BkntoveHo. Korga po6ot AIRBOT He paGoTaer, octasnsiiTe
3apsiHYI0 CTAHLUMIO MOAKMIOYEHHOW K 3MEKTPOCETH, a poboTa
AIRBOT BKMOYEHHBLIM Ha 3apsigHON cTaHumm, 4Tobbl obecneunTs
BO3MOXHOCTb PaboTbl B 1060 MOMEHT C NMOMHOCTbIO 3apPSXKEHHbIM
aKKyMynsTopoMm.

YcTaHoBUTE nepekrnodaTens NuTaHns B nonoxerve "BbIK.",

a 3atem B nonoxeHvie "BKJ1.", 4Tobbl nepesanyctutb ero. Ecnn
yCTpaHWUTb Npobrnemy He yaaeTcs, HaxXMuTe U yaepxusaiite
KHOrKy c6poca HacTpoek. HacTpoiiku pobota AIRBOT BepHyTCa k
3aBOACKMM 3HaveHuaMm. MNepesanyctute pobora AIRBOT.

Po6ot AIRBOT He oTBevaet u Tpebyet
cbpoca HacTpoek.




MpoGnema

Bo3MOXHbI€ NPUYNHbI

PeweHune

OUNBTP UMEET CTPaHHbINR
3anax.

3anax HOBbIX MaTtepuarnos.

MomecTtute pobota AIRBOT B XOpoLUO NpoBETpUBaEMOe
nomeLLeHre 1 octaBbTe paboTaTtb 4O Tex Nop, Moka 3anax He
MCYesHeT.

[nuTenbHoe NCnonb3oBaHne ycTponcTBa
B JOXANVBYIO NOroAy NpUBOANT K
HaMoKaHuto chunbTpa.

Mepen ncnonb3oBaHnem unbTpa OCTaBbTE €ro Ha COMHLIE
npumepHo Ha 3 vaca.

Mbinb 1 rpsA3b ckannueakoTca B obnactu
BXO[JHOTO V1 BbIXOHOTO OTBEPCTUI ANns
BO3dyxa U Ha unbTpe.

OunCTUTE BXOOHOE W BbIXOAHOE OTBEPCTMS ANnsi Bo3dyxa v unbTp,
Kak nokasaHo B pasgene 4.

Cpok cnyx6bl dunsTpa UcTek.

Mepengunte no agpecy https://www.ecovacs.com/global, 4To6bl
npuoGpecTy U 3aMeHUTb OUNLTP.

Po6oty AIRBOT He
yAaeTcs BEPHYTbCH Ha
3apsifHy0 CTaHuuio.

Ha 3apsagHyto cTaHuuio He nogaetcs
nuTaHue.

Y6eamnTech, 4To 3apsaHas CTaHUMs HadeXHO NoaKmnoYeHa K
MCTOYHUKY NUTaHWS.

WHdpakpacHbIn gatymk curHana
3apsgHon ctaHuum n 6amnepa ans
npenoTBpaLleHnsi CTONIKHOBEHWIA
3arpsi3HeH.

Mpy HaNWYUK rPS3U MU Mycopa MPOTPUTE UHPAKPACHbIN
[JaTyvK cUrHarna sapsigHoi ctaHumm u 6avnepa ans
NpenoTBpaLLeHIst CTONKHOBEHMWI MAMKOM XMOMNKOBOW TKaHbH.

Po6ot AIRBOT
BO3BpaLlaeTcs Ha
3apsAHYI0 CTaHUMIO [10
3aBepLUEHUS OUNCTKU.

Po6ot AIRBOT aBTOMaTM4ecku
BO3BpaLLiaeTcs Ha 3apsaHyHo
CTaHLMIO NpY HA3KOM YPOBHe 3apsifa
akkymynsitopa.

3710 HopmaneHo. Korga pob6ot AIRBOT He paboTtaer,
OCTaBnANTe 3apsaHY0 CTaHLMIO NOAKITIOYEHHOW K
anekTpoceTn, a pobota AIRBOT BKIOYEHHbLIM Ha 3apsiaHOW
cTaHuum, YTobbl 06ecneynTb NOMHYO 3apsiaKy akkymynsTopa.

Po6oT AIRBOT HyxpaaeTcs B
noasapsiake, Tak Kak CriokHasi
nnaHMpoBKa B JOMe MOXET CHU3UTb
9(pheKTUBHOCTb OUUCTKM.

PacctaBbte no mectam mebenb 1 ybepute npegmeTsbl € nona,
Kak onucaHo B pasgerne 3.




Ne MpoGnema Bo3MoXHble NpUYmnHbI PeweHne
CoeauHeHne mMexay aganTepom NuTaHua n - | YoeauTtecs, 4To kabenb NMTaHns HagexXHo NoAKMoYeH
kabenem NUTaHWs He YCTaHOBIEHO. K aganTtepy NUTaHus.
Y6enuTtech, 4TO MexXAy 3apsiAHbIMU KOHTaKTaMun
Ha pobote AIRBOT 1 3apsigHbIMU KOHTaKTaMmn Ha
CoeauHenne mexay pobotom AIRBOT n P o PAA
3apSHOM CTAHLIMEN He YCTAHOBIEHO 3apsSAHON CTaHLMK yCTaHOBNEHO coeaunHenwue. Mpu
5 PoGot AIRBOT He P y ’ HeoBXo4MMOCTU Bbl MOXETE NepemMecTUTb poboTa
3apshkaetcs. AIRBOT Bpyu4Hyt0, 4TOObI YCTAHOBUTb COEANHEHNE.
Ounctute 3apsgHble KOHTaKTbI, Kak OnnMcaHo B
3apsHble KOHTaKTbl MOKPbIThI PA3bHO.
pasgene 4.
[MpaBunNbHO yCTaHOBUTE 3apAAHYIO CTAHLMIO, Kak
3apsagHasa cTaHUMst HaxoaWTCs Ha KoBpe.
onucaHo B pa3gene 3.1.
[Mocne HacTPoWKKN 30H OYUCTKM POBOT
AIRBOT 6bin BbIkntodeH, 6binn BO3BpaLleHbI . .
. Co3paiiTe HOBYH KapTy U HACTPOWTE 30HbI OYUCTKU.
3aBO/CKME HACTPOMKN U Bbin BbINOMHEH
cbpoc kapTbl.
Po6ot AIRBOT He cneayet
Ay Mocne nepemewleHuns po6ota AIRBOT o6paTHo Ha
No TPaeKTopMmn OYUCTKM
6 3apSAAHYI0 CTAHLMIO €ro KapThl U 30HbI O4UCTKN ByayT

OOMKHBIM 06pa3oM, Unm
KapTa OTCyTCTBYET.

Po6oT AIRBOT 6bIn Bpy4Hyto NepemelLLeH B
HOBYO 06CTaHOBKY.

BOCCTaHOBIEHbI. Bo n3bexaHve cbos BocCTaHOBNEHMUS
He nogxoauTe k poboTy AIRBOT cnuwkomM 6nm3ko Bo
BpPEMS NpoLiecca BOCCTAHOBIEHNS.

BapsagHas ctaHuWs nepemMelleHa, um
ofcTaHOBKa B IOME CUMbHO M3MEHMMach.

BoccraHoBute NCXOOHYIO OGCTaHOBKy B AoMe nnm
YCTaHOBUTE 3apPALHYI0 CTaHLUIO Ha NpeXHee MeCTO.




MpoGnema

Bo3MoXHble NPUYUHBI

PeweHue

Po6oty AIRBOT He
yAaeTcs CoCTaBUTb KapTy
aoma.

Monb3oBatens cnenyet 3a pobotom AIRBOT Bo
BPEMsi COCTaBIeHUs KapTbl.

He xonuTe 3a po6otom AIRBOT BO Bpemsi
COCTaBfIeHMs1 KapTbl.

MebGenb 1 npeamMeTbl Ha Nnony HaxogAaTcA He
Ha CBOEM MecCTe.

PaccTaBbTte no mectam mebenb 1 ybepute npeameTs!
¢ nona, nepes Tem kak po6ot AIRBOT HauHeT
cocTaBrieHue kapTbl.

Po6ot AIRBOT He
[OBWXETCS MNaBHO
WM OTKIOHSIETCS OT
TPaEKTOPUUN OYUCTKU
BO3ayXa.

B yHMBEpCanbHOM Korece 3acTpsisi Mycop.

Y6epuTe BeCb MyCcOp WM BOSOCHI, 3anyTaBLIMecs
BOKPYI YHMBEpPCAanbHOro Koreca.

B BeayLuX Konecax 3actpsan Mycop.

Y6epuTe BeCb MycOp UM BOMOCHI, 3anyTaBLUMecs BOKpYr
BeyLUMX KOrec.

[atuunk pacctosiHua TrueMapping
3a6roKMpoBaH.

YBepuTte BeCb Mycop C AaTynKa paccTOSHUS
TrueMapping.

Ha TPaeKTopun OHYUCTKN €CTb NPEenATCTBUA.

Mepen Havyanom MobUbLHOWM OYNCTKM YOeamTech, YTo
Ha npeaBapuTeNbHO 3afjaHHON TPAeKTOPUM O4UCTKM
HeT NpensiTCTBUN.

Po6ot AIRBOT vacTto
cTankuBaeTcs ¢
OKpYXatoLwymu obbekTamu.

Hatuuk TrueDetect 3D n 6amnep ans
npenoTBpaLLeHns CTONKHOBEHWIA 3arpA3HeHbl Unu
NoBpeXAeHb.

MpoBepbTe AaTunk 1 Gamnep Ans npeaoTBpaLleHns
CTONKHOBEHWI. Ecnn oHW 3arpsisHeHbl, akkypaTHO NpoTpuTe
MX MSrKOW XMOMKOBOW TKaHblo. Ecnu ycTpanuts npobnemy
He yaaetcsi, 06paTuTech B CEPBUCHBIN LIEHTP.

Po6ot AIRBOT noaBepraercs UHTEHCUBHOMY
BO3JEVCTBIO NMPSIMbIX COMHEYHbIX My4en.

Po6oT AIRBOT He fomkeH nofBepratbCsi BO3AENCTBUIO
NPSIMbIX COMHEYHbIX Ny4eit BO BpeMs MOBUMbHOM OYNUCTKU.

Oatuuky TrueDetect 3D He yaaetcs o6HapyxuTb
y3kyto mebenb.

Y6epuTe y3kyto mebenb.

Bo Bpems coctaBneHus kapTbl po6ota AIRBOT
OKpY>aloT 3epKarnbHble MOBEPXHOCTU.

PekomeHayeTcsa yaanuTb 30HY O4YUCTKU C 3epKanbHbIMU
NOBEPXHOCTAMM.




Ne Mpobnema Bo3MoXHbIe NPUYUHbI PeweHune
Ha TpaeKkTopum 04MCTKM €CTb NPEnsTCTBUS.
Ecnn po6oty AIRBOT He yaaeTcsa ux oboiTtn, oH
Bo BpeMsi MOBUMBHOWM O4UCTKY | BBIMOIHAT OYUCTKY PAOOM. Mepen Hayanom MobUnbHOWM o4MCTKM y6eanTech, YTo
10 |po6ot AIRBOT He nepexoaut Ha npeaBapuTenbHO 3a4aHHON TPAEKTOPUN OYUCTKN HET
B 30Hbl OYUCTKU. [lBepb B KOMHATY 3aKpbITa, YTO NPensTCTBYET npensTCTBUN.
nepemetleHuto pobota AIRBOT no 3apaHHomn
TpaekTopum.
Maponb nnu nms nonb3oBaTens AoOMaLLHew BeeawvTe npaBunbHOE MMS NoNb3oBaTens 1 Naponb AN
cetn Wi-Fi BBeAeHO HeBepHoO. nomawHen cetn Wi-Fi.
Po6ot AIRBOT HaxoauTcs BHE 30HbI AECTBUSA Y6egutech, 4to pobot AIRBOT Haxoautcs B 30He
curHana gomatuHen cetn Wi-Fi. nencteus curHana cetn Wi-Fi.
PoGory AIRBOT He ynaetca CHyMWTe WnbTP, YCTaHOBWTE NepekmniodaTtesnb NMTaHns
11 ycraHoBuTL NoAKioerke K B MNONOXeHne "OE?’VIyHaN(MVITe KHOI‘IpK cbpoca HacTpoek
nomawHen cetn Wi-Fi. Po6oT AIRBOT elLe He roToB Kk HACTPOWKE CETH. Y €opo P
¢s. Po6ot AIRBOT 6yaeT roToB k HacTpolike ceTu nocne
BOCMPOW3BEAEHUSs FONOCOBOI0 YBEAOMIIEHUS.
Po6oT AIRBOT nogaepxuvBaeT Tonbko curdan cetm Wi-
Po6oT AIRBOT He n )KMBaET AManasoH h M
060 N OT He nonaep aeT Ananaso Fi, paGotatoLien B ananasoHe 2,4 Iy, Yoegutech, 4to
pomatuHen cetn Wi-Fi. o
nomaluHsas ceTb Wi-Fi cooTBeTCcTBYET TpeboBaHUAM.
B BenyLmx konecax v yH1BepcanbHOM Konece OuncTnTe BeayLume Koneca, yHMBepcarnbHoe Koneco
3aCTpsin Mycop, UK BbIXOAHOE OTBEPCTUE ANst UKW BbIXOAHOE OTBEPCTUE ANs BO3AyXa, KaK ONUCaHO B
Po6ot AIRBOT usgaet
M BO37yxa 3abnokmMpoBaHo. asgene 4.
12 |cunbHBbIN LWYM BO Bpemsi sy P pasn

OYUCTKN.

[ns o6bema Bo3agyxa pobota AIRBOT ycraHoBneH
BbICOKUI YPOBEHb.

310 HOpMarsbHO.




Ne Mpo6bnema Bo3MOXHble NPUYUHbLI PeweHune
YCTPOIICTBO KOHTPOS Ka4ECTBa BOAAYXa He [ns ucnonb3oBaHusi y60Tpom<:TBa KOHTpOMsi KayecTBa
MOZKIIOUEHO K MCTOYHMKY NUTaHNS BO3[yXa OHO [AOIMKHO ObITb NOAKIOYEHO K UCTOYHUKY
YCTPONCTBO KOHTPOSt ’ nuTaHus. MoacoeanHute kabenb USB k nopty USB.
13 |kayecTBa Bo3ayxa
BbIKITIOYEHO. " " .
FNOXO/A KOHTaKT MEXAY yCTPOHCTBOM KOHTpOMS Y6eanTech, YTO YCTPOWCTBO KOHTPOIS KayecTBa BO3adyxa
kayecTBa Bo3gyxa u kabenem USB nnu mexay MOAKNIONEHO K MCTOUHNKY INTAHMS
kabenem USB v noptom USB. Yy :
[aHHble, 0ObHapyXeHHble
YCTPOWCTBOM KOHTPONS [aHHble MoryT otnuyatbes. PasHuua +10 mkr/m? 3to HopmankHo. PoBot AIRBOT pomkeH perynspHo
ounLLaTh BO3ayX, YToObl 06ecneunTb ero 4OCTaTOUHYO
KayecTBa BO3gyxa, He ana PM2.5 n B npegenax ogHoro aHavyenus ang OUMCTKY, 1 OTKIIOHEHNE BYIET YMEHBLLIGHO
COOTBETCTBYHOT AA@HHbIM VOC sBnsietcs HopManbHOW. COOTBe¥CTB HOLLIAM 06 a:zlom Y
po6ora AIRBOT. V! pasom.
14 3HayeHwue, oTobpaxaemoe
Ha yCTPOWCTBE KOHTPONSA ngq:;gfgoﬁfgﬁf”gﬁ:ig:';gggg%gznglS%(;Jo',’\'n 370 HopMmarnbHO. PoboT AIRBOT pormxeH perynsipHo
KayecTBa BO34yxa, He ﬁ T(F))M e MecTe M% T OTHMUATLCS Pgsumu,a na |0UMWATE BO3AYX, 4YTOGbI 06EeCcneunTb Ero JOCTAaTOHHYO
COOTBETCTBYET 3HAYEHUIO, PM2.5 ' HO I ’ VOG |O4MCTKY, 11 OTKIIOHEHME OyaeT yMeHbLUeHO
oTobpaxaemomy Ha poboTte -0 COCTaBITET 10 MKI/M', @ pastilia Ans COOTBETCTBYIOLLMM 06pa3om
AIRBOT. 06bI4HO HaxoaMTCS B NpeaAenax OAHOMo YPOBHSI. :
BBeneH HEBEPHLIN Naponb U UMs Nonb3oBaTens |BeegnTe npaBunbHOE MS NONb3oBaTENs U Naporb Al
nomaluHen cetn Wi-Fi. nomatuHen cetn Wi-Fi.
YCTPOWCTBO KOHTPOIS KayecTBa BO3Ayxa HaxoauTtes | YbeanTech, YTO YCTPOMCTBO KOHTPOSS kKayecTBa Bo3ayxa
BHE 30HbI AENCTBUS curHana gomMaluHen cetn Wi-Fi. [Haxoautcst B 30He AencTBusA curHana gomatuHen cety Wi-Fi.
Zg:ggr;;?gﬁ“;goﬁ; naetcsi HacTtpovika cetn Ha4anacb [0 TOro, Kak yCTpoOCcTBO |Haxmute v yaepxuBanTe yHKLUUOHANbHYO KHOMKY,
15 Y’ b/ KOHTPOMS KayecTBa BO3Ayxa CTano rotoBo K 4YTOGbI MOArOTOBUTL YCTPOWCTBO KOHTPOSS KayecTsa

NOAKIMIOYNTLCA K MPUITOKEHNIO
ECOVACS HOME.

paborte.

BO3/lyXa K HacTpounke ceTu.

YCTPONCTBO KOHTPONS KavyecTBa BO3ayXa He
nopaepxvsaet cetn Wi-Fi, pabotatolume B
avanasoHe 2,5 My,

Y6eanTech, YTO YCTPOWCTBO KOHTPOIS KayecTBa BO3adyxa
nopgkntoyeHo k cetn Wi-Fi, paboTatoLlen B AgnanasoHe
2,47T1Tu,.

YCcTaHOBNEHO HEBEPHOE MPUMOXEHME.

3arpyauTe u yctaHosuTe npunoxeHne ECOVACS HOME.




Mpo6bnema

Bo3MoXHble NPUYUHbI

PeweHune

Po6ot AIRBOT HeoxuaaHHO
HauYMHAET CBA3AHHYIO OYUCTKY.

Koraa ycTponcTBO KOHTPONS KayecTsBa BO3ayxa

oBHapyXuBaeT, YTO 3arpsi3HeHre Bo3ayxa npesbilLaeT
CTaHAapTHbIA ypoBeHb, po6oT AIRBOT HemeaneHHo

NEpEexoamT B 30HY OYNUCTKM, NPUBSA3AHHYIO K
YCTPOWCTBY KOHTPOSSi Ka4yecTBa BO3Ayxa, YTobb!
HayaTb CBSI3@aHHYH0 OUYUCTKY.

Ecnv B onpeeneHHble nepunoabl BpemMeHn He TpebyeTcs
BbINOSHSATH OYUCTKY € nomoLbio po6ota AIRBOT,
yctaHoBute nepuog "He 6ecnokonTb" B MpUnoxeHun
ECOVACS HOME.

YCTPONCTBO KOHTPONS
KayecTBa Bo3ayxa He
MOAKIIOYEHO K CETW B
npunoxeHnn ECOVACS
HOME.

YCTPONCTBO KOHTPONS Ka4yecTBa BOo3ayxa
HaxoOuTCs BHE 30HbI AEWCTBUS cUrHana
nomawHen cetn Wi-Fi, unu cursan cetn Wi-Fi
HecTabuneH.

Y6eauTech, YTO YCTPOWCTBO KOHTPOIS KaYecTBa BO3dyxa
HaxoAuTCcs B 30He AencTeus curHana cetm Wi-Fi.

Maponb gomawHen cetn Wi-Fi namexeH.

BBeauTe npaBumbHOE MMs MONb30BaTENs U Naponb Ans
nomatuHen cetn Wi-Fi.

YCTPOMCTBO KOHTPONS KayecTBa Bo3ayxa
"3aBucaet".

OtcoeamnHute kabens USB u nogcoenmHnte ero obpatHo,
4TOGbI MEepe3anyCcTUTb YCTPONCTBO KOHTPONS KavyecTsa
BO37yxa.

Po6ot AIRBOT He HaunHaet
CBSI3aHHYI0 O4MCTKY, koraa
YCTPOWCTBO KOHTPONS
KavecTBa Bo3ayxa
oBHapyXuBaeT 3arpsisHeHMe.

YCTPOWCTBO KOHTPONS KavyecTBa Bo3ayxa He
noaknyeHo k cetn B npunoxenun ECOVACS
HOME.

Y6eautecs, 4to pobot AIRBOT 1 yCTPOMCTBO KOHTpONSsI
KavyecTBa BO3ayXxa NOAKMIOYEHbI K MPUIOXKEHUIO
ECOVACS HOME v HaxoasaTcs B 30He AeNCTBUA
curHana gomatuHen cetn Wi-Fi.

Pobot AIRBOT He MOXeT Ha4yaTb CBSI3aHHY0
O4MCTKY BO BPeMs 3apsiikv Npy HU3KOM YPOBHE
3apsiaa unm Bo BpeMst BbIMOITHEHUS O4UCTKY.

370 HopmanbHo. Korga pobot AIRBOT 3aBepumt
BbIMOJHEHWE TEKYLLEW 3a4a4M OUYUCTKU U eClN ero
YPOBHS1 3apsifa byadeT Bce elle 4OCTaTO4HO, OH
aBTOMaTUYeCKu NepenaeT B 30Hy OYUCTKM, NPUBS3aHHYIO
K YCTPOMCTBY KOHTPONS KavyecTBa Bo3ayxa, YTobbl Ha4aTb
CBSA3aHHYI0 04MCTKY. Npun exeaHEBHOM UCNONb30BaHUN
He ycTaHaBnvBainTe nepeknovaTternb NMTaHna pobota
AIRBOT B nonoxeHue "BbIK/1.", 4yTobbl 06ecneunTts
[OCTaTO4HYI0 nogayy nuTaHus.




Mpobnema

Bo3MoxHble NMPUYUHBbI

PeweHue

OTCyTCTBYET NPUSTHBIN

Po6ot AIRBOT cHavana BbINOMHUT OYNCTKY
BO3yxa, NOKa ero ka4ecTBO He CTaHeT
OTNUYHBLIM (3HaveHne PM2.5 meHee 10).

3aTeM OH aKTVBUPYET OCBEXMTESb BO3AyXa U
OTperynupyeT ero B COOTBETCTBUM C BblIOpPaHHOM
KOHLIeHTpauue.

[NoxauTecs 3aBepLueHns ouncTki. Ecnv ycTpanuTs
npo6rnemy He yaaetcsl, 06paTuTech B CIyx0y NoAAepxKKM
KIMEHTOB.

19 | apomat npu ncnonb3oBaHUn
OCBEXWTENS BO3AyXa. Mogaynb ocBexuTensi Bo3ayxa He YCTaHOBMEH. YcTaHOBWTE MOAYIb OCBEXMTENS BO3AyXa.
3ameHuTe Modynb ocBexuTens Bosdyxa. [Ansa nonyvexHus
Cpok cnyx6bl MOAYNs OCBEXWUTENS BO3AyXa [OMNONHUTENbHOM MHOPMaLIMK O 3aMeHe PacxoaHbIX
UCTEK. MaTepuarnoB nepeianTe no cnegyowemy agpecy:
https://www.ecovacs.com/global.
[ina paboTbl YHKLMN UHTENNEKTYarbHOrO pacno3HaBaHus
3oHa yGopKM NMoxo ocBeLleHa. TpebyeTcs focTaTouHOE OcBelleHve. Ybeautecs, 4to
20 Kamepe AIVI He ynaetcs 30HbI, Noanexalyme ybopke, XOpoOLLO OCBELLEHbI.
pacnosHaTb 0OBbEeKTbI.
O6bekTnB kamepbl AlVI 3arpsisHeH unm OuncTTe 06BEKTUB YNCTON MSTKON TKaHbIO 1 y6eanTech,
3abnoK1poBaH. YTO AATUMK HE 3aKpbIT MOCTOPOHHUMU NpegMeTaMu.
[MpoBepbTe cocTosiHMe noakntoyeHns k cetn Wi-Fi. na
C6ow nogkniodeHns k cetn Wi-Fi. BKIMIOYEHUS BuAeoMeHempkepa pobot AIRBOT gornxeH
HaxoguTbCs B 30HE C yCTONUMBbLIM curHanom cetn Wi-Fi.
Mepen ncnonb3oBaHnem pobota AIRBOT nposepkTe cBoe
ABTOpU3aLIMA N10ML30BATENS HE BKIIOHEHA. corﬁ)-lacme C MONMUTUKON Kozmm,qenumaanocgm. b
BupneomeHenxep He
21 |OTKpbIBaeTCs, UNu ero aKpaH

He oTobpaxaercs.

Bo3moxHO, 13-3a 3a4epXKKK1 B CETU Bbl BpEMEHHO
He CMOXeTe OTKPbITb BUAEeOMeHeLKep.

nOBTOpVITe NonbITKY NO3Hee.

Kamepa AlVI 3abnokvpoBaHa.

CHumuTe HaKknagky.

Kamepa c nogaepxkon N B npunoxeHun
OTKMIoYeHa.

BknitounTe kamepy ¢ nogaepxkoin I B npunoxeHun.




Mpobnema

Bo3moxHble NMPUYUHBbI

PeweHue

22

(b mviraeT B HeluTaTHOM
pexume npu UCrosnb3oBaHUK
MOZYNS YBaXHEHUS C
3aluMTON OT 3anoTeBaHUs

B pesepByape HefocTaTo4qHO BOAbI.

[onewTe Boay Ao oTMeTkn MAX.

HenpaBurnbHoe pasmMelleHre MOLyns YBNaXKHEHNS
C 3aLUMTOII OT 3anoTeBaHus.

MepeycTaHOBUTE MOAYMb YBMNAXKHEHUS C 3aLLMTON
OT 3anoTeBaHust M y6eanTech, YTO OH MOSHOCTLIO U
NpaBUIbHO YCTAHOBIMEH B (PUILTP.

B HacocHol cucteme BO3HUKNM Npobnembi.

O6paTuTech B crnyx6y nogaepXKku KIMeHToB.

23

Het otBeTa oT ronocosoro
nomolHunka OK YIKO, nnn
He yaaeTcsi BbiBeCcTU poboTta
AIRBOT w3 crisiLero pexvma.

onocoBoin nomoLHrk OK YIKO unu mukpodoH
OTKITIOYEH.

Bkntounte ronocosoi nomoLHuk OK YIKO mnv MMKpodpoH.

Ecnu ycTpaHuTb npo6nemy He yaaeTcsl, MOXXHO HalTU AOMNONHUTENbHbIe pelleHus B npunoxedum ECOVACS HOME unu o6patutbes B
cnyx6y noaaepXKu KNUEeHTOB.




6. TexHn4yeckue XapakKTepuctTtukumn YCTPOﬁCTBa

Mogenb KJ600G-BX11
HommHanbHbIe BXoAHbIe 24B=== 3,75A Bpewmsi 3apagku Okono 4 v
XapaKTepUCTUKN
3apsgHas cTaHuus CH2110
HoMuWHanbHble BXOAHbIE HomurarbHele
A 24 B=== 3,75 A BbIXOAHbIE 24B=== 3,75A
XapaKTepPUCTUKN
XapaKTepUCTUKN
ApanTtep nuTaHusa GM95-240375-D
HoMuHanbHble BXogHbIe HomuranbHele
A 100-240B~ 2,5A BbIXOAHblE 24 B=—== 3,75A
XapaKTepUCTUKN
XapakTepuUcTuKn
CKOpOCTb Nogayn YmcToro 3
Boagyxa (PM2.5) 600 w4
O PEKTUBHOCTL OYMCTKM OT Bbicokas YpoBeHb Wyma 67 nB(A)

cdopmanbaernga a(hpeKTNBHOCTb

* B cBA3K C HEOBXOAMMOCTbIO MOCTOSIHHOTO YCOBEPLUEHCTBOBAHWSI MaTepuarnbHble YyCTPOCTBa UMEIOT MPUOPUTET, U Halla KOMMNaHWsi OCTaBrsieT 3a
coboli NnpaBo Ha 0GHOBMEHME YCTPOWCTB.
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Zyj inteligentnie. Ciesz sie zyciem.

W przypadku wystgpienia sytuacji, ktére nie zostaty wyczerpujgco omowione w niniejszej instrukcji
obstugi, nalezy skontaktowac sie z centrum obstugi klienta, w ktérym technik pomoze rozwigzac¢ konkretny
problem lub udzieli odpowiedzi na pytanie.

Wiecej informacji mozna znalez¢ na oficjalnej stronie internetowej ECOVACS ROBOTICS: www.
ecovacs.com

Firma zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian technologicznych i/lub projektowych w tym
produkcie w celu ciggtego doskonalenia.

Dziekujemy za wybranie firmy AIRBOT!
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1. Wazne instrukcje dotyczgce

bezpieczenstwa

Podczas korzystania z urzgdzenia elektrycznego
nalezy zawsze przestrzega¢ podstawowych
zasad ostrozno$ci, w tym:

PRZED ROZPOCZECIEM
UZYTKOWANIA URZADZENIA
NALEZY PRZECZYTAC WSZYSTKIE
ZALECENIA

ZACHOWAC NINIEJSZE INSTRUKCJE

1. Urzadzenie nie moze by¢ uzywane przez
osoby (w tym dzieci) o ograniczonych
zdolnosciach fizycznych, sensorycznych
lub umystowych, a takze nieposiadajgce
wiedzy i doswiadczenia w uzytkowaniu tego
typu urzgdzen, chyba ze bedg nadzorowane
lub zostang poinstruowane o zasadach
uzytkowania urzgdzenia przez osobe
odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo.

2. Nie wolno dopuszczac, aby dzieci bawity sie
urzgdzeniem.

3. Ztego urzadzenia mogg korzystac dzieci

w wieku powyzej 8 lat i osoby o obnizonej
sprawnosci fizycznej, sensorycznej,
umystowej lub bez odpowiedniej wiedzy i
doswiadczenia, jezeli zostaty one poddane
nadzorowi lub szkoleniu dotyczgcemu
korzystania z urzgdzenia w sposéb
bezpieczny i rozumiejg zwigzane z nim
zagrozenia. Dzieciom nie wolno bawic sie
tym urzgdzeniem. Czyszczenie i konserwacja
urzgdzenia nie mogg by¢ wykonywane przez
dzieci bez nadzoru.

Uporzadkowacé obszar, ktéry ma byc¢
oczyszczony. Usung¢ z podtogi przewody
zasilajgce i inne mate przedmioty, w ktére
mogtoby zaplgta¢ sie urzgdzenie. Umiescic
fredzle pod dywanem i podnies¢ z podtogi
takie przedmioty, jak zastony i obrusy.

Jesli na obszarze, ktéry ma by¢ oczyszczony,
wystepujg stopnie lub krawedzie, za

ktérymi znajduje sie pusta przestrzen,

przy pierwszym uzyciu nalezy nadzorowac
dziatanie urzadzenia, aby mie¢ pewnos¢,

ze nie upadnie. Moze by¢ konieczne
umieszczenie przy krawedzi fizycznej bariery,
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aby urzadzenie nie spadato. Fizyczna
bariera nie powinna stanowi¢ zagrozenia
potknieciem.

Uzywac urzgdzenia wytgcznie w sposéb
opisany w niniejszej instrukcji. Uzywac
wytgcznie akcesoriéw zalecanych lub
sprzedawanych przez producenta.
Sprawdzi¢, czy napiecie zrédta zasilania jest
zgodne z napieciem zasilania podanym na
stacji dokujacej i zasilaczu AC.

Urzgdzenie jest przeznaczone

WYLACZNIE do uzytku domowego w
POMIESZCZENIACH. Nie nalezy uzywac
urzgdzenia na zewnatrz pomieszczenh ani w
Srodowisku komercyjnym lub przemystowym.
Nalezy uzywac wytgcznie oryginalnego
akumulatora i zasilacza AC oraz oryginalnej
stacji dokujgcej, dotgczonych do urzadzenia
przez producenta. Zabronione jest uzywanie
baterii jednorazowych. Informacje dotyczgce
akumulatoréw mozna znalez¢ w rozdziale
Dane techniczne.

Urzgdzenia nie wolno uzywac bez zatozonych
filtrow.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Nie uzywac urzadzenia w miejscach, w
ktérych znajdujg sie zapalone swiece lub
delikatne przedmioty.

Nie uzywac urzgdzenia w skrajnie niskich lub
wysokich temperaturach otoczenia (ponizej
-5°C/23°F lub powyzej 40°C/104°F).

Nie uzywac urzgdzenia na mokrych
powierzchniach ani na powierzchniach,

na ktérych znajduje sie woda. Nie uzywaé
urzadzenia w miejscach, w ktérych mogg by¢
obecne takie zagrozenia.

Nie dotykac wtyczki ani urzgdzenia mokrymi
rekami.

Uwazaé, aby nie uszkodzi¢ przewodu
zasilajgcego. Nie ciggnac i nie nosic
urzgdzenia, zasilacza AC ani stacji tadujgcej
za przewdd zasilajgey, nie uzywaé przewodu
zasilajgcego jako uchwytu, nie zamykac
drzwi przytrzaskujgc przewdd zasilajacy, nie
ciggng¢ przewodu zasilajgcego w poblizu
ostrych krawedzi lub naroznikow.

Nie wolno przejezdza¢ urzgdzeniem przez
przewdd zasilajgcy. Przewod zasilajgcy nalezy
trzymac z dala od gorgcych powierzchni.



17.

18.

19.

20.

21.

22.

Jesli przewdd zasilajgcy jest uszkodzony,
nalezy go wymieni¢ na specjalny przewdd
lub zespdt, dostepny u producenta lub
przedstawiciela serwisu.

Nie wolno umieszczac¢ przewodu zasilajgcego
pod dywanami, meblami, produktem itp.
Przewdd zasilajgcy nie moze przebiegac
przez zattoczone miejsca.

Nie uzywac stacji tadujgcej ani zasilacza AC,
jesli sg uszkodzone.

Nie uzywac urzadzenia, jesli przewod
zasilajgcy lub gniazdo sg uszkodzone. Nie
uzywac urzgdzenia, zasilacza AC ani stacji
dokujgcej, jesli nie dziatajg prawidtowo,
zostaty upuszczone, uszkodzone,
pozostawione na zewnatrz lub zalane
wodg. Muszg one zosta¢ naprawione przez
producenta lub przedstawiciela serwisu w
celu unikniecia zagrozenia.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg
urzgdzenia nalezy ustawi¢ wytgcznik
zasilania w potozeniu WYLACZENIA.
Przed czyszczeniem lub konserwacja stacji
dokujgcej lub zasilacza AC nalezy wyjgc¢

23.

24.

25.

26.

27.

28.

wtyczke z gniazda.

Przed wyjeciem akumulatora w celu utylizacji
urzgdzenia nalezy wyjgc¢ urzagdzenie ze stacji
dokujgcej i odtgczy¢ od zasilacza AC oraz
ustawi¢ wytgcznik zasilania urzgdzenia w
potozeniu WYLACZENIA.

Akumulator nalezy wyjgc¢ i wyrzuci¢ zgodnie
z lokalnymi przepisami przed utylizacjg
urzgdzenia.

Jesli stacja tadujgca lub zasilacz AC nie beda
uzywane przez dtuzszy czas, nalezy odtgczyé
je od gniazdka.

Urzgdzenie nalezy uzytkowa¢ zgodnie

ze wskazowkami zawartymi w niniejszej
instrukcji obstugi. Firma ECOVACS
ROBOTICS nie ponosi odpowiedzialnosci za
zadne szkody ani obrazenia spowodowane
niewtasciwym uzytkowaniem.

Robot zawiera akumulatory, ktére mogg by¢
wymieniane tylko przez wykwalifikowane
osoby. Aby wymieni¢ akumulator robota,
nalezy skontaktowac sie z dziatem obstugi
klienta.

Jesli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy
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czas, przed rozpoczeciem przechowywania Antena wspoétpracujgca z tym nadajnikiem nie

nalezy go catkowicie natadowac i wytgczyé moze znajdowac sie w pomieszczeniu, w ktorym
oraz odigczy¢ stacje tadujgcy i zasilacz AC znajduje sie inna antena lub inny nadajnik.
od zasilania. Moc wyjsciowa modutu Wi-Fi jest mniejsza niz

29. OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora 100 mW.
nalezy uzywaé wytgcznie stacji dokujgce;j Aktualizacja urzagdzenia
CH2110 i zasilacza GM95-240375-D Urzadzenia sg aktualizowane zazwyczaj, chociaz
dotgczonych do urzadzenia. nie zawsze, co dwa miesigce.

30. Urzagdzenie zawiera emiter UV-C. Uzycie Niektore urzgdzenia, w szczegdlnosci te, ktore
urzadzenia niezgodnie z przeznaczeniem lub weszty do sprzedazy ponad trzy lata temu,
uszkodzenie obudowy moze by¢ przyczyng zostang zaktualizowane tylko w przypadku
niekontrolowanej emisji niebezpiecznego wykrycia i naprawy krytycznego zagrozenia.

promieniowania UV-C. Nawet niewielkie

dawki promieniowania UV-C mogg

spowodowaé uszkodzenie oczu i skory. == Prad staly
Uzytkownikowi nie wolno wymienia¢ emitera -
UV-C ~ Prad przemienny

Aby spetni¢ wymagania dotyczgce ekspozycji
0s6b na fale radiowe, podczas pracy urzadzenia
nalezy zachowaé odlegtos¢ co najmniej 20 cm od
urzgdzenia.

Aby zapewni¢ zgodno$¢ z wymaganiami, nie
zaleca sie przebywania w poblizu urzadzenia

w odlegtosci mniejszej od podanej powyzej.
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/2.1 Zawartos¢ opakowania

Scovaes Scovaes

 —
(ITEERARN NN ITAAARRRRRA

Skrécona instrukcja obstugi Instrukcja obstugi

AIRBOT Modut dezynfekowania UV Monitor jako$ci powietrza Przlewoq FJSB monitora
jakosci powietrza

Uwaga: Rysunki i ilustracje majg charakter wytacznie informacyjny, rzeczywisty produkt moze wyglada¢ inaczej.




Gora

Czujnik odlegtosci
TrueMapping

Wylot powietrza

Przéd

Kamera AlVI

Panel sterowania

Czujnik TrueDetect
3D

(zasilanie
WELACZONE)
| —
EEEARANIITT/A AR RN Mikrofon
I o] I
)
Zderzak

antykolizyjny

/2.2 Schemat produktu

Tyt
) —
(OO IV T T T Mikrofon
I
Czujnik PM2,5* i LZO*
J _—=
Filtr
Czujnik sygnatu
stacji dokujgcej I I Zderzak
— { J LB antykolizyjny
HEdpr o UOrEE

Swiatlo UV

* PM2,5 oznacza obecne w atmosferze czgstki state o $rednicy
mniejszej lub réwnej 2,5 mikrona.

* LZO oznacza lotne zwigzki organiczne, takie jak benzen, toluen,
formaldehyd itp. Wskaznik AQ (jako$¢ powietrza) reprezentuje taczng
warto$¢ stanu PM2,5 i stanu LZO.



Tyt (filtr odinstalowany)

mﬁﬁm

Wskaznik Wi-Fi (ﬁ) Wytgcznik zasilania
C==—J) (1= Wk., O = WYL.)

Przycisk RESET ¢

Konfiguracja sieci: Nacisng¢ przycisk RESET.
Aby przywroécic ustawienia fabryczne: Nacisna¢ i przytrzymac
przycisk RESET przez 5 sekund.

Styki tadowania

Czujniki przeciwupadkowe

Kotka
samonastawne

Czujniki
przeciwupadkowe

Pokrywa
akumulatora

Kétka jezdne

Port aktualizacji
(tylko dla dziatu

obstugi klienta)




Stacja dokujaca

Nadajnik sygnatu
podczerwieni

Styki tadowania

Tyt stacji dokujacej (otwarta tylna pokrywa)

Zasilacz

Wtyczka przewodu
zasilajgcego

Monitor jakos$ci powietrza

Przycisk funkcyjny

Wskaznik Wi-Fi
Wartos¢ PM2,5 /

Wskaznik jakosci powietrza (AQ) “

Wskaznik wilgotnosci

Wskaznik temperatury \

Wskaznik wartosci LZO

Konfiguracja sieci: Nacisng¢ i przytrzymac przycisk funkcyjny. Wskaznik Wi-Fi
zacznie miga¢ na POMARANCZOWO.

Zeskanowac kod QR na monitorze jako$ci powietrza, aby zakonczyé reczne
taczenie.

Aby zakonczy¢ konfiguracje sieci: Wskaznik Wi-Fi na monitorze jakosci
powietrza $wieci na BIALO.

Aby wytaczyc¢ ekran: Nacisngc¢ przycisk funkcyjny.

Aby wezwac AIRBOT: Klikng¢ dwukrotnie przycisk funkcyjny.

Przewéd USB monitora jakosci powietrza

Ztacze typu C.

Standardowe ztgcze USB




/2.3 Czujniki

Nazwa

Opis funkcjonalny

Czujnik odlegtosci TrueMapping

Dzieki laserowemu pomiarowi odlegto$ci miedzy AIRBOT a otoczeniem, na podstawie zmian czasu odbicia
impulsu, AIRBOT moze mapowac obiekty znajdujgce sie w poblizu, gdy jest w ruchu.

Kamera AlVI

Sztuczna inteligencja moze w oparciu o zestaw obrazéw z kamery zrealizowa¢ nagranie wideo, a
jednoczesnie pomdc w narysowaniu mapy 3D. Dzigki interakcji z mikrofonem mozliwe jest zdalne
potaczenie gtosowe.

Czujnik TrueDetect 3D

Dzieki pomiarowi odlegtosci miedzy AIRBOT a otoczeniem w podczerwieni, na podstawie zmian czasu
odbicia $wiatta, AIRBOT moze wykrywac i omija¢ znajdujace sie w poblizu przeszkody.

Czujnik PM2,5i LZO

Czujnik PM2,5: Dzigki rozpraszaniu laserowemu za pomocg modelu matematycznego i algorytmu mozna
obliczy¢ warto$¢ PM2,5 w okreslonym miejscu.

Czujnik LZO: Na podstawie zmian wartosci rezystancji czujnika w wyniku reakcji REDOKS gazu na
powierzchni potprzewodnikowej, za pomoca algorytmu czujnik LZO moze obliczy¢ stezenie gazu LZO w
okreslonej przestrzeni.

Mikrofon

Drgania membrany wywotywane przez ludzki gtos pozwalajg realizowac nagrania gtosowe i wzywac
AIRBOT do wykonania zadan przypisanych przez funkcje sterowania gtosem.

Czujnik sygnatu stacji dokujgcej

Dzigki umieszczeniu zrédta emisji w stacji dokujacej i odbiornika podczerwieni w AIRBOT emisja i odbiér
sygnatéw w podczerwieni pozwala AIRBOT okresli¢ potozenie stacji dokujacej i podigczy¢ sie w celu
przeprowadzenia automatycznego tadowania.

Czujnik przeciwupadkowy

Funkcja przeciwupadkowa dziata w oparciu o dolny czujnik podczerwieni, ktéry wykrywa odlegto$é miedzy
dotem obudowy AIRBOT a podtozem, dzieki czemu AIRBOT nie pojedzie do przodu, gdy znajdujg sie tam
schody lub odlegto$¢ przekracza ustawiong wartos$¢.




/3.1 Uwagi przed uzyciem

® 0oo
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Przed kazdym uzyciem nalezy uprzatng¢ obszar pracy, umieszczajgc
meble we witasciwym miejscu i usuwajgc drobne przedmioty, takie jak
przewody zasilajgce i zabawki.

Podczas pierwszego oczyszczania mobilnego nalezy otworzy¢

drzwi pomieszczen, aby umozliwi¢ AIRBOT odkrywanie konfiguraciji
otoczenia. AIRBOT moze nie dociera¢ do fazienki i kuchni ze wzgledu
na progi.

« >65cm ., [—— —

> 65cm

AIRBOT moze przejecha¢ przez miejsca, ktérych szeroko$é zapewnia
nie mniej niz 65 cm wolnej przestrzeni.

Nalezy unika¢ blokowania instalacji AIRBOT podczas oczyszczania
mobilnego.
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Nie wolno umieszcza¢ przedmiotéw na AIRBOT ani uzywa¢ AIRBOT
jako siedzenia.



Przy wejsciu na ztozone klatki schodowe i na krawedzi stopni nalezy
umiescic barierke. Nie umieszczaé stacji dokujgcej w poblizu schodéw
lub krawedzi, aby nie dopuséci¢ do upadku AIRBOT z wysokosci.

Stacji dokujacej nie wolno umieszcza¢ w miejscu narazonym na Unika¢ przenoszenia stacji dokujgcej. Jesli stacja dokujgca zostanie
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych ani w poblizu obiektow przeniesiona, AIRBOT moze jej nie zlokalizowa¢ i utraci¢ mape.
odbijajgcych $wiatto, takich jak lustra. Silne $wiatto lub odbicia moga

spowodowac, ze AIRBOT nie znajdzie drogi powrotnej do stacji

dokujace;j.
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Nie uzywaé¢ AIRBOT na nachylonym podtozu, poniewaz grozi to Nie umieszcza¢ stacji tadujgcej na dywanie. Moze to uniemozliwi¢

upadkiem.

ponowne natadowanie AIRBOT.



/3.2 Skrécona instrukcja obstugi

0 Zdja¢ materiaty ochronne z AIRBOT

I T i T L_I‘*'DF P 'ﬁj’l.J

o Wyciggna¢ pakiet filtra




Zainstalowaé modut od$éwiezacza powietrza (sprzedawany Zainstalowaé¢ modut nawilzania bez mgty (sprzedawany

oddzielnie) oddzielnie)
* Nacisng¢ ponownie, aby wyja¢é modut odéwiezacza powietrza
(sprzedawany osobno).
e Dolaé¢ wody do modutu nawilzania bez mgty (sprzedawany e Wiaczy¢ zasilanie i zainstalowag filtr

oddzielnie)
AIRBOT jest zasilany, gdy panel sterowania jest podswietlony.

I = Wk., O = WYL.




0 Usunaé materialy ochronne ze stacji dokujacej Nataduj AIRBOT

Podstawa stacji dokujacej Umiesci¢ AIRBOT w poblizu stacji dokujgcej. Nacisngé i przytrzymacé ()
na panelu sterowania przez 3 sekundy. AIRBOT automatycznie powréci
do tadowania. (!) miga po rozpoczeciu tadowania. () $wieci na BIALO,
gdy AIRBOT jest w petni natadowany. (') pojawia sie, gdy akumulator
jest bliski roztadowania

Otworzy¢ tylng pokrywe i dostosowaé diugosé przewodu
zasilajgcego
jaceg t®
Uwaga:

= * Przed rozpoczeciem tadowania nalezy WLACZYC AIRBOT.
* Przed pierwszym uzyciem nalezy tadowa¢ AIRBOT przez co najmniej
4 godziny.
® Wiaczyc¢ zasilanie monitora jakosci powietrza
’ 1. Wybra¢ pomieszczenie do monitorowania i podtgczyé monitor jakosSci
powietrza do domowego portu USB (parametry znamionowe na
'{ wejsciu: 5 V=1 A) za pomocg przewodu USB.

@ Umiescic¢ stacje dokujaca h O

Umiescic¢ stacje dokujaca na ptaskiej powierzchni blisko $ciany. =

Podstawa musi by¢ ustawiona prostopadle do podioza. W obszarze 1,5 1 53—
m / 5" bezposrednio przed i 0,5 m / 1,6' po bokach nie mogg znajdowac¢

sie przeszkody ani powierzchnie odbijajgce swiatto.

Uwaga:

* Porty USB komputera moga nie spetnia¢ wymogoéw koniecznych do
zasilania monitora jakosci powietrza.

* Monitor jakos$ci powietrza ustawi¢ pionowo, nie zblizajgc zanadto do

Sciany.

\\ 2. Po nawigzaniu potgczenia USB monitor jako$ci powietrza zaczyna

monitorowac jako$¢ powietrza.




/
3.3 Aplikacja ECOVACS HOME

AIRBOT mozna obstugiwac¢ za pomoca aplikacji ECOVACS
HOME Pobrac¢ aplikacje ECOVACS HOME, aby uzyskac¢ dostep
do bogatszej oferty funkcji: Oczyszczanie mobilne, oczyszczanie
obszaru, oczyszczanie na miejscu i oczyszczanie potaczone.

Metoda 1: Zeskanowa¢ kod SN, aby pobra¢ aplikacije ECOVACS
HOME.

Kod SN

Metoda 2: Wyszuka¢ w sklepie App Store pozycje ,ECOVACS HOME”,
aby pobra¢ aplikacje ECOVACS HOME.

£ Download on the GETTON
@& App Store *® Google Play

Q, ECOVACS HOME
Uwaga:

1. Przed konfiguracjg sieci upewnic sie, ze telefon komdrkowy jest
potgczony z domowg siecig Wi-Fi.

2. Po zainstalowaniu aplikacji ECOVACS HOME skonfigurowac¢ sie¢
zgodnie ze wskazdéwkami aplikacji.

3.4 Obstuga AIRBOT

o Panel sterowania

Przycisk wyciszania

mikrofonu

Wskaznik é o )
dezynfekowania UV Wskaznik PM2,5 i LZO
Wskaznik od$wiezenia Wskaznik ilzani
powietrza . 'skaznik nawilzania

Wskaznik jakosci
powietrza (AQ)

Wskaznik wilgotnosci Wskaznik temperatury

Przycisk trybu gotowosci (D

Wskaznik Stan

W Swieci na CZERWONO Wyciszenie mikrofonu wtaczone

Gasnie Wyciszenie mikrofonu wytgczone

Petny akumulator/tryb gotowosci/

@©) Swieci na BIALO ,
oczyszczanie

@ Miga na BIALO tadowanie

(') Miga na CZERWONO Alert informujacy o usterce

() Swieci na

Niski poziom natadowania akumulatora
CZERWONO




Wskaznik Stan LZO Stan
Swieci na BIALO Rozpoczeto od$wiezanie powietrza m Doskonale
M t od$wiezani ietl jest ty.
Miga na BIALO odut od$wiezania pow.le r-z’a jest pusty. m Dobrze
Prosze wymieni¢
Swieci na BIALO Rozpoczeto dezynfekowanie UV m Srednio
- - - Ni
Miga na BIALO Modut dez;nfekowanla_ U\_/’ nie dziata. m iedobrze
rosze wymienié¢
Jakosé powietrza (AQ) Stan

Swieci na BIALO

Rozpoczeto nawilzanie

Miga na BIALO

Brak wody w zbiorniku wody lub
przekroczony okres przydatnosci filtra
nawilzania

Stan

0-10——doskonale

11-20——dobrze

NIEBIESKI Stan LZO i PM2.5 jest doskonaty
ZIELONY Stan LZO lub PM2.5 jest dobry
POMARANCZOWY Stan LZO lub PM2.5 jest $redni
CZERWONY Stan LZO lub PM2.5 jest niedobry

v
N
(3]

21-50——srednio

Wartos¢ wilgotnosci

Stan

05d

51——niedobrze

40%—45%

Niewielka wilgotnog¢ ()

50%-55%

Srednia wilgotnosé (o (domysinie)

60%—65%

Duza wilgotno$¢ €0




9 Oczyszczanie na miejscu.

Nacisngé (1), aby wigczyé domysine oczyszczanie na miejscu.

» T

Krétkie nacisniecie
e Mobilne oczyszczanie

Nacisng¢ dwukrotnie (), aby przetgczy¢ na oczyszczanie mobilne. Tryb
mozna réwniez przetgcza¢ za pomoca sterowania gtosowego.

* Przed pierwszym oczyszczaniem mobilnym upewni¢ sig, ze
AIRBOT jest podtaczony do stacji dokujgce;j i faduje sie. Gdy funkcja
oczyszczania jest wigczona, AIRBOT najpierw przejezdza przez dom
w celu utworzenia mapy. Prosimy nie ingerowac, aby nie utrudnia¢
procesu poznawania otoczenia przez AIRBOT.

Nacisng¢ dwukrotnie

0 Przetacznik trybu i przeptywu powietrza

Przeptyw powietrza mozna wigczy¢ w aplikacji ECOVACS lub za
pomocg sterowania gtosowego.

e Wiaczy¢ odswiezanie powietrza/
dezynfekowanie UV

Wiaczy¢ od$wiezanie powietrza/dezynfekowanie UV za pomocag
aplikacji ECOVACS HOME

e Potaczy¢ obszary oczyszczania przy uzyciu
monitora jakosci powietrza

Monitor jakosci powietrza moze monitorowac jakos¢ powietrza w

czasie rzeczywistym i wzywa¢ AIRBOT do wiaczenia oczyszczania

potaczonego.

Zeskanowac kod QR na monitorze jako$ci powietrza. Skonfigurowac

sie¢ zgodnie z instrukcjami. Nastepnie wroci¢ do ekranu gtéwnego

AIRBOT w aplikacji ECOVACS i przej$¢ do ,Map Management --- Air

Quality Monitor” (Zarzadzanie mapg --- monitor jako$ci powietrza), aby

wybraé odpowiedni obszar oczyszczania i zakonczy¢ tgczenie.

Uwaga: Wartosci PM2,5 i LZO zostang wys$wietlone w aplikacji po

zakonczeniu tgczenia.

* Klikng¢ przycisk odtgczenia w aplikacji, aby zakonczy¢ proces
odtgczania monitora jako$ci powietrza.

*Mozna uzywac wielu monitoréw jakosci powietrza, aby monitorowaé

jakos¢ powietrza w wigkszej liczbie pomieszczen. W razie potrzeby
mozna odwiedzi¢ stroneg https://www.ecovacs.com/global.



e Oczyszczanie pofaczone przy uzyciu monitora

jakosci powietrza
AIRBOT moze automatycznie wiagczy¢ mobilne oczyszczanie, gdy
monitor jakosci powietrza wykryje zanieczyszczenie na podstawie
wzajemnych potaczen danych.
Gdy monitor jako$ci powietrza wykryje nadmierng warto$¢ PM2,5
lub LZO, AIRBOT wigczy potaczone oczyszczanie i automatycznie
przejedzie do obszaru oczyszczania kontrolowanego przez monitor
jakosci powietrza, aby go oczysci¢. Warto$¢ ustawienia mozna zmienic
w aplikacji ECOVACS HOME

Gdy monitor jakosci powietrza
wykryje zbyt wysoka wartos¢
PM2,5 lub LZO

Gdy wartosci PM2,5 i LZO osiggng poziom standardowy, AIRBOT
automatycznie powrdci do stacji dokujace;j.

Recznie wezwaé AIRBOT do oczyszczania
Klikng¢é dwukrotnie przycisk funkcji na gérze monitora jakos$ci

powietrza, aby wezwa¢ AIRBOT obszaru oczyszczania kontrolowanego
przez monitor jakos$ci powietrza ;uruchomié oczyszczanie.
X

e Wstrzymanie/zakonczenie oczyszczania

Oczyszczanie na miejscu: Nacisngé (), aby zakonczyé oczyszczanie,
gdy AIRBOT dziata w trybie oczyszczania. Nacisngé (') ponownie, aby
wybudzi¢ AIRBOT i uruchomi¢ w trybie oczyszczania.

Nacisnaé Nacisnaé

Oczyszczanie mobilne: Gdy AIRBOT jest w trybie oczyszczania
mobilnego, naciéniecie () wstrzyma oczyszczanie, a ponowne
nacisniecie ) wznowi oczyszczanie mobilne.

Nacisng¢
*Jesli podczas oczyszczania mobilnego AIRBOT zostanie wstrzymany

na dtuzej niz 60 minut, biezacy cykl oczyszczania mobilnego zostanie
anulowany.



@ Powréé do stacji dokujacej
Po naci$nieciu i przytrzymaniu () przez 3 sekundy AIRBOT
automatycznie powrdci do stacji dokujgcej w celu natadowania.
§ @ o
as | I ] 2
L
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Nacisnac i przytrzymac przez 3 sekundy
* AIRBOT automatycznie powrdci do stacji dokujgcej w celu

natadowania po zakonczeniu oczyszczania mobilnego lub gdy poziom

natadowania akumulatora jest niski.

0 Zabezpieczenie przed dzie¢mi wigczone/
wylaczone

Po nacisnieciu i przytrzymaniu Wi () przez 5 sekund zabezpieczenie
przed dzie¢mi zostanie wigczone/wytgczone i zostang wyemitowane

odpowiednie potwierdzenia gtosowe.

R Nacisnac¢ i przytrzymac
CON%  mec przez 5 sekund

* Te operacje mozna zakonczy¢ recznie w aplikacji HOME ECOVACS.

/3.5 Media

© Potaczyé AIRBOT przez Bluetooth

€3 Bluetooth'

/
3.6 Wytaczanie zasilania na czas
przechowywania

Wymontowac filtr i ustawi¢ przetacznik zasilania w pozycji ,O”.
I =Wk, O =WYL.

—
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Uwaga:

1. Przy codziennym uzytkowaniu stacja dokujgca powinna by¢ zawsze
poditgczona do zasilania i AIRBOT powinien by¢ zawsze wigczony,
nawet po zakonczeniu dziatania. Umiesci¢ AIRBOT na stacji dokujgcej,
aby mie¢ pewno$¢, ze akumulator bedzie zawsze w peini natadowany.

2. Jesli AIRBOT nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, natadowac
do petna akumulator, a nastepnie wylgczy¢ zasilanie przed
przechowywaniem. Akumulator fadowaé co sze$¢ miesiecy, aby
zapobiec jego nadmiernemu roztadowaniu.

3. Nadmierne roztadowanie lub nieuzywanie akumulatora przez dtuzszy czas
moze spowodowac, ze ponowne natadowanie AIRBOT bedzie niemozliwe.
Skontaktowac sie z dziatem obstugi klienta, aby uzyska¢ pomoc.



/4.1 Konserwacja regularna

Przed przystapieniem do konserwacji AIRBOT ustawic¢ przetacznik zasilania w pozycji wytaczenia, a przed przystapieniem do konserwacji
stacji dokujacej wytaczy¢ zasilanie, odigczajac przewéd zasilajacy.

Aby zapewni¢ maksymalng wydajnos¢ AIRBOT, nalezy wykonywaé czynnos$ci konserwacyjne i wymienia¢ czgsci z nastgpujacg czestotliwoscia:

Czes¢ AIRBOT Czestotliwosé konserwaciji Czestotliwos¢é wymiany

Wymienié¢, gdy pojawi sie monit w aplikacji ECOVACS

Filtr Co 2 miesigce HOME

Modut nawilzania bez mgty Raz na 7 dni /

Modut od$wiezacza powietrza

Co 2 miesigce/Wymieni¢, gdy pojawi sie monit w
R /
(Sprzedawany oddzielnie)

aplikacji ECOVACS HOME

Kamera AlVI
Kotka jezdne
Czujnik TrueDetect 3D
Czujniki przeciwupadkowe
Zderzak antykolizyjny
Czujnik sygnatu stacji dokujgcej
Styki tadowania
Styki modutu dezynfekowania UV

Co 2 miesigce /

Uwaga: Firma ECOVACS produkuje rozne czesci zamienne i ztgczki. Aby uzyskac wiecej informacji na temat czesci zamiennych,
nalezy skontaktowa¢ sie z dziatem obstugi klienta.

* Ze wzgleddéw bezpieczenstwa nalezy uzywa¢ modutéw odswiezacza powietrza (sprzedawanych oddzielnie) wyprodukowanych
przez ECOVACS.




/4.2 Modut nawilzania bez mgty (sprzedawany

oddzielnie), filtr i wylot powietrza

Uwaga:

1. Podczas konserwacji nalezy upewni¢ sie, ze AIRBOT jest wytaczony
i nie moze rozpoczg¢ pracy.

2. Zaleca sig regularng konserwacje i wymiane filtra w celu unikniecia
wtdrnego zanieczyszczenia szkodliwymi substancjami, takimi jak
PM2,5i LZO, po dtugim okresie uzytkowania.

3. Do nawilzania zaleca sie uzywanie wody oczyszczonej. Woda z
kranu lub woda mineralna moze powodowa¢ powstawanie kamienia
na filtrze. Nalezy regularnie czyscic filtr i zbiornik, aby unikng¢
nieprzyjemnego zapachu.

Modut nawilzania bez mgly (sprzedawany osobno)
i filtr
0 Wyjag filtr i modut nawilzania bez mgty (sprzedawany oddzielnie).

@ Oczyscic filtr nawilzania i zbiomi.

Filtr nawilzania

Zbiornik

>»>




e Wyja¢ modut dezynfekowania UV z filtra Umiesci¢ modut nawilzania bez mgty (sprzedawany oddzielnie)
w chtodnym, wentylowanym miejscu na 2-3 godziny. W tym

|\ p
\
1|]|||| )
T T e Zainstalowac filtr, modut nawilzania bez mgty (sprzedawany
\/ osobno) i modut dezynfekowania UV.
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Wylot powietrza /

Wylot powietrza nalezy regularnie czysci¢ odkurzaczem lub suchg
szmatkg. Zapewni to czysto$¢ powietrza uwalnianego przez AIRBOT. 4,4 POZOStaI'e pOdzeSpOI'y
Jesli AIRBOT nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy przykry¢
urzadzenie czystg, migkkg szmatka.

Uwaga: Przed przystapieniem do ponizszych czynnosci nalezy
wytgczy¢ zasilanie AIRBOT i wyczysci¢ go suchg szmatkg. Do
czyszczenia tych podzespotéw nie uzywaé wilgotnej szmatki, roztworu
czyszczgcego ani sprayu do czyszczenia.

Koétka jezdne



Kamera AlVI Czujnik TrueDetect 3D Zderzak antykolizyjny

—
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Czujniki przeciwupadkowe Zderzak antykolizyjny i czujniki sygnatu stacji dokujacej

—
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Styki tadowania




5. Rozwigzywanie probleméw

Ta tabela pomaga rozwigzac¢ typowe problemy zwigzane z uzytkowaniem AIRBOT.

Numer Problem Mozliwa przyczyna Rozwiagzanie
Wytgcznik zasilania AIRBOT jest |\, .« filtr i wiaczy¢ zasilanie AIRBOT.
W pozycji wytgczenia.
Przed pierwszym uzyciem upewnic sig, ze akumulator
AIRBOT jest w petni natadowany. Wyja¢ filtr i wigczy¢
zasilanie AIRBOT przy uzyciu przetgcznika. Zamontowac filtr
ponownie i natadowaé AIRBOT. () miga na biato, gdy trwa
tadowanie AIRBOT, () $wieci na biato, gdy AIRBOT jest w petni
Akumulator AIRBOT ma niski natadowany.
1 AIRBOT nie oczyszcza poziom natadowania.
powietrza. Jesli urzadzenie jest uzywane codziennie, nalezy sprawdzi¢,

czy stacja tadujaca jest podtgczona do zasilania i czy AIRBOT
jest wigczony. Jesli AIRBOT nie dziata, podtgczy¢ stacje
fadujgca do zasilania i zostawia¢ AIRBOT zawsze wigczony.
Dzigki temu akumulator bedzie zawsze natadowany do petna.

AIRBOT nie odpowiada i wymaga
zresetowania.

Whytaczy¢ i wigczy¢ zasilanie, aby uruchomic¢ ponownie.
Jesli problem powtarza sie, nacisna¢ i przytrzymac przycisk
resetowania. AIRBOT powréci do ustawien fabrycznych.
Uruchomi¢ AIRBOT ponownie.




Numer

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Filtr wydziela dziwny

Zapach nowych materiatéw.

Umiesci¢ modut AIRBOT w dobrze wentylowanym
miejscu i pozostawi¢ uruchomiony, az zapach zniknie.

Dtugotrwate uzytkowanie produktu przy
deszczowej pogodzie powoduje zawilgocenie
filtra.

Przed uzyciem nalezy pozostawic¢ filtr na okoto 3
godziny w intensywnie nastonecznionym miejscu.

2 zapach.
Kurz i brud gromadzg sie w obszarze wlotu i | Oczysci¢ wlot i wylot oraz filtr powietrza, jak
wylotu powietrza oraz na filtrze. przedstawiono w rozdziale 4.
- iedzi¢ ps: . . o] ,
Uplynat okres przydatnosci filtra. Odwueﬁz_lc strqne_ htt s://lwww.ecovacs.com/global, aby
zakupi¢ i wymienic filtr.
Stacja dokujaca nie jest zasilana. c?prawazu:_, czy stacja dokujaca jest dobrze podtgczona
AIRBOT napotyka na o zasliania.
problemy podczas Zderzak antykolizyjny dziatajgc
3 powrotu do stacji podczzerwierili : clzzlﬁni)I/( sfllgn aJE :t;vcji W przypadku zabrudzenia przetrze¢ zderzak
dokujgce;. o . antykolizyjny dziatajgcy w podczerwieni i czujnik
dokujgcej sg zastoniete przez brud lub " R .
. ) sygnatu stacji dokujgcej miekkg bawetniang szmatka.
zanieczyszczenia.
Jest to normalne. Jesli AIRBOT nie dziata, podtgczy¢
AIRBOT automatycznie powraca do stacji stacje tadujgca do zasilania i zostawia¢ AIRBOT
AIRBOT powraca doJI{(L.gqcej, gdy akumulator ma niski poziom zawsze yvlgczokny ne: stacg)i ddol'<ujqcej, aby Tizé
. do stacji tadujacej natadowania. pewnos$¢, ze akumulator bedzie zawsze natadowany

przed zakonczeniem
oczyszczania.

do petna.

AIRBOT wymaga ponownego natadowania,
poniewaz ztozona konfiguracja otoczenia
moze zmniejszy¢ wydajno$¢ oczyszczania.

Odpowiednio ustawi¢ meble i usung¢ przedmioty z
podtogi zgodnie z opisem w rozdziale 3.




Numer Problem Mozliwa przyczyna Rozwiagzanie
Zasilacz nie jest podtgczony do przewodu Upewnic sie, ze zasilacz jest dobrze podtgczony do
zasilajgcego. przewodu zasilajgcego.
Upewnic sie, ze styki fadowania AIRBOT stykajg
AIRBOT nie nawigzat potgczenia ze stacjg sie ze stykami fadowania stacji dokujgcej. W razie
dokujgca. konieczno$ci mozna recznie przesung¢ AIRBOT w celu
5 AIRBOT nie faduje sie. nawigzania potgczenia.

Styki do tadowania sg pokryte brudem.

Wyczysci¢ styki tadowania zgodnie z instrukcjami w
rozdziale 4.

Stacja tadujgca znajduje sie na dywanie.

Umiesci¢ prawidtowo stacje dokujgcg zgodnie z
instrukcjami w rozdziale 3.1.

AIRBOT nie porusza
sie prawidtowo po
$ciezce oczyszczania
lub nie posiada mapy.

Po ustawieniu obszaréw oczyszczania
AIRBOT zostat wytgczony lub przywrécony
do ustawien fabrycznych albo mapa zostata
zresetowana.

Utworzyé nowa mape i ustawi¢ obszary oczyszczania.

AIRBOT zostat recznie przeniesiony do
nowego otoczenia.

Po powrocie AIRBOT do stacji dokujgcej AIRBOT
odzyska swoje mapy i powierzchnie oczyszczania. Aby
zapobiec niepowodzeniu odzyskiwania, nie zbliza¢ sie
zanadto do AIRBOT podczas procesu odzyskiwania.

Stacja tadujgca zostata przeniesiona lub
konfiguracja otoczenia ulegta znacznym
zmianom.

Przywrdéci¢ oryginalng konfiguracje otoczenia lub
umiesci¢ stacje dokujacg tadowania z powrotem w
miejscu, w ktérym byta.




Numer Problem Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Kto$ podaza za AIRBOT podczas tworzenia Nie nalezy podaza¢ za AIRBOT podczas tworzenia
AIRBOT napotyka na mapy. mapy.
7 problemy podczas Meble i przedmioty znaiduiace sie na podiodze | 280 rozpoczeciem tworzenia mapy przez AIRBOT
tworzenia mapy domu. | przedmioty znajdujace sig na p nalezy uporzadkowaé meble i przedmioty znajdujgce
nie sg na swoim miejscu. )
sie na podtodze.
W kotko samonastawne zaplataty sie Usuna¢ wszelkie zanieczyszczenia i wiosy zaplatane
zanieczyszczenia. w kotko samonastawne.
AIRBOT nie porusza W k_élka napedqwe zaplataty sie Usupa(: wszelkie zanieczyszczenia i wlosy zaplgtane
sie ptynnie lub nie zanieczyszczenia. w koétka napedowe.
8 poruszasigpo Czujnik odlegtosci TrueMapping jest Usun zanieczyszczenia z czujnika odlegtosci
kanale oczyszczania zablokowany. TrueMapping.
powietrza.
. S Przed rozpoczeciem oczyszczania mobilnego
Na drodze oczyszczania znajdujg sie . DO : -
rzeszkody nalezy upewni¢ sie, ze wstepnie ustawiona droga
P : oczyszczania jest wolna.
Sprawdzi¢ stan czujnika i zderzaka antykolizyjnego. Jesli
Czujnik TrueDetect 3D lub zderzak antykolizyjny | sg zabrudzone, delikatnie przetrze¢ migkkg bawetniang
sg zabrudzone lub uszkodzone. szmatka. Jesli problem powtarza sie, skontaktowac sie z
dziatem obstugi klienta.
. . . . . Gdy AIRBOT jest w trakcie oczyszczania mobilnego,
9 AIRBOT czesto uderza w | AIRBOT jest narazony na dziatanie silnego i nie powinien byé narazony na dziatanie bezposredniego
bezposredniego $wiatta stonecznego.

otaczajgce obiekty.

Swiatta stonecznego.

Czujnik TrueDetect 3D nie wykrywa waskich
mebli.

Usung¢ waskie meble.

AIRBOT zbliza sig do luster podczas tworzenia
mapy.

Zaleca sie usunigcie obszaru oczyszczania w ktérym
znajdujg sie lustra.




Numer Problem Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Na drodze oczyszczania znajdujg sie przeszkody.
Podczas oczyszczania Jesli AIRBOT nie moze znalez¢ alternatywnej
mobilneao AIRBOT nie drogi, oczyszcza pobliskie miejsce. Przed rozpoczeciem oczyszczania mobilnego nalezy
10 lineg . upewnic sie, ze wstepnie ustawiona droga oczyszczania
dociera do obszaréw
X Drzwi pomieszczenia sg zamkniete, co przez jest wolna.
oczyszczania. co AIRBOT nie moze podazac po ustawionej
Sciezce.
Wprowadzono nieprawidtowg nazwe uzytkownika | Wprowadzi¢ prawidtowg nazwe uzytkownika i prawidtowe
lub nieprawidtowe hasto domowe;j sieci Wi-Fi. hasto domowej sieci Wi-Fi.
AIRBOT nie znajduje sig¢ w zasiggu sygnatu Sprawdzi¢, czy AIRBOT znajduje si¢ w zasiggu sygnatu
domowe;j sieci Wi-Fi. domowej sieci Wi-Fi.
AIRBOT nie moze - — - - — -
11 potaczyé sie z domowg L ) " Odinstalowacé filtr, ustawic przetgcznik zasilania w pozycji
siecig Wi-Fi. QE?OT nie jest jeszcze gotowy do konfiguradji ,O” i nacisna¢ przycisk resetowania G,. AIRBOT jest
’ gotowy do konfiguracji sieci, gdy wysyta raport glosowy.
. . i Wil AIRBOT obstuguije tylko sygnat Wi-Fi w pasmie
?:RBOT nie obstuguje pasma domowej sieci Wi 2,4 GHz. Upewnic sie, ze domowa sie¢ Wi-Fi spetnia te
’ wymagania.
WOII(Ot' I:olgk napgdowych IUb. s?n;onalsttawnyp T Oczysci¢ kotka napedowe, kdtka samonastawne lub wylot
Podczas sprzatania .Za’i a ab?/ i'e zanieczyszczenia lub wylot powletrza powietrza zgodnie z opisem w rozdziale 4.
12 AIRBOT pracuje bardzo Jest zablokowany.

gtosno.

Objetos¢ powietrza AIRBOT jest ustawiona na
wysoki poziom.

Jest to normalne.




Numer Problem Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
— . . L Monitor jako$ci powietrza musi dziata¢ przy
Monitor jakosci powietrza nie jest podtgczony I . ) .
- podtgczonym zasilaniu. Podtgczy¢ przewdd USB i
do zasilania. .
potaczy¢ z portem USB.
13 Monitor jako$ci powietrza
jest wytgczony. Monitor jakosci powietrza nie jest prawidtowo
potgczony z przewodem USB lub przewdd Sprawdzi¢, czy monitor jako$ci powietrza jest
USB nie jest prawidtowo potgczony z portem podtgczony do zrodta zasilania.
USB.
Dan_e Wykryt(’% przez Dane moga sie rézni¢. Wartosci PM2.5 mogg Jest] t(_)’normalne. AIR,BOT nal_ezy .regularnle .
monitor jakosci powietrza NP 3 . czysci¢, aby zapewni¢ odpowiednie oczyszczanie
) . sie rézni¢ o £10ug/m?, a wartosci LZO o . : . o
sg niezgodne z danymi S . powietrza, a odchylenie proporcjonalnie sie
maksymalnie jedng wartos¢. .
AIRBOT. zmniejszy.
14

Warto$¢ wyswietlana przez
monitor jakosci powietrza
nie jest zgodna z wartoscig
wyswietlang przez
AIRBOT.

Wartosci wykryte przez AIRBOT i monitor
jakosci powietrza w tym samym miejscu mogg
sie rézni¢. Réznica PM2,5 moze wynosi¢ +
10pg/m?®, a réznica LZO moze wynosi¢ do
jednego poziomu.

Jest to normalne. AIRBOT nalezy regularnie
czysci¢, aby zapewni¢ odpowiednie oczyszczanie
powietrza, a odchylenie proporcjonalnie sie
zmniejszy.




Numer

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwiagzanie

Monitor jako$ci powietrza
nie moze potgczyc¢ sie

Wprowadzono nieprawidtowag nazwe
uzytkownika lub nieprawidtowe hasto domowej
sieci Wi-Fi.

Wprowadzi¢ prawidtowg nazwe uzytkownika i
prawidtowe hasto domowe;j sieci Wi-Fi.

Monitor jako$ci powietrza nie znajduje sie w
zasiegu sygnatu domowej sieci Wi-Fi.

Sprawdzi¢, czy monitor jakosci powietrza znajduje
sie w zasiegu sygnatu domowej sieci Wi-Fi.

5 z aplikacjg ECOVACS Konfiguracja sieci zostata rozpoczeta zanim NacisnaC i przytl:zyma_c pre yC|§k_funkgany,
o . . aby przygotowac¢ monitor jakosci powietrza do
HOME monitor jako$ci powietrza byt gotowy. ) PR
konfiguraciji sieci.
Monitor jakosci powietrza nie obstuguje sieci Upewni€ sig, ze monitor jakosci powietrza jest
Wi-Fi 2,5 GHz. podtgczony do sieci Wi-Fi 2,4 GHz.
Zainstalowano nieprawidtowg aplikacje. Pobrac i zainstalowa¢ aplikacje ECOVACS HOME.
Gdy monitor jako$ci powietrza wykryje
AIRBOT nicoczekiwanie zanieczyszczenie pOW|etrza przekracz_ajace Jesli w okreslonych przgdaaia(;h czasu nie jest
. norme, AIRBOT natychmiast przejedzie do wymagane oczyszczanie, nalezy na ten okres
16 uruchamia potgczone f b I .
) obszaru oczyszczania kontrolowanego przez ustawi¢ w aplikacji ECOVACS HOME opcje ,Do
oczyszczanie. L . . . - .
monitor jakos$ci powietrza, aby rozpoczaé Not Disturb” (Nie przeszkadzac)
oczyszczanie pofgczone.
Monitor jakosci powietrza znajduje sie poza . P . -
L S T Upewni¢ sig, ze monitor jakosci powietrza znajduje
zasiegiem sygnatu domowej sieci Wi-Fi lub . ; S
C s . . sie w zasiegu sygnatu sieci Wi-Fi.
sygnat Wi-Fi jest niestabilny.
Monitor jako$ci powietrza
17 jest oditgczony w aplikacji Woprowadzi¢ prawidtowa nazwe uzytkownika i

ECOVACS HOME

Hasto domowej sieci Wi-Fi zostato zmienione.

prawidtowe hasto domowe;j sieci Wi-Fi.

Monitor jako$ci powietrza zawiesza sie.

Odtgczy¢ i ponownie podigczy¢ przewdd USB, aby
ponownie uruchomi¢ monitor jakosci powietrza.




Numer

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

System AIRBOT nie
rozpoczyna potgczonego

Monitor jako$ci powietrza jest odtgczony w
aplikacji ECOVACS HOME

Upewnic sie, ze AIRBOT i monitor jako$ci powietrza
sg podtgczone do aplikacji ECOVACS HOME oraz ze
znajdujg sie w zasiggu sygnatu domowej sieci Wi-Fi.

Jest to normalne. Gdy AIRBOT zakonczy biezace
zadanie oczyszczania, a moc jest nadal wystarczajaca,

18 | oczyszczania, gdy monitor | A\|RBOT nie moze rozpoczac potaczonego | automatycznie przejedzie do obszaru oczyszczania
jakosci powietrza wykrywa | c7vs7czania podczas fadowania przy kontrolowanego przez monitor jakosci powietrza
zanieczyszczenie. niskim stanie natadowania akumulatora ani | w celu rozpoczecia potgczonego oczyszczania.

podczas oczyszczania. Przy codziennym uzytkowaniu nie nalezy ustawia¢
wylgcznika zasilania na AIRBOT w pozycji wylgczenia,
aby zapewni¢ odpowiedni zapas mocy urzgdzenia.
AIRBOT najpierw oczyszcza powietrze
do poziomu doskonatej jakosci (warto$¢ Poczeka¢ do czasu zakonczenia oczyszczania. Jesli
PM2,5 ponizej 10). Nastepnie wigcza problem powtarza sie, skontaktowac si¢ z dziatem
odswiezacz powietrza i dostosowuje sie do | obstugi klienta.
Brak zapachu podczas wybranego stezenia.
19 stosowania od$wiezacza o . L
. Modut od$wiezacza powietrza nie jest . . P .
powietrza. zainstalowany Zainstalowa¢ modut od$wiezacza powietrza.
P . . Wymieni¢ modut od$wiezacza powietrza. Wiecej
Modut od$wiezacza powietrza osiggnat . - . . L. .
; o informacji na temat wymiany mozna znalez¢ na stronie
koniec okresu przydatnosci. .
https://www.ecovacs.com/global.
Obszar sprzatania nie jest dobrze In'tel_lgentne rozpoznawanie wymaga odPOW|ed_r1|ego
. oswietlony oswietlenia. Upewnic sie, ze obszary, ktére majg
20 Kamera AlIVI nie ' zostac sprzatniete, sg dobrze o$wietlone.

rozpoznaje obiektow.

Obiektyw kamery AlVI jest brudny lub
zablokowany.

Wyczysci¢ obiektyw czysta, migkkg Sciereczkg i
sprawdzi¢, czy czujnik nie zostat zablokowany.




biad wybudzenia AIRBOT.

jest wylgczony.

Numer Problem Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Sprawdzi¢ stan potgczenia Wi-Fi. Aby wtgczy¢
Potgczenie z siecig Wi-Fi nie powiodto sie. | program Video Manager, AIRBOT musi znajdowaé¢
sie w obszarze z dobrym sygnatem Wi-Fi.
Autoryzacja uzytkownika nie jest aktywna. Przed-r:ozpoczemem uzytkoyvama AIRBOT'nglezy
Program Video Manager wyrazi¢ zgode na naszg polityke prywatnosci.
21 nie moze otworzy¢ ekranu . L L .
. } Z powodu opoéznienia w sieci moze nie by¢
lub stwierdza jego brak. o . . . P
mozliwe tymczasowe otwarcie programu Sprébowaé ponownie pdzniej.
Video Manager.
Kamera AlVI jest zablokowana. Wymontowac ostone.
Opcja kamery Al jest wytgczona w aplikacji. | Wigczy¢ kamere Al w aplikaciji.
Niewystarczajgca ilos¢ wody w zbiorniku. Dola¢ wody do poziomu MAX.
(b miga nietypowo Nieprawidtowe umieszczenie modutu _Zamontgyvgc ponownie modut _nc'_;lw_nzama_ bez mgly
. . R i upewnic¢ sie, ze zostat catkowicie i prawidtowo
22 podczas uzywania modutu | nawilzania bez mgty. . )
S umieszczony w filtrze.
nawilzania bez mgty
Wystepuja problemy W uktadzie Skontaktowac sie z dziatem obstugi klienta.
pompowania.
Brak odpowiedzi asystenta .
23 gtosowego OK YIKO lub Asystent glosowy OK YIKO lub mikrofon Wigczy¢ asystent gtosowy OK YIKO i mikrofon.

Jesli problem powtarza sig¢, mozna znalez¢ wigcej rozwigzan w aplikacji ECOVACS HOME lub skontaktowac sie z dziatem obstugi klienta.
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6. Dane techniczne produktu

Model

KJ600G-BX11

Parametry znamionowe na
wejsciu

24V === 3,75A

Czas tadowania

Okoto 4 godz.

Stacja dokujaca

CH2110

Parametry znamionowe na
wejsciu

24V === 3,75A

Parametry znamionowe
na wyjsciu

24V === 3,75A

Zasilacz

GM95-240375-D

Parametry znamionowe na
wejsciu

100-240 V~ 2,5 A.

Parametry znamionowe
na wyjsciu

24V === 3,75A

CADR (PM2,5)

600 m¥h

Wydajnos$¢ oczyszczania
formaldehydu

Wysoka wydajnosé

Hatas

67 dB(A)

* Ze wzgledu na potrzebe ciggtego doskonalenia, rzeczywiste produkty maja priorytet wzgledem innych materiatéw, a firma zastrzega sobie prawo do

aktualizacji produktéw.




Slimme oplossingen. Meer genieten van het leven.

Als u situaties tegenkomt die niet in deze gebruikshandleiding worden beschreven, neem dan contact op
met onze klantenservice. Een technicus kan uw specifieke probleem of vraag dan oplossen.

Voor meer informatie gaat u naar de officiéle website van ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

De fabrikant behoudt zich het recht voor om technische en/of ontwerpaanpassingen aan dit product aan
te brengen in het kader van continue verbetering.

Bedankt dat u hebt gekozen voor een AIRBOT!
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1. Belangrijke
veiligheidsinstructies

Als u een elektrisch apparaat gebruikt, moet u
altijd een aantal algemene voorzorgsmaatregelen
in acht nemen waaronder de volgende:

LEES ALLE INSTRUCTIES VOORDAT
U DIT APPARAAT GEBRUIKT
BEWAAR DEZE INSTRUCTIES

1.

Het apparaat is niet bedoeld voor gebruik
door personen (waaronder kinderen) met
verminderde lichamelijke, zintuiglijke of
geestelijke vermogens, of die gebrek

aan ervaring of kennis hebben, tenzij zij
toezicht of instructie hebben ontvangen met
betrekking tot gebruik van het apparaat door
iemand die verantwoordelijk is voor hun
veiligheid.

Houd toezicht op kinderen om te voorkomen
dat ze met het apparaat gaan spelen.

Dit apparaat kan worden gebruikt door
kinderen van acht jaar en ouder en door
personen met beperkte fysieke of mentale
capaciteiten, een beperkt gehoor of zicht

of gebrek aan ervaring en kennis, als ze
onder toezicht staan of instructies hebben
gekregen met betrekking tot veilig gebruik
van het apparaat en ze op de hoogte zijn
van de gevaren die het gebruik met zich
meebrengt. Kinderen mogen niet met het
apparaat spelen. Kinderen mogen het
apparaat niet zonder toezicht schoonmaken
of onderhouden.

Haal alle obstakels weg uit het te zuiveren
gebied. Verwijder snoeren en kleine
hindernissen waarin het apparaat verstrikt
kan raken van de vloer. Stop franjes van
vloerkleden onder het kleed en til stoffering
zoals gordijnen en tafelkleden van de vloer.
Als er in het te zuiveren gebied een plek is
waar het apparaat vanaf kan vallen, zoals
een traptrede, moet u het apparaat zodanig
instellen dat het apparaat deze trede
detecteert en niet over de rand valt. Het is
misschien nodig om een fysieke barriére bij
de rand te plaatsen zodat de robot niet valt.
Zorg ervoor dat de fysieke barriere geen
struikelgevaar oplevert.



10.
11.

12.

13.

Gebruik het apparaat uitsluitend zoals is
beschreven in de handleiding. Gebruik alleen
hulpstukken die door de fabrikant worden
aanbevolen of verkocht.

Zorg dat de voedingsspanning gelijk is aan
de spanning die op het oplaadstation en de
AC-adapter staat aangegeven.

ALLEEN voor huishoudelijk gebruik
BINNENSHUIS. Gebruik het apparaat niet
buitenshuis of in zakelijke of industriéle
omgevingen.

Gebruik alleen de originele oplaadbare
batterij, de AC-adapter en het oplaadstation
van de fabrikant die bij het apparaat zijn
geleverd. Niet-oplaadbare batterijen zijn
verboden. Voor batterij-informatie verwijzen
we u naar het gedeelte Productspecificaties.
Gebruik het apparaat niet zonder filters.
Gebruik het apparaat niet in een ruimte

met brandende kaarsen of waar breekbare
voorwerpen staan.

Gebruik het apparaat niet in extreem warme of
koude omgevingen (onder -5°C of boven 40°C).
Gebruik het apparaat niet op natte

14.

15.

16.

17.

18.

19.

opperviakken of oppervliakken waar water op
staat. Gebruik het apparaat niet in gebieden
waar deze aanwezig kunnen zijn.

Raak de stekker of het apparaat niet met
natte handen aan.

Zorg dat u het netsnoer niet beschadigt. Trek
niet aan het netsnoer en gebruik dit nooit om
de AC-adapter of het oplaadstation van het
apparaat te dragen, gebruik het snoer niet
als handgreep, duw geen deuren dicht als
het snoer eronder ligt, en trek het snoer niet
langs scherpe randen of hoeken.

Laat het apparaat niet over het netsnoer
rijJden. Houd het netsnoer uit de buurt van
warme opperviakken.

Als het netsnoer is beschadigd, moet deze
worden vervangen door een speciaal snoer
of speciale set die verkrijgbaar is bij de
fabrikant of diens servicevertegenwoordiger.
Plaats het netsnoer niet onder tapijten,
meubels, producten enz. Houd het netsnoer
uit de buurt van drukke gebieden.

Gebruik het oplaadstation of de AC-adapter
niet als ze beschadigd zijn.



20.

21.

22.

23.

24.

Gebruik het apparaat niet met een
beschadigd netsnoer of een beschadigd
stopcontact. Gebruik het apparaat, de AC-
adapter of het oplaadstation niet als deze
niet goed werken, zijn gevallen, beschadigd,
buiten hebben gelegen of in contact zijn
gekomen met water. Deze moeten worden
gerepareerd door de fabrikant of diens
servicevertegenwoordiger om gevaarlijke
situaties te voorkomen.

Zet de aan-/uitschakelaar UIT voordat

u het apparaat gaat schoonmaken of
onderhouden.

De stekker moet worden verwijderd uit het
stopcontact voordat u het oplaadstation of

de AC-adapter schoonmaakt of onderhoudt.

Haal het apparaat van het oplaadstation en
de AC-adapter en zet de aan/uit-schakelaar
van het apparaat UIT als u de batterij eruit
wilt halen om het apparaat af te voeren.

De batterij moet uit het apparaat

worden gehaald en worden afgevoerd

in overeenstemming met lokale wet- en
regelgeving voordat u het apparaat afvoert.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

Als u het oplaadstation of de AC-adapter
een langere periode niet gebruikt, moet u de
stekker uit het stopcontact halen.

Het apparaat moet worden gebruikt in
overeenstemming met de instructies in deze
gebruikshandleiding. ECOVACS ROBOTICS
kan niet aansprakelijk of verantwoordelijk
worden gesteld voor schade of letsel
veroorzaakt door oneigenlijk gebruik.

De robot bevat batterijen die uitsluitend
mogen worden vervangen door iemand

die hiertoe bevoegd is. Raadpleeg de
klantenservice om de batterij van de robot te
vervangen.

Als de robot lange tijd niet wordt

gebruikt, moet u deze uitschakelen en het
oplaadstation en de AC-adapter loskoppelen.
WAARSCHUWING: Gebruik voor het
opladen van de batterij alleen het CH2110-
oplaadstation en de GM95-240375-D-
stroomadapter die bij dit apparaat zijn
geleverd.

Dit apparaat bevat een UV-C-emitter.
Onbedoeld gebruik van het apparaat of



schade aan de behuizing kan leiden tot het gebracht, worden alleen bijgewerkt als er een
vrijkomen van gevaarlijke UV-C-straling. UV- kritiek beveiligingslek is gevonden en opgelost.
C-straling kan, zelfs in kleine doses, schade

aan de ogen en huid veroorzaken. De UV-C- — Gelijkstroom

emitter kan niet door de gebruiker worden
vervangen. ~ Wisselstroom

Om te voldoen aan de vereisten voor blootstelling
aan RF-straling, moet er een afstand van 20

cm of meer worden aangehouden tussen dit
apparaat en personen tijdens het gebruik van het
apparaat.

Om naleving te garanderen, wordt het gebruik
van het apparaat op kleinere afstand niet
aanbevolen. De antenne die voor deze zender
wordt gebruikt, mag niet op dezelfde plek als een
andere antenne of zender worden geplaatst.
Uitgangsvermogen van de Wi-Fi-module is
minder dan 100 mW.

Apparaat bijwerken

Sommige apparaten worden gewoonlijk om de
twee maanden bijgewerkt, maar niet altijd zo
specifiek.

Sommige apparaten, met name apparaten die
meer dan drie jaar geleden op de markt zijn



/2.1 Inhoud doos

Teovnes Teovacs

 —
(ITEERARN NN ITAAARRRRRA

Quick Start handleiding Gebruikshandleiding

I - ) USB-kabel van
AIRBOT -
UV-reinigingsmodule Luchtkwaliteitsmonitor Luchtkwaliteitsmonitor

Opmerking: Afbeeldingen en illustraties dienen alleen ter referentie en kunnen afwijken van het
werkelijke uiterlijk van het product.




/2.2 Productdiagram

Bovenkant
TrueMapping-
afstandssensor
Controlepaneel
(AAN)
Luchtuitlaat
Voorkant
| —
EEEARANIITT/A AR RN Microfoon
AlVI-camera H - H
= )
TrueDetect
3D-sensor
“ ‘ - ‘E Antibotsbumper
O e —

Achterkant
| —
(O OOV T T ) Microfoon
PM2,5*- en I
VOC*-sensor
I ==
Filter
Oplaadstationsignaal-
sensor
I { J I Antibotsbumper
[ =
EEdr T TorEE

UV-reinigingsmodule

UV-licht

* PM2,5 betekent deeltjes in de atmosfeer met een diameter van
minder dan of gelijk aan 2,5 micron.

*VOC staat voor vluchtige organische verbindingen, zoals benzeen,
tolueen, formaldehyde, enz. AQ (luchtkwaliteit) geeft de opgetelde
waarde weer van de PM2,5-status en de VOC-status.



Achterkant (filter verwijderd)

mﬁﬁm

Wi-Fi indicator (ﬁ) Aan/uit-schakelaar
(e ) (1° = AAN: “0” = UIT)

RESET-knop G,

Om het netwerk in te stellen: Druk op de RESET-knop.
De fabrieksinstellingen herstellen: Houd de RESET-knop 5 seconden
ingedrukt.

Onderkant

Oplaadcontacten

Antivalsensoren

Universele wielen

Antivalsensoren

Batterijklep

Aandrijfwielen

Upgradepoort
(alleen voor

klantenservice)




Oplaadstation

Infraroodsig-
naalzender

Oplaadcontacten

Achterkant van oplaadstation (achterzijde open)

Stroomadapter

Netsnoer-stekker

Luchtkwaliteitsmonitor

Functieknop

Wi-Fi indicator
PM2,5-waarde //

AQ (luchtkwaliteit)-indicator

Indicator Iuchtvochtigheidswaaré&

Indicator temperatuurwaarde

Indicator VOC-waarde

Om het netwerk in te stellen: Houd de functieknop ingedrukt. De Wi-Fi indicator
knippert ORANJE.

Scan de QR-code op de Luchtkwaliteitsmonitor om handmatige koppeling te
voltooien.

Bij een voltooide netwerkinstelling.: De Wi-Fi indicator op de
Luchtkwaliteitsmonitor brandt WIT.

Het scherm uitschakelen: Druk op de functieknop.

Om AIRBOT op te roepen: Druk tweemaal op de functieknop.

USB-kabel van Luchtkwaliteitsmonitor
Type-C-stekker

Standaard USB-stekker




/2.3 Sensoren

Naam Functiebeschrijving

Hiermee wordt het laserbereik gemeten tussen de AIRBOT en omringende objecten en kan de omgeving

TrueMapping-afstandssensor in kaart worden gebracht terwijl de AIRBOT beweegt.

De Al-camera maakt video-opnames en verleent tegelijkertijd assistentie bij het maken van de 3D-kaart.

AlVI-camera Door samen te werken met de microfoon maakt het Remote Voice Call mogelijk.

Door het infraroodbereik te meten tussen zichzelf en omringende objecten kan hiermee de AIRBOT nabije

TrueDetect 3D-sensor obstakels identificeren en vermijden.

PM2,5-sensor: Door middel van laserverstrooiing kan de PM2,5-waarde van de omgeving worden
berekend aan de hand van een wiskundig model en algoritme.

PM2,5- en VOC-sensor VOC-sensor: Aan de hand van de veranderingen in de weerstandswaarde van een gevoelig element
veroorzaakt door een REDOX-reactie van het gas op een halfgeleideroppervlak, kan de VOC-sensor de
concentratie van het VOC-gas in een omgeving berekenen met een algoritme.

Hiermee is spraakopname mogelijk en kunt u met spraakbesturing AIRBOT vragen het toegewezen werk

Microfoon f
te voltooien.

Door middel van een infraroodsignaal-zender en -ontvanger die respectievelijk in het oplaadstation en
de AIRBOT zijn geplaatst, kan de AIRBOT de positie van het oplaadstation identificeren en er verbinding
mee maken wanneer een infraroodsignaal wordt ontvangen, waardoor het apparaat automatisch wordt
opgeladen.

Oplaadstationsignaal-sensor

Met de infraroodsensor aan de onderkant wordt de infraroodafstand tussen de onderkant van de AIRBOT
Antivalsensor en de grond gemeten. Hierdoor beweegt de AIRBOT niet naar voren als er trappen voor de AIRBOT zijn of
als de vastgestelde afstand de vooraf ingestelde afstand overschrijdt, zodat een val wordt voorkomen.




/3.1 Opmerkingen voorafgaand aan gebruik

Ruim voor elk gebruik de omgeving op door meubilair op de juiste
plaats te zetten en overige objecten zoals snoeren en speelgoed te
verwijderen.

Open de deuren van de kamer zodat de AIRBOT de woonomgeving
kan verkennen tijdens de eerste Mobiele zuivering. Vanwege de
drempels kan de AIRBOT de badkamer en keuken mogelijk niet
betreden.

265 cm.

De AIRBOT kan een breedte van minimaal 65 centimeter passeren.
Blokkeer de AIRBOT niet tijdens Mobiele zuivering.

R

Plaats geen voorwerpen op de AIRBOT en gebruik de AIRBOT niet als
stoel.



Duw of kantel de AIRBOT niet. Plaats de veiligheidsrail voor trappen of de rand van treden. Plaats het
oplaadstation niet in de buurt van een trap of een plek waar de AIRBOT
vanaf kan vallen, om te voorkomen dat deze over de rand valt.

Plaats het oplaadstation niet in direct zonlicht of in de buurt van Verplaats het oplaadstation niet. Als het oplaadstation wordt verplaatst
reflecterende voorwerpen zoals spiegels. Het sterke licht en de kan de AIRBOT mogelijk zijn eigen positie niet bepalen en kan de
weerkaatsing kan de AIRBOT mogelijk ervan weerhouden om terug te kaart verloren gaan.

keren naar het oplaadstation.



Gebruik de AIRBOT niet op een schuine helling om te voorkomen dat Plaats het oplaadstation niet op een tapijt. De AIRBOT laadt dan
deze naar beneden valt. mogelijk niet op.




/3.2 Aan de slag

c Beschermingsmateriaal van de AIRBOT verwijderen




o Luchtverfrissermodule plaatsen (afzonderlijk verkrijgbaar) e Condensvrije bevochtigingsmodule plaatsen (afzonderlijk
X verkrijgbaar)

* Druk nogmaals om de luchtverfrissermodule te verwijderen
(afzonderlijk verkrijgbaar).

e Water toevoegen aan de condensvrije bevochtigingsmodule e Inschakelen en het filter plaatsen

(afzonderlijk verkrijgbaar) L o
De AIRBOT is ingeschakeld wanneer het controlepaneel verlicht is.

“I”= AAN: “O” = UIT.




e Beschermingsmateriaal van het oplaadstation verwijderen
Onderkant van oplaadstation

Het achterpaneel openen en de lengte van het netsnoer
aanpassen t @

Py

&

@ Het oplaadstation plaatsen

Plaats het oplaadstation op een vlakke ondergrond tegen een muur

met de onderkant plat op de grond. Houd een directe omgeving van
1,5 m vodr, en 0,5 m aan weerszijden van het oplaadstation vrij van

voorwerpen en reflecterende opperviakken.

DE AIRBOT opladen.
Plaats de AIRBOT in de buurt van het oplaadstation. Houd (') op het
controlepaneel 3 seconden ingedrukt. De AIRBOT zal terugkeren en
zich automatisch opladen. () knippert wanneer het opladen begint. (")
brandt WIT wanneer de AIRBOT volledig is opgeladen. (') verschijnt
wanneer de batterij bijna leeg is.
4h~,
2 ()

Opmerking:

* Schakel de AIRBOT in voordat u deze oplaadt.

* Laad de AIRBOT voor het eerste gebruik minimaal 4 uur op.

De Luchtkwaliteitsmonitor inschakelen

1. Kies de ruimte die u wilt monitoren en sluit de Luchtkwaliteitsmonitor
aan op een USB-poort. (Nominaal ingangsvermogen: 5 V=1 A)
met de USB-kabel.

Opmerking:
* De Luchtkwaliteitsmonitor kan mogelijk niet worden gevoed via de
USB-poort van een computer.
* Plaats de Luchtkwaliteitsmonitor verticaal en plaats deze niet tegen
de muur.
2. Nadat de USB-verbinding is voltooid, begint de
Luchtkwaliteitsmonitor de luchtkwaliteit te monitoren.



/
3.3 ECOVACS HOME-app

De AIRBOT kan worden bediend via de ECOVACS HOME-app.
Download de ECOVACS HOME-app voor toegang tot meer
functies: Mobiele zuivering, Gebiedszuivering, Zuivering ter
plaatse en Gekoppelde zuivering.

Methode 1: Scan de SN-code om de ECOVACS HOME-app te
downloaden.

o
EARARNNTEHAAARRNIRNINY

Methode 2: Zoek in de App Store naar "ECOVACS HOME" om de
ECOVACS HOME-app te downloaden.

£ Download on the GETITON
@& AppStore * Google Play

Q, ECOVACS HOME
Opmerking:

1. Voordat u het netwerk instelt, moet u ervoor zorgen dat uw mobiele
telefoon is verbonden met het Wi-Fi-netwerk in uw huis.

2. Voltooi na het installeren van de ECOVACS HOME-app de
netwerkinstallatie aan de hand van de instructies in de app.

/
3.4 De AIRBOT gebruiken

o Controlepaneel

Knop om microfoon
te dempen

UV-reinigingsindicator PM2,5- en VOC-indicator

Indicator luchtverfrissing Indicator luchtbevochtiging

AQ (luchtkwaliteit)-

indicator Indicator

temperatuurwaarde

Indicator
luchtvochtigheidswaarde

Stand-byknop

Indicatielampje Status

W% Brandt ROOD Microfoon dempen Aan

Gaat uit Microfoon dempen Uit

@ Brandt WIT Volle batterij/Stand-by/Zuiveren

@ Knippert WIT Opladen

(D Knippert ROOD Storingsmelding

Q) Brandt ROOD Laag batterijniveau




Indicatielampje Status vocC Status
Brandt WIT Luchtverfrissing gestart m Uitstekend
Knippert WIT Luchtvelrfrlssermodule is leeg. m Goed
Gelieve te vervangen
Brandt WIT UV-reiniging gestart m Gemiddeld
Knippert WIT UV—relmglng;moduIe is buiten gebruik. m Slecht
Gelieve te vervangen
. AQ (luchtkwaliteit) Status
Brandt WIT Bevochtigen gestart
; ; : Zowel VOC-status als PM2,5-status zijn
Knippert WIT Geen water in Wa-tgrresgrvow of houdbaarheid BLAUW Uitstekend
bevochtigingsfilter verlopen
PM2,5 Status GROEN VOC-status of PM2,5-status is Goed
. ORANJE VOC-status of PM2,5-status is
008 0-10— —Ultstekend Gemiddold
11-20——Goed ROOD VOC-status of PM2,5-status is Slecht

21-50— —Gemiddeld

>51——Slecht

Luchtvochtigheidswaarde

Status

40%-45%

Weinig vochtigheid ()

50%-55%

Gemiddelde vochtigheid (b (standaard)

60%-65%

Veel vochtigheid €0




9 Zuivering ter plaatse.

Druk op () om de standaard Zuivering ter plaatse in te schakelen.

>»

Druk kort op

o Mobiele zuivering

Druk tweemaal op (!) om over te schakelen naar Mobiele zuivering. U
kunt de modus ook wijzigen met spraakbediening.

= Zorg ervoor dat de AIRBOT verbonden blijft met het oplaadstation
en blijft opladen voor de eerste Mobiele zuivering. Wanneer zuivering
is ingeschakeld, verkent de AIRBOT eerst de woonomgeving om
een kaart te maken. Volg de AIRBOT niet omdat dit mogelijk zijn
herkenning van de omgeving verstoort.

Tweemaal
indrukken::

0 Modus en- luchtstroomschakelaar

U kunt de luchtstroom inschakelen in de ECOVACS-app of via
spraakbediening.

e Luchtverfrissing/UV-reiniging inschakelen
Schakel Luchtverfrissing/UV-reiniging in via de ECOVACS HOME-app.

G Zuiveringsgebieden koppelen via de
Luchtkwaliteitsmonitor

De Luchtkwaliteitsmonitor kan de realtime luchtkwaliteit

monitoren en AIRBOT vragen om Gekoppelde zuivering in te

schakelen.

Scan de QR-code op de Luchtkwaliteitsmonitor. Voltooi de

netwerkinstallatie volgens de instructies. Keer vervolgens terug

naar het AIRBOT-hoofdscherm in de ECOVACS-app en ga naar

"Kaartmanagement -- Luchtkwaliteitsmonitor" om het bijbehorende

zuiveringsgebied te selecteren en de koppeling te voltooien.

Opmerking: De PM2,5-waarde en VOC-waarde worden na het
koppelen weergegeven in de app.

* Druk op de knop koppeling opheffen in de app om het loskoppelen
van de Luchtkwaliteitsmonitor te voltooien.

* U kunt verschillende Luchtkwaliteitsmonitors gebruiken om de
luchtkwaliteit in meer kamers te monitoren. Zie voor hulp https://
www.ecovacs.com/global.




e Gekoppelde zuivering via de Luchtkwaliteitsmonitor

De AIRBOT kan Mobiele zuivering automatisch inschakelen
wanneer de Luchtkwaliteitsmonitor vervuiling detecteert aan de
hand van gekoppelde gegevens.

Wanneer de Luchtkwaliteitsmonitor een te hoge PM2,5- of VOC-
waarde detecteert, schakelt de AIRBOT Gekoppelde zuivering in en
gaat deze automatisch naar het zuiveringsgebied dat is gekoppeld aan
de Luchtkwaliteitsmonitor om het te zuiveren. U kunt de instelwaarde
wijzigen in de ECOVACS HOME-app.

Wanneer de
Luchtkwaliteitsmonitor een te
hoge PM2,5- of VOC-waarde
detecteert

Wanneer zowel de PM2,5-waarde als de VOC-waarde de
standaardwaarde bereikt, keert de AIRBOT automatisch terug naar het
oplaadstation.

e De AIRBOT handmatig oproepen om te zuiveren

Druk tweemaal op de functieknop boven op de Luchtkwaliteitsmonitor
om de AIRBOT op te roepen om naar het zuiveringsgebied te gaan dat
aan de Luchtkwaliteitsmonitor is gekoppeld om het te zuiveren.

X2

e Zuivering pauzeren/beéindigen

Zuivering ter plaatse: Druk op (') om de zuivering te begindigen terwijl
de AIRBOT aan het zuiveren is. Druk nogmaals op (‘) om de AIRBOT
te activeren om te zuiveren.

Druk op Druk op

Mobiele zuivering: Wanneer de AIRBOT zich in de Mobiele
zuiveringsmodus bevindt, drukt u op (') om de zuivering te pauzeren.
Druk nogmaals op (') om Mobiele zuivering te hervatten.

Druk op

* Tijdens Mobiele zuivering wordt de huidige Mobiele zuiveringscyclus
geannuleerd als de AIRBOT langer dan 60 minuten wordt
gepauzeerd.



(D Terugkeren naar het oplaadstation

Houd () 8 seconden ingedrukt. De AIRBOT zal automatisch terugkeren
naar het oplaadstation om op te laden.

A

Houd 3 seconden ingedrukt
* De AIRBOT keert automatisch terug naar het oplaadstation om op te
laden wanneer de Mobiele zuivering is voltooid of de batterij bijna leeg is.

@ Kinderslot AAN/UIT

Houd Wen (') 5 seconden ingedrukt. Het kinderslot wordt AAN/UIT
gezet en er wordt bijbehorende gesproken feedback weergegeven.

A Houd 5 seconden
ingedrukt

* U kunt deze handeling handmatig uitvoeren in de ECOVACS HOME-app.

/3.5 Media

o Verbind de AIRBOT via Bluetooth

€3 Bluetooth

/
3.6 Uitschakelen voor opslag

Verwijder het filter en zet de aan/uit-schakelaar op "O".
“I”= AAN; “O”= UIT.

I
T T T T

»

Opmerking:

1. Laat bij dagelijks gebruik het oplaadstation aangesloten en de
AIRBOT ingeschakeld, zelfs wanneer de AIRBOT klaar is met
werken. Plaats de AIRBOT op het oplaadstation, zodat de batterij
altijd volledig is opgeladen voor gebruik.

2. Als u de AIRBOT lange tijd niet gaat gebruiken, zorg er dan voor
dat deze volledig is opgeladen en schakel de aan/uit-schakelaar
uit voordat u de AIRBOT opbergt. Vergeet niet de batterij elke drie
maanden op te laden om te voorkomen dat de batterij te veel wordt
ontladen.

3. Als de batterij te veel wordt ontladen of gedurende langere tijd niet
wordt gebruikt, kan de AIRBOT mogelijk niet worden opgeladen.
Neem dan contact op met de klantenservice voor hulp.



/4.1 Regelmatig onderhoud

Zet de aan/uit-schakelaar op UIT voordat u onderhoud uitvoert aan de AIRBOT en haal de stekker uit het stopcontact voordat u onderhoud
uitvoert aan het oplaadstation.

Om ervoor te zorgen dat de AIRBOT optimaal blijft presteren, dient u onderhoud uit te voeren en onderdelen te vervangen met de volgende frequentie:

AIRBOT-onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsfrequentie
Filter Eens per 2 maanden Vervangen wanneer de ECOVACS HOME-app hierom
vraagt
Condensvrije bevochtigingsmodule Eens per 7 dagen /
Luchtverfrissermodule / Om de 2 maanden/Vervangen wanneer de ECOVACS
(afzonderlijk verkrijgbaar) * HOME-app hierom vraagt
AlVI-camera
Aandrijfwielen
TrueDetect 3D-sensor
Antivalsensoren
Antibotsbumper Eens per 2 maanden /
Oplaadstationsignaal-sensor
Oplaadcontacten
Contactpunten van de UV-
reinigingsmodule

Opmerking: ECOVACS produceert diverse vervangingsonderdelen en kits. Neem contact op met de klantenservice voor meer
informatie over vervangingsonderdelen.
* Gebruik voor uw eigen veiligheid luchtverfrissermodules (afzonderlijk verkrijgbaar) die door ECOVACS zijn vervaardigd.




/4.2 Condensvrije bevochtigingsmodule (afzonderlijk
verkrijgbaar), filter en luchtuitlaat

Opmerkingl:' L e Reinig het bevochtigingsfilter en het reservoir.
1. Zorg er bij het onderhoud voor dat de AIRBOT is uitgeschakeld.
2. Het is raadzaam het filter regelmatig te onderhouden en te Bevochtigingsfilter

vervangen om secundaire vervuiling veroorzaakt door schadelijke
gassen, zoals PM2,5 en VOC, na langdurig gebruik te voorkomen.
3. Het is raadzaam om gedestilleerd water te gebruiken voor
bevochtiging. Stromend water of mineraalwater kan kalkaanslag
op het filter veroorzaken. Maak het filter en het reservoir regelmatig
schoon om een vreemde geur te voorkomen.

Condensvrije bevochtigingsmodule (afzonderlijk
verkrijgbaar) en filter

o Verwijder het filter en verwijder de condensuvrije
bevochtigingsmodule (afzonderlijk verkrijgbaar).

Reservoir

>»>




e Haal de UV-reinigingsmodule uit het filter Plaats de condensvrije bevochtigingsmodule (afzonderlijk
verkrijgbaar) gedurende 2-3 uur op een koele, geventileerde

plaats. Plaats het filter ondertussen 2-3 uur in de zon.

7
S

\
2-3h~,
)
2-3h-~,
= N ‘ 4
.’?\.

T e Plaats het filter, de condensvrije bevochtigingsmodule (afzonderlijk
verkrijgbaar) en de UV-reinigingsmodule.




Luchtuitlaat

Maak de luchtuitlaat regelmatig schoon met een stofzuiger of een
droge doek. Dit zorgt ervoor dat de lucht die de AIRBOT uitstoot

schoon is. Als u de AIRBOT langere tijd niet wilt gebruiken, is het

raadzaam de bovenkant af te dekken met een schone, zachte doek.

/4.4 Overige onderdelen

Opmerking: Schakel de AIRBOT UIT en reinig deze met een droge
doek voordat u de volgende handelingen uitvoert. Gebruik geen
vochtige doek, schoonmaakmiddel of reinigingsspray om deze
onderdelen te reinigen.

Aandrijfwielen

Universele wielen




AlVI-camera TrueDetect 3D-sensor Antibotsbumper

—
TNV AT

[ ] [ )

Antivalsensoren Antibotsbumper en oplaadstationsignaal-sensor

—
[IDFWHH TN Hﬂﬂ'\ﬂ]]]

[ ]







5. Problemen oplossen

Gebruik dit overzicht om veelvoorkomende problemen bij het gebruik van de AIRBOT op te lossen.

Nr. Probleem Mogelijke oorzaak Oplossing

De aan/uit-schakelaar van de AIRBOT |Verwijder het filter en zet de aan/uit-schakelaar van de
staat uit. AIRBOT aan.

Zorg ervoor dat de AIRBOT volledig is opgeladen voor het
eerste gebruik. Verwijder het filter en schakel de AIRBOT in
met de aan/uit-schakelaar. Plaats het filter opnieuw en laad
de AIRBOT op. () knippert wit wanneer de AIRBOT wordt
opgeladen en () brandt wit wanneer de AIRBOT volledig is
opgeladen.

De batterij van de AIRBOT is bijna leeg.
1 |De AIRBOT zuivert niet. Controleer bij dagelijks gebruik of de stekker van het
oplaadstation in het stopcontact zit en of de AIRBOT is
ingeschakeld. Als de AIRBOT niet werkt, laat de stekker
van het oplaadstation in het stopcontact, houd de AIRBOT
ingeschakeld en laad deze op. Zo zorgt u ervoor dat de
AIRBOT voor aanvang altijd een volle batterij heeft..

Zet de aan/uit-schakelaar uit en weer aan om de AIRBOT
AIRBOT reageert niet en moet worden |opnieuw op te starten. Als het probleem zich blijft voordoen,
gereset. houd dan de RESET-knop ingedrukt. De AIRBOT keert terug
naar de fabrieksinstellingen. Start de AIRBOT opnieuw op.




Probleem

Mogelijke oorzaak

Oplossing

Het filter verspreidt een
vreemde geur.

De geur van nieuwe materialen.

Plaats de AIRBOT in een goed geventileerde ruimte en
laat de AIRBOT aan tot de geur verdwijnt.

Langdurig gebruik van het product bij
regenachtig weer zorgt ervoor dat het filter
vochtig wordt.

Laat het filter ongeveer 3 uur lang in de felle zon staan
voordat u het gebruikt.

Stof en vuil hoopt zich op bij de luchtin- en
uitlaten en op het filter.

Reinig de luchtin- en uitlaten en het filter zoals
aangegeven in Sectie 4.

De houdbaarheid van het filter is verlopen.

Ga naar https://www.ecovacs.com/global om een nieuw
filter aan te schaffen.

De AIRBOT heeft
problemen met het
terugkeren naar het
oplaadstation.

Het oplaadstation heeft geen stroom meer.

Zorg ervoor dat het oplaadstation volledig is
aangesloten op de netvoeding.

De infraroodsignaalsensor van de
antibotsbumper en het oplaadstation wordt
geblokkeerd door vuil of stof.

Veeg de infraroodsignaal-sensor van de
antibotsbumper en het oplaadstation schoon met een
zachte katoenen doek als er vuil of stof aanwezig is.

De AIRBOT keert terug
naar het oplaadstation
voordat de zuivering is
voltooid.

De AIRBOT keert automatisch terug naar
het oplaadstation wanneer de batterij bijna
leeg is.

Dit is normaal. Als de AIRBOT niet werkt, laat de
stekker van het oplaadstation in het stopcontact,
plaats de AIRBOT ingeschakeld op het oplaadstation
en controleer of de batterij volledig is opgeladen.

De AIRBOT moet worden opgeladen

omdat een complexe woonomgeving
de zuiveringsefficiéntie mogelijk heeft
verminderd.

Organiseer het meubilair en ruim voorwerpen op de
vloer op zoals beschreven in Sectie 3.

De stroomadapter heeft geen verbinding
gemaakt met het netsnoer.

Controleer of de stroomadapter goed is aangesloten
op het netsnoer.

De AIRBOT maakt geen verbinding met het
oplaadstation.

Zorg ervoor dat de oplaadcontacten op de AIRBOT
contact hebben gemaakt met de oplaadcontacten

op het oplaadstation. U kunt de AIRBOT indien nodig



Nr. Probleem Mogelijke oorzaak Oplossing
De stroomadapter heeft geen verbinding Controleer of de stroomadapter goed is aangesloten
gemaakt met het netsnoer. op het netsnoer.
Zorg ervoor dat de oplaadcontacten op de AIRBOT

De AIRBOT maakt geen verbinding met het | contact hebben gemaakt met de oplaadcontacten
oplaadstation. op het oplaadstation. U kunt de AIRBOT indien nodig

5 | De AIRBOT laadt niet op. handmatig verplaatsen om verbinding te maken.
De oplaadcontacten zijn bedekt met vl Reinig de oplaadcontacten zoals aangegeven in Sectie
Het oplaadstation bevindt zich op het tapiit. EI?ats het oplaadstation zoals aangegeven in Sectie
Na het instellen van de zuiveringsgebieden
is de AIRBOT uitgeschakeld of teruggezet Maak een nieuwe kaart en stel de zuiveringsgebieden
naar de fabrieksinstellingen, of is de kaart in.
gereset.

De AIRBOT volgt de Zodra de AIRBOT weer naar het oplaadstation
6 | zuiveringsroute niet goed is verplaatst, herstelt de AIRBOT de kaart en de

of de kaart ontbreekt.

De AIRBOT is handmatig naar een nieuwe
omgeving verplaatst.

zuiveringsgebieden. Om te voorkomen dat een fout
optreedt tijdens het herstellen, mag u tijdens het
herstelproces niet te dicht bij de AIRBOT komen.

Het oplaadstation is verplaatst of de
woonomgeving is aanzienlijk veranderd.

Herstel de oorspronkelijke woonomgeving of plaats het
oplaadstation terug op de plek waar het eerder was.




Nr. Probleem Mogelijke oorzaak Oplossing
De AIRBOT wordt gevolgd terwijl deze een Volg de AIRBOT niet terwijl deze een kaart aan het
De AIRBOT heeft kaart aan het maken is. maken is.
7 | problemen met het n kaart Organiseer het meubilair en ruim de voorwerpen op
brengen van het huis. De meubels en voorwerpen op de vioer staan | 4 o op voordat u de AIRBOT laat beginnen een
niet op hun juiste plaats.
kaart te maken.
. - . Verwijder het stof of haar dat rond het universele wiel
Het universele wiel is verstrengeld in stof. ) -
is gewikkeld.
e . . Verwijder het stof of haar dat rond de aandrijfwielen
De aandrijfwielen zijn verstrengeld in stof. : ikkeld
De AIRBOT beweegt niet IS gewikkeld.
8 | soepel of wiktafvande | po TryeMapping-afstandssensor is Verwijder het stof van de TrueMapping-
luchtzuiveringsroute. geblokkeerd. afstandssensor.
Voordat u de Mobiele zuivering start, moet u ervoor
Er zijn obstakels op de zuiveringsroute. zorgen dat de vooraf ingestelde zuiveringsroute vrij
is.
Controleer de sensor en de antibotsbumper. Indien
De TrueDetect 3D-sensor en de vuil, veeg deze dan voorzichtig schoon met een
antibotsbumper zijn vuil of beschadigd. zachte katoenen doek. Neem contact op met de
klantenservice als het probleem zich blijft voordoen.
De AIRBOT stoot vaak De AIRBOT wordt blootgesteld aan sterk Zorg ervoor dat de AIRBOT direct zonlicht vermijdt
9 | tegen omliggende direct zonlicht. wanneer deze in de Mobiele zuiveringsmodus is.
objecten.

De TrueDetect 3D-sensor kan geen smalle
meubels detecteren.

Verwijder de smalle meubels.

De AIRBOT bevindt zich in een spiegelende
omgeving tijdens het maken van een kaart.

Het is raadzaam om een spiegelende omgeving niet
als zuiveringslocatie in te stellen.




Nr. Probleem Mogelijke oorzaak Oplossing
Er zijn obstakels op de zuiveringsroute. Als de
" . AIRBOT deze niet kan omzeilen, zal deze een
Iﬁﬁgr‘; de 2233:'6 nabije plek zuiveren. Voordat u de Mobiele zuivering start, moet u ervoor
10 AIRBOTg 9 t d zorgen dat de vooraf ingestelde zuiveringsroute vrij
A nie n_aar e De deur van de ruimte is gesloten en is.
zuiveringsgebieden. weerhoudt de AIRBOT ervan de ingestelde
route te volgen.
De gebruikersnaam of het wachtwoord voor Voer de juiste gebruikersnaam en het juiste
het Wi-Fi-thuisnetwerk is onjuist ingevoerd. wachtwoord in voor het Wi-Fi-thuisnetwerk.
De AIRBOT bevindt zich buiten het bereik van | Zorg ervoor dat de AIRBOT zich binnen het bereik
het Wi-Fi-thuisnetwerk. van het Wi-Fi-thuisnetwerk bevindt.
De AIRBOT kan geen Verwijder het filter, zet de aan/uit-schakelaar op "O"
1 VWelI:Jllrgﬁlr_Ig rrlaker‘l metuw | pe AIRBOT is nog niet gereed voor het en druk op de RESET-knop G,. De AIRBOT is klaar
IFi-thuisnetwerk. instellen van het netwerk. voor het instellen van het netwerk wanneer het een
spraakrapport uitzendt.
De AIRBOT werkt niet op de Wi-Fi- De AIRBOT werkt alleen op een W|—F|-5|gnaa| van 2,4
b GHz. Controleer of uw Wi-Fi-thuisnetwerk aan de
bandbreedte van uw huis. ;
vereisten voldoet.
De aandrijfwielen en het universele wiel - e . .
; ; ) Reinig de aandrijfwielen, het universele wiel of de
zitten vast vanwege stof of de luchtuitlaat is luchtuitlaat Is besch in Sectie 4
i De AIRBOT maakt veel geblokkeerd. uchtuitlaat zoals beschreven in Sectie 4.

geluid tijdens het zuiveren.

Het luchtvolume van de AIRBOT staat
ingesteld op een hoog niveau.

Dit is normaal.




Nr. Probleem Mogelijke oorzaak Oplossing
De Luchtkwaliteitsmonitor moet worden gebruikt terwijl
De Luchtkwaliteitsmonitor is niet aangesloten op  |deze op de netvoeding is aangesloten. Verbind de
de netvoeding. Luchtkwaliteitsmonitor met een USB-kabel en sluit deze
13 De Luchtkwaliteitsmonitor is aan op een USB-poort.
uitgeschakeld.
De Luchtkwaliteitsmonitor maakt slecht contact Lo
met de USB-kabel of de USB-kabel maakt slecht Zorg ervoor dat het oplaadstation is aangesloten op de
contact met de USB-poort. netvoeding.
De gegevens die door de .
Luchtkwaliteitsmonitor \?eersg;%ﬁvrzre]? g::?,f:a\r/g;ss:r',lliqblje Z’}]ﬁi’i ds;atus Dit is normaal. Laat de AIRBOT regelmatig zuiveren om
worden gedetecteerd, komen VOC-waarde verschilt met eerrwasgje minder dan |€7Vo°r te zorgen dat de lucht voldoende wordt gezuiverd
niet overeen met die van de 1 en de afwijking dienovereenkomstig wordt verminderd.
AIRBOT. :
14 |De waarde die wordt De waarden die door de AIRBOT en de
weergegeven door de Luchtkwaliteitsmonitor in dezelfde ruimte worden Dit is normaal. Laat de AIRBOT regelmatig zuiveren om
Luchtkwaliteitsmonitor komt |gedetecteerd, kunnen verschillen. De PM2,5-status ’ 9 9 .
) . ervoor te zorgen dat de lucht voldoende wordt gezuiverd
niet overeen met de waarde |verschilt met een waarde van +10 pg/me en de g . . g
. . ) en de afwijking dienovereenkomstig wordt verminderd.
die wordt weergegeven door |VOC-waarde verschilt met een waarde minder dan
de AIRBOT. 1.
Onjuiste gebruikersnaam of onjuist wachtwoord Voer de juiste gebruikersnaam en het juiste wachtwoord in
ingevoerd voor het Wi-Fi-thuisnetwerk. voor het Wi-Fi-thuisnetwerk.
De AIRBOT bevindt zich buiten het bereik van uw |Zorg ervoor dat de AIRBOT zich binnen het bereik van uw
Wi-Fi-thuisnetwerk. Wi-Fi-thuisnetwerk bevindt.
De Luchtkwaliteitsmonitor kan - .
15 |geen verbinding maken met |Het instellen van het netwerk start voordat de Houd de functieknop ingedrukt om de

de ECOVACS HOME-app.

Luchtkwaliteitsmonitor gereed is.

Luchtkwaliteitsmonitor gereed te maken voor het instellen
van het netwerk.

De AIRBOT ondersteunt geen 2,5 GHz WiFi.

Zorg ervoor dat de Luchtkwaliteitsmonitor is verbonden
met een 2,4 GHz WiFi-netwerk.

Onjuiste app geinstalleerd.

Download en installeer de ECOVACS HOME-app.




Nr. Probleem Mogelijke oorzaak Oplossing
Wanneer de Luchtkwaliteitsmonitor detecteert dat
de luchtvervuiling de norm overschrijdt, gaat de Als de AIRBOT tijdens bepaalde perioden niet hoeft
16 Ej\gﬁf(};\s’:@iﬁsppelde AIRBOT onmiddellijk naar het zuiveringsgebied dat |te zuiveren, stel dan de Niet Storen-periode in in de
9 ’ is gekoppeld aan de Luchtkwaliteitsmonitor om de |ECOVACS HOME-app.
Gekoppelde zuivering te starten.
De Luchtk_vva_lltgnsmonltor 'S byltgn_het belre|k Controleer of de Luchtkwaliteitsmonitor zich binnen
van het Wi-Fi-signaal of het Wi-Fi-signaal is : - ) )
instabiel het bereik van het Wi-Fi-netwerksignaal bevindt.
De Luchtkwaliteitsmonitor i
17 |is offline in de ECOVACS Het Wi-Fi-wachtwoord is gewiiziad Voer de juiste gebruikersnaam en het juiste
HOME-app. gewljzigd. wachtwoord in voor het Wi-Fi-thuisnetwerk.
De Luchtkwaliteitsmonitor loopt vast. Verwijder de L.JS.B_kab?I en pIa_ats deze opnieuw om
de Luchtkwaliteitsmonitor opnieuw te starten.
Zorg ervoor dat de AIRBOT en de
De Luchtkwaliteitsmonitor is offline in de Luchtkwaliteitsmonitor beide zijn verbonden met de
ECOVACS HOME-app. ECOVACS HOME-app en binnen het bereik van het
Wi-Fi-signaal zijn.
De AIRBOT start de
Gekoppelde zuivering Dit is normaal. Wanneer de AIRBOT de huidige
18 |niet wanneer de zuiveringstaak voltooit en het vermogen nog

Luchtkwaliteitsmonitor
vervuiling detecteert.

De AIRBOT kan de Gekoppelde zuivering niet
starten als tijdens het opladen of het zuiveren
het vermogen te laag is.

voldoende is, gaat het apparaat automatisch naar

het zuiveringsgebied met de Luchtkwaliteitsmonitor
om de Gekoppelde zuivering te starten. Schakel bij
dagelijks gebruik de aan/uit-schakelaar op de AIRBOT
niet uit om ervoor te zorgen dat er voldoende stroom
is.




Probleem

Mogelijke oorzaak

Oplossing

19

Er wordt geen geur
afgegeven tijdens
het gebruik van de
luchtverfrisser.

AIRBOT zuivert eerst de luchtkwaliteit naar een
vitstekende waarde (PM2,5-waarde is minder
dan 10). Vervolgens wordt de luchtverfrisser
geactiveerd en aangepast aan de gekozen
concentratie.

Wacht tot de zuivering is voltooid. Neem contact op
met de klantenservice als het probleem zich blijft
voordoen.

De luchtverfrissermodule is niet geplaatst.

Plaats de luchtverfrissermodule.

De luchtverfrissermodule heeft het eind van de
levensduur bereikt.

Vervang de luchtverfrissermodule. Ga voor meer
informatie over vervangingsonderdelen naar
https://www.ecovacs.com/global.

20

De AlVI-camera herkent
geen objecten.

Het reinigingsgebied is niet goed verlicht.

Voor slimme herkenning is voldoende verlichting
vereist. Zorg ervoor dat de te reinigen gebieden goed
verlicht zijn.

De lens van de AlVI-camera is vuil of
geblokkeerd.

Reinig de lens met een schone, zachte doek en zorg
ervoor dat de sensor niet wordt geblokkeerd.

21

Video Manager kan niet
worden geopend of heeft
geen scherm.

De Wi-Fi-verbinding is verbroken.

Controleer de status van de Wi-Fi-verbinding. De
AIRBOT moet zich in een gebied met een goed Wi-
Fi-signaal bevinden om de Video Manager te kunnen
inschakelen.

Gebruikersautorisatie is niet ingeschakeld.

Controleer uw toestemming in het Privacybeleid
voordat u de AIRBOT gebruikt.

Vanwege netwerkvertraging kunt u de Video
Manager mogelijk tijdelijk niet openen.

Probeer het later opnieuw.

De AlVI-camera is geblokkeerd.

Verwijder de afscherming.

De Al-camera is uitgeschakeld in de app.

Schakel de Al-camera in de app in.




Nr. Probleem Mogelijke oorzaak Oplossing

Onvoldoende water in reservoir. Vul water bij tot het MAX-niveau.

(b knippert abnormaal
bij gebruik van

Installeer de condensvrije bevochtigingsmodule

Onjuiste plaatsing van de condensuvrije : .
opnieuw en zorg ervoor dat deze volledig en correct

22 de condensvrije bevochtigingsmodule. in het filter is geplaatst.
bevochtigingsmodule
Er zijn enkele problemen met de )
Neem contact op met de klantenservice.
pompapparatuur.
Geen reactie van OK YIKO
Voice Assistant of de . . - . . ) .
23 AIRBOT schakelt niet in bij De YIKO Voice Assistant is uitgeschakeld. Schakel de OK YIKO Voice Assistant of Microfoon in.

spraakopdracht.

Als het probleem zich blijft voordoen, kunt u meer oplossingen vinden in de ECOVACS HOME-app of contact opnemen met de klantenservice.




6. Productspecificaties

Model KJ600G-BX11

Nominaal ingangsvermogen 24V === 3,75 A Oplaadtijd Ongeveer 4 uur

Oplaadstation CH2110

Nominaal ingangsvermogen 24V === 3,75 A Nomlnaal 24V === 3,75A
uitgangsvermogen

Stroomadapter GM95-240375-D

Nominaal ingangsvermogen 100-240 V~ 2,5 A | Nominaal 24V = 3,75A

uitgangsvermogen

CADR (PM2,5) 600 m¥/u

Efficiéntie van formaldehyde-

L Hoge efficiéntie Geluid 67 dB(A)
zuivering

* De fabrikant behoudt zich het recht voor om technische en/of ontwerpaanpassingen aan dit product aan te brengen in het kader van continue
verbetering.
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