NARWAL

User Manual
Manuel d'utilisation

Model/Modele: YJCC027



Dear users:

Chers utilisateurs :

Thank you for purchasing Narwal products. To access comprehensive support from Narwal, you are recommended to read carefully the manual and
illustrations before using the product. Please keep the manual properly.

Merci davoir acheté les produits Narwal. Pour bénéficier d'un support complet de la part de Narwal, nous vous recommandons de lire attentivement le
manuel et les illustrations avant d'utiliser le produit. Veuillez conserver le manuel correctement.

The manual may be updated from time to time based on product updates and user feedback. Please scan the QR code below to browse the official
website and view the latest version.

In case of any problem in using the product, please contact Narwal after-sales customer service through the following ways

Le manuel peut étre mis & jour de temps & autre en fonction des mises & jour du produit et des retours des utilisateurs. Veuillez scanner le code GR
ci-dessous pour accéder au site Web officiel et consulter la derniére version.

En cas de probléme lors de ['utilisation du produit, veuillez contacter le service client aprés-vente Narwal par les moyens suivants

Customer service email
Email du service client : support.na@global.narwal.com(Amérique du Nord)
support.na@global.narwal.com(North America)
support.eu@global.narwal.com(Germany)
support.it@global.narwal.com(ltaly)
support.fr@global.narwal.com(France)
support.es@global.narwal.com(Spain)
*For other countries, please refer to the after-sales contact information provided by your local vendors
*Pour les autres pays, veuillez vous référer aux informations de contact aprés-vente fournies par vos revendeurs locaux
We wish you a pleasant experience!
Nous vous souhaitons une bonne expérience !

Electronic version of the user manual
Elektronische Version des Benutzerhandbuchs
Versione elettronica del manuale d'uso
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Regional Availability and Compatibility

Based on user experience consideration and relevant legal and compliant requirements, Narwal products normally sold by Narwal (and its authorized
retailers) are only available for use and after-sales service support in the country or region in which they were originally sold. If a product is shipped to
any other countries or regions, you might not be able to use the Narwal App to bind the product or perform relevant operations. We recommend
that you purchase the local version of the Narwal product from Narwal or its authorized retailers in order to obtain the best product use and service
experience.

For avoidance of doubt, Narwal products sold by Narwal (and its authorized retailers) in the PRC are only available for use and after-sales service
support n the PRC (for this purpose, excluding Hong Kong, Macao and Taiwan)

1. Product At A Glance

1.1 Check list
Main parts

Robot x1
(Dust collection box x 1, roller brush x Tinstalled)

Multifunctional dock x 1
(Including clean base x 1, clean water tank x 1
and dirty water tank x 1)

<

Dust Bag x1

Accessories

)

Power cord x 1

Anti-tangling side brush x 1

>

Replaceable cleaning filter x 1

1.2 Robot Accessory

Front of the Robot (top cover closed)

Radar sensors

Recall button

Start/Stop button
Structured light forward sensor

TOF edge sensor

Bumper sensor

Front of the Robot (top cover open)

Dust Bin

/// \\\
/ @Eﬁ Replaceable insert bin
| % |

Robot top cover

Dust Bin Filter

RESET button

Robot bottom

Infrared anti-drop sensor x3
Ultrasonic carpet sensor

Nameplate
(S/Nincluded)
Zero-Tangling Floating Brush

Anti-tangling side brush x 1

Drive wheel x 2

Mopping module x 2

@ Caster

Mop ———

Mop base
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1.3 Multifunctional dock components

Front (top cover closed)

Start/Stop button

Indicator

Cleaning base

Front (top cover open) o

“~— Clean water tank sponge filter

Multifunctional dock lid

Dirty Water Tank

Back

Power interface
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1.4 Buttons and indicators

Robot buttons
Button Action Function
Start/Stop () Short press Start/Pause/Resume Task

Press and hold for 2s On/Off
Recall O tom Short press Return to the dock
Press and hold for 2s Turn On/Off Child Lock
Reset o Short press

Enter the pairing mode

Press and hold for 5s Unbind the account and clear user data

Press and hold for 10s Restore factory settings

Multifunctional dock button

Action

Function

Short press

Start/pause/resume the current task

Double click

Start/cancel mop washing

Press and hold for 2s

End current task

Press and hold for 10s

Enter/exit the pairing mode

Five clicks

Robot indicators

Auotomatic Water Exchange Module Self-Check

Robot indicators Meaning

Steady white Steady Red

Breathing white Powering on/Pairing/Updating
Steady Red Robot error or disconnected

Note: The touch panel goes dark after no operation for 30 seconds.

Multifunctional dock indicators

Indicator Meaning

Off Idle/drying

Steady In task/pause/standby mode

Breathing Updating/refill/discharge self-check underway
Flashing Error/disconnected



2. Get Ready Before Use

(1)Install the side brushes

Press the side brush firmly into the card slot and install it
inplace withaclick. o

Notinstaiiedproperly
(3)Remove the paper trays and install the
replacable cleaning filter

« Remove the paper trays that fix the robot inside the dock.

- Take out the cleaning tray, clip the replaceable filter into
the slot of the tray and press it down to install it in place.

« Put the cleaning base with cleaning filter installed back to
the dock.

(5)Dust Bag Installation

«Remove the dock front cover.

«Insert the dust bag into the slot in the marked direction
until it hits the bottom.

«Install the dock front panel in proper place.

(7)Add clean water

« Open the clean water tank and fill it with clean water.
- Please fasten the upper lid of the water tank and put it
back into the Multifunctional dock.

MAX water level mark

(2)Remove the anti-collision foam

- Lift the top cover sticker to open the robot top cover
and remove the anti-collision foam.
- Close the robot's top cover.

(4)Placing the multifuctional dock

« Plugin the power cord in the back of the dock to connect
the power.
« Leave an open space of at least 0.45 meter long in front
of the dock for the robot to enter and leave the dock.
Tips: DO NOT put the dock close to a heat source.
—

<)
,///A.A

(6)Add the floor cleaning tablet

Add a floor cleaning tablet to the clean water tank.
Note: Cleaning Tablet should be purchased separately.

Please use the
cleaning tablet
from Narwal /A

- X

0

(8)Boot settings

Push the robot into the dock with side brushes facing
outward. The dock will beep once to indicate that charging
is successful and the robot will turn itself on and prompt a
voice message.

(9)Connect and bind the robot in the App

Download the Narwal App and follow the instructions for connecting and binding the robot.
Note:In the App device page, tap "Settings" > "Device" and then press hold the "Restart Robot" for 10s to

turn on/off the power-saving mode.
—The power-savingmode is only available in North America.

3. How to Use

Before using the robot, please make sure you have finished the installation and multifunctional dock setup in Chapter 2.

3.1 0rganize the home environment

A. Put away the clutter on the floor, e.g. scattered cables,

rags, slippers, clothes, and books slippers, clothes, and books.

C. Leave other doors closed and install the fence to prevent
the robot from entering elevated or low areas.

E.DONOT stand in front of the robot, on the threshold, orin
narrow aisles to avoid omission.

3.2 Mapping

B.Open the doors of the rooms to be cleaned and arrange
the furniture to leave as much space as possible for cleaning.

20m mj:%

D. The maximum obstacle crossing height is 20mm and
the robot cannot enter rooms with a threshold height of
over 20mm. You can purchase Narwal Threshold Ramp to
help the robot climb over obstacles.

Before cleaning a new home, the robot needs to explore the home and create a map. Before first-time cleaning, you can
trigger mapping by short pressing the button on the dock or tapping [Start Mapping] in the App.

Note:
1.0nce amap is created, it can be edited in the App.

2. Do not move the dock after mapping finished, otherwise you need to rebuild the map. If there is a change in the location
of large pieces of furniture, it is recommended to rebuild the map.
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3.3 Cleaning

Select cleaning modes

The product comes with four built-in cleaning modes: Vacuum, Mop, Vacuum and Mop, and Vacuum then Mop. You can
select and adjust parameters like cleaning cycles, suction, and mop humidity for each mode in the App.

Set Freo Mind

The Freo Mind is an intelligent cleaning assistant. When Freo Mind is turned on, the robot will intelligently adjust cleaning
parameters, without needing manual settings.
You can select whether to activate Freo Mode when starting a cleaning task in the App.

Start cleaning task

You can start the robot for cleaning in three ways:

- Tap () [Start Cleaning] in the App;

- Short pressthe () [Start/Stop] button on the robot to start cleaning. The robot will activate the Vacuum Mode by default;
« Short press the button on the dock to start cleaning. The robot will activate the Vacuum and Mop Mode by default;
Note: You can adjust the cleaning mode and set more cleaning parameters in the App

Pause/resume the current task

You can pause/resume the current task in three ways:
- Tap () [Pause]/ (») [Resume] in the App;

« Short press the () [Start/Stop] button

« Short press the dock button.

Dust collection

When vacuuming task started, solid waste in the robot dust box will be automatically vaccumed to the dust bag in the dock.

You can also tap dust collection in the App to start dust collection manually.
Clean Mop

If the robot is set for multiple mopping runs or the area for cleaning is large, the robot will automatically return to the dock
for mop washing.

The number of mopping runs and return frequency can be modified in the App before cleaning starts, and the modification
during the current cleaning task will take effect during the next task.

You can also have the Multifunctional dock wash the mop:

« Tap A: [Mop Washing] in the App;

« Double-click the dock 1> [mop].

Note: Please DO NOT pull the robot out the dock during mop cleaning process so as to avoid component damage.

End current task

The robot will navigate itself back to the dock when cleaning ends. You can view the current cleaning report in the App.
You can manually end the task in the following three ways:

- Press 2s () [TaskEnd] in App];

« Short press robot () Home [Recall];

« Long press the dock button for 2s.

Start mop drying

After the last mopping run, the robot will return to the dock for mop washing and drying. The drying time can be modified
inthe App.

You can also start mop washing and drying manually in the following way:

« Tap A, [Mop Washing & Drying] in the App;
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4. Parameters

4.1 Specifications

Robot(YJCC027)

Multifunctional dock(YJCB027)

Dimensions: 355*350*107.7 mm

Dimensions: 431*403.5*461.5mm

Weight: 3.7 kg

Weight: 8.4 kg

Rated voltage: 14.4V== (lithium battery)

Rated input: 220-240V~, 50-60Hz

100-127V ~,50-60Hz
(The actual rated output is based on the product nameplate information.)

Rated output: 20V—=—2.0A

Rated power:
Charging: 45W
Dust Collection: 450W

Drying:65W
Wi-Fi
Protocol: IEEE 80211b/g/n
Frequency Range: 2412~2472MHz
Max. Transmitter Power (EIRP): <20dBm
Bluetooth Bluetooth

Protocol: BLE5.0

Protocol: BLE 5.0

Frequency Range: 2402-2480MHz

Frequency Range: 2402-2480MHz

Max. Transmitter Power (EIRP): <10dBm

Max. Transmitter Power (EIRP): <10dBm

Battery (Robot)

Battery Pack Quantity Per Pack:

1pcs

Battery Type: Rechargeable Li-ion Battery
Nominal Voltage: 4.4V =
Quantity of Battery Cells Per Battery Pack: 8pcs

Rated Capacity, Rated Energy:

5000mAh, 72Wh




Pour garantir une expérience utilisateur optimale et se conformer aux lois et réglementations applicables, les produits Narwal officiellement
commercialisés par Narwal (et les distributeurs autorisés par Narwal) ne peuvent étre utilisés et bénéficier d'un service aprés-vente que dans le pays
ou larégion ouils sont commercialisés. Si le produit est expédié vers d'autres pays ou régions, il se peut que vous ne puissiez pas utiliser I'application
Narwal Freo pour applicables et faire fonctionner le produit. Pour obtenir la meilleure expérience produit et service, nous vous recommandons
d'acheter des produits Narwal vendus localement par Narwal ou par des distributeurs autorisés par Narwal

Pour éviter toute confusion, les produits Narwal commercialisés en Chine continentale par Narwal (et les distributeurs autorisés par Narwal) ne peuvent
étre utilisés et bénéficier d'un service aprés-vente qu'en Chine continentale (& l'exclusion des régions de Hong Kong, de Macao et de Taiwan).

et C

1. Produit en un coup d'ceil

1.1 Liste de vérification
Principaux composants

Robot x1
(Boite de collecte de poussiére x 1, brosse
principale x Tinstallée)

Station d'accueil multifonctionnelle x 1
(Comprend : base de nettoyage x 1,
réservoir d'eau propre x 1, réservoir d'eau sale x 1)

Accessoires

e

Brosse latérale Cordon d'alimentation x 1

anti-enchevétrement x 1

ps

Filtre de nettoyage remplagable x 1

Sac apoussiere x1

1.2 Robot

Avant du robot (couvercle supérieur fermé)

Capteurs radar

Bouton de rappel

Bouton de mise en marche/arrét

Capteur de détection
de lumiére structurée
Capteur de bord TOF (Time of Flight)

Capteur de pare-chocs

Avant du robot (couvercle supérieur ouvert)

Bac a poussiere

Couvercle supérieur du robot v N
/ @ ﬁi Bac amovible remplagable
( - \

Filtre du bac & poussiére

Bouton de REINITIALISATION

Fond du robot

Capteur anti-chute infrarouge x3
Capteur ultrasonique de tapis

Plaque signalétique
(N/Sinclus)
Brosse flottante zéro enchevétrement

Brosse latérale anti-enchevétrement x 1

Roue motrice x 2

Module de lavage de vadrouille x 2

© Roulette

Frange de lavage

Basedelavage ——————
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1.3 Composants de la station d’accueil multifonctionnelle

Avant (couvercle supérieur fermé)

/ AN

Bouton de démarrage et d'arrét ——= )

Avant (couvercle supérieur ouvert)

Base de nettoyage

Couvercle de la station
d'accueil multifonctionnelle

Dirty WaterRéservoir d'eau sale Tank

Arriere

Interface d'alimentation
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“~ Filtre éponge du réservoir d'eau propre

Indicateur

1.4 Boutons et indicateurs
Boutons du robot

Bouton Action

Action

Démarrer/Arréter (b Appuyez briévement

Démarrer / Mettre en pause / Reprendre la tache

Appuyez et maintenez pendant 2s

Marche / Arrét

Rappel ) tome Appuyez brievement Retourner a la station
Appuyez et maintenez pendant 2s Activer / désactiver le verrouillage parental
Réinitialiser o Appuyez briévement Entrer en mode d'appariement

Appuyez et maintenez pendant 5s

Délier le compte et effacer les données utilisateur

Appuyez et maintenez pendant 10s

Bouton de la station d’accueil multifonctionnelle

Action Fonction

Restaurer les paramétres d'usine

Appuyez briévement

Démarrer / mettre en pause / reprendre la tache en cours

Double-cliquer

Démarrer/annuler le lavage de la serpilliére

Appuilong de 2s

Terminer la tache en cours

Appuyez et maintenez pendant 10 secondes

Entrer/sortir du mode d'appariement

Cinq pressions

Indicateurs du robot

Indicateur Signification

Module d'auto-vérification d’échange d'eau automatique

Blanc stable En veille ou en fonctionnement

Blanc respirant Allumage/Pairage/Mise a jour

Rouge stable Erreur du robot ou déconnecté

Note: Le panneau tactile s'éteint apres 30 secondes d'inactivite.

Indicateurs de la station d’accueil multifonctionnelle

Indicateur Signification

Eteint Inactif/séchage

Stable Mode tache / pause / veille

Respiration Etat de mise & jour / remplissage / vidange en cours
Clignotant Anormal/déconnexion



2. Préparations avant utilisation

(1)Installez les brosses latérales

Appuyez fermement surlabrosse latérale pour linsérer dans la
fente prévue, jusqu'a ce quun clic confirme son installation.

/
Non installé correctement
(3)Retirez les plateaux en papier et installez
le filtre de nettoyage remplagable.
«Retirez les plateaux en papier qui fixent le robot a l'intérieur
dela station d'accueil.

«Retirez le plateau de nettoyage, clipsez le filtre remplagable
dans llencoche du plateau et appuyez dessus pour l'installer
enplace.

«Replacez labase de nettoyage équipée dufiltre de nettoyage
dans lastation d'accueil.

(5)Installation du sac a poussiéere

«Retirez le panneau avant de la station d'accueil.

«Insérez le sac a poussiére dans la fente en suivant la
direction indiquée jusqu'a ce qu'il atteigne le fond.

«Installez le panneau avant de la station d’accueil a
'emplacement approprié.

(7)Ajouter de I'eau propre

«Ouvrez le réservoir d'eau propre et remplissez-le d'eau
propre.

«Veuillez fixer le couvercle supérieur du réservoir deau et le
remettre dans la station d'accueil multifonctionnelle.

Marque de niveau MAX d'eau

(2)Retirez lamousse anti-collision

« Soulevez I'autocollant du couvercle supérieur pour
ouvrir le couvercle supérieur du robot et retirez la
mousse anti-collision.

« Refermez le couvercle supérieur du robot.

=<
Sy A

(&4)Installation de la station d’accueil

multifonctionnelle

«Branchez le cordon d'alimentation & l'arriére de la station
d'accueil pour la connecter au secteur.

«Laissez un espace libre d'au moins 0,45 métre devant la
station d'accueil pour que le robot puisse y entrer et en sortir.

Conseil : NE PLACEZ PAS la station d’accueil & proximité d'une
source de chaleur.

(6)Ajoutez la pastille de nettoyage de sol
Ajoutez une pastille de nettoyage de sol dans le réservoir
d'eau propre.

Note: La pastille de nettoyage doit étre achetée séparément.

Veuillez utiliser la
pastile de nettoyage
de Narwal A

(8)Paramétres de démarrage

Poussez le robot dans la station d’accueil en orientant
les brosses latérales vers I'extérieur. La station émettra
un bip pour indiquer que la charge est réussie et le robot
s'allumera automatiquement en diffusant un message
vocal.

(9)Connecter et lier le robot dans 'application

Téléchargez l'application Narwal et suivez les instructions pour connecter et lier

le robot.

Note:Surla page de lappareil delapplication, appuyez sur “Parameétres” > “Appareil’ puis maintenez
enfoncé le "Redémarrer le robot” pendant 10 secondes pour activer/désactiver le mode économie

dénergie.

—Le mode économie d'énergie est disponible uniqguement en Amérique du Nord.

3. Mode d'emploi

Avant d'utiliser le robot, veuillez vous assurer d’avoir terminé I'installation et la configuration de la station d’accueil

multifonctionnelle conformément au Chapitre 2.

3.10rganiser 'environnement domestique

TN PN Y
\ £\
o & e
‘\ \ ) \ /
v/l N XK _/
A. Rangez le désordre sur le sol, par exemple les cables

éparpillés, les chiffons, les pantoufies, les vétements et
les livres.

C. Laissez les autres portes fermeées et installez une barriére
pour empécher le robot d'entrer dans des zones surélevées
ou basses.

| |
E.NE PAS vous tenir devant le robot, sur le seuil, ou dans des
allées étroites pour éviter les omissions.

3.2 Cartographie

B. Ouvrez les portes des piéces a nettoyer et arrangez
les meubles pour laisser le plus d'espace possible pour le
nettoyage.

Zﬂmm]%

D. La hauteur maximale de franchissement d'obstacles
est de 20 mm. Le robot ne peut pas entrer dans des
piéces avec un seuil supérieur & 20 mm. Vous pouvez
acheter une rampe de seuil Narwal pour l'aider a franchir
ces obstacles.

Avant de nettoyer une nouvelle maison, le robot doit explorer les lieux et créer une carte. Lors du premier nettoyage, vous
pouvez lancer la cartographie en appuyant briévement sur le bouton de la station ou en sélectionnant [Démarrer la

cartographie] dans I'application.
Remarque :

1. Une fois qu'une carte est créee, elle peut étre modifiée dans I'application.
2. Ne déplacez pas la station de charge apres avoir terminé la cartographie, sinon vous devrez reconstruire la carte. Si
I'emplacement de gros meubles change, il est recommandé de reconstruire la carte.

08



3.3 Nettoyage
Sélectionner les modes de nettoyage

Le produit est livré avec quatre modes de nettoyage intégrés : Aspiration, Lavage, Aspiration et Lavage, et Aspiration puis
Lavage. Vous pouvez sélectionner et ajuster des paramétres comme les cycles de nettoyage, 'aspiration et 'humidité de
la vadrouille pour chaque mode dans I'application.

Configurer Freo Mind

Freo Mind est un assistant de nettoyage intelligent. Lorsque Freo Mind est activé, le robot ajuste automatiquement les
paramétres de nettoyage sans nécessiter de réglages manuels.
Vous pouvez choisir d'activer le mode Freo lors du démarrage d'une tache de nettoyage via I'application.

Démarrer la tache de nettoyage

Vous pouvez démarrer le robot pour le nettoyage de trois maniéres :

« Touchez () [Démarrer le nettoyage] dans I'application ;

« Appuyez briévement sur le bouton ¢l [Démarrer/Arréter] du robot pour démarrer le nettoyage. Le robot activera par défaut
le mode aspiration uniquement ;

« « Appuyez briévement sur le bouton de la station pour démarrer le nettoyage. Le robot activera le mode aspiration +
lavage par défaut ;

Note: Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et régler plus de paramétres de nettoyage dans I'application.

Mettre en pause/reprendre la tache en cours

Vous pouvez mettre en pause/reprendre la tache en cours de trois maniéres :
« Touchez (i) [Pause]/ (») [Reprendre] dans I'application ;

+ Appuyez briévement sur le bouton (I, [Démarrer/Arréter]
« Appuyez brievement sur le bouton de la station.

Collecte de poussiére

Lorsque la tache d'aspiration démarre, les déchets solides contenus dans le bac & poussiére du robot seront automatique-
ment aspirés dans le sac & poussiére de la station de charge.

Vous pouvez également appuyer sur la collecte de poussiére dans I'application pour démarrer manuellement la collecte
de poussiére.

Lavage de la vadrouille

Siplusieurs séances de lavage sont programmées ou si lazone de nettoyage est grande, le robot retournera automatique-
ment ala station d’accueil pour laver la vadrouille.

Le nombre de passages de lavage et la fréquence de retour peuvent étre modifiés dans I'application avant le début du
nettoyage, et lamodification en cours de tache de nettoyage actuelle prendra effet lors de la prochaine tache.

Vous pouvez également faire laver la vadrouille par la station d'accueil multifonctionnelle :

- Appuyez sur &: [Laver la vadrouille] dans 'application pour nettoyer la vadrouille;

- Double-cliquez sur la station d'accueil [ [Vadrouille].

Remarque : NE TIREZ PAS de force le robot pendant le processus de lavage de la vadrouille afin d'éviter d'endommager les composants.
Terminer la tdche en cours

Le robot retournera automatiquement a la station une fois le nettoyage terminé. Vous pouvez consulter le rapport de
nettoyage en temps réel dans I'application.

Vous pouvez mettre fin manuellement & la tache de trois maniéres suivantes :

- Appuyez 2 secondes sur () [Fin de tache] dans I'application ;

- Appuyez brigvement sur ) Home [Rappel] sur le robot ;

« Appuyez longuement sur le bouton de la station pendant 2 secondes.

Séchage de la Serpilliére

Aprés la derniére session de lavage, le robot retournera a la station pour le lavage et le séchage des franges. La durée de
séchage peut étre modifiée dans I'application.

Vous pouvez également démarrer le lavage et le séchage de la vadrouille manuellement de la maniére suivante:

- Touchez A, [Lavage et séchage des franges] dans 'application.
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4. Paramétres

4.1 Spécifications

Robot(YJCC027)

Station d’accueil multifonctionnelle(YJCB027)

Dimensions: 355*350*107,7 mm

Dimensions: 431*403.5*461.5mm

Poids: 3,7 kg

Poids: 8,4 kg

Tension nominale: 14,4V=— (batterie au lithium)

Entrée nominale: 220-240V~, 50-60Hz
100-127V~,50-60Hz

(La puissance nominale réelle est basée sur les informations de la
plaque signalétique du produit.)

Sortie nominale: 20V=== 2.0A

Puissance nominale:
Charge: 45W

Collecte de poussiere: 450W
Séchage: 65W

Wi-Fi

Protocole: IEEE 80211b/g/n

Plage de fréquence: 2412~2472MHz

Puissance d'émission maximale (EIRP) : =20dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocole: BLE5.0

Protocole: BLE 5.0

Plage de fréquence : 2402-2480MHz

Plage de fréquence : 2402-2480MHz

Puissance d'émission maximale (EIRP): =10dBm

Puissance d'émission maximale (EIRP): <10dBm

Batterie (Robot)

Quantité de blocs de batterie par bloc:

Tpcs
Type de batterie: Batterie lithium-ion rechargeable
Nominal Gerilim: 1N —
Quantité de cellules par bloc de batteries: 8pcs

Capacité nominale, énergie nominale:

5000mAh, 72Wh




Verfi it und K

Aufgrund der Benutzererfahrungen und entsprechenden Gesetz- und Compliance-Bestimmungen kénnen die von Narwal (einschlieBlich Narwals
autorisierten Handler) offiziellen zur Markteinfiihrung gebrachten Narwal Produkte lediglich in den verkauften Landern/Regionen verwendet und
Kundendienst erhalten werden. Wird das Produkt nach anderen Landern oder Regionen geliefert, kann s sein, dass das Produkt im Narwal-APP nicht
verknUpft wird und entsprechende Bedienung nicht durchgefihrt wird. Um die beste Benutzungs- sowie Diensterfahrung zu bekommen, schlagen
wir Ihnen vor, bei Narwal oder Narwals autorisierten Handlern das vor Ort offizielle zur Markteinfihrung gebrachte Narwal Produkt zu erwerben.

Um Zweifel auszuschlieBen, kann Narwals Produkt, das von Narwal (einschiieBlich Narwal ten Handler) im chinesischen Festland zur Markteinfiihrung
gebracht wird, nurim chinesischen Festiand (nur zu diesem Zweck sind Hong Kong, Macao und Taiwan ausgeschlossen) verwendet und Kundendienst erhalten
werden.

1. Produkt auf einen Blick
1.1 Checkliste

Hauptteile
Roboter x 1 Multifunktionale Dockingstation x 1
(Staubauffangbehalter x 1, WalzenbUrste x 1 (einschlieBlich Reinigungssockel x 1,
installiert) Frischwassertank x 1und Schmutzwassertank x 1)
Zubehor

o

Verhedderungsfreie Seitenburste x 1 Netzkabel x 1

&

Auswechselbarer Reinigungsfilter x 1

Staubbeutel x1

1.2 Roboter

Vorderseite des Roboters (obere Abdeckung geschlossen)

Radar-Sensoren

Ruckruf-Taste

Start/Stop-Taste

Vorwartssensor fur strukturiertes Licht

TOF-Kanten-Sensor

StoBfangersensor

Vorderseite des Roboters (obere Abdeckung gedffnet)

Staubbehélter

Obere Roboter-Abdeckung

Filter fUr Staubbehélter

RESET-Taste

Roboter-Boden

Infrarot-Fallschutzsensor x3

Ultraschall-Teppichsensor

Typenschild

___ Verhedderungsfreie SeitenbUrste x 1
(EinschlieBlich Seriennummer)

Verhedderungsfreie Zyklon-Rollenburste Antriebsrad x 2

Wischmodul x 2

@ Universalrad

Mopp ———

Mopp-Basis




1.3 Komponenten der selbstreinigenden Ladestation

Vorderseite (obere Abdeckung geschlossen)

Start-/Stopptaste

Deckel der multifunktionalen
Dockingstation

Schmutzwasser-Tank

Ladestation hinten

Stromanschluss

Reinigungssockel

Frischwasser-Tank Schwammfilter

Indikator

1.4 Tasten und Anzeigen
Roboter-Tasten

Taste Aktion

Funktion

Start/Stop b Kurzes Dricken

Starten/Pausieren/Fortsetzen der Aufgabe

2 Sekunden lang gedrickt halten

Ein/Ausschalten

Ruckruf 0 rome Kurzes Drlcken

Ruckkehr zur Dockingstation

2 Sekunden lang gedrickt halten

Ein-/Ausschalten der Kindersicherung

Zurlcksetzen » Kurzes Driicken

Aufrufen des Koppelungsmodus

Driicken und 5s lang halten

Aufheben der Verknlpfung des Kontos und Léschen der
Benutzerdaten

10s lang gedriickt halten

Taste fUr die multifunktionale Dockingstation

Werkseinstellungen wiederherstellen

Aktion Funktion
Kurzes Dricken Starten/Pausieren/Fortsetzen der aktuellen Aufgabe
Doppelklick Start/Abbruch der Mopp-Wésche

2 Sekunden lang gedriickt halten

Aktuelle Aufgabe beenden

10s lang gedruckt halten

Aufrufen/Beenden des Koppelungsmodus

FUnfKlicks

Roboteranzeigen

Roboteranzeigen Bedeutung

Automatisches Wasseraustauschmodul Selbstiberprifung

Dauerhaft wei3

Bereitschaft oder Betrieb

Atmung wei3

Einschalten/Paarung/Aktualisierung

Dauerhaft rot

Roboterfehler oder getrennt

Hinweis: Das Bedienfeld wird dunkel, wenn 30 Sekunden lang keine Bedienung erfolgt.

Selbst reinigende Ladestation Lichteffekt

Anzeige Bedeutung

Aus Leerlauf/Trocknen

Stationar Im Arbeits-/Pause-/Standby-Modus
Atmend Update/Nachfillen/Entladen Selbsttest lauft
Blinkend Fehler/getrennt



2. Vor Gebrauch vorbereiten

(1)Montieren Sie die Seitenbirsten

Drucken Sie die SeitenbUrste fest in den Steckplatz und
setzen Sie sie mit einemKlicken ein. ——.
AN 4

Nicht ordnungsgeman installiert

(3)Entfernen Sie die Papierschalen und installieren

Sie den austauschbaren Reinigungsfilter.

« Entfernen Sie die Papierschalen, die den Roboter in der
Dockingstation befestigen.

« Nehmen Sie die Reinigungswanne heraus, setzen Sie
den austauschbaren Filter in den Schlitz der Wanne ein
und dricken Sie ihn nach unten, umihn zu installieren.

« Setzen Sie die Reinigungsbasis mit installiertem Reinigungs-
filter wieder in die Dockingstation ein.

(5)Staubbeutel-Installation

«Entfernen Sie die Frontplatte der selbst reinigenden
Ladestation.

«Fuhren Sie den Staubbeutel in der markierten Richtung
in den Schlitz ein, bis er am Boden anschlagt.

«Installieren Sie die Frontplatte der Ladestation.

(7)Sauberes Wasser hinzufiigen

- Offnen Sie den Frischwassertank und fiillen Sie ihn mit
sauberem Wasser .

« SchlieBen Sie bitte den oberen Deckel des Wassertanks und
setzen Sie ihn wieder in die multifunktionale Dockingstation
ein. =

MAX-Wasserstandsmarke

(2)Entfernen Sie den Anti-Kollisionsschaum

« Heben Sie den Aufkleber der oberen Abdeckung an,
um die obere Abdeckung des Roboters zu 6ffnen und
den Anti-Kollisionsschaum zu entfernen.

« SchlieBen Sie die obere Abdeckung des Roboters.

(4)Selbst reinigende Ladestation

- Stecken Sie das Netz kabel in die hintere Buchse der
Ladestation und schlieBen Sie die Strom versorgung an.

- Stellen Sie sicher, dass sich vor der Ladestation ein offener
Bereich von 0,45 Metern befindet, in dem Roboter ein-und
einfahrenkann.

Erinnerung: Stellen Sie die Ladestation nicht in die Nahe der

Warmequelle.

(6)Fuigen Sie die Bodenreinigungstablette hinzu

Geben Sie eine Bodenreinigungstablette in den Frischwasser-
tank.

Hinweis: Die Reinigungstablette muss separat erworben werden.

Bitte verwenden Sie die
Reinigungstablette von
Narwal

L J

0

(8)Boot-Einstellungen

Stellen Sie sicher, dass die Seite des Roboters nach auBen
zeigt, schieben Sie den Roboter in die Ladestation, die
Ladestation verfugt Gber einen "Tropfen"- Soundeffekt,
der darauf hinweist, dass das Auffaden erfolgreich ist, und
der Roboter schaltet sich automatisch ein und sendet die
Stimme.

(9) Verbinden und Verkniipfen des Roboters in der App

Laden Sie die Narwal App herunter und befolgen Sie die Anweisungen zum Verbinden und
VerknUpfen des Roboters.

Anmerkung: Tippen Sie auf der Geréteseite der App auf “Einstellungen” » "Gerét" und halten Sie dann die
Taste "Roboter neu starten” 10 Sekunden lang gedriickt, um den Energiesparmodus ein-/auszuschalten.
—Der Energiesparmodus ist nur in Nordamerika verflgbar.

3. Anwendung

Stellen Sie vor dem offiziellen Gebrauch sicher, dass Sie die Roboternstallation und die Einrichtung der multifunktio-
nale Dockingstation geman Kapitel 2 abgeschlossen haben

3.1 Aufrdumen der Haushaltsumgebung

B. Offnen Sie die TUren der zu reinigenden Réume und
organisieren Sie die MAbel so, dass so viel Platz wie moglich
fir die Reinigung bleibt.

zmwﬁ%

D. Die maximale HindernisUberquerungshéhe betragt 20
mm, und der Roboter kann keine Raume mit einer
Schwellenhéhe von Uber 20 mm befahren. Sie kénnen
die Narwal Schwellenrampe kaufen, um dem Roboter
beim Uberwinden von Hindernissen zu helfen.

A.Réumen Sie das Durcheinander auf dem Boden weg, z.B.
verstreute Kabel, Lappen, Hausschuhe, Kleidung und Blcher.

C. Lassen Sie die anderen Turen geschlossen und montieren
Sie die Absperrung, um den Roboter daran zu hindern,
erhohte oder niedrige Bereiche zu befahren.

3.2Kartierung

Bevor der Roboter eine neue Wohnung reinigt, muss er die Wohnung erkunden und eine Karte erstellen. Vor der ersten
Reinigung kénnen Sie das Kartieren durch kurzes Driicken der Taste an der Dockingstation oder durch Klicken auf [Kartierung
starten] in der App starten.

Anmerkung:

1. Sobald eine Karte erstellt ist, kann sie in der App bearbeitet werden.

2. Verschieben Sie die Ladestation nach dem Erstellen der Karte nicht, andernfalls mussen Sie die Karte neu erstellen.

Wenn sich die Position groBer Mébel im Haus éndert, wird empfohlen, die Karte neu zu erstellen.
12



3.3 Reinigung
Reinigungsmodi auswahlen

Das Produkt verflgt Uber vier integrierte Reinigungsmodi: Saugen, Wischen, Saugen und Wischen und Wischen nach
Saugen. Sie kénnen Parameter wie Reinigungszyklen, Saugleistung und Feuchtigkeit beim Wischen fir jeden Modus in
der App auswahlen und einstellen.

Freo Mind festlegen

Der Freo Mind ist ein intelligenter Reinigungsassistent. Wenn Freo Mind eingeschaltet ist, passt der Roboter die Reinigungsparam-
eter aufintelligente Weise an, ohne dass manuelle Einstellungen erforderlich sind.
Sie kénnen in der App auswahlen, ob der Freo-Modus aktiviert werden soll, wenn Sie eine Reinigungsaufgabe starten.

Reinigungsaufgabe starten

Sie kénnen den Roboter auf drei Arten flr die Reinigung starten:

- Klicken Sie in der App auf () [Reinigung starten];

+ Driicken Sie kurz die Taste (O [Start/Stop] am Roboter, um die Reinigung zu starten. Der Roboter aktiviert standardméaig
den Staubsaugermodus;

« Dricken Sie kurz auf die Taste der selbst reinigenden Ladestation, um mit der Reinigung zu beginnen. Der Roboter
reinigt den Modus standard méaBig gleichzeitig mit dem Scannen

Hinweis: Sie kdnnen den Reinigungsmodus anpassen und weitere Reinigungsparameter in der App festlegen.

Die aktuelle Aufgabe pausieren/fortsetzen

Sie kénnen die aktuelle Aufgabe auf drei Arten pausieren/fortsetzen:
« Klicken Sie in der App auf () [Pause]/ () [Fortsetzen];

« Dricken Sie kurz auf die O [Start/Stopp Taste];

- Driicken Sie kurz die Taste der Dockingstation.

Staubsammlung

Nach Beginn der Kehr aufgabe leitet die selbst reinigende Ladestation den Millim Staub lager des Roboters in den Staubbeutel
der Ladestation um.

Sie kénnen auch in der App auf Staubsammlung klicken, um die Staubsammlung manuell zu starten.

Sie kdnnen den Mopp auch in der multifunktionalen Dockingstation waschen lassen:

« Tippen Sie in der App auf A [ Mopp-Wasche];

+ Doppelklicken Sie auf die Dockingstation > [Mopp].
Hinweis: Ziehen Sie den Roboter NICHT gewaltsam heraus, wahrend der Mopp gewaschen wird, um Schaden an Teilen zu vermeiden.

Mopp-Reinigung

Wenn mehrere Wischvorgénge eingerichtet sind oder der Bereich eines einzelnen Reinigungs bereichs groB ist, kehrt der
Roboter wahrend des Wisch vorgangs automatisch zur selbst reinigenden Ladestation zurlick, um den Mopp zu reinigen.
Die Anzahl der Wischvorgénge und die Wiederholungsfrequenz kénnen in der App vor Beginn der Reinigung geéndert werden,
und die Anderung wéhrend der aktuellen Reinigungsaufgabe wird bei der néchsten Aufgabe wirksam.

Aktuelle Aufgabe beenden

Der Roboter navigiert sich selbst zurlick zur Dockingstation, wenn die Reinigung beendet ist. Sie kénnen den aktuellen
Reinigungsbericht in der App ansehen.

Sie kénnen die Aufgabe auf die folgenden drei Arten manuell beenden:

+ Driicken Sie in der App 2s lang (1) [Aufgabenende];

- Driicken Sie am Roboter kurz auf ) Home [Ruckruf];

« Driicken Sie die Taste der Dockingstation 2s lang.

Mopp-Trocknung

Nach dem letzten Wischvorgang kehrt der Roboter zur Dockingstation zurtick, um die Mopp-Wasche zu waschen und zu
trocknen. Die Trocknungszeit kann in der App eingestellt werden.

Die Moppreinigung und -trocknung kénnen Sie auch manuell auf folgende Weise starten:

- Klicken Sie in der App auf & [Mopp-Wasche & Trocknen].
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4. Parameter

4.1 Spezifikationen

Roboter(YJCC027)

Selbstreinigende Ladestation(YJCB027)

Abmessungen: 355*350*107.7 mm

Abmessungen: 431*403.5*461.5mm

Gewicht: ca. 3.7kg

Gewicht: ca. 8.4 kg

Nennspannung: 14,4 V== (Lithium Akku)

Nenneingang: 220-240V ~,50-60Hz

100-127V ~,50-60Hz
(Die tatsachliche Nennleistung basiert auf den Angaben auf dem
Produkttypenschild.)

Nennleistung: 20 V= 2.0A

Nennleistung:
Aufladen: 45 W
Staubsammlung: 450 W
Trocknung: 65 W

WLAN

Protokoll: IEEE 80211b/g/n

Frequenzbereich: 2412 ~ 2472 MHz

Max. Sendeleistung (EIRP): <20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokoll: BLE 5.0

Protokoll: BLE 5.0

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Akku (Roboter)

Anzahl der Batteriepacks pro Packung:

1Stlck

Batterie-Typ: Wiederaufiadbarer Li-lonen-Batterie
Nennspannung: 14.4V=—=
Anzahl der Batteriezellen pro Batteriepack: 8 Stlck

Nennkapazitat, Nennenergie:

5000 mAh, 72 Wh




i ibilits e C

Sulla base di considerazioni relative all'esperienza dell'utente e ai requisiti di conformita legale, i prodotti NARWAL rilasciati ufficialmente da NARWAL
(eidistributori autorizzati da NARWAL) possono essere utilizzati e ricevere assistenza post-vendita solo nel Paese/regione in cui sono statirilasciati.
Se il prodotto viene spedito in un altro Paese o in un‘altra regione, potrebbe non essere in grado di utilizzare I'APP di NARWAL per vincolare il prodotto o
eseguire operazioni correlate. Per ottenere la migliore esperienza d'uso e di servizio del prodotto, Le consigliamo di acquistare la versione disponibile
localmente dei prodotti di NARWAL attraverso NARWAL o i rivenditori autorizzati da NARWAL.

Ascanso di equivoci, i prodotti di NARWAL venduti nella Cina continentale da NARWAL (e dai distributori autorizzati da NARWAL) sono limitati all'uso
nella Cina continentale e all'ottenimento dellassistenza post-vendita (solo a questo scopo, esclusi Hong Kong, Macao e Taiwan)

1. Panoramica del prodotto

1.1 Lista di controllo
Parti principali

Robot x1 Stazione base multifunzionale x1
(Contenitore di raccolta della polvere x1, (Incluso: base per la pulizia x1, serbatoio
spazzolaarullo x1installata) dellacqua pulita x1 e serbatoio dellacqua sporca x1)

Accessori

D

Spazzola laterale anti-grovigli x1 Cavo di alimentazione x1 Sacchetto della polvere x1

S

Filtro per la pulizia sostituibile x1

1.2 Accessori del Robot
Parte anteriore del robot (coperchio superiore chiuso)

Sensoriradar

Pulsante richiama

Pulsante Avvio/Stop

Sensore di luce frontale strutturato

Sensore bordi TOF

Sensore paraurti

Contenitore
per la polvere

@—\7 Inserto sostituibile

Coperchio superiore del robot

del contenitore
Filtro contenitore per la polvere

Pulsante di RESET

Fondo del robot

Sensore antigoccia a infrarossi x3
Sensore per tappeti ad ultrasuoni

Targhetta
(S/Nincluso)

Spazzola a rullo antigroviglio Cyclone

Spazzola laterale anti-grovigli x1

Ruota motrice x2

Rotella

Modulo di pulizia x2 @

Panno

Base del panno



1.3 Componenti della base multifunzionale

Anteriore (coperchio superiore chiuso)

Pulsante Avvio/Arresta

Anteriore (coperchio superiore aperto)

Serbatoio dell'acqua pulita

Coperchio della base multifunzionale

Serbatoio dell'acqua sporca

Retro

Interfaccia di alimentazione 7@

serbatoio dellacqua pulita

1.4 Pulsanti e spie

Pulsanti del robot

Pulsante Azione Funzione
Avvia/Interrompi Pressione breve Avvia/metti in pausa/riprendi l'attivita
o Tieni premuto per 2 secondi Acceso/Spento
Richiama 0 teme Pressione breve Ritorna alla stazione base
Tieni premuto per 2 secondi Attiva/disattiva il blocco bambini
Ripristina o Pressione breve Accedi alla modalita di associazione

Tieni premuto per 5 secondi

Tieni premuto per 10 secondi Ripristina le impostazioni predefinite

Pulsante della base multifunzionale

Azione

Funzione

Pressione breve

Avvia/mettiin pausa/riprendi l'attivita corrente

Doppio clic

Avvia/annulla il lavaggio del panno

Tieni premuto per 2 secondi

Termina I'attivita corrente

Tieni premuto per 10 secondi

Entra/esci dalla modalita di associazione

Cinque clic

Indicatori del robot

Spia

Modulo di controllo automatico dello scambio d'acqua

Signficato

Bianco fisso

Standby oin funzione

Bianco pulsante

Accensione/Associazione/Aggiornamento

Rosso fisso

Errore o disconnesso del robot

Nota: il pannello touch si oscura dopo 30 secondi di inattivita.

Indicatori della base multifunzionale

Spia Signficato
Spenta Inattivo/asciugatura in corso
Costante In modalita attivita/pausa/standby

Intermittente

Aggiornamento/riempimento/scarico autocontrollo in corso

Lampeggiante

Errore/disconnesso

Scollega l'account e cancella i dati utente



2. Preparazione prima dell'uso

(1)Installa le spazzole laterali

Premi con decisione la spazzola laterale nello slot della scheda
einstallalainposizioneconunclic. .

XN

N4
Non installato correttamente

(3)Rimuovi i supporti in carta ammortizzanti

einstallail filtro per la pulizia sostituibile

« Rimuovii supporti in cartaammortizzanti che fissano il robot
allinterno della stazione base..

« Estraiil vassoio di pulizia, aggancia il filtro sostituibile nella
fessura del vassoio e premilo verso il basso per installarlo in
posizione.

« Riposiziona la base per la pulizia con il filtro per la pulizia
installato nella stazione base.

(5)Installazione del sacchetto della polvere

«Rimuovi il coperchio anteriore della stazione base.

- Inserisciil sacchetto della polvere nella fessura seguendo
la direzione contrassegnata, finché non tocca il fondo.

-Installa il pannello frontale della base nel posto corretto.

(7)Aggiungi acqua pulita

« Apri il serbatoio dell'acqua pulita e riempilo con acqua
pulita.

« Richiudi il coperchio superiore del serbatoio dellacqua e
rimettilo nella base multifunzionale.

Segno del livello
MAX delfacqua

(2)Rimuovi la schiuma anticollisione

« Solleva 'adesivo del coperchio superiore per aprire il
coperchio superiore del robot e rimuovere la schiuma
anticollisione.

« Chiudiil coperchio superiore del robot.

(4)Posizionamento della base multifunzionale

« Per collegare lalimentazione, collegail cavo di alimentazione
nella parte posteriore della stazione base.

« Lasciauno spazio aperto dialmeno 0,45 metri dilunghezza
davanti alla base diricarica per consentire al robot di entrare
e uscire dalla stazione base.

Suggerimenti: NON posizionare la stazione base vicino a una fonte di

calore. <

(6)Aggiungi la pastiglia lavapavimenti

Aggiungi una pastiglia per la pulizia del pavimento al serbatoio
dellacqua pulita.

Nota: il la pastiglia per la pulizia deve essere acquistata
separatamente.

Utilizza la pastiglia
detergente di Narwal

(8)Impostazioni di avvio

Spingi il robot nella stazione base con le spazzole laterali
rivolte verso lesterno. La stazione base emettera un segnale
acustico per indicare che la ricarica é riuscita e il robot si
accendera e emettera un messaggio vocale.

(9)Connetti e associa il robot nell'app

Scarica 'App Narwal e segui le istruzioni per connettere e associare il robot.

Nota: Nella pagina del dispositivo dell'app, tocca “Impostazioni* > “Dispositivo’, quindi tieni
premuto "Riavvia robot” per 10 sec per attivare/disattivare la modalita di risparmio energetico.
—Lamodalita di risparmio energetico & disponibile solo in Nord America.

3. Come si utilizza

Prima di utilizzare il robot, assicurati di aver completato l'installazione e la configurazione della stazione base multifunzionale
descritte nel Capitolo 2.

3.10rganizza lambiente domestico

ial

B. Aprile porte delle stanze d pulire e disponi i mobili in
modo da lasciare quanto pili spazio possibile per la pulizia.

20m; mf%

D. L'altezza massima di attraversamento degli ostacoli
e di 20 mm e il robot non puo entrare in stanze con
un‘altezza della soglia superiore a 20 mm. Puoi acquistare
una rampa di soglia Narwal per aiutare il robot a superare
gliostacoli.

0 © e

/ X

Z N 7
A Mettiin ordine il pavimento, ad es. cavi, stracci, pantofole,
vestiti e libri sparsi.

C. Lascia le altre porte chiuse e installa la recinzione per
impedire al robot di entrare in aree elevate o basse.

P Rl

E. NON sostare davanti al robot, sulla soglia o all'interno
corridoi stretti per evitare omissioni.

3.2 Mappatura

Prima di pulire una nuova casa, il robot deve esplorarla e creare una mappa. Prima della prima pulizia, puoi attivare la
mappatura premendo brevemente il pulsante sulla stazione base o toccando [AvviaMappatura] nell'app.

Nota:

1.Una volta creata una mappa, € possibile modificarla nell'app.

2. Non spostare la base di ricarica dopo aver terminato la mappatura, altrimenti dovrai ricostruire la mappa. Se c'é€ un
cambiamento nella posizione di grandi mobili, si consiglia di ricostruire la mappa.
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3.3 Pulizia
Seleziona le modalita di pulizia

Il prodotto & dotato di quattro modalita di pulizia integrate: Aspira, Lava, Aspira e Lava e Aspira e poi Lava. Puoi
selezionare e regolare parametri come cicli di pulizia, aspirazione e umidita del panno per ciascuna modalita nell'app.

Imposta Freo Mind

FreoMind € un assistente per la pulizia intelligente. Quando Freo Mind & acceso, il robot regolerain modo intelligente i parametri di
pulizia, senza bisogno di impostazioni manuali.

Freo Mind € un assistente per la pulizia intelligente. Quando Freo Mind € acceso, il robot regolera in modo intelligente i
parametri di pulizia, senza bisogno di impostazioni manuali

Inizia l'attivita di pulizia

Puoi avviare il robot per la pulizia in tre modi:

« Tocca () [Awvia Pulizia] nell'app;

- Premi brevemente il pulsante [0) [Avvio/Arresta] sul robot per avviare la pulizia. Il robot attivera la Modalita Aspira
per impostazione predefinita;

« Premi il pulsante sulla stazione base per avviare la pulizia. Il robot attivera la Modalita Aspira e Lava per impostazione
predefinita;

Nota: puoi regolare la modalita di pulizia e impostare altri parametri di pulizia nell'app.

Pausal/riprendi I'attivita corrente

Puoi mettere in pausa/riprendere I'attivita corrente in tre modi:
« Tocca (1) [Pausa]/ () [Riprendi] nell'app;

« Premi brevemente il pulsante () [Avvio/Arrestal)

« Premi il pulsante stazione base.

Raccolta della polvere

Quando awvii l'aspirazione, irifiuti solidi presenti nel contenitore della polvere del robot vengono automaticamente aspirati e
trasportatinel sacchetto della polvere nellabase diricarica.
Puoi anche toccare la raccolta della polvere nell' App per avviare manualmente la raccolta della polvere.

Lavaggio del panno

Se sono impostate piu attivita di lavaggio o se I'area da pulire € grande, il robot tornera automaticamente alla base per
lavare il panno.

Ilnumero di passaggi di lavaggio e la frequenza di ritorno possono essere modificati nell'app prima dell'inizio della puliziae la
modifica durante l'attivita di pulizia corrente avra effetto durante I'attivita successiva.

Puoi anche far lavare il panno dalla base multifunzionale:

«Tocca & [Lavaggio Panno] nell'App;

Fai doppio clic sullabase [> [panno].

Nota: NON estrarre con forzail robot quando & in corso il lavaggio del panno per evitare danni alle parti.

Termina l'attivita corrente

Il robot tornera autonomamente alla base quando la pulizia sara terminata. Puoi visualizzare il report di pulizia corrente
nell'app.

E possibile terminare manualmente I'attivita nei tre modi seguenti:

« Premi per 2 secondi () [Fine Attivita] nell'app;

- Premi brevemente il tasto robot () Home [Richiama];

« Premi a lungo il pulsante stazione base per 2 secondi.

Asciugatura del panno
Dopo I'ultimo passaggio dilavaggio, il robot tornera alla base per il lavaggio e 'asciugatura del panno. I tempo di asciugatu-
ra puo essere modificato nell'app.

E inoltre possibile avviare manualmente il lavaggio e I'asciugatura del panno nel modo seguente:
- Tocca AJ [Lavaggio e Asciugatura del Panno] nell'app;
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4. Parametri

4.1 Specifiche

Robot(YJCC027)

Base multifunzionale(YJCB027)

Dimensioni: 355 x 350 x 107,7 mm

Dimensioni: 431 x 403,5 x 461,5 mm

Peso: 3,7 kg

Peso: 8,4kg

Tensione nominale: 14,4V-—(batteria al litio)

Ingresso nominale: 220-240V ~,50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(La potenza nominale effettiva si basa sulle informazioni sulla targhetta
del prodotto.)

Uscita nominale: 20V=—= 2,0A

Potenza nominale:
Ricarica: 45W
Raccolta polveri: 450W
Asciugatura: 65W

Wifi

Protocollo: IEEE 80211b/g/n

Gamma di frequenza: 2412-2472 MHz

Potenza massima del trasmettitore (EIRP):<20dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocollo: BLE5.0

Protocollo: BLE 5.0

Gamma di frequenza: 2402-2480 MHz

Gamma di frequenza: 2402-2480 MHz

Potenza massima del trasmettitore (EIRP):<10dBm

Potenza massima del trasmettitore (EIRP):<10dBm

Batteria (Robot)

Quantita di batterie per confezione:

1pz

Tipo di batteria:

Batteria ricaricabile agli ioni dilitio

Tensione nominale:

4.4V ==

Quantita di celle della batteria per pacco batteria:

8pz

Capacita nominale, energia nominale:

5000 mAh, 72Wh




i 1o

Dans le but d'assurer une expérience utilisateur optimale et de respecter les exigences légales, les produits Narwal vendus officiellement par Narwal
(et ses distributeurs agrées) ne peuvent étre utilisés et bénéficier du support aprés-vente que dans le pays/région de vente. Si le produit est expédié
dans un autre pays ou une autre région, il se peut que vous ne puissiez pas connecter le produit & I'application Narwal ou effectuer les opérations
correspondantes. Afin de garantir une utilisation optimale du produit et de bénéficier d'un service de qualité, nous vous recommandons d'acheter la
version locale du produit Narwal auprés de Narwal ou d'un distributeur agréé local.

Pour dissiper toute équivoque, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses distributeurs agréés) en République populaire de Chine sont strictement
réservés a une utilisation et 4 un service aprés-vente en République populaire de Chine (4 cette fin uniquement, cela ninclut pas Hong Kong, Macao et
Taiwan)

1. Présentation du produit

1.1 Liste de vérification
Principaux composants

Robot x 1
(Bac de collecte de poussiére x 1, brosse
principale x 1installée)

Station multifonction = 1
(Comprend : base de nettoyage x 1,
réservoir d'eau propre x 1, réservoir d'eau sale x 1)

Accessoires

Sac a poussiére x1

Brosse latérale anti-enchevétrementx1

S

Filtre de nettoyage remplagable x 1

Cordon d'alimentation x 1

1.2 Accessoire du robot

Face avant du robot (avec le couvercle supérieur fermé)

Capteurs radar

Bouton de rappel

Bouton de mise en marche/arrét
Capteur structuré de lumiére vers l'avant

Capteur de bord TOF

Capteur de pare-chocs

Face avant du robot (ouvrir le couvercle supérieur)

Bac a poussiere

Couvercle supérieur du robot

Bac ainsert remplagable

Bouton de REINITIALISATION

Bas du robot

Capteur anti-chute infrarouge x3
Capteur ultrasonique de tapis

Plaque signalétique
(N/Sinclus)

Brosse flottante zéro enchevétrement

Brosse latérale anti-enchevétrementx1

Roue motrice x2

Module de lavage de vadrouille x 2

@ Roulette

Frange

Base de lavage



1.3 Composants de la station d’accueil multifonction

Face avant (capot supérieur fermé)

/ AN

Touches de démarrage et d'arrét —f—=_)

Face avant (capot supérieur ouvert)

Couvercle de la station
d'accueil multifonction

Réservoir d'eau sale

Arriere

Interface d'alimentation

“~ Filtre éponge du réservoir d'eau propre

Indicateur

Base de nettoyage

1.4 Boutons et indicateurs

Boutons du robot

Bouton Action Fonction
Démarrer/Arréter Appuyez briévement Démarrer / Mettre en pause / Reprendre la tache
o Appuyez et maintenez pendant 2 secondes  Marche / Arrét
Rappel O rome Appuyez briévement Retour a la station
Appuyez et maintenez pendant 2 secondes  Activer / désactiver le verrouillage enfants
Réinitialiser « Appuyez briévement Entrer en mode d'appariement

Appuyez et maintenez pendant 5s

Délier le compte et effacer les données utilisateur

Appuyez et maintenez pendant 10 secondes

Bouton de la station d’accueil multifonction

Action Fonction

Restaurer les paramétres d'usine

Appuyez brievement

Démarrer / mettre en pause / reprendre la tache en cours

Double-cliquer

Démarrer/annuler le lavage de la serpilliere

Appuyez longuement sur 2s

Terminer la tache en cours

Appuyez et maintenez pendant 10 secondes

Entrer/sortir du mode d'appariement

Appui cing fois

Indicateurs de robot

Indicateur Signification

Module d'auto-vérification de I'échange d'eau automatique

Blanc stable

En veille ou en fonctionnement

Blanc respirant

Allumage/Appairage/Mise a jour

Rouge stable

Remarque : Le panneau tactile s'éteint aprés 30 secondes sans opération.

Indicateurs de la station d’accueil multifonction

Erreur du robot ou déconnecté

Indicateur Signification

Eteint Inactif/sechage

Constant Mode tache / pause / veille

Respirer Mise & jour / remplissage / vidange en cours
Flash Anomalie/désconnexion



2. Préparations préalables a I'utilisation

(1)Installez les brosses latérales

Appuyez fermement sur la brosse latérale pour l'insérer dans
lemplacement jusquau clic. —
/XN

Non installé correctement
(3)Retirez les plateaux en papier et installez
le filtre de nettoyage remplagable.
« Retirez les plateaux en papier qui fixent le robot a l'intérieur
de la station d'accueil.
- Retirez le plateau de nettoyage, clipsez le filtre remplacable
dans I'encoche du plateau et appuyez dessus pour le fixer.
« Replacez la base de nettoyage avec le filtre de nettoyage
installé dans la station d'accueil.

(5)Installation du sac a poussiére

«Retirez le panneau avant de la station d'accueil.

«Insérez le sac & poussiére dans la fente dans le sens indiqué
jusqu'a ce qu'il atteigne le fond.

«Installez le panneau avant de la station d’accueil &
'emplacement approprié.

(7)Ajouter de I'eau propre

« Ouvrez le réservoir d'eau propre et remplissez-le d'eau
propre .

« Veuillez bien fixer le couvercle supérieur du réservoir deau et
le remettre dans la station d'accueil multifonctionnelle.

Marque du niveau
deau MAX

(2)Retirez la mousse anti-collision

« Soulevez l'autocollant du couvercle supérieur pour ouvrir
le couvercle supérieur du robot et retirez la mousse
anti-collision.

- Refermez le couvercle supérieur du robot.

//

(4)Installation de la station d’accueil
multifonction

« Branchez le cordon d'alimentation & l'arriere de la station
d'accueil pour la connecter au secteur.

« Laissez un espace libre d'au moins 0,45 métre devant la
station d'accueil pour que lerobot puisse y entrer et en sortir.

Conseil : NE PLACEZ PAS la station d'accueil & proximité d'une

source de chaleur.

0
(6)Ajoutez la pastille de nettoyage de sol

Ajoutez une tablette de nettoyage des sols dans le réservoir
d'eau propre.

Remarque : La tablette de nettoyage doit étre achetée
séparément.

[Veuillez utiliser la pastile
de nettoyage de Narwal
AN O
N T

(8)Paramétres de démarrage

Poussez le robot dans la station d'accueil en orientant
les brosses latérales vers 'extérieur. La station émettra
un bip pour indiquer que la charge est réussie et le robot
s'allumera automatiquement en diffusant un message vocal

(9)Connecter et lier le robot dans I'application.

Téléchargez l'application Narwal et suivez les instructions pour connecter et lier le robot.
Remarque :

Dans la page de lappareil de lapplication, appuyez sur “Paramétres” » “Appareil* puis maintenez enfoncé
“"Redémarrer le robot” pendant 10 secondes pour activer/désactiver le mode d'économie d'énergie.
—Le mode d'économie d'énergie est uniquement disponible en Amérique du Nord.

3. Comment Utiliser

Avant d'utiliser le robot, veuillez vous assurer d'avoir terminé I'installation et la configuration de la station d'accueil
multifonctionnelle conformément au Chapitre 2.

3.1 Organiser I'environnement domestique

N o —
I \ \
0 8 e
N / X / XX ,,/'
A.Rangez le désordre sur le sol, par exemple les cables

éparpillés, les chiffons, les pantoufies, les vétements et
les livres.

P H

B. Ouvrez les portes des pieces a nettoyer et disposez
les meubles de maniére a laisser le plus d'espace possible
pour le nettoyage.

20mi m]%

D. La hauteur maximale de franchissement d'obstacle
est de 20 mm. Le robot ne peut pas entrer dans des
pieces dont le seuil dépasse cette hauteur. Vous pouvez
acheter une rampe de seuil Narwal pour faciliter le passage.

C. Laissez les autres portes fermées et installez la cloture
pour empécher lerobot d'entrer dans des zones surélevées ou
basses.

FTH:

E. NE PAS vous tenir devant le robot, sur le seuil ou dans des
allées étroites pour éviter les omissions.

3.2 Cartographie

Avant le premier nettoyage d'un nouveau domicile, le robot doit explorer les lieux et créer une carte. Avant le premier
nettoyage, vous pouvez lancer la cartographie en appuyant briévement sur le bouton de la station ou en appuyant sur
[Démarrer la cartographie] dans 'application.

Remarque :

1. Une fois une carte créée, elle peut étre modifiée dans I'application.

2.Ne déplacez pas la station de charge aprés la création de la carte, sinon vous devrez lareconstruire. Sil'emplacement
de meubles volumineux change, il est recommandé de recréer la carte.
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3.3 Nettoyage
Sélectionner les modes de nettoyage

Le produit est livré avec quatre modes de nettoyage intégrés : Aspiration, Lavage, Aspiration et Lavage, et Aspiration
puis Lavage. Vous pouvez sélectionner et ajuster des parametres comme les cycles de nettoyage, I'aspiration et
I'humidité de la vadrouille pour chague mode dans I'application.

Activer Freo Mind

Le Freo Mind est un assistant de nettoyage intelligent. Lorsqu'il est activé, le robot ajuste intelligemment les parametres de
nettoyage sans nécessiter de réglages manuels.
Vous pouvez sélectionner si vous souhaitez activer le mode Freo lors du lancement d’une tache de nettoyage.

Démarrer la tiche de nettoyage

Vous pouvez démarrer le robot pour le nettoyage de trois manieres :

« Appuyez sur () [Démarrer le nettoyage] dans I'application;

- Appuicourt sur () [Démarrer / Arréter] du robot pour lancer le nettoyage (mode Aspiration uniquement activé par défaut);
« Appui court sur le bouton de la station pour démarrer le nettoyage. Le mode Aspiration + Lavage est activé par défaut.

Remarque : Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et définir plus de paramétres de nettoyage dans I'application.
Mettre en pause/reprendre la tache en cours

Vous pouvez mettre en pause/reprendre la tache en cours de trois manieres :
+ Appuyez sur (1) [Pause] / (+) [Reprendre] dans I'application;

« Appuicourtsur () [Démarrer / Arréter];

« Appui court sur le bouton de la station.

Collecte de poussiére

Lorsqu'une tache d'aspiration démarre, les déchets solides présents dans le bac a poussiére du robot seront automatique-
ment aspirés dans le sac a poussiere situé dans la station de charge.

Vous pouvez également appuyer sur la collecte de poussiére dans I'application pour démarrer la collecte manuellement.

Lavage de la vadrouille

Siplusieurs taches de lavage sont programmées oussi la surface a nettoyer est importante, le robot retournera automatique-
ment & la station d'accueil pour laver la serpilliére.

Le nombre de courses de lavage et la fréquence de retour peuvent étre modifiés dans I'application avant le début du
nettoyage, et la modification pendant la tache de nettoyage en cours prendra effet lors de la tache suivante.

Vous pouvez également faire laver la serpilliere par la station d'accueil multifonctionnelle :

+Cliquez sur A; [Lavez la vadrouille] dans I'application pour nettoyer la vadrouille;

+ Double-cliquez sur la station d'accueil > [Serpilliére].

Remarque : NE TIREZ PAS de force le robot pendant le processus de lavage des serpillieres afin d'éviter d'endommager les composants.
Terminer latéche en cours

Le robot retourne automatiquement & la station & la fin du nettoyage. Le rapport de nettoyage est consultable dans
I'application.

Vous pouvez mettre fin manuellement a la tache de trois manieres suivantes :

+ Appui 2 secondes sur (i) [Fin de tache] dans I'application ;

« Appui court sur ¢} ome [Rappel robot] ;

« Appuilong 2 secondes sur le bouton de la station .

Séchage de la Serpilliére

Aprés laderniere opération de lavage, le robot retournera automatiquement a la station pour laver et sécher les franges. La
durée de séchage peut étre réglée dans I'application.

Vous pouvez également démarrer le lavage et le séchage de la serpilliere manuellement de la maniére suivante:

«» Appuyez sur A, [Lavage et séchage des franges] dans I'application
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4. Parameétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCCO027)

Station d’accueil multifonction(YJCB027)

Dimensions : 355*350*107,7 mm

Dimensions : 431*403,5*461,5mm

Poids : 3,7 kg

Poids : 8,4 kg

Tension nominale : 14,4V=— (batterie lithium)

Entrée nominale : 220-240V ~,50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz

(La puissance nominale réelle est basée sur les informations de la plaque
signalétique du produit.)

Sortie nominale : 20V==2.0A

Puissance nominale :

Charge: 45W

Collecte de poussiere: 450W
Séchage: 65W

Wifi

Protocole : IEEE 80211b/g/n

Gamme de fréquences: 2412~2472 MHz

Max. Puissance de 'émetteur (EIRP): =20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE 5.0

Protocollo: BLE 5.0

Gamme de fréquences : 2402-2480 MHz

Gamme de fréquences : 2402-2480 MHz

Max. Puissance de I'émetteur (EIRP) :< 10 dBm

Max. Puissance de I'émetteur (EIRP) :<10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de batteries par emballage: 1piece

Type de batterie: Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale: 14.4V =

Quantité de cellules par batterie 8 pieces

Capacité nominale, Energie nominale:

5000mAh, 72Wh




Disponibilidad y compatibilidad regional

Basandose en consideraciones relativas a la experiencia del usuario y en los requisitos de cumplimiento legal pertinentes, los productos Narwal (y los
vendedores autorizados de Narwal) lanzados oficialmente solo pueden utilizarse y recibir asistencia postventa en el pais/region en el que se lanzan.
Si el producto se envia a otros paises o regiones, es posible que no pueda utilizar la aplicacion Narwal para vincular el producto o realizar operaciones
relacionadas. Para obtener la mejor experiencia de producto y servicio, le recomendamos que adquiera el producto Narwal distribuido localmente a
Narwal o a los vendedores autorizados de Narwal.

Para evitar cualquier duda, los productos Narwal distribuidos por Narwal (y los vendedores autorizados de Narwal) en China continental estan
limitados al usoy al servicio de asistencia posventa en China continental (a estos efectos unicamente, quedan excluidos Hong Kong, Macao y Taiwan)

1. Introduccion del producto

1.1 Lista de verificacion
Partes principales

Robot x 1
(Caja de polvo instalada x 1, cepillo rodante x 1)

Estacion de carga autolimpiante x 1
(Incluye base limpia x 1, tanque de
agua limpia x 1, tanque de aguas residuales x 1)

Accesorios

N I ]/

Cable de alimentacion x 1

Cepillo lateral antienredosx1

&

Filtro de limpieza reemplazable x 1

Bolsa de polvox1

1.2 Accesorio para robots
Frente del robot (cierre de la cubierta superior)

Sensores de radar

Boton de recuperacion

Boton de Inicio/Detener
Sensor de luz estructurada hacia delante

Sensor de borde TOF

Sensor de parachoques

Frente del robot (tapa superior abierta)

Cubierta superior del robot /

Botdn de reinicio

Cubo de insercion reemplazable

Filtro del contenedor de polvo

Fondo del robot

Sensor infrarrojo anticaida x3

Sensor ultrasénico de alfombra
Placa de nombre
(Incluido el nimero de serie SN)
Cepillo ciclonico antienredos

Cepillo lateral antienredosx1

Rueda motriz x 2

Modulo de trapeado x 2

@ Castor

Trapeador

Bandeja del trapeador
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1.3 Componentes de la estacion de carga multifuncional

Frente (cubierta superior cerrada)

Boton Iniciar/Detener

Indicador

Base de limpieza

Frente (cubierta superior cerrada)

—————————— Filtrode esponja para

Tapa de la estacion de tanque de agua limpia
carga multifuncional

Tanque de agua sucia

Trasera

Interfaz de energia

23

1.4 Botones e indicadores
Botones de robot

Boton Accion Funcién

Iniciar/Parar Pulsacion corta Iniciar/pausar/continuar la tarea
1

Mantenga presionado durante 2 segundos Encendido/apagado

Recordar ) +ome Pulsacion corta Volver a la estacion de carga limpia

Mantenga presionado durante 2 segundos Abrir/cerrar la cerradura para nifios

Reiniciar Pulsacion corta Ingrese al modo de emparejamiento

Mantenga presionado durante 5s Desvincular la cuenta y borrar los datos del usuario

Mantener pulsado durante 10s Restaurar la configuracion de fabrica

Botdn de la estacion de carga multifuncional

Accion Funcion

Pulsacion corta Iniciar/pausar/continuar la tarea

Doble clic Iniciar/cancelar el lavado del trapeador

Mantenga pulsado 2s Finalizar la tarea actual

Mantenga presionado durante 10 segundos Entrar/salir del modo de emparejamiento

Cinco golpes Ingrese a la autoinspeccion del agua
Efecto de lampara de robot

Indicador Significado

Blanco fijo En espera o en funcionamiento

Respiracion dindmica blanca Encendido/Acoplamiento/Actualizacion

Rojo fijo Error o desconexion del robot

Nota: El panel tactil se oscurece si no se utiliza durante 30 segundos.

Indicadores de la estacion de carga multifuncional

Indicador Significado

Apagado Enreposo/en secado

Continuo Tareal/Tarea en pausa/Modo de espera

Respirar Actualizacion/recarga/descarga del autochequeo en curso
Flash Excepcion/desconexion



2. Preparacion antes de usar

(1)Instale los cepillos laterales
Presione el cepillo lateral firmemente en laranura de la tarjeta

einstaleloensulugarconunclic.

No instalado correctamente
(3)Retire las bandejas de papel e instale el filtro
de limpieza reemplazable

- Retire las bandejas de papel que fijan el robot dentro de
la estacion de carga.

« Saque labandeja de limpieza, enganche el filtro reemplazable
en laranura de la bandeja y presionelo para instalarlo en
susitio.

« Vuelva a colocar la base de limpieza con el filtro de limpieza

instalado en la estacion de carga. —

(5)Instalacion de la bolsa de polvo
«Retire la cubierta frontal de la estacion de carga.
«Introduzca la bolsa recogepolvo en la ranura en la direccion
marcada hasta que toque el fondo.
«Instale el panel frontal de la estacion de cargaen el
lugar adecuado.

(7)ARadir agua limpia

« Abra el tanque de agua limpia y llénelo con agua limpia .
« Cierre la tapa superior del depdsito de aguay vuelvaa
colocarlo en la estacion de carga multifuncional.

Marca de nivel de
aguaMAX

(2)Retire la espuma anticolision.
« Levante la pegatina de la cubierta superior para abrir la

cubierta superior del robot y quitar la espuma anticolision.

« Cierre la cubierta superior del robot.

(4)Colocacion de la estacion de carga
multifuncional

« Enchufa el cable de alimentacion en la parte posterior de
la estacion de carga para conectar la alimentacion.

- Deje un espacio abierto de al menos 0,45 metros de largo
delante de la estacion de carga para que el robot pueda
entrary salir de la estacion de carga.

Consejos: NO cologue la estacion de carga cerca de una fuente de

calor. "‘\‘

(6)Afade la pastilla limpiadora de suelos.

Agregue una pastilla limpiadora de pisos al tanque de agua
limpia.

Nota: La pastilla de limpieza debe adquirirse por separado.

Utilice la pastilla de
limpieza de Narwal
AN
<0

(8)Ajustes de arranque

Empuije el robot en la base con los cepillos laterales hacia
fuera. La estacion de carga emitira un pitido para indicar
que la carga se ha realizado correctamente y el robot se
encendera automaticamente y emitird un mensaje de voz.

(9)Conectay vincula el robot en la App

Descarga la App Narwal y sigue las instrucciones para conectar y vincular el robot.

Nota:

En la pagina del dispositivo de la App, toque “Configuracion” > “Dispositivo" y luego mantenga
presionado “Reiniciar robot" durante 10 segundos para activar/desactivar el modo de ahorro de energia.
—Elmodo de ahorro de energia solo esta disponible en Norteamérica.

3. Como utilizar

Antes de utilizar el robot, asegurese de haber finalizado la instalacion y la configuracion de la estacion de carga multifuncional
enel Capitulo 2.

3.1 0rganizar el entorno doméstico

A N / >

) & e

0 8 e A
B. Abra las puertas de las habitaciones que vaya a limpiar y

ordene los muebles para dejar el mayor espacio posible
para lalimpieza.
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D. La altura méxima para cruzar obstaculos es de 20 mm
y elrobot no puede entrar en habitaciones con un umbral
superior a 20 mm. Puedes adquirir la Rampa de Umbral
Narwal para ayudar al robot a superar obstaculos.

A. Aparte el desorden del suelo, por ejemplo, cables
esparcidos, trapos, zapatillas, ropay libros.

V0
C. Deje cerradas las'demas puertas e instale la valla para
evitar que el robot entre en zonas elevadas o bajas.

E. NO se coloque delante del robot, en el umbral o en
pasillos estrechos para evitar omisiones.

3.2 Trazar mapas

Antes de limpiar una casa nueva, el robot debe explorarla y crear un mapa. Antes de la primera limpieza, puedes activar el
mapeo pulsando brevemente el boton en la base o tocando [Iniciar Mapeo] en la app.

Nota:

1.Una vez creado un mapa, se puede editar en la App.

2. No mueva la estacion de carga de carga una vez finalizado el mapeado, de o contrario debera reconstruir el mapa. Si

hay un cambio en la ubicacion de muebles grandes, se recomienda reconstruir el mapa.
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3.3 Limpieza
Seleccione los modos de limpieza

El producto incorpora cuatro modos de limpieza: Aspirar, Trapear, Aspirar y Trapear, y Aspirar y después Trapear. Puede
seleccionar y ajustar parametros como los ciclos de limpieza, la succion y lahumedad del trapeador para cada modo en
la App.

Ajuste Freo Mind

Freo Mind es un asistente de limpiezainteligente. Cuando Freo Mind esté activado, el robot ajustara de manerainteligente los
parametros de limpieza, sin necesidad de realizar ajustes manuales
Puede seleccionar si desea activar el Modo Freo al iniciar una tarea de limpieza en la App.

Iniciar la tarea de limpieza

Puede iniciar el robot para la limpieza de tres formas:

« Toque (») [Iniciar limpieza] en la App;

- Presione brevemente el botén () [Inicio/Detener] del robot parainiciar la limpieza. El robot activara el modo de aspiracion
por defecto.

« Pulse brevemente el boton de la base para iniciar la limpieza. El robot activara el modo de aspiracion y fregado por defecto.
Nota: Puede ajustar el modo de limpieza y configurar mas parametros de limpieza en la App.

Pausar/reanudar la tarea actual

Puede pausar/reanudar la tarea actual de tres formas:
- Clicen () [Pausa]/(»)[Continuar] en la App;

« Presione brevemente el robot () [iniciar y detener];
+ Presione brevemente el boton del dock.

Recogida de polvo

Cuando se inicie la tarea de aspiracion, los residuos sélidos de la caja de polvo del robot se aspiraran automaticamente a la
bolsa de polvo de la estacion de carga.
También puede tocar la recoleccion de polvo en la App para iniciar la recoleccién de polvo manualmente.

Lavado del trapeador

Si se establecen multiples tareas de trapeado, o una sola drea de limpieza es grande, el robot volvera automaticamente a la
estacion de carga para lavar el trapeador.

El numero de pasadas de trapeado y la frecuencia de retorno se pueden modificar en la App antes de que comience
la limpieza, y la modificacion durante la tarea de limpieza actual tendra efecto durante la siguiente tarea.

También puedes hacer que la estacion de carga multifuncional lave el trapeador:

+Hagaclicen &: [Lavar el trapeador] en la App para limpiar el trapeador;

« Doble clic en laestacion de carga [~ [trapeador].

Nota: NO saque el robot a la fuerza cuando se esté lavando el trapeador para evitar dafos en las piezas.

Finalizar la tarea actual

Elrobot regresara automaticamente a la base al finalizar la limpieza. Puedes consultar el informe de limpieza actual en la App.
Puede finalizar manualmente la tarea de las tres formas siguientes:

« Presione 2s (1) [Finde tarea] enla App];

+ Presione brevemente el robot () Home [Recordar];

« Mantenga presionado el botdn del dock durante 2s.

Secado del trapeador

Tras el Ultimo fregado, el robot volvera a la base para lavar y secar la mopa. El tiempo de secado se puede modificar en laapp.

También puede iniciar el lavado y secado del trapeador manualmente de la siguiente manera:
« Toque & [Lavado y secado de trapeador] en la App;
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4. Parametros

4.1 Especificaciones

Robot(YJCC027)

Estacion de carga multifuncional (YJCB027)

Dimensiones: 355*350*107,7 mm

Dimensiones 431*403,5*461,5mm

Peso: 3,7kg

Peso: 8,4 kg

Tension nominal: 14,4 V== (bateria de litio)

Entrada nominal: 220-240V ~,50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz

(La potencia nominal real se basa en la informacion de la placa de
identificacion del producto)

Salida nominal: 20V== 2.0A

Potencia nominal:

Carga:45W
Recogida de polvo: 450W
Secado:65W

Wifi

Protocolo: IEEE 802.11b/g/n

Rango de frecuencia: 2412~2472MHz

Max. Potencia del transmisor (EIRP):<20dBm

Bluetooth Bluetooth

Protocolo: BLE 5.0

Protocolo: BLE 5.0

Rango de frecuencia: 2402-2480MHz

Rango de frecuencia: 2402-2480MHz

Max. Potencia del transmisor (EIRP):<10dBm

Max. Potencia del transmisor (EIRP):<10dBm

Bateria (Robot)

Cantidad de baterias por paquete:

1pza.

Tipo de bateria:

Bateria de Li-ion recargable

Tension nominal:

14,4V =

Cantidad de celdas de bateria por paquete de baterias:

8 pzas.

Capacidad nominal, energia nominal:

5000mAh, 72Wh




“ 1.2 Akceccyapbl po6oTa

MepenHss yacTb po60Ta (3aKpbiTas BEPXHAS KPbILIKa)

Per) RoCTYNHOCTb 1

Hatuvkun pagapa
I 06ecrieve s ONTVMANHOI PABOTbI MONb30BATENEN! 1 COBMIOASHYA COOTBETCTBYIOLLIVX 33KOHOB 1 MPaBitn MPOAYKTH Narwal, OQULIMANEHO BbINyLLeHHbIe
KoMnaHveii Narwal (1 AMCTPUELIOTOPaMM, yNIONHOMOUEHHBIMA KoMaKert Narwal), MoryT MCronb30BaTeCs v NONyaTh NOCNEnpONaxHoe 06CnyXBaH e
TOfBKO B CTPaHE/PErvioHe, B KOTOPOM Of ) B/PYrIe CTPaHbI MMM PETUOHI, Bbl HE CMOXETE UCTONb30BATH MPUNOXEHNE

Narwal Freo ns NpuBsA3ky 1 ynpasneHvs NpoayKTOM. YTo6bl NONy4MTb HaunyuLWMe BrieYaTNIeHNs OT NPOAYK |, Mbl ¢ Mp1oGp: KHOMKa OT3blBa
npoaykumio Narwal, npo; Tax i wnm "Opamm, yrosnHo! inaHver Narwal.
Bo u3bexaHie COMHeHM, MpoayKLvs Narwal, Ha TeppuTOop 0 7 n pamm,
KomMnaHven Narwal), MOXeT MCMonb30BaTLCS W NONyYaTh NOCNENPOAaXHOE OBCYKUBAHME TONBKO Ha TEPPUTOPUM MATEPUKOBOrO KiTas (38 UCKIoYEHWEM KHonka Myck / OcTaHoBKa
PErvIoHOB FOHKOHT, Makao v Taitear).
[aTuvk npsiMoro fencTaus
1 On ncaHuve n POHYKTa CTPYKTYPUPOBaHHOMO OCBELLEHMS!
Kpaeso aatuvk TOF Natuvk 6avnepa
1.1 KoMnnekT noctasku
OCHOBHbIE YacTH MepeaHss yacTb po60oTa (OTKPbITas BEPXHSS KPbiLKa)
Mbinec6opHmK
BepxHas Kpbillka po6oTa
3 M BKNagbiw

®unbTp Nbinec6opHMKa

KHorka RESET (c6poc)

Pobot x 1 MHOrOQYHKLIMOHaMbHAS [OK - CTaHLMS * 1
(YcTaHoBnEHb! NbiNeCEOPHUK x 1, ponnkosas (BKMIOYAS OCHOBAHME AN1S OUNMCTKM * 1,
wetka x 1) 6aK Ans YMCTON Boabl X 11 6aK ANs rpsisHOM BoAbl x 1)
HwxHsa yacTb po6oTa
Akceccyapbl
MHbpaKpacHbIi [aTUMK 3alUMTbI OT NafeHns x 3
YNnbTpa3syKoBOM aTUMK KOBPOB
—> Wnnbamk T BokoBast weTka ¢
(BkniouaeT C/H) 3alUMTON OT CRyThiBaHMA x1
@ LIKnoHHas HesanyTeiBatowwascs B <2
ponukosas leTka CAylee Koneco
BokoBas LeTka C 3almTOoi OT CyThiBaHMAX] LWHyp nuTaHusa x 1 Metwwok ans mycopax1 Mogynb BNaxHowM y6opku x 2

Hanpaanmcmee Koneco

BnaxHas y6opka ——— — \

Ba3a weabpsbl

CbeMHbI oumLatoLLmin punbTp x 1
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1.3 MHOrogyHKLMOHaNbHble KOMMNOHEHTbI AOK - CTAHLIUK

MepenHss yacTb (BepXHSAS KpbillKa 3aKpbiTa)

KHorka 3anyck/ocTaHoBka —{#T‘

WHpaukaTop

Yncawan 6asa

1bl

“———— TyBuaTblil GUALTP 6aka UMCTON BOABI

Kpblitka MHOrOQyHKLUMOHaNbHOM
DOK - CTaHLMM

Bak 15t rpsisHoM BOAb!

3apHss yacTb

WHTepdeiic nutaHua
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1.4 KHOMKW M MHAMKaTOPbI
KHonku po6oTta

KHonka Oeiictene

DyHKUMS

Myck / OcTaHoBKa Haxatne
b

3anyck/nay3a/Bo306HOBNEHVE 334341

3axaTbHa2c

BkrloueHue/BbiknoveHne

OT3blB (o HaxaTne

Bo3BpaT Ha oOK - CTaHUMIO

3axaTbHa2c

BxntoueHwe / BbiknioyeHre 6rok1poBKy OT aeTen

Cépoc = Haxatne

BX0/ B peXiM CONpsixeHms

3axaTbHa5c

OTBA3Ka Y4ETHOW 3aN1CK 1 O4YMCTKA MONMb30BaTENbCKUX AaHHBIX

3axatbHal0c

BoccTaHoBWTL 3aBOACKME HACTPOKM

KHomnka MHOrogyHKLMOHaNbHOW AOK - CTaHLLUK

DencTene DyHKUMSA
Haxatune 3anyck/nay3a/Bo306HOBNEHE TEKYLLE 3afa4n
[BoHoe HaxaTve OcTaHoBKa / OTMeHa NPOMBbIBKM LWBAGPbI

HaxwmuTe 1 ynepxueaiiTe B TeyeHne 2 ¢

3aBeplueHvie Tekyllen 3agaum

3axaTbHal0c

BX0[ / BBIXOA 113 PexVMa COnpsixeH1s

MATb HaxaTW

WHavkaTopbl po6oTa

WHpunkaTop

CamonpoBepka MOAy/st aBTOMATUYECKO 3aMeHbl BOALI

3HaueHue

MocToAHHbIN 6enbii

PexM oxuaaHus vnu paéoTa

MepenvBatowmics 6enbiv

BkntoueHwe / conpsaxeHue / o6HoBNeHe

MOCTOAHHBIN KpaCHbI

Owwbka poboTa Unu OTKIoYEeHe

MpuMeyaHue: CeHCopHas NaHenb CTaHOBUTCS TEMHON MOC/e OTCYTCTBUSA ONepaLIil C Hell B TeyeHme 30 CekyHA.

MHorodyHKUMOHanbHbIE UHAUKATOPbI AOK - CTaHLMUK

WHankaTop

3HaueHune

Bbikn

B pexvMe oxupaHus/cyuika

MocToAHHbIN

B pexuvme 3apaun / nay3sbl / oxmaaHns

Mynbcauns

BbinonHsieTcs o6HoBNEHWe / 3anuBka / camonpoBepka cnvea

Mvranue

AHoManus/noTeps ceasn



2.MoproToBka nepenuncnonb3oBaHneMm

(1)YcTaHoBUTE 60KOBbBIE WETKN
IMNoTHO BAaBMTE GOKOBYIO LUETKY B KAPTOYHbIV Na3 1
YCTEHOBYTE €€ HaMECTO CO LUEMUKOM,

- YCTaHOBNEHO NPaBUNLHO
) LWenuok P

YCTaHOBNEHO HENPaBIMNbHO

(3)U3BnekuTe NoTKM Ans 6yMarv u yctaHoBuTe

CMEeHHbIN oumnLatoWwmnii punbTp

« CHUMMUTE NOTKM ANs Gymark, KoTopble pUKCUpYIOT poboTa
BHYTPU AOK - CTaHLIMK

« BbIHBbTE NOALOH ANIS OUUCTKMA, BCTaBLTE CMEHHBIN PUNLTP
B a3 MO/I0Ha U HAXMUTE Ha HEro, YTOBk! YCTaHOBUTb Ha
MecTo,

« YcTaHoBUTE 6a3y NS YCTKM C YCTaHOBNEHHBIM UMbTPOM
06paTHO B 10K - CTAHLMIO.

(5) YcTaHOBKa MeLuKa ans Mycopa

+ CHUMUTE Nepe/HIOI0 KPbILLKY [IOK - CTAHLIAM.

«BcTaBbTe Mewok Ansa c60pa nbiNv B Na3 B OTMEYEHHOM
HanpasneHuu, Noka oH He AOCTUTHEeT AHa.

«YcTaHoBUTE nepeaHIolo NaHenb AOK - CTaHLMKU B HYXHOe
MEecCTO.

(7)Ao6aBuTb uncTyio BOAY

« OTkpoiiTe 6ak ANs YACTON BOAbI M 3aMONHUTE YACTON
BOZOW .

+ 3aKpenuTe BEPXHIOH KpbiLLKy 6aka Ans Bofbl 1 MOMeCTUTe
ro 06paTHO Ha MHOTOpYHKLIMOHAIBHYIO AOK - CTAHLMIO.

Otmerka yposks
8016l MAX (Makc)

(2)YoanuTe noporioH Ans 3alumTbl OT CTONKHOBEHMI

« Mp1NoaHMMKTE HaKNenKy Ha BepXHeW KpbILKe, YTOBb!
OTKPbITb BEPXHIOK KPbILLKY PO6OTa W yAannTb NOPONOH
NS 3aLUMTbI OT CTONKHOBEHMIA.

+ 3aKpoViTe BEPXHIOIO KPbILLKY poboTa.

(4)PasmelueHne MHOrodyHKUMOHaNbHOM

AOK - CTaHuu1

+ [1NS NOAKMKOUEHNS MUTAHNS, MOAKIOUMTE LHYP NUTaHUS
K 3a7Hel NaHenm oK - 6a30B0M CTaHLMK.

« OcTaBbTe nepef 0K - CTaHLyel CBO60HOe MPOCTPaHCTBO
MHOI He MeHee 0,45 MeTpa, YTo6bI POBOT MO BXOAMTL
BbIXO/UTb 113 [I0K - CTaHLMM.

CoseTbl: HE CTaBbTw{; CTaHUMIO PAAOM C UCTOYHUKOM Tenna.

P~

s

/
(6)lo6aBbTe TabneTKy AN MbITbs NONa

i

[ob6aebTe B 6aK N8 YACTON BOAbI TAGNETKY 19 MbITbs MONa.
MpuMevaHme: YncTALas TabneTka NpYoGPEeTaeTCs OTAENLHO.

Vicroneayite uicTsme
Tabnetki ot Narwal

N S

(8)HacTpoiku 3arpysku

BcTasbTe po6oTa B AOK-CTAHLMIO TaK, YTO6bl HOKOBbIe
eTKy 6bin HanpaeneHb! Hapyxy. [Jok - CTaHws nogacT
OfVH 3BYKOBOW CUIHar, CBUAETENLCTBYIOWMI 06 YCrewwHon
3apsaKe, nocne Yero Po6oT BKIOUMTCS U NepepacT
ronocosoe coobuieHve.

(9) MoakntoueHe 1 NpuBsA3Ka po60Ta B NPUNOKEHUN

3arpyauTe npurnoxeHve Narwal v creayiTe MHCTPYKUMSM MO MOAKIOHEHVIo U NpyBsiake poboTa.
MpnMeyaHme:Ha CTpaHmLLEe YCTPOVCTBa NPUNOXEHUS HaxmMuTe “Settings” > "Device” (HacTpoitku >
YCTPOICTBO), @ 3aTeM 3aXMUTE KHOMKY “Restart Robot” (MepesanyctiTs po6oTa) B Tederme 10 cekyHn,

YTOGb! BKIKOUMT / BBIKIOUMTE PEXVM SHEPrOCOEpEXeHMs.

—PexuM aHeproctepexeHIa [OCTyNeH Tonbko B CeBepHO AMepyke.

3. Kak ucnonbsoBaTtb

IMepen Hauanom paboTsl C POGOTOM yGEAUTECH, YTO Bbl 38BEPLININ YCTAHOBKY M HACTPOIKY MHOMOMYHKLIMOHABHOW 10K - CTaHLMI,

KaK yka3aHo Brrase 2.

3.1 OpraHusaumsa aoMaliHen o6CcTaHOBKU

A. HaBeauTte nopsaok Ha nony, Hanpumep, ybepute
PasBpOCaHHbIE NMPOBOAA, TPSIMKY, TANouKi, OAEXAY W KHUMM.

o
C. OcTaBbTe Apyrue ABepU 3aKpbITbIMY 1 yCTaHOBIUTE
orpaxpeHve, 4Tobbl NpeaoTBpaTUTL NonaaaHue pobota
Ha BO3BbILUEHHBIE NN HU3KME YYaCTKN.

E. HE cToinTe nepen po60TOM, Ha NOPOre UK B y3KNX
npoxofax, YTo6bl M36exaTb NPonyckos Npu ybopke.

3.2 CocTaBneHue KapThbl

B. OTkpoiTe ABepy B yorpaemble KOMHaTbI M paccTaBbTe
Me6ernb Tak, YTO6bl OCTaBUTb Kak MOXHO 60/1blie MecTa
ansa y6opku.

mmrﬂ%

D. MakcymManbHas BbicoTa NPeofoneHns npensTcTani
cocTasnseT 20 MM, ¥ POBOT HE MOXET BOMTY B KOMHATbI C
BbICOTOM Nnopora 6onee 20 MM. Bbl MOXeTe nprobpecTtn
noporosyto pamny Narwal, KoTopas NOMOXeT po6oTy
npeoaonesath NpenaTcTans.

Mpexpe Yem NpuCTynuTbL K YBopke HOBOrO AoMa, poboTy HEeoBXOavMO M3yunTb AOM W COCTaBUTh KapTy. Mepen nepson
YBOPKOI1 MOXHO 3anyCTUTb COCTABNEHIE KapTbl KOPOTKUM HEXATUEM KHOMKM Ha [IOK - CTAHLMW UMW HaxaTVeM KHoMku [Start

Mapping] (3anyck cocTaBner st KapTbl) B MPUIOXEHIM.
Mpumeyanue:

1. Mocne co3aaHmMs KapTbl €8 MOXHO PeAaKTMPOBATL B MPUMIOXEHMN.
2. He nepemelLaiiTe 3apsiiHytO CTaHLIMIO NOCNE CO3AaHMS KapTbl, MHaue BaM NPUAETCS NepecTpausaTh kapTy. ECrv MeHsieTcs
PaCcnoNoXeHHe KpyrHbIX MPeaMETOB MEGENM, PEKOMEHYETCS NEPECTPOMTL KapTy.
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3.3 Y6opka
Bbi6op pexnMoB y6opku

M3nenve meeT YeTbipe BCTPOEHHbIX PexmMa y6opKM: MbiNecoc, BnaxHas ybopka, Mbinecoc 1 BnaxHas ybopka, nbinecoc,
3aTeM BnaxHas ybopka. B npunoxeH1n MOXHO BbIGpaThb 1 HACTPOUTL Takve NapameTpbl, Kak LMKMbl Y6Opku, BCachiBaHue
W BMaxHOCTb LIJBaﬁpbl ANSA KaXAo0ro pexuma.

YctaHoBuTb Freo Mind

Freo Mind - 870 MHTeNNeKTyanbHbIA NOMOLLUHVK B YBOpKe. Mpy BroYeHun Freo Mind po6oT camocTosTenbHO perynvpyet
napameTpbl y6OpKu, He Tpebys pyUHbIX HACTPOEK.
Bbl MOXeTe BbIGpaTh, BKMOUaTh 1 Freo Mode npu 3anycke 3aayuun y6opky B MPUNOXEeHH;

3anyck 3aaaum no y6opke

3anycTuTb poboTa Ha y6opKy MOXHO TPEMS CreayioLM1 cCnocobamm:

- Haxmute () [Start Cleaning] (HauaTb y60pKy) B NpynoxeHmy;

« HaxxmuTe kHonky O Start/Stop (3anyck / OcTaHoBKa) Ha POGOTE, UTOBLI HakaTb YEOPKY. M0 YMONUaHIo poBOT akTUBUPYeT
PEXVM MblNecoca;

« HaxmuTe KHoMKy Ha A0K-CTaHLWK, YTO6bI HauaTb YEOpKy. 10 yMOn4aH1io po6oT aKTUBMPYET PEXVIM MbINECcoCa 1 BMIaXHOM
y6opKY;

MpyMeyaHme: B NPUNOXEHUN MOXHO HACTPOUTL PEXMM YEGOPKM W 3aAaTb APYrue napaMeTpbl.

Maysa/Bo306HOBNEHME TeKyllel 3aaaum

Mp1oCTaHOBNTL/BO306HOBUTL BLINOMHEHME TEKYLLEH 3a[a4M MOXHO TPeMsi crnocobamm:
« Haxmute () [Pause]/(») [Resume] (May3a / BO306HOBTb) B IPUIOXEHNM;
« Haxmute kHonky (1) [Start/Stop] (3anyck / OcTaroeka)

* HaxxmuTe KHonKy AOK-CTaHUMm,
C6op nbinun

Mocne Hauana y6opky TBEPAbIE OTXOAbI U3 MbINeC60pHIKa POBOTa aBTOMATYECKM MONaAaloT B MELLOK A1s C60pa Mbinv Ha
3aPAAHOV AOK-CTaHLMN.
Y106bI 3aNyCTUTL CEOP MbINM BPYYHYIO, MOXHO TakXe HaxaTb CO0P Mbiniv B NPUMNOXEHWN.

Molika wBea6pbl

ECnu 3a1aHo HECKOMbKO 3aiay Mo y6opKe Wk OAHa 30Ha Y60pKM Benka, poGOT aBTOMaTUUYECKM BEPHETCS B 10K, YTOGbI
NOMBITh WBABPY.

KonuuecTBo NpPOXOAOB M BO3BPATOB B paMKax BNaxXHOM yGOPKN MOXET BbiTb N3MEHEHO B MPUIOXEHUN 0 Havana
y60pKK, M U3MeHeHue, caenaHHoe Bo Bpems Tekyluei y6opku, BCTYMUT B CUMY BO BPEMS CNeaytoLen.
MHOrOGYHKLIMOHaNbHES AOK - CTAHLINS TakKe NO3BONSIET MbiTh LIBAGPY:

+Haxmute A [Molika WBaGpsl] B NpUnoxeHmm;

+ [iBax bl Haxmm1Te Ha foke > [mop] (weabpa).

MpuMevaHue: Bo n3bexaHne nospexaeHns aetanen HE BbiTackvBaiiTe poboT C yeunmeM, Koraa uaeT NpoLecc MOMKM LWBabpbl.
3aBepLieHue TeKyLien 3agaumn

[0 OKOHuaHMK YBOpK/ pOBOT CaMOCTOATENBHO NEepeMeLLIaeTCsi 06PaTHO K AOK - CTaHLMK. B MPp1noxeHm MOXHO MpOCMOTPETL
TeKyLwmin oT4eT 06 ybopke.

3aBepluNTb 3af1aHVe BPYYHYIO MOXHO CneytoLM1 TPems Cnocobamu:

+ BTeueHue 2 cek HaxumainTe KHomky (i) [Task End] (sapaua 3aBeplleHa) B npmnoxen—MM]:

+ HaxmuTe kHonKy po6oTa () Home [Recall] (OT3biB);

+ HaxwmuTe 1 yaepxmeainTe KHOMKY AOK-CTaHUUK B TeYeHue 2 C.

Cyuwka weabpbl

Mocne nocneaHero NporoHa B paMkax BNaxHoN y6opki poboT BO3BPALLAETCA Ha 0K - CTaHLMIO AN MOMKY U CYLLKV LUBAGPbI.
BpeMsi CyLIKI MOXET GbiTb U3MEHEHO B MPUNOXEHIM

3anycTUTb NPOLLECC NMPOMBIBKM W CYLLKW LIBABPLI BPYUHYIO TakxXe MOXHO CrieaytoLM CnocoboMm:

« Haxunre A [Mop Washing & Drying] (Movika 1 cyLuka WiBaGpbi) B PUIOKEHUN;
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4. MapameTpbl

4.1 XapaKkTepucTuku

Po60oT(YJCC027)

MHorodyHKUMOHanbHas fok - cTaHums (YJCB027)

[abaputhl: 355*350*107,7 MM

labapuTbl: 431*403,5%461,5mm

Bec:3,7kr

Bec: 8,4 kr

HomvHaneHoe HanpsxeHve: 14,4 B—
(NUTVEBbIN akKyMynsTOP)

HoMuHanbHbI BXoA: 220-240 B~, 50-60 'y,
100-127 B ~,50-60I"y,

(PaKTUUECKAS HOMUHANBHAS MOLLHOCTb OCHOBaHa Ha MH(GOPMALWN Ha
NacropTHONM Tabnuke NPoAYKTa.)

HomMuHanbHbIV Boixoa: 20 B==—= 2.0A

HomuHanbHas MOWHOCTb:
3apanka: 45 BT
C6op nbinu: 450 BT

Cyuwika: 65 BT
Wifi (Po6oT+CTaHums)
Mpotokon: IEEE 80211b/g/n
[vana3oH YacToT: 2412~2472 MI'y,
Makc. MowwHocTb nepefatumka (EIRP):<20 ABM
Bluetooth Bluetooth

Mpotokon: BLE 5.0

Mpotokon: BLE 5.0

[uana3oH YacToT: 2402-2480 ML,

[nana3oH YacToT: 2402-2480 MI'y,

Makc. MowHocTs nepefatyvika (EIRP): <10 abm

Makc. MowHocTs nepefatyvika (EIRP): <10 abm

AxkymynsTop (po6oT)

KonuuecTso AKKYMYNSATOPHbIX 610oKoB B ynakoeke:

Twr

Tun akkymynsTopa: Mepe3sapsikaembii IUTUI MOHHBIN aKKyMyNaTOp
HoMuHanbHoe HanpsixeHe: 4.4V ==
suwr

KonnyecTBO 2n1eMeHTOB NUTaHUs B 0AHOM ‘ynakoske:

HoMuHanbHas eMKoCTb, HOMUHaNbHas Heprusg:

5000 MAY, 72 BTy




Bolgesel Kullanilabilirlik ve Uyumluluk

Eniyikullanici deneyimini ve ilgili yasa ve dizenlemelere uyumu saglamak igin satis sonras hizmet ve kullanim, Narwal'n UrGinlerini resmi olarak piyasaya
surdugu Ulke veya bolgeyle (veya Narwal tarafindan yetkilendirilen distribtitérlerle) sinirlidir. Uriin bagka Ulke veya bélgelere gonderilirse Narwal Freo
Uygulamasi kullanilarak baglanip galistiriimasi mumkiin olmayabilir. En iyi Griin ve hizmet deneyimi igin Narwal Grinlerini bolgenizdeki yetkili distribtor
veya perakendecilerden satin almanizi Gneririz.

Gin Anakarasinda dagitilan ve satis sonrasi hizmet igin erisilen Narwal Urnlerinin, Hong Kong, Makao ve Tayvan haric olmak Uzere, yetkili distributérler
ve Gin Anakarast le sinirli oldugu acikga belirtiliyor.

1. Urlin tanitimi

1.1 Kontrol listesi
Ana pargalar

Robot x 1
(Toz toplama kutusu x 1, rulo firga x 1 takili)

Cok islevli sarjistasyonu = 1
(Temiz taban x 1, temiz su tanki x 1 ve kirli su tanki x 1 dahil)

Aksesuarlar

o

Dolagmay 6nleyici yan firgax1 GUg kablosu x 1 Toz Torbasi x1

S

Degistirilebilir temizleme filtresi x 1

1.2 Robot Aksesuari
Robot 6n (lst kapagi kapatin)

Radar sensorleri

Geri cagirma dugmesi

Baslat/Durdur dugmesi

Yapilandiriimig isik ileri sensoru

TOF kenar sensorl

Tampon sensori

Robot On (Ust kapagi agin)

Cop kovasi

N

Robotun Ust kapagi

Toz haznesi filtresi

Yeniden baslatma tusu

Robotun alt kismi

Kizil6tesi disme Onleyici sensor x3
Ultrasonik hall sensoru

Isim plakasi
(Seri numarasi dahil)

Sifir Dolagma Yuzen Firga

Dolagmay énleyici yan firga x1

Tahrik tekerlegi x 2

Paspas modulti x 2

© Teker

Paspas

Paspas tabani
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1.3 Cokiglevli yuva bilegenleri
On (Ust kapak kapali)

Start-stop tusu

Gosterge

Temizleme tabani

On (ust kapak agik) —

~ Temizsutanki sunger filtresi
Cokislevli yuva kapagi

Kirli Su Tanki

Geri

Gug araylzu
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1.4 Digmeler ve gostergeler
Robot digmeleri

Dugme Aksiyon islev

Kisabasis

Baslat/Durdur Baslatma/duraklatma/devam etme gorevi
I

0]

2 saniye basili tutun Agik/Kapall

Gerigadirma Orere  Kisa basig Sarj istasyonuna geri dén

2 saniye basil tutun GocukKilidini Agma/Kapatma

Sifirla o Kisa basis Eslestirme moduna girin

5 saniye boyunca basill tuturHesabin baglantisini kaldirin ve kullanici verilerini temizleyin

10 saniye boyunca basili tutufabrika ayarlarini geri yikle

Cok islevli yuva digmesi

Aksiyon islev

Kisa basis Gegerli gorevi baglatma/duraklatma/devam ettirme

Cift tiklama Paspas ylkamayi baslat/iptal et

2suzun basin Mevcut gérevi sonlandir

10 saniye basili tutun Eslestirme moduna girin/gikin

Besklik Otomatik Su Degisim ModUli Kendi Kendine Kontrol

Robot Isik Etkisi

Gosterge Anlam

Sabit beyaz Beklemede veya calisiyor

Beyaz nefes Acgmal/Eslestirme/Guncelleme
Sabit Kirmizi Robot hatasi veya baglantisi kesildi

Not: 30 saniye boyunca herhangi bir islem yapiimadiginda dokunmatik panel kararir.

Cok islevli yuva gostergeleri

Gosterge Anlam

Kapali Bosta/kurutma

Sabit Gorev/Gorev duraklatma/Bekleme modunda
Nefes al

Kendi kendini test etme/yUkseltme

Flas. Anormal orta/kayip



2. Kullanmadan Once Hazirlama

(1)Yan firgalari takin

Yan firgayi sikica kart yuvasina bastirin ve bir "tiklama"
duydugunda yerine takin. —

(2) Garpisma onleyici képugu gikarin

« Robotun Ust kapadini agmak igin Ust kapak etiketini
kaldirin ve garpisma onleyici kopigu gikarin.

« Robotun Ust kapagini kapatin.

Diizgun takimamis
(3)Kagt tepsilerini gikarin ve degistirilebilir
temizleme filtresini takin

- Robotu yuvaya sabitleyen kagit tepsilerini gikarin.

- Temizleme tepsisini gikarin, degistirilebilir filtreyi tepsinin

(4)Multifuctional yuvanin yerlestirilmesi

takin.

«Glcl baglamak igin yuvanin arkasindaki glg¢ kablosunu

(9) Robotu uygulamaya baglayin ve baglayin

Narwal Uygulamasini indirin ve robotu baglama ve baglama talimatlariniizleyin.
Not:Uygulama cihazi sayfasinda, "Ayarlar" > "Cihaz"a dokunun ve ardindan gug tasarrufu
modunu agmak/kapatmak igin “Robotu Yeniden Baslat" digmesini 10 saniye basili tutun.
—Glg tasarrufu modu yalnizca Kuzey Amerikada kullanilabilir.

3. Nasil kullanilir

Robotu kullanmadan 6nce, B6IUm 2'deki kurulum ve gok fonksiyonlu dock kurulumunu tamamladiginizdan emin olun.

3.1 Ev ortamini diizenleyin

yuvasina takin ve yerine takmak icin asagi dogru bastirin.
- Temizleme tabanini temizleme filtresi takili halde tekrar
yuvasina yerlestirin.

(5) Toz torbasinin montaji

«Yuvanin 6n kapagini gikarin.

« Toz torbasini isaretli yonde, tabana degecek sekilde
yuvaya yerlestirin.

« Yuva 6n panelini uygun yere takin.

(7) Temiz su ekleyin

- Temiz su tankini agin ve temiz suyla doldurun .
- Lutfen su tankinin Ust kapagini sabitleyin ve tekrar Cok
Fonksiyonlu yuvaya yerlestirin.

MAX su seviyesi isareti

(6) Zemin temizleme tabletini ekleyin

Temiz su deposuna bir zemin temizleme tableti yerlestirin.

« Robotun rihtima girip glkmast igin rihtimin éniinde en az 0.45
~ metre uzunlugunda agik bir alan birakin.
Ipuglari: Iskeleyi bir 1st kaynaginin yakinina KOYMAYIN.

A. Yerdeki daginikligi ortadan kaldirin, 6rn. daginik kablolar,
pagavralar, terlikler, giysiler ve kitaplar.

B. Temizlenecek odalarin kapilarini agin ve mobilyalari
temizlik igin mUmkun oldugunca fazla yer birakacak sekilde
duzenleyin.

20mm]$

D. Engel gegis ylksekligi maksimum 20 mm olup, esik
yUksekligi 20 mm'nin Uzerinde olan odalara robotun
girmesi mumkun degildir. Robotunuzun engelleri
asmasina yardimei olmak igin Narwal Esik Rampasi satin
alabilirsiniz.

Not: Temizleme Tableti ayrica satin alinmalidir.

Litfen Narwal'n
temizleme tabletini

kullanin /A

C. Diger kapilari kapali birakin ve robotun ylksek veya algak
alanlara girmesini dnlemek igin git takin.

(8)Onyiikleme ayarlari

Robotu yan firgalar disa bakacak sekilde yuvaya itin. Sarj
isleminin basarili oldugunu belirtmek igin yuva bir kez bip
sesi glkaracak ve robot kendini agarak sesli mesaj génderece-
Kktir.

E. inmalden kaginmak igin robotun éniinde, esikte veya
dar koridorlarda DURMAYIN.

3.2 Haritalama

Yeni bir evi temizlemeden 6nce robotun evi kesfetmesi ve bir harita olusturmasi gerekiyor. ilk temizlikten 6nce, yuva tizerindeki
dugmeye kisa basarak veya uygulamada [Haritalamay Baslat] égesine dokunarak haritalamayi baglatabilirsiniz.

Not:

1. Bir harita olugturulduktan sonra Uygulamada dizenlenebilir.

2. Haritalama tamamlandiktan sonra sarj istasyonunu hareket ettirmeyin, aksi takdirde haritay! yeniden olusturmaniz gerekir.
BlyUk mobilya pargalarinin konumunda bir degisiklik varsa, haritanin yeniden olusturulmasi 6nerilir.
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3.3 Temizleme
Temizleme modlarini segin

Urlne dort temizleme modu entegre edilmistir: sUplrme, paspas, sUplrme ve paspas ve sUplrme sonra paspas
Uygulama, kullanicilarin her mod i¢in emme, temizleme donguleri ve paspas nemi gibi parametreleri segip ayarlayabilir-
siniz.

Freo Mind'i Ayarla

Freo Mind akilli bir temizlik asistanidir. Freo Mind agildiginda robot, manuel ayara gerek kalmadan temizlik parametrelerini
akillica ayarlayacaktir.
Uygulamada bir temizlik gérevi baslattiginizda Freo Modunu etkinlestirip etkinlestirmeyeceginizi segebilirsiniz.

Temizleme goérevine baglayin
Robotu temizlik icin asagidaki Ug sekilde baslatabilirsiniz:

- Uygulamada ) [Temizlige Basla] dtgmesine dokunun;

- Temizligi baslatmak igin robot Gizerindeki © [Baslat/Durdur] digmesine kisa basin. Robot varsayilan olarak Vakum Modunu
etkinlestirecektir;

- Temizlige baglamak igin yuva Uzerindeki digmeye kisa sureli basin. Robot varsayilan olarak Vakum ve Paspas Modunu
etkinlestirecektir;

Not: Uygulamada temizleme modunu ayarlayabilir ve daha fazla temizleme parametresi ayarlayabilirsiniz.

Gegerli gorevi duraklatin/devam ettirin

Gegerli gorevi Uc sekilde duraklatabilir/devam ettirebilirsiniz:
. UYguIamada () [Durakiat]/ ) [Devam Et] diigmesine dokunun;
- O [Baslat/Durdur] dugmesine kisa basin

« Yuva digmesine kisa basin.
Toz toplama

Vakumlama gorevi baslatildiginda robot toz kutusundaki kati atiklar otomatik olarak sarj istasyonundaki toz torbasina
vakumlanacaktir.
Ayrica, toz toplama islemini manuel olarak baglatmak igin uygulamada toz toplamaya dokunabilirsiniz.

Paspas yikama

Birden fazla paspas gorevi ayarlanmigsa veya tek bir temizleme alani blyUkse, robot paspasi yikamak igin otomatik olarak
iskeleye geri dénecektir.

Temizleme islemlerinin sayisi ve geri donus sikhdi, temizlik baslamadan énce Uygulamada degistirilebilir ve mevcut
temizlik gérevi sirasinda yapilan degisiklik, bir sonraki gorev sirasinda etkili olur.

Cokislevlinhtimin paspasi yikamasini da sadlayabilirsiniz:

- Paspasi temizlemek icin uygulamada &: [Paspas] ‘a tiklayin;

-Yuva (> [paspasina)] gift tiklayin.

Not: Paspas yikama islemi sirasinda robotu zorla disari gekmeyin, aksi takdirde pargalar zarar gorebilir.

Mevcut gorevi sonlandir

Temizlik sona erdiginde robot kendi kendine yuvaya geri dénecektir. Meveut temizlik raporunu uygulamada gérintileyebilir-
siniz.

Gorevi asadidaki Ug yolla manuel olarak sonlandirabilirsiniz:

« Uygulamada 2 saniye () [Gérev Sonu] dugmesine basin];

« Robotun ) Home [Geri Gagir] digmesine kisa basin];

« Kendi kendini temizleyen sarj istasyonu tuslarina uzun basin 2s.

Paspas Kurutma

Son paspaslama isleminin ardindan robot, paspas yikama ve kurutma iglemi icin istasyona geri dénecektir. Kuruma suresi
uygulama Uzerinden degistirilebilir.

Ayrica paspas ylkama ve kurutma iglemlerini manuel olarak asagidaki yéntemle baglatabilirsiniz:
« Uygulamada & [Paspas Yikama ve Kurutma] digmesine dokunun;
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4, Parametreler
4.1 Ozellikler

Robot(YJCC027)

Gok Fonksiyonlu Yuva(YJCB027)

Boyutlar: 355*350*107,7 mm

Boyutlar: 431*403,5*461,5mm

Agirlik:3,7 kg

Adirlik: 8,4 kg

Nominal voltaj: 14,4V==(lityum pil)

Nominal girig: 220-240V ~,50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(Gergek nominal gikis, Urdn isim plakast bilgilerine dayanmaktadir.)

Nominal gikis: 20V=2.0A

Anma guict:

Sarj: 45W

Toz toplama: 450W
Kurutma: 65W

Wi-Fi (robot)

Protokol: [EEE 80211b/g/n

Frekans Araligi: 2412-2472

MHz Maks. Verici Gucl (EIRP): =20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Protokol: BLE 5.0

Frekans Araligi: 2402-2480MHz

Frekans Araligi: 2402-2480MHz

Maks. Verici Gucu (EIRP): =10dBm

Maks. Verici Guc (EIRP): <10dBm

Pil (Rotbot)

Pil Paketi Paket Bagina Adedi: 1adet

Pil TUra Sarj Edilebilir Li-ion Pil
Nominal Gerilim: 14.LV =

Pil Paketi Bagina Pil Hucresi Sayisi: 8 adet

Nominal Kapasite, Nominal Enerji:

5000 mAh, 72Wh




. i

Aby zapewni¢ optymalne wrazenia uzytkownika i zgodnos¢ z odpowiednimi przepisami prawa i regulacjami, produkty oficjalnie sprzedawane przez
Narwal (i dystrybutorow autoryzowanych przez Narwal) moga by¢ uzywane i uzyskac obstuge posprzedazowa tylko w kraju/regionie, w ktorym zostaty
wydane. Jesli produkt zostanie wystany do innego kraju lub regionu, moze nie by¢ mozliwe korzystanie z aplikacji Narwal Freo w celu powigzania i
obstugi produktu. Aby uzyskac najlepsza jakos¢ produktu i obstugi, zalecamy zakup produktéw Narwal sprzedawanych lokalnie przez Narwal lub
dystrybutorow autoryzowanych przez Narwal

W celu uniknigcia watpliwosci, produkty Narwal sprzedawane w Chinach kontynentalnych przez firme Narwal (i dystrybutorow autoryzowanych przez Narwal)
moga by¢ uzywane i objete obstugg posprzedazowa wytacznie w Chinach kontynentalnych (z wytaczeniem regiondw Hongkongu, Makau | Tajwanu)

1. Wprowadzenie do produktu

11 Lista kontrolna
Gtéwne czgsci

Robot x 1 Wielofunkcyjna stacja dokujgca = 1
(Pojemnik na kurz x 1, zainstalowana szczotka (w tym podstawa czyszczaca x 1, zbiornik
walcowa x 1) czystej wody x 1, zbiornik brudnej wody x 1)

Akcesoria

P

Worek na kurzx1

Szczotkaboczna
zapobiegajgca splataniux1

S

Wymienny filtr czyszczgcy x 1

Przewod zasilajgcy x 1

1.2 Akcesoriarobota
Przéd robota (zamknigta pokrywa gorna)

Czujniki radarowe

Przycisk przywotania

Przycisk start/stop

—————— Przedniczujnik
oswietlenia przestrzennego
Czujnik krawedzi TOF

Czujnik zderzaka

Pojemnik na kurz

| / @\7 Wymienny pojemnik wktadany

—— Filtr pojemnika na kurz

Gorna pokrywa robota

Przycisk RESET

Spaod robota

Czujnik podczerwieni x3
Ultradzwigkowy czujnik dywanowy

Tabliczka znamionowa ® i

(S/N zatgczony) // @
Cyklonowa nieplaczaca
sig szczotka walcowa

Szczotka boczna
zapobiegajgca splgtaniu x1

Koto napgdowe x2

Modut mopujacy * 2

Kotko jezdne

Mop

Baza mopa
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1.3 Komponenty wielofunkcyjnej stacji dokujacej

Przdd (gdérna pokrywa zamknigta)

Przycisk Start/Stop

Przéd (gorna pokrywa otwarta)

Pokrywa wielofunkcyjnej
stacji dokujgcej

Zbiornik brudnej wody

Tyt

Interfejs zasilania
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Podstawa czyszczgca

“ Filtr gabkowy zbiornika czystej wody

Wskaznik

1.4 Przyciski i wskazniki
Przyciski robota

Przycisk Dziatanie Funkcja

Start/Stop O Krotkie nacisnigcie Rozpoczecie/wstrzymanie/wznowienie zadania

Nacisniji przytrzymaj przez 2s WHWy+

Przywotaj ¢ rome Krétkie nacisnigcie Powrot do stacji dokujacej

Naci$nij i przytrzymaj przez 2s Wigczanie/wytaczanie blokady rodzicielskiej

Reset Krotkie nacisnigcie Wejdz w tryb parowania

Nacisnij i przytrzymaj przez 5s Roztgcz potgczenie konta i wyczysc dane uzytkownika

Nacisniji przytrzymajprzez10s  Przywroc ustawienia fabryczne

Przycisk wielofunkcyjnej stacji dokujgcej

Dziatanie Funkcja

Krotkie nacisnigcie Uruchomienie/wstrzymanie/wznowienie biezacego zadania
Kliknij dwukrotne Start/anulowanie mycia mopem

Nacisniji przytrzymaj przez 2 sekundy Zakoncz biezgce zadanie

Nacisnij i przytrzymaj przez 10s Wejscie/wyjscie z trybu parowania

Pig¢ kliknig¢ Autodiagnostyka modutu automatycznej wymiany wody

Wskazniki robota

Wskaznik Znaczenie

Biaty Tryb gotowosci lub pracy

Migajacy biaty Wigczanie/parowanie/aktualizacja
Staty czerwony Btad robota lub roztgczenie

Uwaga: Panel dotykowy gasnie po 30 sekundach bezczynnosci.

Wskazniki wielofunkcyjnej stacji dokujgcej

Wskaznik Znaczenie

WYL Bezczynno$é/suszenie

Swiatto state W trybie zadania/wstrzymania/gotowosci

Pulsowanie Trwa aktualizacja / ponowne napetnianie / autotest roztadowania
Miganie Btad/roztgczenie



2. Przygotowanie przed uzyciem

(1)Zamontowac¢ szczotki boczne
Mocno wcisnij szczotke boczng do gniazda karty i zainstaluj
ja na miejscu z kliknigciem. —

/’\: ~N

Nie zainstalowano prawidtowo

(3)Usun wsparcie bufora i zainstaluj zastgpczy

ekran czyszczacy.
- Wyjmij wsparcie buforowe statego robota w stacji tadujgcej.
« Wyjmij tacg czyszczaca, zatrzasnij wymienny filtr w
szczelinie tacy i docisnij go, aby zainstalowac go namiejscu.
« Ponownie zainstaluj czystg podstawe z fittrem zainstalowanym
W stacji tadujacej.

(5)Instalacja worka na kurz

+ Zdejmij przednig pokrywe stacji dokujgcej.

«Wiozy¢ worek na kurz do szczeliny w zaznaczonym kierunku,
azznajdzie sig nadole.

« Zainstaluj panel przedni stacji dokujgcej w odpowiednim
miejscu.

(7)Dodaj czysta wode

« Otworzyc zbiornik czystej wody i napetnic¢ go.

+ Prosze zamocowac gorng pokrywe zbiornika na wodeg i
wiozy¢ go z powrotem do wielofunkcyjnej stacji dokujace).

Znak poziomu wody MAKS

(2) Usunaé pianke antykolizyjng

«-Podniesc naklejke na gérnej pokrywie tak, aby otworzyc
gérng pokrywe robota i usung¢ pianke antykolizyjng.
« Zamknac gorng pokrywe robota.

(4)Umieszczenie wielofunkcyjnej stacji

dokujacej

- Podtgcz przewdd zasilajgey z tytu stacji dokujgcej, aby
podtgczyc zasilanie.

« Pozostawic otwartg przestrzen o dtugosci co najmniej 0,45
metra przed stacjg dokujgca, aby robot mogt do niejwjechac i
zniejwyjechac.

(6)Dodac tabletke do czyszczenia podtdg

Dodac tabletke do czyszczenia podtdg do zbiornika czystej
wody.
Uwaga: Tabletkg czyszczacq nalezy zakupic 0sobno.

Proszg uzy¢ tabletki \J

czyszczace] od Narwal

A

(8)Ustawienia uruchamiania

Wsun robota do stacji dokujgcej bocznymi szczotkami
skierowanymi na zewnatrz. Stacja dokujgca wyda jeden
sygnat dzwigkowy, aby wskazac, ze tadowanie zakoniczyto
sie pomysinie, a robot wigczy sig i wyswietli komunikat
gtosowy.

(9)Potaczi powiaz robota w aplikacji

Pobrac aplikacjg Narwal i postgpowac zgodnie z instrukcjami tak, aby podtgczyc i powigzac robota.
Uwaga:Na stronie urzgdzenia aplikacji prosze nacisng¢ ,Ustawienia™ > “Urzgdzenie’ a nastepnie przytrzymac
przycisk ,Uruchom ponownie robota” przez 10 sekund, aby wigczy¢/wytaczyc tryb oszczedzaniaenergii.

—Tryb oszczedzania energii jest dostgpny tylko w Ameryce Potnocne).

®

@:

3. Jakuzywac

Przed rozpoczeciem korzystania z robota nalezy upewnic sig, ze instalacja i konfiguracja wielofunkcyjnej stacji dokujgcej
zostaty zakoriczone jak podano w rozdziale 2.

3.10rganizacja srodowiska domowego

N S T
0 e e
= X /,// \\ 4
A.Uprzatnac batagan na podtodze, np. porozrzucane kable,
szmaty, kapcie, ubrania i ksigzki.

B.Otworzy¢ drzwi pomieszczen do sprzgtania i ustawic
meble tak, aby pozostawic jak najwigcej miejsca do
sprzatania.

zmrﬂ%

D. Maksymalna wysokos¢ pokonywania przeszkod wynosi
20 mm, a robot nie moze wjezdza¢ do pomieszczen, w
ktorych wysokosc progu przekracza 20 mm. Mozna
zakupic rampe progowg Narwal, aby pomoc robotowi
pokonywac takie przeszkody.

C.Pozostawic¢ inne drzwi zamknigte i zainstalowac
ogrodzenie tak, aby uniemozliwi¢ robotowi wjazd
na podwyzszone lub niskie obszary.

E.NIE stawac przed robotem, na progu lub w waskich
przejsciach, aby unikna¢ przeoczenia.

3.2Mapowanie

Przed rozpoczeciem czyszczenia nowego domu robot musi zbadac dom i utworzy¢ mape. Przed pierwszym czyszczeniem
mozna uruchomi¢ mapowanie, naciskajac krotko przycisk (D [Start/Stop] na stacji bazowej lub naciskajac ,Rozpocznij
mapowanie” w aplikacji.
Uwaga:
1. Po utworzeniu mapy mozna jg edytowac w aplikacji.
2. Nie przesuwaj stacji dokujgcej po zakoriczeniu mapowania, w przeciwnym razie konieczne bedzie przebudowanie mapy. W
przypadku zmiany potozenia duzych mebli réwniez zaleca sig przebudowanie mapy.
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3.3 Czyszczenie
Wybor trybow czyszczenia

Produkt posiada cztery wbudowane tryby czyszczenia: Odkurzanie, mopowanie, odkurzanie z mopowaniem oraz
odkurzanie i mopowanie. W aplikacji mozna wybrac i dostosowac¢ parametry, takie jak cykle czyszczenia, ssanie i
wilgotnos$¢ mopa dla kazdego trybu.

Ustaw Freo Mind

FreoMind to inteligentny asystent sprzgtania. Po wigczeniu Freo Mind robot inteligentnie dostosuje parametry czyszczenia,
bez koniecznosci recznego ustawiania.
Mozesz wybrac, czy chcesz aktywowac tryb Freo Mind podczas uruchamiania zadania czyszczenia w aplikacji.

Rozpoczecie zadania czyszczenia

Robota mozna uruchomi¢ na trzy sposoby:

- Naciénij () [Rozpocznij czyszczenie] w aplikacji

« Nacisnij krotko przycisk [0} [Start/Stop] na stacji bazowej, aby rozpoczaé czyszczenie. Robot domysinie aktywuje
tryb odkurzania i mopowania;

« Krotko nacisnij przycisk na stacji dokujgcej, aby rozpoczac czyszczenie. Robot domysinie aktywuje tryb odkurzania i
mopowania;

Uwaga: W aplikacji mozna dostosowac tryb czyszczenia i ustawi¢ wigcej parametrow czyszczenia.

Pauza/wznowienie biezgcego zadania

Pauzg/wznowienie biezgcego zadania mozna przeprowadzic na trzy sposoby:
« Nacisnij () [Pauza]/ ) [Wznow] w aplikacji;
« Nacisnij krotko przycisk (O [Start/Stop).

« Krotko nacisnij przycisk stacji dokujacej.
Zbieranie kurzu

Po rozpoczeciu odkurzania odpady state znajdujgce sig w pojemniku na kurz robota zostang automatycznie odessane do
worka na kurz w stacji dokujacej.
Mozna takze nacisngc przycisk zbierania kurzu w aplikacji, aby uruchomic¢ zbieranie kurzu recznie.

Czyszczenie mopa

Jeslirobot jest ustawiony na wielokrotne mopowanie lub obszar do czyszczenia jest duzy, robot automatycznie powroci do
stacji dokujgcej w celu umycia mopa.

Liczbe cykli mopowania i czestotliwo$¢ powrotu mozna zmodyfikowac w aplikacji przed rozpoczeciem czyszczenia, a
modyfikacja podczas biezgcego zadania czyszczenia bedzie obowigzywac podczas nastgpnego zadania.
Wielofunkcyjna stacje dokujgcg mozna réwniez wykorzystac do mycia mopa:

«Kliknij A:[Mycie mopa] w aplikacji;

«Kliknij dwukrotnie > [mopowanie] na stacji dokujacej.

Uwaga: NIE wyciggac robota na sitg podczas czyszczenia mopa, aby unikngc uszkodzenia jego czgsci.

Zakoncz biezgce zadanie

Po zakonczeniu czyszczenia robot samodzielnie powrdci do staciji dokujgcej. W aplikacji mozna wyswietli¢ biezacy raport
czyszczenia.

Zadanie mozna zakonczy¢ recznie na trzy ponizsze sposoby:

« Naci$nij 2s () [Koniec zadania] w aplikacji];

« Krotko nacisnij przycisk robota ) Home  [Przywotaj];

« Naci$niji przytrzymaj przycisk stacji dokujgcej przez 2 sekundy.

Suszenie mopa

Po zakonczeniu ostatniego mopowania robot powroci do stacji dokujgcej w celu umycia i wysuszenia mopa. Czas suszenia
mozna modyfikowac w aplikacji.
Czyszczenie i suszenie mopa mozna réwniez rozpoczgc recznie w nastgpujgcy sposob:
« Nacisnij & [Mycie i suszenie mopa] w aplikacji;
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4. Parametry
4. Specyfikacje

Robot(YJCC027)

Wielofunkcyjna stacja dokujaca(YJCB027)

Wymiary: 3565*350*107,7mm

Wymiary: 431*403,5*461,5mm

Waga: 3,7 kg

Waga: 8,4 kg

Napiecie znamionowe: 14,4V—=(bateria litowa)

Wejscie znamionowe: 220-240V ~,50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(Rzeczywista moc znamionowa jest oparta na informacjach z
tabliczki znamionowej produktu.)

Wyjscie znamionowe: 20V==—= 2,0A

Moc znamionowa:
tadowanie: 46W
Zbieranie kurzu: 450W
Suszenie: 65W

Wi-Fi (robot)

Protokot: IEEE 80211b/g/n

Zakres czestotliwosci: 2412~2472MHz

Maks. moc nadajnika (EIRP): =20dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokot: BLE 5.0

Protokot: BLE 5.0

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10dBm

Maks. moc nadajnika (EIRP): =10dBm

Bateria (Robot)

llo$¢ akumulatorow w opakowaniu:

Tszt

Typ baterii: akumulator litowo-jonowy
Napigcie nominalne: 4.4V —
llo$¢ ogniw akumulatorowych w zestawie akumulatorowym: 8szt

Pojemnos¢ znamionowa, energia znamionowa:

5000 mAh, 72Wh




Tinh Kha Dung Tai Khu Ve va B8 Tuong Thich

D& dam bao trai nghiém ngudi dung tét nhét cling nhu tuan tha luat phap va quy dinh hién hanh, cac san pham cua Narwal chinh thiic phat hanh béi
Narwal (va cac nha phan phai do Narwal Gy quyén) chi co thé sirdung va nhan dich vu sau ban hang tai quéc gia/khu vic noi san phdm dugc ban ra.
Néu san pham dugc van chuyén dén cac quéc gia hoac khu vuc khac, quy vi cé thé khong thé sirdung Uing dung Narwal Freo dé lién két va van hanh san
pham. D& c6 dugc trai nghiém san pham va dich vu t6t nhat, chung téi khuyén nghi quy vi mua cac san pham cla Narwal dugc ban béi Narwal hodc cac
nha phan phéi do Narwal Uy quyén tai dia phuong

Dé tranh nghi ngd, cac san pham clia Narwal dudc Narwal (va cac nha phan phéi do Narwal Uy quyén) phat hanh tai Trung Quéc Dai Luc chi co thé si
dung va nhan dich vu sau ban hang ngay trong Trung Quéc Pai Luc (khdng bao gém cac khu vuc Hong Kong, Ma Cao va bai Loan)

1. Gidi Thiéu San Pham
1.1 Danh muc
B& phan chinh

Robot x 1

) Dédachucnang x 1
(Ba 1ap dat hop thu gom bui x 1, chdi quét x 1)

(Bao gébm dé vé sinh x 1, binh
nuac sach x 1, va binh nudéc ban x 1)

Phu kién

Ban chai bén chéng réix1

S

B loc vé sinh c6 thé thay thé x 1

Day nguén x 1 Tlirdex1

1.2 Phu kién robot
M3t trudc ctia Robot (ndp trén dong)

Cam bién radar

NUt Goi Vé
NUt B4t Dau/Dung
Cam bién chuyén tiép anh sang co cau tric

Cam bién canh TOF Cam bién va cham
M3t trudc ctia Robot (nip trén ma)

Thung Rac
N&p trén robot y N\ . )

@—— Thiing 14p rap c6 thé thay thé

BO6 Loc Thung Réc

NUt CAI LAl

Phan day clia robot

Cam bién chéng roi héng ngoai x3
Cam bién tham siéu am
Tamnhan {

A\

(Bao gém s6 sé-ri)

Ban chai bén chéng réix1

Chéi quét xoay tron chéng réi

Banh xe 14i x2
M6-dun lau nha x2 X
@ Banh xe xoay
Chdilau =
Délau
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1.3 Linh kién dé sac da chic nang

Mt trudc (nép trén dong kin)

NUt B4t DAu/Duing

M3t trudc (nép trén ma)

N&p dé sac da chuc nang

Binh Nudc Ban

Mat sau

Giao dién nguén

— Locmutbinh nudc sach
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1.4 Cac nut va den bao

Nut robot
Nut Hanh déng Chuc nang
B&t Dau/Dung Nhan nhanh Bat Dau/Tam DUng/Tiép Tuc Nhiém Vu
o Nhén va giir 2 gidy Bat/Tat
GoiVé  (rome Nhé&n nhanh Trévé dé
Nhan va git 2 gidy BAt/TatKhoa Tré Em
Cailai » Nhan nhanh Vao ché dé ghép néi

Nhén va giir 5 gidy

Huy lién két tai khoan va xoa dirliéu ngusi dung

Nhén va gitr trong 10 gidy

NUt dé€ sac da chiic nadng

Khéi phuc cai dat géc

Hanh déng Chuc nang
Nhan nhanh B4t dau/tam ding/tiép tuc nhiém vy hién tai
Nh&p dup B&t dau/hly viéc giat chéi lau

Nhan va gitr 2 gidy

Két thuc nhiém vu hién tai

Nhan va gitr 10 giay

Vao/thoat ché dé ghép néi

N&m 1&n nhap

Pén bao robot

TuKiém Tra M6-dun B&i Nudc TuDong

Dén bao Y nghia

Sang trdng 6n dinh Ché do cho hoac hoat dong

Nh&p nhay trdng Bat nguén/Ghép néi/Dang cap nhat
Mau D6 6n Binh Robot bj I8 hoac bj ngat két noi

Luuy: Bang cam Uing sé t6i di sau khi khéng thao tac trong 30 gidy.

Deén bao dé sac da chiic ning

Deénbao ¥ nghia

Tat Khong hoat dong/say knd

Ondinh Pang lam nhiém vu/tam dung/ché dé chd
Nh&p nhay Dang tién hanh cap nhat/ds day/xa

Nhay lién tuc Léi/ngat két noi



2. Chuan Bj Truéc Khi SU Dung

(1)Lép chdi bén

Nh&n manh chéi canh vao khe cam thé va Iap déat vao ding vi

trikhi nghe thay tiéng “cach”. -
A0\

— Bugc
%) Nh&p chudt

Knéng duc;c'\ip t;ung cach
(3)Thdo céc khay gidy va 14p bd loc vé sinh cé
thé thay thé
«Thao céc khay gidy c6 dinh robot bén trong dé sac
+ Léy khay vé sinhra, kep bd loc cd thé thay thé vao khe cla
khay va 8n xu6ng dé 1ap vao dung vi tri.

D4t dé lam sach c6 b loc vé sinh da dugc I&p tré lai dé sac.

(2)G& mut chéng va cham

« Nhac nhan dan nap trén dé mé nap trén robot va gd
mut chéng va cham.

- Dong ndp trén cua robot.

(4)Dat dé sac da chiic nang

-C&m day nguén vao mat sau clia dé sac dé két néi nguén
dién.

«Chlamot Khoang trong dai it nhat 0,45 mét trudc dé sac

dérobot co théravao dé sac.
Meo: KHONG dat dé sac gan nguén nhiét.

(5)Lap tuirac
+Thao nap trudc cua dé.
+ L&p tui rac vao khe theo hudng dugc danh dau cho dén
khi cham day.

+L&p mat trudc cua dé sac dung vi tri.

(7)Thém nudc sach

+Mg& binh nuéc sach va dé nuéc sach vao.

«Vuilong dong chat nap trén cuia binh chia nudc va dat
lai vao dé sac da chic nang.

D&u muc nuéc MAX

(6)Thém vién vé sinh san
Thém mot vién vé sinh san vao binh nudc sach.
Luuy: Phai mua vién nén vé sinh riéng.

Vuilong strdung vien vé
sinh Narwal

(8)Cai dat khai dong

B3y robot vao dé sac vdi cac chdi bén hudng ra ngoai. D&
cam sé phat ra mét tiéng bip dé bao hiéu qua trinh sac
thanh cong va robot sé tu bat va phat 16i nhac bang giong
noi.

(9) K&t ndi va lién két robot trong Ung Dung

Tai xudng Ung Dung Narwal va lam theo husng dan dé két ndi va lién két robot.
Ghicha:

Trong trang Thiét Bi Ung Dung, nhan vao "Cai Bat" > "Thiét Bi" réi nhan gil "Khai Dong
Lai Robot" trong 10 gidy dé bat/tat ché dé tiét kiém pin.

—Ché db tiét kiém pin chi co &B&c My.

3.Cach S Dung

Trudc khi st dung robot, vui long dam bao réng ban da hoan tat cai dat va thiét lap dé sac da chuic nang trong Chuong 2.

3.1 Sap x&p mdi trudng nha ctfa

A.Don dep d6 dac trén san nhu day cap vuong Véi, vaivun,
dép, quan &o va sach va.

B. M clfa cac phong can vé sinh va sap xép dé dac dé tao
nhiéu khéng gian vé sinh nhat cé thé.

ZOmmJQ

D. Chiéu cao vuot vat can téi da la 20mm va robot khéng
thé vao cac phong cd bac cao hon ngudng 20mm. Quy vi
6 thé mua Dac Bac Cura Narwal dé gilp robot leo qua cac
vatcan.

C.Dbng cua cac phongkhac va 18p hang rao dé ngan robot
Va0 cac khu vyc cao hoac thap.

E. KHONG dung truoc robot, trén bac clia hoac 16i di
hep dé tranh bo sot.

3.2Lap Banbd

Trudc khi vé sinh nha mdi, robot c&n kham pha ngéi nha va 1ap ban dé. Trudc khi vé sinh 1an dau, quy vi c6 thé kich hoat 1ap ban
d6 bang cach nhan nhanh nut trén dé hoac nhan [B&t Dau Lap Ban D] trong Ung Dung.

Ghichu:

1. Khi d tao ban d6, quy vi co thé chinh stra trong Ung Dung

2.Khéng di chuyén dé sac sau khi hoan tat qua trinh [ap ban dé, néu khong, ban can phai tao lai ban d6. Néu c6 su thay déi vé vi
tri clla cac d6 ndi that 16n, ban nén tao lai ban dé.
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3.3Vé Sinh
Chon ché do vé sinh

S&n pham dugc tich hop bon ché do vé sinh: Hut Bui, Lau Nha, HUt Bui va Lau Nha, va HGt Bui réi Lau Nha. Quy vi cd thé
chon va diéu chinh cac théng s6 nhu chu trinh vé sinh, Iuc hit va dé 8m chéi lau cho mdi ché do trong Ung Dung.

Thiét lap Freo Mind

Freo M\nd 1 trg Iy vé sinh théng minh. Kni bat Freo Mind, robot sé diéu chinh cac théng sé vé sinh mét cach théng minh ma
khéng c&n cai dat thi cong.
Quy vi 6 thé chon cd kich hoat Ché B Freo hay khdng khi bat dau nhiém vu vé sinh trong Ung Dung.

Bat dau nhiém vu vé sinh

Quy vico thé khdi dong robot dé vé sinh bang ba cach:

« Nhan (») [B&t Dau Veé Sinh] trong Ung Dung;

« Nhannhanhnut ¢ [B4t DAu/DUng] trén robot dé bt ddu vé sinh. Robot s& mac dinh kich hoat Ché B Hut Bui;
« Nhan nhanh nut trén dé dé bt dau vé sinh. Robot s& méc dinh kich hoat Ché D6 Hut Bui va Lau Nha.

Luu y: Quy vi cé thé diéu chinh ché d vé sinh va dat thém thong s6 lam sach trong Ung dung.

Tam ding/tiép tuc nhiém vy hién tai

Quy vi co thé tam dung/tiép tuc nhiém vy hién tai theo ba cach:

« Nhan () [Tam Dung]/ () [Tiép Tuc] trong Ung Dung;

+ Nhan nhanh nut () [B&t Bau/Dung];

« Nhan nhanh nut trén dé

Thu gom bui

Khi bat dau nhiém vu hit bui, chat thai rén trong hop dung bui clia robot sé ty déng dudc hit vao tui rac trong dé sac.
Ban cling c6 thé nhan vao tinh nang thu thap bui trong Ung dung dé bat dau thu thap bui theo cach thi cong.
Giat chdilau

Néu nhiéu nhiém vu lau nha dugc thiét 1ap hodc cd mét khu vuc vé sinh co dién tich 16n, robot sé tudong quay lai dé sac dé giat
choHau

Uia d6i s6 14n van hanh chéi lau va tan suét quay lai trong Ung dung trudc khi qua trinh vé sinh bét dau va viéc
sUa doi trong nhiém vu vé sinh hién tai s& co hiéu luc trong nhiém vu tiép theo.

Ban cing co thé strdung dé sac da chuic nang dé giat chdi lau:

<Nhan A [Giat Chdi Lau] trong Ung Dung;

+Nhap dup vao nit I[> [chdilau] trén dé sac].

Luuy: i long KHONG kéo robot ra khoi dé sac trong qué trinh vé sinh chdi lau dé tranh 1am hdng cac b phan.

K&t thuc nhiém vy hién tai

Khi qua trinh vé sinh két thuic, robot s& tu diéu husng trélai dé. Quy vi co thé xem bao céo vé sinh hién tai trong Ung Dung
Quy vi co thé két thuc nhiém vu thu cng theo ba cach sau:

+ Nhan gitr 2 gigy nut © [Két Thuc Nhiém Vu] trong Ung Dung;

+ Nhan nhanh nt & Home [Thu HBi] trén robot:

« Nh&n va gitr nut trén dé trong 2 giay.

Say chéilau

Sau khi hoan thanh Ian lau cudi cung, robot sé quay lai dé dé giat va sdy kho chdi lau. Thai gian séy kho co thé dugc diéu chinh
trong Ung Dung.

Quy vi cdng co thé bat dau gigt va lam khé chdilau thu cong theo cach sau:

+ Nhan & [Giat & Say Kho Chéi Lau] trong Ung Dung.
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4.Céac Thong Sé
41Théng S6 Ky Thuat

Robot (YJCC027)

Dé& sac da chuc nang(YJCB027)

Kich thudc: 355*350*107,7 mm

Kich thudc: 431*403,5461,5mm

Trong lugng: 3,7 kg

Trong luong:8,4 kg

Dién ap dinh muic: 14.4V== (pin lithium)

Dién &p dau vao dinh muc: 220-240V ~,50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz
(Cong suat dinh muc thyc té dua trén thong tin trén nhan san pham.)

Dién &p dau ra dinh muc: 20V=— 2.0A

Céng suat dinh muc:

Sac: 45W
Thu gom bui: 450W
Séy: 65W

Wi-Fi (robot)

Giao thuc: IEEE 80211b/g/n

Dai tan s6: 2412 ~ 2472 MHz

Céng sudt phat t6i da (EIRP): 20dBm

Bluetooth Bluetooth

Giao thuc: BLE 5.0

Giao thirc: BLE 5.0

Dai tan s6: 2402-2480 MHz

Dai tan s6: 2402-2480 MHz

Cong suét phat téi da (EIRP): <10dBm

Céng suét phat t6i da (EIRP): <10dBm

Pin (Robot)

S6 lugng pin mi bo:

1pin

Loai pin: Pin Li-ion c6 thé sac lai
bién ap danh dinh: 14—
S6 lugng cell pin trén méi bo pin: 8cell

Cong suat dinh muc, Nang luong dinh muc:

5000mAh, 72Wh
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