Disponibilité régionale et compatibilité

Dans le but d'assurer une expérience d'utilisateur optimale et de respecter les exigences légales et réglementair , les produits
Narwal vendus officiellement par Narwal (et sesdistributeurs agrées) sont destinés uniguement a une utilisation et a un service apres-vente
dans le pays ou la région d'achat initial. Si le produit est expédié dans un autre pays ou une autre région, il se peut que vous ne puissiez pas lier
e produit & I'application Narwal ou effectuer les opérations correspondantes. Afin de garantir une utilisation optimale du produit et de bénéficier
d'un service de qualité, nous vous recommandons d’acheter la version locale du produit Narwal auprés de Narwal ou des distributeurs agrées.
Pour dissiper toute équivoque, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses distributeurs agréés) en République populaire de Chine sont
strictement réservés a une utilisation et 4 un service aprés-venteen République populaire de Chine (4 cette fin uniqguement, cela n'inclut pas
Hong Kong, Macao et Taiwan)

1. Apercu du produit

1.1 Contenu de 'emballage

Corps principal

Station de charge autonettoyante x 1
(comprend une base de nettoyage x 1, un réservoir d'eau
propre x 1, un réservoir d'eaux usées x 1, Systeme de vidage de
la poussiére, un filtre de nettoyage remplagable x 1)

Robot x 1
(préinstallé avec un bac a poussiére x 1etun
module de lavage des sols avec serpilliére sur
chenille x1)

Accessoires

Cordon d’alimentation x 1 Brosse latérale anti-enchevétrement x 1

1.2 Composants du robot

Robot (vue de face avec le couvercle supérieur fermé)

-

Bouton Marche/Arrét

Capteur radar

Bouton de retour

Capteur structuré de lumiére

vers l'avant

Capteur de rebord & lumiere structurée Capteur de collision avant

Robot (vue de face avec le couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Filtre du bac a poussiére

Robot (vue de dessous)

Capteur anti-chute infrarouge x 3 N

jan)
Brosse latérale anti-enchevétrement x 1 = Plaque signalétique du robot

D (avec numéro de série)

Brosse & rouleau & flux d'air cyclonique L = S M R tricex 2
anti-enchevétrement x 1 ! —= — oue matrice
Module de lavage des sols avec — M
serpilliere sur chenille x 1 —

& Roulette x 1

Extension de la serpilliére sur chenille x 1



1.3 Composants de la station de charge autonettoyante

Avant de la station de charge autonettoyante

Réservoir d'eau propre

Réservoir d'eaux usées

Filtre de nettoyage
remplagable

Base de nettoyage

Arriére de la station de charge autonettoyante

Interface d'alimentation 1

1.4 Boutons et effets lumineux

Boutons du robot

Bouton Action

Fonction

Marche/Arrét Appui court

Lancer/mettre en pause/reprendre une tache de nettoyage

© Appuilong (2s) Allumer ou éteindre I'appareil, terminer une tache
Appuilong (10's) Forcer l'arrét
Triple clic Activer/désactiver le verrouillage enfant
Retour Appui court Ramener le robot ala station de charge autonettoyante
(8

Appuilong (15 s)

Effets des voyants du robot

Effets lumineux

Réinitialiser le micrologiciel du systéme et
effacer toutes les données d'utilisateur

Etat

Blanc Inactivité/Mode Veille

Bleu Tache/Réponse vocale NAWA
Rouge Anomalies

Orange Appairage/Mise a jour

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux

Etat

Eteint

Veille/Séchage/Désinfection en cours

Allumé en continu

Tache en cours (nettoyage/cartographie/lavage de la serpilliére/retour)

Clignotement lent

Appairage/Mise a jour en cours

Clignotement rapide

Erreur/Echec de connexion



2. Préparation avant utilisation

(1) Préparation des accessoires du robot

- Retirez le cordon d’alimentation de l'emballage.
+ Retirez les brosses latérales et autres accessoires du
réservoir d'eau propre.

(3) Retrait des bandes de mousse de protection

- Soulevez I'autocollant de guide du couvercle
supérieur, ouvrez le couvercle supérieur du robot et
retirez les bandes de mousse de protection.

- Fermez le couvercle supérieur.

(5) Ajout de I’eau propre

« Ouvrez le loquet du réservoir d'eau propre et
remplissez-le d’eau propre.

« Fermez bien le couvercle du réservoir et replacez le
réservoir dans la station de charge autonettoyante.

(2) Installation de la brosse latérale

Enfoncez fermement la brosse latérale dans la fente
jusqu'a entendre un « clic ». Celaindique qu'elle est
correctement installée.

AN

Pas correctement installée

(4) Positionnement de la station de charge
autonettoyante

« Branchez le cordon d'alimentation dans le port
dalimentation arriére de la station de charge et
raccordez-le & une prise électrique.

- Assurez-vous de laisser 0,45 m d'espace libre sans
un bord de vide devant la station de charge pour
permettre l'acces au robot.

Rappel :

«Ne placez pas la station de charge prés d'une source de chaleur.

« Assurez-vous que le cordon d'alimentation et la station sont

correctementir 3 it cher.

(6) Premiére mise en marche du robot

Assurez-vous que la brosse latérale et la caméra soient
orientées vers I'extérieur. Poussez le robot dans la
station de charge. Lorsqu'il est correctement aligné, le
voyant lumineux de la station de charge reste allumé en
continu pendant 3 secondes. Apres environ 10 secondes,
le robot s'allumera automatiquement.

(7) Connexion et association du robot via
'application

Téléchargez I'application Narwal et suivez les instructions
pour connecter et lier le robot.

Remarque : sur la page de l'appareil dans lapplication,
touchez « Paramétres » > « Appareil » puis maintenez
enfoncé « Redémarrer le robot » pendant 10 secondes pour
activer/désactiver le Mode Economie d'énergie.

— Le Mode Economie d'énergie est uniquement disponible
en Amérique du Nord.

3. Utilisation du produit

Avant utilisation, assurez-vous d'avoir terming la configuration du robot et de la station de charge autonettoyante,

comme décrit dans la Section 2.

3.1 Organisation de 'environnement domestique

sol, telsque les
cables, chiffons, pantoufies, vétements, livres et

autres articles divers.

=)

C. Fermez les portes des piéces qui ne nécessitent pas
de nettoyage. Utilisez des barriéres physiques pour
empécher le robot d'accéder aux zones surélevées ou a
faible hauteur

E. Evitez de vous tenir directement devant le robot, prés
des seuils ou dans des couloirs étroits pendant le
nettoyage, afin de ne pas omettre de zones & nettoyer.

B. Ouvrez les portes des zones a nettoyer et disposez
les meubles afin de maximiser I'espace au sol
accessible.

D. Le robot peut franchir des seuils d'une seule
marche jusqu'a 20 mm de hauteur. Pour les seuils
dépassant 20 mm, nous recommandons d'utiliser la
Rampe de seuil Narwal (vendue séparément) pour
faciliter le franchissement d'obstacle



3.2 Création de carte

Avant le premier nettoyage, vous pouvez suivre les étapes suivantes pour démarrer la cartographie : Dites la
commande vocale « Démarrer la cartographie », ou appuyez sur « Démarrer la cartographie » dans I'application, ou
appuyez brievement sur le Bouton Marche/Arrét du robot (ce qui déclenchera automatiquement la cartographie
suivie du nettoyage).

Précautions

1. Une fois la cartographie terminée, vous pouvez modifier et gérer la carte dans I'application, par exemple en
définissant des zones inaccessibles ou en créant des cartes secondaires pour des maisons a plusieurs étages.

2. Ne déplacez pas la station de charge autonettoyante aprés la cartographie, car cela nécessitera une nouvelle
cartographie. S'il y a eu un déplacement de gros meubles, il est recommandé de refaire la cartographie.

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot dispose d'une batterie suffisante avant de commencer une tache de nettoyage. Le niveau
de la batterie peut étre vérifié dans I'application.

Sélection des modes de nettoyage

Le robot prend en charge quatre modes de nettoyage : Mode Aspiration uniquement, Mode Lavage des sols
uniquement, Mode Aspiration et lavage des sols simultanés, Mode Aspiration suivi du lavage des sols. Dans
I'application, vous pouvez personnaliser chaque mode en réglant le nombre de passages de nettoyage, la puissance
d'aspiration, le niveau d’humidité de la serpilliére, etc.

Activation de Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Lorsqu’elle est activée, elle optimise automatiquement les
paramétres de nettoyage, supprimant ainsi le besoin d'ajustements manuels.

Vous pouvez choisir d'activer Freo Mind lors du démarrage d'une tache de nettoyage dans I'application.

Lancement d’une tache de nettoyage

Vous pouvez commencer le nettoyage via 'application ouen :

« Appuyant briévement sur () Bouton Marche/Arrét du robot. Par défaut, le robot démarrera en Mode Aspiration
uniquement.

Remarque : Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et définir des paramétres dans I'application.
Ne touchez pas les cotés du module de lavage des sols pendant le fonctionnement du robot.
Mise en pause/reprise d’une tache

Vous pouvez mettre en pause ou reprendre le nettoyage via I'application ou en :

- Appuyant briévement sur () Bouton Marche/Arrét du robot

Vidage de la poussiére de la station de charge autonettoyante

Une fois la tache d’aspiration lancée, la station de charge autonettoyante transfére automatiquement les débris du
compartiment & poussiére du robot vers le sac a poussiére de la station.

Vous pouvez lancer le vidage de la poussiére manuellement dans I'application.
Lavage de la serpilliere

Si plusieurs cycles de lavage des sols sont programmeés ou si la zone a nettoyer est vaste, le robot retournera
automatiquement & la station de charge pour nettoyer la serpilliere pendant une tache.

Le cycle de lavage des sols et la fréquence de lavage de la serpilliere peuvent étre réglés dans I'application avant de
commencer la tache. Ces paramétres ne peuvent pas étre modifiés une fois le nettoyage commencé. Vous pouvez
également lancer manuellement un cycle de lavage de la serpilliére dans I'application.

Remarque : Ne retirez pas le robot de force pendant le lavage automatique de |a serpilliere, car cela pourrait
endommager des composants.

Fin d’une tache

Une fois terminé, le robot retourne automatiquement a la station de charge autonettoyante. Un rapport de nettoyage
est disponible dans I'application

Vous pouvez également terminer la tdche manuellement via I'application ou en :
« Appuyant brievement sur () Bouton de retour ;

+ Appuyant longuement sur () Bouton Marche/Arrét pendant 2 secondes.
Séchage

Apres le dernier cycle de lavage des sols, le robot retourne & la station de charge autonettoyante pour laver et sécher
la serpilliere, ainsi que pour sécher le compartiment a poussiere.

Les parametres de séchage peuvent étre personnalisés dans I'application, et vous pouvez également lancer
manuellement une tache de séchage.

3.4 Maintenance des composants

Vous pouvez consulter les informations sur la maintenance des composants dans I'application, y compris la durée
d'utilisation, les intervalles de maintenance et les instructions de remplacement pour chaque composant.

3.5 Fonctionnalités supplémentaires
Fonctionnalités avancées

Vous pouvez apprendre a utiliser I'assistant intelligent via I'application.

Fonctionnalités spéciales

Pendant le nettoyage, le robot nettoie le balai serpilliere en temps réel et élimine activement les cheveux de la brosse
latérale.

Fonctions pratiques

Dans I'application, vous pouvez configurer des zones interdites, un verrouillage enfant, un Mode Ne pas déranger et un
Mode Sans escalier (améliorant les performances de franchissement d'obstacles).

3.6 Guide d'utilisation

Vous pouvez accéder au guide d'utilisation dans I'application, y compris les vidéos tutoriels, le manuel d'utilisation
numeérique, les FAQ et le dépannage.



4. Parameétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCCO41)

Station de base (YJCBO041)

Connectivité sans fil : 2,4 GHz/ Wi-Fi

Entrée nominale (charge) : 8-17,8V=,0,2-3,8 A

Entrée nominale : CA 220 a 240 V~, 50 4 60 Hz
CA1004127V~,50a60Hz

(Lentrée nominale réelle est basée sur les informations

figurant sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W (maximale)

Sortie nominale : 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Tension nominale (fonctionnement) : 14,4 V=
(batterie au lithium-ion, = 4900 mAh)

La charge prend environ 3 heures a une
température ambiante normale

Wi-Fi

Protocole : [EEE 80211a/b/g/n/ax

Puissance nominale :Chargement: 65W

Collecte de poussiére: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

Séchage: 85W

Remarque : La puissance de séchage nominale correspond a la

puissance de séchage des tampons de lavage a pleine puissance.

Gamme de fréquences & Puissance de
'émission maximale:
2400 ~ 2483,5 MHz/PIRE < 20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE5.0

Protocole : BLE5.0

Gamme de fréquences : 2402 & 2480 MHz

Gamme de fréquences : 2402 & 2480 MHz

Puissance maximale de 'émission (PIRE) : <10 dBm

Puissance maximale de I'émission (PIRE) : < 10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de blocs-batteries par emballage :

1piéce

Type de batterie : Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale 14,4V=
Nombre de cellules par bloc-batterie : 8pieces

Capacité nominale, énergie nominale :

4900 mAh, 70.56 Wh
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