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Dear users:

Chers utilisateurs :

Thank you for purchasing Narwal products. To access comprehensive support from Narwal, you are recommended to read carefully the manual and
illustrations before using the product. Please keep the manual properly.

The manual may be updated from time to time based on product updates and user feedback. Please scan the QR code below to browse the official
website and view the latest version.

In case of any problem in using the product, please contact Narwal after-sales customer service through the following ways:

Customer service email

Merci d'avoir acheté les produits Narwal. Pour bénéficier d'un support complet de la part de Narwal, nous vous recommandons de lire attentivement
le manuel et les illustrations avant d'utiliser le produit. Veuillez conserver le manuel correctement.

Le manuel peut étre mis & jour de temps & autre en fonction des mises & jour du produit et des retours des utilisateurs. Veuillez scanner le code QR
ci-dessous pour accéder au site Web officiel et consulter la derniére version.

En cas de probléme lors de I'utilisation du produit, veuillez contacter le service client aprés-vente Narwal par les moyens suivants

Email du service client

support.na@global.narwal.com(North America)

support kr@global.narwal.com(South Korea)

support.eu@global.narwal.com (Germany)

support it@global.narwal.com(ltaly)

support.fr@global.narwal.com (France)

support.es@global.narwal.com(Spain)

*For other countries, please refer to the after-sales contact information provided by your local vendors.

*Pour les autres pays, veuillez vous référer aux informations de contact aprés-vente fournies par vos revendeurs locaux. Nous vous souhaitons une
agréable expérience !

We wish you a pleasant experience!
Nous vous souhaitons une bonne expérience !

Electronic version of the user manual
Elektronische Version des Benutzerhandbuchs
Versione elettronica del manuale d'uso

Version électronique du Manuel d'utilsateur
Version electronica del manual de usuario
ONeKTPOHHaR BEPCHS PYKOBOACTBA MOMb3oBaTens

Wersja elektroniczna instrukcji obstugi
Kullanim kilavuzunun elektronik versiyonu
Ban dién tusach hudng dén strdung
WWW.NARWAL.COM afoiflduvudidansofing

WDND7 1THN 78 NNDPTX D

Version électronique duManuel d'utilsateur
il s (e i YN Aall
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Disponibilité Régionale et Compatibilité

Pour garantir une expérience utilisateur optimale et se conformer aux lois et réglementations applicables, les produits Narwal officiellement
commercialisés par Narwal (et les distributeurs autorisés par Narwal) ne peuvent étre utilisés et bénéficier d'un service aprés-vente que dans le pays
oularégion ou ils sont commercialisés. Si le produit est expédié vers d'autres pays ou régions, il se peut que vous ne puissiez pas utiliser Iapplication

Narwal Freo pour applicables et faire fonctionner le produit. Pour obtenir la meilleure expérience produit et service, nous vous recommandons
d'acheter des produits Narwal vendus localement par Narwal ou par des distributeurs autorisés par Narwal

Pour éviter toute confusion, les produits Narwal commercialisés en Chine continentale par Narwal (et les distributeurs autorisés par Narwal) ne peuvent
&tre utilisés et bénéficier d'un service aprés-vente quien Chine continentale (a l'exclusion des régions de Hong Kong, de Macao et de Taiwan)

1. Produit en un coup d'ceil

1.1 Liste de vérification
Principaux composants

Robot x1
(boite de collecte de poussiére x 1, brosse
principale x Tinstallée)

Station d'accueil multifonctionnelle x 1
(comprend : base de nettoyage x 1,
réservoir d'eau propre x 1, réservoir d'eau sale x 1)

Accessoires

P

Brosse latérale
anti-enchevétrement x 1

s

Filtre de nettoyage remplagable x 1

<<

D

Cordon d'alimentation x 1 Sac apoussiere x1

=

Désinfectant x1

1.2 Robot

Avant du robot (couvercle supérieur fermé)

Capteurs radar

Bouton de rappel

Bouton de mise en marche/arrét Capteur de détection de

lumiére structurée

Capteur de bordure laser  — Capteur de pare-chocs

Couvercle supérieur du robot

Bouton de REINITIALISATION

Dessous du robot
Capteur anti-chute infrarouge x3
Capteur ultrasonique de tapis

Brosse latérale
anti-enchevétrement x 1

Plaque signalétique du robot
(incluant le numéro de série)

Brosse rouleau

Roue motrice x 2

Module de lavage de vadrouille x 2
9 & Roulette

Frange de lavage

Base de lavage
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1.3 Composants de la station d’accueil multifonctionnelle

Avant (couvercle supérieur fermé)

s N

Bouton de démarrage et d'arrét —fﬁ’m

Avant (couvercle supérieur ouvert)

Couvercle de la station
d'accueil multifonctionnelle

Réservoir d'eau sale

Arriére

Interface d'alimentation
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— Filtre éponge du réservoir d'eau propre

Indicateur

Base de nettoyage

1.4 Boutons et indicateurs
Boutons du robot

Bouton Action

Action

Démarrer/Arréter (b

Appuyez brievement

Démarrer / Mettre en pause / Reprendre la tache

Appuyez et maintenez pendant 2s

Marche / Arrét

Rappel ) Hon Appuyez brievement Retourner a la station
Appuyez et maintenez pendant 2s Activer / désactiver le verrouillage parental
Réinitialiser o Appuyez briévement Entrer en mode d'appariement

Appuyez et maintenez pendant 5s

Délier le compte et effacer les données utilisateur

Appuyez et maintenez pendant 10s

Restaurer les paramétres d'usine

Bouton de la station d’accueil multifonctionnelle

Action

Fonction

Appuyez briévement

Démarrer / mettre en pause / reprendre la tache en cours

Double-cliquer

Démarrer/annuler le lavage de la serpilliere

Appuyez et maintenez pendant 2 secondes

Terminer la tache en cours

Appuyez et maintenez pendant 10 secondes

Entrer/sortir du mode d'appariement

Cinq pressions

Indicateurs du robot

Indicateur

Module d'auto-vérification d'échange d'eau automatique

Signification

Blanc respirant

Inactif/séchage/antibactérien

Bleu fixe

Mise sous/hors tension

Flash rouge

Anormal/déconnexion

Orange clignotant lentement

Mise a jour/ Configuration du réseau

Indicateurs de la station d’accueil multifonctionnelle

Indicateur Signification

Eteint Inactif/séchage/antibactérien

Stable Mode tache / pause / veille

Respiration Etat de mise & jour / remplissage / vidange en cours
Clignotant Anormal/déconnexion



2. Préparations avant utilisation

(1)Installez les brosses latérales

Appuyez fermement labrosse latérale dans la fente de couleur
correspondante jusqu'a entendre un « clic », indiquant quelle
est correctement installée.

(3)Retirez les plateaux en papier et installez
le filtre de nettoyage remplagable

«Retirez les cales en carton maintenant le robot a l'intérieur
de la station.

«Retirez le plateau de nettoyage, fixez le filtre de rechange
danslafente prévue a cet effet et appuyez fermement pour
linstaller.

- Replacez la base de nettoyage avec le filtre de nettoyage
installé dans la station.

Silefiltre de nettoyage remplagable est déjainstalle, veuillez passer

cette étape. —

(5)Installation du sac & poussiére

«Retirez le panneau avant de la station.

«Insérez le sac a poussiéere dans la fente dans la direction
indiquée jusqu'a ce qu'il touche le fond.

«Replacez le panneau avant de la station.

(7)Ajouter de I'eau propre

« Retirez le réservoir deau propre et remplissez-le dieau propre.

«Fermez le couvercle du réservoir d'eau propre et replacez le
réservoir dans la station.

Marque de niveau MAX d'eau

(2)Retirez la mousse anti-collision

«Soulevez l'autocollant du couvercle supérieur pour ouvrir
le couvercle supérieur du robot et retirez la mousse
anti-collision.

«Fermez le couvercle supérieur du robot.

(4)Installation de la station d’accueil

multifonctionnelle

«Branchez le cordon d'alimentation a l'arriére de la station
pour lalimenter.

«Laissez un espace libre d'au moins 0,45 métre devant la
station d'accueil pour que le robot puisse y entrer et en sortir.

Conseil : NE PLACEZ PAS la station d’accueil & proximité d'une
source de chaleur.

(6) Placez le détergent

« Retirez le couvercle avant de la station, placez le bouchon
du détergent face a la station (NE retirez PAS le bouchon ;
assurez-vous que l'autocollant d'étanchéité est retire),
puis poussez-le horizontalement dans le compartiment
adétergent.

« Lorsque le détergent est en place, remettez le couvercle
avant de la station d'accueil.

>, Sticker d'étanchéité
du detergent

(8)Paramétres de démarrage

Poussez le robot dans la station d'accueil en orientant les
brosses latérales vers lextérieur. La station émettra un bip
pourindiquer que lacharge est réussie et le robot s'allumera
automatiquement en diffusant un message vocal.

(9)Connecter et lier le robot dans 'application

Téléchargez l'application Narwal et suivez les instructions pour connecter et lier
le robot.

Note:Sur la page de I'appareil de I'application, appuyez sur "Paramétres” > “Appareil” puis
maintenez enfoncé le "Redémarrer le robot" pendant 10 secondes pour activer/désactiver
le mode économie d'énergie.

—Le mode économie d'énergie est disponible uniquement en Amérique du Nord.

3. Comment utiliser

Avant d'utiliser le robot, veuillez vous assurer que l'installation et la configuration de la station multifonction décrites au
chapitre 2 ont été complétees.

3.1 0rganiser l'environnement domestique

N

B.Ouvrez les portes des piéces a nettoyer et disposez
les meubles de maniére & laisser le plus d'espace possible
pour le nettoyage.

20m m]i%

D. La hauteur maximale de franchissement d'obstacles
estde 20 mm. Le robot ne peut pas entrer dans des pieces
avec un seuil supérieur a20 mm. Vous pouvez acheter une
rampe de seuil Narwal pour l'aider & franchir ces obstacles.

C. Laissez les autres portes fermées et installez la cléture
pour empécher lerobot d'entrer dans des zones surélevées
ou basses.

E. Ne vous tenez pas devant le robot, sur le seuil ou dans
une allée étroite pour éviter des omissions de nettoyage

3.2 Cartographie

Avant de nettoyer une nouvelle maison, le robot doit explorer les lieux et créer une carte. Lors du premier nettoyage,
vous pouvez lancer la cartographie en appuyant brigvement sur le bouton de la station ou en sélectionnant [Démarrer
la cartographie] dans 'application.

Note:

1. Une fois la carte créée, vous pouvez la modifier dans I'application.

2. Ne déplacez pas la station de base aprés avoir créé la carte, sinon vous devrez recommencer la cartographie. Si des meubles
volumineux sont déplacés dans votre maison, il est recommandé de créer une nouvelle carte.
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3.3 Nettoyage

Sélectionner les modes de nettoyage

Le produit est livré avec quatre modes de nettoyage intégrés : Aspiration, Lavage, Aspiration et Lavage, et Aspiration puis
Lavage. Vous pouvez sélectionner et ajuster des paramétres comme les cycles de nettoyage, I'aspiration et 'humidité de
la vadrouille pour chaque mode dans |'application.

Configurer Freo Mind

Freo Mind est un assistant de nettoyage intelligent. Lorsque Freo Mind est activé, le robot ajuste intelligemment les
paramétres de nettoyage, sans nécessiter de réglages manuels. Vous pouvez choisir d'activer ou non Freo Mind lors du
lancement d'une tache de nettoyage dans I'application

Démarrer la tache de nettoyage

Vous pouvez démarrer le robot pour le nettoyage de trois maniéres :

- Appuyez sur (») [Démarrer le nettoyage] dans 'application;

« Appuyez brievement sur le bouton (1) [Démarrer/Arréter] du robot pour commencer le nettoyage. Le robot activera le
mode Aspirateur par défaut;

« Appuyez brievement sur le bouton de la station pour démarrer le nettoyage. Le robot activera le mode aspiration + lavage
par défaut ;

Note: Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et régler plus de paramétres de nettoyage dans I'application.

Mettre en pause/reprendre la tdche en cours

Vous pouvez mettre en pause/reprendre la tache en cours de trois maniéres :
- Appuyez sur (1) [Pause]/ (+) [Reprendre] dans I'application;

+ Appuyez briévement sur le bouton () [Démarrer/Arréter]

- Appuyez briévement sur le bouton de la station.

Collecte de poussiére

Apres le démarrage d'une tache d'aspiration, la station transférera la saleté et les débris du bac du robot vers le sac & poussiere
de la station. Vous pouvez appuyer sur [Collecte de poussiére] dans I'application pour lancer la collecte manuellement.

Lavage de la vadrouille

Siplusieurs cycles de lavage sont programmeés ou si la surface a nettoyer en une seule session est grande, le robot retournera
automatiquement & la station de charge autonettoyante pour laver la vadrouille pendant le processus de lavage. Le nombre
de cycles de lavage et la fréquence de lavage de la vadrouille peuvent étre ajustés dans I'application avant de commencer
une tache de nettoyage. Toute modification apportée aprés le début du nettoyage prendra effet lors de la prochaine tache.
Vous pouvez aussi faire laver la vadrouille par la station de charge autonettoyante de la fagon suivante:

« Appuyez sur A&; [Lavage de la vadrouille] dans 'application pour nettoyer les vadrouilles.

« Appuyez deux fois sur le bouton de la station.

Remarque : NE TIREZ PAS de force le robot pendant le processus de lavage de la vadrouille afin d'éviter d'endommager les composants.

Terminer la tache en cours

Le robot retournera automatiquement a la station aprés avoir terming la tache de nettoyage. Vous pouvez consulter le
rapport de nettoyage dans I'application. Vous pouvez également mettre fin & une tdche manuellement de I'une des trois
fagons suivantes:

- Appuyez 2 secondes sur () [Fin de tache] dans I'application ;

« Appuyez briévement sur le bouton ) Home [Rappel] du robot;

« Appuyez longuement sur le bouton de la station pendant 2 secondes.

Séchage de la Serpilliére

Aprés le dernier passage de lavage, le robot retournera a la station pour laver et sécher les vadrouilles. La durée de séchage
peut étre modifiée dans I'application. Vous pouvez lancer une tache manuellement comme suit:
- Appuyez sur & [Lavage et séchage de la serpilliére] dans I'application;
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4. Paramétres

4.1 Spécifications

Robot(YJCCO033)

Station d’accueil multifonctionnelle(YJCB033)

Dimensions: 355*350*107,7 mm

Dimensions: 431*403.5*461.5mm

Poids: 4,5 kg

Poids: 10,6 kg

Connexion sans fil: 2.4GHz, 80211b/g/n

Entrée nominale: 220-240V~, 50-60Hz
100-127V~,50-60Hz

(La puissance nominale réelle est basée sur les informations de la
plaque signalétique du produit.)

Puissance absorbée normale (en charge): 20V==—2.0A

Sortie nominale: 20V === 2.0A

Tension assignée (en fonctionnement): 14,4 V=—
(batterie lithium-ion, >5000 mAh)

Puissance nominale :
Charge: 45W
Chauffage de I'eau: 1100W(220-240V~, 50-60Hz)
850-1250W (100-127V~, 50-60Hz)
Collecte de poussiere: 450W
Séchage: 65W

Wi-Fi

Protocole: I[EEE 80211b/g/n

Plage de fréquence: 2412~2472MHz

Puissance d'émission maximale (EIRP) : =<20dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocole: BLE5.0

Protocole: BLE5.0

Plage de fréquence : 2402-2480MHz

Plage de fréquence : 2402-2480MHz

Puissance d'émission maximale (EIRP): =10dBm

Puissance d'émission maximale (EIRP): =10dBm

Batterie (Robot)

Quantité de blocs de batterie par bloc: 1pcs

Type de batterie: Batterie lithium-ion rechargeable
Nominal Gerilim: 146N —

Quantité de cellules par bloc de batteries: 8pcs

Capacité nominale, énergie nominale:

5000mAh, 72Wh
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Dans le but d'assurer une expérience utilisateur optimale et de respecter les exigences légales, les produits Narwal vendus officiellement par Narwal
(et ses distributeurs agréés) ne peuvent étre utilisés et bénéficier du support aprés-vente que dans le pays/région de vente. Sile produit est expédié
dans un autre pays ou une autre région, il se peut que vous ne puissiez pas connecter le produit & 'application Narwal ou effectuer les opérations
correspondantes. Afin de garantir une utilisation optimale du produit et de bénéficier d'un service de qualité, nous vous recommandons d'acheter la
version locale du produit Narwal aupres de Narwal ou d'un distributeur agréé local.

Pour dissiper toute équivoque, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses distributeurs agréés) en République populaire de Chine sont strictement
réservés a une utilisation et a un service aprés-vente en République populaire de Chine (& cette fin uniqguement, cela n'inclut pas Hong Kong, Macao et
Taiwan)

1. Présentation du produit

1.1 Liste de vérification
Principaux composants

Robot x1
(boite de collecte de poussiére installée x 1,
brosse rotative x 1)

Station multifonction x 1
(incluant base de nettoyage x 1, réservoir d'eau propre x 1,
réservoir d'eau sale x 1)

Accessoires

A

Cordon d’alimentation x 1

>

Brosse latérale anti-enchevétrementx1

S

Filtre de nettoyage remplagable x 1

Sac a poussiére x1

=

Détergent x1

1.2 Accessoire du robot

Face avant du robot (avec le couvercle supérieur fermé)

Capteurs radar

Bouton de rappel

Bouton de mise en marche/arrét Capteur structure de

lumiére vers l'avant

Capteur de bordure laser ——— Capteur de pare-chocs

Face avant du robot (ouvrir le couvercle supérieur)

Bac a poussiére

Couvercle supérieur du robot .
Bac ainsert remplagable

Filtre du bac & poussiére

Bouton de REINITIALISATION

Bas du robot

Capteur anti-chute infrarouge x3
Capteur ultrasonique de tapis

Brosse latérale
anti-enchevétrement x1

Plaque signalétique du robot
(incluant le SN)

Brosse flottante zéro enchevétrement .
Roue motrice x2

Module de lavage de vadrouille x 2
9 © Roulette

Frange

Base de lavage




1.3 Composants de la station d’accueil multifonction 1.4 Boutons et indicateurs

Face avant (capot supérieur fermé) Boutons du robot
) Bouton Action Fonction
Touches de démarrage et d'arrét %“ Indicateur Démarrer/Arréter () Appuyez brievement Démarrer / Mettre en pause / Reprendre la tache

Appuyez et maintenez pendant 2 secondes  Marche / Arrét

Rappel O rome Appuyez brievement Retour a la station

Appuyez et maintenez pendant 2 secondes  Activer / désactiver le verrouillage enfants

Réinitialiser « Appuyez briévement Entrer en mode d'appariement

Appuyez et maintenez pendant 5s Délier le compte et effacer les données utilisateur

Appuyez et maintenez pendant 10 secondes  Restaurer les paramétres d'usine

Bouton de la station d’accueil multifonction

Action Fonction
Appuyez briévement Démarrer / mettre en pause / reprendre la tache en cours
Base de nettoyage
Double-cliquer Démarrer/annuler le lavage de la serpilliere
Face avant (capot supérieur ouvert) N Appuyez et maintenez pendant 2 secondes Terminer la tache en cours
Appuyez et maintenez pendant 10 secondes Entrer/sortir du mode d'appariement
Appui cing fois Module d'auto-vérification de I'échange d'eau automatique

Indicateurs de robot

gouverc_le de I_a station Filtre éponge du réservoir d'eau propre dlcatedr Stanification
accueil multifonction Blanc respirant Inactif/sechage/antibactérien
Réservoir deau sale Bleu fixe Mise sous/hors tension
Rouge clignotant Anomalie/désconnexion
Orange pulsant Mise & jour/ Configuration du réseau

Indicateurs de la station d’accueil multifonction

Indicateur Signification
Arriére Eteint Inactif/sechage/antibactérien
Constant Mode tache / pause / veille
Respirer Mise & jour / remplissage / vidange en cours
Flash Anomalie/désconnexion

Interface d'alimentation




2. Préparations préalables a I'utilisation

(1)Installez les brosses latérales

Appuyez fermement la brosse latérale dans la fente de couleur
correspondante jusqu'a entendre un «clic », indiquant quelle
estcorrectement installée.

(3)Retirez les plateaux en papier et installez
le filtre de nettoyage remplagable

- Retirez les cales en papier maintenant le robot dans la station.

- Sortez le plateau de nettoyage, clipsez le filtre remplagable
dans lemplacement du plateau et appuyez pour bien le fixer.

« Replacez la base de nettoyage (avec le filtre installé) dans
la station.

Sile filtre de nettoyage remplagable est déja installe, veuillez passer

cette étape.

(5)Installation du sac & poussiére

- Retirez le capot avant de la station.

« Insérez le sac a poussiére dans lemplacement prévu jusqua
labutée.

- Replacez le capot avant de la station.

(7)Ajouter de I'eau propre

« Retirez le réservoir d'eau propre et remplissez-le d'eau
propre.

« Fermez le bouchon du réservoir d'eau propre et remettez-le
dans la station.

Marque du niveau
deau MAX

(2)Retirez la mousse anti-collision

« Décollez I'autocollant pour ouvrir le capot supérieur du
robot et retirez lamousse anti-choc.

« Fermez le capot supérieur du robot.

(4)Installation de la station d’accueil
multifonction

+ Branchez le cordon d'alimentation a larriére de la station
d'accueil pour la connecter au secteur.
« Laissez un espace libre d'au moins 0,45 métre devant la
station d'accueil pour que le robot puisse y entrer et en sortir.
Conseil : NE PLACEZ PAS la station d'accueil a proximité d'une
source dechaleur.
=

(6) Placez le détergent

- Retirez le couvercle avant de la station, placez le bouchon
du détergent face & la station (NE retirez PAS le bouchon ;
assurez-vous que l'autocollant d'étanchéité est retire),
puis poussez-le horizontalement dans le compartiment &
détergent.

« Une fois le détergent en place, remettez le couvercle avant
de la station d'accueil.

‘ Sticker d'étanchéité
N\N__—=—" dudétergent
T E]

@

(8)Paramétres de démarrage

Poussez le robot dans la station d'accueil en orientant
les brosses latérales vers 'extérieur. La station émettra
un bip pour indiquer que la charge est réussie et le robot
s'allumera automatiquement en diffusant un message vocal.

(9)Connecter et lier le robot dans I'application.

Téléchargez lapplication Narwal et suivez les instructions pour connecter et lier le robot.

Remarque

Dans la page de l'appareil de lapplication, appuyez sur "Parametres” > "Appareil" puis maintenez enfoncé

"Redémarrer le robot" pendant 10 secondes pour activer/désactiver le mode d'économie d'énergie.
—Le mode d'économie d'énergie est uniquement disponible en Amérique du Nord.

3. Utilisation du produit

Avant d'utiliser le robot, assurez-vous d'avoir terminé I'installation et la configuration de la station multifonction

(voir Chapitre 2).

3.1 0rganiser I'environnement domestique
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A. Rangez le désordre sur le sol, par exemple les cables
éparpillés, les chiffons, les pantoufles, les vétements et
les livres.

C. Laissez les autres portes fermees et installez la cloture
pour empécher lerobot d'entrer dans des zones surélevées ou
basses.

E. Ne vous tenez pas devant le robot, aux seuils des portes et
dans les allées étroites pour éviter les omissions de nettoyage.

3.2 Cartographie

B.Ouvrez les portes des piéces a nettoyer et disposez
les meubles de maniére a laisser le plus d'espace possible
pour le nettoyage.

Zumm]%

D. La hauteur maximale de franchissement d'obstacle
est de 20 mm. Le robot ne peut pas entrer dans des
pieces dont le seuil dépasse cette hauteur. Vous pouvez
acheter une rampe de seuil Narwal pour faciliter le passage.

Avant le premier nettoyage d'un nouveau domicile, le robot doit explorer les lieux et créer une carte. Avant le premier
nettoyage, vous pouvez lancer la cartographie en appuyant brievement sur le bouton de la station ou en appuyant sur

[Démarrer la cartographie] dans 'application.
Remarque:

1. Aprés avoir terminé la carte, vous pouvez modifier la carte dans I'app.
2. Ne déplacez pas la station de base aprés avoir établi la carte, sinon vous devez reconstruire la carte. Si 'emplacement
d'un gros meubles dans la maison change, il est recommandé de reconstruire la carte:
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3.3 Nettoyage

Sélectionner les modes de nettoyage

Le produit est livré avec quatre modes de nettoyage intégrés : Aspiration, Lavage, Aspiration et Lavage, et Aspiration puis
Lavage. Vous pouvez sélectionner et ajuster des parameétres comme les cycles de nettoyage, I'aspiration et 'humidité
de la vadrouille pour chaque mode dans I'application.

Activer Freo Mind

Freo Mind est un assistant de nettoyage intelligent. Lorsque Freo Mind est activé, le robot ajuste intelligemment les
paramétres de nettoyage, sans nécessiter de réglages manuels. Vous pouvez choisir d'activer ou non Freo Mind lors du
lancement d’'une tache de nettoyage dans I'application.

Démarrer la tache de nettoyage

Vous pouvez démarrer le robot pour le nettoyage de trois maniéres :

« Appuyez sur (») [Démarrer le nettoyage] dans I'application;

+ Appuyez briévement sur le bouton () [Démarrer/Arréter] sur le robot pour commencer le nettoyage. Le robot activera
le mode Aspirateur par défaut;

« Appui court sur le bouton de la station pour démarrer le nettoyage. Le mode Aspiration + Lavage est activé par défaut.
Remarque : Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et définir plus de parameétres de nettoyage dans I'application

Mettre en pause/reprendre la tdche en cours

Vous pouvez mettre en pause/reprendre la tache en cours de trois maniéres :
- Appuyez sur (1) [Pause]/ (») [Reprise] dans I'application;

« Appui court sur ¢ty [Démarrer / Arréter]

- Appui court sur le bouton de la station

Collecte de poussiére

Apreés le démarrage d'une tache d'aspiration, la station transférera la saleté et les débris du bac durobot vers le sac a poussiére
de la station. Vous pouvez appuyer sur [Collecte de poussiére] dans I'application pour lancer la collecte manuellement.

Lavage de la vadrouille

Siplusieurs cycles de lavage sont programmés ou si la surface & nettoyer en une seule session est grande, le robot retournera
automatiquement & la station de charge autonettoyante pour laver la serpilliére pendant le processus de lavage. Le nombre
de cycles de lavage et la fréquence de lavage de la serpilliére peuvent étre ajustés dans I'application avant de commencer
une tache de nettoyage. Toute modification apportée apres le début du nettoyage prendra effet lors de la prochaine
tache. Vous pouvez également faire laver la serpilliére par la station de charge autonettoyante de la maniére suivante:
« Appuyez sur A; [Lavage de la serpilliere] dans I'application pour nettoyer les serpillieres;

« Appuyez deux fois sur le bouton de la station.

Remarque : NE TIREZ PAS de force le robot pendant le processus de lavage des serpilliéres afin d'éviter d'endommager les

composants.

Terminer la tache en cours

Le robot retournera automatiquement a la station aprés avoir terminé la tache de nettoyage. Vous pouvez consulter le
rapport de nettoyage dans I'application. Vous pouvez également mettre fin a une tache manuellement de I'une des trois
fagons suivantes:

- Appui 2 secondes sur (i) [Fin de tache] dans I'application ;

- Appuyez brigvement sur le bouton ) Home [Rappel] sur le robot;

- Appui long 2 secondes sur le bouton de la station ;

Séchage de la Serpilliére
Apres le dernier passage de lavage, le robot retournera a la station pour laver et sécher les serpilliéres. La durée du séchage

peut étre modifiée dans I'application. Vous pouvez lancer une tache manuellement de la maniére suivante:
- Appuyez sur A [Lavage et séchage de la vadrouille] dans I'application;
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4. Paramétres

4.1 Spécifications

Robot(YJCCO033)

Station d’accueil multifonction(YJCB033)

Dimensions : 355*350*107,7 mm

Dimensions : 431*403,5*461,5mm

Poids : 4,5 kg

Poids : 10,6 kg

Connexion sans fil : 2,4GHz, 80211b/g/n

Entrée nominale : 220-240V ~,50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(La puissance nominale réelle est basée sur les informations de la plaque
signalétique du produit.)

Entrée nominale (en charge) : 20V =—=2.0A

Sortie nominale : 20V=== 2.0A

Tension nominale (en fonctionnement) : 14,4 V ===
(batterie lithium-ion, >5000mAh)

Puissance nominale:

Charge: 45W

Chauffage de I'eau: 1100W(220-240V~, 50-60Hz)
850-1250W(100-127V~, 50-60Hz)

Collecte de poussiére: 450W

Séchage: 65W

Wifi

Protocole : [EEE 802.11b/g/n

Gamme de fréquences: 2412~2472 MHz

Max. Puissance de I'émetteur (EIRP): =20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE 5.0

Protocollo: BLE 5.0

Gamme de fréquences : 2402-2480 MHz

Gamme de fréquences : 2402-2480 MHz

Max. Puissance de 'émetteur (EIRP) :< 10 dBm

Max. Puissance de I'émetteur (EIRP) :<10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de batteries par emballage:

1piece

Type de batterie: Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale: 4.4V —=
Quantité de cellules par batterie: 8pieces

Capacité nominale, Energie nominale:

5000mAh, 72Wh
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