A\ Move on, ventures await MOVA P50 Pro Ultra

Robot Vacuum and Mop with
Auto-Empty and Mop Self-Cleaning
User Manual
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Manufactured by: Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.

Made in China EU-A00 MOVA
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lEN Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before using the

appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

- This product should not be used by children younger than 8 years old nor

persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the

appliance.

- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.

Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
operating.

- Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the

pools.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it

outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.

Otherwise, do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or

assembly available from the manufacturer or its service agent.

Safety Information

Usage Restrictions

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a

protective barrier.

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

- Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and

below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the

floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating
the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping

into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robot.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.
- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added

to the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol or
disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked
on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of
children.




lEN Safety Information

Usage Restrictions

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the appliance.

- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with

any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling
and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Batteries and
Charging

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station

Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of
this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used

with the model RCPE0104 base station.

on your own.

- Do not place the base station near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

Safety Information

Batteries and
Charging

Laser Safety
Information

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its
original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then
turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once
every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact
with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT

CONSUMER LASER PRODUCT

EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only

|!_I|_| Read operator's manual

Hereby, Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLP53HE is in compliance with Directive 2014/53/EU.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: www.mova-tech.com
For detailed e-manual, please go to https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-fags




Y Product Overview

Package Contents

Robot

Base Station

Other Accessories

Product Overview

o (3 Spot Cleaning Button
- Press to start spot cleaning

I

Power Cord Base Station Ramp User Manual
Extension Plate

Mop Pad x 2 Mop Pad Dust Bag
(pre-installed) Holder x 2 (pre-installed)

° () Power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off

< )
L= - Press to start cleaning after the robot is turned on
- ) o 13 Dock Button
Auto-Detergent Cleaning Solution - Press to send the robot back to the base station
Compartment

- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

(pre-installed)

Status Indicator
- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Breathing White: Charging (not low battery)

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low battery
- Breathing Orange: Charging (low battery)

- Blinking Orange: Error

- Blinking Pink: Camera activated

Washboard Filter

(pre-installed) Note:

- Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning
or returning to charge.

- Child Lock can be enabled/disabled through the app.




BEY Product Overview Product Overview

Robot and Sensors o Reset Button

- Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings

Brush Strip

Cover o

2
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o 3D Line Laser Sensor _4a— Dust Box Cover Clip

Wi-Fi Indicator
——o Al HD Camera

Filter o Dust Box Clip
+———o Dust Box Cover

T
ﬁ

o LED Auxiliary Light Auto-empty

L_d'lj Vent
Q0 Charging Contacts o

Filter Handle

o Edge Sensor
Brush Cover

Automatic Water Brush Cover Comb Brush
- _ : (Non-removable)
o AR Camera Refilling Inlet o Auto-empty Vent (Removable) Strip
Connectors o——

Cliff Sensors

J)/ © Microphones
o LDS Cover T Mop Assembly
ﬁl\
— W o Laser Distance Carpet Sensor o ® o Omnidirectional Mop Pad o

Sensor (LDS) Side Brush Extension Wheel Attachment Area
Assembly
Main Brush o /[ — — \\
Main Wheel o = = . —’( —H o Main Wheel
C il

o Brush Guard Clips

Bumper o Brush Guard

o Bumper Window

Mop Pad Holder Mop Pad

MopExtend o—— @
Assembly

°o Mop Pad Holder

j‘;\ Mounting Holes



Y Product Overview

Base Station

Upper Cover

Used Water Tank o o Clean Water Tank

‘Dust Tank Cover o

E ashboard Filter o
Washboard o

Ramp o
Extension
Plate

Water Tank o
Clip

Float Ball o

Clean Water Tank $——

Used Water Tank

o Floater

o Water Pipe

Status Indicator o—
Solid White: The base station

is connected to power
Solid Orange:
The base station has an error

Auto-Detergent Compartment o

o Dust Bag
Slot

o Filter

Signaling Area o

Auto-empty Vent l

@ o Water Tank Clip

o Charging Contacts

o Automatic Water

Power Cord Storage Slot

°

Adding Outlet

o
— Power Port

Preparing Your Home

b=
o

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous
items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on
the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot
and causing losses.

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs to ensure
the secure and smooth operations of the robot.

~—

D

0ou 00

x

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper
place to leave more space.

-

To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned, do
not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

Note:

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.

- The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in dimly lit environments.

- Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be

scratched.
10




B Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open as possible with a good
Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the figure and remove any
objects in the shaded area. Insert the power cord into the base station and
plug it into the socket.

2. Install the Ramp Extension Plate

Washboard Filter

Note: Ensure the washboard filter is installed into place.

o 3. Remove Robot Protections and Install the Mop Assembly
> 1.

Firmly insert the power cord
upwards until the indicator turns on.

Note:

- Make sure that no objects might block the signaling area.

- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the
base station on tile floors or marble floors is recommended.

11

Before Use

4. Connect the Robot to the Base Station

Press and hold the button (!) on the robot for 3 seconds to turn it on. Place
the robot onto the base station with the mop assembly facing toward

the washboard. Then you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station. After the robot is fully charged,
the status indicators on the robot and the base station will remain lit for 10
minutes and then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When
the robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect
the robot with the station to charge it.

5. Add the Cleaning Solution
(1) Remove the dust tank cover and pull out the auto-detergent compartment.
(2) Open the upper lid of the compartment and add the cleaning solution.

(3) Close the lid of the compartment, put it back into the base station, and then
reinstall the dust tank cover. The cleaning solution will be added automatically
while working.

Note:

- The auto-detergent compartment can be filled up with cleaning solution
for use. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning
solution to help prevent malfunction.

- Install the auto-detergent compartment until it clicks into place.

6. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station and fill up the tank with
clean water. Then install it back into the base station.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to
become deformed.

12
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Connecting with the MOVAhome App

1. Download the MOVAhome App

Scan the QR code on the robot or search "MOVAhome" in the app store to
download and install the app.

Note:
- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.
- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from

the directions in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

2. Add Device

Open the MOVAhome App, tap "Scan QR code to connect’, and scan the same QR
code on the robot again to add the device. Please follow the prompts to finish the
Wi-Fi connection.

Note: To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish the
Wi-Fi connection.

° Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To
be connected

- Blinking quickly:
Connecting

- On: Connected

How to Use

Turn On/Off

Press and hold the button (! for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the base station, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,

move the robot away from the base station and press and hold the button ()
for 3 seconds.

After configuring the network for the first time, follow the instructions in the
app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the mapping process has been
completed and the map will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is paused
for more than 10 minutes, it automatically enters sleep mode. All indicators on
the robot will turn off. Press any button on the robot, or use the app to wake up
the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base station
to charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning. The DND mode is disabled by default at
the factory. You can use the app to enable the DND mode or modify the DND
period. The DND period is 22:00-8:00 by default.

Note:
- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND
period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button CJ to enable the spot
cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x
1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the
button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.

14



15

How to Use

Vacuum and Mop

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the
"Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button () on the robot, or use the app to make the robot start from
the base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and
perform the cleaning task based on the created map.

Note:

- To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station.

- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or
the washboard filter during operation.

- Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad, which applies

to all modes. To prevent scalding, do not touch the water outlet when the
function is on.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base station to wash
mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified in the app.
The base station will automatically refill the robot's water tank and the robot
will resume cleanup.

How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop
pads

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to
charge, the base station will automatically start emptying the dust box. Then
it will wash and dry the mop pads.

Note:
- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean the used water tank to
prevent any odor.

Mop after Vacuuming

Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the robot will
automatically remove the mop assembly on the base station to vacuum the
floor. After vacuuming is completed, the robot will return to the base station
to install the mop assembly and the base station will automatically start
emptying the dust box. And then, the robot will start mopping after the main
brush and side brush are raised.

Vacuum Only

Enable the vacuuming function in the app, and the robot will automatically
remove the mop assembly on the base station and start vacuuming.

Mop Only

Enable the mopping function in the app, and the robot will automatically check
if the mop assembly is installed on the base station. If not, the robot will install
the mop assembly and start mopping after the main brush and side brush are
raised.




B Routine Maintenance
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To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Used water tank

After each use

Clean water tank

Main brush

Main brush's
brush strip

Dust box's filter

Side brush

Mop pad holder

Once every 2 weeks

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Carpet sensor

Every 6 to 12 months

Cliff sensor

Every 6 months

Bumper Window

Every 3 to 6 months

Bumper

Robot's automatic
water refilling inlet

Washboard filter

Once every 1 to 2 months

Bottom of the robot

Once every month

Base station's
signaling area

Charging contact

Auto-empty vent

Omnidirectional
wheel

Edge sensor

Laser Distance
Sensor (LDS)

3D line laser
sensor

Once every month

Dust box Clean it as needed
Dust bag Every 2 to 4 months
Mop pad / Every 1to 3 months

Scale inhibitor

Every 18 to 36 months

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot.
If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be

replaced.

Routine Maintenance

Washboard Filter

1. Take out the robot and remove the washboard filter after the mop
pad cleaning is complete.

3. Use the app or press the button (¥ to return the robot to the base
station, or manually put the robot back.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and
then reinstall it in the washboard.

18




B Routine Maintenance Routine Maintenance

Dust Bag Dust Box and Filter
3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag. 3. Install a new dust bag. 1. Open the robot cover and press the dust box clip to remove the dust box.

>

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects
to prevent damage.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and ) ] ) . ) .
debris from accidentally falling out. 2. Opeq the dgst box cover, remove the filter, and then empty the dust box as 4.‘R|nse ‘the dust box and filter with water and dry them completely before
shown in the figure. reinstalling.
2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth. 4. Reinstall the dust tank cover. v‘« @
- > 24h

Note:
- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.

- Use the dust box and filter only when they are completely dry.
19 20



B Routine Maintenance

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

2. Pull out the brush cover at the square end of the brush as shown in the
figure. Use a proper tool to remove any foreign object in the brush.

21

3. Pull out and clean the brush strips as shown in the figure, and then use a
proper tool to clean the comb.

4. Reinstall the brush strips, brush cover, and brush in turn. Press on the brush
guard to lock it in place.

Notes:

- It's recommended to remove the brush strips separately for water
cleaning, but do not wash the main brush.

- If the main brush is severely tangled, please check whether the robot's dust
box is full and cannot suck in hair. If so, please empty the dust box.

- Keep the main brush out of the reach of children and pets to avoid injuries.

- When pulling out the brush cover and removing/reinstalling the brush
strips, please handle with care to avoid scratches.

Routine Maintenance

Side Brush

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the brush, and
then screw it back on.

Note:
- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the

omnidirectional wheel. Do not use excessive force.
- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back
after drying it completely.

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use a proper cleaning
tool to clean the inner wall of the used water tank.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply
too much force when cleaning it to avoid damaging it.

22



B Routine Maintenance Routine Maintenance

Charging Contacts and Signaling Area Mop Pad Holder Battery

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in the below Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and dry cloth. Remove and clean the mop pad holders. The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
figure: that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

Laser Distance o Bumper Window

Sensor (LDS)

o Edge Sensor

o Bumper

Mop Pad
Auto-empty Vents Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft and
dry cloth.

° Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
base station. Please use a dry cloth for cleaning.

23 24



BEM Troubleshooting
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Problem

Solution

Troubleshooting

The robot will not turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32°F (0°C) and 104°F (40°C).

Problem

Solution

The robot will not charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging contacts.
Check whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The charging speed is
slow.

It takes about 3.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow down
to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The robot fails to connect
to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot cannot find and
return to the base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base station to the
power supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The robot moves
without following the
set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using
the robot.

Wipe the bumper window on the robot with a clean, soft cloth to keep it clean and unobstructed.

The robot gets stuck in
front of the base station
and cannot return to it.

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again.
It is recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

Check whether there is a threshold higher than about 2 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high
thresholds or steps.

The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally.
Please try drying the floor before using the robot.

The robot will not turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and then
press and hold the button (/) for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button () for 10 seconds to forcibly turn off the
robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the robot to charge
via the app or the button (.

26



BEM Troubleshooting Specifications

) Base Station
Problem Solution

The station cannot Check whether the dust bag in the dust tank is full. Model RLPS3HE Model RCPEO104
automatically empty If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station, . )
the dust box. or the dust box. If any, clean the blocked part in time. Charging Time Approx. 3.5 hours Rated Input 220-240 V~ 50-60 Hz
. ) L Rated Voltage 144V = Rated Output 20V=2A
Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so. If the
The water level in problem persists, please contact the after-sales service team. )
! Rated Power 75 W
the washboard is Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly. Esfsgyii]%v;ler (during dust 700 W
abnormal. Remove the wa;hboard fllter and check whetherAthe sewage drain |sAbAlocked and clean it. A A Operation Frequency 2400-2483.5 MHz
Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution. _
Rated Power (during hot water 1160 W
Maximum Output Power <20 dBm cleaning)
The mop pad holder is Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the
raised abnormally. problem persists, please contact the after-sales service team. Rated Power (during charging and oW
drying)

There is water under

the clean water tank or Lpl ) ith loth
around the seal. normal. Please wipe with a dry cloth. Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation

distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. This is

For more support, contact us via www.mova-tech.com Note:
- Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the power value
during the representative period (water temperature 25°C).
- Rated Power (during charging and drying) is determined by the power
value during full load period.

27 28



29

Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum spéateren Nachschlagen auf,

um Stromschldge, Brande oder Verletzungen durch unsachgeméaBen Gebrauch des Geréts zu vermeiden.

Nutzungsbeschran- - Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um jegliche

kungen

Risiken zu vermeiden, darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von
Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder intellektuellen Defiziten bzw.
eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern oder
eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder durfen die Reinigung
und Wartung nicht ohne Aufsicht durchfihren.

- Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden

kdnnen.

-Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder durfen nicht mit dem

Gerat spielen. Achten Sie auf einen sicheren Abstand zwischen Kindern und
Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

- Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Ndhe von Schwimmbecken

installiert, aufgeladen oder verwendet werden.

- Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet.

Verwenden Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als Bodenbelage
oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung

ordnungsgemaB funktioniert. Andernfalls durfen Sie das Gerat nicht
verwenden.

- Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder

eine spezielle Einheit ersetzt werden, die Sie beim Hersteller oder seinem
Kundendienst erhalten kénnen.
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Nutzungsbe-
schrankungen

- Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Gber dem Boden

freisteht, ohne dass eine Schutzbarriere vorhanden ist.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den StoBfanger nicht als Griff fir den Roboter.

-Verwenden Sie den Roboter in Raumen mit einer Umgebungstemperatur von

Uber 0 °C und unter 40 °C. Stellen Sie sicher, dass sich keine Flussigkeiten oder
klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.

- Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande

vom Boden, sowie alle auf dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder
Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen zu vermeiden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine

Kollision des Roboters mit diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu
vermeiden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugoéffnung des

Roboters fern.

- Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern

auf.

- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen

oder Kindern.

-Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den

Roboter befinden, unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

- In den Frischwasserbehalter darf nur sauberes Wasser und die offiziell

zugelassene Reinigungsflissigkeit eingeflllt werden. Fligen Sie keine
anderen Flussigkeiten wie z. B. Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzu.

Das richtige Mischungsverhaltnis von Reinigungsflissigkeit und sauberem
Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsflissigkeit. Bewahren Sie die

Sicherheitshinweise

Nutzungsbe-
schrankungen

Akkus und Aufladen

Reinigungsflissigkeit auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

-Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden

Gegenstanden. Verwenden Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder
brennbare Flussigkeiten, atzende Gase oder unverdinnte Sauren oder
Lésungsmittel aufzusaugen.

- Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat

nicht zum Aufsaugen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstiicken
oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats fuhren kdnnen.

-Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der

Steckdose gezogen werden.

- Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten

Tuch ab und spulen Sie diese nicht mit Flissigkeiten aus. Lassen Sie die
abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig trocknen, bevor Sie sie
wieder einbauen und benutzen.

-Verwenden Sie dieses Gerat gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch.

Der Benutzer ist fur alle auf Grund einer unsachgemaBen Verwendung dieses
Produkts entstandenen Verluste oder Schaden verantwortlich.

-Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der

Roboter kann nur mit der Basisstation Modell RCPE0104 verwendet werden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu verandern.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer warmequelle auf.
- Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten

Tuch oder nassen Handen.
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Akkus und
Aufladen

Informationen zur
Lasersicherheit

- Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht bendétigte Batterien sollten

in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

-Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die

Verwendung sofort ein und wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in seiner Originalverpackung aufbewahrt wird.

- Bei ldngerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen,

danach ausgeschaltet und an einem kuhlen, trockenen Ort aufbewahrt
werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine
Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist
direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1

LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER

EN 50689:2021

ﬁ Nur fiir den Innenbereich geeignet

| Bedienungsanleitung lesen
Hiermit erklart Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLP53HE den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU

entspricht.

Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: www.mova-tech.com
Ein ausfuhrliches elektronisches Handbuch finden Sie unter https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-fags.

Produktiibersicht

Packungsinhalt

Roboter

Basisstation

Sonstiges Zubehor

— 1 1[0 @

N

Netzkabel =~ Rampenverldngerungsplatte Benutzerhandbuch Reinigungsmittelfach Reinigungsflissigkeit

der Basisstation fir automatisches

Hinzufligen

(vorinstalliert)
Wischpad x 2 Wischpadhalter x 2 Staubbeutel Waschplattenfilter
(vorinstalliert) (vorinstalliert) (vorinstalliert)
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Roboter und Sensoren

o (., Taste fiir die Punktreinigung
- Drucken Sie diese Taste, um die Punktreinigung zu starten

o Reset-Taste

- Halten Sie die Taste 3
Sekunden lang gedrickt,
um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen

WLAN-ANnzeige

Abdeckung
o 3D-Linienlaser-Sensor

—o KI-HD-Kamera

Automatisch
o () Einschalt-/Reinigungstaste . entleerendes
- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrlckt, um das Gerat ein- i — o LED-Zusatzlicht Entliiftungsventil

oder auszuschalten @J
- Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem Einschalten 90 Ladekontakte

des Roboters zu starten

.
ﬁ

o Randsensor
Automatisches Wasser o———
o KI-IR-Kamera Nachfull-Einlass

o 1O Dockingtaste Anschliisse o——!
- Driicken Sie diese Taste flr die Riickkehr des Roboters zur

Basisstation / o Mikrof
- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die Mikrofone

Kindersicherung zu deaktivieren

Klippensensoren

f

Status-Anzeige o LDS-Abdeckung Teopich
- Leuchtet weiB: Reinigung oder Sauberung abgeschlossen eppichsensor
- Hauchend weiB: Aufladen (bei nicht niedrigem Akkustand) ] % ° ;aser—A(kl)-sgg)ndssensor Seitenbirstenver- o——— © o Omnidirektional
ensor 5 -
- Leuchtet orange: Stand-by bei niedrigem Akkustand oder laBnaguer:Jungse ) Rad
angehalten bei niedrigem Akkustand StoBfanger ° “pp o Blrstenschutz
- Hauchend orange: Aufladen (bei niedrigem Akkustand) Hauptbdrste / Ml \
. Hauptrad o 5 5 o Hauptrad
- Blinkt orange: Fehler . - “ _H .
. . . o StoBfangerfenster o Klammern flr
- Pink blinkend: Kamera aktiviert 1 ] & Birstenschutz
=)
Hinweis:
- Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen Sie den Wischpadverlangerungs- o—— @
Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt oder zur Ladestation Baugruppe o Befestigungs-
. 5
zurtickkehrt. jA\ offnungen fr
- Die Kindersicherung kann Uber die App aktiviert/deaktiviert Wischpadhalter

werden.
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Filter

A Staubbehalterabde-
ckungskappe

o Staubbehalter-Clip

Filtergriff

+———o Staubbehalterabdeckung

o Automatisch entleerendes

Wischmopp-Baugruppe

Wischpad- o
Befestigungsbereich

Wischpadhalter

37

Entliftungsventil

Wischpad

Hauptbiirste

Burstenleiste

Blrstenabdeckung
(Abnehmbar)

Kamm Burste
Leiste

Birstenabdeckung
(Nicht beweglich)

Produktiibersicht

Schmutzwasserbehaélter

Obere Abdeckung

o Frischwassertbehalter

Staubbehalterabdeckung

Waschplattenfilter
Waschplatte o

ampenverlange- o
rungsplatte

2

Wasserbe- o
halter-Clip

Schwim- o
merkugel

o Filter

Schmutzwasserbehalter  Frischwassertbehalter §

o Wasserbehalter-Clip

o Wasserleitung

o Kalkschutzmittel

o Schwimmer

Statusanzeige o———
Durchgehend weiB:

Die Basisstation ist an

die Stromversorgung
angeschlossen
Durchgehend orange:
Die Basisstation hat einen
Fehler

Reinigungsmittelfach fir
automatisches Hinzufuigen

— 1

o Staubbeutel
Steckplatz

o

%

Signalbereich
Automatisch entleerendes
Entliftungsventil =

< Filter

o Ladekontakte

o Auslass flr automatische

Steckplatz far
Netzkabel

Wassernachfillung

o
—o Stromanschluss
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Vorbereitung des Zuhauses

sl

&

£ > XK

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder
gefahrliche Gegenstdnde und rdumen Sie Kabel, Tlcher, Spielzeug, harte und
scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder
Umfallen des Roboters und damit verbundene Verluste zu vermeiden.

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten von
Treppen, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu erméglichen.

—

1

OO0

000
X

v -

Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in die
geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

Um zu verhindern, dass der Roboter die zu reinigenden Bereiche nicht
erkennt, sollten Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren oder
) . engen Stellen aufhalten.

Hinweis:

- Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des Reinigungsvorgangs, um mdogliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

- LED-Zusatzlicht sorgt fir zusatzliche Beleuchtung in schwach beleuchteten Umgebungen.

- Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf, da
dadurch der Boden verkratzt werden kann.

Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie den Stecker in
die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem mdglichst freistehenden Ort mit gutem
WLAN-Signal auf. Lassen Sie geniligend Platz,wie in der Abbildung gezeigt,
und entfernen Sie alle Objekte im schattierten Bereich. SchlieBen Sie das
Netzkabel an die Basisstation und stecken Sie es in die Steckdose.

2. Installation der Rampenverldangerungsplatte

Waschplattenfilter

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass der Waschplattenfilter richtig eingesetzt ist.

3. Entfernen Sie die Roboterschutzvorrichtungen und installieren
Sie die Mopp-Baugruppe

>1,5m

Stecken Sie das Netzkabel fest nach
oben, bis die Anzeige aufleuchtet.

Hinweis:

- Achten Sie darauf, dass keine Gegenstande den Signalisierungsbereich
blockieren.

- Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbdden oder Teppiche nadssen,
empfiehlt es sich, die Basisstation auf Fliesen- oder MarmorfuBbéden zu
stellen.
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Vor der Verwendung

4. Den Roboter mit der Ladestation verbinden

Zum Einschalten des Roboters die Taste (/) am Roboter driicken und

3 Sekunden lang gedriickt halten. Setzen Sie den Roboter so auf die
Basisstation, dass die Mopp-Baugruppe zur Waschplatte zeigt. AnschlieBend
héren Sie eine Sprachmeldung, wenn sich der Roboter erfolgreich mit der
Basisstation verbunden hat. Nach dem vollstédndigen Aufladen des Roboters
leuchten die Status-Anzeigen am Roboter und an der Basisstation 10 Minuten
lang und erléschen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme
vollsténdig aufzuladen. Wenn sich der Roboter aufgrund eines leeren Akkus
nicht einschalten lasst, verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der
Basisstation.

5. Fullen Sie die Reinigungsfliissigkeit ein

(1) Entfernen Sie die Abdeckung des Staubbehdlters und ziehen Sie das Fach
fir automatische Nachfillung des Reinigungsmittels heraus.

(2) Offnen Sie den oberen Deckel des Fachs und geben Sie die
Reinigungslésung ein.

(3) SchlieBen Sie den Deckel des Fachs, setzen Sie es wieder in die Basisstation

Reinigungsflissigkeit wird wahrend des Betriebs automatisch zugefihrt.

Hinweis:

- Das Reinigungsmittelfach fir automatisches Hinzufligen kann mit
Reinigungsflissigkeit gefullt werden. Fligen Sie keine andere Flissigkeit
als die offiziell zugelassene Reinigungslésung hinzu, um Fehlfunktionen zu
vermeiden.

- Installieren Sie das Fach fir automatische Nachftllung des
Reinigungsmittels, bis es einrastet.

6. Wasser in den Frischwasserbehélter einfiillen

Nehmen Sie den Frischwasserbehdlter aus der Basisstation heraus und fillen
Sie den Behdlter mit sauberem Wasser. Danach setzen Sie ihn wieder in die
Basisstation ein.

Verbinden mit der MOVAhome App

1. Laden Sie die MOVAhome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store
nach ,MOVAhome", um die App herunterzuladen und zu installieren.

Hinweis:

- Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstitzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerat hinzufligen

Offnen Sie die MOVAhome App, tippen Sie auf ,Scannen Sie den QR-Code
zum Verbinden”, und scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter
erneut, um das Gerdt hinzuzuftigen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um
die WLAN-Verbindung herzustellen.

Hinweis: Zum Zurlcksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt
2 und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

°WLAN-Anzeige

- Blinkt langsam:
Verbindung wird
hergestellt

- Blinkt schnell:
Am Verbinden

- Ein: Verbunden

Hinweis: Flllen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwasserbehalter

verformt werden kann.
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Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang
gedriickt. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie den Roboter auf die
Basisstation. Der Roboter sollte sich automatisch einschalten und mit dem
Aufladen beginnen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen Sie den Roboter
von der Basisstation und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie zur schnellen
Kartenerstellung den Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt mit
der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn der Roboter zur Basisstation
zuriickkehrt, ist die Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn anzuhalten.
Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus Uber. Alle Anzeigen am Roboter schalten sich aus. Driicken
Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie die App, um den
Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Basisstation gestellt,
endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zum Aufladen zurlick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er die
noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Nicht-Storen-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann er

die Reinigung nicht fortsetzen. Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab Werk
standardmadaBig deaktiviert. Sie kénnen den Nicht-Stéren-Modus (DND) tGber
die App aktivieren oder den DND-Zeitraum andern. Der Nicht-Stéren-Zeitraum
(DND) ist standardmdaBig auf 22:00-8:00 Uhr eingestellt.

Hinweis:
- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des Nicht-Stéren-
Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefihrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf des DND-
Zeitraums aufgehort hat.

Punktreinigung

Driicken Sie im Standby-Modus des Roboters kurz die Taste {5 um den
Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zurlck, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten lasst,

halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang gedriickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Halten Sie dann die Taste (/) 3 Sekunden lang gedriickt, um den
Roboter einzuschalten.

Benutzung

Staubsaugen und Wischen

Hinweis: Wenn Sie die Mopp-Baugruppe zum ersten Mal verwenden, fiihrt
der Roboter standardmdBig die Aufgabe ,Staubsaugen und Wischen" aus.

1. Beginne mit der Reinigung

Driicken Sie die Taste () am Roboter oder nutzen Sie die App, um den
Roboter von der Basisstation aus starten zu lassen. Dann plant der Roboter
die optimale Reinigungsroute und fihrt die Reinigungsaufgabe auf der
Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweis:

- Um eine problemlose Rickkehr des Roboters zur Basisstation nach der
Reinigung zu gewahrleisten, empfiehlt es sich, den Roboter von der
Basisstation aus starten zu lassen.

- Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt,

bitte warten Sie mit Geduld.
- Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwasserbehalter, den

Schmutzwasserbehalter oder das Waschbrettfilger wahrend der Reinigung

nicht.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

wahrend der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zurlick, um die Wischmopps zu waschen, je nach der in der App festgelegten
Haufigkeit der Wischmoppreinigung. Die Basisstation fillt automatisch den
Wasserbehaélter des Roboters auf und der Roboter setzt die Reinigung fort.

- Die HeiBwasserreinigung kann fir die Reinigung von Wischpads in der App
aktiviert werden, was fir alle Modi gilt. Berihren Sie den Wasserauslass bei

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion missen Sie diese in der App aktivieren. v ! ] 2 :
aktivierter Funktion nicht, um Verbrihungen zu vermeiden.

43 44



45

Benutzung

3. Automatisches Entleeren des Staubbehalters und Waschen und
Trocknen der Wischmopps

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat und zum
Aufladen zur Basisstation zuriickkehrt, beginnt die Basisstation automatisch
mit dem Entleeren des Staubbehadlters. AnschlieBend wascht und trocknet sie
die Mopps.

Hinweis:
- Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet ist,
leert die Basisstation den Staubbehdlter nicht automatisch.

- Die Basisstation leert den Staubbehalter gemdaB der Einstellung in der App.

4. Reinigen Sie den Schmutzwasserbehélter

Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfillt hat, reinigen Sie bitte den
Schmutzwasserbehalter, um Geruchsbildung zu vermeiden.

Wischen nach dem Staubsaugen

Aktivieren Sie in der App die Funktion ,Wischen nach dem Staubsaugen”. Der
Roboter nimmt dann automatisch den Wischmopp an der Basisstation ab

und staubsaugt den Boden. Nach Beendigung des Staubsaugens kehrt der
Roboter zur Basisstation zurlck, um die Mopp-Baugruppe zu installieren, und
die Basisstation leert automatisch den Staubbehaélter. Nach dem Anheben der
Hauptburste und der Seitenburste beginnt der Roboter mit dem Wischen.

Nur Staubsaugen

Aktivieren Sie in der App die Funktion ,Staubsaugen”. Der Roboter nimmt dann
automatisch die Mopp-Baugruppe von der Basisstation ab und beginnt mit
dem Staubsaugen.

Nur Wischen

Aktivieren Sie die Wischfunktion in der App, und der Roboter prift automatisch,
ob die Mopp-Baugruppe in der Basisstation installiert ist. Falls nicht, setzt der
Roboter die Mopp-Baugruppe ein und beginnt nach Anheben der Hauptbdirste
und der Seitenbiirste mit dem Wischen.

RegelmaBige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung

des Zubehors zu beachten.

Hauptburste

Staubbehalterfilter

Seitenbirste

Wischpadhalter

Einmal alle 2 Wochen

Alle 3 bis 6 Monate

Waschplattenfilter

Einmal alle 1 bis 2
Monate

Signalbereich der
Basisstation

Ladekontakt

Automatisch entleerendes
EntlUftungsventil

Omnidirektionales Rad

Randsensor

Laserdistanzsensor (LDS)

3D-Linienlaser-Sensor

Einmal im Monat

. . Haufigkeit des . . Haufigkeit des
Teil Wartungsintervall Austausches Teil Wartungsintervall Austausches
Schmutzwasserbehalter Nach jedem Gebrauch Teppichsensor

/
Frischwassertbehalter .
Klippensensor
. Alle 6 bis 12
Hauptburste Monate StoBfangerfenster
Burstenleiste der Alle 6 Monate StoBfanger

Einmal im Monat
Offnung fur /
automatisches
Wassernachflllen
des Roboters

Unterseite des
Roboters

Staubbehélter Nach Bedarf reinigen

Staubbeutel Alle 2 bis 4 Monate

Wischpad / Alle 1 bis 3 Monate

Kalkschutzmittel Alle 18 bis 36 Monate

Hinweis: Die Austauschintervalle hangen von der Nutzung des Roboters ab.
Sollte durch besondere Umstdnde eine Ausnahme auftreten, missen die Teile
ausgetauscht werden.
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RegelmafBige Wartung RegelmaBige Wartung

Waschplattenfilter Staubbeutel
1. Entfernen Sie die Staubbehélterabdeckung und entsorgen Sie den 3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.

3. Verwenden Sie die App oder drlicken Sie die Taste {3, um den Staubbeutel
Roboter zur Basisstation zurtickzubringen, oder setzen Sie den
Roboter manuell zurtck.

1. Nehmen Sie den Roboter heraus und entfernen Sie den
Waschplattenfilter, nachdem die Reinigung des Wischpads
abgeschlossen ist.

(g

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der Beutel verschlossen,
damit Staub und Schmutz nicht versehentlich herausfallen kénnen.

2. Spulen Sie den Waschplattenfilter mit sauberem Wasser ab,
2. Entfernen Sie den Staub und die Verunreinigungen mit einem trockenen 4. Bringen Sie die Staubbehdalterabdeckung wieder an.

wischen Sie ihn sauber und setzen Sie ihn dann wieder in die )
Tuch vom Filter.

Waschplatte ein.
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Bl RegelmaBige Wartung

Staubbehaélter und Filter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den Staubbehélter-
Clip, um den Staubbehalter zu entfernen.

3. Klopfen Sie leicht auf den Korb des Filters, um den Schmutz zu entfernen.

ao®
ogo

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Birste, einem Finger oder
scharfen Gegenstdnden, um Schaden zu vermeiden.

2. Offnen Sie die Staubbehélter-abdeckung, entfernen Sie den Filter und
leeren Sie den Staubbehalter wie in der Abbildung gezeigt.

4. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser ab und trocknen Sie
sie vor dem Einbau vollstandig ab.

Hinweis:
- Spulen Sie den Staubbehdlter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.
Keine Reinigungsmittel verwenden.

- Verwenden Sie den Staubbehdlter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind.
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Hauptbiirste

1. Driicken Sie den Burstenschutz-Clip nach innen, um den Blrstenschutz zu
entfernen und die Biirste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Blrstenabdeckungen am viereckigen Ende der Biirste
heraus, wie in der Abbildung gezeigt. Entfernen Sie mit dem geeigneten
Reinigungswerkzeug alle Fremdkérper in der Birste.

3. Ziehen Sie die Birstenleisten wie in der Abbildung gezeigt heraus, reinigen
Sie sie und reinigen Sie dann den Kamm mit einem geeigneten Werkzeug.

4. Setzen Sie die Burstenleisten, die Burstenabdeckung und die Birste
nacheinander wieder ein. Driicken Sie auf den Birstenschutz, um ihn zu
arretieren.

Hinweise:

- Wir empfehlen, die Biirstenleisten zur separaten Reinigung mit Wasser
herauszunehmen, die Hauptbiirste jedoch nicht zu waschen.

- Wenn die Hauptbdrste stark verfilzt ist, prifen Sie bitte, ob der Staubbehélter
des Roboters voll ist und daher keine Haare einsaugen kann. Wenn dies der
Fall ist, leeren Sie bitte den Staubbehalter.

- Bewahren Sie die Hauptburste auBerhalb der Reichweite von Kindern und
Haustieren auf, um mdgliche Verletzungen zu vermeiden.

- Beim Abziehen der Birstenabdeckung und Entfernen/Wiedereinsetzen der
Blrstenleisten ist Vorsicht geboten, um Kratzer zu vermeiden.

50



51

RegelmaBige Wartung

Seitenblrste

Schrauben Sie die Seitenblrste mit einem Schraubenzieher ab, reinigen Sie
die Haare von der Birste und schrauben Sie sie wieder an.

Hinweis:

- Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads mit einem
Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
UbermaBige Kraft aus.

- Splilen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem Wasser ab und setzen
Sie es nach dem vollstandigen Trocknen wieder ein.

Schmutzwasserbehalter

1. Entfernen Sie den Schmutzwasserbehalter, 6ffnen Sie den Deckel und
gieBen Sie das Schmutzwasser aus.

2. Spulen Sie den Schmutzwasserbehalter mit sauberem Wasser aus,
und reinigen Sie die Innenwand des Schmutzwasserbehalters mit dem
geeigneten Reinigungswerkzeug.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwasserbehdlter ist ein
bewegliches Teil. Uben Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft aus, um sie nicht
zu beschadigen.

RegelmaBige Wartung

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem weichen und trockenen Tuch ab,
wie in der folgenden Abbildung dargestellt:

Laser-Abstandssensor o StoBféngerfenster

Sensor (LDS)

o Randsensor

o StoBfanger

° Teppichsensor

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren des
Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein trockenes Tuch
zur Reinigung.

Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich mit einem
weichen, trockenen Tuch.

Automatisch entleerte Entliiftungséffnungen

Reinigen Sie die automatisch entleerten Entliftungsventile des Roboters
und der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

|
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Bl RegelmaBige Wartung

Entfernen und reinigen Sie die Wischpadhalter. Der Roboter enthdlt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Sorgen Sie
bei tdglichem Gebrauch um eine ausreichende Ladung des Akkus, um eine
optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie den Roboter bei ldngerem
Nichtgebrauch aus und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter mindestens

Entfernen Sie das Wischpad aus dem Wischpadhalter, um es auszutauschen.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich
nicht einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Die empfohlene Betriebstemperatur des Gerats liegt zwischen 0 °C
(32 °F ) und 40 °C (104 °F ).

einmal alle drei Monate auf, um Schdden durch Uberentladung zu vermeiden.

Der Roboter ladt sich nicht
auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des Netzkabels
korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die Ladekontakte.

Uberpriifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboters ein Fremdobjekt befindet, und entfernen Sie gegebenenfalls das
Fremdobjekt.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit Ihrem WLAN-
Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5-GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-WLAN-
Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung befindet.

Der Roboter ist moglicherweise nicht fir die Konfiguration bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut, und
versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter findet
nichts und kehrt
zur Basisstation zurlck.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr steht.
Bitte schlieBen Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die Basisstation.
Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum. Platzieren Sie die Basisstation in einen freistehenden Bereich.
Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich moglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine neue Karte, wenn die
Neupositionierung fehlschlagt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht
automatisch zuriickkehren. In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Der Roboter bleibt vor
der Basisstation stecken
und kann nicht zu ihr
zurtickkehren.

Prifen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Basisstation geniigend Platz vorhanden ist, um ein Blockieren des Roboters
zu verhindern.

Der Weg fur die Rickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B. die Tir ist geschlossen.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation GbermdaBig nass ist. Wenn dies der Fall ist, entfernen
Sie zunachst das Uberschlssige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu stellen und es erneut zu versuchen.

Vergewissern Sie sich, dass die Rampenverlangerungsplatte richtig installiert ist.
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Problem

Lésung

Fehlersuche

Der Roboter lasst sich
nicht ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters wird empfohlen,
ihn von der Basisstation zu entfernen und die Taste (') 3 Sekunden lang gedriickt zu halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfithren von Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste d) 10 Sekunden lang
gedrlickt, um ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an
den Kundendienst.

Problem

Lésung

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem

Laden nicht wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann die Reinigung
nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem Sie den Roboter manuell auf die Basisstation gestellt haben oder den
Roboter Gber die App oder durch Driicken der Taste {0 zum Aufladen geschickt haben.

Die
Aufladegeschwindigkeit
ist langsam.

Es dauert etwa 3,5 Stunden, um den Roboter mit dem niedrigen Akkustand vollstandig aufzuladen.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die Ladegeschwindigkeit
automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit
einem trockenen Tuch ab.

Die Station kann den
Staubbehélter nicht
automatisch leeren.

Priifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehadlter voll ist.
Wenn der Staubbeutel nicht vollist, priifen Sie, ob die automatisch entleerten Entliftungséffnungen des Roboters, der
Basisstation oder des Staubbehalters verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig.

Die Gerausche nehmen
zu, wahrend der Roboter
in Betrieb ist.

Prufen Sie, ob der Staubbehaélterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in der Hauptblrste oder im Staubbehdlter eingeklemmt sein. Priifen und entfernen Sie alle
harten Gegenstande.

Die Hauptburste oder die SeitenbUrste kann sich verheddern. Prifen und entfernen Sie alle Fremdkdrper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Wasserstand der
Waschplatte ist nicht
normal.

Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwasserbehélter lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie
gegebenenfalls manuell zurtick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
Driicken Sie vorsichtig auf Schmutzwasserbehdlter, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Nehmen Sie den Waschplattenfilter heraus und prufen Sie, ob der Abwasserabflussanschluss verstopft ist, und reinigen Sie
ihn.

Uberprifen Sie die Reinigungsflissigkeit. Fligen Sie keine anderen Flussigkeiten als die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit hinzu.

Der Roboter bewegt sich,
ohne der festgelegten
Route zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdumt werden.

Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen rutscht das Hauptrad durch. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor
dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie das StoBfangerfenster des Roboters mit einem sauberen, weichen Tuch ab, um es sauber und funktionsfahig
zu halten.

Der Wischpadhaltet ist
abnormal angehoben.

Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter, prifen Sie, ob sich ein Fremdkérper darin befindet, und starten Sie den Roboter
neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Roboter kann die zu
reinigenden Raume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Tlren der zu reinigenden Raume offen sind.

Prifen Sie, ob die Tirschwelle des Zimmers héher als ca. 2 cm ist. Der Roboter kann nicht Gber hohe Schwellen oder Stufen
fahren.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und nicht
ordnungsgemaB funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.

Unter dem
Frischwasserbehalter
oder um die Dichtung
herum befindet sich
Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehalter herausnehmen, kann etwas Wasser in der Leitung unter dem Behdlter oder um die
Dichtung herum zurilickbleiben. Dies ist normal. Wischen Sie es bitte mit einem trockenen Tuch ab.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an www.mova-tech.com
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BBl Spezifikationen Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefdhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie von

qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

Modell RLP53HE Modell RCPEO104 - Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
- Das Gerdt muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;

Ladezeit Ca. 3,5 Stunden Nenneingang 220 - 240 V~ 50 - 60 Hz - Der Akku muss sicher entsorgt werden.

Bemessungsspannung 14,4V = Nennausgang 20V=2A
ACHTUNG:

Nennleistung 75W Nennleistung (beim

Staubentleeren) 700 W Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.
Betriebsfrequenz 2400 - 2483,5 MHz Nicht benotigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.
: : Nennleistung (wahrend der 1160 W Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Maximale Ausgangsleistung <20 dBm HeiBwasserreinigung)

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flussigkeit aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spilen Sie mit Wasser und suchen

Nennleistung (wéhrend des —_ Sie medizinische Hilfe.

Ladens und Trocknens) Anleitung zum Herausnehmen:

) . . o 1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Rickseite des Roboters und nehmen Sie dann die Abdeckung
Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem Abstand ab.

von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kdrper des Benutzers

gehalten werden. 2. Lésen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

Hinweis:

- Die Nennleistung (wahrend der HeiBwasserreinigung) wird durch den
Leistungswert wahrend des angegebenen Zeitraums (Wassertemperatur
25 °C) bestimmt.

- Die Nennleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird durch den
Leistungswert wahrend der Volllastperiode bestimmt.
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Z

Das Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrennten Erfassung fir elektrische und elektronische

Geréate zugefihrt werden muss und nicht Gber den normalen Haushaltsabfall entsorgt werden darf. Bitte entnehmen Sie Batterien und Lampen,

die nicht vom Gerat umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerat und entsorgen diese Uber die offiziellen Sammelstellen fur Batterien und
Lampen.

Beim Kauf eines neuen Elektrogerates kdnnen Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerat unentgeltlich zuriickgeben. Elektrogerate mit
einer Kantenldnge von maximal 25 cm kénnen unentgeltlich bei Vertreibern von Elektro- und Elektronikgerdten mit einer Verkaufsflache

von mindestens 400 m? sowie in Geschaften des Lebensmittelhandels (z.B. Supermarkten, Lebensmitteldiscountern, Drogerien) mit einer
Gesamtverkaufsfldche von mindestens 800 m?, die mehrmals im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgerate anbieten und auf
dem Markt bereitstellen, abgegeben werden, ohne dass ein Neugerat erworben werden muss. GroBere Elektrogerate kdnnen kostenlos bei
kommunalen Wertstoffhéfen abgegeben werden.

Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die
durch unsachgemaBe Erfassung und Behandlung von Elektroaltgeraten entstehen kénnen.

Bitte l6schen Sie sdmtliche personenbezogenen Daten auf dem Gerat, bevor Sie es entsorgen.

FUr weitere Informationen kontaktieren sie bitte Inre Kommunalverwaltung, lhren 6rtlichen Abfallentsorger oder das Geschéft, in dem Sie das
Produkt erworben haben.

Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures lié a une utilisation non conforme de l'appareil, veuillez

attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser 'appareil et le conserver pour toute référence ultérieure.

Restrictions
d'utilisation

effectuées par les enfants sans supervision.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec 'appareil.
- Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des

personnes qualifiées.

- Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil.
Assurez-vous que les enfants et animaux de compagnie se tiennent a distance

du robot en fonctionnement.

- Evitez d'installer, de charger ou d'utiliser l'appareil dans les salles de bains ou

autour des piscines.

- Ce produit est concu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique
uniguement. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un

milieu industriel ou commercial.

- Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement

approprié. Sinon, n'utilisez pas 'appareil.

- Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un
assemblage ou cordon spécial disponible auprées du fabricant ou de son

réparateur agréeé.

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans
et des personnes ayant un handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou
une connaissance ou une expérience limitée sans la surveillance d'un parent
ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter
les risques. Les opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre
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Informations sur la sécurité
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Restrictions
d'utilisation

- N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans

barriere de protection.

- Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou

le pare-chocs comme poignée pour tenir le robot.

- Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante

supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas de liquide
ou de substance collante sur le sol.

- Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causés par un raclement,

retirez tous les objets mobiles du sol, ainsi que les cables ou cordons
d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire fonctionner
l'appareil.

- Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher

le robot de les heurter ou de les endommager.

- Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de l'orifice

d'aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.
- N'utilisez pas l'appareil dans une piece ou un nourrisson ou un enfant dort.
-Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il

soit en marche ou a l'arrét.

-Vous pouvez uniquement verser de l'eau propre et la solution de nettoyage

agréée dans le réservoir d'eau propre. N'ajoutez pas un autre liquide tel que
de l'alcool ou un désinfectant. Le rapport entre la solution de nettoyage et
'eau propre figure sur le flacon de solution de nettoyage. Gardez la solution de
nettoyage hors de la portée des enfants.

Informations sur la sécurité

Restrictions
d'utilisation

Batteries et
recharge

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brdlent. N'utilisez pas le

robot pour ramasser des liquides combustibles ou inflammables, des gaz
corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.

-N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas 'appareil pour

ramasser des objets tels que des cailloux, des gros morceaux de papier ou tout
objet susceptible d'obstruer 'appareil.

- La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d'entretenir

'appareil.

-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les

rincez pas avec un liquide. Apres le nettoyage des pieces lavables, séchez-les
completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le

monde d'emploi. Les utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout
dommage occasionné par une utilisation non conforme de ce produit.

- N'utilisez pas de batterie ou de station de base tierce. Le robot ne peut étre

utilisé qu'avec la station de base RCPE0104.

-N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station

de base vous-méme.

- Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon mouillé ou et ne manipulez pas l'appareil les mains

humides pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la station de base.
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Informations sur la sécurité Présentation du produit

Batteries et -N'éliminez pas les batteries usagées de maniere inappropriée. Les batteries
recharge non utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de recyclage
approprié.
- Si le cordon d'alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de l'utiliser Autres accessoires

immédiatement et contactez le service aprés-vente.

- Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le
dans son emballage d'origine si possible.

- Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le completement,
puis éteignez-le et rangez-le dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au
moins tous les 3 mois pour ne pas trop décharger la batterie.

DD@ 1

Informations de - Le capteur laser de ce produit répond & la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- orden. Plaque d'extensionde  Mode d'emploi  Compartiment de solution de
L L . N ) Lo alimentation rampe de la station de détergent automatique nettoyage
sécurité sur le laser 1:2014/A11:2021 des appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder base (préinstallé)
directement le laser pendant ['utilisation.
APPAREIL A LASER DE CLASSE 1 _ D

APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021
ﬁ Pour un usage en intérieur uniquement

]

. ' . Lingette x 2 Support de Sac a poussiere Filtre de la planche
|!——II_| Lire le mOde d empl0| (préinstallée) lingette x 2 (préinstallé) a laver
Par le présent document, Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. déclare que le modele d'équipement radio RLP53HE répond a la directive (préinstallé)

2014/53/UE.
L'intégralité du texte de la déclaration UE de conformité est disponible a 'adresse Internet suivante : www.mova-tech.com
Pour obtenir le mode d'emploi électronique détaillé, veuillez consulter https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Présentation du produit Présentation du produit

Robot et capteurs

o (JBouton de nettoyage localisé
- Appuyez pour démarrer le nettoyage localisé Capot
o Capteur laser linéaire 3D

o Bouton Réinitialisation

- Appuyez et maintenez
enfoncé pendant
3 secondes pour rétablir
les parameétres d'usine

Indicateur Wi-Fi

—o Caméra HD 1A

.
ﬁ

° (/) Bouton d'alimentation/nettoyage . : i
O yag o Eclairage auxiliaire Event de vidage

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour allumer I E— automatique
ou éteindre @ LED
@0 Contacts de charge

- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot allumé

o Capteur de bord

Eau automatique o——
Orifice de remplissage
Connecteurs o——

o Caméra IR IA

° {3 Bouton de retour & la station de base
- Appuyez pour renvoyer le robot a la station de base
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour / ° Microphones

désactiver le Verrouillage enfants Capteurs de vide

Indicateur d’état

. Bl'anc fixe : Nettoyage ou lavage terminé o _  Capteur de distance Capteur de tapis > ool
- Clignote lentement en blanc : En charge (pas de batterie faible) Q) laser (LDS) }
Extension de brosse o— —— Roue

- Orange fixe : En veille avec batterie faible ou en pause avec latérale Unité

o Couvercle LDS

ie fai Pare-chocs i
bétterle faible - Brosse principale o / _ \ o Protection de brosse
- Clignote l?ntement en orange : En charge (batterie faible) Roue principale o = 1= W _H o Roue principale
- Orange clignotant : Erreur o Vitre de pare- il o Clips de
- Rose clignotant : Caméra activée chocs = L protection de
. brosse
Remarque : Extension de lingette o—— .
- Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une pause Unité
pendant que le robot nettoie ou revient pour se charger. jﬁ\ ° grous de rrlodntage
) R o . o u support de
- Le verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec cer il‘l)i(gre
l'application. P
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Présentation du produit

Compartiment a poussiere

Filtre

Poignée du filtre

~*— Clip de couvercle de
compartiment a poussiére

+———o Couvercle de compartiment a

poussiére

Unité de serpilliere

Zone de fixation o
de serpilliere

Support de serpilliere

67

o Event de vidage automatique

Serpilliere

o Clip de compartiment a poussiéere

Brosse principale

Réglette a brosse

\

A
/ )

S
\\\\\\\\\\‘\‘\\\

. Capot de brosse
Capot de brosse Peigne Brosse (Non-amovible)

(Amovible) Bande

Présentation du produit

Station de base

Capot supérieur Indicateur d'état o—
Blanc fixe : La station de base
est connectée a l'alimentation

r—— Orange fixe : Erreur dans la

Couvercle du
réservoir a
poussiére

ﬁ—ﬁ o Réservoir d'eau propre station de base

Compartiment de détergent o—
automatique

o Saca
poussiére
Fente

< Filtre

Zone d'émission du signal o

Réservoir d'eau sale o
Filtre de la

)

i planche & laver

Planche a laver o

Plaque o
d'extension
de rampe

Fixation du o
réservoir
d'eau
Boule o
flottante

Réservoir d'eau
sale

o Fixation du
réservoir d'eau

o Tuyau d'eau Emplacement pour

Event de vidage automatique 4 i

o Contacts de charge

ranger le cordon

o Anti-incrustant d'alimentation

o Filtre

Réservoir d'eau
propre

o Flotteur

o Sortie de remplissage
d'eau automatique

—o Port d'alimentation
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Préparer son intérieur Avant l'utilisation

1. Placer la station de base et la brancher sur une prise électrique 2. Installer la plaque d'extension de rampe
Placez la station de base dans un endroit le plus dégagé possible et
disposant d'un signal Wi-Fi satisfaisant. Libérez suffisament d’espace, comme

sl

” P montré sur le schéma, et retirez tous les objets de la zone obscurcie. Insérez
020, le cordon d'alimentation dans la station de base et branchez-le sur la prise.
[
Q
Avant de procéder au nettoyage, éloignez les objets instables, fragiles, Avant le nettoyage, placez une barriere physique au bord de l'escalier pour
précieux ou dangereux, et ramassez les cables, les chiffons, les jouets, les garantir la sécurité et le bon fonctionnement du robot. Filtre de la planche a laver
objets durs et pointus qui se trouvent sur le sol, afin d’éviter que le robot ne

les emmeéle, ne les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait des pertes.

—

Remarque : Vérifiez que le filtre de la planche a laver est correctement
] installée.
DDD | 3. Retirer les protections du robot et installer l'unité de serpilliere
>1,5m
D D D Insérez fermement le cordon
d'alimentation vers le haut jusqu'a

que l'indicateur s'allume.

v -

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez les meubles dans un espace Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas les zones a nettoyer, ne vous
approprié pour laisser plus d'espace. tenez pas devant le robot, le seuil, le couloir ou les endroits étroits.
Remarque :

Remarque :
- A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel & temps. - Assurez-vous qu'aucun objet ne bloque la zone d'émission du signal.
D i . L : ) ) : N - Pour éviter que l'eau ne mouille les parquets ou les tapis, il est
- L'éclairage auxiliaire LED fournira un éclairage d'appoint dans les environnements faiblement éclairés. recommandeé d'installer la station de base sur des sols en carrelage ou en
- N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des boules en acier et des piéces de jouet, ou des objets tranchants tels que des déchets de construction, du marbre.

verre brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.

69 70



Avant l'utilisation Connexion avec l'application MOVAhome N

4. Connecter le robot a la station de base 1. Télécharger l'application MOVAhome 2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application MOVAhome, appuyez sur « Scanner le code QR pour se
connecter », et scannez a nouveau le méme code QR sur le robot pour ajouter
'appareil. Suivez les messages d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Maintenez le bouton () du robot enfoncé pendant 3 secondes pour l'allumer.
Placez le robot sur la station de base avec l'unité de serpilliere orientée vers
la planche a laver. Une notification vocale est émise lorsque le robot est

bien connecté a la station de base. Une fois le robot completement chargé,
les indicateurs d'état sur le robot et sur la station de base resteront allumés
pendant 10 minutes, puis diminueront en luminosité.

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez « MOVAhome » dans l'App
Store pour télécharger et installer l'application.

Remarque : Si vous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez l'étape 2, puis suivez
les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque :

- Le compartiment de détergent automatique peut étre rempli de solution
de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage . L

approuvée pour éviter toute défaillance. Indicateur Wi-Fi

- Clignote lentement :
A connecter

- Installez le compartiment de détergent automatique en veillant a bien
l'engager.

. i - Clignote rapidement :
6. Verser l'eau dans le réservoir d'eau propre Connexion en cours
Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et remplissez-le d'eau

propre. Puis remettez-le en place dans la station de base.

- Activé : Connecté

Remarque :

Remarque : Il est conseillé de charger completement le robot avant la . Seul le réseau Wi-Fi 2 4 GHz est reconnu

premiére utilisation. Quand le robot ne peut pas étre activé lorsque la
batterie est déchargée, connectez manuellement le robot a la station pour le
recharger.

- Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les opérations
réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Veuillez suivre

. . les instructions selon la version actuelle de l'application.
5. Ajouter la solution de nettoyage

(1) Retirez le couvercle du réservoir a poussiere et sortez le compartiment de
détergent automatique.

(2) Ouvrez le couvercle supérieur du compartiment et ajoutez la solution de

nettoyage.

(3) Fermez le couvercle du compartiment, remettez-le dans la station de base,

puis replacez le couvercle du réservoir a poussiere. La solution de nettoyage Remarque : Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau car cela peut
sera automatiquement ajoutée pendant le fonctionnement. le déformer.
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Mode d’utilisation

Allumer/Eteindre

Appuyez et maintenez le bouton (/) enfoncé pendant 3 secondes pour activer
le robot. L'indicateur d’alimentation doit étre allumé. Placez le robot sur la
station de base, puis le robot doit s'allumer automatiquement et commencer a
charger. Pour éteindre le robot, éloignez-le de la station de base et maintenez
le bouton (/) enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les instructions
de l'application pour créer rapidement une carte. Le robot commencera a
cartographier sans nettoyage. Lorsque le robot retourne a la station de base,
le processus de cartographie est terminé et la carte sera automatiquement
enregistrée.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe quel bouton pour le mettre
en pause. Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille. Tous les indicateurs sur le robot s'éteindront.
Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou utilisez 'application pour
réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est mis en pause et placé sur la station de recharge, la
tache de nettoyage en cours se terminera.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la
station de base pour se recharger. Aprés avoir rechargé la batterie au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'activer dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), il lui sera
impossible de reprendre le nettoyage. Le mode DND est désactivé par défaut a
l'usine. Vous pouvez utiliser l'application pour activer le mode DND ou modifier
la période DND. La période DND est de 22h00 a 8h00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d'habitude
pendant la période DND.

- Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin de la période
DND.

Nettoyage localisé
R

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton {3 pour activer
le mode de nettoyage localisé. Dans ce mode, le robot nettoie une surface
carrée de 1,5 x 1,5 metres autour de lui, et retourne a son point de départ a la
fin du nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint, maintenez le bouton
(h enfoncé pendant 10 secondes pour 'éteindre de force. Puis maintenez le
bouton () enfoncé pendant 3 secondes pour allumer le robot.

Mode d’utilisation

Aspiration et nettoyage

Remarque : Lors de la premiére utilisation de ['unité de serpilliére, le robot
effectue la tache « Aspiration et nettoyage » par défaut.

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton () du robot, ou utilisez l'application pour faire
démarrer le robot a partir de la station de base. Ensuite, le robot planifiera
l'itinéraire de nettoyage optimal et effectuera la tache de nettoyage en
fonction de la carte créée.

Remarque :

- Pour s'assurer que le robot retourne facilement a la station de base apres

le nettoyage, il est recommandé de faire démarrer le robot a partir de la
station de base.

- Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a
nettoyer, veuillez patienter.

- Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir

d'eau sale ou la planche a laver pendant toute utilisation.

- Le nettoyage a l'eau chaude peut étre activé dans l'application pour la
lingette. Cela s'applique a tous les modes. Pour éviter les bralures, ne
touchez pas la sortie d'eau lorsque la fonction est activée.

2. Lavage automatique des serpillieres

Lors du nettoyage, le robot retournera automatiquement a la station de
base pour laver les serpillieres en fonction de la fréquence de nettoyage
spécifiée des serpillieres dans l'application. La station de base remplira
automatiquement le réservoir d'eau du robot et le robot reprendra le
nettoyage.
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Mode d’utilisation

3. Vider automatiquement la compartiment a poussiére, puis laver
et sécher les serpillieres

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et retourne a

la station de base pour se recharger, la station de base commencera
automatiquement a vider le compartiment a poussiere. Ensuite, elle lavera et
séchera les serpillieres.

Remarque :

- Si la fonction de vidage automatique est désactivée dans l'application,
la station de base ne videra pas automatiquement le compartiment a
poussiere.

- La station de base videra le compartiment a poussiere en fonction du
réglage défini dans l'application.

4. Nettoyer le réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le réservoir d'eau
sale pour éviter toute odeur.

Nettoyage apreés l'aspiration

Activez la fonction de nettoyage aprés l'aspiration dans l'application, et le
robot retirera automatiquement l'unité de serpilliere sur la station de base
pour aspirer le sol. Une fois l'aspiration terminée, le robot retournera a

la station de base pour installer l'unité de serpilliere et la station de base
commencera automatiquement a vider le compartiment a poussiere. Puis,
le robot commencera le nettoyage une fois la brosse principale et la brosse
latérale relevées.

Aspiration uniquement

Activez la fonction d'aspiration dans l'application, et le robot retirera
automatiquement l'unité de serpilliére sur la station de base et commencera a
aspirer.

Nettoyage uniquement

Activez la fonction de nettoyage dans l'application, et le robot vérifiera
automatiquement si l'unité de serpilliere est installée sur la station de base.
Sinon, le robot installera l'unité de lavage et commencera a laver une fois la
brosse principale et la brosse latérale relevées.

Entretien de routine

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a ['utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour 'entretien de

routine.
Piece Fréquence d’entretien période de
remplacement
Réservoir d’eau sale Aprés chaque utilisation
/

Réservoir d’eau propre

Brosse principale

Bande de brosse de brosse
principale

Filtre du compartiment a
poussiéere

Brosse latérale

Support de serpilliere

Une fois toutes les
2 semaines

Tous les6a 12
mois

Tous les 6 mois

Tousles3a6
mois

Piece Fréquence d’entretien Periode de
remplacement

Capteur de tapis

Capteurs de vide

Vitre de pare-chocs

Pare-chocs Une fois par mois

Orifice de !

remplissage d'eau
automatique du
robot

Filtre de la planche a laver

Tous les 1 a 2 mois

Dessous du robot

Zone d'émission du signal
de la station de base

Contacts de charge

Event de vidage
automatique

Roue omnidirectionnelle

Capteur de bord

Capteur de distance laser
(LDS)

Capteur laser linéaire 3D

Une fois par mois

Compartiment a
poussiere

Nettoyez au besoin

Sac a poussiere

Serpilliere

Anti-incrustant

Tous les 2 a 4 mois

Tous les 1 a 3 mois

Tous les 18 a 36 mois

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de votre utilisation du
robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particulieres, les
piéces doivent étre remplacées.




Entretien de routine Entretien de routine

Filtre de la planche a laver
3. Installez un nouveau sac a poussiere.

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiere et jetez le sac a poussiére.

1. Sortez le robot et retirez le filtre de la planche aprés la fin du 3. Utilisez 'application ou appuyez sur le bouton ) pour renvoyer
nettoyage de la serpillére. le robot a la station de base, ou remettez le robot en place
manuellement.
&)
.‘.

Remarque : Tirez vers le haut sur la poignée pour verrouiller le sac et
empécher la poussiere et les débris de tomber accidentellement.

2. Rincez le filtre de la planche a laver a eau propre, essuyez-le et 2. Retirez la poussiere et les débris du filtre avec un chiffon sec. 4. Réinstallez le couvercle du réservoir a poussiére.
. ,

réinstallez-le sur la planche a laver.
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Entretien de routine

Filtre et compartiment a poussiéere

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur la fixation de compartiment a
poussiere pour retirer le compartiment a poussiere.

3. Tapotez doucement le panier du filtre pour enlever la saleté.

ao®
ogo

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, les doigts ou
des objets pointus pour éviter de 'endommager.

4. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre a 'eau et séchez-les
complétement avant de les réinstaller.

2. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiére, retirez le filtre, puis
videz le compartiment a poussiére comme illustré sur le schéma.

Remarque :
- Rincez le compartiment a poussiere et le filtre uniqguement a l'eau claire.
N'utilisez aucun détergent.

- Utilisez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement lorsqu'ils sont
compléetement secs.
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Entretien de routine

Brosse principale

1. Appuyez sur les clips de protection de brosse pour retirer la protection de
brosse et soulevez la brosse hors du robot.

2. Retirez le couvercle de brosse au niveau de l'embout carré de la brosse

comme illustré sur la figure. Utilisez un outil approprié pour enlever les objets

étrangers dans la brosse.

3. Retirez et nettoyez les bandes de brosse comme indiqué sur l'illustration et
utilisez un outil approprié pour nettoyer le peigne.

4. Remettez en place les réglettes a brosse, le couvercle de brosse, puis la
brosse. Poussez sur la protection de brosse pour la verrouiller en place.

Remarques :

- Il es conseillé de retirer les bandes de brosse séparément pour le nettoyage a
'eau, mais ne lavez pas la brosse principale.

- Sila brosse principale est tres emmélée, vérifiez si le compartiment a
poussiére est plein et si les poils ne peuvent plus étre aspirés. Dans ce cas,
veuillez vider le compartiment a poussiére.

- Les enfants et les animaux domestiques ne doivent pas s'approcher de la
brosse principale pour éviter les blessures.

- Lorsque vous retirez le couvercle de brosse et retirez ou réinstallez les réglette
a brosse, manipulez l'appareil avec précaution pour éviter de vous égratigner.
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Entretien de routine

Brosse latérale

Dévissez la brosse latérale a l'aide d'un tournevis, retirez les poils de la
brosse, puis revissez-la.

Remarque :
- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de la

roue omnidirectionnelle. N'utilisez pas une force excessive.
- Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et remettez-la apres
l'avoir completement séchée.

Réservoir d'eau sale

1. Retirez le réservoir d'eau sale, enlevez son couvercle et évacuez l'eau sale.

2. Rincez le réservoir d'eau sale a l'eau claire et utilisez un outil de nettoyage
adapté pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir d'eau sale.

Remarque : La boule flottante dans le réservoir d'eau sale est une piéce
mobile. N'appliquez pas une force excessive lorsque vous la nettoyez pour
ne pas l'endommager.

Entretien de routine

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs de robot a l'aide d'un chiffon doux et sec, comme illustré

dans la figure ci-dessous :

‘ 1 7)1
Capteur de distance LDJ
laser (LDS) v

il

o Vitre de pare-chocs

o Capteur de bord

o Pare-chocs

° Capteur de tapis

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles
dans le robot et la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le
nettoyage.

Contacts de charge et zone d'émission du signal

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission du signal avec un
chiffon doux et sec.

Events de vidage automatique

Nettoyez les évents de vidage automatique du robot et de la station de base
a l'aide d'un chiffon doux et sec.

|
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Entretien de routine

Support de serpilliere

Retirez et nettoyez les supports de serpilliere.

Retirez la serpilliere du support pour la remplacer.

83

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Assurez-vous
que la batterie reste bien chargée pour une utilisation quotidienne afin de
maintenir les performances optimales de la batterie. Si le robot n'est pas
utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout
risque de dommages lié a une décharge excessive, rechargez le robot au
moins une fois tous les trois mois.

Dépannage

Probléme

Solution

Le robot ne s'allume pas.

La batterie est faible. Rechargez la batterie sur la base et réessayez.
La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil a une
température comprise entre 0 °C (32°F) et 40 °C (104°F).

Le robot ne se recharge
pas.

La station de base n'est pas connectée a l'alimentation, veuillez vous assurer que les deux extrémités de son cordon
d'alimentation sont correctement branchées.

Le contact entre les contacts de charge sur la station de base et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les contacts de
charge.

Vérifiez la présence d'objet étranger au niveau du connecteur du robot et retirez-le le cas échéant.

Le robot ne se connecte
pas au réseau Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter a votre
réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une connexion Wi-Fi
2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.

Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez quitter et rouvrir l'application, puis essayez a nouveau comme
indiqué.

Le robot ne peut pas
trouver la station de base
ety retourner.

La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus. Veuillez connecter la
station de base a l'alimentation électrique ou placer le robot sur la station de base pour le charger.

Ily a trop d'obstacles autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus dégagée.

Tout déplacement du robot peut entrainer son repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est pas correctement
repositionné. Si le robot est trop éloigné de la station de base, il peut ne pas revenir automatiquement a la station de lui-
méme, auquel cas vous devrez manuellement placer le robot sur la station de base.

Essuyez la zone d'émission du signal sur la station de base pour éliminer la poussiére ou les débris.

Le robot reste bloqué
devant la station de base
et ne peut pas retourner
vers elle.

Assurez-vous qu'ily ait assez d'espace de chaque c6té et a l'avant de la station de base pour que le robot ne soit pas
bloqué.

L'itinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la porte est fermée.

Le robot peut glisser si le sol devant la station de base est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'exces d'eau avant de
réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base dans un autre endroit et réessayez.

Assurez-vous que la plaque d'extension de rampe est correctement installée.
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Dépannage
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Probleme

Solution

Dépannage

Le robot ne s'éteint pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge. Il est recommandé de déplacer le robot de la station de base,
puis de maintenir le bouton () enfoncé pendant 3 secondes pour l'éteindre.

Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant 'étape 1, maintenez le bouton () enfoncé pendant 10 secondes pour
éteindre le robot de force. Si le probleme persiste, contactez le service aprés-vente.

Probléme

Solution

La vitesse de charge est
lente.

La charge compléte du robot, lorsque le niveau de la batterie est bas, dure environ 3,5 heures.

Si vous utilisez le robot a des températures en dehors de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira automatiquement
pour prolonger l'autonomie de la batterie.

Les contacts de charge sur le robot et la base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

Le robot ne reprend pas
le nettoyage apres la
recharge.

Assurez-vous que le robot n'est pas programmeé sur le mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut 'empécher de reprendre
le nettoyage.

Le robot ne reprendra pas le nettoyage aprés 'avoir placé manuellement sur la station de base ou l'avoir envoyé se
recharger via l'application ou le bouton (.

La station ne vide pas
automatiquement

le compartiment a
poussiere.

Vérifiez si le sac a poussiere dans le compartiment a poussiere est plein.
Si le sac a poussiere n'est pas plein, vérifiez si les évents de vidage automatique du robot, de la station de base ou du
compartiment a poussiére ne sont pas obstrués. Si c'est le cas, dégagez la piece bloquée.

Le bruit augmente lors du
fonctionnement du robot.

Vérifiez si le compartiment a poussiére est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet dur peut étre coincé dans la brosse principale ou le compartiment a poussiere. Vérifiez et retirez l'objet.
La brosse principale ou la brosse latérale est peut-étre bloquée. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.
Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux.

Le robot se déplace sans
suivre l'itinéraire défini.

Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner la roue principale. Il est recommandé de sécher les endroits
humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez la fenétre de pare-chocs du robot avec un chiffon propre et doux pour la maintenir propre et dégagée.

Le niveau d'eau dans
la planche a laver est
anormal.

Vérifiez si le joint sur le réservoir d'eau sale est desserré ou mal installé, et fixez-le a nouveau manuellement le cas
échéant. Si le probleme persiste, contactez l'équipe de service aprés-vente.

Enfoncez légérement le réservoir d'eau sale pour vous assurer qu'il est correctement installé.

Retirez la planche de lavage et vérifiez si le tuyau d’eau sale est bouché, et nettoyez-le.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage approuvée.

Le support de serpilliere
ne se souleve pas
normalement.

Veuillez retirer le support de serpilliere pour vérifier la présence d'objet étranger coincé a l'intérieur, et essayer de
redémarrer le robot. Si le probleme persiste, contactez l'équipe de service aprés-vente.

Le robot n'a pas trouvé
les pieces a nettoyer.

Assurez-vous que la porte de chaque piéce & nettoyer est ouverte.

Vérifiez la présence de seuil d'une hauteur supérieure a 2 cm environ a l'entrée de la piéce. Le robot ne peut pas franchir
des marches ou des seuils hauts.

La zone devant la piéce a nettoyer est peut-étre glissante et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne pas normalement.
Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

De l'eau est présente
sous le réservoir d'eau
propre ou autour du joint
d'étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau propre, de 'eau contenue dans le tuyau peut étre présente sous le réservoir ou
autour du joint d'étanchéité. Cela est normal. Veuillez essuyer a l'aide d'un chiffon sec.

Pour toute aide supplémentaire, contactez-nous via- www.mova-tech.com
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Caractéristiques techniques

Station de base

Retrait et élimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour l'environnement. Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est enlevée par
un technicien qualifié et déposée dans un centre de recyclage approprié.

R N - la batterie doit étre retirée de l'appareil avant qu'il ne soit mis au rebut ;
Modele RLP53HE Modele RCPE0104 o ) ) ) )
- l'appareil doit étre débranché de la prise secteur pour le retrait de la batterie ;
Temps de charge Environ 3,5 h Entrée nominale 220-240 V~ 50-60 Hz - la batterie doit étre éliminée de maniere sire.
Tension nominale 14,4V —= Sortie nominale 20V=2A
ATTENTION :
Puissance nominale 75w P}gssange lnomlnalg (p;endant le 700 W Avant d'enlever la batterie, débranchez l'appareil et déchargez au maximum la batterie.
vidage de la poussiere ) o ) N . »
Fréquence de fonctionnement 2400-2483,5 MHz Les batteries non utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.
Puissance nominale (pendant le 1160 W N'exposez pas la batterie dans un environnement a haute température pour éviter les risques d'explosion.
Puissance de sortie maximale <20dBm nettoyage a l'eau chaude) En cas d'usage abusif, du liquide peut s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez & l'eau et consultez un médecin.
Puissance nominale (pendant la 87 W
- —— ADEPOSER A DEPOSER charge et le séchage) Guide pour le retrait :
Cet appareil, ALALIVRAISON  EN MAGASIN EN DECHETERIE

1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour retirer les vis a l'arriere du robot, puis enlevez le couvercle.
Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre
maintenu a une distance de séparation d'au moins 20 cm entre ['antenne et
le corps de l'utilisateur.

ses accessoires, (-&
piles et cordons 0 ou
se recyclent
O
Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Remarque :

- La puissance nominale (pendant le nettoyage a l'eau chaude) est
déterminée par la valeur de puissance pendant la période représentative
(température de l'eau a 25 °C).

- La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est déterminée Informations concernant les DEEE

par la valeur de puissance pendant la période de pleine charge. Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE d'apreés la directive 2012/19/UE) qui ne
doivent pas étre mélangés avec les ordures ménageres non triées. Vous devez protéger la santé humaine et l'environnement en déposant votre
équipement usagé dans un point de collecte prévu a cet effet pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et électroniques, désigné
par le gouvernement et les autorités locales. Des procédures d'élimination et de recyclage adéquates permettent d'éviter les effets nocifs sur

— l'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les

modalités et conditions des points de collecte de ce type.
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Informazioni sulla sicurezza
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Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere attentamente il manuale d'uso prima

di utilizzare l'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di
utilizzo

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8

anni o da persone con deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza
0 conoscenze limitate senza la supervisione di un genitore o di un tutore per
garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

- 'apparecchio deve essere utilizzato solo con l'alimentatore fornito in dotazione.
- Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da

personale specializzato.

- Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio.

Assicurarsi che bambini e animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza
dal robot durante il suo funzionamento.

-Non installare, caricare o utilizzare l'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.
- Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in

ambiente domestico. Non utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in
ambienti commerciali o industriali.

- Assicurarsi che 'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato.

In caso contrario, non utilizzare 'apparecchio.

- Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito con un cavo o
un gruppo speciale disponibile presso il produttore o il suo agente di assistenza.

Informazioni sulla sicurezza

Restrizioni di
utilizzo

- Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

-Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il

coperchio del robot o il paraurti come impugnatura del robot.

- Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiorea0°Ce

inferiore a 40 °C. Assicurarsi che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul
pavimento.

- Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione

l'apparecchio, rimuovere tutti gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di
alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.

- Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li

urti e lidanneggqi.

- Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione

del robot.

- Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.
- Non mettere in funzione l'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato

o un bambino.

- Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot,

indipendentemente dal fatto che sia fermo o in movimento.

- Nel serbatoio dell'acqua pulita e possibile aggiungere solo acqua pulita e la

soluzione detergente ufficialmente approvata. Non aggiungere altri liquidi

come alcol o disinfettanti. Il rapporto tra la soluzione detergente e l'acqua

pulita pud essere controllato sul flacone della soluzione detergente. Tenere la
soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini. 90




Informazioni sulla sicurezza
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Restrizioni di
utilizzo

Batterie e ricarica

- Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per

raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi
non diluiti.

- Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare l'apparecchio per

raccogliere oggetti come sassi, grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto
che possa intasare l'apparecchio.

- La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla

pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio.

-Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli

con alcun liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente
prima di reinstallarle e utilizzarle.

- Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale

d'uso. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti
dall'uso improprio di questo prodotto.

- Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot puod essere

utilizzato solo con la stazione base modello RCPE0104.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione

base.

-Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.
- Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della

stazione base.

Informazioni sulla sicurezza

Batterie e ricarica

Informazioni sulla
sicurezza del laser

-Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie

devono essere smaltite presso un impianto di riciclo appropriato.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato o rotto, interrompere
immediatamente ['uso e contattare il servizio di assistenza.

- Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile,
conservato nell'imballaggio originale.

- Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo
completamente, quindi spegnerlo e conservarlo in un luogo fresco e asciutto.
Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di scaricare
eccessivamente la batteria.

- Il sensore laser di questo prodotto € conforme alla norma IEC 60825-1:2014/
EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto
diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1

PRODOTTO LASER DI CONSUMO

EN 50689:2021

ﬁ Solo per uso interno

Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio tipo RLP53HE & conforme alla direttiva 2014/53/UE.
Il testo completo della dichiarazione di conformita dell'UE e disponibile al sequente indirizzo internet: www.mova-tech.com
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Panoramica del prodotto Panoramica del prodotto

Contenuto della confezione

o (3 Pulsante per la pulizia localizzata
- Premere per avviare la pulizia localizzata

Altri accessori

° () Pulsante di accensione / pulizia
- Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere il
dispositivo
- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot

I

o O Pulsante Stazione
- Premere per rimandare il robot alla stazione base

Cavo di Piastra di estensione Manuale d'uso Scomparto del Soluzione
Robot alimentazione della rampa della detergente automatico detergente - Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il blocco bambini
stazione base (preinstallato)

Indicatore di stato

- D - Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

- Bianco intermittente: In carica (non batteria scarica)

- Arancione fisso: Standby a batteria scarica o in pausa a batteria
scarica

- Arancione lampeggiante: In carica (batteria scarica)

- Arancione lampeggiante: Errore
- Rosa lampeggiante: Telecamera attivata

Tampone del Supporto per Sacchetto per la Filtro della piastra
mocio x 2 iltampone polvere di lavaggio Nota:
(preinstallato) del mocio x 2 (preinstallato) (preinstallato) ) o ) )
- Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in pausa il

robot durante la pulizia o la ricarica.
- Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite l'app.

Stazione base
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Panoramica del prodotto Panoramica del prodotto

Spazzola principale

o Pulsante di ripristino

95

Copertura
o Sensore laser di linea 3D

—o Fotocamera HD Al

IR Al Connettori o——

© Microfoni
Sensori di dislivello

f

- Tenere premuto per 3
secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica

Indicatore Wi-Fi

supporto del tampone

di spazzolatura

Contenitore della polvere

_sa— Clip del coperchio del
contenitore della polvere

o Copertura LDS
M Sensore tappeto o——
% o Distanza laser Estensione della @) o Omnidirezionale Area di attacco o
Sensore (LDS) spazzola laterale 3 Ruota del tampone del
Paraurti Montaggio Protezione della mocio
Spazzola principale © / — spazzola
Ruota principale o ® 5 4 W —H o Ruota principale
o Finestra paraurti N & o Clip della
= protezione della
spazzola
MopExtend P Supporto per il Tampone del
Mont . @ tampone del mocio mocio
ontagglo o Fori di montaggio del

Striscia di spazzola

D

@j socchetta die Filtro o Clip del contenitore della polvere \\\\\\\\/\,\}\,\,\,\,\”\r\/\"”"”w
— o Luce ausiliaria a LED svuotamento L : 41— Coperchio del contenitore W
@ automatico Maniglia del filtro della polvere
@0 Contatti di ricarica o Sensore di bordo
Acqua automatica . Coperchio della Pettine Spazzola Copser;::izc;gella
o Fotocamera  'Ngresso di riempimento ¢ z’gtcg:]e;;‘acg' svuotamento spazzola Striscia (Nonprimovibile)
(Rimovibile)
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Panoramica del prodotto Preparare la casa

Stazione base
Copertura Indicatore di stato o ﬂ & )
superiore
Bianco fisso: La stazione base ) &
e collegata all'alimentazione sacchetto
Serbatoio o o Serbatoio Aranagne ﬂ;so:tLa stazione per la QO
ell'acqua.usata Yt-dell'acqua pulita e fiporiaunerore polvere 0 x
: ) ) ﬁII
Coperchio del o— Scomparto peralluctis:s;stli\c/g Fessura
contenitore . )
della polvere Area di segnalazione o o Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili, di Prima della pulizia, posizionare una barriera fisica sul bordo delle scale per
iitro della pi > Contatti di ricarica valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri e garantire il funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.
Fittro ella piastra Bocchetta di svuotamento automatico & ) ) gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot possa
di lavaggio o Uscita automatica per impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.
Piastra di ° l'aggiunta di acqua -
lavaggio ]
Piastra di o

estensione DDD

—— x U

Clip del o A?A o Clip del serbatoio V
serbatoio dell'acqua o
dell'acqua b b [:j —o Porta di
Tubo i ; i :
Sfera o ° Alloggiamento per il alimentazione Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto per Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare davanti

dell'acqua cavo di alimentazione lasciare pili spazio. al robot, alle soglie, ai corridoi o ai luoghi angusti.
o Anticalcare

galleggiante

. Nota:
o Filtro - Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
0,
Serbatoio Serbatoio Galleggiante o 0 ° - Le luci a LED ausiliarie forniranno un'illuminazione ausiliaria negli ambienti scarsamente illuminati.
dell'acqua usata dell'acqua pulita - Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili, vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il
pavimento.
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Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una presa elettrica
Collocare la stazione base in una posizione il piu possibile aperta e con un
buon segnale Wi-Fi. Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato nella
figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata. Inserire il cavo di
alimentazione nella stazione base e collegarlo alla presa.

>1,5m
Inserire saldamente il cavo di
alimentazione verso l'alto fino
all'accensione dell'indicatore.

Nota:

- Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare l'area di segnalazione.

- Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti in legno o i tappeti,
si consiglia di posizionare la stazione base su pavimenti in piastrelle o in
marmo.

2. Installare la piastra di estensione della rampa

Filtro della piastra di
lavaggio

Nota: Assicurarsi che il filtro della piastra di lavaggio sia installato in
posizione.

3. Rimuovere le protezioni del robot e installare il gruppo mocio

Prima dell'uso

4. Collegare il robot alla stazione base

Tenere premuto il pulsante (! sul robot per 3 secondi per accenderlo.
Posizionare il robot sulla stazione base con il gruppo mocio rivolto verso

la piastra di lavaggio. Quando il robot si connette con successo alla

stazione base, viene emessa una notifica vocale. Dopo che il robot e stato
completamente caricato, gli indicatori di stato sul robot e sulla stazione base
rimarranno accesi per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot prima del suo primo
utilizzo. Se non e possibile accendere il robot dopo l'esaurimento della
batteria, collegare manualmente il robot alla stazione per caricarlo.

5. Aggiungere la soluzione detergente

(1) Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere ed estrarre lo
scomparto del detergente automatico.

(2) Aprire il coperchio superiore dello scomparto e aggiungere la soluzione
detergente.

(3) Chiudere il coperchio dello scomparto, reinserirlo nella stazione base e
rimontare il coperchio del contenitore della polvere. La soluzione detergente
verra aggiunta automaticamente durante il lavoro.

Nota:

- Lo scomparto del detergente automatico puo essere riempito di soluzione
detergente per l'uso. Per evitare malfunzionamenti, non aggiungere altri
liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata.

- Installare lo scomparto del detergente automatico finché non scatta in
posizione.

6. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione base e riempirlo con
acqua pulita. Quindi reinserirlo nella stazione base.

Nota: Non aggiungere acqua calda nel serbatoio dell'acqua per evitare che il
serbatoio si deformi.
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Collegamento con l'App MOVAhome

1. Scaricare 'App MOVAhome

Effettuare la scansione del codice QR, oppure cercare "MOVAhome" nell'App
Store per scaricare e installare l'app.

Nota:
- E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.
- A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le operazioni effettive

potrebbero differire dalle indicazioni contenute nel presente manuale.
Seguire le istruzioni in base alla versione attuale dell'app.

101

2. Aggiungere il dispositivo

Aprire 'App MOVAhome, toccare "Scansiona il codice QR per connetterti"
e scansionare nuovamente lo stesso codice QR sul robot per aggiungere il
dispositivo. Seguire le istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Nota: Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo 2 e seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

° Indicatore Wi-Fi

- Lampeggia
lentamente: Da
connettere

- Lampeggia
rapidamente:
Connessione in corso

- Su: Collegato

Utilizzo

Accensione/spegnimento

Tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot. L'indicatore
di alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare il robot sulla stazione
base, il robot si accendera automaticamente e iniziera a caricarsi. Per spegnere
il robot, allontanarlo dalla stazione base e tenere premuto il pulsante (/) per 3
secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni

dell'App per creare rapidamente una mappa. Il robot iniziera a tracciare una
mappa senza pulire. Quando il robot torna alla stazione base, il processo di
mappatura e stato completato e la mappa viene salvata automaticamente.

Pausa/Riposo

Quando il robot e in funzione, premere un pulsante qualsiasi per metterlo in
pausa. Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra automaticamente
in modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot si spengono. Premere un
pulsante qualsiasi del robot o utilizzare l'app per attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di ricarica,
il compito di pulizia in corso viene interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria e troppo scarica, il robot torna automaticamente alla stazione
base per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, abilitarla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non disturbare (DND), il robot non
potra riprendere la pulizia. La modalita DND é disattivata per impostazione
predefinita in fabbrica. Con l'app e possibile attivare la modalita DND o
modificare il periodo di DND. Per impostazione predefinita, il periodo di DND
va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la pulizia dal punto in
cui l'aveva lasciata.

Pulizia localizzata

Quando il robot & in standby, premere brevemente il pulsante { ] per attivare

la modalita di pulizia localizzata. In questa modalita, il robot pulisce un'area
quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a sé e torna al punto di partenza una volta
completata la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere premuto il
pulsante () per 10 secondi per spegnerlo. Quindi, tenere premuto il pulsante
(1 per 3 secondi per accendere il robot.
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Utilizzo

Aspirazione e lavaggio

Nota: Quando si utilizza il gruppo mocio per la prima volta, il robot esegue il
compito "Aspirazione e mocio" per impostazione predefinita.
1. Avvio della pulizia

Premere il pulsante () sul robot, oppure utilizzare 'app per far partire il robot
dalla stazione base. Quindi il robot pianifica il percorso di pulizia ottimale ed
esegue l'operazione di pulizia in base alla mappa creata.

Nota:

- Per garantire che il robot torni facilmente alla stazione base dopo la
pulizia, si raccomanda di far partire il robot dalla stazione base.

- I tamponi del mocio verranno puliti prima che il robot inizi a pulire,
attendere pazientemente.

- Non spostare la stazione base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua usata o la piastra di lavaggio durante il funzionamento.

- La pulizia con acqua calda puo essere attivata nell'app per il tampone
del mocio, e questo vale per tutte le modalita. Per evitare scottature, non
toccare l'uscita dell'acqua quando la funzione e attiva.
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2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot torna automaticamente alla stazione base per
lavare i tamponi del mocio in base alla frequenza di pulizia degli stessi
specificata nell'app. La stazione base riempira automaticamente il serbatoio
dell'acqua del robot e quest'ultimo riprendera le operazioni di pulizia.

Utilizzo

3. Svuota automaticamente il contenitore della polvere e lava e
asciuga i tamponi del mocio

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia e torna alla stazione
base per ricaricarsi, la stazione base iniziera automaticamente a svuotare il
contenitore della polvere. Poi lavera e asciughera i moci.

Nota:

- Se la funzione di svuotamento automatico e disattivata nell'app, la stazione
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- La stazione base svuotera il contenitore della polvere in base alle
impostazioni dell'app.

4. Pulire il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato il suo compito, ti preghiamo di pulire il
serbatoio dell'acqua usata per evitare qualsiasi odore.

Lavare dopo aver passato l'aspirapolvere

Selezionare "Lavaggio dopo l'aspirazione" nell'app e il robot rimuovera
automaticamente il gruppo mocio sulla stazione base per aspirare il
pavimento. Al termine dell'aspirazione, il robot tornera alla stazione base

per installare il gruppo mocio e la stazione base iniziera automaticamente a
svuotare il contenitore della polvere. Quindi, il robot iniziera a pulire dopo aver
sollevato la spazzola principale e la spazzola laterale.

Solo aspirapolvere

Abilitare la funzione di aspirazione nell'app e il robot rimuovera
automaticamente il gruppo mocio sulla stazione base e iniziera ad aspirare.

Solo lavaggio

Selezionare la funzione di lavaggio nell'app e il robot controllera
automaticamente se il gruppo mocio e installato sulla stazione base. In caso
contrario, il robot installera il gruppo mocio e iniziera a pulire dopo aver
sollevato la spazzola principale.
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Parti di ricambio

Manutenzione ordinaria

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la manutenzione

ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Serbatoio dell'acqua usata

Dopo ogni utilizzo

Serbatoio dell'acqua pulita

Spazzola principale

Striscia della spazzola
principale

Filtro del contenitore della
polvere

Spazzola laterale

Supporto per il tampone
del mocio

Una volta ogni 2
settimane

Ogni 6-12 mesi

Ogni 6 mesi

0Ogni 3-6 mesi

Filtro della piastra di
lavaggio

Una volta ogni 1-2 mesi

Area di segnalazione della
stazione base

Contatti di ricarica

Bocchetta di svuotamento
automatico

Ruota omnidirezionale

Sensore di bordo

Sensore di distanza laser (LDS)

Sensore laser di linea 3D

Una volta al mese
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Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Sensore tappeto

Sensori di dislivello

Finestra paraurti

Anticalcare

Paraurti Una volta al mese
Ingresso per il /
rifornimento
automatico di acqua
del robot
Fondo del robot
Contenitore della ) )
Pulire se necessario
polvere
Sacchetto per la Ogni 2-4 mesi
polvere
Tampone del mocio / 0Ogni 1-3 mesi

0Ogni 18-36 mesi

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dall'utilizzo del robot. Se si
verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere

sostituite.

Manutenzione ordinaria

Filtro della piastra di lavaggio

1. Al termine della pulizia del tampone del mocio, estrarre il robot e
rimuovere il filtro della piastra di lavaggio.

3. Utilizzare l'app o premere il pulsante ( per riportare il robot alla
stazione base, oppure rimetterlo a posto manualmente.

2. Sciacquare il filtro della piastra di lavaggio con acqua pulita,
pulirlo e reinstallarlo nella piastra.
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Manutenzione ordinaria

Sacchetto per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere e gettare il sacchetto 3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere.
della polvere.

>

Nota: Tirando verso l'alto la maniglia, il sacchetto viene sigillato per evitare
che polvere e detriti cadano accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto. 4. Reinstallare il coperchio del contenitore della polvere.
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Manutenzione ordinaria

Contenitore della polvere e filtro

1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip del contenitore della polvere
per rimuoverlo.

3. Picchiettare delicatamente il cestello del filtro per rimuovere lo sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti appuntiti per
evitare di danneggiarlo.

2. Aprire il coperchio del contenitore della polvere, rimuovere il filtro e 4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugarli
svuotare il contenitore della polvere come mostrato nella figura. completamente prima di rimontarli.

A
)/ v
* 4.> @h
» A
\

Nota:
- Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non
utilizzare alcun detergente.

- Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono
completamente asciutti.
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Manutenzione ordinaria

Spazzola principale

1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'interno per
rimuoverla e sollevare la spazzola dal robot.

2. Estrarre il coperchio della spazzola all’estremita quadrata della spazzola,
come mostrato in figura. Utilizzare un utensile adatto per rimuovere eventuali

oggetti estranei presenti nella spazzola.
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3. Estrarre e pulire le strisce di spazzola come mostrato in figura, quindi
utilizzare uno strumento adeguato per pulire il pettine.

4. Reinstallare le strisce di spazzola, il coperchio della spazzola e poi la
spazzola in sequenza. Premere sulla protezione della spazzola per bloccarla
in posizione.

Note:

- Si consiglia di rimuovere le strisce di spazzola separatamente per la pulizia
con acqua, ma di non lavare la spazzola principale.

- Se la spazzola principale e molto aggrovigliata, verificare se il contenitore
della polvere del robot e pieno e non puo aspirare peli e capelli. In tal caso,
svuotare il contenitore della polvere.

- Tenere la spazzola principale fuori dalla portata dei bambini e degli animali
domestici per evitare lesioni.

- Quando si estrae il coperchio della spazzola e si rimuovono/reinstallano le
strisce di spazzola, si prega di maneggiarli con cura per evitare graffi.

Manutenzione ordinaria

Spazzola laterale

Svitare la spazzola laterale con un cacciavite, pulire i peli dalla spazzola e
riavvitarla.

Nota:

- Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per separare l'asse e
il pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza eccessiva.

- Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto l'acqua corrente e rimontarla
dopo averla asciugata completamente.

Serbatoio dell'acqua usata

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua usata, aprire il coperchio e versare

l'acqua.
0
00

2. Sciacquare il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e utilizzare uno
strumento di pulizia adatto per pulire la parete interna del serbatoio.

Nota: La sfera del galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata & una
parte mobile. Non applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di
danneggiarla.
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Manutenzione ordinaria

Sensori del robot

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e asciutto, come mostrato
nella figura seguente:

Distanza laser o Finestra paraurti

Sensore (LDS)

o Sensore di bordo

o Paraurti

© Sensore tappeto

Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili del robot e
della stazione base. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.

Contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione con un panno morbido e
asciutto.

Bocchette di svuotamento automatico

Pulire le bocchette di svuotamento automatico del robot e della stazione
base con un panno morbido e asciutto.

Manutenzione ordinaria

Supporto per il tampone del mocio

Rimuovcere e pulire i supporti per il tampone del mocio.

Tampone del mocio

Per sostituirlo, rimuovere il tampone dal relativo supporto.

IL robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
che la batteria rimanga ben carica durante l'uso quotidiano per mantenere

prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato,

spegnerlo e metterlo via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

Risoluzione dei problemi

ILrobot non si accende.

La batteria e scarica. Ricaricare il robot sulla base e riprovare.
La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si raccomanda di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0 °C) e 104 °F (40 °C).

Problema

Soluzione

Il robot non si carica.

La stazione base non e collegata all'alimentazione, accertarsi che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano
collegate correttamente.

Il contatto tra i contatti di ricarica della stazione base e il robot e insufficiente; pulire i contatti di ricarica.

Verificare la presenza di oggetti estranei sul connettore del robot ed eventualmente rimuoverli.

IL robot non si spegne.

ILrobot non puo essere spento quando € in carica. Si consiglia di allontanare il robot dalla stazione base e di tenere
premuto il pulsante () per 3 secondi per spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il punto 1, tenere premuto il pulsante (/) per 10 secondi per spegnere
forzatamente il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurarsi che la password utilizzata per la connessione alla rete Wi-Fi sia corretta.

ILrobot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione Wi-Fi a 2,4 GHz.
Il segnale Wi-Fi e debole. Assicurarsi che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.
Il robot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare come indicato.

La velocita di ricarica &
lenta.

La ricarica completa del robot richiede circa 3,5 ore quando la batteria & scarica.

Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera
automaticamente per prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica del robot e della base potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

ILrobot non riesce a
trovare e a tornare alla
stazione base.

La stazione base viene scollegata dall'alimentazione o spostata quando il robot non e su di essa. Collegare la stazione
base all'alimentazione o di posizionare il robot sulla stazione base per caricarlo.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base. Posizionare la stazione base in un'area piu aperta.

Lo spostamento del robot puo provocare il suo riposizionamento e, se il riposizionamento non riesce, il robot ricrea una
mappa. Se il robot é troppo lontano dalla stazione base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da

solo, nel qual caso sara necessario posizionare manualmente il robot sulla stazione base.

Pulire l'area di segnalazione della stazione base per rimuovere polvere o detriti.

ILrumore aumenta
durante il funzionamento
del robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere e intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro pud rimanere incastrato nella spazzola principale o nel contenitore della polvere. Controllare e rimuovere
eventuali oggetti duri.

La spazzola principale o quella laterale potrebbero incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi estranei.
Commutare la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il robot si blocca davanti
alla stazione base e non
puo tornare indietro.

Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o davanti alla stazione base e sufficiente per evitare che il robot
venga bloccato.

Il percorso di ritorno alla carica e bloccato, ad esempio la porta e chiusa.

IL robot pud scivolare se il pavimento davanti alla stazione base é troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua in eccesso
prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione base in un altro luogo e riprovare.

Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia installata correttamente.

Il robot si muove senza
seguire il percorso
impostato.

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere messi via prima di utilizzare il robot.

Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si raccomanda di asciugare i punti
bagnati prima di utilizzare il robot.

Pulire la finestra paraurti del robot con un panno morbido e pulito per mantenerla pulita e non ostruita.

ILrobot non trova le
stanze da pulire.

Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

Verificare se la soglia della porta della stanza e piu alta di circa 2 cm. Il robot non puo superare soglie o gradini alti.
Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e un
funzionamento anomalo. Prima di utilizzare il robot, provare ad asciugare il pavimento.
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Risoluzione dei problemi Specifiche

Problema Soluzione

) Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non disturbare (DND), che gli impedisce di riprendere la pulizia. Modello RLP53HE Modello RCPE0104
ILrobot non riprende la ) . R . ; - - :
lizia doo La ricarica ILrobot non riprende la pulizia dopo che é stato riportato manualmente alla stazione base o inviato alla ricarica tramite - ] ]
pu P : l'app o il pulsante (. Tempo di ricarica Circa 3,5 ore Ingresso nominale 220-240 V~ 50-60 Hz
La stazione non Tensione nominale 14,4V = Uscita nominale 20V=2A
N Controllare se il sacchetto della polvere nel contenitore e pieno.
Puo svuotare Se il sacchetto della pol & pi ifi i truzioni nelle bocchette di svuotamento automatico del i i
automaticamente il e il sacchetto della polvere non & pieno, verificare se ci sono ostruzioni nelle bocchette di svuotamento automatico de Potenza nominale 75 W Potenza nominale (durante lo -
contenitore della polvere. robot, della stazione base o del contenitore della polvere. Se ci sono, pulire prontamente la parte bloccata. svuotamento della polvere)
Frequenza di funzionamento 2400-2483,5 MHz
Controllare se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata e allentata o non e installata correttamente e, in tal caso, Pot di uscit . 50 dB Potgpza nominale (durante la 1160 W
IL livello dell'acqua nella ripristinarla manualmente. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita. otenza diuscita massima < m pulizia con acqua calda)
piastra di lavaggio e Premere delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per verificare che sia installato correttamente. )
anomalo. Rimuovere la piastra di lavaggio e controllare se lo scarico delle acque reflue & ostruito e pulirlo. Potenza ?omlnale (durante la 87 W
Controllare la soluzione detergente. Non aggiungere altri liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata. wwm carica e l'asciugatura)

) PAP PAP 2 PAP 22 PVC3 PET 1 CPE7 |PE4/PP5
Il supporto del mocio _ ‘ , - N _ i _ - [ Pap20 | Pap21 | PaP22 | [ pert | cpe7 Jeeaes) pps |
. . Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non vi siano oggetti estranei incastrati e provare a riavviare il robot. Se Cart Plasti
& sollevato in modo 4 ' L serviz] : s
) il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.
anomato. RACCOLTA DIFFERENZIATA

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

Nota:
- La potenza nominale (durante la pulizia con acqua calda) e determinata

Verifica le disposizi el tuo Comune.
Separa le componenti e con in modo corretto.

Presenza di acqua sotto

il serbatoio dell'acqua
pulita o intorno alla
guarnizione.

Quando si estrae il serbatoio dell'acqua pulita, € possibile che rimanga dell'acqua nel tubo sotto il serbatoio o intorno alla
guarnizione. Questo € normale. Pulire con un panno asciutto.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite www.mova-tech.com
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dal valore della potenza durante il periodo rappresentativo (temperatura
dell'acqua 25 °C).

- La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) e determinata dal
valore della potenza a pieno carico.
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Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;
- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare l'alimentazione ed esaurire la batteria il pit possibile.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un impianto di riciclo appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.
2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni sui RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva 2012/19/UE) che

non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e 'ambiente, invece, € necessario consegnare

i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, nominato dal

governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali conseguenze negative per l'ambiente e la salute
— umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le autorita locali.
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Informacién sobre seguridad

Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato, debe leer el manual de usuario
cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas futuras.

Restricciones de uso

- Este producto no debe ser usado por nifilos de menos de 8 afos ni

personas con deficiencias fisicas, sensoriales, intelectuales, o experiencia o
conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor para asegurar
un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser
realizados por nifios sin supervision.

- El aparato unicamente se debe usar con la unidad de suministro de energia

proporcionada con el aparato.

- Este aparato cuenta con baterias que unicamente pueden ser sustituidas por

personas cualificadas.

- Despeje el area a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Asegurese

de que nifios y mascotas se encuentren a una distancia segura del robot
mientras esté en funcionamiento.

-No instale, cargue ni use el aparato en los bafos o alrededor de las piscinas.
- Este producto es Unicamente para la limpieza de suelos en un entorno

domeéstico. No lo use en exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en
un establecimiento comercial o industrial.

- Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente

apropiado. De otro modo, no use el aparato.

- Si el cable de alimentacion esta dafiado, debe ser sustituido por un cable

especial o conjunto suministrado por el fabricante o su agente de servicio.
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R Informacion sobre seguridad
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Restricciones de uso

-No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin

barrera protectora.

-No coloque el robot boca abajo. No use la cubierta del LDS, la cubierta del

robot o el paragolpes como asa para el robot.

- Use el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encima de 0°Cy

por debajo de 40 °C. Asegurese de no haya liquido o sustancias pegajosas en
el suelo.

- Para evitar dafnos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los

cables o los cables de alimentacion del camino de limpieza antes de poner en
funcionamiento el aparato.

- Retire articulos fragiles o pequefios del suelo para impedir que el robot choque

con ellos y los dafie.

- Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de

succion del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No utilice el aparato en una habitacion en la que duerman bebés o nifios.
- No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot,

independientemente de si esta parado o en movimiento.

- Unicamente agua limpia y la solucion de limpieza oficialmente aprobada

pueden afadirse al depdsito de agua limpia. No aflada otros liquidos tales
como alcohol o desinfectante. La proporcion de solucion de limpiezay agua
limpia puede comprobarse en la botella de solucién de limpieza. Mantenga la

Informacién sobre seguridad

Restricciones de uso

Baterias y carga

solucion de limpieza fuera del alcance de los nifios.

-No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger

liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin
diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No use el aparato para recoger objetos

tales como piedras, pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda
taponar el aparato.

- Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el

enchufe de la toma de corriente.

- No restriegue el robot o la estacion base con un trapo mojado ni lo enjuague

con liquido. Después de limpiar las piezas lavables, séquelas totalmente antes
de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios

son responsables de cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el
uso indebido de este producto.

- No use baterias o estaciones base de terceros. El robot Unicamente se puede

usar con la estacion base modelo RCPEQ104.

- No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la

estacion base.

-No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.
-No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de

carga de la estacion base.
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Informacién sobre seguridad

Baterias y carga - No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias no necesarias
deben desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato
y contacte con el servicio de posventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y
manténgalo en su embalaje original si es posible.

- Si el robot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo
totalmente, apaguelo y almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el
robot al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue
en exceso.

Informacion sobre - El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-
seguridad laser 1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto
directo con los ojos.
PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo para uso en interiores

L] Lea el manual del operador

Por la presente, Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLP53HE cumple la Directiva 2014/53/UE.
El texto completo de la declaraciéon de conformidad de la UE estd disponible en la siguiente direccion web: www.mova-tech.com
Para un manual electréonico detallado, visite https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Descripcion general del producto

Contenido del embalaje

Otros accesorios

DD@ 1

Cable de Placa de extension de Manual de Compartimento de Solucion de
alimentacion rampa de la estacion Usuario detergente automdtico limpieza
base (preinstalado)

Almohadilla de Soporte de Bolsa de polvo Filtro de la
mopa x 2 almohadilla de (preinstalado) bandeja de lavar
(preinstalada) mopa x2 (preinstalado)

Estacion base
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Bl Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Robot y sensores

o (3 Botén de limpieza localizada
- Pulse para empezar la limpieza localizada Cubierta
o Sensor laser de linea 3D

o Boton de restablecimiento

- Mantenga pulsado durante
3 segundos para restaurar
los ajustes de fabrica

Indicador Wi-Fi
——o Camara HD con IA

.
ﬁ

° () Botén de encendido / limpieza i
O P o Luz LED auxiliar Respiradero de

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar fij"" vaciado automatico
- Pulse para empezar a limpiar después de encender el robot @Q Contactos de carga

o Sensor de bordes

Entrada de recarga de o——3
agua automadtica

o Cadmara IR con IA

o 1) Botén de atraque - Conectores

- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacién base
- Mantenga puls_ado durante 3 segundos para desactivar el / o Micréfonos

bloqueo infantil o

Entrada de Sensores de precipicio
recarga de agua T
Indicador de estado o Cubierta del LDS
- Blanco fijo: Limpieza completada Sensor de alfombras
- 2 o—t

- Parpadeo lento en blanco: Carga (sin baja bateria) % ’ Zzndsi(;;alif:iear (LDS) - ’ Rueqa' i
- Naranja fijo: En espera con poca bateria o pausado con poca ension d _“COFJ;’”tOl o—— omnidireccional

bateria Parachoques ~ €Xtension czcﬁﬁ: Ori:cfr:l . o Protector de cepillo
- Parpadeo lento en naranja: Carga (bateria baja) pitto p P

Rueda principal o 5 5

- Parpadeo en naranja: Error Rueda principal
P e o Ventanilla del Pinzas del

- Parpadeo en rosa: Camara activada parachoques = protector de

Nota: cepillo

=
=

- Pulse cualquier boton en el robot para pausar mientras el robot . MopExte_nd @
esté limpiando o volviendo para cargar. extension de cepillo s o Agujeros de

- El bloqueo infantil se puede activar/desactivar mediante la lateral jA\ montaje del soporte
aplicacion. de mopa
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Bl Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Caja de polvo Cepillo principal

Tira de cepillo

s Presilla de la cubierta de Cubierta Indicador de estado
la caja de polvo superior Blanco fijo: La estacion
base esta conectada a la
N ) ) SR alimentacion o
Filtro o Pregllla de caja de polvo Depdsito de agua o = WM Depésito de agua Naranja fijo: La estacion base Bolsade
Asa de filtro j———oCubiertadecajadepovo ~  LENN\W* V| H@)) 0 usada......\{&_J|| Y. limpia- tiene un error polvo
Compartimento de detergente Ranura
: automatico o Filtro
Cubierta del cepillo  Rodillo Cepillo Cubierta del cepillo d=pés?tljjbtlje;ert;;aotljveol Area de sefializacion o k_LJ g
i no extraible - . . ] o Contactos de carga
o Resplradero de’ ‘ (extraible) de corte Tira ( ) Filtro de la bandeja o Respiradero de vau'a.do ©
vaciado automatico de lavar automatico_— o Salida para afiadir

Bandeja de lavar o agua automaticamente

Placa de o

Conjunto de mopa extension de ]
rampa
Area de fijacion o : ° 5

de mopa
Presilla del o

depdsito de
agua
Bola flotante o

o Presilla del

depdsito de agua °
b — Puerto de carga
o Tubo de agua Ranura de

o Inhibidor de almacenamiento
incrustaciones del cable de
Soporte de mopa Mopa o Filtro alimentacion

Deposito de agua
usada agua limpia

Deposito de > Flotador
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R Preparando su hogar

sl

C7 p
OO
[
Q
Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o peligrosos, Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera fisica en el borde de las
y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados y rigidos escaleras para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del robot.

del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se golpeen con el robot
causando pérdidas.

—

1

OO0

000
X

v -

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles en el Para evitar que el robot no reconozca areas que se tienen que limpiar, no

lugar apropiado para hacer mas espacio. permanezca de pie delante del robot, el umbral, en el pasillo o lugares
estrechos.

Nota:

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier obstaculo potencial.
- La luz LED auxiliar proporcionard iluminacion auxiliar en ambientes con poca luz.

- No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de construccion, cristales rotos y clavos, de lo

contrario el suelo podria rayarse.
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Antes de usar

1. Colocar la estacién base y conectar a una toma eléctrica

Coloque la estacion base en un lugar lo mas abierto posible con una buena
sefial Wi-Fi. Deje suficiente espacio como se muestra en la figura y reitre los
objetos en el drea sombreada. Inserte el cable de alimentacidon en la estacion
base y conéctelo a la toma.

>1,5m
Inserte firmemente el cable de
alimentacién hacia arriba hasta que
se encienda el indicador.

Nota:
- Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear el drea de sefializacion.
- Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de madera o
las alfombras, se recomienda colocar la estacion base sobre suelos de
baldosas o de marmol.

2. Instalar la placa de extension de rampa

Filtro de la bandeja de lavar

Nota: Asegurese de que el filtro de la bandeja de lavar esté instalado en
su sitio.

3. Retirar las protecciones del robot e instalar el conjunto de mopa
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Bl Antes de usar

4. Conectar el Robot a la estacion base

Mantenga pulsado el botén (/) en el robot durante 3 segundos para
encenderlo. Coloque el robot sobre la estacion base con el conjunto de
mopa mirando hacia la bandeja de lavar. Se oird una notificacién por voz
cuando el robot se conecte con éxito a la estacion base. Después de cargar
totalmente el robot, los indicadores de estado en el robot y la estacion base
permaneceran iluminados durante 10 minutos y luego se atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar totalmente el

robot. Cuando el robot no se pueda encender después de agotarse la bateria,

conecte manualmente el robot a la estacion base para cargarlo.

5. Afadir la solucion de limpieza

(1) Retire la cubierta del depdsito de polvo y saque el compartimento de

detergente automadtico.
(2) Abra la tapa superior del compartimento y afiada solucion de limpieza.

(3) Cierre la tapa del compartimento, coléquelo de nuevo en la estacion base
y luego vuelva a montar la cubierta del depdsito de polvo. La solucion de

limpieza se afiadird automaticamente al trabajar.
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Nota:

- El compartimento de detergente automatico se puede llenar con solucion
de limpieza para su uso. Para evitar un mal funcionamiento, no afiada
liquido distinto a la solucidn de limpieza oficialmente aprobada.

- Instale el compartimento de detergente automadtico hasta que encaje en su
sitio.

6. Aflada agua al depoésito de agua limpia

Saque el depdsito de agua limpia de la estacion base y llénelo con agua
limpia. A continuacién, instalelo de nuevo en la estacién base.

Nota: No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto podria provocar
que el depdsito se deforme.

Conexioén con la app MOVAhome

1. Descargar la app MOVAhome

Escanee el cddigo QR del robot o busque "MOVAhome" en la tienda de
aplicaciones para descargarla e instalarla.

Nota:
- Solo compatible con Wi-Fi de 2,4 GHz.
- Debido a actualizaciones del software de la app, el funcionamiento

real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las
instrucciones en funcién de la version actual de la app.

2. Aiadir un dispositivo

Abra la app MOVAhome, toque "Escanear cédigo QR para conectarse" y
escanee de nuevo el mismo cédigo QR en el robot para afiadir el dispositivo.
Siga las indicaciones para finalizar la conexion Wi-Fi.

Nota: Para restablecer la Wi-Fi, repita el paso 2 y luego siga las indicaciones
para finalizar la conexién Wi-Fi.

° Indicador Wi-Fi

- Parpadeo lento:
Esperando a
conectar

- Parpadeo rapido:
Conectando

- Encendido:
Conectado
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Il Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén () durante 3 segundos para encender el robot. El
indicador de alimentacion debe iluminarse. Coloque el robot sobre la estacion
base, el robot debe encenderse automdaticamente y comenzar a cargar. Para
apagar el robot, aléjelo de la estacién base y mantenga pulsado el botén ()
durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacién para crear rdpidamente un mapa. El robot comenzard a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completard cuando el robot regrese a la
estacion base y el mapa se guardara automdticamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier boton para pausarlo. Si el
robot estd pausado mds de 10 minutos, entra automdaticamente en modo de
reposo. Todos los indicadores del robot se apagan. Para activar el robot, pulse
cualquier boton del robot o la estacion base, o use la app.

Nota: Si el robot se pone en pausay se coloca en la estacién base, termina el
proceso de limpieza actual.

Reanudacién automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot vuelve automdaticamente a
la estacidn base para cargar. Después de cargar hasta el nivel de bateria
adecuado, el robot retomara las tareas de limpieza no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcion, activela en la app.

Modo No molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar (DND), impedira que el robot
retome la limpieza. El modo DND estd inhabilitado de manera predeterminada
desde la fabrica. Se puede usar la app para habilitar el modo DND o modificar
el periodo DND. El periodo DND es 22:00-8:00 de manera predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programada se realizaran de la manera habitual
durante el periodo DND.

- Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la limpieza donde la
dejo.

Limpieza localizada

Cuando el robot esta en espera, pulse brevemente el botén L] para habilitar el
modo de limpieza localizada. En este modo, el robot limpia un drea de forma
cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su punto de partida una
vez que se completa la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse, mantenga pulsado
el botén () durante 10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén (/) durante 3 segundos para encender el robot.

Modo de uso

Aspirar y pasar la mopa

Nota: Cuando se usa el conjunto de mopa por primera vez, el robot realiza la
tarea de "Aspirar y pasar la mopa" de manera predeterminada.

1. Empezar a limpiar

Pulse el botén (/) en el robot o use la app para que el robot empiece desde
la estacién base. Luego el robot planificara la ruta de limpieza 6ptima y
realizard la tarea de limpieza en funcion del mapa creado.

Nota:

- Para asegurarse de que el robot vuelve facilmente a la estacion base
después de limpiar, se recomienda hacer que el robot empiece desde la
estacion base.

- Las mopas se limpiardn antes de que el robot comience a pasar la mopa,
espere con paciencia.

- No mueva la estacién base, el depdsito de agua limpia, el depdsito de
agua usada o el filtro de la bandeja de lavar durante su funcionamiento.

- La limpieza con agua caliente puede activarse en la aplicacién para lavar
las mopas, lo que se aplica a todos los modos. Para evitar quemaduras, no
toque la salida de agua de cuando la funcién esté activada.

2. Lavado automatico de la mopa

Cuando estd limpiando, el robot vuelve automdaticamente a la estacién
base para lavar las mopas en funcion de la frecuencia de limpieza de mopa
especificada en la app. La estacion base recargard automaticamente el
depdsito de agua del robot y este retomara la limpieza.
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Il Modo de uso

3. Vaciar automdaticamente la caja de polvo y lavar y secar las
mopas

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y vuelve a la estacién base
para cargar, la estacion base empezard a vaciar automdticamente la caja de
polvo. Luego lava y seca las mopas.

Pasar la mopa después de aspirar

Active la funcion de pasar la mopa después de aspirar en el app y el robot
retirard automaticamente el conjunto de mopa en la estacion base para aspirar
el suelo. Después de aspirar, el robot volverd a la estacidn base para instalar el
conjunto de mopa y la estacidon base empezara a vaciar automaticamente la
caja de polvo. Y, a continuacion, el robot empezard a pasar la mopa después
de levantar el cepillo principal y el cepillo lateral.

Active la funcion de aspirar en la app y el robot retirard automaticamente el
conjunto de mopa en la estacion base y empezara a aspirar.

Solo mopa

Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Cepillo lateral

Cada 3 a 6 meses

Entrada de recarga
automatica de agua

Pleza mantenimiento sustitucion Pleza mantenimiento sustitucién
Depdsito de agua usada Después de cada uso Sensor de

— — / Alfombras
Deposito de agua limpia

Sensor de precipicio
Cepillo principal Cada 6 a 12 meses precp
Tiras de cepillo del Cada b meces Venta;'“a del
cepillo principal Una vez cada 2 parachoques
Ssemanas h Una vez al mes

Filtro de la caja de polvo Parachoques ,

Active la funcién de pasar la mopa en la app y el robot comprobara Soporte de mopa / del robot
automadticamente si el conjunto de mopa esta instalado en la estacion base. - -
Si no es asi, el robot instalara el conjunto de mopa y empezard a pasarla Filtro de la bandeja de Unavezcadala2 / Parte inferior del
después de subir el cepillo principal y el cepillo lateral. lavar meses robot
Nota: Area defenallzauon de — l Limpie cuando sea
- Sila funcién de vaciado automatico esté desactivada en la app, la estacion la estacion base aja de povo necesario
base no vaciard automaticamente la caja de polvo. Contacto de carga ot l Cieoan
- La estacion base vaciard la caja de polvo segun el ajuste en la app. - - 0Olsa de potvo ada 2 a4 meses
Respiradero de vaciado
automatico Mopa / Cada 1 a 3 meses
. : Una vez al mes /
Rueda omnidireccional Inhibidor de
incrustaciones Cada18a 36 meses
R L. Sensor de bordes
4. Limpieza del depésito de agua usada
[ “ei Sensor laser de distancia
Cuandol el robot haya completado su tarea, limpie el depdsito de agua usada (LDS) Nota: La frecuencia de sustitucion dependera de su uso del robot. Si ocurre
para evitar olores. - ) : . . .
una excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser

Sensor laser de linea 3D sustituidas.
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Mantenimiento rutinario Mantenimiento rutinario

Filtro de la bandeja de lavar Bolsa de polvo
1. Retire la cubierta del depdsito de polvo y deseche la bolsa de polvo. 3. Instale una nueva bolsa de polvo.

1. Saque el robot y retire el filtro de la bandeja de lavar una vez se 3. Use la aplicacion o pulse el botén ) para devolver el robot a la
complete la limpieza de la mopa. estacion base, o coldoquelo manualmente.
&)
“.

Nota: Tirar del tirador hacia arriba sellara la bolsa para evitar que polvo y
restos se caigan accidentalmente.

2. Enjuague el filtro de la bandeja de lavar con agua limpia,
limpieloy, a continuacién, vuelva a instalarlo en la bandeja de

lavar.
)

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio seco. 4. Reinstale la cubierta del depdsito de polvo.
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B Mantenimiento rutinario

Caja de polvo y filtro

1. Abra la cubierta del robot y presione la presilla del recipiente para retirar la
caja de polvo.

2. Abra la cubierta de la caja de polvo, retire el filtro y vacie la caja de polvo
como se muestra en el figura.

137

3. Golpee suavemente la canasta del filtro para eliminar la suciedad.

ao®
ogo

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u objetos afilados
para evitar dafos.

4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos completamente
antes de reinstalar.

A
A\ v
4" @h
* B <)
v

Nota:
- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua unicamente. No utilice
detergente.

- Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén completamente secos.

Mantenimiento rutinario

Cepillo principal

1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia dentro para quitar el
protector de cepillo y sacar el cepillo del robot.

3. Extraiga y limpie las tiras de cepillo como se muestra en la figura y luego
utilice una herramienta adecuada para limpiar el rodillo de corte.

4. Vuelva a instalar las tiras de cepillo, la cubierta de cepillo y el cepillo uno
por uno. Presione sobre el protector de cepillo para bloquearlo en su sitio.

2. Extraiga la cubierta de cepillo en el extremos cuadrado del cepillo como se
muestra en la figura. Use una herramienta adecuada para retirar cualquier
objeto extrafio del cepillo.

Notas:

- Se recomienda retirar las tiras de cepillo por separado para limpiar el
agua, pero no lave el cepillo principal.

- Si el cepillo principal estd muy enredado, compruebe si la caja de polvo del
robot estd llena y no puede aspirar el pelo. Si lo estd, vacie la caja de polvo.

- Mantenga el cepillo principal fuera del alcance de los nifios y mascotas
para evitar lesiones.

- Cuando extraiga la cubierta de cepillo y retire/instale las tiras de cepillo,
manipule con cuidado para evitar rasgufios.
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B Mantenimiento rutinario

Cepillo lateral

Desenrosque el cepillo lateral con un desatornillador, quite el pelo del cepillo,
y vuelva a enroscarlo.

Nota:
- Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar el eje y

el neumadtico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva fuerza.
- Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y vuelva a ponerla
después de secarla completamente.
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Depdsito de agua usada

1. Retire el deposito de agua usada, abra su tapay vierta el agua usada.

2. Enjuague el depdsito de agua usada con agua limpia, y use una
herramienta de limpieza adecuada para limpiar la pared interior del
depdsito de agua usada.

Nota: La bola flotante en el depdsito de agua usada es una pieza moévil. No
aplique demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafarla.

Mantenimiento rutinario

Sensores del robot

Limpie los sensores del robot usando un trapo suave y seco, como se muestra
en la siguiente figura:

o Ventanilla del

Sensor laser
parachoques

de distancia (LDS)

o Sensor de bordes

o Parachoques

° Sensor de
alfombras

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del
robot y la estacién base. Utilice un pafio seco para la limpieza.

Contactos de carga y zona de senalizacion

Limpie los contactos de carga y el area de sefializacion con un pafio suave 'y
seco.

Respiraderos de vaciado automatico

Limpie los respiraderos de vaciado automatico del robot y la estacién base
con un pafio suave y seco.

|
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B Mantenimiento rutinario

Soporte de mopa

Retire y limpie los soportes de mopa. El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
Asegurese de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a
fin de mantener un rendimiento dptimo. Si el robot se usa durante un periodo
de tiempo prolongado, apaguelo y gudrdelo. Para evitar dafios por descarga
excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres meses.

Retire la mopa del soporte de mopa pare sustituirla.
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Resolucion de Problemas

Problema

Solucién

El robot no se enciende.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda utilizar el aparato a una temperatura
entre 0 °C (32 °F) y 40 °C (104 °F).

El robot no se carga.

La estacion base no estd conectada a la fuente de alimentacidn, asegurese de que ambos extremos del cable de
alimentacion estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot es deficiente, por favor limpie los contactos
de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en el conector del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no puede
conectarse a la red Wi-Fi.

La contrasefa de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefia utilizada para conectarse a su red Wi-Fi sea
correcta.

El robot no admite una conexién Wi-Fi de 5 GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexién Wi-Fi de 2,4 GHz.

La sefial de Wi-Fi es deébil. Asegurese de que el robot esté en un area con buena cobertura Wi-Fi.
Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacién y vuelva a entrar, e inténtelo de nuevo segin
las instrucciones.

El robot no puede
encontrar y regresar a la
estacién base.

La estacion base esta desconectada de la alimentacion o se ha movido cuando el robot no estaba en ella. Conecte la
estacion base al suministro de energia o coloque el robot sobre la estacién base para cargar.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacion base en un drea mas abierta.

Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot esta
demasiado lejos de la estacion base, es posible que no pueda regresar automdaticamente por si solo, en cuyo caso deberd
colocar manualmente el robot en la estacion base.

Limpie el drea de sefializacion de la estacion base para eliminar el polvo o la suciedad.

El robot se atasca delante
de la estacién base y no
puede volver a ella.

Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o delante de la estacion base para evitar que el robot que
bloqueado.

La ruta de regreso para cargar estd bloqueada, por ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el suelo delante de la estacion base estd demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso de
agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacion base a un lugar diferente y volver a intentarlo.

Asegurese de que la placa de extensidn de rampa esté instalada correctamente.
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Il Resolucidon de Problemas

Problema

Solucion

Resolucion de Problemas

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando esta cargando. Se recomienda mover el robot desde la estacion base y luego
mantener pulsado el botén (') durante 3 segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga pulsado el botén () durante 10 segundos para forzar el apagado
del robot. Si el problema persiste, contacte con el servicio posventa.

Problema

Solucién

El robot no reanuda la
limpieza después de la
carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.
El robot no reanudard la limpieza después de colocarlo manualmente en la estacion base o enviarlo a cargar mediante la
app o el botén O

La velocidad de carga es
lenta.

Se necesitan aproximadamente 3,5 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.

Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo especificado, la velocidad de carga disminuird automaticamente para
prolongar la duracion de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

La estacién no puede
vaciar automaticamente
la caja de polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el depésito estd llena.
Si la bolsa de polvo no esta llena, compruebe si hay obstruccion en los respiraderos de vaciado automatico del robot, la
estacion base o la caja de polvo. Si es asi, limpie a tiempo la parte bloqueada.

El ruido aumenta
mientras el robot estd en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo estd taponado. Si es asi, limpielo o sustituyalo.

Un objeto rigido puede quedar atrapado en el cepillo principal o en la caja de polvo. Compruébelo y retire cualquier
objeto duro.

El cepillo principal o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.

Cambie el modo de succion a Estandar o Silencio.

El nivel de agua en la
bandeja de lavar es
anémalo.

Compruebe si el sellado del depdsito de agua usada estd suelto o no esta instalado correctamente y, en caso afirmativo,
reajustelo manualmente. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

Presione suavemente el depdsito de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente.

Retire el filtro de la bandeja de lavar y compruebe si la salida de agua residual estd bloqueada, y limpiela.

Compruebe la botella de solucién de limpieza. No afada liquido distinto a la solucion de limpieza aprobada oficialmente.

El robot se mueve sin

seqguir la ruta establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.

Trabajar en superficies resbaladizas provoca que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los lugares mojados
antes de usar el robot.

Limpie la ventanilla del paragolpes del robot con un pafio suave y limpio para mantenerlo limpios y desobstruidos.

El soporte de mopa
se sube de manera
anémala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el robot. Si el
problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

El robot omite las
habitaciones que deben
limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.

Compruebe si hay un umbral superior a aproximadamente 2 cm en la puerta de la habitacién. El robot no puede pasar
por encima de umbrales o escalones altos.

El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado y resbaladizo, haciendo que el robot resbale y trabaje
anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.

Hay agua debajo del
depdsito de agua limpia
o alrededor de la junta
de sellado.

Cuando se extrae el deposito de agua limpia, algo de agua del tubo puede quedar debajo del depdsito o alrededor de la
junta de sellado. Esto es normal. Restriegue con un trapo seco.
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Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en www.mova-tech.com
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Modelo RLP53HE Modelo RCPEO104
Tiempo de carga Aprox. 3,5 horas Entrada nominal 220-240 V~ 50-60 Hz
Tension asignada 14,4V = Salida nominal 20V=2A
Potencia nominal 75W Potencia nominal (durante el
. 700 W

vaciado de polvo)
Frecuencia de funcionamiento 2400-2483,5 MHz

Potencia nominal (durante la 1160 W
Potencia maxima de salida <20 dBm limpieza con agua caliente)

Potencia nominal (durante la 87 W

cargay el secado)

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Nota:

- La potencia nominal (durante la limpieza con agua caliente) se determina
por el valor de potencia durante el periodo representativo (temperatura de
agua 25 °C).

- La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina por el
valor de potencia durante un periodo de carga completa.

Eliminacion y retirada de la bateria E

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese de que la
bateria sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;
- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;
- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias no necesarias deben desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la cubierta.
2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.

Informaciéon RAEE

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus residuos de
aparatos a un punto de recogida designado para el reciclaje de basura de aparatos eléctricos y electrénicos, nombrado por el gobierno o las
autoridades locales. Una correcta eliminacién y reciclaje ayudardn a impedir potenciales consecuencias negativas al medio ambiente y la salud

— humana. Contacte con el instalador o las autoridades locales para mas informacién acerca de la ubicacién asi como términos y condiciones de tales
puntos de recogida.
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Informacje o bezpieczenstwie

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem
urzgdzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig obstugi oraz zachowac jg na wypadek koniecznosci skorzystania z

niej w przysztosci.

Ograniczenia
uzytkowania

147

- Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzystac¢ dzieci w wieku ponizej 8

lat ani osoby o0 ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy,
chyba ze znajdujqg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce
bez nadzoru nie moggqg czysci¢ urzgdzenia ani dokonywac czynnosci
konserwacyjnych.

- Urzgdzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim

dostarczanym.

- To urzagdzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez

personel o odpowiednich umiejetnosciach.

- Uprzatnij teren, ktéry ma byc czyszczony. Nie wolho zezwala¢, by dzieci

uzywaty urzgdzenia do zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe
pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

- Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzgdzenia w tazienkach ani wokot

basenodw.

- Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdég w

warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do
czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub
przemystowych.

- Upewnij sie, czy urzagdzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W

przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.

Informacje o bezpieczenstwie

Ograniczenia
uzytkowania

-Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic specjalnym

przewodem lub zespotem dostepnym u producenta, lub u jego przedstawiciela
serwisoweqgo.

- Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez

bariery ochronnej.

- Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota

ani zderzaka w charakterze uchwytu.

- Uzywaj robot w srodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej 0°C

i ponizej 40°C. Dbaj o to, by na podtodze nie byto cieczy ani substancji lepkich.

- Aby unikngc¢ uszkodzenia lub szkod wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne

przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim
uruchomisz urzgdzenie.

- Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie

robota oraz ich uszkodzeniu.

- Wtosow, palcow i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego

robota.

- Narzedzie do sprzgtania nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla

dzieci.

- Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa $pigce niemowle lub

dziecko.

- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie,

bez wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Do zbiornika na czystg wode mozna wlewac wytgczenie czystg wode i

zatwierdzone przez producenta srodki czyszczgce. Nie dodawaj zadnej cieczy,
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Ograniczenia
uzytkowania

Baterie i tadowanie

jak alkohol lub srodek dezynfekcyjny. Proporcje miedzy srodkiem czyszczgcym
do czystej wody mozna sprawdzi¢ na butelce z roztworem. Srodki czyszczgce
nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

- Nie uzywaj robota do sprzgtania palgcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota

do zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych cieczy, nierozcienczonych
kwasow ani rozpuszczalnikow.

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow. Nie uzywaj urzgdzenia do

zbierania przedmiotow takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne,
ktore mogtyby zatkac¢ urzgdzenie.

- Wtyczke nalezy wyjgc z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub

serwisowaniem urzgdzenia.

- Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg scierkg ani nie zmywaj zadng

cieczg. Po wyczyszczeniu wszystkich elementéw, ktére mozna umy¢, przed ich
ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je doktadnie wysuszyc.

- Uzywaj to urzgdzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia
wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.

- Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej innych producentow. Robot moze

by¢ uzywany tylko ze stacjg bazowg modelu RCPE0104.

- Nie probuj na wtasng reke demontowac, naprawiac ani modyfikowac

akumulatora lub stacji bazowej.

- Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrodta ciepta.
- Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow tadowania

stacji bazowe,;.

Informacje o bezpieczenstwie

Baterie i tadowanie

Informacja o
bezpieczenstwie
laserowym

- Zuzytych akumulatorow nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne
akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie
recyklingowym.

- W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie
uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedaznym.

- Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci
przechowywany w oryginalnym opakowaniu.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go,
wytgcz i zt6z w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac
przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie do jego
nadmiernego roztadowania.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825- 1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie
wolno kierowac bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1

KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY

EN 50689:2021

ﬁ Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi.

Niniejszym firma Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzgdzenie radiowe typu RLP53HE jest zgodne z wymogami
okreslonymi w Dyrektywie 2014/53/UE.

Petny tekst Deklaracji Zgodnosci UE jest dostepny na stronie internetowej www.mova-tech.com.

Szczegotowy e-podrecznik, patrz https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Opis produktu

Robot

Stacja bazowa

Inne akcesoria

Opis produktu

o (3 Przycisk czyszczenia punktowego
- Wcisnij, aby rozpoczac¢ czyszczenie punktowe

;=11

Kabel zasilania Ptytka wydtuzajgca
rampe stacji bazowej

Podktadka mopa x 2 Uchwyt podktadki
(zamontowana mopa x 2
fabrycznie)

Podrecznik
uzytkownika

Worek na kurz
(wstepnie
zainstalowana)

° () Przycisk zasilanie / Czyszczenie
- Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ lub wytgczyc

-—re
L= - WCcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota
- o O Przycisk dokowania
Automatyczny Srodek - Wcisnij, aby odestac¢ robot do stacji bazowe;j
dozownik detr-_:rgentu Czyszczacy - Wciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowac Blokade
(wstepnie rodzicielskg

zainstalowany)

Wskaznik stanu

- Ciggty biaty: czyszczenie lub sprzgtanie zakonczone

- Pulsujacy biaty: tadowanie (akumulator nie jest roztadowany)

- Ciggty pomaranczowy: gotowos¢ lub pauza przy niskim poziomie
natadowania akumulatora

- Pulsujacy pomaranczowy: tadowanie (niski stan natadowania
akumulatora)

- Migajgcy pomaranczowy: Btad

Filtr tarki - Migajgcy rézowy: Kamera aktywna
(wstepnie
zainstalowana) Uwaga:

- Podczas gdy robot sprzgta lub powraca do tadowania,
nacisniecie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.
- Blokade rodzicielskg mozna wtgczy¢/wytgczy¢ w aplikacji.
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Opis produktu

—o Kamera Al HD

T
ﬁ

LED

o Kamera Al IR

© Mikrofony

o Pokrywa LDS

o Odlegtos¢ laserowa
Czujnik (LDS)

Zderzak

153

o Okno zderzaka

o Liniowy czujnik laserowy 3D

o Lampka pomocnicza

Pokrywa

Odpowietrznik ©
samooprozniania

Styki tadowania o

Automatyczna woda o——

Wlot uzupetniania

Ztacza o——

Czujnik dywanu

Zespol przedtuzenia
szczotki bocznej
Szczotka gtéwna
Koto gtowne

Zespot
MopExtend

Czujniki klifu

f

o

Przycisk Reset

- Wcisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby przywracic
ustawienia fabryczne

Wskaznik Wi-Fi

o Czujnik krawedzi

o Kotko

wielokierunkowe

o Ostona szczotki

Koto gtéwne

==
o o

Zaciski ostony
szczotki

o Otwory montazowe
uchwytu podktadki
mopa

Opis produktu

Filtr

g Zatrzask pokrywy pojemnika

Szczotka gtowna

Pasek szczotki

2

S \

W

S
/’//\\\\\\\\\\\\\)\r\/\'}\” /")” ¥

. b

na kurz

o Zatrzask pojemnika na kurz

Uchwyt filtra

W

———-o Pokrywa pojemnika na kurz

Ostona szczotki
(Brak mozliwosci

Grzebien Pasek

Ostona szczotki

Miejsce o
mocowania
podktadki mopa

Uchwyt podktadki
mopa

o Odpowietrznik
samooprozniania

szczotki

(Z mozliwoscig

: demontazu)
demontazu)

Podktadka mopa
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Opis produktu Przygotowanie domu

Stacja bazowa
Pokrywa gorna Wwskaznik stanu o— ﬂ £ '
Ciggty biaty: stacja bazowa jest
podtgczona do zasilania £ . =
o Ciggty pomaranczowy: stacja o Worek na Q)
Zbiornik na brudng o o Zbiornik na czystg bazowa ma btad ‘ kurz
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ wode.... .\ J]| ). .wode.. Gniazdo s
Automatyczny dozownik detergentu oy ﬁ‘I‘
L - Filtr
Pokrywa zbiornika o Obszar sygnalizacji o . . Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, kruche, cenne Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodoéw, aby
: na kurz o Styki tadowania lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre zapewni¢ bezproblemowe dziatanie robota.
. ; Odpowietrznik samooprézniania l uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o robota i
Filtr tarki o o Wylot automatycznego spowodowania strat.
Tarka o dodawania wody —
]
Ptytka o

rozszerzajgca D D D

T e dod

) ;acisk ° R\ o Zacisk zbiornika
zbiornika na i na wode )
wode o — Gniazdo zasilania
Kulk o Rura wodna Szczelina do . . . ) L - - . S ) ) .
ulka e . Otworz drzwi pomieszczenia do sprzatania i ustaw meble we wtasciwym Aby uchroni¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
ptywajgca o Inhibitor kamienia K nt:lagazy[lqwama miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni. sprzgtania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub wgskimi
kpttowego abla zasilajacego Uwaga: miejscami.
o Filtr - Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledZ go wokot podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
Zbiornik na Zbiornik na phywak o 0 o 2 - Lampka pomocnicza LED zapewnia pomocnicze o$wietlenie w zacienionym otoczeniu.
brudng wode czystg wode - Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotow, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w

przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.
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Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowgq i podtacz do gniazdka elektrycznego 2. Zainstaluj ptytke przedtuzajgcg rampy
Umiesc stacje bazowag w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Wokoét urzgdzenia pozostaw wystarczajgco duzo miejsca,
jak przedstawiono na ilustracji, a zacienionego obszaru usun wszystkie
przedmioty. Nastepnie wtéz przewdd zasilajgcy do stacji bazowej i wetknij
wtyczke do gniazdka.

Filtr tarki

Uwaga: Sprawdz, czy filtr tarki poprawnie zatozony.

i 3. Usun zabezpieczenia robota i zainstaluj zespét mopa
>1,5m

Pewnie wtoz przewod do gory, az
kontrolka sie zaswieci.

Uwaga:

- Upewnij sie, czy zaden obiekt nie bedzie blokowa¢ obszaru
sygnalizacyjnego.

- Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub dywandw, zalecane jest
umieszczanie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub marmurowych.
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Przed uzyciem

4. Podtacz robot do stacji bazowej

wecisnij przycisk (/) na robocie na 3 sekundy, co spowoduje jego wtaczenie.
Umiesc robota w stacji bazowej z zespotem mopa zwréconym w kierunku
tarki. Wéwczas ustyszysz instrukcje gtosowga, gdy robot pomyslnie potaczy
sie ze stacjg bazowg. Po petnym natadowaniu akumulatora robota kontrolki
stanu robota i stacji bazowej bedg swieci¢ przez 10 minut, a nastepnie
zgasng.

Uwaga:

- Do automatycznego zbiornika na detergent nalezy wlac srodek czyszczacy.
Nie nalezy stosowac zadnego innego $rodka, niz zalecany przez
producenta, gdyz grozi to niewtasciwym dziataniem urzgdzenia.

- Zainstaluj automatyczny zbiornik na detergent, az sie zablokuje we
witasciwym miejscu.

6. Dolej wody do zbiornika na czystg wode
Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij go czystg wodga.
Nastepnie zainstaluj go na powrdt w stacji bazowe;j.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym uzyciem.
Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie baterii, recznie potgcz
go ze stacjg bazowga i nataduj.

5. Dodaj roztwér czyszczacy

(1) Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz i wyciggnij automatyczny zbiornik na
detergent.

(2) Otworz gérng pokrywe komory i dodaj roztwor czyszczgcy.

(3) Zamknij pokrywe komory, wtéz jg z powrotem do stacji bazowej i ponownie
zatdz pojemnik na kurz. Srodek czyszczgcy bedzie dodawany automatycznie Uwaga: Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to spowodowac
podczas pracy. jego odksztatcenie.
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tagczenie z aplikacjg MOVAhome

1. Pobieranie aplikacji MOVAhome

Zeskanuj kod QR umieszczony na robocie lub wyszukaj ,MOVAhome” w
sklepie z aplikacjami, po czym pobierz i zainstaluj aplikacje.

Uwaga:
- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.
- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne

operacje mogg odbiegac od instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.
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2. Dodawanie urzgdzenia

Otworz aplikacje MOVAhome, dotknij opcji ,,Zeskanuj kod QR, aby potaczyc”,
a nastepnie ponownie zeskanuj ten sam kod QR umieszczony na robocie,
co umozliwi dodanie urzadzenia. Stosuj sie do wyswietlanych instrukcji, aby
ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Uwaga: Celem zresetowania potaczenia Wi-Fi powtdrz etap 2, a nastepnie
postepuj zgodnie z poleceniami.

°Wskaznik Wi-Fi

- Miga powoli: nalezy
potaczyc

Kod QR - - Miga szybko:

taczenie

- Wt.: Potaczony

Uzytkowanie

Wtaczanie/wytgczanie

weciénij przycisk (/) na 3 sekundy, co spowoduje wtaczenie robota. Wskaznik
zasilania powinien podswietli¢ sie. Umies¢ robota na stacji bazowej, powinien
on witgczyc¢ sie automatycznie i rozpoczg¢ tadowanie. Chcgc wytgczyc robota
odsun go od stacji bazowej, po czym weciénij przycisk () na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji, aby
szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powrdci do stacji bazowej, proces mapowania jest zakoriczony, a mapa
zostanie automatycznie zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac. Jezeli robot
nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w tryb u$pienia.
Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij dowolny przycisk w robocie
badz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Uwaga: Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji bazowej, proces
biezgcego czyszczenia zakonczy sie.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powrdci
do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu, robot wznowi niedokoriczone zadania czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkcji, aktywuj jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzac (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb ,Nie Przeszkadzac¢” (DND), nie wznowi
sprzatania. Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢
aplikacji do aktywacji trybu DND lub zmodyfikowa¢ okres DND. Domyslnie
okres DND wynosi 22:00-8:00.

Uwaga:
- W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg wykonywane.
- Robot wznowi sprzgtanie po uptywie okresu DND.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot jest w trybie czuwania, krétkotrwale nacisnij przycisk C 3, co
spowoduje wtgczenie trybu czyszczenia punktowego. W tym trybie robot czysci
obszar kwadratowy 1,5 x 1,5 metra wokét i powraca do punktu poczgtkowego,
zakonczywszy czyszczenie punktowe.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytaczy¢, aby wymusic jego
wytaczenie wcisnij przycisk (/) na 10 sekund. Nastepnie, celem wtaczenia
robota, wciénij przycisk (1) na 3 sekundy.
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Uzytkowanie

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga: Uzywajgc zespot mopa po raz pierwszy robot wykonuje domyslnie
zadanie ,,0dkurzanie i mopowanie”.

1. Rozpoczecie czyszczenia

Celem uruchomienia robota ze stacji bazowej naciénij przycisk (/) na
robocie lub postuz sie aplikacjg. Nastepnie robot zaplanuje optymalng trase
czyszczenia i wykona to zadanie w oparciu o stworzong mape.

Uwaga:

- Aby zapewni¢ tatwy powrdt robota do stacji bazowej po czyszczeniu, zaleca
sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.

- Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robota, czekaj cierpliwie.

- Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowg, zbiornikiem na czystg wode,
zbiornikiem na brudng wode ani filtrem tarki.

- Funkcje prania gorgcg wodg mozna wtgczy¢ w aplikacji w zaktadce
poswieconej podktadkom mopa, a funkcja ta dziata we wszystkich trybach.

Aby zapobiec oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody, gdy funkcja jest wtgczona.

2. Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie powracac do stacji bazowej,
aby wyprac scierki mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej uzycia okreslong w
aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni wodg zbiornik robota i ten
wznowi sprzgtanie.

Uzytkowanie

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz oraz pranie i
suszenie naktadki mopa

Gdy robot zakonczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji bazowej celem
tadowania, stacja automatycznie oprézni pojemnik na kurz. Nastepnie umyje
i wysuszy Scierki mopa.

Uwaga:

- Jezeli funkcja auto-oprdzniania jest wytaczona w aplikacji, stacja bazowa nie
bedzie automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie oproznia¢ pojemnik na kurz zgodnie z ustawieniami w
aplikacji.

4. Wyczysc zbiornik na brudng wode

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj zbiornik na brudng wode, co zapobiegnie
powstawaniu nieprzyjemnego zapachu.

Mopowanie po odkurzaniu

Aktywuj funkcje mopowania po odkurzaniu, a robot automatycznie zdejmie
zespot mopa w stacji bazowej, aby odkurzac¢ podtoge. Z zakonczeniem
odkurzania robot powrdci do stacji bazowej, aby zamontowac zespét mopa,
zas stacja automatycznie uruchomi opréznianie pojemnika na kurz. Nastepnie
robot rozpocznie mopowanie podniostszy szczotke gtéwng i szczotke boczng.

Tylko odkurzanie

Aktywuj funkcje odkurzania w aplikacji, a robot automatycznie zdejmie zespot
mopa w stacji bazowej i rozpocznie odkurzanie.

Tylko mopowanie

Aktywuj funkcje mopowania w aplikacji wybierz, a robot automatycznie
sprawdzi, czy zesp6t mopa jest zainstalowany w stacji bazowej. Jesli nie, robot
zamontuje zespdt mopa i rozpocznie mopowanie po podniesieniu szczotki
gtéwnej i szczotki boczne;j.
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Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czesc

Czestotliwosc
konserwacji

Okres wymiany

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Zbiornik na brudng wode

Po kazdym uzyciu

Zbiornik na czystg wode

Szczotka gtéwna

Pasek szczotkowy szczotki
gtownej

Raz na 2 tygodnie

Co6do12
miesiecy

Co 6 miesiecy

Filtr pojemnika na kurz Co3dob6
Szczotka boczna miesiecy
Uchwyt podktadki mopa /
Filtr tarki Raz na 1 do 2 miesiecy /
Obszar sygnalizacyjny
stacji bazowej
Styk tadowania
Odpowietrznik
samooprézniania
Raz na miesigc /

Kétko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Liniowy czujnik laserowy 3D

Czujnik dywanu

Czujnik uskoku

Okno zderzaka

Zderzak

Wlot
automatycznego
uzupetniania wody
robota

Dno robota

Raz na miesigc

Pojemnik na kurz

Czys¢ w miare potrzeby

Worek na kurz

Podktadka mopa

Inhibitor kamienia
kottowego

Co 2 do 4 miesiecy

Co 1 do 3 miesiecy

Co 18 do 36 miesiecy
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Uwaga: Czestotliwo$¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie
wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegdlne okolicznosci, czesci nalezy

wymienié.

Rutynowa konserwacja

1. Po zakoniczeniu prania podktadek mopa wyjmij robota i
wymontuj filtr tarki.

3. Odeslij robota do stacji bazowej uzywajgc aplikacji lub naciskajgc
przycisk (y, albo tez zréb to recznie.

2. Wyptucz filtr tarki czystg wodg, wytrzyj go do sucha, a nastepnie
zamontuj go ponownie w tarce.

164



Rutynowa konserwacja

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzu¢ worek.

>

Uwaga: Pociggniecie do gory za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i $mieci.

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchg sciereczka.
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3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

4. Zainstaluj na powrdt pokrywe zbiornika.

Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby go wyjac.

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz, wyjmij filtr i opréznij pojemnik, jak
przedstawiono na ilustracji.

3. Delikatnie stukaj w kosz filtra, aby usung¢ brud.

Uwaga: Nie prébuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi przedmiotami,
gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed ponownym
zainstalowaniem.

A
)/ v
*_ 4.> @h
» A
\

Uwaga:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytgcznie czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.

- Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.
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Rutynowa konserwacja

Szczotka gtéowna

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, wyjmij
szczotke z robota.

3. Wyjmij i wyczys¢ paski szczotkowe, jak przedstawiono na ilustracji, a
nastepnie za pomocg odpowiedniego narzedzia wyczysc¢ grzebien.

4. Zainstaluj paski szczotki, jej pokrywe i na koniec samg szczotke. Wcisnij
ochraniacz szczotki, aby jg zablokowa¢ na miejscu.

2. Wyciggnij ostone szczotki na koncowym jej kwadracie, jak przedstawiono na
rysunku. Zastosuj wtasciwe narzedzie do usuwania ciat obcych ze szczotki.

Uwagi:
- Po wyjeciu paski szczotkowe mozna umy¢ wodgq, lecz gtéwnej szczotki
my¢ ani ptuka¢ nie nalezy.

- Jesli w szczotce gtoéwnej zaplatanych jest duzo wtoséw, nalezy sprawdzi¢,

Jesli jest, oproznij pojemnik na kurz.

- Szczotke gtéwng nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci
i zwierzat, dzieki czemu uchroni sie je przed obrazeniami ciata.

- Zachowuj starannos¢ wyciggajgc pokrywe szczotki i wyjmujg/instalujgc na
powrot jej paski, aby unikng¢ porysowania.
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czy pojemnik na kurz robota jest petny, przez co nie moze wcigga¢ wtosow.

Rutynowa konserwacja

Szczotka boczna

Srubokretem odkre¢ szczotke boczng, usun z niej wtosy, a nastepnie przykre¢
z powrotem.

Uwaga:

- Matym srubokretem oddziel 0$ od opony kétka wielokierunkowego. Nie
wywieraj nadmiernej sity.

- Wyptucz kotko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z powrotem po
catkowitym wysuszeniu.

Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otw6rz pokrywe i wylej zawartos¢.

0
00

2. Czystg wodg wyptucz zbiornik uzywanej wody, wykorzystujgc odpowiednie
narzedzie do czyszczenia sciany wewnetrznej zbiornika.

Uwaga: Ptywajgca kula w zbiorniku uzytej wody jest czescig ruchomg. Nie
wywieraj nadmiernej sity czyszczgac jg, aby unikngc¢ uszkodzenia jej.

168



Rutynowa konserwacja Rutynowa konserwacja

Czujniki robota Styki tadowania i pole sygnalizacyjne Uchwyt podktadki mopa Akumulator

Czujniki robota przetrzyj miekka i suchg sciereczka, jak przedstawiono na Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czys¢ miekka, suchg Sciereczkg. Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa.
rysunku ponizej:

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich parametrach
uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany do
codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na optymalnym
poziomie. Jezeli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas, wytgcz go i

zt6z. Aby unikng¢ szkdéd wskutek nadmiernego roztadowania, robot nalezy
dotadowywac przynajmniej raz na trzy miesigce.

Odlegtos¢ laserowa o Okno zderzaka

Czujnik (LDS)

o Czujnik krawedzi

o Zderzak

Podktadka mopa
Wyloty automatycznego odpowietrzania Zdejmij podktadke mopa z uchwytu i wymier ja.
Czujniki klifu

Wyloty automatycznego odpowietrzania robota i stacji bazowej czy$¢ miekka,
suchg sciereczka.

> Caujnik dywanu c—

Uwaga: Mokra scierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota i stacji bazowe;j.
Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Wykrywanie i usuwanie usterek

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji bazowej i sprébuj ponownie.
Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie prace urzgdzenia w zakresie temperatur od 32 °F (0°C) do
104 °F (40°C).

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania, upewnij sie, czy oba konce kabla zasilania sg prawidtowo wetkniete.
Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i robocie, oczys¢ styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie wytgcza sie.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. Celem wytgczenia robota zaleca sie odsuniecie robota od stacji
bazowej, a nastepnie wcisniecie przycisku (/) na 3 sekundy.

Jezeli robota nie mozna wytaczy¢ wykonujac czynnosé 1, nalezy wcisna¢ przycisk () na 10 sekund, co spowoduje
wymuszenie wytgczenia robota. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Robot nie tgczy sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.
Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj jeszcze raz
zgodnie z instrukcja.

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota trwa okoto 3,5 godziny.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predko$¢ tadowania
automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji mogg by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg Sciereczka.

Robot nie moze znalez¢
i powrdci¢ do stacji
bazowe;j.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot znajdowat sie poza stacjg. Potacz stacje bazowg z
zasilaniem lub umies¢ robot na stacji celem tadowania.

Za duzo jest przeszkod wokot stacji bazowej. Ustaw stacje bazowg w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowac ponowne jego pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie mapy, jezeli
ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie powrdcic¢
samodzielnie, w ktérym to przypadku konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowej.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usung¢ kurz i $mieci.

Hatas zwieksza sie, gdy
robot pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczys¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mégt zosta¢ uchwycony przez szczotki gtéwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie twarde
przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetgcz na Standard lub Spokajny.

Robot utyka przed stacja
bazowgq i nie moze
powrdci¢ do niej.

Sprawdz, czy jest wystarczajgco duzo miejsca po obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec zablokowaniu
robota.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np. zamkniete drzwi.

Robot moze slizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usui nadmiar
wody przed podjeciem ponownej préby.

Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i sprébowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajgca rampy jest prawidtowo zamontowane.

Robot porusza sie nie
trzymajac sie ustalonej
trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy zorganizowac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, éliskich powierzchniach powoduje poslizg gtéwnego koétka. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc
przed uzyciem robota.

Okno zderzaka robota utrzymuj w czystosci, przecierajgc je czysta, miekkg sciereczkg.

Robot pomija
pomieszczenia, ktore
majg by¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzagtanych pomieszczen sg otwarte.

Sprawdz, czy w drzwiach do pomieszczenia nie ma progu wyzszego niz okoto 2 cm. Robot nie jest w stanie wspigc sie na
wysoki prég ani pokonac stopni schodéw.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub Sliskie, powodujg poslizg robota i nienormalng prace.
Wysusz podtoge przed uzyciem robota.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Dane techniczne

Stacja bazowa

Robot nie wznawia
sprzgtania po tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie sprzgtania.
Robot nie wznawia sprzatania po recznym umieszczeniu go w stacji bazowej lub wystaniu go do tadowania za pomocg
aplikacji lub przycisku 0.

Model

RLP53HE

Model RCPE0104

Czas tadowania

Okoto 3,5 godziny

Znamionowy prad zasilania 220-240 V~ 50-60 Hz

Stacja nie moze
automatycznie oproznic
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody na automatycznych odpowietrznikach robota,
stacji bazowej lub pojemnika na kurz. W takim przypadku wyczy$¢ na czas zablokowang czesc.

Poziom wody na tarce nie
jest prawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku uzywanej wody nie jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj w
razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Delikatnie wcisnij w dét zbiornik na brudng wode sprawdzajac, czy jest prawidtowo zatozony.

Wymontuj filtr tarki i sprawdz, czy odptyw brudnej wody nie jest zatkany; jesli jest, udroznij go.

Sprawdz roztwér do czyszczenia. Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwoér czyszczacy.

Uchwyt podktadki
mopa jest nienormalnie
podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakies ciata obce, po czym uruchom robota ponownie.
Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Pod zbiornikiem na czystg
wode lub wokét uszczelki
jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg wode w rurze pod zbiornikiem lub wokot uszczelki moze pozostawac nieco wody. To
jest normalne zjawisko. Wytrzyj suchg sciereczkg.

W razie koniecznosci uzyskania dalszej pomocy prosimy o kontakt za posrednictwem strony www.mova-tech.com
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Napiecie znamionowe 14,4V == Znamionowa moc wyjsciowa 20V=2A
Moc znamionowa 75W Moc znamionowa (podczas
P 700 W

oprozniania z kurzu)
Czestotliwos¢ robocza 2400-2483,5 MHz

Moc znamionowa (podczas mycia 1160 W
Maksymalna moc wyjsciowa <20 dBm gorgcg wodg)

Moc znamionowa (podczas 87w

tadowania i suszenia)

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢ utrzymywany
w odstepie przynajmniej 20cm miedzy anteng i ciatem uzytkownika.

Uwaga:

. Mog znamionowa (podczas czyszczenia gorgcg wodg) jest wyznaczana
przez wartos¢ mocy w okresie reprezentatywnym (temperatura wody 25°C).

- Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje wartosc
mocy podczas catego okresu tadowania.
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Ochrona srodowiska

Wyjecie i likwidacja akumulatora

Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami

mmmm komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska
dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat
mozna uzyskac w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie,

EZuiyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Demontazu akumulatora moze dokonac¢ wytgcznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujgcego sie recyklingiem.

- akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjg¢ z urzadzenia;
- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego;
- akumulator nalezy utylizowac¢ w sposdb bezpieczny.

OSTROZNIE: w ktérym produkt zostat zakupiony.
Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da. c Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii

Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong srodowiska, okreslajgcych
zagrozenia, ktore powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.
Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na skére skazone
miejsce nalezy przeptukac duzq iloscig wody, po czym zasiegnac porady lekarskiej. Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,

. . stworzonej przez producenta.
Instruktaz usuwania: j P p

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czyscic¢) we wtasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia
lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki
konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

1. Odwra¢ robot, za pomocg odpowiedniego narzedzia odkrec¢ sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.
2. Odtagcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyja¢ ten pierwszy.

Szczegoétowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /producenta
dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja
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Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu

i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy

w rzeczywistosci moze sie roznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V lub
15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient u de gebruikershandleiding zorgvuldig

te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor toekomstig gebruik.

Gebruiksbeperkingen
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- Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt

door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of
geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of kennis, om een veilige
bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

- Het toestel mag alleen worden gebruikt met de meegeleverde voeding.
- Dit toestel bevat batterijen die alleen door specialisten kunnen worden

vervangen.

- Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met

dit toestel spelen. Zorg ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in
werking is op veilige afstand blijven.

- Installeer, gebruik en laad het toestel niet op in badkamers of in de buurt van

zwembaden.

- Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke

omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een
commerciéle of industriéle omgeving.

- Zorg ervoor dat het toestel correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik

het toestel anders niet.

- Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een

speciaal snoer of een samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn
serviceagent.

Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen - Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder

een veiligheidsbarriere.

- Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, afdekking van

de robot of stootrand niet als handgreep voor de robot.

- Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan

0°Cen lager dan 40 °C. Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige
substantie op de vloer ligt.

- Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen

van de vloer en verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat
u het toestel gebruikt.

-Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat

de robot er tegenaan stoot en deze beschadigt.

- Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening

van de robot.

- Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.
- Gebruik het toestel niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.
- Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot,

ongeacht of deze stilstaat of beweegt.

- Alleen schoon water en de officieel goedgekeurde reinigingsmiddel

mogen aan de schoonwatertank worden toegevoegd. Voeg geen andere

vloeistof toe, zoals alcohol of ontsmettingsmiddel. De verhouding tussen de
reinigingsmiddel en schoon water kan worden gecontroleerd op de fles met
reinigingsmiddel. Houd het reinigingsmiddel buiten het bereik van kinderen.
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Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen - Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de
robot niet om ontvlambare of brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen,
onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

- Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om
voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote stukken papier of andere
voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

- De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel
schoon te maken of te onderhouden.

-Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af
met een vloeistof. Laat wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen
alvorens ze weer te installeren en te gebruiken.

- Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding.
Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of schade als gevolg van onjuist
gebruik van dit product.

Batterijen en
opladen

- Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden
gebruikt met een basisstation van het model RCPE0104.

- Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren, repareren of
aan te passen.

- Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.

- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het
basisstation af te vegen of schoon te maken.

Veiligheidsinformatie

Batterijen en
opladen

- Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Niet noodzakelijke batterijen
moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

- Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het
gebruik ervan en neem contact op met de klantenservice.

- Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien
mogelijk in de originele verpakking wordt bewaard.

- Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op,
schakel deze uit en bewaar deze op een koele, droge plaats. Laad de robot
minstens elke 3 maanden op om overontlading van de batterij te voorkomen.

- De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 norm voor klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact
tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT

LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN

EN 50689:2021

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis

Informatie over
laserveiligheid

Lees de gebruikershandleiding

Hierbij verklaart Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLP53HE in overeenstemming is met Richtlijn
2014/53/EU.
De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: www.mova-tech.com
Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Productoverzicht

Inhoud van de verpakking

Robot

Basisstation

Productoverzicht

o (3 Spotreinigingsknop
- Druk hierop om spotreiniging te starten

Andere accessoires

— 1 [ @

Netsnoer

° (b Aan/Uit/Reinigen-knop
- Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen

- Druk hierop om het reinigen te starten nadat de robot is
ingeschakeld

° {3 Dockingknop
- Druk hierop om de robot terug te sturen naar het basisstation

- Houd 3 seconden ingedrukt om het kinderslot uit te schakelen

Oprijplaat van
basisstation

Gebruikershandleiding Compartiment
voor automatisch
reinigingsmiddel

(voorgemonteerd)

Reinigingsmiddel

Statusindicator
- Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

- Pulserend wit: Opladen (batterij niet bijna leeg)

- Continu oranje: Stand-by bij bijna lege batterij of gepauzeerd bij
bijna lege batterij

- Pulserend oranje: Opladen (batterij bijna leeg)
- Knipperend oranje: Fout
- Knipperend roze: Camera geactiveerd

Wasbordfilter
(voorgeinstalleerd)

Dweilpad x 2
(voorgemonteerd)

Dweilpadhouder x 2 Stofzak

(voorgeinstalleerd) Opmerking:

- Druk op een willekeurige knop van de robot om te pauzeren
terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert om op te laden.

- Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via de
app.
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Productoverzicht

Robot en sensoren
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o 3D-lijnlasersensor

—o Al HD-camera

T
ﬁ

Opening voor o
automatisch

o LED-hulpverlichting
ledigen

Oplaadcontacten o

Automatische water o——

Hervulinlaat

o Al IR-camera

Connectoren o——

© Microfoons

o LDS-afdekking

o Laserafstand Tapijtsensor
Sensor (LDS) Verlengstuk voor
Stootrand zijborstel Montage

Hoofdborstel
Hoofdwiel
o Stootrandvenster
MopExtend
Montage

o Resetknop

- Houd 3 seconden ingedrukt
om de fabrieksinstellingen te
herstellen

o Wifi-indicator

o Randsensor

Afgrondsensoren

f

© o Omnidirectioneel
Wiel

o Borstelbescherming

Pi=

Hoofdwiel
Borstelbescher-

e
==

mingsclips

o Montagegaten voor

JﬁL dweilpadhouder

Productoverzicht

Filter

Filterhendel

Bevestigings- o
oppervlak voor
dweilpad

o Stofbakdekselklem

o Stofbakklem
+———o Stofbakdeksel

o Opening voor automatisch
ledigen

Dweilpadhouder Dweilpad

Hoofdborstel

Borstelstrip

2

S \

W

S
/’//\\\\\\\\\\\\\)\r\/\'}\” /")” ¥

. b

W

Borstelafdekking

Borstelafdekking (Niet afneembaar)

Kam Borstel
(Afneembaar) Strip
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Productoverzicht

Bovenklep

Vuilwatertank o o Schoonwatertank

Stafreservoirdeksel o

Wasbordfilter o
Wasbord o

Oprijplaat o

Watertank- o
clip

Vlotterbal o

Schoonwatertank ==

Vuilwatertank
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o Waterleiding

Statusindicator

Continu wit: Het basisstation

is aangesloten op de
stroomvoorziening

Continu oranje: Het basisstation
heeft een fout

Compartiment voor automatisch
reinigingsmiddel
Signaleringsvlak

Opening voor automatisch
ledigen

@ o Watertankclip

o Kalkaanslagremmer
o Filter

o Vlotter

Opbergsleuf voor
netsnoer

o Stofzak
Sleuf

o Filter

o

o

o Oplaadcontacten

o Automatische

°

watervuluitlaat

1 Stroompoort

Bereid uw huis voor

@)

anasl

X

Verwijder voor het reinigen onstabiele, breekbare, waardevolle of gevaarlijke
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed, harde voorwerpen en
scherpe voorwerpen op de vloer op om te voorkomen dat ze verstrikt raken,
gekrast of omgestoten worden door de robot en schade veroorzaken.

=
1o

0ou

v

Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, en zet het meubilair
op de juiste plaats om meer ruimte over te laten.

Opmerking:

Plaats voor het reinigen een fysieke barriere bij de rand van de trap, zodat de
robot veilig en soepel kan werken.

~—

D

Lo

x

-

Om te voorkomen dat de robot zones die gereinigd moeten worden niet
herkent, mag u niet véér de robot, drempel, gang of smalle plaatsen staan.

- Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te verwijderen.

- De LED-hulpverlichting zorgt voor extra verlichting in slecht verlichte omgevingen.

- Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers,

anders kunnen de grond krassen oplopen.
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Voor gebruik

1. Het basisstation plaatsen en aansluiten op een stopcontact
Plaats het basisstation op een plek die zo open mogelijk is met een goed

wifi-signaal. Laat genoeg ruimte over zoals aangegeven in de afbeelding en
verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied. Steek het netsnoer in

het basisstation en steek de stekker in het stopcontact.

>1,5m

Duw het netsnoer goed naar boven
totdat het indicatielampje gaat
branden.

Opmerking:
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- Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak blokkeren.

- Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren of tapijten
beschadigen, wordt aanbevolen om het basisstation op tegel- of
marmeren vloeren te plaatsen.

2. Installeer de verlengplaat voor de oprijplaat

Wasbordfilter

Opmerking: Zorg ervoor dat het wasbordfilter op zijn plaats zit.

3. Verwijder de robotbeschermingen en installeer de dweileenheid

Véor gebruik

4. De robot verbinden met het basisstation

Houd de knop () op de robot 3 seconden ingedrukt om deze in te schakelen.
Plaats de robot op het basisstation met de dweileenheid in de richting van
het wasbord. Vervolgens hoort u een gesproken melding wanneer de robot
met succes verbinding maakt met het basisstation. Nadat de robot volledig
is opgeladen, zullen de statusindicatoren op de robot en het basisstation
gedurende 10 minuten blijven branden en vervolgens dimmen.

Opmerking:

- Het compartiment voor automatisch reinigingsmiddel kan worden gevuld
met reinigingsoplossing voor gebruik. Voeg geen andere vloeistof toe
dan het officieel goedgekeurde reinigingsmiddel om storingen te helpen
voorkomen.

- Installeer het compartiment voor automatisch reinigingsmiddel totdat deze
op zijn plaats vastklikt.

6. Voeg water toe aan de schoonwatertank

Haal de schoonwatertank uit het basisstation en vul de tank met schoon
water. Plaats het vervolgens terug in het basisstation.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te laden vaor het
eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan worden ingeschakeld nadat de
batterij leeg is, sluit deze dan handmatig aan op het basisstation om het op te
laden.

5. Reinigingsmiddel toevoegen

(1) Verwijder het stofreservoirdeksel en trek het compartiment voor
automatisch reinigingsmiddel eruit.

(2) Open het bovenste deksel van het compartiment en voeg het
reinigingsmiddel toe.

(3) Sluit het deksel van het compartiment, plaats het terug in het basisstation
en breng vervolgens het stofreservoirdeksel weer aan. Het reinigingsmiddel

I ! / Opmerking: Doe geen heet water in de watertank dit kan vervorming van de
wordt tijdens het gebruik automatisch toegevoegd.

tank veroorzaken.
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1. Download de MOVAhome-app

Scan de QR-code op de robot of zoek "MOVAhome" in de app-store om de

app te downloaden en te installeren.

Opmerking:
- Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.
- Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijke

handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. Volg de
instructies op basis van de huidige app-versie.
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Verbinding maken met de MOVAhome-app

2. Apparaat toevoegen

Open de MOVAhome-app, tik op "Scan QR-code om verbinding te maken" en
scan dezelfde QR-code op de robot opnieuw om het apparaat toe te voegen.
Volg de aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

Opmerking: Om wifi te resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de aanwijzingen
om de wifi-verbinding te voltooien.

o Wifi-indicator

- Knippert langzaam:
Moet worden

QR-code o verbonden

- Knippert snel: Bezig
met verbinding
maken

- Aan: Verbonden

Hoe te gebruiken

In-/uitschakelen

Houd de knop () 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen. De
stroomindicator moet branden. Plaats de robot op het basisstation, de robot
zou automatisch moeten inschakelen en beginnen met opladen. Om de robot
uit te schakelen, verwijdert u de robot van het basisstation en houdt u de knop
(h 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt geconfigureerd, volgt u de
instructies in de app om snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer de robot terugkeert naar
het basisstation, is het proces voor het in kaart brengen voltooid en wordt de
kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop om deze te pauzeren. Als
de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd, gaat deze automatisch naar
de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot zullen uitgaan. Druk op een
willekeurige knop op de robot of gebruik de app om de robot te ontwaken.

Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en in het basisstation wordt
geplaatst, wordt het huidige reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch terug naar het
basisstation om op te laden. Na het opladen tot het juiste batterijniveau zal
deze onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Schakel deze functie via de app in om deze te kunnen gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Als de robot in de niet-storen-modus (DND) staat, zal deze het reinigen

niet kunnen hervatten. De DND-modus wordt in de fabriek standaard
uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken om de DND-modus in te schakelen of
de DND-periode ervan aan te passen. De DND-periode is standaard ingesteld
op 22:00-08:00.

Opmerking:
- De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-periode gewoon
uitgevoerd.

- De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het reinigen hervatten
waar deze de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot in stand-by staat, drukt u kort op de knop CJ om de
spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze modus reinigt de robot een
vierkant gebied van 1,5 x 1,5 meter rondom en keert deze terug naar zijn
beginpunt zodra de spotreiniging is voltooid.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden uitgezet, houdt u de knop
()10 seconden ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd vervolgens de
knop () 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen.
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Hoe te gebruiken

Stofzuigen en dweilen

Opmerking: Bij het eerste gebruik van de dweileenheid voert de robot
standaard de taak "Stofzuigen en dweilen" uit.
1. Begin met reinigen

Druk op de knop () op de robot, of gebruik de app om de robot te laten
starten vanaf het basisstation. De robot zal vervolgens de optimale
reinigingsroute bepalen en deze taak uitvoeren volgens de plattegrond.

Opmerking:

- Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit het basisstation om
ervoor te zorgen dat de robot hier na het reinigen gemakkelijk naar kan
terugkeren.

- De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robot begint te dweilen,
wacht geduldig.

- Verplaats het basisstation, de schoonwatertank, de vuilwatertank of het
wasbordfilter niet tijdens het gebruik.

- Heetwaterreiniging kan in de app worden ingeschakeld voor de dweilpad,
wat geldt voor alle modi. Raak de waterafvoer niet aan wanneer de functie
wordt ingeschakeld, om verbranding te voorkomen.

2. Automatisch wassen van de dweil

Bij het reinigen keert de robot automatisch terug naar het basisstation om
de dweilpads te wassen op basis van de schoonmaakfrequentie van de
dweilpads die in de app is opgegeven. Het basisstation zal automatisch de
watertank van de robot bijvullen en de robot zal verder gaan met reinigen.

Hoe te gebruiken

3. Automatisch ledigen van de stofbak en wassen en drogen van
de dweilpads

Nadat de robot een reinigingstaak heeft voltooid en terugkeert naar het
basisstation om op te laden, begint het basisstation automatisch de stofbak
leeg te maken. Vervolgens zal het de dweilpads wassen en drogen.

Opmerking:
- Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld in de app, zal het
basisstation de stofbak niet automatisch leegmaken.

- Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de instelling in de app.

4. Reiniging van de vuilwatertank

Nadat de robot zijn taak heeft voltooid, dient u de vuilwatertank schoon te
maken om geuren te voorkomen.

Dweilen na stofzuigen

Schakel de functie dweilen na stofzuigen in de app in, en de robot verwijdert
automatisch de dweileenheid op het basisstation om de vloer te stofzuigen.
Nadat het stofzuigen is voltooid, keert de robot terug naar het basisstation
om de dweileenheid te installeren en begint het basisstation automatisch

de stofbak leeg te maken. Daarna begint de robot te dweilen nadat de
hoofdborstel en zijborstel omhoog zijn gebracht.

Alleen stofzuigen

Schakel de functie stofzuigen in de app in, en de robot verwijdert automatisch
de dweileenheid op het basisstation en begint met stofzuigen.

Alleen dweilen

Schakel de functie dweilen in de app in, en de robot controleert automatisch
of de dweileenheid is geinstalleerd op het basisstation. Als dat niet het
geval is, installeert de robot de dweileenheid en begint te dweilen nadat de
hoofdborstel en zijborstel omhoog zijn gebracht.
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Onderdelen

Routinematig onderhoud

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig

onderhoud.

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsperiode

Vuilwatertank

Na elk gebruik

Schoonwatertank

Hoofdborstel

Borstelstrip voor
hoofdborstel

Filter van stofbak

Eens per 2 weken

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsperiode

Tapijtsensor

Elke 6 tot 12
maanden

Afgrondsensoren

Stootrandvenster

Elke 6 maanden

Stootrand

Automatische
watervulinlaat van

Eens per maand

Rondomlopend wiel

Randsensor

(LDS)

Laserafstandssensor

3D-lijnlasersensor

moeten de onderdelen worden vervangen.

Elke 3 tot 6 de robot
Zijborstel maanden
Onderkant van de
Dweilpadhouder / robot
Wasbordfilter Eens per 1 tot 2 / Stofbak Reinig het indien nodig
maanden
Stofzak Elke 2 tot 4 maanden
Signaleringsvlak van
het basisstation Dweilpad / Elke 1 tot 3 maanden
Oplaadcontacten Kalkaanslagremmer Elke 18 tot 36
maanden
Opening voor
automatisch ledigen Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van de
Eens per maand / robot. Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering optreedt,

Routinematig onderhoud

Wasbordfilter

1. Haal de robot uit het basisstation en verwijder het wasbordfilter
nadat de reiniging van de dweilpad is voltooid.

3. Gebruik de app of druk op de knop {> om de robot terug te
sturen naar het basisstation, of zet de robot handmatig terug.

2. Spoel het wasbordfilter af met schoon water, veeg het schoon en
plaats het vervolgens terug in het wasbord.
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Routinematig onderhoud

1. Verwijder het stofreservoirdeksel en gooi de stofzak weg.

>

Opmerking: Door de hendel omhoog te trekken wordt de stofzak afgesloten,
zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een droge doek.
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3. Plaats een nieuwe stofzak.

4. Plaats het stofreservoirdeksel terug.

Routinematig onderhoud

Stofbak en filter

1. Open de klep van de robot en druk vervolgens op de stofbakklem om de 3. Tik zachtjes op het korfje van het filter om het vuil te verwijderen.
stofbak te verwijderen.

Opmerking: Pobeer het filter niet te schoon te maken met een borstel, vinger
of scherp voorwerp om schade te voorkomen.

2. Open het stofbakdeksel, verwijder het filter en maak de stofbak leeg zoals 4. Spoel de stofbak en het filter af met water en droog ze volledig af alvorens
aangegeven in de afbeelding. ze opnieuw te installeren.

Opmerking:
- Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water. Gebruik geen
schoonmaakmiddel.

- Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.
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Routinematig onderhoud

Hoofdborstel

1. Druk de clips van de borstelbescherming naar binnen om de
borstelbescherming te verwijderen en til de borstel uit de robot.

2. Trek de borstelafdekking aan het vierkante uiteinde van de borstel
naar buiten, zoals weergegeven in de afbeelding. Gebruik een geschikt
gereedschap om eventuele vreemde voorwerpen uit de borstel te
verwijderen.
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3. Trek de borstelstrips eruit en maak ze schoon zoals in de afbeelding, en
gebruik vervolgens een geschikt gereedschap om de kam schoon te maken.

4. Plaats de borstelstrips, de borstelafdekking en de borstel achtereenvolgens
terug. Druk op de borstelbescherming om deze op zijn plaats te vergrendelen.

Opmerkingen:

- Het is aan te raden om de borstelstrips apart te verwijderen
voor het schoonmaken met water, maar was de hoofdborstel niet.

- Als de hoofdborstel erg verstrikt is, controleer dan of de stofbak van de
robot vol is en geen haren kan opzuigen. Zo ja, maak de stofbak dan leeg.

- Houd de hoofdborstel buiten het bereik van kinderen en huisdieren om
verwondingen te voorkomen.

- Wanneer u de borstelafdekking eruit trekt en de borstelstrips verwijdert of
opnieuw installeert, wees dan voorzichtig om krassen te voorkomen.

Routinematig onderhoud

Zijborstel

Schroef de zijborstel los met een schroevendraaier, verwijder haren van de
borstel en schroef deze weer vast.

Opmerking:

- Gebruik een gereedschap zoals een kleine schroevendraaier om de as en de
band van het rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen overmatige
kracht.

- Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water en plaats het terug
nadat het volledig is gedroogd.

Vuilwatertank

1. Verwijder de vuilwatertank, open de klep en giet het gebruikte water eruit.

2. Spoel de vuilwatertank uit met schoon water, en gebruik een geschikt
schoonmaakgereedschap om de binnenwand van de vuilwatertank schoon te
maken.

Opmerking: De vlotterbal in de vuilwatertank is een bewegend onderdeel.
Gebruik niet teveel kracht tijdens het reinigen zodat deze niet beschadigt.
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Routinematig onderhoud Routinematig onderhoud

Oplaadcontacten en signaleringsvlak Dweilpadhouder Batterij

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en droge doek, zoals Maak de oplaadcontacten en het signaleringsvlak schoon met een zachte, Verwijder de dweilpadhouders en maak ze schoon. De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij. Zorg ervoor dat de batterij
weergegeven in de onderstaande afbeelding: droge doek. goed opgeladen blijft voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van

2 de batterij te behouden. Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt,
laad deze dan volledig op, schakel het uit en bewaar het op een koele,
droge plaats. Om schade door overontlading te voorkomen, moet u de robot
minimaal één keer per drie maanden opladen.

Laserafstand o Stootrandvenster

Sensor (LDS)

o Randsensor

o Stootrand

Dweilpad
Openingen voor automatisch ledigen Verwijder de dweilpad uit de dweilpadhouder om deze te vervangen.

Reinig de openingen voor het automatisch ledigen van de robot en het
basisstation met een zachte en droge doek.

> Tapijtsensor c—

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de robot en het
basisstation beschadigen. Gebruik een droge doek voor het schoonmaken.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Problemen oplossen

De robot schakelt niet in.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het basisstation op en probeer het opnieuw.
De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het wordt aanbevolen om het apparaat te gebruiken bij een
temperatuur tussen 0 °C (32 °F ) en 40 °C (104 °F ).

Probleem

Oplossing

De robot laadt niet op.

Het basisstation is niet op de netstroom aangesloten, zorg dat beide uiteinden van het netsnoer goed zijn aangedrukt.
Het contact tussen de oplaadcontacten op het basisstation en de robot is slecht, maak de oplaadcontacten schoon.
Controleer of er vreemde voorwerpen zitten op de connector van de robot en verwijder deze als dat zo is.

De robot schakelt niet uit.

De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet wordt opgeladen. Het wordt aanbevolen de robot van het
basisstation te halen en dan pas de knop () 3 seconden ingedrukt te houden om deze uit te schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 uit te voeren, houdt u de knop () 10 seconden ingedrukt om de
robot geforceerd uit te schakelen. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

De robot kan geen
verbinding maken met
wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist. Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding maakt met uw wifi-
netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz wifi-verbinding.
Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer het opnieuw
volgens de instructies.

De oplaadsnelheid is
traag.

Het duurt ongeveer 3,5 uur om de robot volledig op te laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch vertragen om
de levensduur van de batterij te verlengen.

De oplaadcontacten van zowel de robot als het basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

De robot kan het
basisstation niet vinden
en keert niet terug.

Het basisstation is niet op netstroom aangesloten of verplaatst terwijl de robot niet is aangesloten. Sluit het basisstation
aan op de stroomvoorziening of plaats de robot op het basisstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats het basisstation in een meer open plek.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond zal aanmaken
als het opnieuw positioneren niet lukt. Als de robot zich te ver van het basisstation bevindt, kan deze mogelijk niet
automatisch terugkeren. In dat geval moet u de robot handmatig op het basisstation plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om stof en vuil te verwijderen.

Het geluid neemt toe
terwijl de robot werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat het geval is, reinig of vervang deze dan.

Er kan een hard voorwerp in de hoofdborstel of de stofbak vastzitten. Controleer dat en verwijder evt. het harde voorwerp.
De hoofdborstel of de zijborstel kan verstrikt raken. Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.

Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil"

De robot beweegt zonder
de ingestelde route te
volgen.

Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers weggewerkt zijn voordat u de robot gebruikt.

Werken op natte, gladde oppervlakken veroorzaakt slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om de natte plekken
te drogen voordat u de robot gebruikt.

Veeg het stootrandvenster op de robot schoon met een schone, zachte doek om het schoon en vrij te houden.

De robot zit vast voor het
basisstation en kan er niet
naar terugkeren.

Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten of vadér het basisstation om te voorkomen dat de robot geblokkeerd
wordt.

De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur is bijv. dicht.

De robot kan wegglijden als de vloer voor het basisstation heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan droog en
probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.

Zorg ervoor dat de oprijplaat correct is geinstalleerd.

De robot mist de kamers
die moeten worden
schoongemaakt.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten worden schoongemaakt geopend zijn.

Controleer of er een drempel hoger dan ongeveer 2 cm is bij de deur van de kamer. De robot kan niet over hoge drempels
of treden klimmen.

De plek voor de kamer die moet worden gereinigd kan nat en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en werkt.
Probeer de vloer te drogen voordat u de robot gebruikt.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Specificaties

De robot zal na het
opladen niet verder gaan
met reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet kan hervatten.
De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de robot handmatig op het basisstation hebt geplaatst of via de app of de
knop O de robot hebt gestuurd om op te laden.

Het basisstation kan niet
automatisch de stofbak
ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is.
Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de openingen voor het automatisch ledigen van de robot, het basisstation of
de stofbak geblokkeerd zijn. Verwijder eventuele verstoppingen op tijd.

Model RLP53HE Model RCPEO104
Oplaadtijd Ongeveer 3,5 uur Nominale ingang 220-240 V~ 50-60 Hz
Nominale spanning 14,4 V= Nominale uitgang 20V=2A
Nominaal vermogen 75W Nominaal vermogen (tijdens

Het waterniveau in het
wasbord is abnormaal.

Controleer of de afdichting op de vuilwatertank los zit, of onjuist geplaatst is, en corrigeer dit indien nodig. Als het
probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Druk voorzichtig de vuilwatertank naar beneden om zeker te zijn dat deze correct geplaatst is.

Verwijder het wasbordfilter en controleer of de vuilwaterafvoer verstopt is en maak deze schoon.

Controleer het reinigingsmiddel. Vul niet bij met andere dan het officieel voorgeschreven reinigingsmiddel.

Werkingsfrequentie

2400-2483,5 MHz

Maximaal uitgangsvermogen

<20dBm

De dweilpadhouder is
abnormaal omhoog
gebracht.

Verwijder de dweilpadhouder om te controleren of er een vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot opnieuw te
starten. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Er staat water onder de
schoonwatertank of rond
de afdichting.

Bij het uitnemen van de schoonwatertank kan er wat water in de leiding achterblijven onder de tank of rond de afdichting.
Dit is normaal. Veeg af met een droge doek.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via www.mova-tech.com
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lediging van stof) /oow
Nomlnaalvgrmggen (tijdens 1160 W
heetwaterreiniging)

Nominaal vermogen (tijdens 87w

opladen en drogen)

Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de antenne
en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen.

Opmerking:

- Nominaal vermogen (tijdens heetwaterreiniging) wordt bepaald door de
vermogenswaarde tijdens de representatieve periode (watertemperatuur
25 °C).

- Het nominaal vermogen (tijdens opladen en drogen) wordt bepaald door
de vermogenswaarde tijdens volledige belasting.
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Weggooien en verwijderen van batterijen

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het toestel worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;
- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;
- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.

Niet noodzakelijke batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en verwijder vervolgens de
afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) die niet samengevoegd
mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor het recyclen van
afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu en de

— volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of de plaatselijke autoriteiten voor meer informatie over de locatie en de
voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese bruksanvisningen ngye fgr du bruker apparatet
og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger

- Dette produktet md ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med

fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller
kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en forelder eller foresatt for a sikre
sikker bruk og for & unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke utfgres av
sma barn uten tilsyn.

- Apparatet skal kun benyttes sammen med streamforsyningen som er levert med

apparatet.

- Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer.
- Rydd omradet som skal rengjgres. Barn skal ikke leke med produktet. Sgrg for

at barn og kjeeledyr holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

- Ikke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.
- Dette produktet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemilja. Ikke bruk det

utendgrs, pa andre overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle
omgivelser.

- Sgrg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig miljg. Ellers ma du

ikke bruke apparatet.

- Hvis stramledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller

enhet tilgjengelig fra produsenten eller deres servicerepresentant.
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Y Sikkerhetsinformasjon

Bruksbegrensninger
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- Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.
- Ikke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller

- Kun rent vann og den offisielt godkjente rengjgringsmiddelet kan

stgtfangeren som handtak for roboten.

- Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over 0 °C og under 40 °C.

Serg for at det ikke er vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

- For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle lgse gjenstander

fra gulvet samt kabler eller stramledninger fra rengjgringsbanen fagr du bruker
apparatet.

- Fjern skjare eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stater

pa og skader dem.

- Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugedpning.

- Oppbevar rengjgringsverktayet utilgjengelig for barn.

- Ikke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

- Ikke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om

den star stille eller beveger seq. Batterier og lading

tilsettes rentvannstanken. Ikke tilsett annen veeske som alkohol eller
desinfeksjonsmiddel. Forholdet mellom rengjgringsmiddel og rent vann kan
kontrolleres pa flasken med rengjgringsmiddel. Oppbevar rengjaringsmiddelet
utilgjengelig for barn.

Sikkerhetsinformasjon

Bruksbegrensninger

- Ikke bruk roboten til & rengjgre brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til &

plukke opp brannfarlige eller brennbare veesker, etsende gasser, ufortynnede
syrer eller lasemidler.

- Ikke stgvsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke

opp gjenstander som steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette
apparatet.

- St@pselet ma tas ut av stikkontakten far rengjgring eller vedlikehold av

apparatet.

- Ikke tark robotstgvsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll

dem med vaeske. Etter rengj@ring av vaskbare deler, tark delene helt far du
installerer og bruker dem igjen.

- Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen.

Brukerne er ansvarlige for tap eller skade som oppstar fra feil bruk av dette
produktet.

- Ikke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun

brukes med RCPE0O104-basestasjonen.

- Ikke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller basestasjonen

pa egenhand.

- Ikke plasser basestasjonen naer en varmekilde.
- Ikke bruk en vat klut eller vate hender til a tarke eller rengjgre basens

ladekontakter.
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Y Sikkerhetsinformasjon

Batterier og lading

Lasersikkerhets-
informasjon

- Ikke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et

passende gjenvinningsanlegg.

- Hvis stremledningen blir skadet eller adelagt, ma du slutte & bruke den

umiddelbart og kontakte produktstatten.

- Sgrg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i

originalemballasjen hvis mulig.

- Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp,

slds av og oppbevares pa et kjolig, teort sted. Lad opp roboten minst én gang
hver 3. maned for & unnga overutlading av batteriet.

- Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN
60825-1:2014/A11:2021 for klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt
med den under bruk.

KLASSE T1-LASERPRODUKT

FORBRUKERLASERPRODUKT

EN 50689:2021

ﬁ Kun for innendgrs bruk
Les bruksanvisningen

Med dette erkleerer Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. at radioutstyret type RLP53HE er i samsvar med direktiv 2014/53/EU.
Den fullstendige teksten til EU-samsvarserklaeringen er tilgjengelig pa falgende internettadresse: www.mova-tech.com
For en detaljert e-manual kan du besgke https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktoversikt

Pakkens innhold

Basestasjon

Annet tilbehgr

DD@ 1

Stremledning Forlengelsesplate for Bruksanvisning Automatisk
basestasjonrampe vaskemiddelrom

(forhandsinstallert)

Moppepute x 2 Moppeputeholder x 2 Stgvpose Vaskebrettfilter
(forhandsmontert) (forhandsmontert) (forhandsmontert)

N

Rengjgringsmiddel
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BT Produktoversikt Produktoversikt [ NO

o (3 omraderengjgringsknapp
- Trykk for a starte punktrengjgring Deksel o
o 3D-linjelasersensor

o Tilbakestillingsknapp

- Trykk og hold i 3 sekunder
for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene

o Wi-Fi-indikator
—o KI HD-kamera

.
ﬁ

° () strgm/rengjgringsknapp Automatisk ©

o LED-hjelpelys

- Trykk og hold i 3 sekunder for & sla den pa eller av i — tgmmingsventil
- Trykk for a starte rengjgringen etter at roboten er slatt pa @
Q0 Ladekontakter o o Kantsensor
Automatisk vann o——
o KI IR-kamera Péfyl?ngsir?nlejp
o 1 Dokkingknapp Tilkoblinger o——
- Trykk for & sende roboten tilbake til basestasjonen
- Trykk og hold i 3 sekunder for & deaktivere barnesikring / o Mikrofoner
Trappesensorer
Statusindikator deksel T
- Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfgrt o LDS-dekse
 Pulserende hvit: Lader (ikke lavt batteri) - % o Laseravstandssensor Teppesensor o— © o Omnidireksjonelt
- Fast oransje: Standby ved lavt batteri eller pause ved lavt batteri (LDS) . .
Sidebgrsteforlen- o—— hjul
- Pulserende oransje: Lader (lavt batteri) Stotf gelsesenhet
- Blinkende oransje: Feil gtianger Hovedbarste o e \ o Borstevern
- Blinkende rosa: Kamera aktivert Hovedhjul o S e W Y o Hovedhjul
o Stgtfangervindu 5 1 o Klips for
= bgrstebeskyttelse
Merk:
- Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens roboten MopExtend enhet o——
rengjer eller gar tilbake til lading. @ o Monteringshull for
- Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via appen. jﬁ\ moppeputeholder
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IE™ Produktoversikt Produktoversikt [ N0

Stgvdunk Hovedbgrste
Borstestrimmel @\

@vre deksel Statusindikator o—

Fast hvit: Basestasjonen er

koblet til strgm

e Fast oransje: Basestasjonen

Skittenvannstank o Fﬂ—ﬁ o Rentvannstank har en feil

_a— Klips for stgvdunkdeksel

o Spor for
stgvpose

Filter o Klips for stgvdunk
+——o Stgvdunkdeksel

Filterhandtak

Automatisk vaskemiddelrom o—j

< Filter

Signalomrade o j
k_L { o Ladekontakter
Automatisk tammingsventil b )

Barstedeksel H

B(zjrste.deksel Kam Bgrste— (Kan ikke fjernes) : Stevtankdeksel o

(Kan fjernes) strimmel Vaskebrettfilter o
askebrettfilter

Vaskebrett o

o Automatisk temmingsventil

o Automatisk
vanntilsettingsuttak

Forlengelsesplate o

Moppeenhet for rampe

Moppeputens o

monteringsomrade
Klips for o

vanntank

o Klips for vanntank

b [:j — Strgmport
o Vannrgr Ledningsoppbeva-

ringsspor

Flyteball o

o Avleiringshemmer
o Filter

Moppeputeholder Moppepute

Skittenvannstank

o Flottar
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™ Forberedelser i hjemmet ditt

For rengjering plasseres en fysisk barriere foran trapper for a sikre sikker og
gjenstander. Rydd opp i kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander pa jevn drift av roboten.

gulvet. Det gjgres for @ unnga mulige skader ved at de vikles inn, ripes eller

veltes av roboten.

Far rengjering bes du fjerne ustabile, skjgre, verdifulle eller farlige

000 s 00O
v -

For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet som rengjgres, ma du ikke
sta foran roboten, darstokker, ganger eller trange steder.

Apne dgren til rommet som skal rengjgres og plasser mabler pa riktig sted for
a lage mer plass.

Merk:

- Nar du bruker roboten for fgrste gang, ma du felge den rundt mens den rengjer for & fierne eventuelle hindringer i tide.

- LED-hjelpelyset gir ekstra belysning i svakt opplyste omgivelser.

- Ikke stgvsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og leketaysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall, knust glass og spiker, siden dette kan fare til

riper i gulvet.
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For bruk [ N0

1. Plasser ladestasjonen og koble den til en stikkontakt 2. Monter forlengelsesplate for rampen

Plasser basestasjonen pa et sted som er sa apent som mulig med et godt
Wi-Fi-signal. La det vaere nok plass som vist pa figuren og fjern eventuelle
gjenstander i det skraverte omradet. Sett stremledningen inn i basen og
plugg den inn i stikkontakten.

Vaskebrettfilter

Merk: Sgrg for at vaskebrettfilteret er installert pa plass.

2 3. Fjern robotbeskyttelsen og installer moppeenheten

Fgr stramledningen godt oppover til
indikatoren tennes.

Merk:

- Sgrg for at ingen objekter blokkerer signalomradet.

- For & hindre vannflekker fra & fukte tregulv eller tepper, anbefales det &
plassere basestasjonen pa flisgulv eller marmorgulv.
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™ For bruk Koble til MOVAhome-appen [ No

4. Koble roboten til basestasjonen 1. Last ned MOVAhome-appen 2. Legg til enhet

Trykk og hold inne (!)-knappen i tre sekunder for & sl& p& den pa. Plasser . ) ) . Apne MOVAhome-appen, trykk p& «Skanne QR-kode for & koble til» og

roboten pa basestasjonen med moppen vendt mot vaskebrettet. Deretter Skann QR—ko_den pa roboten eller sgk etter «<MOVAhome» i appbutikken for a skann den samme QR-koden pa roboten igjen for a legge til enheten. Falg
laste ned og installere appen. instruksjonene for & fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

herer du et talevarsel nar roboten kobles til stasjonen. Etter at roboten er
fulladet, forblir statusindikatorene pa roboten og basestasjonen tenti 10
minutter fgr de dimmes.

Merk: For & tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og fglger deretter
instruksjonene for & fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk:

- Det automatiske vaskemiddelrommet kan fylles opp med rengjgringsmiddel
far bruk. lkke tilsett annen vaeske enn det offisielt godkjente
rengjgringsmiddelet for a forhindre funksjonsfeil.

° Wi-Fi-indikator

- Blinker sakte: Skal

- Installer det automatiske vaskemiddelrommet til det klikker pa plass.
tilkobles

- Blinker raskt:

6. Tilsett vann i rentvannstanken Tilkobler

Ta ut rentvannstanken fra basestasjonen og fyll den opp med rent vann.
Installer den deretter tilbake i basestasjonen.

- Pa: Tilkoblet

Merk:

.- Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

- Pa grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan de faktiske
operasjonene avvike fra setningene i denne bruksanvisningen. Falg
instruksjonene i den gjeldende appversjonen.

Merk: Det anbefales & lade roboten helt opp fgr den tas i bruk for fgrste
gang. Hvis roboten ikke kan slas pa etter at batteriet er utladet, kobler du
roboten manuelt til stasjonen for & lade den.

5. Tilsett rengjgringsmiddelet

(1) Ta av stevtankdekselet og kontroller om det automatiske
vaskemiddelrommet er riktig installert.

(2) Apne det gvre lokket p4 rommet og tilsett rengjgringsmiddelet.

(3) Lukk lokket pa rommet, sett det tilbake i basestasjonen, og sett deretter pa

igjen stgvtankdekselet. Rengjgringsmiddelet tilsettes automatisk mens den
arbeider. Merk: Ikke tilsett varmt vann i vanntanken, siden dette kan fare til at tanken

blir deformert.
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IS Bruk

Trykk og hold inne (/)-knappen i 3 sekunder for & sl& pa roboten.
Strgmindikatoren skal lyse. Plasser roboten pa basestasjonen. Roboten slar
seg automatisk pa og begynner & lade. For & sla av roboten, flytter du roboten
bort fra basestasjonen og trykker pa og holder inne (/)-knappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang, fglger du instruksjonene i
appen for raskt & lage et kart. Roboten vil begynne & kartlegge uten rengjgring.
Na&r roboten kommer tilbake til basestasjonen, er kartleggingsprosessen
fullfgrt og kartet lagres automatisk.

Nar roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a sette den pa
pause. Hvis roboten er satt pd pause i mer enn 10 minutter, gar den automatisk
i dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av. Trykk pa en vilkarlig
knapp pa roboten, eller trykk p& appen for & vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa basestasjonen, vil den
gjeldende rengjgringsprosessen avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Né&r robotstavsugeren har for lite batteri, gar den automatisk tilbake til
basestasjonen for lading. Etter a ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk: Aktiver den i appen for & bruke denne funksjonen.
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Ikke forstyrr-modus

Na&r roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres den fra & gjenoppta
rengjgringen. Ikke forstyrr-modus er deaktivert som standard. Du kan bruke
appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller endre Ikke forstyrr-perioden. Ikke
forstyrr-perioden er fra kl. 22:00 til kl. 08:00 som standard.

Merk:

- Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i Ikke forstyrr-perioden.

- Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at Ikke forstyrr-
perioden utlgper.

Omraderengjgring

Nar roboten er i standby, trykker du kort pa C>-knappen for & aktivere
omraderengjgringsmodus. | denne modusen rengjer roboten et kvadratisk
omrade pa 1,5 x 1,5 meter rundt seg, og gar tilbake til startpunktet nar
omraderengjeringen er fullfert.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas av, trykker du pa og holder
nede (h-knappen i 10 sekunder for & tvinge den av. Trykk deretter p& og hold
inne (1)-knappen i 3 sekunder for & sl& pa roboten.

Bruk [ NO

Merk: Nar du bruker moppeenheten for fgrste gang, utfarer roboten
«Stgvsuge og moppe»-oppgaven som standard.

1. Starte rengjgring 2. Automatisk moppevask

Trykk pa ()-knappen pé roboten eller bruk appen for & f& robotstgvsugeren Under rengjering vil roboten automatisk ga tilbake til basestasjonen for
til a starte fra basestasjonen. Deretter planlegger roboten den optimale a vaske moppeputene, basert pa rengjgringsfrekvensen for moppeputer
rengjgringsruten og utfgrer rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede spesifisert i appen. Basestasjonen fyller automatisk robotens vanntank og

kartet. roboten gjenopptar rengjgringen.

Merk:
- For & sikre at roboten enkelt returnerer til basestasjonen etter rengjgring,
anbefales det & fa roboten til & starte fra basestasjonen.

- Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjares fgr robotstgvsugeren starter
moppingen.

- Ikke flytt basestasjonen, rentvannstanken, skittenvannstanken eller
vaskebrettfilteret mens den er i drift.

- Varmtvannsrengjgring kan aktiveres i appen for moppeputer, som gjelder

for alle moduser. For & unnga skalding méa du ikke bergre vannutlgpet nar
funksjonen er pa.
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Bruk

3. Tom st@vboksen automatisk og vask og terk moppeputene
Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt en rengjgringsoppgave og gar tilbake
til basestasjonen for a lade, begynner basestasjonen automatisk & tamme
stgvdunken. Deretter vil den vaske og tarke moppeputene.

Merk:
- Hvis den automatiske temmefunksjonen er slatt av i appen, vil ikke
basestasjonen automatisk tsmme stgvdunken.

- Basestasjonen temmer stgvdunken i henhold til innstillingene i appen.

4. Rengjgr skittenvanntanken

Etter at robotstgvsugeren har fullfert oppgaven, ma du rengjgre
skittenvannstanken for & forhindre lukt.

Mopping etter stgvsuging

Aktiver mopping etter stgvsuging-funksjonen i appen, og roboten fjerner
automatisk moppeenheten pa basestasjonen for a stevsuge gulvet. Etter at
stgvsugingen er fullfgrt, gar roboten tilbake til basestasjonen for & installere
moppen. Basestasjonen begynner automatisk & temme stgvdunken. Deretter
begynner roboten & moppe etter at hovedbgrsten og sidebgrsten er hevet.

Kun stgvsuge

Aktiver stgvsugingsfunksjonen i appen, og roboten fjerner automatisk
moppeenheten pa basestasjonen og starter stgvsuging.

Aktiver moppefunksjonen i appen, og roboten kontrollerer automatisk om
moppen er installert pa basestasjonen. Hvis ikke, installerer roboten moppen
og begynner & moppe etter at hovedbagrsten og sidebgrsten er hevet.

Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det a se bruken av tilbehgr i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Del

Vedlikeholdshyppighet

Bytteperiode

Skittenvannstank

Etter hver bruk

Rentvannstank

Hovedbgrste

Hovedbgrstens
barstestrimmel

Stgvdunkens filter

Sidebgrste

Moppeputeholder

En gang hver 2. uke

Hver 6. til 12. maned

Hver 6 maned

Hver 3. til 6. maned

Del

Vedlikeholdshyppighet

Bytteperiode

Teppesensor

Trappesensor

Stgtfangervindu

Stgtfanger

Robotens
automatiske
vannpafyllingsinntak

Vaskebrettfilter

En gang hver 1. til 2.
maned

Robotens bunn

En gang hver maned

Basestasjonens
signalomrade

Ladekontakt

Automatisk
tgmmingsventil

Omnidireksjonelt hjul

Kantsensor

Laseravstandssensor
(LDS)

3D-linjelasersensor

En gang hver maned

Avleiringshemmer

Stgvdunk Rengjer ved behov
Stgvpose Hver 2. til 4. maned
Moppepute / Hver 1. til 3. maned

Hver 18. til 36.
maned

Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det
oppstar unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bgr delene byttes.
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B Rutinemessig vedlikehold Rutinemessig vedlikehold [ No
3. Installer en ny stgvpose.

1. Fjern stgvtankdekselet og kast stgvposen.

1. Ta ut roboten og fjern vaskebrettfilteret etter at 3. Bruk appen eller trykk pa > -knappen for & returnere roboten til
moppeputerengjgringen er fullfart. basestasjonen, eller sett roboten tilbake manuelt.
&)
.‘.

Merk: Ved & trekke opp handtaket vil posen forsegles for & forhindre at stgv
0g smuss utilsiktet faller ut.

2. Skyll vaskebrettfilteret med rent vann, terk det rent, og installer 2. Fjern stgv og rusk fra filteret med en tarr klut. 4, Sett pa plass stgvtankdekselet.

det deretter pa vaskebrettet.
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T Rutinemessig vedlikehold Rutinemessig vedlikehold [ No

Stevbeholder og filter

1. Apne robotdekselet og trykk pa stgvbeholderklemmen for & fierne 3. Bank forsiktig pa kurven til filteret for & fierne smuss. 1. Trykk bgrstevernklipsen innover for a fierne bgrstevernet og lafte barsten ut 3. Trekk ut og rengjer barstelistene som vist p& figuren, og bruk deretter et
stgvbeholderen. av roboten. riktig verktay for & rengjgre kammen.
.‘_‘
- ()
4. Sett pa plass barstestrimlene, bgrstedekselet og barsten etter tur. Trykk pa
Merk: Ikke forsgk & rengjare filteret med en barste, en finger eller en skarp barstebeskyttelsen for & lase den pa plass.
gjenstand. Dette kan forarsake skade.
2. Apne stavboksens deksel, fiern filteret og tam deretter stavboksen som vist 4. Skyll stevdunken og filteret under rennende vann, og la terke fgr du
pa figuren. installerer dem igjen.
N’ a v
<‘> @m 2. Trekk ut barstedekselet i den firkantede enden av bgrsten som vist pa
* N figuren. Bruk et egnet verktgy for & fijerne eventuelle fremmedlegemer i
i bgrsten.

Merk:

- Det anbefales a fjerne bgrstestrimlene separat for vannrengjgring. Ikke
vask hovedbgrsten.

- Hvis hovedbgrsten er sveert sammenfiltret, ma du kontrollere om robotens
stgvboks er full og ikke kan suge inn har. | sa fall m& du tamme stgvboksen.

Merk:
- Skyll stavdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk noe vaskemiddel.

- Hold hovedbarsten utilgjengelig for barn og kjeeledyr for & unnga skader.

- Nar du trekker ut bgrstedekselet og fierner/installerer bgrstestrimlene, ma

- Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt tarre. du handtere det med forsiktighet for & unnga riper.
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T Rutinemessig vedlikehold Rutinemessig vedlikehold [ No

Sidebgrste Skittenvannstank Ladekontakter og signalomrade

Skru av sidebgrsten med en skrutrekker, rengjgr haret fra bgrsten og skru den 1. Fjern skittenvanntanken, apne lokket og hell ut det skitne vannet. Tork av robotsensorene ved a bruke en myk og terr klut, som vist i figuren Rengjer ladekontaktene og signalomradet med en myk og terr klut.
deretter pa igjen. nedenfor:
Laseravstandssensor o Statfangervindu
0
00
o Kantsensor
o Stgtfanger
2. Skyll skittenvannstanken med rent vann, og bruk et egnet
rengjoringsverktoy til a rengjore den indre veggen av skittenvannstanken. . . .
Automatiske tammingsventiler
Rengjgr de automatiske tammingsventilene pa roboten og basestasjonen
med en myk og tarr klut.
> Teppesensor E—)
Merk:
- Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for & skille akselen og dekket pa
omnidireksjonshjulet. Ikke bruk overdreven kraft.
- Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser det tilbake etter Merk: Flytekulen i skittenvanntanken er en bevegelig del. Ikke bruk for mye Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten og basestasjonen.
at det har tarket helt. kraft nar du rengjar den for & unngé skader. Bruk en tarr klut til rengjering.
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™ Rutinemessig vedlikehold Feilsgking [ No
Problem Lasning

Fjern og rengjgr moppeputeholderne. Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion batteripakke. Sgrg for at
batteriet forblir godt ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal Det er lite batteri. Lad opp roboten pa basen og prev deretter pa nytt.
batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, slar du Roboten slar seg ikke pa. Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det anbefales & bruke apparatet ved en temperatur mellom 0 °C (32 °F)
den av og legger den bort. For & forhindre skader fra overutlading, lades 0g 40 °C (104 °F).

roboten minst én gang hver tredje maned.
Basestasjonen er ikke koblet til stream, sgrg for at begge endene av stremledningen er riktig tilkoblet.
Roboten vil ikke lade. Kontakten mellom ladekontaktene pa basestasjonen og robotstgvsugeren er darlig, rengjgr ladekontaktene.
Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontakten til roboten og fjern eventuelt fremmedlegemer.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes for & koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

Roboten klarer ikke a Roboten stgtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Sgrg for at roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.
koble til Wi-Fi. Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade med god Wi-Fi-dekning.

Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og ga inn i appen pa nytt, og prgv igjen som instruert.

Basestasjonen kobles fra stram eller flyttes nar roboten ikke er pa den. Koble basestasjonen til stramforsyningen eller

plasser roboten pa basestasjonen for & lade.
Robotstavsugeren kan Det er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser basestasjonen i et mer apent omrade.

Fjern moppeputen fra moppeputeholderen for & skifte den. ikke finne og returnere til Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom omplasseringen
basestasjonen. mislykkes. Hvis roboten er for langt fra basestasjonen, kan det vaere den ikke returnerer av seg selv til basen. | s fall ma du

manuelt plassere roboten pa basestasjonen.
Terk av signalomradet pa basestasjonen for a fjerne stav eller rusk.

Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran basestasjonen for & hindre at roboten blir blokkert.

Roboten setter seg fast Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at daren er lukket.
foran basestasjonen og Roboten kan gli hvis gulvet foran basestasjonen er for vatt. Rengjer i sa fall overfledig vann fer du prever igjen.
kan ikke ga tilbake til den. Det anbefales & flytte basestasjonen til et annet sted og prave pa nytt.

Serg for at rampens forlengelsesplate er ordentlig installert.

Roboten kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales a flytte robotstavsugeren fra basestasjonen, og deretter trykke og
Roboten vil ikke sla seg holde inne (!)-knappen i tre sekunder for & sl& den av.

av. Hvis roboten ikke kan sl&s av ved & utfgre trinn 1, trykker du pa og holder inne (!)-knappen i 10 sekunder for & tvinge
roboten av. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstatten.
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™ Feilsoking

231

Problem

Lasning

Feilsgking

Problem

Lgsning

Ladehastigheten er lav.

Det tar omtrent 3,5 timer & lade roboten helt nar batteriet er lavt.

Hvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor det spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten automatisk for &
forlenge batteriets levetid.

Ladekontaktene p& bade roboten og basen kan veere skitne, tark dem av med en tarr klut.

Stasjonen kan ikke
tgmme stgvdunken
automatisk.

Kontroller om stavposen i stavtanken er full.
Hvis stgvposen ikke er full, m& du kontrollere om det er noen hindringer ved auto-temmeventilene til robotstgvsugeren,
basestasjonen eller stgvdunken. | s fall ma den blokkerte delen ryddes.

Stgyen gker mens
roboten er i drift.

Kontroller om stgvdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjgr den eller bytt den ut.

En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgarsten eller i stavdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde gjenstander.
Hovedbgrsten eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret. Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.

Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

Vannivaet i vaskebrettet
er unormalt.

Kontroller om forseglingen pa skittenvannstanken er lgs eller ikke riktig installert, og tilbakestill den i sa fall manuelt.
Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Trykk forsiktig ned péa skittenvanntanken for a sikre at den er riktig installert.

Ta av vaskebrettfilteret, kontroller om avlgpet er blokkert og rengjgr det.

Kontroller rengjgringsmiddelet. Ikke tilsett annen vaeske enn det offisielt godkjente rengjgringsmiddelet.

Roboten beveger seg
uten a folge den angitte
ruten.

Gjenstander som stremledninger og tefler bgr organiseres fgr du bruker roboten.

Arbeid pa vate og glatte overflater far hovedhjulet til & skli. Det anbefales a terke de vate stedene fgr du bruker roboten.

Tork av stgtfangervinduet pa roboten med en ren, myk og terr klut for & holde den ren og fri.

Moppeputeholderen
heves unormalt.

Fjern moppeputeholderen for & kontrollere om det sitter fast fremmedlegemer i den, og prgv & starte roboten pa nytt.
Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Roboten gar glipp av
rommene som skal
rengjgres.

Serg for at dgrene til rommene som skal rengjgres er apne.

Kontroller om det er en terskel hgyere enn ca. 2 cm ved dgren til rommet. Roboten kommer ikke over hgye terskler eller
trinn.

Omradet i rommet som skal rengjgres kan vere vatt og glatt, noe som far roboten til & skli og fungere unormalt. Tark
gulvet fgr du bruker roboten.

Det er vann under
rentvannstanken eller
rundt pakningen.

Nar du tar ut rentvannstanken, kan det veere igjen litt vann i reret under tanken eller rundt pakningen. Dette er normalt.
Tark av med en myk klut.

Roboten vil ikke
gjenoppta rengjgringen
etter lading.

Serg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-modus, som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.
Roboten gjenopptar ikke rengjeringen etter at du manuelt har plassert roboten pa basestasjonen, eller har sendt
roboten til lading via appen eller {>-knappen.

For mer hjelp kan vi kontaktes via www.mova-tech.com
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BT Spesifikasjoner
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Modell RLP53HE Modell RCPEO104
Ladetid Ca. 3,5 timer Nominellinngang 220-240 V~ 50-60 Hz
Nominell spenning 14,4V —= Nominell utgang 20V=2A
Nominell effekt 75W Nominell effekt (under
: 700 W

stgvtgmming)
Driftsfrekvens 2400 - 2483,5 MHz

Nominell effekt (under 1160 W
Maksimalt utgangseffekt <20 dBm varmtvannsrengjgring)

Nominell effekt (under lading og 87 W

tgrking)

Merk:
- Nominell effekt (under varmtvannsrengjgring) avgjgres av effektverdien i

Under normal bruk fgr dette utstyret holdes i en avstand pa minst 20 cm
mellom antennen og brukerens kropp.

den representative perioden (vanntemperatur 25 °C).

full belastningsperiode.

- Nominell effekt (under lading og terking) avgjgres av effektverdien under

Avhending og fjerning av batteri [ No

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Far du avhender batteriet, ma du s@rge for at batteriet fiernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet for det avhendes;
- apparatet ma kobles fra stremnettet nar du tar ut batteriet;
- batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

For du tar ut batteriet, ma du koble fra stremmen og temme batteriet sa mye som mulig.

Brukte batterier m& avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og kontakte lege.

Veiledning for fjerning:

1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for & fijerne skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter dekselet.
2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for a fjerne batteriet.

EE-informasjon

Alle produktene utstyrt med symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes med usortert

husholdningsavfall. Du bar heller beskytte menneskers helse og miljget ved a overlevere kassert utstyr til et utpekt innsamlingspunkt for resirkulering

av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending og resirkulering bidrar til & forhindre mulige

negative konsekvenser for miljget og menneskers helse. Kontakt installatgren eller lokale myndigheter for mer informasjon om plasseringen, samt
— vilkar og betingelser for slike innsamlingssteder.
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Sakerhetsinformation

F6r att undvika elektriska stétar, brand eller skador orsakade av felaktig anvdandning av apparaten, lds bruksanvisningen noggrant innan
du anvander apparaten och spara den fér framtida referens.

Anvandningsbe-
gransningar

235

- Denna produkt bor inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med

fysiska, sensoriska eller intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/
kunskap utan éverinseende av en foralder/vardnadshavare for att sakerstalla
sdker anvandning och for att undvika risker. Rengoéring och underhall far inte
utféras av barn utan tillsyn.

- Apparaten far endast anvandas med den stromforsorjningsenhet som foljer

med apparaten.

- Den har apparaten innehdller batterier som endast kan bytas ut av fackman.
- Ta bort féremal fran omradet som ska rengoras. Barn far inte leka med

apparaten. Sakerstall att barn och husdjur halls pa sdkert avstand fran roboten
nar den ar i drift.

-Undvik att installera, ladda eller anvanda apparaten i badrum eller runt pooler.
- Den har produkten ar endast avsedd for golvrengoéring i hemmiljé. Anvand den

inte utomhus, pad icke-golvytor eller i kommersiella eller industriella miljoer.

- Kontrollera att apparaten fungerar korrekt pa en lamplig plats. | annat fall ska

du inte anvanda enheten.

- Om stromkabeln ar skadad mdaste den bytas ut mot en sarskild sladd eller

enhet som finns tillganglig hos tillverkaren eller dess servicepersonal.

Sakerhetsinformation

Anvandningsbe-
gransningar

- Anvand inte roboten i ett omrade hdngande ovan markniva utan

skyddsbarriar.

- Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-kapan, robotkapan eller

stotfangaren som handtag for roboten.

- Roboten ska anvandas i miljéer med en omgivningstemperatur éver 0 °C och

under 40 °C. Sdkerstall att det inte finns nagon vatska eller klibbig substans pa
golvet.

- For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bor du ta

bort l6sa foremal och sladdar fran golvet ldngs rengdringsrutten innan du
anvander roboten.

- Ta bort dmtaliga eller sma foremal fran golvet sa att roboten inte krockar med

dem och skadar dem.

- Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugéppning.

- Forvara rengoringsverktyget utom rackhall for barn.

- Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

- Placera inte barn, husdjur eller ndgot foremal pa roboten oavsett om den star

stilla eller rér sig.

- Endast rent vatten och officiellt godkant rengoringsmedel far tillsattas i

renvattentanken. Ingen annan vatska (t.ex. alkohol eller desinficeringsmedel)
far tillsattas. Pa flaskan med rengdringsmedlet anges hur stor mangd
rengoringsmedel som far tillsattas i det rena vattnet. Forvara rengéringsmedlet
utom rackhall for barn.
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Sakerhetsinformation

Anvandningsbe-

237

gransningar

Batterier och
laddning

- Anvand inte roboten for att reng6ra brinnande foremal. Anvand inte roboten

for att plocka upp brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller
outspadda syror eller l6sningsmedel.

- Dammsug inte harda eller vassa foremal. Anvand inte apparaten for att plocka

upp foremal som stenar, stora pappersbitar eller nagot som kan tappa till
apparaten.

- Stickkontakten maste dras ur vagguttaget innan du rengér eller underhaller

apparaten.

- Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skélj dem med

vatska. Efter reng6éring av tvattbara delar, torka delarna helt innan du satter
tillbaka dem och anvander dem.

- Anvand produkten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar

ansvariga for forlust eller skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning
av denna produkt.

- Anvand inte ett batteri eller en basstation fran tredje part. Roboten kan endast

anvandas med basstationsmodell RCPE0104.

- FOrsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen pa egen

hand.

- Placera inte basstationen ndra en varmekalla.
- Anvand inte en vat trasa eller bloéta hander for att torka eller rengoéra

basstationens laddningskontakter.

Sakerhetsinformation

Batterier och
laddning

- Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som forbrukats ska
kasseras pa ldmplig atervinningscentral.

- Om stromsladden skadas eller gar sénder maste du sluta anvanda den direkt
och kontakta kundservice.

- Sakerstall att roboten ar avstdngd nar den transporteras och férvaras i
originalférpackningen om maijligt.

- Om roboten inte ska anvandas under en langre tid bor du ladda den helt,
sedan stdnga av den och forvara den pa en sval och torr plats. Ladda om
roboten minst en gdng var 3:e manad for att undvika éverurladdning av
batteriet.

Lasersakerhetsin-
formation

- Lasersensorn i denna produkt uppfyller standardkraven IEC 60825-1:2014/EN
60825-1:2014/A11:2021 for laserprodukter i klass 1. Undvik direkt 6gonkontakt
med den under anvandning.

LASERPRODUKT KLASS 1

LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK

EN 50689:2021

ﬁ Endast fér inomhusbruk
|!_||_| Las bruksanvisningen

Hereby, Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. intygar harmed att radioutrustningstypen RLP53HE ¢verensstammer med direktiv 2014/53/EU.
Den fullstdndiga texten till EU-férsdkran om 6verensstdmmelse finns pa foljande webbadress: www.mova-tech.com
En utforlig e-anvandarhandbok finns pa https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
238



Produktoversikt

Forpackningens innehall

239

Robot

Basstation

Andra tillbehér

Produktoversikt

=1

Stromkabel Basstationsrampens
forldngningsplatta

Moppdyna x 2 Hallare for
(forinstallerad) moppdyna x 2

Bruksanvisning Fack for automatisk ~ Rengdéringsmedel
rengdéringsmedel
(forinstallerad)

Dammpase Filter till tvattbrada
(forinstallerad) (forinstallerad)

o (3 Flackrengdringsknapp

- Tryck for att starta fladckreng6ring

° (HKnapp fér strém/rengéring

- Hall den intryckt i tre sekunder for att sl& pa eller stdnga av
- Tryck for att starta rengéringen efter att roboten har slagits pa

o 13 Dockningsknapp

- Tryck for att skicka roboten tillbaka till basstationen
- Hall den intryckt i tre sekunder for att inaktivera barnlaset

Statusindikator
- Helt vit: Rengdringen eller stadningen slutférdes

- Blinkande vit: Laddar (inte svagt batteri)

- Fast orange sken: Standbyldge vid lagt batteri eller pausad vid
lagt batteri

- Andning Orange: Laddar (lagt batteri)
- Blinkande orange: Fel
- Blinkande rosa: Kamera aktiverad

Obs:

- Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar den
stadar eller aker tillbaka for att ladda.

- Barnlas kan aktiveras/inaktiveras via appen.
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Produktodversikt
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o 3D-linjelasersensor

—o Al HD-kamera

T
ﬁ

o Extra LED-lampor

o Al IR-kamera

© Mikrofoner

o LDS-lock

o Laseravstand

Sensor (LDS)

Stotfangare

o Fonster for
stotfangare

Kapa

Ventil fér automatisk o
tdmning

Laddningskontakter o

Automatisk vatten o——
péafyllningsinlopp

Kontakter o——

Mattsensor
Forlangningsenhet
till sidoborste
Montering
Huvudborste

o Aterstallningsknapp

- Tryck och hall ned i 3
sekunder for att aterstalla
till fabriksinstallningarna

wifi-indikator

o Kantsensor

o Vridbart

hjul

Huvudhjul

o Borstskydd

MopExtend
Montering

o Huvudhjul
Fastklammor for

)Z_/

borstskydd

o Monteringshal for
mopphallare

Produktoversikt

Dammbehaéllare

_a—— Klamma fér

dammbehallarens lock

o Dammbehallarens

Filter

/IS N

fastkldmma
o Dammbehallarens lock

Filterhandtag

o Ventil for automatisk

Montering av mopp

Omrade for o
montering av
mopp

Moppdynans hallare

tdmning

Moppdyna

Huvudborste

Borstremsa

‘\\\\\\\” )

W

(Avtagbart)

Borstskydd
Borstskydd Kam Borstremsa (Ej avtagbart)
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Produktodversikt

Ovre képa

Smutsvattentank o o Renvattentank

! Lock pé o—
dammbehdllaren

Filter till tvattbrada o
Tvéttbrada o

F

o:

flangningsplatta o
: ramp

Kldmma for o

vattentank

Flottérkulan o

Smutsvattentank
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o Vattenror

Status indikator o—

Fast vit: Basstationen ar
ansluten till strém

Fast orange: Basstationen har
ett fel

Fack med automatiskt o
rengdringsmedel

o Dammpase
Lucka

Signalomrade ©

Ventil fér automatisk témning b

o Klamma for
vattentank

o Filter

o Laddningskontakter

o Utlopp for automatisk

Forvaringsficka for
stromsladd

vattenpafyllning

4 Stromférsérjningsport

°

Forbereda ditt hem

@)

L
ey > XK

Innan rengéring paborjas, ska instabila, dmtaliga, vardefulla eller farliga
foremal plockas bort, och kablar, trasor, leksaker, harda foremal och vassa
foremal rensas fran marken for att undvika att bli insnarjd, repad eller
omkullvalt av roboten och orsaka skador.

0ou

v

Oppna dérren till det rum som ska rengéras och stall méblerna pé sin ratta
plats for att frigéra mer utrymme.

Obs:

Innan du startar rengdringen bor ett fysiskt hinder placeras vid kanten av
trappan for att sakerstalla en sdker och smidig drift av roboten.

~—

D

000
X

-

For att undvika att roboten inte kdnner igen omraden som behover rengéras
ska du inte sta framfor roboten, pa trosklar, i korridorer eller pa trdnga
platser.

- Nar du anvander roboten for forsta gangen, folj den under rengéringen for att ta bort eventuella hinder i tid.

- Den extra LED-lampan ger extra ljus i svagt upplysta miljoer.

- Harda foremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller vassa féremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska inte dammsugas upp, annars kan

underlaget skrapas.
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Innan anvandning

1. Placera basstationen och anslut till ett eluttag

Placera basstationen pa en plats som ar sa 6ppen som mojligt och med bra

wifi-tdckning. Ladmna tillrackligt med utrymme enligt bilden och ta bort alla

foremali det skuggade omradet. Satt i stromkabeln i basstationen och anslut

den till uttaget.

>1,5m

tills indikatorn tands.

Obs:
- Se till att inga foremal kan blockera signalomradet.

- For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller mattor, rekommenderas

att placera basstationen péa kakelgolv eller marmorgolv.

245

2. Montera rampens forldngningsplatta

Filter till tvattbrada

Obs: Se till att tvattbradefiltret ar installerat pa plats.

3. Ta bort skydden pa roboten samt montera moppanordningen

Satt i stromkabeln ordentligt uppat

Innan anvandning

4. Anslut roboten till basstationen

Hall knappen () pa roboten intryckt i 3 sekunder fér att sl& pa den. Placera
roboten pa basstationen med moppenheten vand mot tvattbrddan. Sedan
hér du ett rostmeddelande nar roboten lyckats ansluta till basstationen.
Efter att roboten &r fullt laddad kommer statusindikatorerna pa roboten och
basstationen att forbli tdnda i tio minuter och sedan ddmpas.

Obs: Det rekommenderas att roboten laddas fullt ut innan du anvander den
for forsta gangen. Om roboten inte kan slas pa nér batteriet ar urladdat kan
du manuellt ansluta roboten till stationen for att ladda den.

5. Fyll pa rengéringslésningen
(1) Ta bort dammtankens lock och dra ut tvattmedelsfacket.
(2) Oppna det dvre locket till facket och tillsatt rengéringslésningen.

(3) Stang locket till facket, satt tillbaka det i basstationen och satt sedan
tillbaka dammtankens lock. Rengdringsmedlet ldggs automatiskt till under

arbetet.

Obs:

- Facket for automatisk pafyllning av rengéringsmedel kan fyllas pa med
rengdringsmedel. Tillsatt ingen annan vatska an det officiellt godkdnda
rengdringsmedlet for att foérhindra fel.

- Montera facket for automatiskt rengdringsmedel tills det klickar pa plats.

6. Hall i vatten i tanken for rent vatten

Ta ur den rena vattentanken ur basstationen och fyll upp tanken med rent
vatten. Installera sedan tillbaka den i basstationen.

Obs: Tillsatt inte hett vatten i vattentanken, eftersom detta kan goéra att
tanken deformeras.
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Ansluter till MOVAhome-appen

1. Ladda ner MOVAhome-appen

Skanna QR-koden pa roboten eller sok pa "MOVAhome" i appbutiken for att
ladda ner och installera appen.

QR-kod o

Obs:
- Endast 2,4 GHz wifi stdds.

- Pa grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de faktiska
funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna handbok. Folj
instruktionerna i den uppdaterade versionen av appen.

2. Lagg till enhet

Oppna MOVAhome-appen, tryck pa “"Skanna QR-kod fér att ansluta” och
skanna samma QR-kod pa roboten igen for att ldgga till enheten. Folj
anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

Obs: For att aterstalla wifi, upprepa steg 2 och f6lj sedan anvisningarna for
att slutféra wifi-anslutningen.

o Wifi-indikator

- Blinkar ldngsamt:
Kan anslutas

- Blinkar snabbt:
Anslutning

- Pa: Ansluten

Bruksanvisning

Sla pa/av

Hall knappen () intryckt i 3 sekunder fér att sl& pa roboten. Strémindikatorn
bor vara tand. Placera roboten pa basstationen och roboten bor slas pa
automatiskt och bérjar ladda. Stdng av roboten genom att flytta den fran
basstationen och hall sedan knappen () intryckt i 3 sekunder.

Snabb kartldggning

Na&r du har konfigurerat natverket for férsta gangen féljer du anvisningarna

i appen for att snabbt skapa en karta. Roboten bérjar kartldgga utan att
rengdra. Nar roboten atervander till basstationen har kartldggningen slutforts
och kartan sparas automatiskt.

Pausa/Vilolage

Né&r roboten arigang kan du trycka pa valfri knapp for att pausa den. Om
roboten pausar i mer an tio minuter gar den automatiskt in i vilolage. Alla
indikatorer pa roboten sténgs av. Tryck pa valfri knapp pa roboten, eller
anvand appen for att vacka roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa basstationen, avslutas den
pagaende rengdringsuppgiften.

Ateruppta reng6ring automatiskt

Om batterinivan ar for ldg kommer roboten automatiskt ga tillbaka till
basstationen for att ladda. Efter laddning till lamplig batteriniva aterupptar
den oavslutade rengéringsuppgifter.

Obs: Om du vill anvanda funktionen aktiverar du den i appen.

Stor ej-lage (DND)

N&r roboten &r installd pa Stor ej-ldge (DND), kommer roboten att férhindras
fran att ateruppta rengdringen. Stor ej (DND)-laget ar inaktiverat som
fabriksstandard. Du kan anvanda appen for att aktivera DND-laget eller &ndra
DND-perioden. Stor ej (DND)-perioden ar 22:00-8:00 som standard.

Obs:

- Den schemalagda rengdringen kommer att utféras som vanligt under DND-
perioden.

- Roboten aterupptar rengéringen dar den slutade senast efter att Stor-ej-
perioden (DND) tagit slut.

Flack-rengoring

N&r roboten &r i vanteldge kan du trycka kort pa knappen CJ for att aktivera
flackrengoringslaget. | det har ldget rengdr roboten ett kvadratiskt omrade pa
1,5 x 1,5 meter runt den och atergar till startpunkten nar Flack-rengéringen ar
klar.

Omstart av roboten

Om roboten slutar att svara eller inte gar att stdnga av haller du knappen ()
nedtryckt i 10 sekunder for att framtvinga en avstangning. Tryck sedan pa
knappen () och hall den nedtryckt i 3 sekunder fér att sl& pa roboten.
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Bruksanvisning

Dammsuga och moppa

Obs: Nar moppenheten anvands for forsta gangen utfér roboten "Dammsuga
och moppa” -uppgiften som standard.
1. Starta rengdringen

Tryck pa& knappen () pa roboten eller anvénd appen fér att f& roboten att
starta fran basstationen. Sedan kommer roboten att planera den optimala
stadrutten och utfora staduppgiften utifrdn den skapade kartan.

Obs:

- FOr att det ska vara enkelt for roboten att atervanda till basstationen néar
stddningen ar klar, rekommenderar vi att du startar den fran basstationen.

- Innan roboten bérjar moppa kommer moppdynorna att rengéras, var god
avvakta.

- Flytta inte basstationen, renvattentanken, smutsvattentanken eller
tvattbradefiltret under drift.

- Varmvattenrengéring kan aktiveras i appen fér moppdynor, vilket gdller
for alla lagen. For att undvika skallning, ror inte vid vattenutloppet nar
funktionen ar pa.
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2. Automatisk mopptvatt

Under rengéringen kommer roboten automatiskt att atervanda

till basstationen for att tvatta sina moppdynor baserat p& den
rengdringsfrekvens fér moppdynor som har angivits i appen. Basstationen
kommer automatiskt att fylla pa robotens vattentank, och roboten aterupptar
rengodringen.

Bruksanvisning

3. Tém dammbehallaren automatiskt och tvatta och torka
moppdynorna

Nér roboten har avslutat en rengéringsuppgift och atervant till basstationen
for att ladda, borjar basstationen automatiskt tomma dammbehallaren.
Sedan kommer den att tvatta och torka moppdynorna.

Obs:
- Ar funktionen automatisk témning avstdngd i appen kommer basstationen
inte automatiskt att tdmma dammbehallaren.

- Basstationen tommer dammbehallaren i enlighet med installningen i appen.

4. Rengor den anvanda vattentanken

Nar roboten har slutfort sin uppgift kan du rengéra smutsvattentanken for att
forebygga lukt.

Moppa efter dammsugning

Aktivera funktionen att moppa efter dammsugning i appen. Roboten tar
automatiskt bort moppsatsen i basstationen for att kunna dammsuga golvet.
N&r dammsugningen &r klar atervander roboten till basstationen for att
installera moppen och basstationen bérjar automatiskt tomma dammladan.
Darefter borjar roboten att moppa efter att huvudborsten och sidoborsten har
hojts.

Endast dammsugning

Aktivera dammsugningsfunktionen i appen. Roboten tar automatiskt bort
moppsatsen i basstationen och bérjar dammsuga golvet.

Endast moppning

Aktivera moppningsfunktionen i appen. Roboten kontrollerar automatiskt
om moppsatsen dr installerad i basstationen. Om inte, kommer roboten att
installera moppanordningen och bérja moppa efter att huvudborsten och
sidoborsten har hojts.
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Rutinunderhall
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For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du féljer tillbehdrsanvadndning i appen eller foljande tabell for rutinunderhall.

Vridbart hjul

Kantsensor

Laser avstandssensor (LDS)

3D-linjelasersensor

Del Underhéllsfrekvens Utbytesperiod
Smutsvattentank Efter varje anvandning
/
Renvattentank
Huvudborste Varje 6 till 12
manader
Borstremsa for En gang varannan Varje 6
huvudborste vecka manader
Dammbehallarens filter Varje 3till 6
Sidoborste manader
Moppdynans hallare /
Filter till tvattbrada En gang i manaden /
eller varannan manad
Basstationens
signalomrade
Laddningskontakt
Ventil fér automatisk
tdmning
En gang i manaden /

Del Underhéllsfrekvens Utbytesperiod

Mattsensor

Trappsensor

Fonster for

stotfangare

statfangare En gdng i manaden ,

Robotens inlopp

for automatisk

vattenpafyllning

Botten av roboten

Dammbehallare Rengor den vid behov

. Varje 2 till 4

Dammpase .
manader
Varje 1 till 3

Moppdyna / manader

Kalkhdmmare Vaﬂrje 18036
manader

Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvandning av roboten. Om ett
undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor delarna bytas
ut.

Rutinunderhall

Filter till tvattbrada

1. Ta ut roboten och ta bort tvattbradefiltret nar rengéringen av
moppdynorna ar klar.

3. Anvand appen eller tryck pa knappen ¢ for att terféra roboten
till basstationen, eller satt tillbaka roboten manuellt.

2. Skolj tvattbradefiltret med rent vatten, torka av filtret och satt
tillbaka det i tvattbradan.
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Rutinunderhall

1. Ta bort dammbehallarens lock och kassera dammpasen.

>

Obs: Genom att dra handtaget uppat férseglas pasen for att forhindra att
damm och skrap faller ut av misstag.

2. Ta bort damm och skrép fran filtret med en torr trasa.

253

3. Satti en ny dammpaése.

4. Satt tillbaka dammtankens lock.

Rutinunderhall

Dammbehaéllare och filter
3. Knacka forsiktigt pa filtrets korg for att rensa smutsen.

1. Oppna luckan till roboten och tryck p& dammbehallarens klamma for att ta
bort dammbehallaren.

Obs: Undvik att forsdka rengdra filtret med en borste, ett finger eller vassa
foremal for forebyggande av skador.

2. Oppna locket pa dammbehallaren, plocka bort filtret och tém sedan 4. Skolj dammbehallaren och filtret med vatten och torka dem helt innan du

dammbehallaren som visas i bilden. satter tillbaka dem.
N’ a 4
& C
» A
\

Obs:
- Skolj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten. Undvik att
anvanda nagot rengdringsmedel.
- Anvand dammbehallaren och filtret forst nar de ar helt torra.
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Rutinunderhall

Huvudborste

1. Tryck in bortskyddsklammorna for att ta bort borstskyddet och lyft borsten
ur roboten.

2. Dra ut borstkapan vid den fyrkantiga &nden pa borsten sa som visas pa
bilden. Anvand ett lampligt verktyg for att ta bort frammande foremal i
borsten.
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3. Dra ut och reng6r borstremsorna enligt bilden och anvand sedan ett
lampligt verktyg for att rengéra kammen.

4. Satt tillbaka borstremsorna, borstkdpan och borsten i tur och ordning.
Tryck pa borstskyddet for att lasa det pa plats.

Noteringar:

- Det rekommenderas att ta bort borstremsorna separat fér vattenrengéring,
men tvétta inte sjdlva huvudborsten.

- Om huvudborsten ar kraftigt trasslig, kontrollera om robotens
dammbehallare ar full och inte kan suga upp har. Tom i sa fall
dammbehallaren.

- Forvara huvudborsten utom rackhall for barn och husdjur for att undvika
skador.

- Var forsiktig ndr du drar ut borstskyddet och tar bort/satter tillbaka
borstremsorna for att undvika repor.

Rutinunderhall

Skruva loss sidoborsten med en skruvmejsel, reng6r har fran borsten och
skruva sedan péa det igen.

Obs:
- Anvand ett verktyg sasom en liten skruvmejsel for att separera axeln och

dacket pa det vridbara hjulet. Anvand inte Gverdrivet mycket kraft.
- Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt tillbaka det efter att
det har torkat helt.

Smutsvattentank

1. Ta bort smutsvattentanken, 6ppna locket och hall ut det anvanda vattnet.

2. Skélj smutsvattentanken med rent vatten och anvand ett ldmpligt
rengdéringsverktyg for att gora rent tankens insida.

Obs: Flottérkulan i smutsvattentanken ar en rorlig del. Anvand inte for
mycket kraft nar du rengér den for att undvika att skada den.
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Rutinunderhall

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr trasa som visas pa bilden
nedan:

o Fonster for

Laseravstand s
stotfangare

Sensor (LDS)

o Kantsensor

o Stotfangare

© Mattsensor

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och pa basstationen.
Anvand en torr duk fér rengoéring.
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) o
Rutinunderhall
Laddningskontakter och signalomrade Moppdynans héllare

Rengor laddningskontakterna och signalomradet med en mjuk och torr trasa. Plocka bort och rengér moppdynans hallare. Roboten har ett hogpresterande litiumjonbatteri. Sakerstall att batteriet ar
véalladdat for daglig anvandning for att bibehalla optimal batteriprestanda.
Om roboten inte anvands under en langre tid b6r du stdnga av den och lagga
undan den. For att forhindra skada fran éverdriven urladdning bor roboten
laddas minst en gang var tredje manad.

Moppdyna
Ventiler fér automatisk tomning Ta bort moppdynan fran moppdynshéllaren nér du vill byta ut den.

Rengdr robotens sjalvtdmningsventiler och stationen med en mjuk och torr
trasa.
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Fels6kning

Fels6kning

Problem

lésning

Problem

lésning

Roboten startar inte.

Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pa basstationen och férsék sedan igen.
Batteriets temperatur ar for lag eller for hog. Det rekommenderas att apparaten anvands i en omgivningstemperatur
mellan 32 °F (0 °C) och 104 °F (40 °C).

Roboten laddar inte.

Basstationen ar inte ansluten till stromkalla. Sakerstall att bada dndarna av stromkabeln &r korrekt anslutna.
Laddningskontakterna pa basstationen ar daligt ansluten till roboten. Laddningskontakterna behover rengoras.
Kontrollera om det finns nagot frammande féremal vid robotens anslutningsdel och ta bort eventuella frammande
foremal.

Roboten stangs inte av.

Roboten kan inte stdngas av nr den laddas. Vi rekommenderar att roboten flyttas fran basstationen. Hall knappen ()
intryckt i 3 sekunder for att stdnga av den.

Om det inte g&r att stdnga av roboten med steg 1 haller du knappen () intryckt i 10 sekunder fér att framtvinga en
avstangning. Om problemet kvarstar kan du kontakta kundservice.

Roboten ansluter inte till
wifi-natverket.

Losenordet till wifi-natverket ar felaktigt. Kontrollera att losenordet som anvands for att ansluta till ditt tradlésa natverk ar
korrekt.

Roboten stéder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att roboten ar ansluten till en 2,4 GHz wifi-anslutning.
wifi-signalen &r svag. Kontrollera att roboten befinner sig i ett omrade med god wifi-tdckning.

Roboten kanske inte &r redo att konfigureras. Avsluta appen, starta den pa nytt och férsék igen enligt instruktionerna.

Laddningshastigheten ar
ldngsam.

Det tar cirka 3,5 timmar att ladda roboten helt nér batterinivan ar lag.

Om du anvander roboten i temperaturer utanfor det angivna intervallet kommer laddningshastigheten automatiskt att
sakta ner for att forldnga batteriets livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och basstationen kan vara smutsiga. Torka av dem med en mjuk trasa.

Roboten kan inte hitta
och atervanda till
basstationen.

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla eller flyttas runt nar roboten inte &r pa den. Anslut basstationen till
stromférsorjningen eller placera roboten pa basstationen for att ladda.

Det finns fér manga hinder kring basstationen. Placera basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan fa den att ompositionera sig sjalv, och den kommer att dterskapa en karta om ompositioneringen
misslyckas. Om roboten befinner sig for langt fran basstationen kanske den inte kan dtergd automatiskt p& egen hand, och
i sa fall kan roboten placeras manuellt pa basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avldgsna damm eller skrap.

Ljudet 6kar medan
roboten &r i drift.

Kontrollera om robotens dammfilter r igentappt. Om sa ar fallet, reng6r den eller byt ut den.

Ett hart féremal kan ha fastnat i huvudborsten eller dammbehallaren. Kontrollera for och ta bort alla harda féremal.
Huvudborsten eller sidoborsten kan trassla ihop sig. Kontrollera for och ta bort fraimmande foremal.

Stall om suglaget till Standard eller Tyst.

Roboten ror sig utan att
folja den angivna rutten.

Saker som elkablar och tofflor bér ordnas innan du anvander roboten.

Om den kors pé vata hala ytor kommer huvudhjulet att slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du anvander
roboten.

Torka av fonstret for stotfangaren pa roboten med en ren mjuk och torr trasa for att halla den ren och obehindrad.

Roboten fastnar framfoér
basstationen och kan inte
atervanda till den.

Kontrollera om det finns tillrackligt med utrymme pa bada sidor eller framf6r basstationen for att forhindra att roboten
blockeras.

Rutten for att dtervanda till laddning ar blockerad, t.ex. ar dérren stangd.

Roboten kan halka om golvet framfor basstationen ar for blott. Om sa ar fallet, rengér 6verflodigt vatten innan du forsoker
igen.

Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en annan plats och férsdker igen.

Sakerstall att plattan till rampférlangningen ar korrekt installerad.

Roboten missar rummen
som ska stadas.

Se till att doérrarna till de rum som ska rengdras ar 6ppna.

Kontrollera om det finns en troskel hdgre an cirka 2 cm vid dérren till rummet. Roboten kan inte klattra éver hdga trosklar
eller trappsteg.

Ytan framfor rummet som ska rengéras kan vara vat och hal, vilket gor att roboten kan slira och sluta fungera normalt.
Torka golvet innan du anvander roboten.
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Fels6kning

Problem

l6sning

Roboten aterupptar
inte rengoéringen efter
laddning.

Kontrollera att roboten inte ar installd pa Stor-ej-laget (DND), vilket hindrar den fran att dteruppta rengéringen.
Roboten aterupptar inte rengdringen efter att du manuellt har placerat roboten pa basstationen eller skickat roboten till
laddning via appen eller knappen (.

Specifikationer
Modell RLP53HE Modell RCPEO0104

Laddningstid

Cirka 3,5 timmar

Nominell inspdnning 220-240 V~ 50-60 Hz

Stationen kan inte
automatiskt tomma
dammbehallaren.

Kontrollera om dammpdasen i dammbehallaren &r full.
Om dammsugarpasen inte ar full, kontrollera att det inte finns nagot skrap vid de automatiska tomningsventilerna pa
roboten, stationen eller dammbehallaren. Om det finns skrap dar bér du rengdéra den blockerade delen i tid.

Nominell spadnning

14,4V =

Nominell utspanning 20V=2A

Nominell effekt

75 W

Vattennivan i tvattbradan
ar onormal.

Kontrollera om tatningen pa smutsvattentanken &ar l6s eller inte korrekt installerad, och aterstall den manuellt i sa fall. Om
problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.

Tryck varsamt ned smutsvattentanken for att sakerstalla att den ar korrekt installerad.

Ta bort tvattbradefiltret och kontrollera om avloppet ar blockerat. Rengoér det i sa fall.

Kontrollera rengéringslésningen. Tillsatt ingen annan vatska an det officiellt godkdnda rengéringsmedlet.

Driftfrekvens

2 400-2 483,5 MHz

Maximal utgangseffekt

<20 dBm

Moppdynans hallare hdjs
onormalt.

Plocka bort moppdynans hallare for att kontrollera om det finns nagot frammande féremal i den och férsok sedan starta
om roboten. Om problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.

Det finns vatten under
renvattentanken eller runt
tatningen.

Ndar renvattentanken tas bort, kan det finnas vatten kvar i réret under tanken eller runt tatningen. Detta dr normalt. Torka
med en torr trasa.
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FOr mer support, kontakta oss via www.mova-tech.com

Nominell effekt (under

dammtdmning) /oow
Nominell effekt (under rengéring 1160 W
med varmvatten)

Nominell effekt (under laddning 87w

och torkning)

Vid normal anvandning av utrustningen bor den hallas pa ett avstand av
minst 20 cm mellan antennen och anvandarens kropp.

Obs:

- Nominell effekt (under rengdring med varmvatten) bestams av effektvardet
under en representativ period (vattentemperatur 25 °C).

- Nominell effekt (under laddning och torkning) bestdms av effektvardet
under full belastningsperiod.
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Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller &mnen som &r farliga for miljon. Innan du kasserar batteriet bor du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker och
kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

- batteriet maste avldgsnas fran apparaten innan det kasseras;
- apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar batteriet tas ur;
- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bor du koppla bort stromkallan och ta slut pa batteriet s mycket som mojligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa ldmplig atervinningscentral.

Utsatt inte roboten for miljoer med hdga temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och sék medicinsk hjalp.

Borttagningsguide:

1. Vand pa roboten, anvand ett ldmpligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avldgsna sedan locket.
2. 0m du vill ta bort batterierna behdver du forst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.

WEEE-information

Alla produkter som bar denna symbol rdknas som elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far inte sldngas

med osorterat hushallsavfall. Istallet bor du skydda méanniskors halsa och miljén genom att 6verldmna din uttjdnta utrustning till en lamplig

atervinningscentral som har utsetts av berérda myndigheter for hantering av avfall fran elektrisk och elektronisk utrustning. Korrekt avfallshantering

och atervinning hjalper till att forhindra potentiella negativa konsekvenser for miljon och ménniskors halsa. Kontakta installatéren eller lokala
— myndigheter om du vill ha mer information om platsen samt villkoren fér sddana insamlingsstallen.
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MAnpodopiec aodaieiag

rNa anoduyn nAektponAnéiag, mMupkayLldg 1} TPAVHATLONOU TIoU TIPOKAAEL N1 akaTtAAANAN Xprion NG oUOKEUNG, SLOPACTE MPOCEKTIKA TO
EYXELPLOLO XP1IOTN TIPLV XPNOLUOTIONOETE Tr) CUOKEUT] Kat puld&te To wg éyypado avadopdg ato PéAAov.

Meploplopoi - To Mapov TPOLOV dev TIPEMEL va XPNOLPOTIOLEITAL arto TtaldLd KATW TwV 8 ETWV 1)

Xpriong ATOPA PHE CWHATLKEG, alaBNTNPLAKEG, HLAVONTIKEG AVETIAPKELEG 1) TIEPLOPLOPEVN
EUTELPLa 1) yVWON XWPILg TNV eMiBAewn yovéa 1) kndepodva yla t dltachaAion g
aogdaAoug Asttoupyiag Kal tnv arnodpuyn TUXOV Kvduvwy. O KaBaplopog kaLn
ouvinpenaon v MPEMEL va Paypatorolouvtat arnod natdld Xwpig emiBAsyn.

- H guakeun npoopiletal yla Xprion Hovo pe In povada tpododotnang Laxvog
TIOU TIOPEXETAL PE TN GUOKEUT).

- H mapovaoa guakeun eplAapPavel yratapieg mov ymopouv va
QVTLKATaoTaBouv Povo arod LOLKEVPEVO TIPOCWTILKO.

- ABELAaTE TNV TIEPLOXT] TIOU TIPOKELTAL va KaBaplatel. Ta atdla dev emutpeneTal
va nai{ouv pe TN oguokeur). BeBawwBeite otL Ta matdLa kat Ta Katokidla (wa
napapEvouy o€ aodaAn] anooTaon aro To POUTIOT KATA TN AELtoupyia tou.

- Mnv eykaBlotdre, doptilete 1) XPMOLLOTIOLEITE TN CUCKEUT) OTA PTtdvia 1) yupw
Qo TLOivEG.

- To mapov mpoiodv npoopiletal povo yLa kKaBaplopo darmedwy g€ oLlKLaKO
nepLBAAAoV. Mnyv to xpnaoluomnoleite e EWTEPLKOUC XWPOUG, O€ eMLPAVELEC
Xwpic 0amedo 1) o€ EPYMOPLKEC 1) BLOPNXAVIKEG EYKATAOTATELG.

- BeBalwBeite 0TL 1| ouokeuT) Aeltoupyel owaotd ae KataAAnAo tepLtBaAAov. e
OladopEeTIKY) TIEPIMTWAT, YN XPNOLUOTIOLELTE TN TUOKEUT).

- Eav 10 KaAwbL0 LoyLOoC £XEL KaTaaoTpadEl, TPEMEL va avTikataotabel amno e0Ko
KaAwdLo 1) povada mou dlatiBetal ano Tov KATagKeLAOTN 1) TOV AVILTPOCTWTIO
gépPBLg Tou.
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MAnpodopicg agpdaAsiag

MNeploplopoi
XpMong
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- M1 XPTMOLUOTIOLEITE TO POUTIOT OE TIEPLOXT TIOU alwpPEiTtal Tdvw aro To eninedo

Tou €6AdOUC XWPIC TPOCTATEVUTIKO dpayuo.

- Mnv tonoBeteite 10 poumot avarnoda. Mn xpnaolyornoleite To kaAvppa LDS, to

KAAUPPQ TOU POJTIOT 1) TOV TIPOdUAQKTPA WC XELPOAQPT| yLa TO POUTIOT.

- XP1OLUOTIOLEITE TO POUTIOT O€ XWPOUG PE Bepuokpaaia mepBAAAOVTOG AVw TwV

0°C kat Katw Twv 40°C. BePalwBeite OTL dev LTTAPYKOUV LYPEC 1) KOAWDELG ouaieg
OTO MATWHA.

- Tla v arnoduyn (Nuuwy 1} BAaBwy amno 1o cUPACLUO, ATIOPAKPUVETE TUXOV

eAeVBepa avTikeipeva amno 1o damedo kal adalpéate KaAwdla 1} kKaAwdla Laxvog
arno ) dtadpopr) kaBapLlopoL TPLY TN AeLToupyia TNG CUOKEUNC.

- ATIOPJOKPUVETE e0BpavOTa 1] PIKPA avTKEipeva amo to 6amnedo wate va Pnv

TIECEL ETIAVW TOUC TO POUTIOT KAL TO KATAOTPEWEL.

- OUAAETE Ta paAALd, ta 6AkTuAa Kat AAAQ €PN TOU CWHATOG HAKPLA AT TO

avolypa avappodnang Tou pOuTOT.

- duAA&te o epyaleio kaBaplopoU pakpld amnod nmadla.
- Mn Aettoupyeite Tn ouokeur) og dwpdatLo Omou Kolpdral Bpédog 1) maldi.
- Mnv tonoBeteite maldid, katokibia {wa 1} ormoLladnmoTe AVILKEIPHEVA TTIAVW OTO

POMTIOT aveEApTNTa Ao To Qv BPloKETAL EV OTACEL £(TE €V KLV OEL.

- MOvo KaBapo vePO Kal ETILOT|HWG EYKEKPLUEVO dLaAupa kaBaplopou pmopei va

npoaoteBeil omn de€apevn kKaBapou vepou. Mnv ipoaBEteTe Kaveva AANO Lypo
OTWG OLWVOTIVELHA 1) artoAupavTtikod. H avaloyia tou StaAlpatog kaBaplapou
TPOC TO KABaPO vePO Pnopel va eAeyxBel atn dLadAn daAvpatog kaBapLopou.

MAnpodopiec aodaieiag

Neploplopol
XpMong

Mrnatapieg kat
dopton

®duAdagte To dldAupa kaBapLopoL pakpLa amo maldld.

- M1 XPTMOLUOTIOLEITE TO POUTIOT YLa TOV KABAPLOPO TUXOV PAeyOUEVWV

QVTLKELPHEVWYV. MN XPTOLUOTIOLELTE TO POPTIOT YIa va paléwete eLdAeKTA N
Kauolpa vypd, dlaBpwtikd agpla 1} avapaiwta o&ea 1} OLAAUTEG.

- Mn okourilete akANPA 1) AXpUNEA avtlkeipeva. Mn XPNOLUOTIOLEITE TN CUOKEUT

yla va palEWPETE AVTLKELPEVA OTIWC TIETPEG, HEYAAQ KOUHATLA XaPTLOU 1
OTIOLO®NTIOTE AVTLKELPEVO TIOU PTtopEl va dpael Tn ouokeu.

- To Buopa TpEmeL va adatlpeital ano ToV PEVPATOANTITN TIPLY TOV KABapLopo 1

guvVINPNaON TNG CUOKEUTC.

- M1 okouTmi{eTe TO POWPTIOT 1] TOV OTABUO BACNC PE LYPO Ttavi Kat Pnv tTa

EeTAéveTE e LYPO. MeTA TOV KABAPLOPO TWV TIAEVOUEVWY PHEPWY, OTEYVWATE
AN PWG Ta PJEPT TIPLV TA ETIAVOTOTIOBOETT)TETE KAL TA XPNOLUOTIO | OETE.

- XPMNOLUOTIOLELTE TO TTAPOV TIPOLOV dUPPWva PE TIC 0dnyieg ato EyxeLpidlo

xpnotn. OL xprioteg euBUvovTal yla Tuxov {nuia 1 BAGBN mou mMPoKUTTEL Ao
aKATAAANAN Xp1ioN TOU MAPOVTOG TIPOLOVTOG.

- Mn xpnolyomnoleite ynatapieg rj otaBpo Baong tpitwyv. To poOuTOT UMopEL va

XPNaolJomnomnBel povo pe tov ataBpo Baong povieAouv RCPEO104.

- M1V ETUKELPELTE VA ATIOCUVOPHOAOYT|OETE, ETILOKEUATETE 1) TPOTIOTIOLN|TETE TN

yratapia 1) tov otabpo Bdong povol oag.

- Mnv tonoBeteite Tov 0TABPO BACNG KOVTA O€ TNy BEpPOTNTAC.
- M1 XPMNOLUOTIOLEITE LYPO TTAVi 1) LYPA XEPLA YL VA OKOUTILOETE 1] va KaBapioete

TG emadEg poOpTIoNG Tou ataBpou Baaong.
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MAnpodopicg agpdaAsiag

Mrnatapieg kat
¢opton

NMAnpodopieg
aocpalelag Aéwlep

- MnVv arnmoppLttete MAALEG prtatapieg pe akat@AANAo tporo. Ol dxpnaoTeg
pTatapieg mpéneL va anoppintovral oe KATAAANAN povada avakukAwaong.

- Eav 10 KaAwbdLo 1oxVog uoaTel (NULA 1) PWYHT], CTOHATNOTE APECWGE TN XPTI0N

TOU KaL ETILKOLWVWVTOTE PE TNV UTINpPEeaia eEunnpETnong YETA TNV TWANON.

- BEBalwBeiTe OTL TO POWPTIOT £ival AMEVEPYOTIONPEVO KATA TN petadopd TOU Kal

OTL BploKkeTaL atnVv apxLkr) cuOKELaaia Tou €av eival duvatov.

- EQv TO poumoT Hev XpMnalpomnomnBel yia peyalo Xpoviko diaatnua, doptiote To

TMAT|PWG, ETELTA ATIEVEPYOTIOLOTE TO KAL ArOBNKeVOTE TO 0€ BPOTEPOD, OTEYVO
pHEpOC. Emavadoptifete To pOUTOT TOUAGXLOTOV ava 3 PNVEG yLa aroduyn g
UTIEPBOALKTIC EKDOPTLONG TNG Prtatapiac.

- 0 algBnMpag Aéwlep ato apov Tpoilov nAnpoti to Npoturno IEC 60825-1:2014/

EN 60825-1:2014/A11:2021 ywa ripoiovta Aéwlep Katnyopiag 1. Amodelyete tnv
QueaN otk emadn padi Tou Kata tn xpenaon.

MPOION AEIZEP KATHIOPIAX 1

KATANAAQTIKO MPOTON AEIZEP

EN 50689:2021

ﬁ MOVO yLO ECWTEPLKN XP1IOM
AwaBaote 1o €yXeLPidLO XeLpLo

Ala Tou apovtog, N Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. &nAwvel 6tL 0 padloeomAlopog Tumou RLP53HE cuppopdwvetal pe tnv 06nyia

2014/53/EE.

To MANpEG Kelpevo TG SrAwang cuppopdwaong EE dlatiBetat oty akdAouBn dtevBuvan Aladiktiou: www.mova-tech.com

M AemtopePEG NAEKTPOVLKO eyXelpiblo, petaPeite atnv nAektpovikr ltevbBuvan https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Emuokémnnon npoidvtog

MNepLexdpeva ouokevaoiag

Poumnoét

S1aBuocg Bdaong

Aound eEaptnpata

DD@ 1

KaAwdto toxvog MAdka eméxtaang Eyxelpiblo xpriot Onkn autopang AtdAupa
paumoag atabpou Slavoung kaBapLopolL
Baong QATOPPUTIAVTLKOU
(MpoeykateaTnuévn)

NéApa Bdiom méApaTOC FakoUAa GUNOYTIG ®irtpo TMAGKag
ogdouyyapiopatogx 2  adouyyapiopatog x 2 aKkovng mAuoipatog
(MpoeykateaTNUEVO) (MpoeykateaTNUEVN) (Mpogykateatnpévn)
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ETiLokOmnon npoiévtog
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o {3 Koupmi kaBaplopol Aekédwv

- Matote yia va EeKvnoeL 0 KaBapLopog Aekédwv

° () Kouprni evepyoroinong / kaBapiopol

- MatroTe MapaTeTapéva yia 3 SEUTEPOAETTA VLA EVEPYOTIOIMNON 1)
arnevepyomnoinan

- Miéate yla va EeKLVIOETE TOV KABapLoPO PETA TNV EVEPYOTIOINGN
TOU POUTIOT

o {3 Koupmi ataBpol

- METTE yla va OTEIAETE TO POUTIOT oW aToV aTadud Baong

- Matote mapatetapéva yla 3 SeutepoAenta ya va
arnevepyorolnaste to KAsibwpa yla madla

‘Evdelén katdotaong
- Tupmnayég Aeuko: Mpaypatomnoleital kKaBaplopdg 1 o kKaBapLopog
oAokANpwenKe

- MaAAopevo Aeuko: doptian (OxL xapnAn pratapia)

- Zupmay£g mopTokaAl: Avapovr) pe XapnAn pnatapia 1y o€ madon pe
XOapMAY pratapia

- MaAAopevo oPToKaAL: DOPTION (XapNAn pratapia)

- MNoptokaAi mou avapoaPrivel: Thaipa

+ Po{ mou avaPBoaBrivel: H kdpepa evepyorowBnke

Inueiwon:

- Miéate OMOLOOYTIOTE KOUWTIL OTO POUTIOT YLa TAUAT) EVW TO POUTIOT
kaBapileL 1) emotpédel yia doépton.

- To KAeibwpa yia atdid propet va evepyornotnBet/
anevepyomnonBei peow ¢ epappoyng.

Emuokémnnon npoidvtog

Poumort Kat atodntnipeg

o Tplodldotatog atobnpag
A&Wep BUTANG ypappng

.
ﬁ

—o Kapepa Al HD

o BonOntikn Auxvia

LED

Enadég doptiong

Autopatn eigodog
avedodlaopol vepou

o Kapepa Al IR

° Mikpopwva

o KaAuppa LDS

Aéwlep (LDS)
MNpodulaktmpag

o Mapabupo
npoduAaktrpa

Onr autépaTou

KaAuppa

adeldoparog

Yovbeopol o——

AloBnmpag
XaAwwv

o ALOBNTPAG AMOOTAONG  Movada EMEKTATC

TIAEUPLKTG
Bouptoag
KOpla Bovptoa
KOpLog tpoxog

Movdada enéktaang

BoUptoag

ALOBNTPEG YKPEHOU

f

i

2=

E==

o Koupri enavadopdg

- MNatote mapatetapéva
yla 3 deutepoOAemTa
yla enavadopd atig
€PY0OOTAOLOKEG PUBUiTELG

‘Evel&n Wi-Fi

o ALOBNTMPAG AKPWV

MavKaTEUBUVTIKOG
TPOXOG
MPOoaTATEVTIKO
Bouptoag

KopLog tpoxog

KAuT mpogtateutikol
BoUptoag

Omnég aTepEéwang
Baong néApatog
gdouyyapioparog
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ETiLokOmnon npoiévtog

Kouti guAAoyrig okovng

KOpLa Bouptoa

Emuokémnnon npoidvtog

Z1aBuog Baong

diAtpo

_sa—— KAUT kaAOpp@aTog kouTlol

Tawia Bouptaoag

2\
/\\\\\\\\v
s

GUANOYTIC TKOVNG
=
S

)

i

h

o KA kOUTLOU OUAAOYTG OKOVNG

Xelpohafn
dirtpou

i

————o KaAuppa KouTloU guAAoyng
aKOVNG

) ) ) ) KaAuppa Bovptoag
K&Auppa Bolptoag  Xtéva BoUptoa (xwpic SuvarotTa

Movada odouvyyapiopatog

Meployr ouvdeang o
TéAPQATOG
agdouyyapioparog

Baon méApatog
agdouyyapioparog
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o OTT) AUTOHATOU ABELATHATOG (€ BuvaTomTa Tawia Falpeone)

adaipeong)

MNéApa
agdouyyapioparog

Aefapevn o ﬁ—ﬁ o Aefapevr) kaBapol
XPTIGLIOTIOUEVOL \P@ Qj e NEPOU--

Navw kdAuppa

KaAuppa degapevig 9
GuMoyTNG OKOVNG
 diktpo mAakag ©

ju

KAUT o

aka mAuaipatog o

vePOU

mAuvaipatog

MNAaka o
ETMEKTAONG
paumag

‘Evdelén katdotaong
TupTayég Aeuko: O ataBuog
Baong eival ouvbedepévog ae
Laxv

JupTayég MOPTOKAAL: O
otabuog Baong mapouvaotalet
agdalpa

OnKN aUTOPATNG SLAVOUTIG
QMOPPUTIAVTLKOU

o ZaoKoLAQ
OUAOYTG
aKovng

Yrnodoxn

MNeployn onpatodoétnang o k_LJ

Onn autépatou adsldopatog 4

< ®{Atpo
o Emadég poptiong

o Autopatn €§0dog

o KAut §€apevng

begapevng VEPOU
VEPOU ) ) A
ErumAéouoa o o ZwArvag vepou Yrodoxn E[:::jj

adaipa o AVOOTOAEQC anoBrikevong
KaBaAATWONG kaAwdiou Loxvog

o ®iAtpo

Ae€apevn Ae€apevr) kaBapol .

XPNaLJoTomnuévou vePOU o Muwmpag
VvEPOU

POCBN KNG VEPOU

- Qupa Loxvog
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Mpoetowaaoia Tou amtiol oag MpLv T Xprion
1. TortoBetrote TOV OTAOUO BAONG KAl OUVEETTE O€ NAEKTPLKNA 2. EyKaTaoTtroTe TNV MAGKA EMEKTAOTG PAUTIAG
L

npia

TomoBetrate Tov aTaBpo6 BAONG 08 HEPOG GO0 TO SUVATOV TILO AVOLKTO PE KAAO
onjpa Wi-Fi. Abriote apKeTo Xwpo onwg daivetal otnv elkova kat abalpéate
TUXOV QVTLKELPEVA OTN OKLAOPEVN TIEPLOXT). Eloayayete To kKaAwdLo LaxVog atov
oTaBpo Baong kat ouvdéate To atny Tpida.

&

£ > XK

MpLv Tov KaBapLopo, anMoPakpUVETe aatalr), eLBpavaTa, MOAUTIHA 1)

MNpv Tov KaBapLopo, ToroBeTaTe évav GuaLkd dpayud aTo AKPO NG OKAAQG
diAtpo mAakag mAuaipatog

ernkivbuva avtikeipeva kat kabapiote kaAwdia, mavid, mawvidia, okAnpa kat waote va dlagdpaAioete Vv aagdaAn} Kat opaAr} AelToupyia Tou popTot.
alXunPa aviikeipeva oto €dadog wate va pnv epmAakolyv, ypat{ouviatoly 1
napacupBolv amo To POUTAT KAl TPOKANB0oUV {NuLEG.
Inpeiwon: BeBalwbeite o1l 10 Piltpo MAdkag MAvaipatog éxel tomoBeTnBel ot
1 B¢om tou.

3. ApaLpEOTE TA TIPOOTATEVUTIKA TOU POMTIOT KAL EYKATACTIOTE TN

D D D D D D >1,5m povada odouyyapioparog

x Eloaydyete otabepa 1o KaAwdLo

Lox00G TIPOG TA EMAVW PEXPL VA
avayeL 1 évoeltn.

Mo va amoTPEWETE TN U1 AvayvwpLoT) and T0 POUTIOT TEPLOXWYV TIOU TIPETEL va

KaBapPLaTOUV, U1 OTEKETTE UMPOOTA Ao TO POUTIOT, TO KaTwdAL, Tov Sladpopo

@ 0 WT— 3

Avoi&te v nopta Tou dwpatiou MOU TIPOKELTAL VO KaBapLoTEL kal ToToBeTate

Ta €A TNV KATAAANAN B£€0m TOUG yLa va adr)OETE TEPLOTOTEPO XWPO. Sruel
1) O€ OTEVA PEPT). nueiwon:
Inueiwon: - BeBalwbeite OTL deV UTIAPXOUV AVTIKE{PEVA TIOU PTIOPEL VO UTIAOKAPOULY TNV ©) ‘
- Katd T Aettoupyia Tou pOpTOT yia mpwn Gopd, akoAoUBTGTE TO KATA TN SLAPKELX TOU KABAPLOKOU yia VA armopaKPUVETE TUXOV TiBava epmodia eykaipwg. TEPLOXT) ONHATOdOTNONG.
- H Bon®éntikn Auyvia LED Ba apéxeL TPOCHETO GWTLOHO OE XWPOUC PE XAUMAG GWTLOHO. - Mamv anoduyn Aekédwv ano vepd Adyw Bpeginatog FuAwwy damédwv i
. . . i ) . ) . o ) ) ) o ) ) XOAWV, ouvioTtdtal n TornobEtnaon tou atabpol Baong oe daneda pe MAaKaKLa
- Mn okoumifete okANPA avTIKEiPHEVA OTIWG TIETPEG, XAAUBSLVa adatpidla kat pépn matkvidLwy 1 auned avilkeipeva OMwe olkoSopLKAa anoBANTa, oTIaoHEVA YUQALL 1) HAPHQPO.

Kat kapdLd, aAwg to édadog propel va ypat{ouvioTeL. I
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MpLv N Xpnon

4. $uvdéate TO POUMOT OTOV OTABUO Baong

Mot oTe MAPATETAPEVA TO KOUUTIL d) OTO POPTOT yla 3 SeutepOAEMTa yLa va To
€vePyOTIO OeTE. TOTOBETNOTE TO POUTOT GTOV OTABPO BACONG PE TN povada
odouyyapiopatog aTpappévn pog v mAaka MAvoipatog. Tote Ba akoloete
pLa wvntikn) edomoinan otav 10 popmot ouvdeBEel emLTuXWG aTov oTabuod
Bdaomng. Metd v AR pn GOPTLOT TOU POUTIOT, oL evEEi§eLg kaTdoTaoNG OTO
POUTIOT KaL 0TO aTaBuo Baong Ba napapeivouv avappéveg yia 10 Aemtd kat
01N ouvéxela Ba eEaabevrioouyv.

Inueiwon:

-+ H B1kn autopatng Slavoung anoppumavTikol PMopel va yepioet pe dtaAuvpa
KaBapLapPoL POoG XP1an. Mnv poabétete AAO UypO TIEPAV TOU ETILOTIHWG
€YKEKPLUEVOU SlaAupatog kaBaplaopol yia arotponr) SugAettoupyiag.

- TormoBetriate ) BNKN AQUTOPATNG SLAVOPTIG ATIOPPUTIAVTLKOU PEXPL VA
aogdaiioel ot B€an ™G.

6. MpooBéate vepo atn Se&apevr) kaBapoL vepou
Adalpéate  eEapevn kaBapou vepol amd Tov oTaBpo BAoNG KAt YEPIOTE TN
Sefapevn pe kKaBapo vepo. EMeLTa eMavatonoBeTroTe T otov otaBbud Bdong.

Inpeiwon: Zuviotatat va GopTioeTe TAPWGE TO POUTIOT TIPLV TNV TTPWTN
XP1on Tou. ‘0Tav To PouToT dev punopei va evepyoronBei adol eEaviAnBei n
umatapia, ouVEETTE XELPOKIVNTA TO POUTIOT OTOV 0TABUO yla va To GopPTIoETE.
5. NpooBéote 10 SLAAupa kKabBapLopol

(1) Adaipéate 1o KGAuppa TG Se€apevrg GUAOYNC aKOVNG Kat ByAATe Tn B1ikn
QUTOHATNG SLAVOUTIG ATOPPUTIAVTLIKOU.

(2) Avoigte To Mavw KarmakL g BMKNG Kat Tpoabéate to StaAupa kaBaptlopou.

(3) KAeiote to Kkamakt Tng BNKng, TomoBetriote tnv fava otov atabuo Baong
Kal EMELTa €MAvVaTonoBeTate To KAAUppa TG degapevng auAhoyng okovng. To ) ) o ) ) ) ) )
SLaAupa KaBapLopoy Ba TIPOCTIBETAL AUTOPATA KATA TNV EPYATia. Inpeiwon: Mnv npoaBetete (eaTd vepo ot Se§apevn) vepoU, KaBWG PmopEl va

pokaAéageL mapapopdwan g Se§apevng.
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Z0vdeon otnv epappoyry MOVAhome

1. Kavte Afjyn g ebappoyng MOVAhome 2. NMpooBéate ouokeun

Avoigte Vv edpappoyr) MOVAhome, MATroTe «Zdpwaon Kwdkou QR yia
guvdean» Kal capwaoTe Tov (Blo kwdikd QR aTo popTmot §ava yia va
TPOCBE0ETE TN OUOKEUT). AKOAOUBTIOTE TA TIPOTPEMTLIKA OTipATA Yla VA

0oAoKANpWaoete T ouvdeom Wi-Fi.

JopWOTE ToV KwdLKO QR ato poumot 1} avalntmate «<MOVAhome» gto
KATAoTNUa ePpappoywy yla va KAVETE ATjP1) Kal yKataaTacT g epapuoyng.

Inpeiwon: Na va npaypatonomoete enavadopa touv Wi-Fi, emavalaBete 1o
Bripa 2 Kat €meLta akOAOUBY)OTE TA MPOTPETTLKA OTIHATA YA VO OAOKANPWOETE
™ ouvdean Wi-Fi.

Kw&kdg QR e

°'Ev8eL§n Wi-Fi

- Apyo6 avaBoofnpa:

MpokeLtaL va
npaypatonownBei
guvdean
Inpeiwon: - Fpriyopo
- Ynootpiletat povo Wi-Fi 2,4 GHz. avaBoopnua: )
. . . . . MpaypatomnoLeitat
- Noyw Twv avaBabpiogwv ato AoyLOPLIKO TNG EHAPHOYTG, OL TTPAYHOTIKES oOvGeon
Aertoupyieg evdéxetal va Sladépouv amod TG 0dnyieg oTo Mapov eyxelpidLo.
AKoAouBMoTE TIG 08Nyieg BAoel TG TpEXovaag Ekdoang G epapHoyNG. - Evepyorownpévo:
MNpayuatomnowenke
ouvdean
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08nyieg xpriong

Evepyoroinaon/Anevepyomnoinon

Matote napatetapéva to koupni (D) yia 3 SeutepOAemTa yia va evepyomoLoeTe
TO POUTIOT. H €veLEn LoXVOG TIPEMEL va gival avappévn). TOTIOBETOTE TO POUTIOT
oTov aTaBpo BAANG, TO POUTIOT TIPETIEL VA EVEPYOTIOINBEL auTdpata Kat va
Eekwnoel va doptiel. Ma va armevepyorow|OeTe TO POUTIOT, AMIOPAKPUVETE TO ATO
TOV 0TaBP6 BACMG KAt AT OTE MapateTapéva To Koupri () yia 3 Seutepoemta.

Tayeia xaptoypadpnon

Meta ) dapopdwaon tou diktvou yia mpwtn Gopd, akoAoubraTe TG 0dnyieg
otV ebappoyn yLa va dSnULoUPYNOETE ypryopa évav Xaptn. To pounot Ba
Eekvnael n xaptoypadnaon xwpig va kabapilel. Otav T0 POUTIOT EMLOTPEWEL
otov ataBuo Bdaong, n Stadikaaia xaptoypadnang éxel oAokAnpwOEL kat o
XapTng Ba anodnkeutel autdpata.

Navon/Avapovn

‘OTav T0 POUTOT AELTOUPYEL, TILETTE OTIOLOSNTIOTE KOUTT yLa tavo. Edv to
POUTIOT €ival o€ Ao yla TEPLICOTEPQ Ao 10 AeMTa@, pPmnaivel autopata
age avapovr). OAeg ot evdeielg ato poumodt Ba anevepyomnonBoulyv. MiEate
OTIOLOST|TIOTE KOUUTIL OTO POUTIAT 1) XPNOLHOTOaTE TV £dappoyn ya va
«EUTIV)OETE» TO POUTIOT.

Inueiwon: EQv to poundt eival og mavon kat tonoBetnBei atov oTaBpo Baong,
1 Tpéxouoa Sladikaaia kaBaplopol Ba teppaTLOTEL

AuTOpaTtn cuvéylomn KabaplopolL

Edv n ynatapia eivat oAU xapnAr], To pOUTIOT Ba eMIOTPEYEL QUTOPATA OTOV
otabpo Baong yia doptiomn. Abol doptioTel kat dpTacel ato KatdAAnAo emninedo
umatapiog, Ba guvexioel TLg Un oAokANpwHEVEG Epyaaieg kaBaplopou.

Inpeiwon: MNa va XPnoLPOTOoWOETE QUTTV TN AELTOUPYia, EVEPYOTIONOTE TN
atmv ebappoyn.
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A&wtoupyia Mnv evoyAeite (DND)

‘Otav 10 pouTot pubuiletal otn Aettoupyia Mnv evoxAeite (DND), dev

TOU EMLTPEMETAL VO oUVEXIOEL TOV kaBaplapo. H Aettoupyia DND eivat
QTEVEPYOTIONUEVT) A0 TIPOETIAOYT) OTO £pyoatdato. Mmopeite va
XPNOLUOTIO OETE TNV EGAPPOYT] YLO VA EVEPYOTIOLOETE TN Aettoupyia DND 1)
va tpormormnotroete TNy epiodo DND. H nepiodog DND €ival 22:00-8:00 amno
TIPOETUAOYT).

Inueiwon:

- OLTIPOYPOUHOTIONEVEG EPYATieg KABAPLOPOUL Ba PaYHOTOMOLOUVTIAL WG
ouvrBwg kata v repiodo DND.

- To popmndt Ba guveyioel Tov kKaBapLopo amnod To onpeio MOU CTAPATNOE PETA TN
M&n g mepLodou DND.

KaBaplopog Aekédwv

‘OTav TO POUTIOT €ival O€ KATAOTOOT AVOUOVTG, TIATNOTE OTLyHLaia TO KOUPTTL
{3 Yla va EVEPYOTIOLOETE T A£tToupyia KaBapLlopol AekéSwy. Z€ autrv )
AelToupyia, To POpTOT KaBaPIleL PLa TIEPLOXT) TETPAYWVOU OXNHatog 1,5 X
1,5 HETPWY YUPW ATIO QUTHV KAl ETLOTPEDEL OTO ONPELD EKKivNONG HOALG
oAoKANPwWOEL 0 KABaPLOPOG AeKESWV.

Emavekkivnomn Tou poumnot

EQv TO pOPTIOT OTAPATATEL VA ArOKPIVETAL 1) HEV PTIOPEL va amevepyoTownBeL,
namote napatetapéva o kouptd (1) yia 10 SeutepOAENTa yia avayKaoTikr
anevepyoroinan. EMelta, natote napatetapéva 1o koupni () yia 3
OEUTEPOAETTTA YL VO EVEPYOTIOLNTETE TO POUTIOT.

06nyieg xpriong

Inpeiwon: Otav xpnotgomnoleite T povada opouyyapiopatog yia mpwtn opd,

TO POUTOT EKTEAEL TNV EpyaTia «ZKOUTILOPA KAl OHOUYYAPLOHA» Ao TIPOETILAOYT).

1. ‘Evapé&n kaBaplopol

Miéote o koupi (1) aTo PopmdT ) XPN OO aTE TNV EGAPUOYT yla va
KAVETE TO POUTIOT va EeKvraeL and Tov ataBud Bdaong. Tote TO poOUTOT Ba
oxedldael ) BéATLo Sladpopr) kaBaplopoU kat Ba ekteAégeL TNV epyaaia
KkaBaplopou Baaetl Tou dnuLoupynBEVTOG XapTN.

Inpeiwon:
- Na va BeBatwBeite 0TL TO POUTIOT EMLOTPEPEL EUKOAQ OTOV OTABUO BAONG PETA
ToV KOBaPLOPO, CUVLOTATAL VO KAVETE TO POUTIOT Va EEKLVTTEL Ao Tov aTabuo

Baang.

- Ta méApata adouvyyapiopatog Ba kaBaplatoly mpLv EEKLVNOEL TO POUTIOT TO
agdouyyApLOYQ, TIEPLUEVETE UTIOLOVETIKA.

- Mn petakiveite Tov atabpo Baong, ) degapevr) kaBapol vepou, Tn defapevn
XPNOLUOTIONUEVOU VEPOU 1) TO PiAtpo MAdKaG MAUCipaTog katd T Asttoupyia.

- O kaBapLopog pe (e0TO vePO PTIOPEL va evepyoTionBel otnv epappoyn yla to
néApa adpouyyapiopatog, mou LoXUEL yia OAEG TLG Aeltoupyieg. Ma tnv anoduyn
£yKQUUATWY, PNV ayyilete To atopLo e£660u vePOU dTav eival EVEPYOTIOMMUEVN
1 Aettoupyia.

2. MAOoo pe autopato odouyydplopa

Kata tov kaBapLopo, To popmot Ba ematpédel autdpata atov atabuod
Bdong yLa MAVOLO TwV TEAPATWY odouyyapiopatog BATeL TG guxvotnTag
KaBapLlopol meApatwy adouyyapiopatog mou €XEL TPOOdLOPLOTEL TNV
edappoyn. O otabpog Baong Ba Eavayepioel autdpata tn degapevr) vepol
TOU POYTIOT KAL TO POUTIOT Ba cuvexioeL Tov KaBapLopo.
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08nyieg xpriong

3. Ab&eLdoTe auUTOPATA TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG Kat TTAUVETE Kat
oTeEYVWOTE Ta TéApata odpouyyapiopatog

AdoU T0 popTIOT OAOKANPWOEL pLa epyacia kaBaplapol Kat EMOTPEWYEL OTOV
otabpo Baong yla doption, o atabuog faong Ba fekvnoel autdpata To
ab€elagpa TOU KOUTLOU GUAAOYTG OKOVNG. TOTE Ba MAUVEL Kal Ba aTeyVWoEL Ta
néApata adouvyyapioparog.

Inpeiwon:

- Edv n Aettoupyia autépatou adelaopatog eival amevepyoTotmpévn aTnv
edappoyn, o atabuog Bdong dev Ba adeldoel autopata 1o KOUTL GUANOYTIG
aKkovng.

- 0 otaBpog Bdong Ba adeldlet To kouti GUANOYTG OKOVNG CUHPdWVA PE TN
pLBULON otV edappoyn.

4. KaBapigte tn 6e&apevn) xpnotpomnonpévou vepou
AdoU T0 popTIOT OAOKANPWOEL TNV £pyacia tou, kaBapiote Tn defapevn
XPTMOLUOTIONUEVOU VEPOU YLA ATOTPOTIY) TUXOV OCHWV.
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Zdouyydaplopa HETA TO OKOUTILOHA

Evepyormoumate Tn Aettoupyia adouyyopiopatog PETA TO OKOUTILOUQ

otV ebappoyr) Kat To pOUTAT Ba amopakpUVEL auTopata T povada
ogdouyyapioparog otov otaBud Bdong yia va akoutioel To damnedo. Apol
oAokANpwOEl To okoUTLOPQ, TO POUTIOT Ba EMIOTPEWEL aTOV 0TABUO BAang
yla Vo £yKATAoTHOEL TN povada adouyyapiopatog kat o atabpog Baong Ba
EEKWVIIOEL QUTOHATA TO ABELATUA TOU KOUTLOU GUAAOYTIG OKOVNG. Kal émeLta To
popumot Ba Eekwvnasl to adouyyaplopa adpol uPwBouv 1 KUpLa BolpToa KAl n
TAELPLKT) BoUpTOoa.

Moévo okoUTmiopa

Evepyorouate Tn Aeltoupyia okoumiopatog otV ebappoyn Katl To POuTIoT Ba
amnopakpUVEL autopata tn povada adouyyapiopatog atov aTtabuo Baong kat
Ba EekvrioeL To gkoUTILOHA.

Moévo odouvyydaplopa

Evepyorolrate Tn Aettoupyia odouyyapiopatog otnv ebappoyr Kat 1o POPTOT
Ba eAéyEel autopata eav 1 povada adouyyapiopatog eival EyKATeaTNHEVN
ogtov otaBpo Baong. Eav OxL, To pOUTOT Ba EYKATAGTIOEL TO GUYKPOTNHA
adouyyapiotpag kat Ba Eekvrioel To adpouyydplopa adpol avuypwBoulv n KopLa
Bouptoa kat n mAaivn Bovptoa.

ZuvnOng ocuvtrpnon

Ma va dlatnpeite To POUTIOT O€ KAAT) KATAOTAON, GUVLIOTATAL VO QVATPEXETE OTN XPTON €§apTnUATWY OTNV edappoyn 1 atov akéAouBo mivaka yia ouvren
guvinpnon.

Mépo Tuxvoetnta Nepiodog Méoo Tuxvomnta Mepiodog
pog ouvThpNONG QaVTIKATAoTAonGg pog guvtnpnaong avikataotaong
AEEO‘HSVH XPMGHOMOMUEVOU | vy ang kaBe Xpnon AlgBNTAPAG XOAUWY
VEPOU /
Agfapevn kaBapou vepol ALoBNPag YKPEPOUL
. . Ka&Be 6 €wg 12
Kupua Bovptoa LTVEC Napddupo TpodulakTpa
Tawia BoUptoag kupLag . . . Mia popd tov
. KaBe 6 prive Mpodulaktmpa -
Bouptoag Mia hpopd ava 2 HITVES poguAakmipag Hriva )
®IATPO KOUTLOU TUAAOYTIC eBdopadeg ) ) AuTopat £i0080g
aKovng KO,’BE 3ewgo avepodlaapol vepol Tou
Ve .
MAeuptkn Bolptoa HIVES poumnot
Bdan méApatog / K&Tw U€POG TOU POUMAT
adouyyapiopatog e —
i Y Qud 1 & . . . aBapLopog omwg
diAtpo mAakag mAuaipatog L/lr;?/iopu avaT ewe 2 / Kouti ouMoyrg ak6vng anatteitat
MepLoxr) anpatodomong TaKOUAQ GUAOYTIC OKOVIG KaOe 2 £wg 4 pnveg
otaBpou Baaong
Enadn poptiong MNéApa opouyyapiopatog / KaBe 1 €wg 3 prjveg
Omr) autépatou adelaopatog AVEOTOMGC KABEAKTWOTC K& 18 £we 36
MaykateuBLVTIKOG TPOXOG Mia bopd Tov riva / HTVEG

AloBNPag dkpwv

AloBnmpag andéataong Ye
Aélep (LDS)

Tpiobldotatog atgdnnpag
A&Wep BuTthnig ypappng

Inueiwon: H guxvotnta aviikatdataong Ba e€aptdtal and n xprion
TOU POTIOT TIOU TIPAYHATOTIOLETE. EQV TIpOKUWEL e€aipeam Aoyw L6LIKWYV
TIEPLOTATEWY, TA PEPT TIPETIEL VO AVTLKATAGTAB0UV.
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Suvneng ouvtnpnaon uviiOng ouvtnpnon

®diAtpo MAAdkag MAucipatog TakoUAa cuAAoyrG aKOVNG

. ) ) . ) . . o ) 1. A S A 5 ; AoV 5 5 3. TormoBetaTe vEa oakoUAa CUANOYTIG OKOVNG.
1. ByA&Ate 10 pouToT Kot adalpéate to piAtpo MAGKag MAUCiIATOg 3. Xpnaotgormowmate IV epappoyn 1 METTE TO KOUPTIL O yla va UGK?;L'()] )L\'ZESJ;)\T;)V;(; é’fg’vﬁnc ebapeviic auhhoyn oKoVNG Kk etagte ™

adoU oAokANpwBel 0 kaBapLopog Tou TEAPATOG adouyyapiopatog. ETLOTPEWEL TO POUTIOT OTOV OTaBPO6 BAong, 1 BaAte To popumot Eava
otn B€on Tou Xelpokivnra.

(g

Inueiwon: Edv tpafniete mpog ta mavw TN xelpoAafr) ) gakoUAa Ba
odpayloTel WOTE va amoTearel n tuxaia mtwan okévng kat Bpauvopdtwy Ew.

2 :ET[)'\UVETE T0 diAtpo HACIIKQ‘; mhvoiparog pe ngapo VEpo, ) 2. AlopakpUVveTe akovn kat Bpavopata amod to GpiAtpo pe éva ateyvo mavi. 4. EnavatomnoBeTrote 10 KAAUppa Tng SeEapevng dUANOYNG OKOVNG.
OKOUTILOTE TO KA, OTN CUVEXELQ, ETTAVATOTIOOETAOTE TO TNV MAdKA
MAuGipaToc.

281 282



>uvning cuvtnpnon

Kouti guAAoyrig okovng kat piktpo

1. Avoi&te T0 KEAUPPQ TOU POMTIOT KAL TILEDTE TO KAUT TOU KOUTLOU GUAAOYTG
OKOVNG yLla va adalpéTeTe To KOUTL UAOYNG aKdvNG.

3. Xturmote ehadpd 1o kKaAdBL tou diAtpou yia va anmopakpUVETE T BpwuLd.

ao®
ogo

Inpeiwon: Mnv emixeLproete va kabapioete 1o dpiAtpo pe Bolptaa, dayxtuho
1) aunPa avikeipeva yia Inv anoduyr nuwv.

2. Avoite To KAAUPPA TOU KOUTLOU auAoYTG akovng, adatpéate To diAtpo Kat 4. ZemAUVETE TO KOUTL CUANOYTG OKOVNG Kal TO PIATPO PE vEPD Kal OTEYVWOTE T
£Melta adeLAaTe TO KOUTL GUAAOYTG OKOVNG OTIWG daiveTal otnVv lkova. TIAT)PWG TIPLV TA ETOVATOTIOBETNOETE.
A
N’ v
* C
» A
\

Inueiwon:

- ZEMAEVETE TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG Kal TO IATPO povo pe KaBapo vepo. Mn
XPTOLUOTIOLEITE AMOPPUTIAVTLKO.

- Xpnaolporoleite To kKouti CUAOYTIG OKOVNG Kat To GiAtpo povo adou Exouv
OTEYVWOEL TTAT|PWG.
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Zuvniong ouvtnpnon

1. METTE T KAUT TOU POCTATEVTIKOU BoUPTONG MPOG Ta PHETQ YLa VA
adaLPETETE TO TIPOOTATEVUTIKO BOUPTOAG KAL GNKWOTE TN Bouptoa amno 1o
POUTIOT.

2. TpaPni&te mpog ta €€w to KAAUPPA BoUPTOAG OTO TETPAYWVO AKPO TNG
Bouptoag Onwg gaivetal oTnV LKOVA. XPTOLPOTIOWOTE €va KATAAANAo

epyaAeio yla va adalpéoete omnolodnmote EEvo aviikeipyevo otn Bolptoa.

3. TpaPn&te mpog ta £€w kat kaBapiate TIg Tawvieg Bouptoag Onwg daivetal
gTNV EKOVA KaL, TN OUVEXELQ, XPTOLUOTIONOTE €va KatdAAnAo epyaleio ya
va kaBapigete ™ xtéva.

4. TonoBetote ava Tig tawvieg fouptaag, To kKAAvppa BoUPTaAG Kat TN
BoUptoa pe T oeLPd. MIETTE TO TIPOCTATEVTIKO BoUpTaag yia va aagdaiioet
otn Béon Tou.

INHELWOELG:

- Zuvigtatal va adatpeite TG Tawvieg Bolptoag {eXxwpLotd yia kKaBapLlopo pe
vePO, aAAd unv mAévete v kOpLa Bolptoa.

- Edv n kOpLa Bouptoa eivat TIoAL priepSepévn, eAéyEte €AV TO KOUTL GUAAOYTIG
OKOVNG TOU POUTIOT elval yepaTo Katl Sev uTopel va poudnet Tig tpixeg. Eav
vat, adeLaaTe T0 KOUuTi GUAOYTG OKOVNG.

- Kpatote v kUpla BolpTtoa HakpLd amo matdd kat katokidla ya va
anodUYETE TPAVUATIOPOUG.

- 'Otav tpaPdrte 1o kKdAvppa Bouptoag Kat adatpeite/Tonobeteite {ava Tig
Tawvieg BolpToag, va TG XeLPL{eTTE PE TPOTOXT) YLla va ATOPUYETE TIG

YPQATOOUVLEG.
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>uvning cuvtnpnon

MAgupLKY] BovpTtoa

ZeBLdwate v nAeupikn Bolptoa pe kataaBibt, kaBapiote TIg TPiXeG amo
Bouptoa kat EavaBLdwaote ).

Inueiwon:

- Xpnowonowote epyaleio OMwG Pikpo katoaBibl yia va dlaxwpioete Tov
agova Kal To EAQOTLKO TOU TIAyKATEUBUVTLKOU TPOX0U. M1 XPMOLUOTOLE(TE
urtepBoAkry dovapn.

- Z€MAUVETE TOV TIAYKATEUBUVTLKO TPOXO € TPEXOUHEVO VEPO Kal
EMAVATOTODETNOTE TOV AdOU EXEL OTEYVWOEL TIAT)PWG.
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A€EAPEVY) XPNOLHOTIOLNHEVOU VEPOU

1. Apaipéate tn degapevn xpnoLPomoINPEVOU VEPOU, avoifTe TO KAAUPPA TNG
KaL 08 €LATTE TO XPNOLUOTIONUEVO VEPO.

2. ZemAUveTe N e€apevn xprnaolgomonpévou vepol pe kaBapd vepo kat
XPnoLdomomate éva katdAANnAo epyaleio kaBaplopou yla va kaBapigete o
E0WTEPLKO TOolXwHa TNG SEaPEVNG XPNOLHOTIOMHEVOU VEPOU.

N

Inueiwon: H erunAéovaa adaipa otn Se€apevn xpnolormonpévou vepou
elval KLNTo péPog. Mnv ebapuodlete untepBoAikr) Suvaun otav Tnv kaBapilete
WATE VA PNV TNV KATAOTPEWETE.

Zuvniong ouvtnpnon

ZKOUTILOTE TOUG QLOBNTIPEG TOU POUTIOT XPTGLHOTOLWVTAG HAAQKO Kal OTEYVO
navi, 6rwg daivetal oTnV MoPAKATW ELKOVA:

AlgBnmMpag
anoéagtaong
Aélep (LDS)

o NapdBupo
npoduAaktmipa

o ALOBNTPag dkpwv
o MpoduAaktrpag

° AlgBNMPag XaAWV

Inueiwon: To Bpeypévo mavi unopei va nmpokaAéoasl {nuld os evaicdnta
OTOLKELQ HETQ OTO POUTIOT KaL TOV 0TaBUO BAONG. XpNOLUOTIOLE(TE OTEYVO Ttavi
yla Tov KaBapLopo.

Enadég ¢popTLoNnG Kat MeEPLOX ONHATOdOTNONG

KaBapidete Tig emadég GOPTLONG KaL TNV TIEPLOXT) ONHATOSOTNONG PE HAAAKO
KaL oTeyvo mavi.

Omég autopatou adelaoparog

KaBapioTte TIg OMEG QUTOPATOU AdELATHATOG TOU POUTIOT KAl TOU oTaBuoU
Baong pe pahako kat ateyvo mavi.

|
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>uvning cuvtnpnon

Adalpéate kat kabapiate TG Baoelg méAYatog adouyyaplopatog.

NéApa opouyyapioparog

ATIOPOKPUVETE TO TEAUA ddouyyapiopaTog amnod tn BAcn MEAPATOg
agdouyyapiopaTog yia va To avILKAaTaoTHOETE.
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Mnatapia

TO POUTIOT MEPLEXEL TTAKETO pTatapiag Lovtwy AtBiou vynAng anodoaong.
BeBawwBeite 0t N pratapia mapapével KAAA GOPTLOPEVT yia KABNUEPLVT
Xpron waote va dlatnpeitat BEATLOT anddoaon pnatapiag. Eav 1o pounot

Bev xpnolyomnoleital yla peyaAo Xpoviko SLaaTnua, amevePYOTIOLaTE TO Kat
padéyte to. MNa v mpoAnyn {nulwy amo urtepBoAikr) ekdpoptian, doptilete T0
POUTOT ToUAdyLoToV pia dopd ava Tpipnvo.

ErtiAvon mpoBAnupatwyv

NpoBAnua

Aoon

To popurmot dev
€vepyOTOLE(TaL.

H pmatapia eival xapnAr. Emavadoptiote To popnot ot Baon kat mpoonadnote Eava.
H Bepuokpaaia Tng pnatapiog eivat oAU xapnAn 1) oAU VYPNATY. ZuvioTdtal N AeLtoupyia TNG CUOKEUNIG o€ Beppokpaaia
petagu 32°F (0°C) kat 104°F (40°C).

To popmort Sev poptilet.

0 otaBbpog Baong dev éxel auvdebel o LaxL, BeBalwbeite OTL katL Ta V0 akpa Tou KAAWdLoU LaXVOG Tou éxouv auvdEeBEL
omv npida cwota.

H ermadn petadl Twv enadwv optiong oTov oTabpod AN KAl TO POUTIOT dev eival KaAr), kaBapiate TG enadég popTiong.
EAéyEte eav utdpyeL TuOV §Evo owpa aToV GUVOETHO TOU POUTIOT Kal ATOPaKPUVETE TO §EVo owpa, €4V UTIAPYEL.

To popmot Sev ouvdéetat
ato Wi-Fi.

0 kwdkdg mpoaBaang ato diktuo Wi-Fi eival eadpalpévog. BeBalwBeite 0TL 0 KWHLIKOG TPOTBACNG TIOU XPTCLUOTIOLELTE Vi
ouvdean ato diktuo Wi-Fi oag eivat owotog.

To poumdt dev untootnpilel olvoean Wi-Fi 5 GHz. BeBaitwBeite 6Tl T0 poundt ival ouvdedepévo ae auvdean Wi-Fi 2,4 GHz.
To arjpa tou Wi-Fi givat adlvapo. BeBalwBeite OTL T0 poundT BplokeTal € MEPLOXT) HE KaAT) KAALYN Wi-Fi.

To poumdT evbéxetat va unv eivat étolpo yia dtapdpodwaon. KAeiote kat Eavavoifte v edappoyr) Kat Emetta mpoonabriote
gava oupdwva pe TG odnyieg.

To popmot Sev propet va
BpeL Kal va emaTPEPEL
ogtov otaBuo Baong.

0 otaBpog Baong éxel armoouvoeBEelL amo TNV LoYU 1) JETAKLVE{TAL OTAV TO POUTIOT SeV eival TAVW ToU. ZUVEETTE TOV 0TABUO
Bdong otnv mapoxn LoxVog 1} TOTIOBETNHOTE TO POUTIOT aTOV aTABUO BAoNG yla popTLaon.

Yridpyxouv mapa moAAd epnodila yupw arno Tov atabud Baong. TonoBeTriate Tov aTaBpo BAONG O€ TLO AVOLKTO XWPO.

H petakivnon Tou poumndT UTopEl va TIPOKAAETEL TNV ENMAVATOTOBETNOY) TOU Kal autd Ba Eavadnuloupynaoel xaptn ae
TEPIMTWAON aoToxiag TG EnavatonofETnang. EAv To popmoTt ivat oAU pakpLd armd tov atabuo Baong, evoExeTaL va pnv
UTIOPEL VO ETILOTPEWEL AUTOUATA HOVO TOU, EMOUEVWG OE QUTNV TNV TIEPUTTWON Ba MPEMEL va TOTIOBETATETE XELpOoKivnTa TO
POUMAT MAvw aTov atabud Baong.

S KOUTILOTE TNV MEPLOXT] ONPATOSOTNONG aToV 0TABPO BAONG yLa VA AMOPAKPUVETE akovN 1) Bpavapata.

To popTOT KOAAAEL
unpoaotd and tov atabuo
Bdong kat dev pmnopei va
ETLOTPEWYEL OE AUTOV.

EAéyETE av UTIAPXEL APKETOG XWPOG Kat aTLg U0 TIAEUPEG 1) PHTIPOCTA Ao TOV aTabpo BAONG yLa Va amoTPEYETE TO
HTAOKAPLOPQ TOU POUTIOT.

H dladpopn ermatpodng yia hpoptiomn eivat PTIAOKAPLOPEVT, TLY. 1) TIOPTA Eival KAELTTN.

To poumdT propel va yAlotproeL edv 1o amnedo umpoatd amd tov otabpo Baong eivat umtepBoAkd uypo. Eav val, kaBapiote
mV neplooetla vepou mpLy pooTmadbroete {ava.

TuvioTdtal va HETAaKWVAOETE Tov atabud Baong oe GAMo onpueio kat va mpoomabrjoste fava.

BeBalwBeite OTL 1 MAGKQ EMEKTAONG PAPTIAG EXEL EYKATAOTAOEL oWOTA.

288



EniAvuon mpoBAnpatwv

MpoéBANpa

Auon

ErtiAvon mpoBAnupatwyv

To popmot dev

To popmdt Sev pnopel va amnevepyononBei dtav poptilel. TUVIOTATAL VA AMOPAKPUVETE TO POUTOT ard Tov aTabpo Baong
KaL £TELT va Matoete apatetapéva To KoupTt (D) yia 3 SeutepOAemTa yia va To anevepyonoLrasTe.
EQV TO POUTIOT SeV PTOPEL va amevePYOTOMBEL PE TV ekTEAEOT TOU PriHATOG 1, TATHOTE MapateTapéva to kouprt (D ya 10

NpoBAnua

Aoon

To popmot Sev ouveyilet
TOV KOBapLoPO PETA ™
doption.

BeBalwBeite OTL TO poundT dev éxel pubULOTEL O€ Asttoupyia Mnv evoxAeite (DND), kaTL ou Ba to apepmodioet va
oguveyioeL Tov kaBapLapo.

To popmot Sev cuveyiCel Tov kKabBaplaopo adou To TOMOBETNOETE XeELpokivnta aTov otabud Baang 1) To oteilete yia hpopton
péow TG EbappOyNG 1) Tou KoupTiou O

anevepyorotettat. SEUTEPOAETITA YLA AVAYKOTTLKY] ATEVEQYOTIOINAT) TOU POUTIOT. EAQV TO MPOPBANUQ ETILUEVEL, ETILKOWVWVNAATE YE TNV UNNPETia
egunnpénaong PETA Vv NwAnan.
AmaltouvTal TEPLNoU 3,5 WPEG yia AR PN GOPTLON TOU POUTIOT OTAV 1) Pratapia eival XapnAr.
H tayxutnta ¢poptiong Edv Aeltoupyeite To POUTIOT 0€ BEPUOKPATiEG EKTOG TOU KaBopLlapévou eUPouG, N TaxuTNTa GopTiong Ba emPpaduvOel
eival apyn. auToOpaTa YLa eMékTaaom ¢ dtdpkelag {wng Tng Unatapiog.

O ernad€g GOPTLONG KL OTO POUTIOT KaL TN Baon evoExeTaL va eival BPWHLKEG, OKOUTILOTE TLG HE OTEYVO TTaVi.

O otaBbuog dev propet
va adelaoeL autopata To
KOUTL OUNOYTG OKOVNG.

EAéyEte €av n oakoUAa guAAOYTG OKOVNG aTn Se§apevr) GUAOYTG OKOVNG Elval YEPATN.

Eav n oakoVAa guAAOy™G oKOVNG Bev gival yepaTn, eAEYETE Qv UTIAPXKEL KATIOLO EPTIOBLO OTLG OTIEG QUTOPATOU adELATPATOG
TOU POUTAT, TOU aTaBpou BAANG 1) Tou KOUTLOU GUAAOYTG OKOVNG. EAv umtdpxeL, kaBapiote eykaipwg To YTAOKAPLOPEVO
pEPOG.

0 BopuBog auaverat
EVW TO POUTOT €ival o€
Aettoupyia.

EAéyEte €av TO HIATPO TOU KOUTLOU GUAAOYTIG OKOVNG €xeL dpagel. EAv val, kaBapiaTte To 1§ AvTLKATAOTNOTE TO.
‘Eva okANpo aviikeipevo evoExeTal va EXEL TILAOTEL TNV KUPLA BoUPTOA 1) 0TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG. EAEéYETE Kat
QTMOPAKPUVETE TUXOV OKANPA avTLKEipEva.

H kUpla BolpToa 1) N MAELUPLKT) BoUpToa evOEKETAL VA ePTAAKOUV. EAEYETE KOl AMOPAKPUVETE TUXOV Eéva owpaTaA.
AMGETe ™ Asttoupyia avappodnaong os Turkn 1) ‘Houyn.

H gtaBpun vepoL aotmv
TAdka Auaipartog sivat
Hn puatoroyikn.

EAéyEte €av 0 aTolkeio ateyavwang atn de§apevn xpnaotlponotnuévou vepoL eival xaAapo 1 Pn owaoTtd TomoBeTnuEVo Kat,
€AV val, eMavadEPETE TO XELPOKIVNTA. EAV TO MPOPBANUA ETILUEVEL, ETILKOWVWVAOTE YE TNV OPAda eEUTNPETNONG PETA TNV
nwAnan.

Miéate anaAd ) de§apevr) xpnolpomolnpévou vepoU yia va BeBalwBeite OTL £xeL TooBEeTOEl owaoTad.

Adatpéate 1o PpiAtpo MAGKaG MAUCipATOG KAl eAEYETE €av Exel PPALEL O ATIOXETEUTIKOG QyWYOG Kal kaBapiaTe Tov.

EAéyETe o BLdAupa kaBaplapol. Mnv poaBéteTe AANO LYPO TIEPAV TOU ETLOT|PWG EYKEKPLUEVOU SLaAUpaTOG kKaBaplopou.

To poumOT peTakLveiTal
Xwpig va akohouBei Tnv

kaBoplopévn dladpopny.

AVTIKE{PEVA OTIWG KAAWSLA LoXUOG Kat TAVTODAEG TIPETIEL VA OPYAVWVOVTAL TIPLV TN XPT)OT) TOU POUTIOT.

H epyaoia og vypég oAlaBNpEG emudaveleg mpokaAel o0AlaBnam tou KOPLoU TPoXoU. UVLOTATAL OTEYVWHA TWV LYPWV HEPWV
TIPLV TN XP1IOT TOU POUTIOT.

Y KOUTILOTE TO MaPABUPO MPODUAAKTPA OTO POUTIOT PE KABapo, HaAAKO Tavi yLa va TO KPatraeTte kKabapo kat xwpig
epmodia.

H Baon néApatog
agdouyyapiopatog Exet
vYwbel aduaika.

Adatpéate ) Baomn néApatog adpouyyapiopatog yla va eAEYEETE Qv UTTAPXEL TUXOV EEVO WA KOANPEVO O€ QUTTV Kal
TPOOTIAOTOTE VA EMAVEKKLVI|TETE TO POUTIOT. EAV TO MPOPBANUA EMLPEVEL, ETUKOWVWVTOTE PE TNV OJAda eEurmmpétnang et
v nwAnaon.

To poumoT xaveL Ta
SwHATLA TTOU TIPETEL VA
KaBapLoTolv.

BeBalwBeite OTL OL MOPTEG TWV dwHATIWY TIOU TIPETEL va KABAPLOTOUV £{val QVOLKTEG.

EAéyEte eav umtdpyel KatwdAL Qvw Twv 2 cm TIEPLTIOU aTNV TOPTA TOU dwHatiou. To pounodT Sev Pmnopel va okapdaAwoeL oe
wnAa katwdAla 1j akaAomatia.

O XWPOG PTPOaTA aro To SwHATLO Tou TPEMEL va KaBapLloTel evoéxeTal va ival uypog kat oAaBnpog, MpoKaAwvTag
0AloBnaom kat un dualoAoykn Aettoupyia Tou popmot. Mpoanabr)ote va aTeyvWOEeTE TO dATEDO TPLV XPTOLUOTIOLOETE TO
POUTIOT.

YrapxeL vepo KATw armo
Se&apevn kabBapol vepou
1) YUpw arnd To aTolkeio
ateyavwaong.

‘Otav adatpeite T degapevr kaBapouL vepou, evOEXeTal va €XEL PELvEL Alyo vePO aTOV OWATvVa KATw aro tn de§apevn 1y yupw
armno To otolyeio ateyavwang. Eivat pualoAoyiko. ZkourioTe pe ateyvo mavi.

289

Ia meEPLoCOTEPT) UTIOOTPLEN, EMIKOWVWVAOTE Hadl Hag HEow TNG NAEKTPOVLKNG SlebBUVONG www.mova-tech.com

290



MNpodLaypadég

Ttabuaég Baong

Movtého RLP53HE Movtého RCPE0104

Xpovog doptiang Mepimou 3,5 wpeg OvopaaTtikr) eiloodog 220-240 V~ 50-60 Hz
OvopaaTIKn Taon 14,4V = OvopoaaTtikn €€odog 20V=2A
Ovopaatikn Loxug 75W OvopagaTtikn Lox0g (kata to

TuxvotNnTa AcLtoupyiag

2400-2483,5 MHz

MéyLot Loxug e§0dou

<20 dBm

. R 700 W
abelagpa okovng)

Ovopaoum LoxLg (!«nu Tov 1160 W
KaBapLopo pe (eaTo vepod)

OvopaaoTtikn toxug (katd m 87w

$oOpTLON KAL TO OTEYVWHA)

YTIO KAVOVLKEG TUVOTIKEG XPTIONG, O TMaPWV £EOTIALOPOG TIPETEL Va TNpEeiTal
g€ anoaTaan TouAdaxLotov 20 cm PeTagL NG KePaiag Kal TOU CWHATOG TOU
Xpnom.

Inupeiwon:

- H ovopaotikn LoxUg (katd tov kabaplopo pe {eatod vepd) kabopiletal and
MV TN LoX00G Katd TNV avILPoowWEeUTIKY) tepiodo (Beppokpaaia vepou
25°C).

- H ovopaatikn loxug (katd I ¢option Kal To atéyvwpa) kaBopiletal and v
TN LoXVOG Katd TNV epiodo A poug poptiou.

Antoppyn Kat adaipeon prataplwyv

H evowpatwpévn pratapia Loviwv ABiou TepLéxel ouaieg ou ivat emikivouveg yla to meptBaAAov. MpLv v andpplyn g pratapiag, BeBatwbeite otLn
prnatapia adatpeital ano eEedIKeLPEVOUG TEXVIKOUG KAl arnoppimtetatl o€ KAatdAANAN govada avakOkAwaong.

- N ynatapia pénel va adalpeBel amno T ouokeun TIPLV anooupBEl
- 1) CUOKEUT) TIPETIEL VA éxEL armoauvdeBel and To diktuo tpododoaiag katd v adaipeon Tng Pnatapiag
- N pnatapia npénet va anoppldBsi pe aohaAeta.

MPOZOXH:

Mpwv TV adaipeon Tng Pnatapiag, anoguvdéate Tnv LOXL Kat eEavTANOTE TNV Pnatapia 660 to Suvatdv MEPLOTOTEPO.

OL axpPNOTEG PTatapieg MPEMEL va amoppimrovtal g€ KATAAANAN povada avakuKAwanG.

Mnv TIg ekBEteTe o€ TEPLBANOV Pe LYNAY) Beppokpaaia yia Vv arnoduyn Kvdivou ékpnéng.

Y1id KataxpNnOTKEG GUVOTKEG, EVOEXETAL VO eKTLVaXBEL LYPO amd TNV pratapia. e nepintwaon enadng, EEMAUVETE Pe vePO Kal {NTHOTE LATPLKY BorBeLa.

06nyog adaipeong:

1. AvarodoyupiaTe To POUTOT, XPNOLonoate KATAAANAO epyaleio yia va adatpéate TG Bideg 01O TioW PHEPOG TOU POUTAT Kal EMELTA adALPETTE TO KAAUHHA.
2. Antoguvdéate Toug akpodékTeg petagl TG pratapiag kat g mAakétag PCB yla va adatlpeaste Tnv Pnatapia.

NAnpodopieg AHHE
‘OAa ta poidvta nou pEpouv auto To gUPBOAO eivatl amdBANTA NAEKTPLKOU Kat NAEKTPOVIKOU eEomAlopol (AHHE katd v 08nyia 2012/19/EE) Ttou
Sev mpémneL va avaplyviovTal JE A0UOKEUOOTA OLKLAKA armdBANTa. Avt' QUTOU, TPETEL va TTPOCTATEVETE TNV LYELQ TOU avBpWIToU Kal To TEPLBAAOV
napadidovrag ta anoBAnta eEomAlopol oag o€ éva kaboplopévo anpeio JUANOYTG yla avakUKAWaOT armoBARTWY NAEKTPLKOU KAl NAEKTPOVIKOU
€EOMALOPOU, TO OTo{0 €XEL OPLOTEL ATIO TNV KUPBEPVNOM 1) TLG TOTIKEG APXEC. H 0pB1) amoppLyn Kat n avakukAwaon 8a gupBaAlouv atnv anotponn
— EVOEXOHEVWY QPVNTIKWY EMUITTWOEWY OTO TIEPLBAANOV KAl TNV LYELX TOU avBPWTIOU. ETILKOWWVTOTE JE TOV EYKATAOTATN 1 TLG TOTIKEG APXEG YLa
TEPLOTOTEPEG TIANPOPOPLEG TXETIKA PE TNV TOToBETia KABWE KL TOUG OPOUG KL TLG PO UTIOBETELG TWV €V AdYw anueiwv cUAOYNG.
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Informacdo de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizagdo incorreta do aparelho, leia atentamente o manual do
utilizador antes da utilizacdo e guarde-o para referéncia futura.

Restricbes de
utilizacao

293

- Este produto nao deve ser utilizado por criancas com menos de 8 anos de

idade nem por pessoas com deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais,
ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a supervisao de um
progenitor ou tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar
quaisquer riscos. A limpeza e a manutencao ndao devem ser efetuadas por
criancas sem supervisao.

- 0 aparelho s6 deve ser utilizado com a unidade de alimentacao fornecida com

0 mesmao.

- Este aparelho contém baterias que s6 podem ser substituidas por pessoas

qualificadas.

- Desimpeca a drea a ser limpa. As criancas nao devem brincar com este

aparelho. Assegure-se de que as criancas e animais de estimacao sao
mantidos a uma distancia segura do rob6 enquanto este estiver a funcionar.

-Ndo instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta

das piscinas.

- Este produto destina-se a limpeza do chao apenas em ambiente domeéstico.

Nao o utilize ao ar livre, em superficies ndo pavimentadas ou num ambiente
comercial ou industrial.

- Certifigue-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente

adequado. Se assim nao for, ndo use o aparelho.

- Se 0 cabo de alimentacao estiver danificado, deve ser substituido por um

cabo ou conjunto especial disponivel junto do fabricante ou do seu agente de
servico.

Informacdo de seguranca

Restricdes de
utilizacao

-Nao utilize o rob6 numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma

barreira protetora.

-Nao coloque o robé virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a

cobertura do rob6 ou o para-choques como pega do robd.

- Utilize o rob6 em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C

e inferior a 40 °C. Certifique-se de que nao existem liquidos ou substancias
pegajosas no chao.

- Para evitar danos ou lesdes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos

soltos do pavimento e remova fios ou cabos de alimentacdo que estejam no
caminho de limpeza antes de colocar o aparelho em funcionamento.

- Remova do chao artigos frageis ou pequenos para evitar que o rob6é esbarre

com eles e os danifique.

- Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de

succao do robé.

- Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criancas.
-Nao opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianca esteja a dormir.
-Nao coloque criancas, animais de estimacao ou qualquer objeto em cima do

robd, independentemente de este estar parado ou em movimento.

- No reservatorio de dgua limpa s6 pode ser adicionada agua limpa e a solucao

de limpeza oficialmente aprovada. Nao adicione qualquer outro liquido, tal
como alcool ou desinfetante. A relacao entre a solucao de limpeza e a agua
limpa pode ser verificada no frasco da solu¢cdo de limpeza. Mantenha a
solucao de limpeza fora do alcance das criancas.
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Informacdo de seguranca

Restricdes de
utilizacao

Baterias e
carregamento

295

- Nao utilize o rob6 para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o robé

para apanhar liquidos inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos
ou solventes nao diluidos.

-Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar

objetos como pedras, grandes pedacos de papel ou qualquer objeto que
possa entupir o aparelho.

- A ficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutencao do

aparelho.

-Nao limpe o rob6 ou a estacao base com um pano molhado nem os

enxague com qualquer liquido. Apds a limpeza das pecas lavaveis, seque
completamente as pecas antes de as reinstalar e de as utilizar.

- Utilize este produto de acordo com as instrucdes do Manual do Utilizador. Os

utilizadores sao responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso
indevido deste produto.

- Nao utilize qualquer bateria ou estacao base de terceiros. O robd so pode ser

utilizado com a estacdo base modelo RCPE0104.

- Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estacao base por si

proprio.

-Nao coloque a estacao base perto de uma fonte de calor.
- Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos

de carregamento da estacao base.

Informacdo de seguranca

Baterias e
carregamento

Informacdes sobre
seguranca do laser

-Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja nao

sao necessarias devem ser descartadas numa instalacao de reciclagem
apropriada.

- Se 0 cabo de alimentacao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar

imediatamente e contacte o servico pos-venda.

- Certifique-se de que o rob06 esta desligado ao ser transportado e que é

mantido na sua embalagem original, se possivel.

- Se 0 robé nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o

completamente, depois desligue-o e guarde-o num local fresco e seco.
Recarregue o rob6 pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar a descarga

excessiva da bateria.
- 0 sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 para produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto
com ele durante a utilizacao.

PRODUTO LASER DE CLASSE 1

PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO

EN 50689:2021

ﬁ Apenas para utilizacao no interior

Leia o manual do operador

Pelo presente, a Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. declara que o tipo de equipamento de rddio RLP53HE estd em conformidade

com a Diretiva 2014/53/UE.

O texto integral da declaragdo de conformidade da UE estd disponivel no seguinte enderego da Internet: www.mova-tech.com
Para obter o manual eletronico detalhado, va, por favor, a https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Visao geral do produto

Conteudo do pacote

297

Robo

Estacdo base

Outros acessorios

I

Cabo de Placa de extensao
alimentagao da rampa da estacdo
base

Almofada da Suporte da
esfregona x 2 esfregona x 2
(pré-instalada)

Manual do
utilizador

Saco para o po
(pré-instalada)

= )
L=
Compartimento para Solugdo de
detergente automadtico limpeza

(pré-instalado)

Filtro do painel de
lavagem
(pré-instalada)

Visao geral do produto

o (] Botdo Spot Clean (Limpeza localizada)
- Prima para iniciar a limpeza localizada

° () Botdo de alimentag&o/limpeza
- Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou desligar o rob6

- Prima para iniciar a limpeza depois do rob6 estar ligado

o {3 Botdo da base

- Prima para mandar o robd de volta a estacdo base

- Prima e segure durante 3 segundos para desativar o bloqueio
para criangas

Indicador de estado
- Luz branca fixa: limpeza ou aspiracdo concluida

- Branco intermitente: A carregar (bateria nao fraca)

- Luz cor de laranja fixa: em modo de espera ou em pausa por ter a
bateria fraca

- Laranja intermitente: A carregar (bateria fraca)
- Cor de laranja a piscar: Erro
- Rosa intermitente: Camara ativada

Nota:
- Prima qualquer botdo no rob6 para fazer uma pausa enquanto o
robd estd a limpar ou a voltar para carregar.

- O bloqueio para criancas pode ser ativado/desativado através da
aplicagdo.
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Visao geral do produto

299

Cobertura
o Sensor laser de linha 3D

—o Camara HD de IA

T
ﬁ

Ventilador de o

o Luz LED auxiliar esvaziamento

automatico

Contactos para o

_ carregamento
Agua automadtica
Entrada de

o Camara IR de IA ¢
reabastecimento

Conectores o——

© Microfones

o Cobertura do LDS

o Sensor Laser Sensor de tapetes

de Distancia Extensdo da escova lateral

Montagem
Escova principal
Roda principal

Para-choques

o Janela do para-

choques

MopExtend
Montagem

Sensores de desnivel

f

o Botdo de reinicializagao

- Prima e mantenha
premido durante 3
segundos para repor as
defini¢bes de fabrica

Indicador de Wi-Fi

Sensores de orlas

o Omnidirecional

Roda

—sd

o Protecdo da escova

Roda principal
Clipes de protegao

5
=

da escova

o Qrificios de

montagem da
esfregona

Visao geral do produto

Filtro

Pega do filtro

_sa—— Clipe da tampa da caixa
para o pé

o Clipe da caixa para o p6

+———o Tampa da caixa para o po

Montagem da esfregona

Area de fixacdo o
esfregona

Suporte da
esfregona

o Ventilador de
esvaziamento
automatico

Almofadas da
esfregona

Escova principal

Tira da escova

Tampa da escova
(Ndo amovivel)

Pente Escova
(Amovivel) Faixa

Tampa da escova
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Visao geral do produto

Estacdo base

Tampa superior Indicador de estado

Branco fixo: a estacdo de base
estd ligada a alimentacgao elétrica
Cor de laranja fixo: a estagdo
base tem um erro

Deposito de dgua o

o Depdsito de dgua
Lousada g i

o limpa.

Compartimento do detergente
automatico

Area de sinalizacdo
Ventilador de esvaziamento
automatico

Tampa do
: deposito de po
Filtro do painel de
lavagem
Painel de lavagem o

Placa de o
extensdo
da rampa

Clipe do
depdsito de
agua

Bola flutuante o

o Clipe do depdsito de
agua

Ranhura para
armazenamento
do cabo de
alimentagao

o Tubo de dgua

o Inibidor de calcario
o Filtro

Depdsito de
agua limpa

Depdsito de

agua usada o Flutuador
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o Saco para
0 po
Ranhura

» Contactos para

carregamento

° Saida para adicdo
automatica de dgua

I — Porta de alimentagdo

°

Preparar a sua casa

L
ey > XK

Antes de limpar, afaste os objetos instdveis, frageis, valiosos ou perigosos
e remova os cabos, panos, brinquedos, objetos duros e objetos afiados do

chao para evitar que o rob6 os envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

0ou

v

Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o mobilidrio no seu local
apropriado para deixar mais espaco.

Nota:

Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a beira das escadas para
garantir o funcionamento seguro e suave do robo.

~—

D

000
X

-

Para evitar que o robd ndo reconheca as areas que precisam de ser limpas,
ndo se coloque a frente do robd, no limiar ou no corredor ou em locais
estreitos.

- Ao operar o rob6 pela primeira vez, siga-o durante a limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a tempo.

- A luz LED auxiliar fornece iluminagdo auxiliar em ambientes pouco iluminados.

- Ndo aspire objetos duros, como pedras, esferas de aco e pecas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como restos de materiais de construcdo, vidros

partidos e pregos, para evitar riscar o pavimento.
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Antes de utilizar

1. Coloque a estacdo base e ligue-a a uma tomada elétrica
Coloque a estacdo base num local que seja o mais aberto possivel e com um
bom sinal de WI-FI. Deixe espaco suficiente, tal como indicado na figura, e
remova quaisquer objetos na drea sombreada. Insira o cabo de alimentacéo
na estacdo base e ligue-o a tomada.

>1,5m
Insira firmemente o cabo de
alimentagdo para cima até que o
indicador se acenda.

Nota:

- Certifiqgue-se de que nenhum objeto poderd bloquear a drea de
sinalizacdo.

- Para evitar manchas de dgua devidas ao facto de molhar pavimentos de
madeira ou tapetes, recomenda-se que a estagdo base seja colocada em
pavimentos de ladrilhos ou de marmore.

2. Instale a placa de extensao da rampa

Filtro do painel de lavagem

Nota: certifique-se de que o filtro do painel de lavagem estd instalado no seu
lugar.

3. Retire as protecdes do robo e instale o conjunto da esfregona

Antes de utilizar

4. Ligue o robd a estacdo base

Prima e mantenha premido o botdo () no robé durante 3 segundos para

o ligar. Coloque o rob6 na estagdo base com o conjunto da esfregona
virado para o painel de lavagem. Entdo ouvird uma notificagdo de voz
quando o robd se ligar com sucesso a estagao base. Depois do rob6 estar
completamente carregado, os indicadores de estado no robd e na estacdo
base permanecerdo acesos durante 10 minutos e, em seguida, escurecerao.

Nota: recomenda-se que carregue completamente o robd antes da primeira
utilizagdo. Quando o rob6 ndo puder ser ligado ap6s o esgotamento da
bateria, ligue manualmente o rob6 a estacdo para o carregar.

5. Adicionar a solugdo de limpeza

(1) Retire a tampa do depdsito de pd e puxe para fora o compartimento do
detergente automatico.

(2) Abra a tampa superior do compartimento e adicione a solucdo de limpeza.
(3) Feche a tampa do compartimento, volte a coloca-lo na estacdo base e volte

a instalar a tampa do depdsito de pd. O produto de limpeza serd adicionado
automaticamente durante o funcionamento.

Nota:

- 0 compartimento de detergente automatico pode ser enchido com solugao
de limpeza para utilizagdo. Ndo adicione qualquer outro liquido para além
da solugao de limpeza oficialmente aprovada para ajudar a evitar avarias.

- Instale o compartimento de detergente automadtico até que encaixe no
lugar.

6. Adicione agua ao depdsito de agua limpa

Retire o depdsito de dgua limpa da estagao base e encha-o com agua limpa.
Em seguida, instale-o de volta na estacdo base.

Nota: ndo adicione dgua quente ao depdsito de dgua, pois isto pode causar
a deformacdo do mesmo.
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Ligacdo a aplicacgdo MOVAhome

1. Descarregue a aplicagdo MOVAhome

Digitalize o c6digo QR no robé ou procure “MOVAhome” na loja de aplicagdes
para descarregar e instalar a aplicagao.

Nota:

- Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Devido a atualizagbes no software da aplicagdo, as atuais operagdes
podem ser diferentes das instru¢des contidas neste manual. Siga as
instrugdes com base na versao atual da aplicagao.
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2. Adicionar dispositivo

Abra a aplicacdo MOVAhome, toque em “Digitalizar cédigo QR para ligar”
e digitalize novamente o mesmo cédigo QR no robd para adicionar o
dispositivo. Siga as instru¢des para terminar a ligagao por Wi-Fi.

Nota: Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo 2 e siga as indica¢des para
concluir a ligagao Wi-Fi.

° Indicador de Wi-Fi

- A piscar
lentamente: a
espera de ser ligado

- A piscar
rapidamente: a ligar

- On: ligado

Modo de utilizacao

Ligar/Desligar

Prima e segure o botdo (/) durante 3 segundos para ligar o robé. O indicador
de alimentagdo devera estar iluminado. Coloque o robd na estagao base, este
deverd ligar-se automaticamente e comecar a carregar. Para desligar o rob6,
afaste-o da estacdo base e prima e mantenha premido o botdo (/) durante 3
segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga as instru¢des na aplicacdo
para criar rapidamente um mapa. O robé comegara a mapear sem limpar.
Quando o rob6 regressa a estacdo base, o processo de mapeamento estd
concluido e o mapa sera guardado automaticamente.

Pausa/Modo de repouso

Quando o robd estiver a funcionar, prima qualquer botao para o colocar
em pausa. Se o rob0 estiver em pausa hd mais de 10 minutos, entra
automaticamente em modo de repouso. Todos os indicadores do robd
desligar-se-do. Prima qualquer botdo no robd, ou use a aplicagdo para
acordar o robé.

Nota: se o robo for posto em pausa e colocado na estagdo base, o processo
de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robd regressara automaticamente
a estagao base para carregar. Depois de carregar a bateria até ao nivel
apropriado, retomard as tarefas de limpeza inacabadas.

Nota: para utilizar esta funcdo, ative-a na aplicagao.

Modo “Nao incomodar” (DND, do inglés “Do Not Disturb”)

Quando o robo estd definido para o modo Ndo incomodar (DND), sera
impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem desativado como padrao
de fabrica. Pode utilizar a aplicagdo para ativar o modo DND ou modificar o
periodo de “ndo incomodar”. Por defeito, o periodo de DND é das 22h00 as
8h00.

Nota:
- As tarefas de limpeza programadas serdo realizadas como habitualmente
durante o periodo de “Nao incomodar”(DND).

- 0 robo retomara a limpeza onde parou depois de expirar o periodo de DND.

Limpeza localizada

Quando o robd estd no modo de repouso, prima brevemente o botdo { ] para
ativar o modo de limpeza localizada. Neste modo, o robd limpa uma drea
quadrada de 1,5 x 1,5 metros a sua volta e regressa ao seu ponto de partida
assim que a limpeza do local estiver concluida.

Reiniciar o robo

Se o rob0 deixar de responder ou ndo puder ser desligado, prima e segure o
bot&o (/) durante 10 segundos para o forgar a desligar-se. Em seguida, prima
e mantenha premido o botdo (/) durante 3 segundos para ligar o robé.
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Modo de utilizacao

Aspirador e esfregona

Nota: Ao utilizar o conjunto da esfregona pela primeira vez, o robd executa
por defeito a tarefa de “Aspirar e limpar com esfregona”.
1. Iniciar a limpeza

Prima o botdo (/) no robé ou utilize a aplicacao para fazer o rob6 comecar
a partir da estagdo base. Depois, o rob6 planeard a rota de limpeza ideal e
executard a tarefa de limpeza com base no mapa criado.

Nota:

- Para garantir que o robd possa regressar facilmente a estagdo base apés
a limpeza, recomenda-se que o mesmo seja iniciado a partir da estagdo
base.

- As almofadas da esfregona serdo limpas antes do robd comecar a esfregar.

Aguarde com paciéncia.
- Nao mova a estagdo base, o tanque de dgua limpa, o tanque de dgua
usada ou o filtro do painel de lavagem durante o funcionamento.

- Alimpeza com agua quente pode ser ativada na aplicagao para a
almofada da esfregona, o que se aplica a todos os modos. Para evitar
escalddes, ndo toque na saida de dgua quando a funcdo estiver ligada.
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2. Lavagem automatica com esfregona

Ao limpar, o robd regressard automaticamente a estacdo base para lavar
as suas almofadas da esfregona com base na frequéncia de limpeza das
mesmas que estiver especificada na aplicacdo. A estacdo base enchera
automaticamente o depdsito de dgua do robo e este retomard a limpeza.

Modo de utilizacao

3. Esvazia automaticamente a caixa para o po e lava e seca as
almofadas da esfregona

Depois do rob6 terminar uma tarefa de limpeza e regressar a estagao base
para carregar, a estagdo base comecara automaticamente a esvaziar a caixa
para o po. Depois ird lavar e secar as almofadas da esfregona.

Nota:

- Se a funcdo de esvaziamento automadtico for desligada na aplicagdo, a
estagdo base ndo esvaziard automaticamente a caixa para o po.

- A estagdo base esvaziard a caixa para o po de acordo com a definicdo na
aplicacdo.

4. Limpar o depésito de dgua usada

Depois do robo ter completado a sua tarefa, por favor, limpe o depdsito de
agua usada para evitar qualquer odor.

Lavagem com esfregona depois de aspirar

Na aplicacdo, ative a fungdo de lavagem com esfregona depois de aspirar e o
robd ird remover automaticamente o conjunto da esfregona na estagdo base
para aspirar o chdo. Depois de concluir a aspiracdo, o rob6 voltara a estacao
base para instalar o conjunto da esfregona e a estacdo base comegard a
esvaziar automaticamente a caixa para o po. E depois, o rob6 comecard a
limpeza com esfregona assim que a escova principal e a escova lateral forem
levantadas.

Apenas aspirar

Na aplicacdo, ative a fungdo de aspirar e o robd ira remover automaticamente
o conjunto da esfregona na estagdo base comecando a aspirar o chdo.

Apenas esfregona

Na aplicacdo, selecione a fungdo de lavagem com esfregona e o robd ird
verificar automaticamente se o conjunto da esfregona esta instalado na
estagdo base. Caso contrdrio, o robd instalard o conjunto da esfregona e
comecard a limpeza com esfregona assim que a escova principal e a escova
lateral forem levantadas.
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Manutencdo de rotina

Para manter o robd em boas condi¢des, recomenda-se que consulte o uso de acessorios na aplicagdo ou na tabela seguinte para manutengdo de rotina.

Peca

Frequéncia da
manutengdo

Periodo de
substituicdo

Peca

Frequéncia da
manutengdo

Periodo de
substituicdo

Deposito de dgua usada

Apos cada utilizagao

Depdsito de dgua limpa

Escova principal

Faixa de escovagem da
escova principal

Filtro da caixa para o pé

Escova lateral

Uma vez a cada 2
semanas

Sensor de tapetes

Acada6al2
meses

Sensor de desnivel

A cada 6 meses

Janela do para-
choques

A cada 3 a 6 meses

Para-choques

Entrada de
reabastecimento
automatico de dgua

Uma vez por més

Suporte da esfregona / para o robd
Filtro do painel de Uma vez a cada 1 ou / Fundo do robd
lavagem 2 meses .
P . Caixa para o po Limpe C.O.nforme for
Area de sinalizagao da necessario
estacdo base N
Saco para o po A cada 2 a 4 meses
Contacto de carregamento Almofadas da ) s
Ventilador de esfregona
esvaziamento automadtico . .
Uma vez por més / Inibidor de calcario A cada 18 a 36 meses

Roda omnidirecional

Sensores de orlas

Sensor de Distancia Laser
(LDS)

Sensor laser de linha 3D
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Nota: a frequéncia de substituicdo dependera da sua utilizacdo do robd. Se
ocorrer uma excegao devido a circunstancias especiais, as pecas devem ser

substituidas.

Manutencao de rotina

Filtro do painel de lavagem

1. Retire o robd e remova o filtro do painel de lavagem apds a
conclusdo da limpeza com a esfregona.

3. Utilize a aplicacéo ou prima o botdo ) para devolver o rob6 a
estacdo base ou cologue-o manualmente no lugar.

2. Lave o filtro do painel de lavagem com dgua limpa, limpe-o e
volte a instala-lo no seu lugar.
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Manutencdo de rotina Manutencdo de rotina

Caixa para o po e filtro

1. Retire a tampa do deposito para o po e deite fora o saco para o pé. 3. Instale um novo saco de po. 1. Abra a cobertura do rob6 e prima o clipe da caixa para o po para remover
a mesma.

3. Bata cuidadosamente o cesto do filtro para remover o lixo.

>

Nota: ndo tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo ou com objetos
cortantes para evitar danos.

Nota: ao puxar a pega para cima ird selar o saco para evitar que o p6 e 0s ) ] 5 Ab . d ) . filt d ) ) 4L ) . filt . let i tes d
detritos caiam acidentalmente. - Abra a tampa da caixa para o p6, remova o filtro, e depois esvazie a - Lave a caixa para o po e o filtro com dgua e seque completamente antes de
mesma como mostra o diagrama. reinstalar.

A
)/ v
* 4.> @h
» A
\

2. Remova o po e os detritos do filtro com um pano seco. 4. Volte a instalar a tampa do depdsito para o po.

Nota:
- Enxague a caixa para o po apenas com dgua limpa. Nao use qualquer
detergente.

- Utilize a caixa para o po e o filtro apenas quando estiverem completamente
secos.
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Manutencdo de rotina

Escova principal

1. Prima os clipes de protecdo da escova para dentro para remover a prote¢gao
da mesma e levanta-la para fora do robé.

2. Puxe para fora a tampa da escova na extremidade quadrada da mesma,
como mostra a figura. Utilize uma ferramenta adequada para remover
qualquer objeto estranho da escova.

2 M

SO

\\\\\\\\\,‘I)\y\r\:\'\r\'}”m ’
D
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3. Retire e limpe as tiras da escova, como mostra a figura, e depois utilize
uma ferramenta adequada para limpar o pente.

4. Volte a instalar as tiras da escova, a tampa da mesma e a propria escova
sucessivamente. Prima a protegao da escova para a bloquear no local.

Notas:

- Recomenda-se que as faixas de escovagem sejam retiradas
separadamente para limpeza com dgua, mas ndo se deve lavar a escova
principal.

- Se a escova principal estiver muito emaranhada, verifique se a caixa para
0 p6 do robd estd cheia e ndo consegue aspirar mais cabelos. Se for esse o
caso, esvazie a caixa para o po.

- Mantenha a escova principal fora do alcance de criancas e animais de
estimacgdo para evitar ferimentos.

- Quando retirar a tampa da escova e remover/reinstalar as tiras da escova,
manuseie-a com cuidado para evitar riscos.

Manutencao de rotina

Escova lateral

Desaparafuse a escova lateral com uma chave de fendas, limpe os cabelos
da escova e volte a aparafusar.

Nota:
- Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave de fendas, para separar o

eixo e o pneu da roda omnidirecional. Ndo use forga excessiva.
- Enxague a roda omnidirecional sob agua corrente e coloque-a de volta
depois de a secar completamente.

Depdsito de dgua usada

1. Retire o depdsito de dgua usada, abra a sua tampa e deite fora a dgua
suja.

2. Enxague o deposito de agua usada com agua limpa e utilize uma
ferramenta de limpeza adequada para limpar a parede interna do deposito
de agua usada.

P

2N

Nota: a bola flutuante no depdsito de dgua usada é uma pega movel. Nao
aplique demasiada forga ao limpa-lo para ndo o danificar.
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Manutencdo de rotina

Sensores do robd

Limpe os sensores do rob6 com um pano macio e seco, como se mostra na
figura abaixo:

Sensor Laser o Janela do para-choques

de Distancia (LDS)

o Sensores de orlas

o Para-choques

o Sensor de tapetes

Nota: um pano molhado pode danificar elementos sensiveis dentro do rob6
e da estagdo base. Use um pano seco para a limpeza.
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Contactos de carregamento e area de sinalizagdo

Limpe os contactos de carregamento e a drea de sinalizagdo com um pano
macio e seco.

Ventiladores de esvaziamento automatico

Limpe os ventiladores de esvaziamento automadtico do rob6 e da estagcdo
base com um pano macio e seco.

Manutencao de rotina

Suporte da esfregona

Retire e limpe os suportes da esfregona.

Almofadas da esfregona

Remova a esfregona do respetivo suporte para a substituir.

0 rob6 contém uma bateria de ides de litio de alto desempenho. Certifique-
se de que a bateria permanece bem carregada para o uso didrio a fim

de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o robd ndo for utilizado
durante um periodo de tempo prolongado, desligue-o e guarde-o. Para
evitar danos por descarga excessiva, carregue o robg, pelo menos, uma vez
de trés em trés meses.
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Resolugdo de problemas

Problema

Solucao

Resolucao de problemas

0 robd ndo se liga.

A bateria esta fraca. Recarregue o rob6 na base e tente novamente.
A temperatura da bateria é demasiado baixa ou demasiado alta. Recomenda-se que o aparelho funcione a uma
temperatura entre 0 °C (32 °F) e 40 °C (104 °F).

Problema

Solucao

0O robd ndo carrega.

A estacdo base ndo estd ligada a corrente; certifique-se de que ambas as extremidades do seu cabo de alimentacdo
estdo corretamente ligadas.

A ligacdo entre os contactos de carregamento na estacdo base e no rob6 é deficiente; limpe os contactos de
carregamento.

Verifique se ha algum objeto estranho no conector do rob6 e remova esse objeto estranho, se o houver.

0 rob6 nao se desliga.

0 rob6 ndo pode ser desligado quando estd a carregar. Recomenda-se que afaste o robd da estagdo base e, em seguida,
prima e mantenha premido o botdo () durante 3 segundos para o desligar.

Se o robd ndo puder ser desligado executando o passo 1, prima e segure o botdo () durante 10 segundos para forcar o rob6 a
desligar-se. Se o problema persistir, por favor, contacte o servigo pos-venda.

O robd ndo consegue
ligar ao Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi estd incorreta. Certifique-se de que a palavra-passe utilizada para se ligar a sua rede Wi-Fi
esta correta.

0 robd ndo suporta uma ligacdo Wi-Fi de 5 GHz. Certifique-se de que o robd estd ligado a uma ligagdo Wi-Fi de 2,4 GHz.
0 sinal de Wi-Fi estd fraco. Certifique-se de que o robd se encontra numa drea com boa cobertura de Wi-Fi.

0 robd pode ndo estar preparado para ser configurado. Por favor, saia e volte a entrar na aplicagdo e depois tente
novamente conforme as instrugdes.

A velocidade de
carregamento é lenta.

Demora cerca de 3,5 horas a carregar completamente o robd quando a sua bateria estda fraca.

Se puser a funcionar o robd a temperaturas fora da gama especificada, a velocidade de carregamento ird diminuir
automaticamente para prolongar a vida util da bateria.

Os contactos de carregamento tanto no robé como na base podem estar sujos. Limpe-0s com um pano seco.

O ruido aumenta quando o
robd esta a funcionar.

Verifique se o filtro da caixa para o pé estd entupido. Se assim for, limpe-o ou substitua-o.

Um objeto duro pode ter ficado preso na escova principal ou na caixa para o po6. Verifique e remova qualquer objeto duro
existente.

A escova principal ou a escova lateral podem ficar emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos duros existentes.
Mude o modo de sucgao para Normal ou Silencioso.

0O robd ndo consegue
encontrar e regressar a
estacdo base.

A estagdo base estd desligada da corrente ou foi movida quando o robd ndo estava sobre ela. Ligue a estagdo base a
fonte de alimentacdo ou coloque o robd na estagao base para carregar.

H4a demasiadas obstrugdes a volta da estagdo base. Coloque a estacdo base numa area mais aberta.

A deslocacdo do rob6 pode leva-lo a reposicionar-se e recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se o robd estiver
demasiado longe da estacdo base, pode ndo ser capaz de regressar automaticamente por si s6, caso em que serd
necessario colocar manualmente o rob6 sobre a estagdo base.

Limpe a drea de sinalizacdo na estagdo base para evitar pé ou sujidade.

O rob6 move-se sem seguir
a rota definida.

Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser organizados antes da utilizagdo do robd.

0 trabalho em superficies molhadas e escorregadias provoca o deslizamento da roda principal. Recomenda-se que seque 0s
locais molhados antes de utilizar o robé.

Limpe a janela do para-choques no rob6é com um pano limpo, macio e seco para a manter limpa e desobstruida.

O robb fica preso em
frente da estagdo base e
ndo consegue regressar.

Verifique se existe espago suficiente em ambos os lados ou a frente da estacdo base para evitar que o rob6 fique
bloqueado.

0 percurso de regresso ao carregamento esta bloqueado, por exemplo, a porta esta fechada.

0 robd pode escorregar se o chdo em frente da estacdo base estiver excessivamente molhado. Se assim for, limpe o
excesso de dgua antes de tentar novamente.

Recomenda-se que desloque a estagdo base para um local diferente e tente novamente.

Certifique-se de que a placa de extensdo da rampa estd corretamente instalada.

O rob6 falha as divisdes a
serem limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem limpas estdo abertas.

Verifique se existe um desnivel superior a cerca de 2 cm no limiar da porta dessa divisao. O rob6 nao pode subir grandes
desniveis ou degraus.

O local em frente a divisao a ser limpa pode estar molhado e escorregadio, fazendo com que o robd escorregue e trabalhe de
forma anormal. Recomenda-se que seque o chdo antes de utilizar o robé.
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Resolugdo de problemas

Problema

Solucao

O robd ndo retoma a limpeza
depois de carregar.

Certifique-se de que o robd ndo esta configurado para o modo DND (Nao incomodar), o que o impedira de retomar a
limpeza.

O robd ndo retoma a limpeza depois de o colocar manualmente na estacdo base ou de o enviar para carregar através da
aplicacdo ou do botdo (.

A estagao ndo consegue
esvaziar automaticamente a
caixa para o po.

Verifique se o0 saco de recolha de po6, no depdsito de po, esta cheio.
Se o saco de recolha de p6 ndo estiver cheio, verifique se existe alguma obstru¢do nas aberturas de esvaziamento automatico
do robb, na estacdo base ou na caixa para o po. Se houver, retire a peca bloqueada atempadamente.

0 nivel de &gua no painel de
lavagem ndo é o normal.

Verifique se o vedante do depdsito de dgua usada estd solto ou ndo esta corretamente instalado e, em caso afirmativo,
reponha-o manualmente. Se o problema persistir, por favor, contacte a equipa do servico pds-venda.

Prima suavemente o depdsito de dgua usada para se certificar de que esta corretamente instalado.

Retire o filtro do painel de lavagem, verifique se a saida do escoamento estd bloqueada e limpe-a.

Verifique a solugdo de limpeza. Nao adicione qualquer outro liquido para além da solucdo de limpeza oficialmente aprovada.

0 suporte da esfregona
estd levantado de forma
anomala.

Retire o suporte da esfregona para verificar se tem algum objeto estranho preso e tente reiniciar o robd. Se o problema
persistir, por favor, contacte a equipa do servigo pos-venda.

Ha agua debaixo do
depdsito de dgua limpa ou a
volta do vedante.

Ao retirar o depdsito de dgua limpa, pode ficar alguma dgua no tubo debaixo do depdsito ou a volta do vedante. Isto é
normal. Limpe-o com um pano seco.

Para obter mais apoio, contacte-nos através de www.mova-tech.com
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Especificacoes
Estacao base
Modelo RLP53HE Modelo RCPEO0104
Tempo de carregamento Aproximadamente 3,5 horas Entrada nominal 220 - 240 V~ 50 - 60 Hz
Tensdo nominal 14,4V = Saida nominal 20V=2A
Poténcia nominal 75W Poténcia nominal (durante o
. . 700 W
esvaziamento do po)
Frequéncia de funcionamento 2400 - 2483,5 MHz
Poténcia nominal (durante a 1160 W
Poténcia maxima de saida <20dBm limpeza com dgua quente)
Poténcia nominal (durante o
87 W
carregamento e a secagem)

Em condigbes normais de utilizacdo, este equipamento deve ser mantido a
uma distancia de separacao de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo
do utilizador.

Nota:

- A poténcia nominal (durante a limpeza com dgua quente) é determinada
pelo valor da poténcia durante o periodo representativo (temperatura da
agua 25 °C).

- A poténcia nominal (durante o carregamento e a secagem) é determinada
pelo valor da poténcia durante o periodo de carga total.

320



Descarte e remocdo da bateria min'wa y1n K

A bateria de ides de litio incorporada contém substancias que sdo perigosas para o ambiente. Antes de descartar a bateria, certifique-se de que a bateria é W'D 102 .1'WIN2A (122 XD WIN'wn NXXIND NY'XD IN NDW ,NIYAWNNN VIINY T2 NKT'YNYNN 1'WIN1 Win'win 195 wnnwn 11mMn NN XNpY v
removida por técnicos qualificados e descartada numa instalagao de reciclagem apropriada. STV I'VD ININ INYYD

- a bateria deve ser removida do aparelho antes de este ser desmantelado;
- 0 aparelho deve ser desligado da rede de alimentagdo ao retirar a bateria;

"ON IN NIV NI'YIN ,NITO NIYIAN DY D'WIXD IX 8 D'AD NNNN D' T2 NND |'N - win'y Ni2an
N'02NY 122 NXTEL,DIDNVIDX IN NN NNAYN XOY NT1'WON1 wnnwnd VT IN |I'D1)
NNAWN KOO NPITNNI 1P VXD 0 T9'D NNY |'N .DNWYD 01I1D'0 VIINYI1 NNV NYIVD

- a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:
Antes de remover a bateria, desligue a alimentacdo e descarregue a bateria o mais possivel. Q'Yonin QY npbIow NIDN PO NT'N' NIVXNXNA P wIin'vwd 1vil Y nwnn 1'wonn -
As baterias que ja ndo sdo necessdrias devem ser descartadas numa instalacdo de reciclagem apropriada.

. . L _ )22 DNNIMN D' T OV P NBYNNY NIINN NISYI0 Y'Dn Nt Hnwn 'won -
N&o exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de explosdo.
Em condicdes de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com &gua e procure ajuda médica. DT2' P'NINY W' 'WONN OV pnwd 0D AWOKD 'K 1P1IY TVIMN RN NN NINDD W' .

OVID NINY N2 VIANNA TANA NI

Guia de remocgao:
122 220 IN N'0ANN TN 1'WON] WNNWNY IX |I))D'7 ,|'pnn') |I'N -

1. Vire o rob@, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na parte de tras do rob6 e depois retire a tampa.

D'NLWN DY ,YIN] 12 WNNWNY |'X .T252 N'M'A N2'202 NIDX 1pY TvIM N1 XIn -
JNMYYN INNMN0N N2'201 ,0"N5XY DI'KY

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para remover a bateria.

2'WON2 WNNWNY |'NL,NNNN .NN'RNN D210 D220 DVID 1'wonnw NTID W' -

NN'WN 210N IN XN 7T 219002 IX TNIM 5202 19'9NNY W' ,0IAD Y)nwnin Y10 DN -

Informacdo sobre o REEE Ow

Todos os produtos com este simbolo sdo residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE, como especificado na Diretiva 2012/19/UE) que ndo
devem ser misturados com residuos domésticos ndo selecionados. Em vez disso, deve proteger a saude humana e o ambiente, entregando os seus
residuos de equipamentos num ponto de recolha designado para a reciclagem de residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos, designado pelo
governo ou pelas autoridades locais. A eliminacdo e reciclagem corretas ajudardo a prevenir potenciais consequéncias negativas para o ambiente

— e a saude humana. Por favor, contacte o instalador ou as autoridades locais para mais informacgdes sobre o local, bem como sobre os termos e
condigdes desses pontos de recolha.
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