












































































































































































































































































































































































































































3.4 Het reinigen beéindigen

Aan het einde van de reinigingscyclus keert de robot terug naar het startpunt zodat deze gemakkelijk kan
worden opgehaald. Als de robot stopt op een ontoegankelijke locatie, gebruik dan de afstandsbediening
in de app om deze naar een geschikte locatie te leiden.

o Houd de robot vast bij het handvat en houd vervolgens (-) 2 seconden ingedrukt om de robot los te
koppelen.
Opmerkingen:
* Bij het opheffen van de zuigkracht zal de luchtdruk langzaam wegvallen. Houd het handvat stevig vast
en laat het niet los.
= Zodra de robot is losgekoppeld, wordt het station automatisch ook losgekoppeld.
4 — M

(&

e Verwijder de robot en verwijder vervolgens de reinigingsaccessoires. Maak de watertank leeg.

Opmerking: Reinig en droog de reinigingsdoek en hoekborstels voordat u ze opbergt. Dit voorkomt
schimmelvorming en schade.

L

e Plaats de robot terug in het opbergvak van het station.

Let op: Zorg ervoor dat het handvat van de robot naar buiten is gericht en dat de aansluiting op het
station naar boven is gericht.
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o Druk op (©). Sluit de klapdeksel zodra het snoer volledig is ingetrokken.

Opmerking: Het netsnoer kan tijdens het intrekken in de knoop raken. Als het vastloopt, trekt u het
snoer handmatig recht en drukt u nogmaals op (2) om verder te gaan met intrekken.

9 Houd (©) 2 seconden ingedrukt om zowel de robot als het station uit te schakelen.

@ Als u het netsnoer en de veiligheidskoord hebt gebruikt, trek dan de achterklep van het station
omhoog en plaats ze terug in het station.

§
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3.5 Opladen en opbergen na gebruik

1. Sluit het station aan op een stopcontact. U kunt de voortgang van het opladen controleren aan de
hand van de accu-indicator.

Opmerking: Als de statusindicator op het station groen wordt, heeft de robot voldoende

veiligheidsaccuvermogen en kan deze het raam tijdens het opladen reinigen.

2. Als alle accu-indicatoren constant groen branden, is de robot volledig opgeladen. Haal de stekker
uit het stopcontact.

3. Bewaar het station op een koele, droge plaats, uit de buurt van direct zonlicht en extreme temperaturen.

Belangrijk: Bij langdurige opslag (meer dan 1 jaar) moet u het station regelmatig opladen om de accu

gezond te houden.

4 Belangrijkste functies

Exclusieve app-functies

Met de Dreamhome-app kunt u uw robot bedienen, van aangepaste instellingen genieten,
reinigingslogboeken bekijken, onderhoudstips raadplegen en feedback sturen.

Modus Omschrijving
Voltooid [E] Bestrijkt alle delen van het raam.
Opmerking: Robot draait standaard in de modus Volledig wassen.
Rand O Richt zich op het wassen van hoeken en randen van het raam.
Opmerking: Niet geschikt voor glas zonder omlijsting.
Richt zich op specifieke zones (boven, onder, links, rechts) ten opzichte
Zone [&] -
van de positie van de robot.
Leid de robot handmatig naar specifieke locaties om plekken te wassen.
Op afstand @ Het wast voortdurend terwijl het beweegt.
Instellingen Omschrijving
. Zorgt voor een grondig wassen, ideaal voor middelzwaar tot zwaar stof.
Grondig @ : oo .
Aanbevolen voor buitenramen of ramen die niet recent zijn gewassen.
Snel Zorgt voor een sneller wassen, ideaal voor licht tot middelzwaar stof.
Aanbevolen voor binnenramen of regelmatig onderhoud.
Reinigen lang de grens Pas h Lreiniai l q behoef
@ as het aantal reinigingsgangen langs de grens aan uw behoeften aan.

Spotreiniging

Tik op B> om een aangewezen plek plaatselijk te reinigen. De robot beweegt vooruit en achteruit om
grondig te reinigen. Tik op @ om het reinigen te beéindigen en de robot zal op zijn huidige positie
stoppen. Om het terug te sturen naar het startpunt, tikt u op Terug of gebruikt u de afstandsbediening in
de app.

Automatisch hervatten na onderbreking

Als deze functie is ingeschakeld, zal de robot bij een onderbreking of pauze automatisch verdergaan vanaf
het punt waar deze gebleven was op het geplande pad. U kunt Automatisch hervatten uitschakelen via de
app.

Opmerking: Automatisch hervatten werkt mogelijk niet in de volgende gevallen:

= Het reinigingsgebied of de positie van het raam is gewijzigd.

= De robot is opnieuw opgestart of Automatisch hervatten is uitgeschakeld.

Automatisch hervatten is alleen beschikbaar voor Volledige reiniging.
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Reinigingspad

N-vormig patroon: Als de horizontale lengte van het raam minder dan twee keer de lengte van de robot
is, dan volgt de robot een N-vormig pad.

P —

Z-vormig pad: Als de horizontale lengte van het raam ten minste tweemaal de lengte van de robot is,
volgt de robot een Z-vormig pad.

v o |
[ o Lo

~

J

Opmerkingen:

= Zorg ervoor dat uw telefoon en robot zich binnen hetzelfde wifi-netwerk bevinden met een stabiel
signaal wanneer u verbinding maakt met WiFi.

» Gebruik een single-band netwerk met een frequentie van 2,4 GHz of een dual-band netwerk met een
frequentie van 2,4/5 GHz.

* Houd uw telefoon binnen 10 m van de robot wanneer u een Bluetooth-verbinding gebruikt.

= De functies van de app kunnen veranderen naarmate we de applicatie verder ontwikkelen en
bijwerken.
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5 Onderhoud

Reinig en onderhoud de raamreinigingsrobot regelmatig om optimale prestaties te behouden.
Raadpleeg de onderhoudsgids in de Dreamehome-app.

5.1 Reinigingsdoek en hoekborstels

o Verwijder na elk gebruik de reinigingsdoek en de hoekborstels. Om de hoekborstel te
verwijderen, duwt u deze omhoog tot u een klik hoort.

e Laat de hoekborstels 5 minuten weken. Spoel ze vervolgens schoon. Schud overtollig water af en
installeer ze opnieuw.

J

— =

@

9 Was de reinigingsdoek met de hand of in de machine en wring het uit tot het niet meer druppelt
voordat u het opnieuw gebruikt.

Opmerking: Vervang de reinigingsdoek als het versleten, bevlekt of minder effectief wordt.
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5.2 Rupsbanden en valbeschermingssensoren

@ Voordat u de rupsbanden reinigt, moet u ervoor @ Plaats de robot ondersteboven op een
zorgen dat de robot is ingeschakeld en niet is vlakke ondergrond met de rupsbanden
vastgezet (ventilator uit). naar boven gericht.

e Open de app en ga naar Rupsbanden reinigen. Tik op de knop om het draaien van de rupsband
te starten. Houd een droge, schone doek tegen de rupsband om deze schoon te maken. Tik na

afloop op de knop om de rotatie te stoppen.

\<\

Belangrijk: Maak de rupsbanden regelmatig schoon om opeenhoping van vuil te voorkomen.

0 Verwijder de hoekborstels en veeg de valbeschermingssensoren af met een schone, droge
doek.
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5.3 De robotbehuizing reinigen
Neem de buitenkant van de robot af met een schone en droge doek.

Opmerking: De robot niet rechtstreeks onderdompelen of afspoelen, omdat dit de robot kan beschadigen.

6 Problemen oplossen

V1 | Hoe laad ik de accu op?

Wanneer de robot niet vastgezet is:

1. Sluit het station aan op een stopcontact.

2. Zorg ervoor dat de robot aan staat. De statusindicator knippert rood.

3. Als de statusindicator groen wordt, is het niveau van de veiligheidsaccu voldoende, waardoor
gelijktijdig opladen en reinigen mogelijk is.

Wanneer de robot vastgezet is:

1. Sluit het station aan op een vast stopcontact.

2. Wacht tot de robot terugkeert naar het startpunt. Als deze niet terugkeert, gebruik dan de
afstandsbediening in de app.

3. Nadat de robot is teruggekeerd naar het startpunt, houdt u () 2 seconden ingedrukt om de robot te verwijderen.

4. Wanneer de statusindicator groen wordt, is het vermogen van de veiligheidsaccu voldoende,
waardoor gelijktijdig opladen en reinigen mogelijk is.

V2 | De robot meldt "onvoldoende zuigkracht".

1. Een onjuiste installatie van de reinigingsdoek kan gaten aan de onderkant veroorzaken. Installeer
de robot opnieuw volgens de volgende procedures: verwijder de reinigingsdoek en plaats deze
gelijkmatig op het klittenband aan de onderkant van de robot. Zorg ervoor dat de rupsbanden en
valbeschermingssensoren niet geblokkeerd worden om te voorkomen dat de aanhechting wegvalt.

2. Er zitten openingen en stickers op het glas. Vermijd het gebruik van de robot op glas met openingen
of stickers.

3. Eris een laag obstakel op het glas. Verwijder of bedek het obstakel alvorens schoon te maken.

V3 | De robot sproeit geen water.

1. Controleer of het waterpeil te laag is om de inlaat te bereiken. Voeg onmiddellijk de
reinigingsoplossing of het water toe.

2. Als de robot voor het eerst gebruikt wordt en de slang is leeg, wacht dan even (ongeveer 1-3 minuten)
totdat de slang gevuld is zodat hij normaal kan sproeien. Dit kan even duren.

3. De automatische sproeifunctie kan worden uitgeschakeld in de app. Ga naar de instellingeninterface
van de app om deze functie in te schakelen.

4. Als bovenstaande oplossingen nog steeds niet werken, zijn de sproeikoppen mogelijk verstopt. Ga
naar de instellingeninterface van de app en schakel de functie [Voorste sproeier vrijgeven] of [Achterste
sproeier vrijgeven] in om de sproeiers te ontstoppen.

5. Neem contact op met de klantenservice als het probleem zich blijft voordoen.
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V4 | De robot glijdt uit tijdens het bewegen.

1. Verwijder de robot van het glas.

2. Open de app, ga naar Rupsbanden reinigen en volg de instructies op het scherm om de rupsbanden
te reinigen.

3. Wring de reinigingsdoek uit om overtollig water te verwijderen.

4. Controleer of de luchtvochtigheid hoger is dan 85%. Als dat het geval is, wordt het reinigen van de
ramen afgeraden.

V5 | De robot zit vast.
1. Controleer of de rupsband niet verstrikt is geraakt. Maak de rupsband schoon voor gebruik.
2. Controleer het glas op een laag kozijn of obstakels.
2.1 Als er obstakels zijn, wordt het aanbevolen om de robot voor de veiligheid terug te halen.
2.2 Om verder te gaan met reinigen, kunt u de afstandsbedieningsmodus van de app gebruiken om de
robot handmatig te bedienen of de Zonereinigingsmodus kiezen om deze gedeelten te vermijden.
3. Wanneer de robot buiten bereik is, gebruik dan afstandsbediening om hem terug te halen.

V6 | lk kan de robot niet terughalen nadat deze klaar is met reinigen.

1. Obstakels op het glas kunnen de berekening van de afstand beinvloeden. Open de app en tik op [Terug
naar beginpunt].

2. Als u de afstandsbedieningsmodus start onmiddellijk nadat u de robot hebt vastgemaakt, is het
mogelijk dat de robot terugkeert naar een onbereikbare positie. iHet wordt aanbevolen om te beginnen
met reinigen op een toegankelijke plek; als de robot zich verplaatst heeft naar een moeilijk bereikbare
plek, gebruik dan de functie [Afstandsbedieningsmodus] van de app om hem terug te halen.

V7 | Robot meldt “start de robot in het midden van het raam” .

De robot kan mogelijk niet zijn richting veranderen als deze zich te dicht bij het kozijn bevindt. Houd
de Startknop 2 seconden ingedrukt, verwijder de robot en maak hem weer vast op een afstand van
meer dan 6 cm van het kozijn.

7 Specificaties

Productnaam Raamreinigingsrobot
Merk Dreame
Robotmodel GCJz2419
Afmetingen station 325*231*350 mm
Afmetingen robot 270*270*80,5 mm

Station: 100-240V ~ 50/60Hz 2,5A 106 W

Nominale ingang

Robot: 24 V===
Uit-modus stroom Minder dan 0,3 watt
Periode van energiemanagement Minder dan 20 minuten

Opmerking: De specificaties kunnen veranderen omdat wij ons product voortdurend verbeteren. Ga
voor de meest recente informatie naar onze website op https://global.dreametech.com.
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8 Verwijdering en afvoer van accu’s

De ingebouwde lithium-ion-accu bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de accu
afvoert, moet u ervoor zorgen dat de accu door gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een
geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

= De accu moet uit het apparaat worden verwijderd voordat deze wordt afgevoerd;

« Bij het verwijderen van de accu moet het apparaat van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;
= De accu moet veilig worden afgevoerd.

Verwijderingsgids

1. Koppel de adapter van het station los van de voedingsbron. Schakel het station uit. De
indicatorlampjes op het station zijn uit.

2. Verwijder het voetstuk onder de basisplaat, acht schroeven en de basisplaat.

3. Verwijder zes schroeven van de beugel van de basisplaat en de beugel zelf.

4. Verwijder de vergrendeling van het opbergvak, de pluggen voor de schroefgaten, vier schroeven en
het opbergvak.

5. Verwijder de accuhouder, twee schroeven en de accu. Beschadig de accubehuizing niet om gevaren
te voorkomen.

6. Voer de accu na verwijdering af naar een professioneel recyclingbedrijf.

Let op:

= Koppel het station los van de voedingsbron en laat de accu leeglopen voordat u deze afvoert.

» Nadat de accu is verwijderd, moet deze worden afgevoerd naar een professioneel recyclingbedrijf.

« Stel de accu niet bloot aan hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

« Als de accuvloeistof lekt en in contact komt met de huid, onmiddellijk met veel water afspoelen en
medische hulp inroepen.
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