MOVA V70 Ultra Complete

Robotic Vacuum Cleaner
User Manual

The {llustrations In this manual are for reference only. Pleass refer to the actual produsct. A OVA
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Safety Information

To avald electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully befare using the
appliance and keep it for future reference.

Usags
Restrictions

+ This product should not be used by children younger than 8 years old nor persans with physical, sensory, intellectual deficiencies,

or limited experence or knowledge without the supervision of a pamnt or guandian (o ensure safe operation and to avoid any
risks, Cleaning and maintenance shall not be performed by children without supervision,

The appliance 5 only to be used with the power supply unit provided with the appllance.

+ This appliance comtains batteries that are anly replaceable by skilled persons,
. Clear the area to be cleansd, Children shall not play with the appliance. Ensore chitdren and pets are kept at a safe distance from

the mobot while it = operating,

. Do net install, charge or use the appliance nthe bathrooms of around the pools.
« This product is for fioor cleaning in a home environment only, Bo not use it eutdoors, on non-fioor surfaces, arin a commercial or

Indu=irial setiing,

- Ensure that the appliance operates comectly in 2 proper environment. Othienalse, do not use the appliance.
« If the powear cord is damaoed, it must be replaced by a special cord or assembly availabie from the manufacturer or its service

agent.

« o not use the robat in an ares suspended above ground level without & protective barrier
+ Do not place the robot upside down. Do not use the LS Sensor Cover, robot cover, of bumper as a handie for the roboL
+ Use the robot in emvironments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C Make sure there s no liguid or sticky

substance on the floar.

+ To prevent damage or harm from dragging, clear any loose ohjects from the floor and remove cables or powet cords on the

cleaning path before operating the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaaging them.

. Keep hair, fingers; and other body parts away from the suction opening of the robat.

+ Keep the cleaning tool out of reach of children,

. Do not operate the appliance in a room where aninfant or child = sleeping.

+ Do not place children, pets, or a2ny item an top of the robot regardless of whether it s stationary or moving.

+ Only ckean water and the officialiy-approved cleaning solution can be added to the clean water tank: 0o notadd any other liguid

such as alcohol or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clear water can be checked on the cleaning solution bottle.
Keep the cleaning solution out of reach of children.

Do ot use thie robot to cdean any burning objects. Do notuse the robot to pick up flammakble or combustible liguids, coroslve
gases, or undiluted acids or solvenis.




BCH Safety Information

+ Do notvacuum hard or sharp objects. Do not use the applisnce to plck up objects such 2= stones, large pieces of paper or any
[tern that may clog the applisnce.
« Plug must be removed fiom the socket-outlet before cieaning or maintaining the appllance.
* Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning washable parts, fully dry
the parts before reinstalling and using thermn.
- Please use this product in accordance with the instructions inthe User Manual. Users are responsible for any loss or damage that
arise fram improper use of this product.
Batteries - 0o not use any third-pary battery or base station, The robot can only be used with the model RCVEDYOY base staticn,
and Charging . The Base Station charges one14.4 V d.c. /5800 mah Li-ion batiery pack,

This Base Station can't be used for chaming non-rechargeable batteries. Failing to do so may tause the lichium-ion batteny o
catch fire.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on yaur g,
Do not place the base station near & heat source.
+ Do notuse a wet doth or wet hands to wipe or clean the base station’s charging contacts.
- Do notimproperty dispose of old batteries, Unneeded batteries should be discarded at-an appropriate recyciing faciiity,
- It the power cand becomes damaged or broken, stop asing it immediataly and contact after-sales service.
Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possibla.

+ If the robot will not be used for an extended peried of tme, fully charge it then tum ol and store itin a cool, dry place.
Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery,

Laser Safety . The |aser sensor in this product meets the |EC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
Infarmation  giandard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.
CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021
{:'r For indoor use only m Read operator's manual

Hereby, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Lid. declares that the radio equipment type RIYZ7CE is in compliance with Directive
2014/53/ELL

The full text of tha EU declaration of conformity s avallable at the following internet address; hitps: Jlwwewmova.tech

For detailed e-manual, please go to hitps: /fwwe mova.tech/ paoes/ user-manuals-and-fans



Product Overview

(" Dock Button
- Press to send the robot back to the base station
The child lock i5 an, press and hold Tor 3 seconds to disable the
child lock
- The child lock i off, press and hold for 3 seconds to enable the
‘spotcleaning function

« (1 Poweer f Clean Button

Presz and Rold for 3 seconds to burn on o of
Preds to start deaning after the robot is tumed on

RGE Status Indicator
“Braathing Blue {5ldes): Smari Cleaning Mode (Large Particles
Boost, Carpet Boost, Intelllgent Stain Cleaning, Smart MopExtend,
=t

- Flashing Red [Center); Exmor

Status Indicator
Solid White: Cleaning of deanup completed
“Braathing White: Chairging (not low batizry)
Solid Drange: Standby at low battery or paused at low battery
Breathing Orange: Charging (low battery)
- Blinking Orange: Emror

Mote:

- Preas any button on the robot to pause whils the obot s deaning.
or retuming to charge:

- Lhitd Leck t3n be enabled/disabled through the app.




B Product Overview

Robat and Sensors

I # LED Auxiliary Light
., ez Omnidirectionst
= 30 Dual-Line Lassr Sansors Carpet Sensar — ihest
,J Side Brush Extension |
i G-t Al IR Camarg Assembly
Al HO Camera Clearatice Leg " Clearance Lag
‘ ) Main Brush = i SRt U
% Microphones H = Malm Whee|
Maiin Whaal -—ﬁn y
Uiftable Laser Distance Sansof Brush Guard Clips
—=————= Bummper
Bumeper Window MopEstand = Mop Pad Holder
Aszembly Mounting Holss

+ Reset Button s Wi-Fi Indicator

e Mop Assembl
/"'; el restore to factony settings P ¥
( = = Mop Pad
k>_ == Coiiast Dust Bor Clip w—— Attachment Ares
e ol e A __—1_L-—__
L~ "“-%j} =
: ; MHHEI‘I‘IFIT,‘ WVent .FLI.ILD'-EI'I'H:I-“‘ Vent
A Edge Senzor : [
_,-,--f-_-.] . Charging Contactd r-mlgr =3 Mog Rad Holder
— | Autnmatic Water Bfilling Inlet Fitter Clipr
| _‘J‘ =
s L
v Connectars




Product Overview

Compartment & (¢ 2 400 mL}:
by t ? —— Reserved Slat for

i = e Floor Cleaner
Base Station ) :
Cumpariment B 1> 200 mL): Enr::f;_:!hniulheﬁt
i Specislired Cleaning Selufion | Water Hookupn
[ “\l : J_L:_.'-:.,'w.\ for Auto Refilling
1 S Re A
Upper Cover =—7—— I \ ) )J—- /7 \. :nl:iﬂ[r.:lmng
S TR Mt | ower Part
=== Auta Sation o
' == = I Dispenser Module - | asacd Storage Slot
atus Indicator Bual Compartmants =
+ Spolid White: Thi base F— Autn-empty Vent
station is connected to I — —= Filter
e powel Slgnaling Area - o Burto-empty Vet
+ Solid Qrarge: The bawe . Chaming Contacts
i Al Ouitlel —= ;
Front Caver «—— : statian has an error 7 f Kb Witer
] e Adding Outiet
Washboard Filter >

|« Washboard o
—s Washboard Heatlng i _'_L'u
Madule = : @—‘ fikar Asse Tt
Dust Tank Caver »—| } —

Ramp Estension = Eﬁ o
e o [Mon-removabla) ._I;_]
Used Water Tank Clean Water Tank Bust Tank Handle
water Tank « —, 2 Water Tank LIRS AN HEPA Fllter Frame
Clip i Clip B | =+ Acolstic Fosm
2 Water Pipe —— &
Water Full ~— ""If_ | ~.|I ﬂlm‘ﬂﬂm!’ry- r ’4. J l“
Float Ball f' L i Fibtar Clipz ! L[ el
N/ L) i |
=" . WaterEmpty FliterAssembly - = HEBA Flitar Primary Fliter
Flagtes Frame
Note:

The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be purchased separately. (Only available in specific regions)
The dual-compartrment can be replaced with asingle compartment (600 mL) 10 add more finor deaner, if needed, piease purchase separately thnough official

chanmals



B Before Use

o D TR

R

Before cleaning, plesse move away unstable {ragile, valuabls or dangerous The robiat is equipped with ¢iiff sensors 1o detedt suncunding drop-off
itoms, and clean up cabies, cloths, toys; hard objects and sharp objecis an ateas. To ensure safe and stable operation, the use of physical barriers is
the ground to avoid being eatangled, scratched or knacked over by the rabot recommended to swid cliif rones,

and caunsing tosses:

L
Open the daorof the room to be cleaned, and put the furniture in [ proper Te prevent the robot from missing areas that need to be cleaned, do nat
place to leave mare space. stand In frant of the robot, threshold, hallway, or rarrow places.



Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet

Piace the base statian In 3 iocation that i= a5 open as possible-with & good
Wi-Fl zignal. Leave enaugh spaceas shown In the figure and femove any,
objects in tha haded atea. Firmly insert the power cord into the base station
and tannect it to an =l=ctrical outlet untl the base stafion's jndizator lights
ug: '

= .9my

Mote:

* Make sure that no oigjects might block the signaling area_
It is recommended to place the base station on a3 hard surface rather than
o carget, as carpet may affect the robet's returning and charging.

2. Install the Ramp Extension Plate

Mote: Ensura the washboaed filter |5 installed into place.

3. Aemove Robot Protections and Install the Mop Assembly




IC Before Use

#&. Connect with the MOVAhome App £. Connact the Robat to the Base Station

{1) Prass and hold the povwer button on the robot for 3 seconds totum it After turning the robot on, place the robot onto the baze station with the
o, Remeove the robot cover and scan the QR cede on the robat, or search mop assambly facing toward the washboard, Then you will hear & voice
*MOVahome" [n the app store to dowrniload and Install the apgp. notification when the rabot successfully connects to the base station. After

the rabet is fully charoed, the status indicators on the robot and the base

(%) Apen the MOVAROme: Xne, £ "Scan QR conis b corinact” sl sca the station will remain Lic for 10 minates and then dim.

same QR code on the robot again to add the device. Please follow the promats
to finish the Wi-Fi connection

— INi-Fl Indicator

« Blinking siowly:
To ba tnnnu:h!_l:!

« Blinking quickly:
Connecting

On: Connected -

Note: Lo

i | Note: |t s recommended to fully charge the sobot before its first use. When
Chpy 2/ GHZ W|-F 5 sup & the robol cannot be Wwrned on after the battery & depleted, manually connect

- Due to Upgrades in the spp software, the actual operations may diffes from the rabot with the station to thange it.

the directions in this manual, Meaze foillow the instructions bazed on the
CLTTEn SpE wersion.

- To resat Wi-Fl, repeat step (2) and then follow the prompts o finish the Wi-Fl
eonnection. '

« To disconnect the device from Wi-F metwork, press and hold the Reset
bistton o the rakot for 3 seconds.



Before Use

6. Add Cleaning Selutions 7. Add Water ta the Clean Water Tank

[1} Remowe the front cover and pull out the autn solution dispenser module. Take oot the clean water tank from the base station and Gl op the tank with
{2} Open the upper lids of the module and add deaning solutions respectively  ©/22n water Then jnstall it back into the base sation,

into comespanding compartments. a3 shown in the figure.

{3} Close the lids, put the module badk into the base statien, and then reinstall
the front cover. The cleaning zoluticns wili-be added automatically during
opEratian

o Compartrment & ({: 400 md):
[ Floor Cleansr™

ir— = Compartment B/ 200 mL}:
ﬁ\l speciatized Cleaning Solution®

: Nuote: Do not add hat water into the water tank, a5 this may caute the tank (o
« The auto solution dispenser module can be filled up for use. Do rot add any betome deformed,
tiquids that are not officlally-2pproved to-prevent malfunction,
- Install the sute solutlon dispenser medule until It clicks into place
- Do mot mix or inferchange the solutiens for the compartments to prevent
malfuncticn. Detailed operating procedures for cleaning solutions are
specified on their bottle labels,
- *all claaning solutions are availabis through official channels.




How to Use

Tum On/Off

Press and hold the power buottan for 3 setonds to turn on the mobot. The powet
indicatnr will remain lit. Oy, place the robot onto the base station by aligning
the charging contacts of the robot with thoze af the hasa station, and then
the robot will tum on awematically and beain charging. To tum off the robat,
mave the robot away from the baze station and press and hold the power
burton for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the nebwork for the first time, follow the instructions in the
app to quickly create a map. The rabot will start mapping without cleaning.
Whien the robot raturns to the base station, the mapping process has been
completed and the mag will be saved automaticaliy.

Pause/Slaep

When the robot Is running, press any button to pause It f the robat |= paused
for more than 10 minutes, it sutomadtically enters sleep mode. All Indicators on
the robot will tum off. Press any button on the robot, o use the app to wake up
the robot. '

Mote: i the robot is patized and placed onto the base ststion, the current
cieaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery s tao low, the mbol will avtomatically return to'the baze station
to charge, After charging to the appropriate hattery level, It will resume
unfinistied eleaning Lasks.

Mote: To use thizfunction, please enable |t in the-app.

Do Not Disturb {DND) Mode

The OND mode iz endbled by delault at the fachore You can use the app to
dizable the OND mode or madity the BND perind

Note:
- The scheduled cleaning tasks will be performead as usual during the BMND

period.
= |n this mode, please select whether to resume cleaning; activate autoe dust
roilection, and lowes the voice soalume in the Do Mot tdsturb section of the

app
Spot Cleaning

when the child lock iz off, press-and held the button ) to enabies the spot
cleaning mode, n this mode, the robot cleans a squareshaped areaof 1.5+
1.Ematzrs around Ib-and returns to it starting point ance the spot deaning i=
completed,

Robot Restarting

if the robot stops eponding of canno be twrmed off, press and hold the
power button for 10 seconds to forcefully turm it off, Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on



How to Use

Vacuum and Mop

Mote: When using the robot for the first ime; the robot will defaull to
"Yacuum and Mop® mode. To adjust the cleaning mode, oo to the Cleaning
Mode settings in the app and zetect from the following three 2dditional
options: (0 Vacuum &) Map (1) Mop after Vacusurming

1. Start cleaning

Press the power button on the robat. or use the app to make the mobot star
from the baze station. Thena the robotwill plan the optimal deaning route
and perfarm the cisaning task based an the creatzd map.

Mote:

- To ensure the nobol easily retiims to the base station aftes ¢lzaning, |t fs
recomimended o make the robot start from the base station.

= The mop pads will be cieared before the robot starts mopging, please wait
patizmtly.

- Do ot move the base statlon, the élean water tank, the used water Lank, oi
the washboard filter doring operation,

= Hot water cleaning can be enatled/disablad in the apo for mop pad
cleaning. To prevent scaiding, do not touch the watei outlet whet the
function is on,

2, Auto mop washing

When cleaning, the rabaot swill automatically return to the base station 1o wash
mop pads bazed an e mog pad ceaning frequency specified in the apg,
The baze station will sutomatically refiil the ebot's water tank 2nd the rebot
will rezume cleanup.

———

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop
pads

After the robot finishes a deaning tazk and returns to the base station to
¢harge, the base stafiocn will automatically start empiying the dust bex Then
itwill weash and dry the mop pads.

Note:
- |f the auto-empty function s turmed off in the 2pg; the base station will not
gutomasticaily empty the dust bax,

- The base station will emply the dust box according to the 2ebting in the app:

4. Clean the used water tank

After the robot has compieted its task) please clean the used water tank to
prevent any odor



B Routine Maintenance

12

To keap the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage inthe app or the following m@ble for routing maintenance.

Base Station

Autoematic waler
refiiling irilet

Bottom of the bt

Bust bom

Dmnidirectional whaels
Caster whael/ Main
wheels/Clearance legs

Clean it a5 oeedad

Washboard heating.

madils

Every & manths

Robat Maintznance Maintenance Freguency Replatement Pariod MEntetancs Maintenance Frequency | Replacement Period
Map pads ! Evary 1 to 3 manths HEPA filtar Every & months
Clean It as needad
Mag pad haltders o ! Acoustc foam Repiate 1 a5 neaded
Every J weeks
Dust bow's fiiter Every 3 to & manths [Duist tank Every 1o q months:
Auto-prmipty vent Used water tank Aftar each use
SensnTs Clean water tank Clean It as needad
Charging contacts Every month f Bass e
Bumpet windoms signaling area I
. Every month
Bumpes Charging contacts By
Side brush Every 1 to & months Autt-grmpty vent
Main brush Every & to 12 months Washboand filter Every 1o 2 months

Naote:

- The frequency of malntenance and reglacement depends on actual usage
If an-exception oocurs dus to special circumstances, prompt maintenance of
replacement iz rsecommended.




Routine Maintenance

Washboard Filter

1. Take out the robot and remaove the washboard filter after the mop

pad cleaning 15 compiete,
I il Ajhl |

¥ L

HNote: The washboard hesting module may remain hot aftermop washing.
Allow it to-cool down before cleaning:

2, Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and
then reinstall it in the washboard,

&
3, Use the app or press the button 1o retum the robot to the base
station, or manually put the robot back.

Washboard Heating Module

During use, the washboard heating module may develop scale. To
remaove it, take out the robot, pour & small amount of white vinegar
(5% acetic arid) onthe surface of the heating module and clean it
with & brush,

Mote:

= The-washboard may remain hot. Allow to cool betore handing.

= An appropriate descaler can also be wsed in accordance with the
Instructions Ik provides.

= Do not add white vinegar or descaler directly info the clean water tank to
help pravent matfuncton.

= Do not use sharp toohs or cormoshve lgquids such as bydrochloric acid to clean
the heating modula.




B Routine Maintenance

1. Remove the base station front cover and take oUt the dust tank, Press the 2, Slidie the primary filter in the direction of the screen-printed srmows to remave
filtar assembly ciips inwards to semmve the fiiter 2ssembly and empty the dust it thien detach 1 acouktic faam,

tank az shown in the figure.

T‘f

o 1B




Routine Maintenance

4. Rins= the dust tank, primary filter, HERA filter frame and {llter azsembly frame
with water and dry them comgplstely

o |

> BB @00

&, For light dust, Lap the HERA filter and acoustic foam gently o temove debris.
For heavy dust, nnse-them with cdean water and air-dry it complstely,

» c
Mote: Please refer to the routine maintenance able foi rcommended HER
fitter replacement freqguency.

Used Water Tank

1. Remove the usad waler tank, open it cover and powr out the uzed Wwaler.

P
{

2, Pinse the ussd water tank with dzan water, and Use a proper cleaning
ool toclean the inner wall of the used water tank.

Note: The finat ball in the usexd water tanl is a mokabile part. Do not apply
too much force when cleaning it o avoid damaging it



B Routine Maintenance

Dust Box and Filter

1. Remove the robot cower’ and press the dust box clip fo remove the dust boo.

2. Pull the filte ciip to remove the filter, @nd thea Empwm_e dust bom gt
showm in e figure: '

3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt

Note: Do not attempt to clean the filterwith & brash, a finger or sharo objects
to prevent damaga.

4. Rinse the dist box and filter wath water and dry them completely before

reinstalling.
* C
J--'_'-H‘“'-\_
’%‘;‘»
=
Note:

= Rinse the dust bax and filizr with dean water only. Do not use any detergent.
- Lize the du= box and fitter anly when they are complestsly diry,




Routine Maintenance

. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard A, With the screen-printed arrows Tacing upwards, insert the main
and lift the miain brush out of the robot. brush into the slots downwards In an inclined way.

4. Align the front end of the brush guard with the =lof, insert it
downwards in an inclined way, and then press itinto place.

2. Pull out the brushes as shown in the figure Use a propar cleaning
tool to remove amy hair tangled in the brushes. After cieaning, push
the brushes firmby into the main brush holder untii they click into
place.

Click
; — Note:
= = - Be careful whils pulling out the brushes io prevert injury.
=t - - |{ the main brush is severely tangled, please check whether thie rebot's dust

o is full and cannot suck in haic if zo. pleaze empty the dust box,
- Keep the main brush outof the reach of children and: pets o avoid njuries.
17




Routine Maintenance

Side Brush Robot Sensors and Bumper

Unzerew the side brush with & screwdriver, clean the hair from the brush, and \Wipe the 1obot sensors and bumper by using 3 soft and diy cloth, as shown In
then screw it backon the figure helow
Bumper Window

30 Dual-Line Lasar
SEnsors

R Liftable Laser
Distance Sendor
B

Y =5 e
s
T Edge Sensar
‘-h.-_f

Carpet Sensor

Nota:

= Use a tool such as a small screwdnver (o separate the axie and tice of the
omnidirectional wheel. Do not Use excessive fome.

. Binza the ommidirectional wheat under the runming water and put |t back Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the

after grying it completely. base station, Pleasze use a dry cloth for cleaning.

18



Routine Maintenance

Auto-empty Vents, Charging Contacts and Signaling Area Mop Pad
Ciean the auto-empty venls, charging contacts and the signaling area with a Remove the mop pad from the mop pad holder to replace B
soit and dny cloth.

Battary
Mop Pad Holder -

The robot contains 2 high-pedarmancs thium«on battery pack. Makes sue
Remuove and clean the map pad holders, that the battery remains weli-charged for daify use tomaintain optimal
battery performance. If the robot i= not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damage from enver-discharging, charge
the rabot at least once every three months.




BCH Troubleshooting

20

Problem

Solutian

The rebot cannol turn
on. '

The battery is low, fecharge the rabot on the base and try again.
The tempearature of the battery iz-tob low ar too high. Itis recommended to Use the robot in anvironments with an ambient
temperature above 0°C and below 40%C

The rabot cannot
charge.

The baze station ts not connected o power, please make zure both ends of its power cord are correctly plugoed in.
The contact belween the charging contactd on the base stafion and tha robot |5 pooi; please clean the charging tontacts.
Check whether there iz any foreign object af the connectars of the robaot and remove the foreign abject if any,

The rebot fails to
connact fo Wi-FlL

The Wi-F netwark pazsword iz incorrect Make sure the password used to commect o your Wi-Fi network s correct
Thie robat does not support a 5 GHz Wi-Fl connection. Make sure the robot is conmected to & 2.4 GHe Wi-Fl connection.
The Wi-Fi sigral iz weak, Make sure he robot = inan area with good Wi-Fi coverage.

This robat may mot be mady o be configured, Please mxit and re-enter the app, and then try again as instruced.

The robot cannat find
and retum ta the base
:._tiﬂl:ln.

The base station s disconnected from power or moved when the obet 1s naot an it Please connect the base stafion to the
power supply-or piace the robot onto the baze station tochange.

Thers are too many abstrurtlons around the base stafion. Place the base station in & more open area,

Maving the robot may Capse it to (e-position itsell, and it wWill recteste’ a map If re- pasitioning faits. If the robot s oo tar
from the base station, it might not be able to automatically return on it own, Inwhich caze you will need o manuakly
place the mbotono the'bace station.

Wipe the signaling area on the hate sation to remove dust ar debris.

The oot gets stuck
in front of the base
station anxl cannoi
rekarn ot

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from being blocked.
The route for retumning to charge is blocked 8.0, the door is ciosed.

The robat may slip if the floar in front of the base station s owverty wet If sa, clean the ewcess wates before trying again.

It s recommendead to move the base station to 3 diferent place and try again.

Make sure the ramp extensian plate is installed propetly,

The robot cannot turn
off.

The robat cannot be turned off when i is charging. It is recommended to move the robet frem the base station, and then
press and hold the button &) for 3 seconds b turn itoff.

If the robkot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button 1) for 10 seconds 1o torcibly turn off the
rabot. If the problem persistn. please contact afier-sales servica.

The robbt mizses the
rooms 1o bi cleaned.

Make sure that the doorsof the rooms to be cleaned are open.
The piace in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the mbot to slip and work abnomally.
Meaza tiy diving the Moot before Using the mobof,




Troubleshooting

Problem

Solutian

The charging speedis
slaw,

It takes about 3 hoursta fully charge the mbot when its bafeny 1s o,
If you operate the robot 4t temperatures outside of the spacified range, the charging peed will automatically siew down

to estend the battery |ife.
The charging contscts on both the robot and the base skation may be dirty, please wips them with a dry cloth.

The noise fncreases
while the mobot |5
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If s, chsan it or replace iL

A hard ohject may be caught in the main brush or the dust box. Check and remove any hard ohiect.
Themain brush of the side brish may become tangted . Check 3nd remove any foreign ohjects.
Switch the suction mode 1o Standard or Quiet

The rebot mowes
without fotlowing the
=2t route.

Object=s surh a3 power cords and =lippers should be organized before u=zing the mbat.

Warkirig on wet slippery surfaces esuses the main wheal to slp. 1 is recommendes o dry the wet places before using the
otk

Wipe the bumper window and 30 dual-Uing laser senaors on the robot with 2 clean, soft cloth to keep | dlean and
unohstructed, '

The rabot will not-
reslme cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not gst to the Do Mot Disturb (DNO) mode; which will prevent it from esuming cieaning.
Therobat will not resume cleaning aftes you manually place the robot on the base station or zend the mbot to chage via
the app of the button "k

The station cannot
automatically emply
tha dist box.

Check whethar the dust tank In the base station s full.
If the dust tank is not full, check whether there is any ohstruction at the auto-empty vents of the robiot, the base station, or
the dust boi. |1 any, clean tha blocked part in tmie.

The water level In
tha washboard is
abnormal

Check whether the seal on the used water tank i loose or not correctly instalied, and manually reset it so. 11 the problem
peesints, please contact the after-sales sarvice team,

Gently press down onthe uzed wated tank to make sue it Isinstalled cormsctiy,

Remeave the washboard filter and check whether the sewage drain outlet iz blocked and clean it

Check the cleaning solufion. Do not add any lkguid otherthan the offically-approved cleaning solution.

The mop assembty 4
ratsed abnormally.

Meaza rempve the mop assemily to check I these is-any foreign object stuck in il and by to restast the robot, If the
problam persists, please contact the after-sales =andice team.

There is water unded
the clean water eank ar
arourdd the seal,

When taking cut the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. Thitis
rormal. Please wipe with 2 dry cloth.

Formore support, contact us via hitps:/fwwieemava . 2oh

2]
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Specifications
Model RIVTTCE Model REVEDO?
Charging Time Approe. 3 haurs Rated Input 220-240V - 50«60 Hz
fated Vaoltage 4.8y Fated Dutplt OV =—3A
Rated Fawer 75 W Rated Power (AurincHust | oo o
emplying)
Operation Frequency J40H0- 24835 MHz m'f;?::i;{:]“ﬁ”g het | gt w
Maximum Dutool Power | < 20d8m :ﬁ:;::;ﬂ:?ﬁﬁ; 135 W
Base Station/Charging Dock Under narmal conditions of use, this equipment should be kept a

Power cansumption o off mode: =03 W

Power cansumption in-standby mode: = 0.5 W {within 15 minutes after the
robot leaves the base station/ charging dock)

RobotdBaze Statlon/Charging Dock

The equlpment does not have a standby made ar other equivalent
states |n termsof standby reqgulrements, power management function,
or the abillity to deactivate wirelass network connections due to battery
malitenance nesds. The power consumption of the eguipment L4 likely
to ke higher than other aquipment moedals maelng thece functional
reguirernents.

zeparation distance of af least 20.om between the antenna and the body
of the uzer,

Note:

Rated Power {during ot water cleaning) ks determined by the power value
during the representative pericd (water tempersture 25700,

Rated Power (during charging and diyingl is determined by the power valuz
during full load period.




Specifications

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack WEEE Information

ﬁ All product= beanng thiz symbol are waste slecirical and electronic

equipment (WEEE as in directive 2012/ 19/EU} which should not be

mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect
B jyman bealth and the enviconment by handing aver your waste
Type T equipment to & dezignated colbection point for the recyciing of waste
electrical and siectronic equipment, appointed by the government
or losal authorities: Carrect dispazal and recycling wil help prevent

Model R2407-452P-XDEV/RI401 252 P-MYD

Number 1 patential negative conseguences fo the smmimnment snd Buman
heatth. Pleaze contact the installer or local autharities for more
Rated Capacity 5.8 AN informmation about the iocation 2= well as terms and conditions of

surch coliection points.

Battery Disposal and Removal

The built-in Lithium-fon battery contains substances that are harardous to the enviranmant. Before disposing of the battery, make sure the battery s removed
by quaiified technicians and discarded at an approgriate recycling faclit

- the battery must be removed from the appliance before It s scrapped;
- the appliance must bie disconnecied from the supply malns when ramcring the battesy]
- the battery |5 to be dispozed of safaly.

CAUTION:

Before remaoving the battary, disconned the power and min sut the battery as much as possible.

Unneeded battarias sholild be discarded at an appropeiste recyeling Facility.

Bo not expose to high temperature environment @ avoid risks of explosion,

Under abusive conditions, liguid may be ejected from the battery, If contact oocurs, Aush with water and sesk madical halp,

Removal Guide:
1. Turn over the robof, use a proper tool to remve the screws on the back of the obot, and then remove the cover
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board 1o remmove the battery,

el
b

L




B Sicherheitshinweise

Lesen Sie das Benutzerhandbuch vor der Verwendung des Gerats sorgfiitig durch und bewahren Sie es zum spateren
Machschlagen auf, um Stromschidge, Brande oder Verletzungen durch unsachgemalben Gebrauch des Gerdts zu vermeiden.

Nutzungsbhe-
schrinlwngen

+ Um einen sicheren Betrieb dieses Produkts zu gewahrleisten und um jegliche Risiken zu vermeiden, darf es nicht

von Kindern unter 8 jJahren oder van Persorien mit kGrperichen, sensorischen oder intellekiuellen Defiziten bz,
eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Elveérn oder eines Erziehingsberechtigten benutzt
werden. Kinder ddrfen die Reinigung und Wartung nicht ohne Aufsicht durchfihren.

- Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet warden.
- Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachﬂersunat auspetauscht werden kbnnen.
- Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab.

inder dirfen nicht mit dem Gerat spielen, Achten Sie auf einen sicheren
Abstand zwischen Kindern und Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

+ Das Gerdt darf nichit in Badezimmerm ader in der Ndhe von Schwimmbecken installiert, aufgeladen oder verwendet werden
- Dieses Produkt ist nur for die Bodenreinigung in Wohnrdumen geslgnet. Verwenden Sie s nicht im Freien, auf anderen

Oberftichen als Bodenbeldgen oder in einer gewerblichen oder industriellzn Umoebung,

- Stelien Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung ordnungsgemad funktioniert, Andermfalls dirfen Sie das

Gerdt nicht verwenden.

+ Bel Beschadigung des Netzikabets muss es durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle Elnheit ersetzt werden, die Sie

beim Hersteller oder seinem Kundendienst erhalien kdnnen,

+ Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Gber dem Boden frelstaht, ohne dass elne Schutzbarriere vorhanden st
- Siellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die Abdeckung des LOS-Sensors, die foboterabdeckung oder den

Stoffanger nicht als Griff fir den Roboter

- Merwenden Sie den Roboter in Raumen mit einer Umgebungstemperatur vor Gher 0 *C und urter 40 *C. Stellen Sie sicher,

dass sich keine Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.

« Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gersts alle freistehenden Gegensténde vom Boden, sowle alle auf dem Reinigunaspfad

herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen zu vermeiden,

-« Entfernen Sie zerbrechliche oder kieine Gegenstande vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit diesen Gegenstandan

und deren Beschadigung = vermeiden,

+ Halten Sie Haare, Finger und andere Karpertetle von der Sauodffoung des Roboters fern,

« Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug sulerhalb der Reichweite von Kindem aul.

- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglinoen oder Kindam,

« Verhindern Sie, das: sich Kinder, Haustiers oder andere Gegenstande auf dem Roboter befinden, unabh3ngig davon, ob er

steht oder sich bewegt.,

« |Inden Frischwasserbehalter darf nur sauberes wasser und die offiziell zugelassene Reinigungsflissigkeft eingeflllt werdern.

Filgen Sie keine anderen Flissigheiten wie z 8. Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzw. Das richtige Mischungsverhaltnis
von Reinigungsfidssigkeit und saubierem Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsfliissigkeit. Bewahren Sle dig
Reinigungstlissigkeit auBerhalb der Reichweite van Kindern auf.

- Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstanden. Verwenden Sie den Roboter nicht,

wm entflammbare oder brennbare Flissiokeiten, dtzende Gase oder unverdinnte Sauren oder Lisungsmittel acfzusangen.



Sicherheitshinweise [ DE__

- Keine harten oder acharfen Gegenstande aufsaugen, Verwenden Sie das Gerdt nicht zum Aufsaugen van Gegenstanden wie
steinen, groBen Papiersticken oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats flhren kSnnen.

- Vior der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

« wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und spiten Sie diese nicht mit Fllissigkeiten Sus.
Lassen Sie die abwaschbaren Teile nach der Reinlgung vollstandig trocknen, bevor Sie sie wieder einbauen und benitzen,

« Verwender Sie dieses Geral gems8 den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer Ist fiir alle auf Grund einer
unsachgemdaBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder Schaden verantwortlich,

Alkckeus und « Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von extemen Anbigtern, Der Roboter kann nur mit der Basisstation
Aufladen Modell ROVEDTAT7 verwendet werden.

« Die Basisstation (50t sinen 14,4 V-Gigichstrom- /5.800-maAh-Li-lonen-Akkupack.

- Diese Basisstation eignetsich nicht zum Laden nicht wiederaufladbarer Batterien, Andemfalls besteht die Gefahr, dass die
Lithium-lonen-Batterie in Brand gerat.

- Mersuchen Sie nicht, den Alku ader die Basizstation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu verandern,

= Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmeguelle auf.

« Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit ginem feuchten Tuch oder nassen Handen,

- Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgema#d, Nicht bendtigte Batterien sollten in einer gerigneten Recyclinganlage
entsorgt werdern.

- Im Falle giner Beschadigung ader eines Defekts des Netckabels stellen Sie die Verwendung sofort gin und wenden Sie sich
an den Kundendienst

« Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und méglichst in seiner Originalverpackung
aufbrewahrt wird.

+ Bel ldngerer Nichthenutzung des Aoboters sollte er vallstandig aufgeladen, danach ausgeschattet und an einem kdhlen,
trockenen Ortaufbewahrt werden, Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des
Akkus zu vermeiden.

Infarmationen - Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

b ; = ety
AP ﬂe‘.‘lr‘lmigﬁl;ur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu
LASERPRODUKT DER KLASSE 1

LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
. EN 50689:2021

{_+ Nur fir den Innenbereich geeignet [[[]] Bedienungsanleitung lesen

Hizrmit erklart XingKuang Innovation Technolooy (Suzhou) Co., Ltd, dass das Funkgert des Typs ALVZ7CE den Anforderunoen der fichtiinis
2014/53/ELS entspricht.

Der vollstdndige Wortlaut der EU-Konformitdt=erkddrung st unter der folgenden internetadresse abrufbar: https: /fwww.mova.tech

Eine ausflhrliche elektronische Anleitung finden Sie unter hittos: /www, mova.tech/ pages/ user-manials-and-fags
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Produktiibersicht

» 17: Dockingtaste

Brieken, damit der Roboter sus Basisstation zurdckkahr

Lie Kindersicherung ist aktiviert, halten Sie die Taste 3 Sekunden
\=ng gedrickt, um die Kindersicherng ru deaktivisren

Wenn die Kindersichaning deaktiviert |st, hallen Sie die Taske

3 Sekunden lang gedricks, um dig Punktreinigungstunidion zu
aktivieren

) Ein/ Aus-Taste/feinigungstaste
Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriokt, urm das Gerat eim-
oder auszrschallen

Dricken Sie die Taste, um die A=inigung ru starten, nachdem der
Bibotar singeschaltzt worde
* REB-Statusanzeige
- Blau pulsierend {Seften); Inteligenter Reinipungymodus
[Boost fir groRe Partilel, Boost fOr Teppiche. Intelligente
Fackenreinigung, Smart MopErtena e}
Rot blinkend (Mitta}: Fehler

Status-Anzeige
/ Leuchtet well: Refnigung oder Saubensng ahgeschlossan
Ly 4 - Hauchend weil: Aufiaden {bei nicht nisdrigem Akkustand)

“x\ P4 Ledchtet prange: Stand-by bei niedrigem Akkustand oder

. _./'r angehalten bel niedrigem Akkustand
s - = Hauchend arange: Aufladen [bal niadrigem Akkustand)
__\_\_\_'_'_,_,_,-o-"""
Blinkt orange: Fehler

Hirwels:
Burch Diicken einer beliebigen Taste am Roboter konfen Sie
den Betrleb pausleren wahrend der Roboter reinigh ader zur
Laceztation zurckishri

- Dz Kindersicherung kann Ober die &pp sktiviert! deaktiviert
werden.




Produktiibersicht

v LED-Fusatrlicht
30-Roppellinien- Lasersensar Teppichzensar i— fad
Seitenbirsten- L
Ki=-IR-amesra verldngerungsesinheit
Ml MO barriets Frairsimbain _ -Frairaumbein
. Hauptbisie ~— : Slslens e
Mikrofone I‘L = Sy Hauptrad
Hauptrad = '
Hebbarer Laserdistanssensis l'kl.l_J Khasmymaern fir
J ainBtinger \ Birstenschuts
Stoidtangedfenster MopExtand: = Befestigungs-
Baugruppe (Mopp- affnungen for
Verldngerungs grugpe) —_— e ] Wischpadhalter

Reset-Taste/WLAN-Anzeige
- Halten Sie die Taste 3

Sekunden lang gedricks, Staubbehilter Wischmopp-Baugruppe
umi die Werkseinsteliungen

- wieterherzusteiler p———= Wischpad-
== Abdeckin Staubbehattec-Clip p— Befestigungs-
T ne beseich
-"'"-r'-"ul"l P —
e 1 o —
e Automatisch enfizerendes Ausmatsch i
i) Entliftungswventil ‘prtlserandes
y Handzensar Entiihindsatidtl —_
o e | adekmrtakte ngs e Wischpadhalter
— il Einlass fir automatische Eiltarat] i ARy
e Wassernachfillung "
v Amschldsse

a7



B3 Produktiibersicht

«Fach A | s 408 mL]; Reservismer
— Bodensemiger Steckplatz fr den
™ R Namehlssidts
ff g Speziglls Reinigungsfitgssigheit U BLtamSe T
| & | .J —1—35 Nachfilten und
. . II"'J s I__.-'|:-.T-r "..'lll Ent]ear!.rl l
Ahdeckung L A = I Stromanschluss
== Asomatsches - | st
| = Stafus-Anze] sungsspandermaodul e R
RLES », B T
' :IEu:htﬂl Eallgi?!: Die Dnyppeddeher — Automatisch entieerendes
Basisstation ist an o Eﬁfﬁungmnﬂl
- 4 EiEStrg\r?ue i SRR s - Automatisch entieerendes
rigeschloszen - . 3 :
Vordere :._J_ ||+ Leuchtst orange; Dle Liftausiany B E;'E:{LLIE"“LE:EWL
Abderckung ' St Rt wiken Ausiass fiir sutomatlsche
= Pehler Wassernachililung
Waschplattenfitter = o e

= Waschplatte
s Waschplatten: Staubsammelbahalter . 3
Rampenveriange- = @@1—' Fiterbaugruppe

+ BB E | =
= - Staubsammeibe- -
rungsplatie haiterabdackung ._! ":-] L
Schmutrwasserbehilter Frischwasserbehiltar (it ainehmba) e e
Filterbaugrup pe
0 Wasserbe- HERA-Filterrahmen

Wasserne -
hatter-Clip haleer-Clip . [ | -+ Abuntiloichaurmstoft
— Wazzesleitung §— y
ﬁchwiﬁréiret%r—l i | "-I Clips der « 'j r H lg*’i
liir Wasserbe- JI F:} o= Filter AU | | B e
e i  Rahmen der - ~ I.—-HEP'A»HI.I.H | Primarfiitar
T ey Fittérbaugruppe
i wasseroehalter

Daz Wasseranschlussset fir das Automatische Machiilien und Entleersn muss separat epyoroen werder. (Murin bestimmiten Requenen verfogbar)
Oaz Doppelfach ksnn durch ein Elnraifach (600 mL) ersetzt wesden, um mehi Bodenreiniger hinzusafigen, Bitte bestallen Sie 24 bei Bedarf dber offizells
Kanale.



Vor der Verwendung

Vorbereitung des fuhauses

Entferman Sle var der Reinigung instablle, rerbrechliche, wartvolle oder
gefihrliche Gegenstdnde und rdumen Sie Kabel, Tichey, Spislzaug, harte und
stharfe Gegenstande vom Fuliboden auf, um ein Verfangen, Zerlratzen oder
Umfallzn des Roboters und damit verbundens Verluste :u vermeiden

I

) —y

il

Offrren Sle die T des su reiniganden Raumas und stelien Sie die Mobel in die
gesignete Positian, um mehr Platz zu schaffen,

Der Robater st mit Klippensensoren ausgestattel, um umgehends
Klippenbereiche zu et kennen, Um ginen sichergn und stabilen Botrizbh zu
gewatirleisten, wird diz Verwendung von phyzlschen Barrieren empfobien,
um Klippenbessiche ru vermeiden. '

[

-

Um zu verhindern, dass der Hobater die 2uteinigenden Bereichs nicht
grkennt; sallten Ske sich nicht vor dem Robater, vor Schwallen, Fluren oder
engen Stailen aufhaitan.

]



B Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie den Stecker in
die steckdose

Stedien Sie die Basicstation an einem miglichst frelstehenden Ortmit
gutem WLAN-Sgnal aul, Lazcen Sie gendgend Platz, wis in der Abbildung
pezeigl, und entfamen Sle alle Objekte im schattberten Bereich, Stecksn Sie
das Metrkabel fiest in die Basisstation und schileBen Ske es dann 4n ging
Steckdose an, his die Anzoige der Baslsstation aullouchbst.
T —
o T
L1
7 \

Himngis:

+ Achten Sie darauf, dass leine GegenstEnde den Signalbereich binckleran,
Es-wird empfohlen, die Basisstation auf einar harten Oberfliche statt aul
einem Teppich aufzustellen, da Tepplche das Ricldehies und das Laden
des Robotars besintrichligen kénnen. )

El]

2. Installation der Rampenverlingerungsplatte

Hinwels: Stellen Ske sicher, dass dev Waschplattenfiiter richtig singesetat ist.

3. Entfernen Sie die Schutzvorrichtungen des Roboters und
instatlieren Sie die Wischmopp-Baugruppe




Vor der Verwendung

A. Mit der MOVAhome App verbinden

(1} Zum Einschalten des Roboters die Ein-/Aus- Taste am Roboler dricken und
3 sekunden lang gedriickt halten. Entfernen Sie die Abdeckung des Roboters
und szannen Sie den OR-Cods aul dem Aoboter, ader suchen Sigm App-Stors
nach ,Mvshome", Um die App henmterzuladen und oo installieren.

{2} Offnen Sie die MOVAhome Apg, tippen Sie auf | Scannen Ske den QR-Code
rum Verbinden', und scannen Sle denzelben QR-Code auf dem Robater arnsut,
um das Gerat hinzuouifigen. Bitte folgen Sie den Amweisungen, um dis WLAN-
Verbindung herzostiallen

— IWLAN-Anzeige
« Blinkt langeam:
Varhindung wird
hergestetlt

« Blinkt schnell: Am
verbinden

Ein: verbunden

Himwais:

- E5 wlrd pur 2, 4-GHz- WLAN unierstitet

- Aufgrurd van Aktuallsisrungen der App-Software kanm der tatsSchllchas
Belricb von den AnweisUngen in dieser Anlaitung abweichen Bitle folgen
Sl den 2uf der aktusiben App-Version basieranden Amweiswngen.

« Tum Burlicksetren der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt (2} und
folgen Sie den Anwesungen, um die WLAN-Verbindung zu erstelien.

« Halten 5ie die Re=et-Taste am Roboter 3 Sekunden lang gedrickt, um das
marat vom WLAN - Netzwerk o trennen,

&. Verbinden Sie den Roboter mit der Basisstation

Nachdem Sie den Roboter eingeschaltet haben, setzen Sie den ihn sa aufl
die Basisstation, dass die Wischmo pp-Baugruppe rur Waschplatte reigt
AnechlieBand hiren Sie aine Sprachmeldung, wenn sich der Boboter
srfalgreich mit der Baslestatinn verbunden hat, Nach dem vollstandigea
Aufladen-des Roboters isuchten die Status-Anzeigen am Roboter und an dar
Basisstation 10 Minuten lang und eddschen anschlieBend

Hinweis: Ex wird empfohien, den Roboter yor der ersten inbetrietnahme
vallstandig aufzuladen. Wenn sich def Roboter alfgrind eines ieeren Akl
nicht einschalten Lisst, verbinden Sie ihn zum Aufladen maruell mit der
Basisstation.
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B Vor der Verwendung

R

6. Reinigungsflissighkeit hinzuilgen

[1} Entfemen Siz die vordere Abdeckung und zieken Sie das Modul fiir den
automatizchen Lasungsspender herdus,

{2} Offren ke die pheren Deckel des Moduls und geben Sie
Reinigungafidssigkeit in das dementiprachende Fach, wie in der Abbildung
dargestalli

{3} SehiieBen Sie danach die Deckal, setren Sie das Modul wiederin die
Hazizstation sin und bringen Sie die vordere Abdeckung wieder an. Oie )
Reinigungsfilssighniten werden witrend des Betriehs automatisch mgegeben,

’— Fach & [ 400 mL)

Bodenreinigar”

Fach 8 () 200 mL):
Sperielle Reinigungsflissgkeit®

Himweeis:

-« Das automatische Losungsspendermodul kann sur Verwendung sufgefill
werdan, Figen Sig kelne Flussigkeiten hinzu, diz nicht offinell rugelassen
sind, um Fehifunktionen zu vermaiden.

- Dracken Ske das Fach fir das astomatizche Lisungsspendermodul hinakn,
biz es einrastet

- MLirﬂ‘lz_n adar H!r‘fau_irﬂ‘lz_n Sie die Lo=ungen fur die FEcher nicht, usm
eine Fehlfunktion ru vermeiden, Detaillierte Gebrauchsamaeizungen Tikr
Reirigungsflissiokeitan sind auf den Flaschenetiketten angegeben,

- *alle Reinlgungsidsungen sind iiber offizielle Vertrighskandle srhaluick,

7. Waszer in den Frischwasserbahdlter flllen

Nehmen Sie dén Frischwasserbehaller aus der Baszisstation herats und fillen
Sie den e haiter mit saubarem Wasser, Danach setren Sie (hn wieder in diz
Basisstation eim.

Hinwels: Fillen Sie kein heiBes Wasser ain, da sonst der Fristhwass'erhe_hﬂler
wverformt werden kann.



Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum E|nschalten des Aobolers halten Sie die Bin-fAus-Taste 3 Sekunden lang
gedrickt, e Betriehsanzeige leuchte) weites, Oder stellen Sle den Bobatsr
auf die Basksstation, indem Sie die Ladekortakle des Robotess mit denen der
Basisstation ausrichten. Dann schaltet sich der Roboter autmomatisch ein wund
beginnt mit dem Laden. Um deén Bobotzr ausroschalten; antiermen Sie den
Raboter von der Basisstafion wrd halten Sk die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden

3
.
H.

Schnelle Kartanerstellung

Mach der erstmaligen Konfiguration des Netowerks folgen Siezur schngllen
Hartmnerstellung den Anweungen in der App. Der Boboter beginmt mit der
Kartenerstellung ahae Relnigung. Wenn der Roboter 2ur Basisstation zurickdesh,
ist die Kartanersteliling abgeschiossen und dis Karte wind automastisch gespeichest

Pause/Ruhemodus

wernn def Roboter [Juft, drikcken Ske eine betiebige Taste, umihn anzuhaiten.
wird det Roboter [@nger als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
dan Ruhemodus dber. Alle Anfeigen am Roboter schalten sich aus. DiGcken
Sle eine bellebige Tast= aul dem Roboter;, oder nutren Sie die App, um den
Roboter wieder in Batrigh zu nehmen.

Himweis: Wird ger Robotar gusgeschaltet und aul die Basisstation gestell,
endet die aktuelle Reinipungsaulgabe-

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akl ru sthwach st kehet der Robioter-sutomatiich 2ur Basisstation
zum Aufladen zurkck, Wenn der Akku susrelchend aufgeladen ist, sstat erdiz
nochy rlcht abgeschlossenen Beinigungsauigaben fort.

Hinwels: Zur Nutrung digser Funktion missen Sie diese In der App aktivieren.

Nicht-5tiren-Modus {(DND)

D Micht-Stren- Modus [DND) (5t 2b Werk standardmalig aktiviert. Sie kGnnen
den Wicht-Staren-Maodus (DND) Gber die App deaktivieren oder den DND-
Zaitraum andarm.

Hinweais:

- Die geplanten Reinigung=aufgaben werden wahiend det Nicht-Stbrmen-
Zejraums (DND) wie gewohnt ausgefih

- In diezem Modus wihlen Siz bitte in der App im Abschmitt  Wicht stfren” oh
Sie die Reinigung fortsetzen, die automatizche Staubabsaugung aktivieren
und diz Lautstirke der Sprachausgabe verfingerm mbchten,

Punktreinigung

Wenn die Kindersicherung deaktndert =4, halten Sie die <1 <Taste gedrickt, um
den Punktreinigungsmodus zu aktiviaren. In diesem Modus reinigt der Robotsr
einen quadratischen Bereich van 1.5 = 1,5 Meter um ihn herwm und kehrt zu
seinemn Ausgangspunkt zuribck, sobzld die Punktfeiniglng abgeschlossen st

wznn der Robater ficht mahs reagiert oder sich nicht ausschalten lasst, halten
Sle die Ein- /Aus-Taste 10 Sekunden lang gedricks, urn ihn 2wangsweize
ausrutchallen. Halten Sie dann die Ein- /Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrickt,
um den #oboter sinzuschalten

(11
el
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Benutzung

Staubsaugen und Wischen

Himweis: Bei der erstan Verwendung dies Aoboters befindet sich dieser
standardmalig im Medus  Staubsaugen und Wischen” Zur Anpassung des
Reitigungimodus gehen Sie zu den Reinigungsmodus-Elnsteilungen in
der App und wihien Sle 2us den folgenden dral rusStzlichen Optionen: (B
Staobsapgen D Wischen (0 Wischen rach dem Staubsaugen

1. Reinigung starten
Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste am Robotar oder nitzen Sie dieAgp, un den
Robotar von des Basisstation aus staiten 2u lazsen. Dann piant der Boboter

diz optimale Reinigungsroute und flkrt die Reinigungzaufigabe auf der
Grundlage der erstellten Ksre aus.

=y

{L‘ |:l'] :I.

Himweais:

- Um eine aroblemlose Rickikehr des Boboters 2ur Basisstation nach der
Reinigung i gewakirieisten, empliehlt ez sich, der Roboter voo der
Basisstation aus starten 2u lassen.

-« Der Wischmogp wird gerainigt, bevor der Roboter mit dem Wischen
haginpt. Binte haben Sie etwas Geduld,

- Bewegen Sie diz Basjsstation, dan Frischwascerbehilter, dan
Schmutrwassetbehaier ader den Waschplattenfiler wahrand der
Reinigung micht. )

- Die Heilwassermeinigung kanp fir die Reinigung van Wischpads in des App
aktiviert/deaktiviert werden. Berlhrien Siz den Wasserausiass bei althdester
Funktion nicht, wm Verbrithungen zu vermeiden,

2, Automatisches Waschen des Wischmopps

Watrend der Reinigunig kehrt der Roboter sutomatisch zur Basiestation
zurick, um die Wischpads ru waschen, je nach der in der App lestgel=gten
Haufighaly der Wischmopgreinigung. Dle Basksstation fillt automatisch dan
‘Wasserbehaller des Roboters aul und der Roboter setet die Reinigung fort

3. Automatisches Entleeren des Staubbehalters und Waschen und

Trocknen der Wischmopps

Nachdem der Roboter mine Reinigungsaufgabe erledigt bat und zum

Aiiftaden rur Basisstation surGekkahit, beginmt die Basisstation automatizch

mit dem Entieeren des Staubbehalters, AnschlieBend wascht und trocknet sie

die Mapps.

Hinweis:

= Wenn die automatischa Entleerungsfunition in der App ausgeschaltet ist,
lzert die Basisstation den Staubbehalter ndcht altomstisch,

- Die Basizstation leert den Staubbehatter gern3f der Einstellung in der App.

4. RPeinigen Sie den Schmutzwasserhehdalter

MNachdem der Roboter seine Aufgabe eritillt hat, rinigen Sie bitte den
schmutzwasserbehalter, um Gerschabildung mu vermeiden,



RegelmaBige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur
regelmddigen Wartung des Zubehérs zu beachten.

Linterseite des Rabolers

Staibbahidlter

Gmmidirektionales fad
Gieitrad / Hauptrader ¢
Freiraumbeina

. HEufigksit des

Wariung des Roboteds wartungsintervail Alictsuschis
wischpads ! Alle 1 bi= 3 Monate
wischpadhal=r f

Alle 2 Wocher
Staubbahilberdilter Alle 3 bis & Monatz
Automatisch entleerendes
Entaftungsventil
Sensmen
Stoffangerfenstar
Stobfanger
Seitenbiirzie Allz 3 bis & Monate
Haupthirsta Alle & biz 12 Momate
Einlass fiir sautomatlsche
Wwassermnachidilung

Hach Bedarf rzinigen

. Haufighelt des
Wartung der Basisstation | Warlungsintervall { ipien
HEPA-Filter Alle & Monate

; Mach Bedarf reirigen

Akustikschaumstoff Bei Bedart ersetzan
Staubsammelbehaltar Alle 2 iz 4 Monate

Schmutwasserbehalter Mach jedem Gebravuch

Frischwasserbehalter Mach Bedarf reirigen

Signalbersich des

Basisstation ;

Ladekomtakts Jeden Monat

Automatisch entieerendes

Entliftungsventit

waschplattenfilier Alle 1 bis 2 Monate

Waschplatten-Heizmodul | &lle & Monate

Hinweis:

- Die Haufigksit der Warlung und des Ersatres hangt van dertatsachiichan
Muzzeng ab Sollte durch besonders Umstinde ejine Ausnahme auftreten,
wird =fne sofortige Wartung oder sin sofortiget Efzstr empfohlen.




RegelmaBige Wartung

w Waschplatten-Helzrmadul

1, Nehmen Sie den Roboter heraus und entfernen Sie den Wahrend des Botriebs kann sich auf dem Waschplatten-Hezmodol

Waschplattenfiiter, nachdem die Reinjgung des Wischpads Kesselstain hilden. Zum Entfernen dieser Ablagerungen nehmen Sie

abgeschlossen ist. den Roboter heraus, gieBen eing kleine Menoe weiBen Essia (5 %
Ecsigsdure ) auf die Oberftiche des Helzmoduls und reinigen 2= mit
giner Blrste.

Himweds: Dhas Halzmodul der Waschplatte kznn nach dem wischen noch heif
zain. Laszen Sle ey vor der Reinigung abkihlen.

2.-5piilen Sie den Waschplattenfiiker mit sacberem Wasser ab, wischen
Sig Thn sauber und setzen Ske ihn dann wisder in die Waschplatte gin. ~ =

Hirmwemis:

- Die Waschpiate kann hieil blelben. Lasien Sle diese abkihlen, bevor Ske
sie anfaszen,
E4 kann auch ain geeigneter Entkalker gemal den beigefigten
Amweisungen verwendet werden,
Geben Sie keinen weiden Essig oder Enthatker direkt in den
Frischwasserbehdlter, urmn sins Fl.u'lkliunﬂ-'lilrung Iy vermaiden,

- Werwenden Sie zur Relnigung des Heizmoduls keine scharfen Werkzouge
ader stranden Flussigksiten wis Salmauie

3. Verwenden Sie die App aoder driicken Sie die Taste <5, um den
Roboter zur Basisstation zurGckzubringen, oder setzen Sie den
Roboter manuell zurick.




RegelmaBige Wartung

1. Entfernen Sie die wordere the-rj‘.un? der B._asisstaﬁ:m und nehmen Sk 2. Schisben Sie den Primarfilter in Richtung der aufgedrucktzn Peitte v T 2
den Staubsammelbehdlier heraus, Orircken Sie die Clps der Fllterbaugrupps artharmen, Und entfarrsn Sle-ansehisiend den ARUEHEERaUnasaly,

nach immen, um die Filterbavgruppe zu entfemen; wid leeen Sie den

Staubsammeibehilier wis in der Abbildung gezeigh.

3. Entfesnen Sie den KEPA -Filtermahmen und hehmen Sie den HEPA-Filter
hetaus.

' . !
il S Lo |

r



IO RegelmdaBige Wartung

, Schmutrwasserbahalter
. Spilen Sie den Staubsammetbehalier, den Primarfiiter, den HEPA-Filterratmen

und den Hahmen der Filterbaugrupps mit Wasser ab und tncknen Sie diz Telle

valistandia.

=N« [n[[i

*C
> PE3 @O

5. Bei leichtem Staub klapfen Sie dun HERA-Filisr Und den Akustikschaumstaff

yorsichtin ab, um Rickstdnde 2u entfernen. Bei starkem Staub spiler Sie mit
klarem Wasser und lassen Sle die Teile volistandig an der Lufi tocknen

& » C

Hiniweis: Lie empfohlens Haufigkeit fir den Austausch des HEPA-Fllters

entmabmen Sie bitte der Tabelie fur die routinemaBios Wartung.
34

1. Entfernen Sie den Schmutewasserbehalter, 6ffnen Sie die Abdecikung und
giefen Siz daz Sehmmitzwasser aus.

3. Spijlen Sin den Schmutowasserbehalter mit salberem Wasser aus, und
rminigen Sie die nnenwand-des Schmutrwasserbehdlters mit dem gesigneten
Reinigungswerkreug,

Hinwels: Die Schwimmerkugel Im Schmutswasserbeh3itor ist-gin
bewegliches Teil; (ben Sie beim Relnigen nicht zu viel Kraft aus, um sle nicht
zu Bezchadigen.



RegelmaBige Wartung

1. Entfernen Sie dis Abdeckung des Roboters und dricken Sie den
Staubbehaltar-Clip, um den Staubbehditer zu entfesnen

2. Tiehen Sie den Flterctp, um den Filkzy zu entfernen, und leeren Sle danm
dan Staubbehdlter wie in der Abbildung gezeigh

£
|
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3. Klppfen Sie lEicht auf den Kork des Filters, wm den Schmutz 2u
entfernan.

Hinweis: R=inigen S5ia den Filter niemals mit gimer Bdrste, sinam Finger odsr
stharfen Gegensténden, um Schadedn sy vermeiden,

4. Spilen S den Stackbehalier und den Filler mit Wasser ab und trocknen Sie
sie vor dem Einbau vallstindig ab.

t'ﬂ.’:--.__

Hinwels:

- Spilen Sie den Stacbbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab:
Keine Reinlgungsmittel verwenden

- Werwendern Sie den Staubbehdler und den Fitter nur, wenn sie vollstindig
trocken sind.

i9
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RegelmaBige Wartung

1. Dricken Sie die Klarmmern fir Blrstenschutz nach innen um den i, Fohren Sig die HauptbOrste mit den aufgedruckten Plellen, die
Burstenschutz zu entfermen und die Hauptblirste aus dem Roboter nach oben zeigen, schrag nach unten In die Schlitze sin.
Zu heben.

4, Richten Sie das vordere Ende des Birstenschutzes am Schlitz aus,
setzen Sig ihn schrdo nach unten 2in und driicken Sie fhin dann fest.

2. ZFiehen Sie die Blrsten wie in der Abbildung gezeigt heraos.
Entfernen 5ie min dem gerigneten Reinigungswerkzeug alle in den
Borsten verhedderten Haare, Nach dier Reinigung driicken Sie die
Birsten fest in den Haupthirstenhalter, bis sie einrasten,

Hinwels:
Click = Gelen Sie beim Herausziehen der BUrsten vorsichtia, um Verletzungen oy
vermeigen.

- L - Wenn dig Haupthirste stark verfilzt ist, prifen Sie hitte, ob der Staubbehaiter
o des Roboters voll B und daher keine Haare einzaugen kann, Wenn dies der
=5 - Fall i1, lesren Sie bitte den Staubbebilie
- Bewahren Sie die Hauptbumste aullerhalb der Beichiweite von Kindem und
Haestieren auf, um Verlatzungen o vermeiden.




RegelmaBige Wartung

Schrauben Sie die Seitenbirsta mit einem Schraubenziehes 3b, reinigen Sie Wizchen Sie die Aoboter-5ansofen und ~Stofldnger mit efnem weichen und

i A ane v dar BOrsts und S ke S sis Wiatse-an, trockenen Tuch b, wieinder Abbiidung unten dargestellt
Hebbarer e < StoBfangerfansiar

Laserdistanzsensar
A0-Doppellinier -
Lasersensor

= StoBtdnger

Randsensor

Teppichsensor

Himmeais:
« Tremnen Sle die Achse und den Reilen des omaldirektionaien Rads mit

einem Werzeuy, £ B: einem kleinen Schraubendreher, Uben Sie dabei keine
ub.i_-rmﬁﬂlge Wit E"E_ . . Hinwels: Ein feuchtas Toch kann empfindiiche Elemante im innaren des -

- Spiitan Sie das omnidirekiionals fad unter fiefendem Wasser abund 2etzen ppboters und der Basisstation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein trockenss
Sie g3 nach dem vollstandigen Tracknen wisder gin Tuch zur Reinigung.

4]



IO RegelmdaBige Wartung

Automatisch entleerte Entiiftungséfinungen, Ladekontakte und Wischpad
Signalbereich .
Entfermen Ske das Wischpad aus dem Wischpadhaller, um es auzritauschen,

Reinigen Sie die autnmatisch entleerenden Entiliftungswartiis, Ladskontakie
und den Signaibesaich mit eEnem weichen, tockenen Tuch.

Wischpadhatter
Der Rohoter enthalt einen lelstungsstarken Lithbum-lonan-Akku. Sorgen Sle

Entfernen und relnigen Ske die Wischpadhalter, el t3gtichem Gebrauch fir eire Ausseichende Ladunn des Akkus, um eine
optimale Akkulelstung #u erhalten. Schalten Sie den Roboter bel langarem
Nichifgebrauch aus und verstaisen Sie ihi. Laden S:e den RBoboter mindastens
einmal alle dred Monate auf, um Schaden durch Uberentladung zu vermelden.




Fehlerbehebung

Problem La=ung
a ; [Fer Akku ist schweach, Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann emeut
E;Enrs:ﬁ:ﬁ;' lasst sich nicht Qi Temperatur des Akkus =t fu niedrig oder zu hoch, Es wird empfehlen, den Roboter in Umgebungen mit einer

Umgebungstemperatus aibet 0 *C und unteér 40 *C 2u verwenden.

Der Roboter |dsst sich nicht
laden.

[3le Basisstation ist nicht an die Stromversargung angeichiossen. Bine steéllen Sle sicher, dass beide Enden des Netzkabels
karrekt angeschlassen sind. ;

[er Kontakt swischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter st schiecht, bitte reinigen Sie die Ladeiomalhe.
(nerprifen Sis; ob sich an den Anschiissen ded Rbboters Fremakarper befinden, und entfermen S ggf. diese Fremditirpes

Der Roboter kann keine
Verbindung 2um WLAN
herstslien,

Bas Passwort fir das WLAN-MNetrwerk (st falsch, Ubempriifan Sie, ob das Passwart [r die Verbindung mit ihrem WLAN-
mrestzwerk horrekt isk

[er Aoboter unterstitct keine & GHz-WLAN-Verbindung. Stallen Sie sicher, dass der Boboter mit elner 2,4 GHz-WLAN-
Verbindunog verbunden ist.

Das WLAN-Signal (st schwach: Steilen Sie sicher, dass sich der Robaoterin einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung befindst,
Der Roboter ist maglicherweize nicht fir die Konfiguration bereit. Seenden Sie die App, starten Sie diese emeut, und
versuchen Sie 5 dann noch einmal wie angowissen.

[Fer Roboter findet die
Basisstation nicht und
kbt mlcht zu th 2lick,

Die Basisstation ist hicht an das Stromnetz angeschlossen oder wiiide bewedt, wahrend der Roboter nicht auf ihr steht Bltte
sthli_EEEH Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder stetlan Sie den Aohoter rum Aufladen auf die Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernizse umdie Basiastation heram. Matzieren Sie die Basisstation in enen freistehenden Bereich

Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich moglichenveize neu positionieren, und =r erstelll gine neus Kane, wenn dis
Meupositionierung fehlschlagl. wenn der Robotar zu welt van der Baslsstation entfernt I5%, kann er miglichesweize richt
automatisch zurickkehren, In diesem Fall missen Sie den Roboter manuel auf dig Basisstation stellen,

Wischen Sig den Signalbereich an-der Basizstation ab, um Stavh pder Schimutz zu entfermen

er Raboter bleibt vor
dior Basisstation stecken
und kann nichil zu ihf
ruriickkehren

Ubzrpriten Sie, ob-aul beiden Selten oder vor der Basisstation gendaend Platz vorhandan ist, om ru verhindemn, dass der
Roboter biockisrt wim. Der Weg zur Rlckkehr zum Laden i51 tockiert, £ 8, wenn die Tir gav.thl.ussah |5t

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden wor der Sasisstation Dbermalig nass ist, Wenn dies der Fall ist: entfernen
S rundchst das dberschissige Wasser, bevor Sie es emeut versuchen.

Es wird empfohlen, dis Basisstation an einen anderen Ort zu steflen und es emeut s versuchen.

Vergewissern Sie sich, dass die Rempenvertdngeningsplatte richiig installizr (st

Drer Robotar |&sst sich nicht
avschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des koboters wird empfohlen,
(b von der Basisstation 2u entfermen md die)-Taste 3 Sekumden lang gedriickt zu halten.

wenn sich der Baboter durch Ausfiihran von Schritt | nicht awsschalten i3sst, halten Sie die Tastz (') 10 Sekunden lang gedricki,
wrn gin Ausschatten des Roboters o erswingen. Wenn das Protilem weiterhin besteht, wenden Siz sich bitte an da'unaderliiensL

Oer Raboter kann die zu
reinigenden Raume nicht
errEichen.

Stelien Sie sicher, dass die Taren der zu reinigenden R3ume offen sind,
Dzr Boden wor dem zu reinigenden Zimmer k2nn nass und rutschig sein, o dass der Roboter wegrutscht und nicht
ardnungsgemall finktioniert, Trocknen Siz den Boden, bevor Sie den Robotr benutren.




IO Fehlerbehebung

a4

Problem Lisung
Es dauert etwa 3 Stunden, um den Roboter volistindlg sautruladen, wenn der Akku schysach ist.
e Wenn Sie den Roboter be Temperaturen gulerhalt dés angegebenan Bereichs betreiben; wird die Ladegeschwindigkeit
Aufladegeschwindighksit ist automatisch werlangsami, um die Lebensdacer des Akkus 2o verlangermn.
langsam. Die-Ladelarntzkte sowohl am Roboter sbs such an der Basisstation kormen verschmutzt sein, bitte wischen Sle sie miteinem

trockeren Tuch ab.

fHe Gerdusche nebmen zu,
weahirend der Roboterin
Batrietsist..

Prafen Siz, ob der Staubbehalterfitter verstonfi (st Wenn ja, reinigen Sie lhn oder ersetzen Sie ihn.

Ein *réangirﬁegegﬂ;nd kanntz in den Hauptharste oder im Stauboehalter singeklemmt seing Prifen und entfernen Sie alle
arten nstande.

Erig HaupthﬁTﬂE ader die Seitenbarste kann sich verheddern, Prifen und entdermen Sie alle Fremdkdrper.

Sehalten Sie den Savgmodus auf Standard oder Lefse.

Der Roboter bewegt sich,

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatr des Aoboters aufgerdamt werden,
Beim Elnsatr aul nassen, fu'l'_ﬂ:hlgen Bkarflachen rutscht das Hauptrad durch. Es witd empfahlen, die nassen Swellen vor

ohne der festgelegion dem Einsatz des Roboters zu L

Route zu folgen, Wischen Sz das StoBfangerfenster und die 30-Dogpellinien-Lasersensoren des Roboters mit elnem sauberen, weichen Tuch
ab, um sie sauber und funktionsfEhig zu halten.

per F_I.uhuter plitmtdia :ﬁ:fﬁtegllﬁémﬁﬁ dass der Roboter nicht sul den Nicht-5tGren-Modus {DND) eingestellt ist, da er dann die Beinigung

Rejnigunig nach dem Ber Roboter setet die Feinfgung nicht forl, nachdem Sie den Auboter manuell aufl die Basisstation gestelll haben oder den

Laden micht wieder auf,

Anbater Uher die App oder durch Briocken der Taste v zum Aufladen geschickt haben

[he Station kann den
Staubbehalter nicht
autnmatisch lesran,

Priffen Slz, ob der Staubsammelbehdites in der Basisstation voll st
Wenn der Stasbsammelbenalier nicht voll ist, prifen Sie. ob die automatisch entleerten Entinttungsaiinungen des Raboters,
der Basizstation oder des Staubbehatters verstopft sind. Falls ja. beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig.

Der Wasserstand der
waschplatte st nicht

Elh-ergrtil‘en Siz, ob die Dichtung am SchmutnwasserbehEller lose odel nicht richiig installiert s, und setren Sie sie
gege benenfalls manuell zurick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Skesich bitle an den ¥undendienst
Driscken Sie vorsichtig aul Schmutzwasserbehilter, um sicherzustellen, dass er richlig natallien |st.

i Mehmen Sie den Waschptattenfilter hesaus und prifen S, ob der Atwassesbliussansch ve 2, wnd reinigen Sleihnm,
oL Uberprifen Sie die Remnigungsflissigkeit. figen Sie keine anderan Fllssigkeiten als die offidedl zugelassens
AeimigLngsHizsigheit himm.

Eieuwrt:chrguhpl%_irhl rickt Bitte entfemen Sle die Wischmopp-Baugruppe, peifern Sl=, ob sich ein Fremdkdrper darin befindet, und starten Sie dep
sngghd%e.-n. g Roboter new: Wenn das Probiem weitérhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendissist.
Untei' dem
Frischwasserbehalter oder Wenn Sie den Frischwasserbehaiter herausnehmen, kann ehwas Wasser in der Leitung unter dem Behalter oder um dle
%g}; mmg herum ichtung herum zuréckbletben; Dizs ist normal. Wischen Sie ez bitte mit einem trockenen Tuch ab,

Bt IGEEEL.

Bai weiteren Fragen wenden Sig=ich bitte an hitps: /M www. movatech




Spezifikationen

Basisstation
Modell RIMTTCE Modell ROVEDHD?
Ladezei Etwa 3 Siunden FeEminemngang 220-240V - 50«60 Hz
BemessUngsspannung 144 = Meninausgang 20 —3 A
s Bermessungsteistung (be
-] sUngsizist 75w
emessUngsizistung det Staubentisening) oo w
. Bermessurgskeistung
Betrisbsfrequen: 2 400-3 483 5 MHE (wahreng der sanw
e, — Heiflwasserrsiniming)
Ausgangsl=istung Bernessungslelstung
{beim Lade- und 35w
Trockn ungsyargang)

Basizstatlon/Ladestation

Energleverbrauch im Aus-Modus: £0,3 W

Energleverbrauch im Standby-Modus: 50,5 W (innrerhalb von 15 Mimiten,
nachdem der Roboter van der Basisstation/Ladestation entfesnt wurde)

Roboter-Basizstation/Ladestation

Das Gerdt verflgl nicht Gber sinen Sland-by-Modus odes alnen snderan
verglelchbaren Status hinslchtlich der Stand-by-Anforderingen,

der Energieverwaltungsfunktion oder der Moglichkeit, drahtlose
Metzwerkverbindungen wegen der eforderlichen Batteriewartung 2u
deaktivieran. Der Stramverbrauch des Gardts diirlte hiher sein als bal
anderen Madellen, die dlese Funktionzanfordetungen erfdllen.

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerdt in elnem Abstand
wvan mindestens 20 cm swizchen der Antenne und dem Korper des
Benltzers gehalten werden,

Hinweis:
Dle Bemessungsisisung (wahrend der Heifwassersinigung) wird
durch den Leistungswert wahrend dex angegebenen Zeitraums
(Wassertemparatur 25 *C) bestimmt
Die Bemessungsieistung (beim Lade- und Trocknungsyorgang) wird durch
den Leistungswert wahrend der Yolllastpenode Bestmmt.



B Spezifikationen

Wirderaufladbarer Lithium-lonen-Akkupack

Modell H2A0T-452P- XOEV/R2407-452P-MMYD
Tvp Lithium-lomen

Anzahl 1

MNennkaparitat 5840

Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die gingebaute Lithium-onen-Battesie enthalt umweligelahrdende Subztanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die Battete von
gqualifizierten Technikarn entfernt und in einer geelgneten Recyclinganlage entsorgtwind.

= Dt Akkd muss var der Entsoigung aus dem Gerdt entfeml werden;
= Das Gerdt muss baim Entfernen des Akkrs vom Stromnets getrennt werden;

- Ber Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevnr Sie den Akkw entfernzn, trennen Sle die Stromversorgung und lassen Sle den Akku komplett leer laufen.
Nicht bendtigie Batterien sollten in sinar geelgneten Recyclinganlage sntsargt werden,
Lazzen Sfe den Aldku nicht in 2iner Umngebung mit exirem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken fu vesmeiden.

Upter missbravchiicher Verwendung kann Filssigheit aus der 8atterte ausgestofen werden. Wenn Sle aus Versehen anfassen, spilen Sl mit Wasser und suchan
Sie medizinische Hilfe

46



Anleitung zum Herausnshman:

1. Brehen Siz den Roboter um, entfernen Ske mit sinem gerignieten Werkzoug die Schrauben-auf der Riekseite des Aoboters und nehmen Sle dann die
Abdeckhung ab.

2 Losen Skedie Klemmen bwischen desm Akl und der Leiterplatte; um den Akl fuentdemen.

Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten

X

Daz Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrenmiten Erfassung fir eledtrische urd elekbonische Gerite
augefithrt werden muss und nicht Goer den nomialen Haoshalizabfall entsorgt werden darf. 8lite entnehmen Sie Batterien und Lampen, die nicht
vorm Ges3t umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerat und entsorgen diese Oberdie offiziellen Sammelstelien fGr Batterien und Lampan.

Baim Kaul eines neuen Elektrogerdies kdnnen Sie beim Yertreiber sin glelchartiges Altgerdl unentgeltiich zurickgeben. Elektronerste mit ziner
Rantenl3ngs von manimal 25 cm kinnen dnentgeltich bel Vertreibern von Elektro- und Elektranikgardten mit einer Yerkaufsfidche von mindestens
400 m* sowie in Geschaften des Lebensmitteihandels (2.0, Supermarkien, Lebensmitteidiscountem, Diogeren) mik einer Gesamtverkaufsfliche
wor mindestens 800 m®, die mehrmals im Kalenderjahr oder daueshaft Elektro- und Elektronikgerdte anbisten und auf dem Markt bereltstellen,
abgegeben werden, ohne dass gin Newgerdt 2rworben werden muss: Groere Elektrogerdte kinnen kostenlo: bei kommunalen Wertstoffhofen
abgegeben werden.

Dirch die korrekts Entsorgunyg tregen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die menschlichs Gesundhelt tu vermelden, die durch
unsachgemdie Erfassung und Behandlung von Elektroaltgeraten entsiahen kdninen.

Bitte idschen Siz sadmiliche personenberogenen Daten auf dem Gerdt, bevor Sie ex entsargen.

Fir weiters Informationan kontaktieten sie bitle [hre Xommunalvenwatiung, (hren ortlichen Abfallemizorger oder das Geschaf, in dem Sie das Produlkt
erwenrben haben
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Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électracution, de départ de feu ou de blessures li¢ & une utilisation non conforme de l'appareil, veulllez
attentivement lire le manuel d'utilisation-avant d'utiliser U'appareil et le conserver pour toute référence ultérieure.

Restrictions. - Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants 3gés de moins de 8 ans et des personnes ayant un handicap physique,

d'utilisation zensoriel ou Imtellectuel, ou une connaissance ou une expénence imitée sans la surveillance d'un parent ou d'un tuteur
pour assurer un fonctionnament n toute securité et éviter [8s risques. Les opérations de nettovage et d'entretien ne doivent
pas étre effectudes par les enfants sans supervision.

+ Uappareil ne doit tre utillsé gu'avec ke bloc d'alimentation fourni avec l'appareil

- Cet appareil cantient des batteries gul fe peuvent ére remplacées que par des personnes quallfises.

+ Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouser aved l'appareil. Assurez-vous que les enfants et animaux de
compagnie se tiennent a distance du rebot en fonciionnement.

« EBwitez d'installer, de charger ou d'utiliser l'appareil dans les salles de bains ou autour des piscines.

- Ce produit est congu pour fetioyer le sal dans un environnement domestique unlguement. Ne V'utiiser pas a lextérieor, sur
des surfaces brutes, ou dans un miliew industriel ou commercial,

- Azzurez-vous gue Uapparell fonctionne correctement dans un envirennement approprié. Sinan, n'utilisez pas 'appareil.

+ Sile cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplaceé par un assemblage ou cordon spécial disponible auprés
du fabricant ou de son reparateur agreég.

+ NW'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriére de protection.

- Ne renversez pas |e robob. N'utifisez pas e capot du capteur LOS, le capot du robot ou e pare-chocs comme poignee pour
tenir le robot, '

- Utilisez |e mobot dans des environniements & une températune ambiante supdrieure & 0 *C et inférieure & 40 "C. Assurez-vous
qu'il n"y a pas de liguide ou de substance coltants sur lé sob

- Pour éviter tout risgue de dommage ou blessure causé par un raciement, retirez tois les objets mobiles du sal, ainsigue les
cables ou cordons d'alimentation sur litinéraire de netioyage avant de faire fenctionner lappareil.

- Retirez les abjets fragiles ou de petite taille présents sur e sol pour empécher le robot de les heurter ou de {es
endommager.

- Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps élojgnés de U'onfice d'aspiration du robot.

« Gardez 'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.

- N'utilisez pas l'appareil dans une pigce ol un nourrsson ou un enfant dori.

+ We placez pas un enifant, un animal domestigue ou tout objet sur e robot, gu'il soit en marche ow a ('arrét.

- Vous pouvez uniquement verser de U'2au propre 2 13 solution de nettoyage agréée dans le réservoir d'eau propre. Najoutez
pas un autre iquide tel gue de I'alconl o un désinfectant. Le rapport entre L3 solution de nettovage et I'eau propre figure
sur le flacon de solution de nettoyage. Gardez La solution de nettoyage hors de (a3 portée des enfants,

+ N'utilisez pas le robot pour nettoyar des objets qui brilent. N'utilisez pas e robot pour ramasser des liquides combustibles
ou Inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilugs,



Informations sur la sécurité | R

« Waspirez pas d'objets durs ou trancharnts. W'utilisez pas |'appandil pour ramasser des objets tels gue das caillouy, des gros
marceaux de papier ou tout objet susceptible d'obstruer Fappareil,

« La fiche doit &tre débranchée de la prise avant de nettover ou d'entretenir 'appareil.

© Wessuyez pas le robot ou la station d'accueil avec un chiffon humide et ne les rincez pas avec un liguide. Aprés [a
netioyage des pieces lavables, séchez-les complétement avant de les réinstaller et de les utiliser.

« Veulllez utiliser ce produit conformément aux nstructions présentes dans le manuel d'utilisation. Les utilizateurs sont
responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une ufilisation non conforme de ce produit.

Batteries - MWutilisez pas de batterie ou de station d'accueil tierce. Le robot ne peut étre utillsé gu'avec a station d'accuell RCVEDTO?
ot mise en « Lastation d'accusil charge un bloc-batterie Li-ion de 14,4\ d.c. /5 800 mAh.
charge - Cette station d'accuell ne peut pas étre utilisée pour charger das batteries non rechargeables. Le non-respect de cette

consigne peut entrainer un incendle de (3 batterie lithilm-ion.

- M'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier 1a batterie ou la station d'accueil vous-méme.

< Ne placez pas lastation d'accueil & proximité d'une source de chalear.

= MW'utilisez pas un chiffon humide ouvas mains mouillées pour essiyer ou nettover les contacts de charge de la station d'accuell.

+ N'eliminez pas les battéries usagées de maniéme Inappropriée. Les batteries non utilisées daivent étre mises au rebut dans
un centre de recyclage approprie.

+ Sile cordon d'alimentation est endommaagé ou coupé, arrétez de 'utiliser immédiatement et contacte? le service aprés-vente.

- Assurez-vous que [e robot est éteint lorsgue vous Le transportez et rangez-le dans son emballage d'origine si possible,

+ Sile robot n'est pas utilisé pendant une longue peérinde, chargez-le completement, puis eteignez-le et rangez-le dans un
endroit sec et frals. Rechargez le robot au moins tous les 3 mols pour ne pas trop décharger (3 batterie.

infarmations - Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
de sécurité sur  A171:20271 des appareils 2 laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser

- lasur pendant ' utilisation.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 1

APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
# EN 50689:2021

1 1 Pourunusage en intérieur uniquemernt m Lire le mode d'emploi

Par le présent document, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. déclare gue le modéle d'@quipement radio RLV?7CE répond &
ia directive 2014 /53/UE.

Lintégralité du texte de la déclaration UE de conformit? est disponible & 'adresse internet suivante @ https: //www.mova.tech

Pour consulter Iz mode d'empioi en ligne, veuiliez accéder 4 hitps: [fwww.mova.tech/pages /user-manuals-and-fags

45



BN Présentation du produit

T} Bouton de station d'accuel]

< Appuyez pour renvayer l2 robot & la statben d'aocoeil
L sécuritd pourentants ast sctvee, appuyer et mdintenir enfoncé
pendant 3 secondes powr desactiver lea sécurite pour enfants

© La s2curité pour anfants est dézactives, appufe'r_sur |4 touche
&t la maintenir enfoncee pendan 3 secondes pour activer la
fanction de nettoyage cibia-

» 1 Bouton o alimentation/ de nettoyage
Appuyer t maintenes enfoncé pendanl 3 secondes pout activer
o désactives

- Appuyez pour lancer [e nettoyage une fois e roebot allume

Témain d'‘état RVE
Llignote lentement 2n bleu (cités) | Mode de nettoyage
mteiligent [boost pour grosses particules, boost pour tapls,
nettoyage intelligent des taches, MopExtend intetligent, efc.)

- Clignate en rewge {centre) ; Erreur

Témain d'état
“Bianc fwe | Nettoyage ou laiage terming

b g Clignote lzntement =n blane : En charge {pas de battoris faible)
e _./ Orange five © En veille avec batterie faible owen pause avec
S - batterie faible
"“'-a_________ﬂ,_f'"" Llignote izntement en orange © En charge (batterie faibie)
Orange cignotant : Ermedr

Remargque

- Appuyez sur n'importe guel bouton du robot pour faire une pause
pendant que le robot netbaie ou revient pour = charger.
Le varrouillage enfant peut &tre activé et désactivé avec
lapplication.
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Présentation du produit

# Lumigre d'appoint LED
. —= Hous amnidi-
Ezmunf Lansr 30 Captour 3 wltrasons i— rdiBonaatla
eligne Moduts d'extension L
Cam#ra Infrarouge 1A de la brosse latérale
5 Patie de
Carméra HD (A Patte de franchissement franchissemant
. Capoldela
Microphones Sroxse principaie W brosze principake
jf foue motrice

il Clips du capat

Rous mtrice r
- 4—« Capteur de distanca l'k
laser relevable

| de la brosse
J P Roes principals
Fenétra du pare-chocs Module diastansion = Trous de
de L2 serpilligre montage du
plateau de
l serpiilipre
+ Boutaon de rénitialisaton/temaoin Roue directionnelle
—— 8ac a poussiare Module de serpilligre
_,.-f"'; T Appuyez pendant 3 secondes pour P P .
{ retablif les parametres d'usine p—————= Fnne de fikation
k) « Capct Clip dis bac | de serpilifére
S __r,)i' poussigre J'____'L_IJ
L — . . i
5‘ = ’ J;r!. Event de vidage automatique Event de vidage - 1
Capteur de bord Sutnmatigus o
-_-.] r Contacts decharge Filtre dis serpilliere
I Entrée d'gau de remplissage Clig-eful filtre

L
. _..L_.. — sltomatigue

v Connecteurs

Serpiliigre

LR




BN Présentation du produit

£ « Compartiment & {7 400 mil) -
s Nettoyant pour sols . [Vt EER s RS
Station d'accusil ™ . Compartiment & {260 mi] : au ke dispasitif
Solution de netoyage d'alimantation
; spécialisée el dévascuation
L T, aulomatigues
Capot superieur ~—i— | : H— I_H:-n- h".l d'sau
S S~ S i i Port d'alimentaton
=== Module de distrlbuteur T e de :
I - sutomatigue de - VRS LI fangEmEn
Témain d'atat it = Déi i duchble
+ Blane fiee : La station compartiments i Evant de vidage automatigue
d'accueil est connoctée Firris W Eir —  Flltr=
R e & lalimentation e i ;?;:_'I:';[ w Event de vidage automatique
+ Orange Tize ; Ermel) s : Cantacis de chamga
| : Sortie dair » =]
PR || LSS e - L-— sortie d'eay d'ajout
Fuiomatigue
t—n Blanche & layer I
Filtre de la = T
planchea laver 7 = 3 —s Module de chauffage —-——'.1_‘ SR
rudear =:ﬁ |2 de planche 3 faver S : sarm i
Plagie.d! M 3t ﬁ ﬂ Couvercle du - | . " J
de rampe — rBsETVTiT & p:m:ziﬂ&re | | o
[Nan amaovible) o i ; . g
Résarvair d'eau usaghe Réservoir d'eau propre S g b A
cipdu » B vy CEARRID o i rive s
TESEIVDIr 1} f réseryoir d'eau B : | -+ Mousse
deau | S — T l — acoustigue
Bille £, d'eau Oipsda « o
flatiante F’ | M N i'enzemble ‘hi
dhia 17 : Filtre fittre ¢ AL b 1] R
T ] I i |
el plen f e e il erm HEPA Fillre prirmaine
nlveaw d'2au Femsembile fiftre
Remargue : Ve

Le dispositif automatique d'alimentation et de idange d'eau doit #tre achete separément. (Disponible uniguement dans cestaines- régions)
L doubiz compartiment peut &lre remplacé pai un seul compartiment (600 ml) pour ajouter plus de nettoyant pour sols. 5§ nécessaire, veulllez les acheter
sEparément auprie des canauw officiels.
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Avant "utilisation

Préparer son intérieur

——
Avant de proceder au netioyage, éloignes les objets Insbles, fraglles, Le robat &5t equips de capteurs de chite pour repérer |es rones de chite &
précieax ou dangereus, ot ramassez las cabies, les chiffons, las jouets, les prosimite Afin d'azsurer un fonctionnemient sir et stable, || ast rrommanda
objets durs et poirtes qui se trouvent sur e sol, afin d'éviter que l2 robat ne o utiliser des barrieres physiques pour éviter les ronas de chute.

les einmélka, ne l=s faye ou ne les reaverse, ce gul entraineralt des peres.

I o000

L
Ouvres |3 porte de L2 pisce 3 nettoyer et placez les meubles dans unespace Paiur permatire au robot de bien identifiar (es 2ones gul doivent Bre
approprie pour lasser plus d'espace. nettoyées, ne rester pas devant ke robot, Un seull, un cotlair ow des endrols
Brroits.

Lrl
e




A Avant l'utilisation

1. Placer La station d'accueil et la brancher sur une prise élecirique 2. Installer la plague d'extension de rampe

Placer L5 station d"accuell dans un-endioit le plus dégage possible st
dizpozant d'un signal Wi-Fi satisfaisant. Libéraz suffisamment d'espace,
comime montasur = schema, et retive= tows les objets-de la Zone grisde.
insérez fermement le cordon d'alimentation dans la station d'aceueil gt
branchez=le sur {2 prisa jusgu'd ce que levwyant de ta station d'accuell
g'allume,

Fliire de la
planche & lavear

Remargue : Verifiez que le filtre de 12 planche & laver est
cofrectEment. instails.

3. Retirer les protections du robot et installer le module de
serpilliiEre

=15m

Remargue &

+ Assures-vus guiaticun objet ne bloque ls zone d*gmission du signal
il est recommands fe pacer La station d*accueil sur une surface dine plattt
qui suf bn bapis, arcelul ool pourait nulre au retour et gu chargement du
mbat.




Avant 'utilisation

A. Se connecter & UApplication MOVAhome

(1} Appuyez surie bouton d'alimentation du robot et maintenez-1= enfoncé
pendant 2 secondes pour l'activer. Retirez le couvercle du robet et scanner
|z code QR sur le robot, Bl recherches « MOVAhome s dans ['App Store pour
télgcharger et installer Application

(2} Buyrez ' pplication MOVAhome, appuyes sur = Scanner 2 code QR pour se

connecter s el scanner 3 nouveau la méme code QR sur = robat pour ajouter
|'apparell. Suivez los messages d'instructsons pour terminer la connexion Wi-Fi,

—= Témin Wl -Fi

« Clignota: lentement :
A connecter

Connexion en cours

Allume : Connecte

Ramargue &

- Seul |2 réseay W-H 2,4 GHz a5t recanr,

- Li logiciel d'spplication &tant soumis 5 des mises 3 jour, les opérations
reelkes peuvent donc différer des instroctions de ce manuel, Veuillez suhire
leg instructions selom la vesion actuelle de lappication,

- B wols souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, ripét=z [Stape (2) puis subeer les
inztructions pour terminel l2 connexion Wi-Fl.

« Pour déconnecter 'appareil du résean Wi-Fi, appuyes sur e pouton de
reinitlafisation du robot ef maintenez-te enfonce peadant 3 secondes.

+ Clignote rapidement :

§. Connecter le robot & La station d'accueil

Apres avoir mis le mobot sous tension, placer-1e sur [3 station d'accuel aved
Ie module de serpliiiere oriente vers |a planche & laver, Une notification
vacate-gst emize lorsque e robot est bien connects-3 ta station d'accusil. Une
fois e robot compléemeant charge, les emains d'atad sur le robot g4 sur La
slation d'acrueil resteront slumés pendant 10 minules, puis diminuetont e
lurminosis

Remarguae 1 || est conseill® de charger complétement iz robot avant 2
premiere dtilisation, Ouand le mobat ne peut pas etre actlve lorsgue La
battene est déchargee, connectez manueilament le robot 3 3 station pour le
racharger,
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Avant 'utilisation

6. Ajout des solutions de neftoyage

[T} Retirez le couvercle avant et sorter e modils de distribotedrs automatigue
de soluticn,

(2} Duvrez les couvercles sup@rieurs du module et ajouisz ez wolutlons de
nettoyage respectivement dan: le: compartiments corres pondants, comme
imdliggue sur Ls figure.

7. Verser l'eau dans le réservair d'eau prapre

Retirez 2 réservoir d'eau propre-de la station d°accuel] et sempliszez:la-d’eau
progre. Puis remettez-le en place dans la station d'accueill

(3) Fermez les couvercles, remettez le module dans la statien d'accuel|, puis
replacez e couvercle avant: La-solution de nettoyage sers atomatiquement
aimutée pandant le fonctiormarnment.

Compartiment A (. 460 mi) ¢
Nettoyant pold sols®

« Compartsment & () 200 mi) :
Solution de neftoyage
speciatisee®

Remarque : Me verser pas d'esu chaude dans |2 réseocoir d'sau car cela peut

Remargue : e deformer

- Le module de distributeur automatique de solutlon peut #tre remipll pour
utifisation. N'ajouter aucun liguide non officeilemant approweé pour éviter
toute défalllance.

- Installex |e mndule de distribUteur automatigue de salution en velllant 3 blen
I'engaget.

« Ne mélangez ni nintesvertizser les solutions des compartiments afin d'éviter
wout dysfinctiorinement. Les procéduress d'utilisation détalllées des solutions
de nettoyage sont indiguées sur les stiguettes des bouteil les.

= *Toutes les solutions de netioyage sont dispornbies via les canaux officiels.



Mode d’'emploi

Allumer/Eteintdra

Appuyez sur k2 bouton d'atimentation du robot et maintenez-le enfonce
pendant 3 secondes pour l'allumee. Uindicatewr d'dtat reste allumes, Ou,

placez le robot sur l3 station d'accueil en alignant tes contacts de charge du
robot ave ceus de la statlon, Le mbot sallumera sutomatiqguement pour
commencer |3 charge Pour eteindre e robot, éinignez-le de |a station d'accusil
et maintenez g bouton d'afimentation enfoncs pendant 3 secondes

Cartographle rapide

Aprés avoir configure l2 résesu pour 3 premiére fois, suivez les nstructions
de Vapplication powr créer rapidement une carte. Le robet commencers 2
cartographier zans nettovage. Lorsgue i= robot tebburnie & La stabion d'dccoeil,
|z processus de cartographizs =5t terming et la carte sera automatiquement
enregistras

Pause/Vellle

Lorsque |= robiot foactionne, appuyez sur n'importe guel bouton poo 1=
metire en pause. 5 ko robot est mis 2n pause pendant plus de 10 minutzs,
[l pasze automatiguemant en mode Sommelt. Tous l2s indicsteurs zuf |2
mbot s'dteindront, Appuyer sur n'importe guel bouten du robot, ou utilizesz
l'application pour réactnier le robot.

Remargue © 5i Iz cobol est en pause st placs sur L3 station 0'scousil, le
processus de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatigue du nettoyage

&l Lz batterie ast trop faible, le robot retournera automatiquement & La station
d'accueil pour se recharger. Une fals (a3 batterie chargée au niveau approprig,
Il reprendra les t3ches de netfoyage inachewees.

Remargue : Pour utiliser cette fonction, veuiller lactiver dans 'application.

Mode = Ne pas déranger (DND) =

Le made MPD est activé par défaut 3 l'usine. Yous pouver wlliser (Application
pour désactiver e mode NPD ou modifier (3 penode NPO.

Remargus :

Lies tiches de nettoyage plandfiess seront effectuges comme d'habitude
pendant |3 périvds DMD.

- Dans ce made, vous pouves choisif de regeendre 2 oettoyvage, d'activer

le depoussigrage automatique et de réduire le volume de la volx dans |2
section sz Pas Dérangers de 'Application.

Nettoyage locallse

Quand 1 sécurité pour enfants est désactivés, appuyer et maintanez = bouton
11 enfance pour activer le mode de nettoyage ciblé, Dans ce mode, le rohot
nettoie Une surface cardede 1,5 « 1,5 meties autour de Lul, & setoline 3 o
point de départ a |a fin.du nettoyaoe localisé.

Redémarrage du rabot

&l le robot ne repond plus ow ne peut pas étre deint, appuyez sur le boutan
d'siimentation ek maintzner-le enfonce pendant 10 secondes pourforcer
f'arrét, Enauite, appuyer sur ke bouton d'alimentation et maintenez-le enfoncé
pendant 3 secondes pour altumer (2 robot.

L
|



&l

Mode d’'emploi

Aspiration et nettoyage

Remargue © Lors de L3 premiere gtilisation du robot, 1l efectue la tSche

= Aspiration et netloyage » par délaul Pour sjuster le mode de nettoyage,
accader auk paramétres du mode de nettoyage dans "appiication et
seletinnnez |'une des trois optlons supplémentaires sulvantzs - 0 Aspiration
(0 Lavage () Lavage aprés aspiration

1. Commencer (e nettoyage

Appuyer sur = bouton d'alimentaton du robat ou-utilizez |'applicaton pour
le {aire démarrer & partir de la station d'accusil Ensuie, e mbat planifiera
l'itirséraire de netioyage optimal et effectuera la tiche de nettovage en
fonction de 18 carte créde.

Remargue :

= Pour s'assurer que te robot retourne facilement 4 1a station d'accueil aprés
i nettoyage, it est ecommandi de faire démamer |2 robot 5 partir de la
station d'acrueil.

« Lies serpilliares semont nettoydes svant que 12 mbot ne commeaancs 3
nettover; vewiller patienter,

« Ne déplaces pas la station d'accueil, le dzernir d'esi propre. = réservoir
d'eal usages ml | filtre e iz planche 4 laver pendant toule utilisation,

- Lenattoyage 4 l'ean chaude peul &tre activeSdesactive dans l'applcation
paur les t3ches de lavage de serpillire, Pour eviter les brilures, ne toucher
pas |a sorfie d'eau lorsgue |3 fenction st sctivée,

Z. Lavage automatique des serpilligres

Lors du nettoyags, le robot retournera autematiquament & La skation
d'accuell powr laver kes serpillieres en fonction de ta frégquence de nettoyaoe
spacifide des serpilligres dans Vapplication. La station d'accusil remplira
aulnmatiguement le résammir d'eau du robotat e mobot reprandra (e
neftoyage.

3. Vider avtomatiguemnent le bac & poussigre, puis laver ot séchar

les serpiliiares

Une fois que le robot a terming une tache de nettoyage et retourme 3

I3 station d'accaeil pour se rechargey, b2 siation d'accuell commenceta

automatiguement 4 vider le har 4 poussigre: Ensuite, elie lavera et sachara

ez serpillieres

Remargus @

- 8i la fonction de vidage automatique et dézactives dans apolication, la
station d'accueil Nz videra pas automatiguement le bdc 3 poussiers.

= La skation d'accueil videra ie bac 4 poussigre en Tonction du réglage dfin
dans l'application.

4. Nettoyage du rssrvoir d'eau usagée

Une fais gue le robot a-terming 53 tiche, veulllez nettover e réservair d'eau
usageés pour Sviter talte odeur,



Entretien de routine

Pour maintenir e robot en bon état, il est recommande de se référer a Uufilisation des accessoires dans lappolication ou au tableauw suivant
pour 'entretien de routine.

Maintenance du robat

Fréquence d'entretisn

PFérinde de remplacemant

Sesmillieres

!

Tous1es 13 3 migis

PMateaus de serplliiers

Filtre du bac 3 poussiane

Toutes les 2 semanes

!

Tous les 3 a & mods

Event devidage
automatigues

Captelrs

Contacts de charmge

Fen&tre du pare-chacs

Psre-chocs

Tous les mois

Browse Lalérale

Brosse principale

Entrée d'eau
de remplistage
aUtomatiogue

Oessous du robot

Bac & poussiers

Rouse
opmnidirectionnelie’
Haulette/Romiz
principales/Pattes di
franchissament

Mettoyverau besoin

Tous l=s 3 4 & ris

Tous les & a 12 maois

Contscts da charge

Event de vidage
automatigue

Tous les mais

Flitr= de |3 planche &
(S

Tous:[#s 1 & 2 moiz

Module de chautfags

de planche & bves

Taus les & mois

Maintenance de la . Parinde de
station d'accueil Fréquence d'entretien remplacement
Fitire HEPA Touws les & mois
Mettoyer au besain : -
2 A remplacer seion les
Mousse acoustigue Bocalis
R2=ervolr & poussiere | Tous 125 2 & 4 mois
i
mm.e’qé‘:" die Anris chanle utilieatinn
Réserynird'es r
propre I H Mettnyer au hesnin
Zone d'émission du
signal de ka station
t'acceil !

Remargue :

La fréguence d'entretien g1 de remplacement dépend de Vubilisation. 5 une

exception se produit en raison de cironstances particulléres, les pidees
dobvent Etre enetenUes ou remplacees.
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G Entretien de routine

Filtre de la planche a laver

1. Sortez le robot et retirez e filtre de & planche & laver aprés & fin
du nettoyage de la serpilligre:

= g=

o -~

fiemargue : Le madule de chauffage de planche & laver pest reater chaud
apres le lavage de sempilliere. Laissag -2 iafroidir svant de nettoyer.

1. fincez le fitre de [a planche & laver 4 I'eau propre, essuyez-le ot
réinstallez-1e sur [a planche 3 laver,

3. Wilisez 'application ou appuyez sur le boutan 7 pour ramener
e robot 4 la station d'accueil, ou replacez & rabot manuellement.

il

Module de chauffage de planche a laver

Aw cours de l'utilization, le module de chauffage de planche 5 laver
peut s'emiartrer. Pour U'eniever, retirez le robol, versez une petite
guantité de vinaigre blanc (5 % d'adde acétique) sur la surface du
madule de chauffage et nettoyez-le avec une brosse,

Remargue

- La planche 3 laver peut rester chasde. Laister refroidir avant de
manipuler
Un detartrant approprig peut égstement £re utilize conformament aux
instructions foumies.
HW'ajoutez pas de vinaigre blanc oo de deétartrant direckement dans ke
réseryn|r d'eau propre afin d'éyiter tout dysfonctionpement.

- W'utiliser pas d'outils tranchants ou de liguides comosiis tels gue |"acide
chiprhydrigie pout netiomger k2 module de chaiffage.



Entretien de routine

Réservolr & poussiere

1. Retirez le couvercle vant de la station daccuell et sofez & reservoir-3 2, Faitzs gliszer le filtre primaire dane le sens des flaches imprimdss pour
p-uus;ltre_. AF_FI_I:J\I'E Eur |ﬁ clips du ﬁtErE vers |'intErisur pour retirer be filtre et rtirer, puis détacher |3 mousse acoustione.
vider {e réservoic & poussigse, comme illustre sur ke schéma,

3. Retirez le cadre du filtre HEPA et sarter 12 filtre HEFA

= (5 = (T

. TN
& Y
e

a1



G Entretien de routine

4. Rincez le ndservolr 3 polssiore, Le filttre primaire, le cadoe du fiitre HEPA et e
cadre du filtre a l'eau, puis sechez-le: completement

—

A=W n][i

I

5. Pour la poussigre légére, tapoter doucement |2 filtre HEPA et La mausse

acoustique pour aliminer les débris. Pour la poussiere plus importants, fincez-

l=5-8 I'eau cldire ot lalssez-ia sécher complétemeant 4 air iibre.

= o}

L 3
Remargue : Veulllez vous reporter au tablesy d'entretisn courant pour

ronnaitre 13 fréouence de remplacement recormmandae du e HEFA,
6z

Réservoir d'eau usagée

1. Hetires le réservoir d'eau usageée, enlever son couvelcle et varusz 'eay
sale.

2. Rincez le réseryoir d'eais 4aie 3 ['eai claire et utillses ui accessoire de
nettayage adapté pour nettoyer {3 paroi intéieere du résenpir d'eau sale

Remargue : La bille Nottante dans le reseivoir d'eau usageée est une piecs
mntile. M'appiiquez pas une Tomre excezslyve inrsque vous la netioyer pour
ne pas endommager.



Entretien de routine

Filtre &t bac a poussiére

1. Duvrez = capot du mobot-et appuyer sur la fxation de bac 3 poussien pour
retirer c2luf-ci

3, Tapotez dourement le pamer du filtre pour enfever |3 saleté.

Remargue : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, les daigts ou
des ohjets pointus pour éviter de 'endommager.

2. Tirez sur le clip du filtre pour retires be filire, puis videz le bac & pouscitse 4. Rincez le bac & poussiére et |e filire & I'eau ot séchez-los complétement
comme illustnd sur leschema avant de les réinstailon
I,l'_ S S —‘I Z
I‘L'\-i = “ i s
. (= v
ea . e <
LR -] i L
p— T T =
% " b L T
F“?—L =
| | Remargue
= Rincezle bac & poussiére et e fillke uniguement & eau claire. N'utiliser auoun
detergent.
- Utiises le bac 5 pouss iére et 2 filtre uniguemeant lorsqu’ils sont completeriant
ELS.

a3
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Entretien de routine

Brosses principales

1. Appuyez sur les clips du capot de la brosse principale pour retirer
le capot de la brosse principale et soulever la brosse principale

Ridrs du robot.

2. Retirez [es brosses comme illustré sur la figure. LHilisez un outil
de nettoyage approprié pour éiminer les polls emméles dans les
brosses, Apris e netioyage, poussez fermement kes brosses dans le
suppart de brosse orincipale jusqu's ce gu'elles se mettent en place
BN emettant Lin ciic. '

i, Les fibches serigraphiges orientées vers le hawt, Insérez la brosse
principale dans |es fentes vers e bas et de manigre inclinéz,

4, Alignez l'extrémité avant du capat de la brosse principale avec
la fente, insérez-la vers le bas de maniére inclinée, puis appuyez
dessus pour la metire en place.

(

Remargie -
- Sowver prudent lorsgque vous retirez les brogses afin d'eviter toute blessure:

- Bl la bros=e principale set irés-ammélée, vérifiez i 1z bac & poussiére du robot
est plein et sl les poils ne pewvent plus Btre aspires. Dana ce cas, veuliles vider
|z bac & poussiars.

- Tene: la brosse principals hors de portée des enfants et des animaux
domestigues afin d'éviter fout risque de blessure.



Entretien de routine

Brosse laterale Capteurs du rabot et pare-chocs

Dévissez la brosse latérale 3 Uside d'un tournevis, retirez (25 poils de 13 Exsuyer ies captewrs du robot et 2 pare-chocs & 'aide d'un chiffon dous et sec,
brosse, puis revissez-la. comme justré cl-dessous

Fenétre du pare-chocs

Capteurs tasar 303
doubile ligne
= Pare-chocs

Captear de boid

——  Capteur 4 ultrasons

Remargue :

= UtHisez un outil tel gu'un petit towrnesis pour séparer ['esseeu =t (8 pneu dela
mue omnidirectionnelle. N'utilisez pas une force extessive.

. Binceria roue omnidirectionnelle souseau courante et remetbes-la aprés
Vavour compidtemnant sechee,

Remargiie ; Un chiffon humide pedt endommager les éléments sensibles
dans |2 robot et {3 station d'accueil. Veuiller utiliser un chiffon sec pour la
nettoyage:




G Entretien de routine

Events de vidage automatique, contacts de charge et zone Serpiilisre
d'émission du signal

Ritirez 12 serpilliere du plateau pour 3 remplacer
MNettoyez les évents de vidange automatique, les contacts de charge &t la
rone d'gmission du signal avec un chiton doux et sec

Le robot contient une batterle lkium-kon hawte pedoimance, Assurez-saous
Retlfez et nefoyes les plateaus de serpililére fue 13 batieria reste blen chargés pour une utilisation guotidienne afin de
maiptenit les performances optimaies de la batterie. & le robot n'est pas
utilisé pendant une longue pariode. éteignes-le et rangez-te. Pour siter tout
risgue de dommages lig 3 une décharge excesslyve, recharges e robat au
mipins Lne fols tous =& trois mois

Plateau de serpilliérs

julal



Dépannage

Probléame

Solutlon

Lie robot ne s"allume
pas.

La batterie est faible. Rechargez le robot sur s base ot réassayer
L& tamperature de |2 batterie estirop basse outrop élevee. Il 'est recommande o utbizer le robot dans des environnemeants
dont la température amblante est supériedre 5 0 °C et Inféreurs & 40 °C.

Le robot ne peut pas
sE recharger

La station d'accueil n'est pas connectée & Uallmentation, veulllez vous assurer gue les deus extrémités da son cordon
d'afimentation sont comectement branchees

L= contact entre les contacts de charge sur b station d'accueil 2t le robot et défaiilant, veuillez nafoyer =& contacts de charge.
Wrifier La présence d'objel etrmnger au nivesu des connecteurs du robot et retirez-le le cas échéant

Le robot ne se
connects pas-au
résaau Wi-Fl.

e mot de passe du reseau Wi-Fl n'est pas cormect. Assurez-vous gue le mat de passe utilise pour vous connecter & yotre
1&sean Wi-Fi est cormect.

L& robot ne prend pas en charge La connedion Wi-Fl 5 GHz. Assuiresz -wous gise b2 robot est connects & une conmexdon Wi-Fi 2,4 GHE
Le signal Wi-Fl est falble, Assurez-vous que le robot se trouve dans une 2one avec Une bonne couverture WisFi.

Lerobot peut ne pas Etre prét 3 8tre configur?: Veulller guitier et rouvrir l'application, piels essayes a nouveau comme indigus:

Le mobot ne peut pas
touver i3 station

d'acusilel y retowrmner,

La station d'accueil est-déconnecide de afimentation oo déplacées orsgoe ke robot A'est pas dessus. Veailiez connecterla
station d'accwell & lalimentation électrigue ou placer le oot sur la station d'acoueil pour le charger.

il y 4 trap d'obstacies autour de g station d'accueil Places 13 station d'accoeil dans une rone plus dégagees.

Deplacerz e robot peut cawser un repositionrement, elil recréera une carte si ke repositionnement echowe. Sile robok et
trop #loigné de la station d'accuell, || peut ne pas revenir automatiquement 4 s station d'accueil lul-méme; suguel cas vous
deyrer manuellement placer e mbot sur la station d'accueil.

Ezsuie: k3 zone d'emission du signat sur 1a station d'accuell poul liminer la poussiere od les debiris.

devant ia station
d'zccueit et ne patit

Le robot reste Blogue

PaE retourner vars alles

viérfiez 5'Il v a suffisamment d'ezpace des deux cdtés ou devant Ls ststion d'sccusil poor viter que e robot ne soit biogus.
Le chemin de retour 4 1a charge est bioque, par swemple 13 porte el fEimae;

L& robot peut glisser 31 le sol devant la station d'accueil est trap humide. Bans oe cas; nettoyvesr Pexces d'eau-avant de
rEessayer.

I st recommands de déplacer La station d"accuell dans un autre endrolt gt reessayer

Assurezwvous que la plague d'extension de rampe gzt comectement installée,

Lie robot ne s"éteint
[k,

Lerobot ne peut pac Etre dézactivé lorsgu'll se rechamge. [l 25t recommandé de dépiacer le robot de 13 station d'accosil, puis
d'appuryer sur le bowton /) et de |2 maintenir enfoncé pendant 3 secondes pour U'éteindre.

5i ke robot ne peut pas &fre étaint en effectuant 'étape 1, appuyesz sur be bouton O et maintenez-te enfonce pendant

10 secondes pout éleindre ge force le robot Sile probleme parsinte, contactek: ke semvice apris-vantes.

ies pigces 3 relinyet.

Le oot n'a pas frouve

Asifrezsvous que ta porte de chague piece 4 pettoyer est ouverie.
Lamone devant |a pidce & nettoyar est peul -gbe glissante 2t moullide, 2t l2 mbot glisse et ne fonctionne pas normalemant
séches 12 sol svant d'utitiser e mbot, )

ar



Bl Dépannage
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Probléame

Solutlon

La vitesse de charge
et lente.

La charge complite du robiot, Iorsgue le niveall de la battzrie ast bas, dure enidron 3 Heures

Siwous utiliser le robat & des températures an dehors de La plage indiguée, |a vitesse de charge ralentra automatiquement
pour prodonger 'avtonomie de [a battens.

Les contacts de change sur ls robat et la station d'accueil peuverns Stre sales, vewillez les essiyer aves un chiffon sec

Le Brult-augmests o
du fonctionnemeant do
robat.

Verifiez w (e filtre du bar 3 poussiere ast bouche 5 Cest e cas nettoyez-le ou remplacesz-lg.

Un objet-dur peut e coincé dans L3 brosze principale ou je bac 4 poussiers, Vérifiez et retirer |'objer

La brosze-printipale ou |a brosse [stérale 250 peut-ave bloguée. Verifar et refirez tous les objats Gtrangers.
Passer e mode d'a=piration sur Sta ndard o Sllencieus.

Le robot 2 déplace
sans suvre |'itinéraire
défini.

Les gbjets tels gue cordons d'alimentation et pantoufles doivent étre ranges avant dutillser le robat.

Les surfaces moiliSes et glissantes peuvent aire patiner la mue motrice. |est recommande de secher les endroits humides
dvant d'utiliser l= iohot.

Ensuyez La fenétre du pare-chocs ef les deun capteurs laser en ligne 30 sur le robat avec un chiffon propre et dous pour les
maintanir propras &t dégages

Le mbot ne reprend
pas le nettwage apiés
fa recharge

Azsifrezsvous que b2 mobot n'est pas programmé sur le mode « Ne pas déranger (OND) », ce ou peut l'empacher de reprendre
| mettoyage.

Le robot ne reprendia pas be nettoyage apres Vavoer place mapuetlement sur ta station d'accueil ou envoye se recharoer via
I'application ou le bogton {7

La station ne vide pas
automatiquemeant le
bac & poussire.

Viérifiez & e résarvoir & poussigre dans s station daccoeil est plein.
51 = réserwnir & poussiére n'est pas plein, wrifiez si les dvents de vidage autom atique du mbot, de (5 station dacoueil ou du
bac & poussiers ne sont pas: obstrués, 5i c'est le cas, dégager |a pigce bloguée,

L= nivesu d'eau dans
L2 planche 3 laverest
anormal.

Verifler si le joint sur 2 r@servoir d'eau u=3gée st desserre ou mal installg, =t fixez-le & nouveau manuellzmeant e cas
échéant 51 Te probleme pessiste, contactes 'équipe de service aprés-ventz.

Enfoncez légérement le réservoir d'eau usagee pour vous assarer gu'il est correcterment installs,

Jeetiraz fefiltre de la planche & faver et vérifier s letuyau deaw sale ext bouché: stnetioyesz-le. _

Virifiee ba salution de nettovage. N'ajoutes pad de ligiulde sidreque La solutlon de netioysge approuvée.

Le module de serpillite
ne se sodlaye pas

Veuillez retiver le medule de serpilliere pour vérifier ia présence d'un corps Biranger caince 4 intétieur, etessaver de
redémarrer le robot. 5 le probléme peisizte, contacter 'équipe de service apres-venie.

namalemant:

Del=au a5t présente

seUE [B reseredir d'eau Logsique vous retlrez te resenvoir d'eau propre; de 'eau contenue dans le tuyau peut Btre présente sous le réservolr ou autour
propre od autour du du joint d'etancheivé, Cala est normal, Veuillez essuyer & Vside d'un chiffon zac.

joint d'atanchaie.

Poit plus d'assistance. nous contacter. via Attps-Ahwwis mowa. lech




Caractéristiques techniques

Modeie RLVTTCE Modile REVEQTD?

Entree nominale 220-240 V < 50-60 Hz
Temps de charge Erviron 3 heures

Sortle nominale WON=—=3A
Tension nominale 14,4 =

Puissance nominalz
(pendant ig vidage detz | TOOW

Puissance nominals 5w poussiare]
Puissance nominale
Frequence de 2 400-2 4835 MHz (pendant {2 nettoyage a Bl w
fonctionnamant ['zau chauda)
Puissance de sortis Puissance nominale
2 < 20d8
maximale " fpendant la charge et le 135w
s#chaga)
Statlon d'accuell/station de recharge Dans des condltions normales d'utilisation, cet équipement dolt &tre
Consammatlon électrique en mode arrdt - <0,3 W maintenu & ure distance de séparation d'au rmoin: 20 drmeentre Lantenna

et e de |'utillsateur.
Consammation alectrique en mode vellle ; = (0,5 W (dans les 15 minutes il s v

' kemargue :
uhe fois gue [e robot a quitts la station d'accueil/ skation de rechar
i g ’ ge) + La puissance nomindie [pendant e nettoyage 3 Peau chaede] est
Robot st station d'a I station de rech déterminee par la valeur de pulssance pendant la péricde représentative

{temparatire de asu & 25 *C}

La pulssance nominate (pendant la charge et le séchage) est determinges
par la valeur de pulssance pendant 13 périods de pleine charge:

Légulpemant ne dispose paz d'un mode velliz ou d'autres etats
#gllvalents en termes de besoins en vellle, de fonction de gestion de
l'enargie ou de capacitd & désactiver les connedions mseau sans fll'en
ralson des Besoins de malntenance de a batterls, La consammation @
piectrique de l'dqulpement et susceptible d'étre plus slsvés gue

celle des autres modeles d'équipements rfpondant & cez-exlgences

fomctionneiies.

ot sngarell; i
NER SDCARERIY,
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Caractéristiques techniques

Batterie au lithium-ion rechargeable Informations concernant les DEEE

ﬁ Tows lez produits portant o2 2ymbole sont des dechets d'equipements

Elactriques et électronigues (BEEE d'aprés |a directivie 2012 13/UE)

qui ne doivent pas elre meélangés avec les ordures menagéres non
M e Vous devez protéger |a sants humaine et l'environnement en
Type T dépozant voire équipement usage dans un-point de collecte prévu 3
cet gffel pour le recytlage des décheis déguipements élecirigues et
électronigues; désigné par ke gouvernement el les autorités locales.
MNarmhbre 1 Dies procédures d'elimination et de eyclage sdéguates permettient
d'gviter les effets nocifs zur |'envifemement el 13 santé humaine,
Veulllez contacter |'installat=ur ow les autoritds locales gour plus
dinformations sur le site; ainsi gue les modalitéz et conditions des
point= de collects de ce type,

Maodele R2407-452P-XDEV/RI401 252 P-MYD

Eapacitg nomindls 58 AR

Retrait et élimination de la batterie

La batteria [thium-ion tntégrée contient des substances dangereuses pour Fenvironnement. Avant d'aliminer |z batterie, assurez-vous qu'elle est enlevie par
un technicien qualiffé et déposée dans un centre de recyclage aporoprie.

- la batterle doit étre retirée de Uagparell avant d'&tre mise au rebit ;
- Mappar=il dolt &re débranché de la sowre d'dlimentation lars du retratt de la batterle ;
- la batterte doit &ire mise au rebut en toute sécurikd

MISE EN GARDE :
fwarit d'enlever La banerie, déhranchez I'appateil et déchargez au maximum la batter|e
Les hatteries non utilisges dolvent 2tme mize2s su rebut dans un centre de recyclage appropris

M'axposer pas La batterie & un envimennemeant § baute tempdrature pour @eiter les risques d'sxplosion;

En cas de mauwaise manipulation, du liguide peut e'&chapper de la batterie. En cas da contact, rincez 3 'esl et consultez unmédein.

Guide pour le retrait :
1. Retournes: [= robot, utilizes ['outl adanté pour retirer ies vis & l'arnére du robot, puis enleves e capot,

2. Debranches les badnes entre 13 batterie et |3 carte de circuitl imorme pour retimer 13 batterie,



Informazioni sulla sicurezza T

Per evitare stosse eletiriche, incendl o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere attentamente il manuale d'uso
prima di utilizzare l'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di - JQuesto prodotto non deve essere utilizzato da bamhbini di eté infenore a 8 anni o da persone con deficit fisici, sensanall,

utllirzo Intellettuali o con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione di un genitore o di un tutore per garantire un
funzlonamento sicuro ed evitare gualsiasi rischio. La pulizia ¢ la manutenzigne non devono essere eseguite da bambini
sEMza suparvisione.

- Uapparecchio deve essene utilizzato solo con 'alimentatone fornito in dotazione.

+ Quests apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale spedalizzato.

- \ibsrgre l'area da puline. | bambini non devano giocare con lapparecchio. Assicurars] che bambinl e animall domestici
siano tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante suo funzionamenio.

< Mon installare, caricare o utilizzare ['apparecchio nei baon! o Intomo alle plscine.

« Questo prodotto @ destinato esclusivamente afla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non utilizzare all’aperto; su
superfici non pavimentate o In ambijenti commerciall o industriali.

« Assicurarsi che 'apgarecchio funzioni correttamente in un ambiente adequato. In caso contrario, non utilizzare
l'apparecchin.

+ Sgilcavo di allmentazione & dannegoiato, deve essere sostituito con un cavo o un oruppo speciale disponiblle presso il
produttore o il sua agente di assistenza.

-« MWon utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

« Non posizionare il robot & testa ingill, Mon utifizzare il coperchio del sensore LOS, Il coperchio del robot o il paraurt come
impugnatura del robot.

« Utilizzarg il mbot in ambient] con temperaturs amblente superiore 5 0 *C ¢ inferione a 40 *C. Assicurarsi chie non visiano
liguidi o sostanze applccicose sul pavimento.

+ Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di metters in funzione 'apparecehio, imuovere tutti gli ogoett fasciati
sul pavimento e | cayl o | fill di alimentazione che sitrovano sul percorso dl pulizia.

+ Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dat pavimento per evitare che il rabot i urti e li dannegai.

- Tenere capelll, dita € altre parti del corpo lontano dall’'aperura di aspirazione del robot.

+ Temere o strumento di pulizia fuor dalla portata dei bambini.

- Non mettere in funzione |'apparecchio in Una stanza In cul dorme un necnato o un bambino.

« Mon collocare bambini, animall domestici o altri oggetti sopra il rabot, Indipendentemente dal fatto che sia fermo oin
micwimernto,

+ Mel serbatoio dell'acoua pulita & poassibile agojungere solo acqgua pulita e |5 saluzione detergente ufficialments approvata.
MNon agaiungemne aluin[[qu:d.i come alcol o disinfettanti, il rapporto tra la soluzione detergente e acqua pulita put essere
controliato sul flacone della soluFione detergente. Tenere la soluzione detergente fuori dalla portata dei bamhbini.

- Non utifizzare il robot per pulire ogoetti molto caldi. Non utiiizzare il mbot per raccogliere lguidi infiammabill o
combustbili, gas corrosivl, acldi o solventi non difuiti.



LA Informazioni sulla sicurezza

[

« MWon aspirare oggett dori o taglienti. Mon utilizzare |'apparecchio per raccogliere oggetil come sassl, grand| pezzi dl carta o

gualsiasi altr aggetio che possa intasame |'apparecchio.

» La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio.
- Mom pulire || robot o la stazione hase con un panno bagnato e non sciacquardi con alcun liguide, Dopo aver pulito ke parti

lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle,

- Litilizzare questo prodotto in conformitd alle istruzionl contenute nel manuale d'vso. Gl utenti sono responsabil di

eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio di guesto prodotto.

Batterie - Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. || rebot pud essere utilizzato solo con la stazione base modello
ricarica REVEDTDZ. }
- La stazione base carica un pacco batterie agll ionl dilitio da 14,4 V d.c. /5800 mAh,
< Questa stazlone base non pud essere utilizzata per caricare batterie non ricaricabili. In case contrario, la batteria agll ioni di
litio potrebbe prendere fuoco,
= Mon tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o {a stazione base.
- Non collocare la stazione base vicino a una fonie dl calore
= Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire | contatti di ricarica della stazlone base.
- Mon smaltire Impropriamente le vecchie batterie. Le batterie nen necessarie devono essere smaltite presso un centro dl
riciclo appropriato.
- &g Il cavo di alimentazione & danneogiato o rotto, Interrampere immediatamente uso e contattare || serizio di assistenza.
- Aszicurarsi chie il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conseryata nell'imballaggio originale.
- Sg il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindl spegnero e conservario in un
lusge fresco e asciutto. Ricaricare Il robot slmeno una volta ognl 3 mesi per evitare di scaricare eccessivamente la batteria.
informazioni . || sensore laser di questo prodotto @ conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-
:‘;IT;'!‘:""“ 1:2014/A11:2021 per | prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi
durante l'uso.
PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMOD
T ENM 50689:2021
{ '+ Solo per uso interno @j Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Xingkuang Innovation Technology (Suzhou) Co,, Ltd. dichiara che I'2pparecchistura radio tipo RWT7CE & conforme alla
direttlva 20714/53/ UE

Il testo complets deila dichiarazione di conformitd dell’'UE & disponibile al seguente Indirizze internet: htips: Mfeavw mova.tech

Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https: /fwww.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags



Panoramica del prodotto

17 Pulsante Stazione
- Premere per rimandara || rabot alla stazions base

< it bloccn bambini & attive, teénsre premule par 3 secondi per
disgttivarla
il blocco bambini nan & attivo, tenede premuts per 3 second| per
attiware {4 funzione di puliziz localizzata

= (1 Pulsante i accensione f puliria

Tenere premuto per 3 secondl per accenders o Spegners |l
dispositive

« Premere per avdiare & pulita dopo |'acensicne del robot

Indicatore di stato RGE

“Blu pulsants (sul lat); Modalitd milizia- intzlligentz (potenziats
per particelle grandi, petenzista per tappstl, pullzta intelligente
delle macchie, MopExtend intelligente, scc.)

- Rosso lampeggiante {al centro); Errore

Indicatore di stato
Bianco fisso! Pulizia o ripulitura completsts

“Bianco pulsante: In canica{non batteris scarica}

Arancione fisse: Standby a battesiz scarica o in pauza a batieriz
srarica

Arancione pulsante? In carica {batteris scarica)
Arancione lampeggiante! Errofe

Motas

Premere un pulsante gualsiasi del iobot ped metiere In pauss il
robot durante ba pulizia o la ricarica

< il blocco bambini pued etsere attivato/disattivato tamite lapp.

=
Lhd



Bl Panoramica del prodotto

Robot & sensoel

o Luce apsiliana a LED

Rensorilaser 30 a
doppls linea
Fotocamers 1R Al

Fotocamena HD Al

Microfoni

Eensore di distanza
| laser sollevabile
o Parairtl

Fimestra paraurti

< pulsante di fipristinafindicstors
Wi-F|
= Tenere premito per 3 sdcondl
per ristabilire le impostazioni
difabbrica
-i—a- Copertura
g %
; L}-w Bocchetta di suotamento
Sutomatios
Senzore di bordo
Contattl di ricarica
Ingresso per il riformimento
automatico dell'acqus

v Canniettoel

74

Sensmi di diskivello
¥

s B0tS
Sensoie tappeto i amnid Al

Gruppo dl estensione —
delta spazrrola laterale
Gamba antiostacolo

Gamba
antiostacole
Proterions

della spazzola
Huota

principale

Clip della
proterione della
parzola

Faorl di montaggio
del supporto per
il tampone del

[ mbcio

Rumta gimunh:
Contenitore della polvere
p———— Bfpa di attacco

Clip del contenitare e ——————, ded tampone del
—— L—|~I'—~— -

dells polvers
Bocchettadi = ~1

Spazzpla principals =

Runta principale

[ iomm i |

Gruppo MopEstend. =

siuntamento e —
Adtomatico Supporto per it tampone del mocio
Fittro
Clir el fittra »

Tampaone del moco



Panoramica del prodotto

" —_ B
Stazione base Y

Copefisa -—— Ji
superiore ;

__".T‘— "'Lh

E_l_,_r
L |Rdicatore di stato

+ Bianco fisso La
starione base
e colipgata
" all'alimentazione
J-ﬁ - Arancione fisso: La

Copertura =—J—

anteriorz

starione base riporta
un e

Filiro dells piastra =
di lavaggin

Mastra di esten- =
sione deila rampa

riscaldarmentn defla
piastra di lsvaggio

Serbatoio dell’acgua pulita

Serbatoio dellacqua sporca

Clip del o
sertatoin dell'scoua
dell'acgua P (1|12
Galleggiants — T | ‘-\II dell'acqua
5ErbﬂFl:l:l E 1L Filhro
piara
\‘-‘i Galleggiante
serbatoio
Nota: wgio

oClip del serbawic Gruppo del fiitro

e FRSEUTA"
rizervata peril
— Scamparto A (7 400 mi): collegamento del
Pulizsa dei pavirmert| kit di allaccamento
“ Benmparto B {1 200 mi) all'acqua per il
Soluzinne detergente riempimento e
. spedalizzata = ey I =vuotameanto
[=— __a‘!:_-- \ automatich

Modulo erogators
altomatice del ¢
detergentie - Doppia
sCom| ta
s —= Flitrg

dell'aria,

Serbatoio della polvere
Coperchio :ﬁel.=—| m o
contenitore detla polvers .
{Mon rimovikiie)
. polvers

Telain del ﬁltru HEPA

Clip del gruppo r

filtro »

: .J'

Telaio del grupgpn »—— FHBD HEP#
Tittra

IjFH

I —l"-—-l
: ﬁr :ﬁrﬁrﬁaﬂunﬂ

7 giamento
; pErl cayn di
alimentatione

~+ Bocchetta di svuotaments automatico

+= Bocchetta di svuotamento aulnam afico
Contatt dl ricarca

% st automatica per

['al;ug’iun'ta i acqua

@1—« Grupso del fiitro

e Mariiglta del contenitors della

—= Schluma
a.l:us-tlca

Flltto primario

Il kitdi attacoaments all'acgua per il nempiments e Io svuotamento automatico deve essere acquistato separatamente. (Dizponthile solo in aloune regioni)
Il doppio scomparts pul essers sostitulto ton une singolo (600 ml) peraggiungsmre piu detergente per paviment|, S necessano, acguistarl separataments
attraverso i canali ufficiali. 5



Prima dell'uso

o DR

R

Prima di procedens alla pulizia, allofitanare gil oggetti instabill, fragils, di | robat & dotato di sensorf di dislivelio per risvare le aree di dislivelio
vaiore o pericolosi & togliars i cavi, | panni, i giocattoli, gli oggetti durl 2 circostanti. Al fine di gamantive un funzicnamento sicuro & stabile, =i
gli pggetti appuntiti che si trovano 4 tesra, per evitare che || obot possa raccomanda 'uso di barriere fisiche per evitare e zone di dislivells,

impigliartsl, graffiarsi o rovesciarsi e caueare danni,

-

Apiite I3 parta della stanza da pulire e sistemare | mobill 2t lero posta per Perevitare cheil robot non riconosca e aree da pulire, non sostare davant
lasclare pill spazio. al rrbot, alle soglie, ai cormidod o ai luoghi 2ngustl.

i



Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una presa alettrica 2. Installare La piastra di estensione della rampa
Collocare {2 stazione bage in uns posizione i pil possibile aperta e con un
buon segnale Wi-Fi. Lasdare uno spazio sufficiente come mosttata nella
Tigura e rimuovere gll pggetti pell’'ares ombreggiata, Inserire saidamente il
cavn di allmentazione nella stazione hase @ collegario a una presa slstirics
lncha Vindicatose dellz starione bace pon st accende.

Nota: Assicurars che fl filtro della piastra di lavaggio =la installato in posizione.

3. Rimuovere le protezioni del robot e installare || gruppo mocio

=15m

Mota:

+ Assirurarsi che nessun oggetto possa hlooare |ares di segnalazione.
5i consiglia di posizionare ta starione base su una supetficie rigida anzicha
%l un tappeto, poiche guest'uliimo potrebbe infiulee sul fitomo'e sulla
ticarica d=l robot,




Bl Prima dell'uso

4. Collegare con UApp MOVAhame

(1} Tenere premuts | pulsante di accenzione sul robot per 3 secondi par
accenderla, Rimuovers il coperchio del mbot e scansionare || codice QR sul
rebot, oopure cercare “MOVANomEe" nell'App Store per scaricare = installars
|'apg.

{2} Agrire l'app MOVARomEe, toccare *Scansiona i codice QR per connettert”
& scansionare nuovamants la stesso codice QR sul robat per aggiungers (I
disposithvn. Seguire le istrurlonl per completare la connessione Wi-Fi.

—+ Indicatore Wi-Fl

Oa connetiss

« Lampeggia
rapidamente:
Conmessione mncarss

)

Ia

On: Connesso

Nota:

- E supportatn solo il Wi-Fia 2,4 GHz

- & 'cabsa degll sggiornament det softiars dell'app, le operazioni effeltive
potrebbern differire dalle indicazioni contenute nel presente manuale.
Seguire le istruzioni In base alla versione sttuale deli'spp,

- Per rpristinare |V W-F, ripetzre || passo (2] e sequire le istruzieni par
completare |3 connessiane Wi-Fl. )

« Per scollegare il dizpositivo dalla rete Wi-Fi; tenere premuto it pulsante di
Rigristing sul rabat per 3 secondl.

« Lampeggia lentaments!

&, Collegare Il robot alla starione base

Dopo aver acteso il robol, posizionarlo sulla stazione hase con I gruppo
lavapavimenti thvalio verso il la plastra di lavaagio. Quando il robots|
cofingtle con successo alls staripnebacs, Viens emessa una notifica woesle.
Dopo che || robat B stato completamente caricato, gll indicatori dl stato

=ul robot-e sulla stariopne base rimartanno accesi pel 10 minut 2 poi =i
=pEQREranno.

Nota: 5 raccomanda di caricare completamente il robot prima del seo primo
ulilirzo. Se fonA & possibile accendere Il obot dopo U'esaunmento della
batteria, collegare manualments il robot alls stazione per canicarlo.



Prima dell'uso

&. Aggiungere [e solurioni detergenti

(1} Rimuovere |3 copertura anteriore-ed estramme il modulo automatico
erogatore dells soluzione.

{2} Agrire i coperchi superion dal modulo e aggiungers le solusiconi detergenti
nei relativi soomparti, come maostrato m figura.

(3} Eniudere | coparchi, reinsesine il madulo nella stagione Daze © Amontare

la coperturs arterinre. Le solurionl deterganti verranno agolunts
automaticamente durante 'usa.

Scomparto A (2400 ml):
Puliziz dej paviment®

Scomparto B [ 200 mi);
:: Splurione detergents
i speciafirz ata®

| ———,

Nota:

= Il modulo automatico emmgatore della solurione pud essere nempito per
V'uso. Per eyitare matiunzionadment| non .m;glungere_ﬂﬂ.tl Ikquidi che non
siano ufficialments approvati.

- Inztallare f modulo automatco di erogazions delia solurione fing a fario
scaEtiare in posizinne.

- Non mezcolare o scambiare 2 soluzions dei due seompani per avitare
malfungionamenti. L= procedure operative dettaghate per le soluzioni
detergenti sano specificate sulls stichetts deile bottiglis.

- "Yutie lesoluzioni detargent dono disponibill tramite § canall officafi

7. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Estrame il serbatoio dell’acqua pulita dalla stazione bace e riempirlo con
arqua pulita, Quindl reinserivlo nella stazione base.

Nota: Mon aggiungers acqua calda nel serbatnio dell'acqua per evitare che il
zerbataio = defarmi.




el

Modalita d'utilizzo

Accensione/spegnimento

Teners premuto /1 pulsante di accensione per 3 secondi per accendere jl robot.
Lindicastore di alimentatione fimang actcesn. In altemativa, posizionarns il robot
stilla stazigne hase allineando | contatti di ricanica del mobot con awelli della
stazione base; || robot 5 aocenders automaticamente & iniziera la ricarica

Per spegnere il robot, allontanarlo daila starione base € tenere premuto i
pulsants di atcensione par 3 secondl

Mappatura veloce

Dope aver configurata (3 rete per (2 prima volls, seguire e istresioni
dellApp per creare rapidamente une magpa. | robot Iniziesa a traccare Una
mappa senzs pullre. Quando il robot torna &lla stazione base, || processo di
mappatura & stato completato e la mappa viene salyvata automaticamente.

Pausa/Riposo

Quiancs (| riebot in funzione, gremere un pulsante qualsias per metterlo In
pausa. Seil robot timane in pausa per pid di 10 minoti, entra automaticaments
in maodalita di tpose. Tul ali indicator del robot s speagonn. Pramere un
pulsants guaisiasi del robot o Utilizzate U'app per attivaro

Mota: Se il robol viene messo N pausa 8 posiziondto sulla starione di ficanca,
il compito di puliria in corso viene interrottn;

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteriz & roppe scarica, Il robot torna sutlomaticamente alla stasione
base per ricaricarsl. Dopo la ricarica al livello di batteria appropriata,
riprenderd le attivitd di pulizia non ancora conduse

Mota: Per utilizzare questa furzions, abilitarla nelt'app.

Maodalita Non disturbare (DND)

Lamodalita DND & attivata par Impostazione predefinita in (sbbrica: Con Pepp
& possible disattivare la modalita OND o modificas | peslodo di DND,

Nota!
Le attivitd di pulizia programmate saranno eseguite come ol consueto.

durante il pericdo di DMND.

- In guesta modalita, selezionare =8 riprendere a3 pulimia, attivare 13 raccelia
sutamatica delly polvers e abbassare |l valume dells voce nells sedione Non
distirbare deil’app.

Pulizia localizzata

Quands Il blocea bambini & disattivato, tensie premuto || pulsante ) per
attivare e modalies di pulizia localizzata. In gquesta modalit, il robot pulisce
un'area guadrats dl 1,5 = 1,5 metn intorno a &2 tema-al punto di partenza
una volta completata la pullzia localizzata.

Riavvio del robat

%z il robot smette di Hzpondere & non pud essere spento, tenere premuto
plsante di accensiore per |0 secondi par spegrerlo forzatamente. Quindl
=nere premuto || pulsante di accensione per 3 second| per accenders || robot



Modalita d'utilizzo

Mota: Quandd i utilires il robot per {a prima valta, il robot = imposta
autormaticaments sulla modalits "Aspira e Lava” Per regolare Ll modalits
di pulizia, andare alle impostazioni della modalita di polizia nellapp e
selezinnare una delle tre opzioni sggiuntive seguenti: () Aspirazione 3
Lavaggio () Lavaggio dopo acpirazione

1. Avvio della pulizia

Fremere | pulzante di accensione sul robot, opgure wtilizzare l'app per far
partira || robot dalls stazione base. Quindl il robot planifica || percorso dl

pulizia ottimale ed esegue |'operarione di pulisid in base alta mappa creata.

Nota:

= Per garantire che il robot tornd faciimente aila stazione base dopo iz
pulizia, sl raceamanda difar partire | obat dalla stazionsz base.

= | tamponl del mocio verranno pullt prima che il fobot inizl a pulire;
attvmdere panentements.

= HMon spostare la stanone base; it sechatoio detl'acqus pulita, il serbatoio
deli'acyiia sporca o L plasts di lavagglo durante | lunsionamenta.

« LA pulizia ron acqud calda pud essere att|vataldissttivata nell'app per 13
pulizia d=| tampone del mocio. Per evitare scottoture, non toccare uscita.
dell'acyia qusnda la funzione & attiva.

2. Lavaggio automatico del mocio

Durante La pulizia, || rabot toma automaticamente alla stazione baze par
lzvidre | tamponi del mocio in base alla frequenza di pulizia degli stess)
specificata nell'app. La stazinne base rlempira automaticamente || serbatoio
dalt*achiia del robot e ouest'ultimo: fprendera le operazioni di polizia.

———

E

3. Svuota automaticamente il contenltore della polvers e lava e

astiuga | tamponi del mocio

Dopo che il robat ha terminato un'attivita di pulizis e torna atla stazione

base perricaricarsi, la starione base inlzlard autlomaticaments a svuotare il

critenitore della polvers, Poi lavera £ asciughera | moci

Mota;

- e la funzione di vuotamento sutomatico & disattivats nell'app. 1a starione
baze non svuotersd autmaticamente il contenitore della polvere.

- L4 stamipne base svuoters il contenitone dells polvere in base alle
imipostazion dell'app.

4. Pulire il serbatoio dell'acqua sporca

Dopo che il robat ha completatn il sun compito, & opportuno pulire i
serbatoin dell'scgua sporcs per evitare qualsissi odore.




LA Manutenzione ordinaria

g

Parti di ricambio

Fer manteners il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessor nell’'app o alla tabella seguente per 3

manutenziong ardinaria.

Contenitore della polvers

Rupta omnidirersonsia/ Buosta
girevoke/Ruote printipalil Gambe
et il superamento degh oetacol]

piastra di lavaggin

M i bt Freguenza di Pericdo di Manutenzione della | Freqguenza di .
EHR manutenzions -sostiluzione stazione basa manutenrone Periodo di sostituzione

Tamponi del mocia ! Ognil 1-3 miasi Filtra HERA Ogrif & mesi
Supparti per || tampane del F i sl PUlE 5B e arin Sostituire secondn
ot Ogni 2 settimane necessita
Fllere del contenitone dela potvers gni 3-8 mesi z:;::‘t:'m dealla g 24 mesi
Bocchetia oi swuntamernio - o
agtmmatico Serbatoio dell’acgua Bape agn| Ll

spires
Sensot -

Serbatoio dell'scgua .

3 Pulire se Sl
Contatti of ricarica Ognimese { pulita R
i Area di segnalazione
Fliestia paralts della stazione base
Pataurti Contatti di rfcarica /
Ognl mese

Spazrols laterale Dgni3-& mes| Bicchatts di

syuotamenta
Sparzala principate Ogni 612 mesi autnmaticn
Ingresso per il nformiments Fittra debla piastra di
sutomaticn dell'scgua lavangio kna volta ogni 1-2.mesl
Fondo del mtsot Fulire 38 necessars Madulo di

riscaldamento della | Ogni & mesl

Nota:

La freguenza della manutensione & della sostituzione dipgnde dall'usp
effettivo. 5 i verifica un’eccerione dovula a circostanze particolar, T
cansiglia na manutendone o una sostituzione tempestiva.




Manutenzione ordinaria

Filtro della piastra di lavaggio

1. Al terming della pulizia del tampane del mocio, estrarre il robot e
rimuowvere il filtre della piastra di lavaggio.

Hota: || modulo di riscsldamento dells piastra di lavaggio pud rimaners
caldo dopo il lavaggin del mooo. Lasciaro raffreddare prima di pulire.

2. Sciacquare |l filtro dells piastra dilavagoio con acgua pulita,
pulino e reinstallaro nella plastra.

3, utilizzare 'app o premere || pulsante <y per riportare il robot alla
stazione base, oppure portarlo manuatmente.

Modulo di riscaldamento della piastra di lavaggio

Purante l'vso, It module di riscaldamento deifla piastra di lavaggio
pud syiluppare incrostazionl, Per rimuoverle, estrarme il robot, versare
una plecola guantits di aceto biance (5% di arido acetico) sulla
superficie del modulo di riscaldamento e pulirle con una spazzola.

Mota:
- La piastrs di lavagoio put restare calda, Lasciarla raffreddame prima di
maneggiarla

- Einoltre possiblie utllizzare un decalcficante appropristo seconda e
relative struricni.

- Won agglungers acetn bianco o decalcificante dirattaments nel serbatoio
dell'actua pullta per evitare malfunzionamenti.

- Won utllizzare sttument! affilati o bguidl corrosivi come $'acldo cloridrico
per pulire il modulo di riscaldamento.



LA Manutenzione ordinaria

Serbatolo della polvern

1. II'ﬁnu_nu'erE la coperiura antenare della stazione baze ed esmarre il 3 Far stoivens WAl prisaris nella dinesione dells fraces sergrafate pi
contenitpre della polvers, Premere L2 ciip del gruppo filtro verso Untemo per rimuaverto, quindi staccare la schiuma acustica,
rimucvere il gruppo fittro £ svuolare il contenitore come mostratn in figura

3. Birmiiovess il telsio del fillko HEPA =d estrarre I filtro.




Manutenzione ordinaria

Serbatolo dell'acqua sporca

& Sciachuarne con acqua l contenitore della polvers, [FRiltro primarin, i teisio del 'r Rimuovers it serbatoio defl’acque sporca; apiire il coperchio e versare
filtro HER& & il telaio del gruppo fittro; guindi ascugarli completamente. lacgua.

—

= B0

*
(2 E D m 2. Sriacguare || serbatoin dell'acqua spirca con scqua pulits e utilizae
_ -t = S

uno strumento di puliria adatto per pulire Lla-parete imterna del serbatoio

I

5. in caso di pedvers legoera, picchiettare delicatamentzs il filtro HEPA |2
schiuma per nmuovers | detriti. In case di forte sporoo, soacgusrll con aogus
pulita e lasciarli ssriugare completamente all'aria,

e
* &
MJ —_ l Mu Nota: La sfera dei galleggiante nel serbatoio dell’acqua sparca-& una
Mota: Per la frequenza di sostituzione consinliata del filiro HEPA, consultare pare T"ﬂ_h"E Man applicars treppa forzs durante la pulisia per syvitare di
la tabells di manutenzions ordiraria. danneggiaria.



LA Manutenzione ordinaria

Contenitore della polvers & filtra

1. Rimuovers il copeschio dal robot e premere la dip dal contenitare della 3. Pirchiettare deficatamente il cestetlo del filtro per imuovere io =poica,
pobvers per fimuoverio.

Mota: Mon tentare di pudire i filtro con spazzols, dita o ogoettl appuntiti per
‘evitate di danneggiario,

2. Tirare |a clip del fittro per rimuoweers i filtio, guindi svaotare Ecomtanitons 4. Sclacguare il contenitore della polvers e |l filtre con 2cqua e asciugarl|
come mostrato in figura: completaments prima di rimorntarll.

(7 i, e,

von o = B
LR -] i L
e . - =
< T S
pass _ ceoed
| ——— Nota:

|
| L - Briatquare H cantenitore della polvere @ (| filtro solo con scqua pulita. Mon
utitirzars airun detergente. ) )
= Wtifizram i contenitore detla polvere & il filtro zolo guando sono
completamente asciuttl,

8



Manutenzione ordinaria

Spazzole principali

1. Premene | fermi della protezione dells spazzola verso ('intemnmo i, Con le frecce serigrafate rivolte verso 'alto, inserire la spazzola
per rimuoverfa e sollevare la spazzola principale dal robat. principale nelle fessure verso il basso in direzione inclinata,

4. Allineare l'estremitad anteriore della protezione dells spazzola
alla fessura, inserirla verso il basso in direzione inclinata e guindi
premeria in posizione.

2. Estrarre lg spazzole come mostrato nella figura. Utilizzare uno
strumenta di pulizla adatto per imuovere eventuall pell impigliati
nelle spazzale. Dopo la pulizia, spingere con forza le spazzole nella
staffa principale fino a farle scattare |n pn_siﬂﬂ'ne.

Nota:
5T - prestare sttenz|one durante 'sstrazione delle spazeale per evitare lesionl,

- i - Se la sparrala prindpate & molio saggrovigliata, verificare s=il contenitore
= deila polvere del robot & pieno & non pud aspirare peli-e capelli. Intal caso,
T - svucrtare |l contenitore della polvers
- Tenere |la spazrala principale fucr dalla porrats di bambini e animali
oomestici per evitare lesionl.

a7



LA Manutenzione ordinaria

Spazzola laterale Sensori del robot e ammortizzatons

Syltare L4 spazzola Lsterale con un caccisvite, pullee | pell dalls spazrola & Pulite | senzori del (obol e Fammartizzatore con un panng morbido e asciutho,
riawvitarla. coime mostrato nells figura sobta,

e o Sansore di distanea, -~ = Finiestra paraort]
Sensarl laser 30 a
doppia linea

Y = Parawrt|

S Sansore di bordo

s

=}l

=
—1

Sensorl i dislhvalln

Nota:

- Utilizzare un utensile, ad esempin un piccolo cacciavite, perseparare Uasse £
Il preeumatico delia Funtas omnidireziosale. Mor udare Una forzs eccessiva.

- Stiacouaie |2 ruots omnidifezionals sotto |'acquas coments & rimontarla Nota: U panno bagnato pud danneggiare gl elementi 4ensibiil del robot 2
dopo averiz asciugata completaments. della stanione baze Per |2 puliziz utilizzare un panno asciutto.

a4




Manutenzione ordinaria

Bocchette di svuctamento automatico, contatt di ricarica e area Tampans del mocio
di segnalazione

Per sostituiro, rimuovere il tampope del mocio dal ralativo suppoio.
Pulire le bocchette di svuotamento automatico, | contatt di pcarica = l'area di
segnalanone con un panna markido e asciutto,

] Batteria
Supparto per [l tampone del mocio p - - . :
Il rabit contiane una batteria agli foni di Lo ad alte prestazionl, Aesiounsrs

Rimuovere e pulire i supporti per i tampone del mocio. che iz hatteria rfimanga ben carica duranie 'uso gootidiano per manteners
prestazioni ottimall. 52 4| mbot ron viene utllizzate per un empo prolungato,
=pegnerio & metterio via. Per evitare danni dovwtl a scariche ecoessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.

)



Bl Risoluzione dei problemi

3l

Problema

Soluginng

Mon g possibile
accendere il robot

La batteria & srarica, Ricancare il robot sulta base & nprovare,
La temperatura deila batteris & troppo basss o toppa atts. Siraccomands di utilizzare i robot 2 una temperatura superion
a 0 °C & jmferiore & 40 *C

Non & possiblle
ricaricare il robol

La staziore base non & collegata all'alimentazione; accertarst che entrambe 1= estremits del cavo di alimentazions siano
coilegals corettaments.

il eontatto tra | conta di ricarics della starione base v |l robat e Insufficients; gullre | contani di ricarica.

Yerificare |a presenza di ogoetti estransi sul connettori del robot ed eventuatmente rimuoverl

il robot nen riesce &
connettersi al Wi-Fi.

La password dells rete Wi-F non & cometta, Assicunars che (3 password utilizzata per |2 conmiessione:alla rete Wi-F sia cometta.
il tobot mon suppoa una connessione Wi-Fi a 5 GHe Assicurarsi che Il robotsia collegato a una connessione Wi-Fla 24 GHe
i seqnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si rovi in unarea con wna buona copertura Wi-Fi,

Il rebot potrebbe non essers pronto par eszeres configurato. Uscire € rientrare nell'app, quindi fiprovare come indicato.

Wl rabot non rlesce a
trovare g a tomare alia
stazione hase.

|.a starione base & slata scollegata dall’alimentazione o spostata mentre il robot non era =u di essa, Collegare |a stazione
rase all'aslimentarionea o di posizionare il robot sills stazione base par caricaro.

i sono troppd astacoll intomo alla stazione base. Posizionare la stagione base in un'area pill aperta.

Lo spostaments del robot ped provocars i sue Fposiziochamento e, 5e i riposizionamenta non tiesce, il robot ricrea una
mappa. 5=l mwbot & troppo [ontano dalls stazions base, potrebbe non esseve in grado di termare automaticamente da solo,
nel qual casa sard necessario posizionare manualmente il robot sulta stazlones base,

Pullre I'area di segnaiazione della stazione baze per rimuovers polvere o detriti:

il robot 20 Hocea
dsvanti alls stazione
base 2 non pud tormare
ndietro,

Verficare s lo spazio adisposizione su entrambi | |2t o davantl alia stazione base & sufficente per evitzre che (| mbot venga
bloccatn. [l percorso di riteeno alla carica & bloccatn, ad ssempio (2 parta £ chiusa

Il robot pud scivolare se || pavimanto daanti alla stazions base & toppo bagnato, |a tal caso, pulie lacgqus in eccessa prima
dl Hprovare,

i conziglia di spostare Llastazione baze mun altro luogo & riprovare.

Besicurarsi che 13 piasta di estensione della ramps sia installatd cormettaments.

Non & possibile
spegrere il robol

i rebeot rom plUa essere spento gquando & [n carlca: St consiglia di allantanars il robot dalla stazione base e di tenese premuto
|{ putsants ¢} per 3 secondi per spegaerio:

Sa non & possitile spegners || robot eseguendo il punto 1, tenere pramuto [l pulsarte (5 par 10 sscandi pEr spegnere
forzatamente il robot. Se il problsma persiste, contattare || servizio post-vendita,

Il robiot non trova te
stanze da pulire.

Aszicuraril chie |z porte delle stanze da pufite siano aperte.
Il lungo antistante La stanza da pulire potrebbe essere bagnato e scholosa, causando lo scivolamento del rabot e un
furrionamento anomalo. Prima di wtilizzare il robot, provare ad asciugare il pavimento.”




Risoluzione dei problemi

Problama

Solurione

La velpcita di rcarica &
lemta

Lz ricarica complets del robot richiede circa 3 ore quando |a batteria g scanca.

Se =i wtilizza il robot a temperature che non rientrana nell'intervallo specificato, ba velocita di ricarica rallenters
altomatcaments. per prolungare La durata detls battena.

| contatti di ricarica del robot e della stazione base potrebbern essere sporchi; pulleli con un panna asciuma.

Il rumore Sumentas
durante il
funzionamento del
ratiot.

Controllare =e il filtro del contenitore della polvere & intasato. In tal caso, pulirko o sostituino

Un aoggeito duro pud nmapess incastrato nella zpazrola principake o nel contenitore della pofvere. Controflare e rimuovers
eventusll ogoeth durl.

Lz sparzola principale o quells laterale potrebbern incastrarsl, Controllare e rimuovers evantuall corpi estraned.
Comemutare la modalits di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il robot simugve senza
segiire i percorso
mpostato,

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devano essere messl via prima di utilizzare il robot.

Il [avora si suparfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento dells ruota prncipale: 5 raccomanda di ascugare i puntl
bagnatl prima di wtilizzare il rabot

Pulire la finestra del paraurti & i sensor lazer 30 2 doppia linea del robot con on panno morbéido & pulito per mantenard pulit
& non ostrell

I robot son nprende La
pulizia dopo la ricarica.

Assicurarsi che il mobot non sla impostato sulls modaiitd Mon distusbere (OND), che gl impedisce di dprendere L pullzia.
i |i\ul:|ult nan riprende a pulizia dopo che & stato riporiato manuatmente alla stazione base o inviato alla ricarica tramite Yapp
o ilpulzante T

L& starone non

pud muctars
automaticaments il
contenitore della polvera,

Controllare se il contenitore della polvere nelia starione base nel contenitore & pleno.
5e il contenitore della polvers nan & pieng, verificare te i sono ostruzioni netle bocchette df swliotaments auinmatico del
robol, nalls starione base & nel contenitore dells polvers. 52 ¢ sono, pullie promntaments l& parte bloccata.

il lvelle dell' scgua nella
plastra di lavaggioe
anomalo

Controllare se la guarnizione del serbatoio deil'acqua sporca € allentats o non € instalista commetlamente g; in fal casg,
tipristinarla manualmente. Se (| problema persiste, contattane il semvizio post-vendita,

Premers deficataments sul serbatoio dell'acgua sporca par verificare che sia instailato correttaments.

Rimuovere {1 fiitro della piastra di lavaggio e controfiare se to scarico delle acque reflue & ostruito 2 pulito:

Controllare la solisione detergants. Non agglungers altd liguldi altie sila solurione detergents ufficialmente spprovata.

il gruppo macl si
& sallevato in moda
anomalo

Rimuowere |- gruppo mocio per verificare che non vi siano oggett estranel incastratl e provare a dawiae [l robot 5e i
protilema persiste, contatiare Il servizio post-vendits.

Presenrs di aoqus sotto il
serbatoio dell'acgua pulita
ointarmo alls guarnizione

fuando s estrae il serbatoio dell'acqua pulits, & possibile che imanga dell'acqus net tubo sotto il serbatoio o intormo alla
guamizimne. Questo & normale. Pulie col un panno ascutto

Per uitesiore spportn, contattatech lramite https weaa mova tech

e
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Specifiche

Modella RIMTTCE Mod=lo RCMEQTOT
Tempa di ricarica 3 orecirea Ingresse fimminale 2290-240 ¥ - 50:60 Hz
Tensiome naminale 148V= Wscita nominale 20V—3A
" Potznra nominale (durante 1o

Pote ala 75w 7

il swuotamento della polverg) 0aw
Freguen:s o 2400-3483,5 MH: F‘u1...=_n.m naminale (durante 1a RS
funzionamenio pulizia con acqua calds)
Potarra di (scita masains | < 20.d8m Pabeises nafninate (v [ 135 W

carica e ['asciugatura)

Stazione base/Starlons di ricarca

Consumo energetico |n modalltd off: =03 W

Consumo energetico |n modalits standby: = 0,5 W (entro 15 minutl dopo
che il robot laseia La starions base/dl riearica)

Roboel e stazione base/Stazione di ricarica

Lappareechiatura non dispone dl una modalits di standby o di altri

stat] equbwalentt in termini dl requisis di standby, funzione di gestione
dell'alimentazions o capacits dl disattivare le connessionl di rete wiraless
per aslgense dl manutenzlone della batterla. || consumo dl energla
dell'apparecchiatura & probablimente superiore a guetlo di altrl modell
dl apparecchiature che soddisfano quest! regulst funslonall

In cordizioni normali di utilizre, questa apparecchiatusa deve essers
tenuta & una distanza di almeno 20 cm tra lantenna e || corpo dell'utente.
Nota:

L& potenza nominale (durante |z puliziz con acqua calda) & determinata
dal valare della potenza durante | periodo rappresentative temperaturs
dell’acgua 25 *C).

Ls potenza nominaia {durante i& carica @ asclugatura) @ determinata dal
valore della potenza & pienc carco

m =ty m Ilﬂl S iy mm : rlllrnl_“

e

RACCOLEA DIFFERENEIATA




Specifiche

Batteria ricaricabile agli loni di litio Informazioni RAEE

ﬁ Tutt § prodatt contrassegnat da quests simboio sono it di

apparecchiature elettriche ed elstironiche (RAEE come da dirstibva

20121697 UE) chie non devono essere mescolaticon i rifiuli domestic
M qdifferenziatl, Per proteggere L salute umana & lambiente. invecs,
Tipn Uiieim & necessario consegnare i nfluti di apparecchiaturs & un punto di
racoolta designate per il riciclaogio dei (ifiui di apparecchiatune
elettriche ed eletironiche, nominata dal governo o dalle autornita
Nurmsero 1 ocall, Lo smaltimenta a || riciclo cometti alutano a prevenire potsnziabl
conzeguenze negative per l'amibiante e {3 salute umana. Per uiterion
imformazioni sull'ubicazione e sul terminie & condizioni di tall punt
i raccoita, comtattare linstallatore o le autornita locali,

Modello R2407-452P-XDEV/RI401 252 P-MYD

Eapacita nominsle 58 AR

Smaltimento e rimozione della batteria

La bakteria agli ioni di itio ncorporsta contiene sostanze pericolose per 'ambients, Prima di smialtire Iz batteria, assicurarsi che venga rimossa da temici
gualificats e smaltita presso un centro di riciclo appropriato,

- la batterla deve essere rimossa dall'apparecchio prima d essere mottamata;
- l'apparecchio deve essare seollegato dalla rete di slimentazione quando =i fimeogve La hatterla;
- la batterla deve essere smaltita in modo siouro,

CAUTELA:

Prima di rimuen/ere la batterla, soollegare |'alimentazione ed essurire La batteriz il pid possibile.

Le batterie non necessarie devonn exsere smalfite presso un centro di Hcicle appropriato,

fon ezporre ad ambient! ad alta temperatura par evitare rischi di esplosions.

In caso di condizion| difficill, & possibile che || liguldo venga espulso dalia batteria. in caso dl contatin, stiacquars con atqua @ consultare un medico

Guida alla rimoziona:
1. Capovolgers il robot, utifizzare uno strumento Sppropnato per rimuavers [ viti sul eto del mobol, guindi nmuovers | copeschio
2. Scallegare | mrminali ira 5 battaria € |3 scheda PLE per imuovere [a battenia.




Informacidn sobre seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por un uso inadecuado del aparato, lea atentamente este manual
de usuario antes de utilizarlo y consérvelo para futuras consultas.

Restricciones
de uzo

« Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afos ni personas con deficiencias fisicas, sensoriales,

intelectuales, o sxperiencia o conocimizgnto limitadas sin la supenision de un adulto o tutor para asegurar un Uso seguro y
evitar riesgos. La limpigza v €l mantenimiento no deben ser réalizados por nifios sin supanvision,

- El aparato solamente debe utilizarse con la unidad de alimentacion eléctrica proporcionada con el aparato.
- Este aparato cuenta con baterias gue Onicamente pueden sor sustituldas por personas cualificadas.
- Despeje el drea a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Aceglrese de que ninos y mascotas s encuentren & una

distancia segura del robot mizntras esté en funcicnamienio.

- Noinstale, cargue ni utilice el aparato en los bafios o alrededorde |as piscinas,
« Este producto es dnicamente para ia limpieza de suelos 8n un entorno gomeastico. No lo use en exteriores, en superficies gue

na sean el suels, ni en un establecimignto comerrcial o Industrial.

- Aspgurese de que £l aparato funciona correctamente 8n un ambients apropiado, De otro modo, no utilice | aparato.
- §i gl cable de alimentacidn esta dafiado. debe ser sustituido por un cable especial o conjunto suministrado por el fabricante

o =u agente de seryicio.

« No use el robot en un drea suspendida porencima del nivel del sueln sin bamrera protectora.
« No calogue 2l rebot boca abajo. No use |a tapa del sensor LOS, 1a tapa del robot ni €l paragolpes como asa para el robot.
- tilice el rmbot en ambientes can una femperatura ambiente por encima de 0 *C y por debajo de 40 *C. Aseglrese de gue no

haya liguido o sustancias pegajosas en el suels.

+ Para evitar dafios por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables de alimentacion del

caming de limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

+ Retire articulos fragiles o pequefios del suelo para impedir gue el robot chogue con ellos v los dafie.

+ Mantenga el pelo, los dedas v ofras partes corporales lejos de la abertura de succion del robaot,

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios

- Ma utilice el aparato er una habitacidn en la que duerman bebés o nifios.

+ Mo cologue nifios, mascotas o algan articulo encima del robot, independientemente de si esta parado o en movimiento.
+ Unicamente agua limpia v la solucion de limpieza oficialmente aprobada pueden afiadirse al deposito de agua limpia.

Mo afada otros Llguidos tales coma alcohol o desinfectante. La proportion de solucidn de limpieza y agua limpia puede
comprobarse en 13 botella de |a solucidn de limpieza. Mantenga la solucion de limpieza fuera del aicance de los nifios.

- Mo use el robot para lmpiar objetos que arden. Mo use el robot para recoger liguidos Inflamabiles o combustibles, gases

corrasivos, o acidos o solventes sin diluir.



Informacidn sobre seguridad s

* No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objatos tales coma piedras, pedazos grandes de papel
o algun articulo gue pueda taponar el aparato.

- Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el enchufe de 3 toma de cormiente.

- No restriegue €l robot o la estacidn basecan un trapo mojado ni lo enjuague con liguido. Después de limpiar las piezas
lavables, séquelas totalmente antes de volver a instalarlas y utilizaras.

- Use este producte segdn las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsabtes de cualouier pérdida o
dafio gue puedan producirse por el uso indebido de este producto

Baterias y + No use baterias ni estacidn base de terceros. El robot dnicamente se puede Usar con L3 estacion base modeln RCVEOTOY.
carga - La estacidn base carga una bateria de iones de litio 14,4 V CC/5800 mAh.
- Esta estacian base no se puede usar para cargar baterias no recargables. Delo contrarip, la batera de lones de |itio podria
incéndiarse.

- Mo Intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la estacion base.

- Nocologue la estacion base cerca de una fuente de calor.

- No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga de la estacion base.

- Mo deseche incomectamente las baterias antiguas. Las bater(as gue no se necesiten deben desecharse en instalaciones de
reciciaje apropiadas.

- % gl cable de alimentaclin se dafia o se rompe, deje de utilizario de inmediato y contacte con el servicio de postventa,

« Asgglrese de gue ol robot esté apagado cuando vaya a=er transportado y manténgals en su embalaje original sies posible.

- §j gt robot no se va a usar durante un periodo de tiempo profongado, carguelo totalmente, apaguelo ¥ almacénelo &n un
lugar fresca v seco. Recargue ol robot al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue en sxcesa.

Infarmacion - E| sensor ldser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

mmd A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.
Lisar PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO

EN 50689:2021
{:'r Solo para uso en interiores [LL]] Lea el manual del operador

Por |5 presente, Xingkuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. declars gue el equipo de radio tipo AVP?CE cumple [a Directiva
2014753 /UE.

El texta completo de la declaraciin de conformidad de la UE estd disponible en la siguients direccidgn web: https://www.mova.tech
Para un manual efectrinico detallado, vaya a la direccidn higps: fwww.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags



Descripcion general del producto

{"* Botdn de atragis=

- Pulse para snviar el robot de regreso 2 L2 estacion base
El blogues infantil estd activado, Mantengs pulsado durante 3
segundos para desactivar el blogueo infanti

- £l bloguwen infanti| eatd desactivado. Mantenga pulsado durante 3
-spgundos para activar 1a funcidn de impieza localizada

« (1 Boten de encendido / impieza
Mantenga pulsado dusante 3 segundos para encender o apagar

Pulse pafa empezar 3 limpiar despés de encender el robot

indicador de estado RGE
Parpades lento en azul (latersles): Modo de limpiezs intellgenta
(refuerzo para particulas grandes, refuerzo para alfombras,
limpieza inteligente ga manchas, MopExtend inteligents; stc.)

- Rojo parpageante [centra); Errar

Indicador de estado
5 Blanco fijo! Limpiando o Umpiezs completada
™ r Parpades lento en blanco: Cargs (%in baja bateria)
s ) L Maranja fijo: Enespera con poca bateria o pausado con poca
o - bateria
-H"“-h_______ﬂ_f""_. Parpades lento en narania: Carga (baterla baja)
Parpaden en nadranja: Eror

Motac
Pulze rualquler boton en 2l obol para palsar mientras el robot
limpla o vielve para cargarse,

« Bl bloguen infantil se peeds acivar desactivar madiante La
aplicacifn.

ah



Descripcion general del producto

# Lur LEEF auxilar

Bensores lAser 30 de
doble linea

Camara IR con (A
Camara HD con 1A

Microfonos

Eensof [dser de distancia

: elsvatls

4’—-] Paragolpes
Ventanilla del paragoipes

« Boton de reinicio/findicador Wi-Fi
« Mantener pulsado durante 3
seguridos para restaurar los
aiustes defibnca

-5:—- THFIEI

Y
":"’““-"—,.’}1 lﬁpiﬁld_\!l‘udﬂ‘u‘adam

f Sulsmitico
i Sen=of-de Dordes
,--f_-.] . Contactos de carga
— —lHl— Entrada de recarga
. —J,a-" alitomdtica de agua
v Conectores

Sensores :I_F precipicio

1 feda

Sensor de alfombra i— o !
mridiTeccional

Conjuirto de extension

da cepillo latesal . PiSta da
Pats de separacion segaracitn
& - Protector
Czpilloprincipat = = E# del capille
_ H A—ves Rusds principal
Rueda principal &
LJ Hebilla del
e 7 “protector del
N, = cepitla
1\—.: (@) '
Canjunto MopExtend > | = Aglierosde
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Descripcion general del producto

Compartimentos (. 400 Ramurg reservada
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2 conectada ala ﬁa!l'nnﬂ'ge o Respiaders de vaciado sutpmatico
i alimentacion senaliracion Cantactos de ca
Cubierta 1—J— I! + MWaranja solido: La Salida de aire » H e
dolarisra | estacidn base fiene un p g~ Salida de recarga
o Errol automatica de agus
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bﬂ"dEJl:HE;i: 7 ek Depdsito de poiva e
: ralentamiento dela —— +— Conjurto del
Placa de axte Sl= = - @@
a e r:::: - = o E bandejz de lavar Tapa del depasito da - _| m = 3 o Mitro
potva (Noextraiblz) | - J ey
Depdsito de agua usada Depdsito de agua limpia —————hza del depdsitc de polvo
; ; Eonjunlu del fiitro ) )
::::::it::d:!-l : :I mlﬂb:'i aguia Marco AR HEEN -+ Espum
AQua ey TUDIETIA O i T l s acistica
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1!I‘--.‘:_—:--‘ < Elntadorde Marco del = 'll I.— Filtro HEPA Filtro principal
nivel de agua conjunto-ded
st fittra
Nota:

Elfit de enganche de agua para |lenade y vaciado automaticos se tiene que comprar par separado; (Unicamente disponible en regiones especificas)
El compartimento doble se pueds sustituli por uf compartments dnico (600 ml) para afadir mas Umplador de suetos. 5 2s necesario, comprels por separade &
traves de |los canales oficiales.



Antes de usar

Preparando su hogar

o D TR

R

Antes de limpiar, retire los artlculos inestables, fragiles, vallosos o peliomosos, El robol ests eguipado con sensotes de precipicio para defectar dreas
limpie y tecoja los cables, |2 rops, ios juguetes y ios objetos afilados v rgidos privgmas por las gee podrda caerce. Para garantizar unfuncionamiento
del sualo para evitar que se eneden, e arafien a se golpesn con el robat sequrn y estable, se recomlznds instatar barreras fisitas para evitar tonas
causando perdidas: por las que i robot podria precipitarse.

L
Abrala puerta de La kabitacion que va a limpiar v cologue los mueble: sncel Para evitar gue el robot no recorozea Sfeas qus se tenen gle fimpiar, no
{ugar aproplado para hacer mds espaclao. permanezca de pie delante del mbat, el umibral, en =l pasillo o lugarss

estrechos.



Antes de usar

1. Colocar La estacion base y conectar a una toma elécirica

Coloque La estacion base-en un lugar [0 mas abierto posibie con una buena
sefial wifi. Dele suficiente espacio como se muestra en |a figura y retire los
ohietos en el drea sombreada. Inserts firmemente 2l cable de alimentacion
em 3 estacion base y conéctelo a wna tama de corients hasta que se
erciends elindicadar de {3 estacion hase. '

=15m

Mota:

+ Asegurese de gue ningdn objetn pueda blogquear la sona de sefializacian.
Serecomienda instaiar I3 estacian base sobre una superficie dura y no
sobra una alfombra, ya que La afombra podrla sfectar a la carga v a la
trayectoria de retorpo del robot

2. Instalar la placa de extensian de rampa

Filtro de la
bandeja de Lyvar

Nota: Asegurese de que el filtro de L3 bande|a de lavar estd instalado en su
sititn

3. Retire las protecciones del mbot e instale el conjunto de mopa




Antes de usar

4. Conectar a la aplicacion MOVAhome

(1) Mantenga pulsado el botan de encendido an = robot durams 3 segundos
para encenderie, Aetire la tapa del robot v escanee el codigo OH del robat,

o buzgoe "MOVAhome" 2n ia tienda de aplicacionas para descargarla e
Imstalarda.

{2} Abirz la aplicacidn MOVAhome, togue *Escanear cadigo QR para conectarse’
y Bscanee de nuesva el mismu codiga OR en el robot para afiadir el dizpositivo.
Siga las indicaciones para finalizar la conexidn wiff,

—+ Indicador Wi-Fi
« Parpadeo lento: A

COneTtar

= Pamadeo rapido;
Conmectando

Encendido:
Conectado

Nota:

« Bolo compatibie con wifi de 4.4 GHz,

- Dabido a las acwualizaciones de software de la aplicacion, el
funcionamiento real puede difarir de las indicaciones es estemanual, Siga
Las iristrucciones en funcidn de g version actieal de la aplicacion.

© Para restablacer L wifi; repita el paso (2) v luego siga Las indicaciones para
finallzar L2 conexian wifi.

Bara desconectar ei dispositivo d= ka3 red wifi, mantenga puisado el botdn de
reinicio del robot dutante 3 segundos

&. Conectar el robot a La estacién base

Tras #ncender el robol, coldguelo sobre La estatdn baze con el onjunto

de mopas miando hacia la bandeja de Llevar Se oird una Indicacion de vaz
cuando el robot s& conecte con éxito 2 ta estacion baze. espués de cargar
totalmente el robot, los indicadores de estado en el mbat v la estacion baze
permanecedn encendidos durante 10 minutos y luego se atenuardn

Nota; Antes de usarlo por pomera vez se recomienda cargar iotatmente el
robot. Cisando 2l robol no se pueda encender despues-de gque la bateris e
haya agotado, conéctelo manuaiments 4 |2 estacion base para cargarto.
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Antes de usar

6. Ahadir coluciones de limpieza 7. Afiada agua al depdsito de agua limpia
(1) Ratire la cubierta fromtal v extraiga el moduio dispensador automatico de Saque =l depdsito de agua limpia de la estacion base y llénsio con agls
solucion, limpia. A continuacian, Irstdlela de nueve en L2 gstacion base

(2} abra {as tapas superores del- modulo ¥ afiada |as soluciones e impieza
correspondientes en cada compartimentn, ta| como se muestra en la figusa

(3) Clerre las tapas, vuelva & colpcar el madulo =n L2 estation base Y, a
continuacion, vuelva a instalar |3 cubierta frontal. Las soluciones de limpieza

s2 afiadian automaticamente durantes el funcionamiento,

Compartimento & {72 A00mL):
Uimpiador de susins®

o Compartimento B (1 200 mL):
Solucian de impiera espacializada®

@

MNota:
- El midule dispenzador sutométice de solucion pueds ser llenado para
sU Usn; Para vitar un funcionamiento inoorrecto, no afada |rq!.l|rdﬂ-!': no
aprobadas oficialmente.

- Instale el madulo de dispensacidn automatica de soludlan hasta e
ENCajE BN 5k itio

Nuota: Mo [lene =l depdsito de 2gua con agua caliente, esto podria provpcar
gue el depdsitn se defomme

- N mezele ni intercambie (as spluciones de ambos compartimento pars
evitar faling de funcionamiente. Los procedimientos de uso detsitados pars
ias soluciones de limpiezs se especifican en |as etiquetas de las botallas
correspondientes.

“*Todas Las soluciones de impieza estdn disponibles a traves de los canales
ofitiales.
w2 "



Modo de uso

Encender/apagar

Manlengs pulsado ei botdn de encendide 3 segundds pafa encender el robot
El indicador de encendidn permanecess encendido O bien, cologue el robot
en la estacion base alineandeo ios conlsctos de carga del robot con los d2

|2 estacidan base, v, 2 continuadidan, el mbot e encenderd sutomiticaments

V empezard a cargal. Pars apagar 21 robof, al2jelo de 12 estacidn bate y
martenga pulsado el botdn de encendide durants 3 segundas.

Mapeo rapido

Después de configurar |3 ted por primera vez, siga las instrucciones de |2
aplicacidn para crear rdpldamente un mapa. Bl robot comenza a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completass cusndo el robot regrese ala
estacidn basze y =l mapa se guardara autcmatcamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot este fundanando, pulse cualeguier botdn para pausardo. 5| el
tobot esta en pausa duranie mas de 10 minutos, entrard automaticamente an
modo de reposo. Todos los indicadores del robat se apagardn. Para activar el
robot, pulte cualquier botdn del robot o la estarion base, o use 1z aplicacion.

Mota: 5ief robiot se pone en pausa y se colocs en (2 estaddn bace, terminars
el proceso de limpieza actual,

Agujero de aire

Gl laz bateriss thenen muy poca carga, &l robot voelve auntomaticaments a
|3 estacldn base para cargar. Después de cargar hasta el nivel de bateriz
adecuadn, el mobot retomars 1as tareas de limpiezs no linalizatdas.

Mota: Para uzar esta funcian, sctvela en |2 aplicacion.

Maodo No molastar (DND)

El mpdo DND 20 activa de forma predeterminada con (os ajustes de fabrica; S8
puede usar la aplicacion pars desactivar el modo OMO o modificar el periodo
DME.

Noka:
Las tareas de limpieza programada se-realizardn-de |3 manera habitual
durante el periodo GHND

Ery esta maodo, eiija s desea reanudar la limpleza, actlvar la recogida

automatica de pohvo y bajar el volumen de voz-an {2 =eccin Mo molestar de
La aplicscion,

Limpieza localizada

Cuando el blogueo infantil estd desactivado, mantenga pulsada el botdn Or
para-activar el modo de limpleza localizada! En este modo, 21 robot impia un
area de forma cusdrada de 1,5 » 1,3 metros 25U slrededor y vuelve 2 su punta
de partida una ver gue se compieta L impiezs localizada.

Reinicio d=l rmbot

%iel robot dejs de responder o no puede apagarse, manienga pul=ado

=l hotan de encendido durante 10 ssgundos pata forzar 2| apagado. &
confintacion, mantenga pul=3do =i botdn de-encendido durante 3 segundos
para encendsr @ robot.

1o3



Modo de uso

Aspirary pasar la mopa

Mota: Cuando se ute el robot por primera ver el mobot e pondrs por defecto
en el modo “Azplrar y pasar la mopa® Para ajustar el modo de limpiezs,
acceds 2 los ajustes de moda de limpieza e i3 aplicacion y aelaccione ertre
|2 sigientzs tres opciones adicionales; @ Aspirar () Pasar la mopa @) Pagar
|a inopa despés de aspirar '

1. Iniciar kmpieza

Pulzz &l botdn de encendida =n el robot o use L3 aplicacidn pam gus =1 robot
empiece desde la estacion base, & continuacidn, el robot planificas 15 ruta
de impieza optima v realizard la tares de limpiers en luncidn del mapa
creado.

Mota;

« Para asegurarse de que el mobot veelve faclmente a |a estaciom bass después
de limgiar, =2 recomienda qgiee & rebot empiece desde & estacion hase.

« Las mopas se Impiaran antes de qoe =1 robot comience a pasar la mopa,
ESQOETE CON PACIENCIA.

- Mo mueva la estacidn base, el depdsito de sgus limpia, el depasito de
agua Usada il filbo de la bandeja de lavar durante el funcionameento.
La impizza con agua £aliente puede artivarse/desactivarse en |a
aplicackon para lavar la mopa, Para evitar quemaduras, ho togue Lssallda
de agua ceando la funcidn estd activada.

Z. Lavado automatico de la mopa

Cuando esta impiandi, @l bt vualve sulomdticamernis a la estacion
base paia lavarl las mopas en funcion de la frecuencia de limpieza de mopa
especificada en la aplicacian, La estacidin base recargatd auvtomaticaments
el depésitn de agiia del robot ¥ este relamars 2 [Impisza,

3, Vaciar automaticamente la caja de polva v lavar y secar las
mopas

{uando et mbot finaliza una tarea de limpieza y vuelve a la estanon base
para cargal, |4 estacidn base empezard 8 vadar automdticaments 1a daja de
polva, Luego lava y seca las mopas.

Nota:
i la fundon de vaniado automaticn estd desactivada en |3 aplicacian, t=
estacion base novaciard sutomticamente la caja de pobéa.

La estacion base vaciard1a caja de polvo segin el gjuste en |z aplicacin.

4. Limpieza del depdsito de agua usada

Cuando el robot haya completsdo su tares, limpie el depdsito de agua usada
para entar olores.



Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacion o en la siguiente tabta de

mantenimiento rutinario.

Mantenimiento de la

Frecuencia de

Frecuencia de

Contactos de carga

ventanillz del paragolpes

Paragolpas

- Frecuencia de Frecuencia de
Mantenimienta del rabot mantenimiento susttucion
Mopas ! Cada 1 a3 meses
Sppories de mopa !

Cada 2 semanas
Fittro de la caja de polve Cada 3 a6 meses
Respiraders de waciade
aulnmdtico
SEnsHES
Cada mes !

Ceplila lateral

Cepiflo principat

Entrada de recargs
automdtica de agua

Parte inferior-del robot

Caja e palvd

Rueda omnidirecciorsal! rueda
giratoria/Tuedas principalesy
patas de separacian

Limpie cuando sas
necesario

Cada 3 s & mesas

Cada & a 12 mezes

eSauan e mantenimients sustitucisn
Fittra HEPA Cada & meses
Limple cuanda seg
MECcesarnin |
Eessiining scistica Sustiiyalo cuando =ea
NECESINT
Depdsito de pobvo Cada 2 a 4 meses
Depdsito de agua
e Después de cads uso
Depdsito de agua Limpie cuando sz
limpia nEcazario
Lona de zefialiracion
de 13 estatian base
Contactos de carga Cadames /
Respiraders de
'U‘:‘lda:l:ll:: 2utomatico

Filtra de i3 bandeta
de lavar

Cada ] a 3 meses

Médulo de
calentamiento de i3
bandeja de layar

Cada & muesas

ata:

La frecuencia de mantenimiznto y sustitucion depende del usoraal. 5

DourteE uns sacepcion debido a citunstanclas espaciales, se recomianda un
mantenimiento o sustiteoin inmediatos.




Mantenimiento rutinario

Filtro de i3 bandeja de lavar

1. Retire el robot y exiraiga el filro de 13 bandeja. de lavar una vez

finalizada la limpieza de la mopa.
i il ‘:I .J

Nota: El mbdulo de calentamienta da la bandeja de lavar podria estar
caliente gespués de lavar la mopa. Deje enfriar antes: de limpiar.

1. Enjuague el filro de [a bandeja de Lavar con agua limpia,
séqueto ¥ vuelva a colocarlo en |a bandeja de lavar.

3. Use la aplicacion o pulse el botan 1r para devalver el robot a la
estacian base, o coldquelo manualmente.

186

Madulo de calentamiento de la bandela de lavar

Purante el usg, el madule de calentamiento de la bandeja de [awvar
puede desarrollar cal. Para eliminarla, extraiga el robot, vierta una
pequena antidad de vinagre blanco (5 o di acido acética) sobre la
superficie del modulo de calentamiento v limpie con un ceplile.

Mota:

- La bandejz de tavar puede permanecer caliente. Befe enfriar ames de
manipliar,

- Tamhbign se puede usar un descalcificador apropiado segin las
Instruccionses Qe propoion:e

- Ne'afiada vinagre blancs o descaleificador directamente en el deposito 'de
agua limpia para evitar una disfuncdn.

- No use herramientas afiladas o liquidas comosivos tales comao dcldo
clorhidrico para’ limpiar af modulo de catentamisnto.



Mantenimiento rutinario

Depdsito de polva

1. Retire L _Euh[en’a frantzl de LH_EEE':E'“ baze y exiraigs el deposito de 3, Beslice el filtro principal en a dimcrion de las flechas impresas para retirarlo
paten. Presione los clips dal conjunto del filtro hatia adentro para rétinar =) Spasattetioho st ey
comjurito del filtra v vacie & depdsito de polvo como se muesta en ia fgua, ' :

o A (S )
rm 1 | D ==
) T

17



Mantenimiento rutinario

4. Enjusgue con sous el depisito de polvo, 2l filiro principal, €l mama del filiro
HEPA y 2l marco del canjunto del filtro, v 28guelos completaments,

—

a =N

I

&, Para =limirar el polve ligerg, golpee susemente el filtro HEPA y |2 espuma
acistica para aliminal los residuos. En caso de mucho polvo, enjudgueios tan
aqua lmpiz y déjeles secaral alre completaments.

W W

Nota: Consulte s tabla de mantenimiento rutinario para conoces s

frecuencia recemendada de sustitucion del filtro HEPA

108

Deposito de agua usada

1. Hetite al depdsito de agua usads, abra la tapa y vierta el agua usada.

2. Enjuague el deposite de agus usada con agua limpila, ¥ use und
herramienta de fimpieza adeciada para iimplar la pared intedor del
depasito de agua usada:

Nota: La bola llotante en el depasitn de agus usada esuna piecs mivll, Mo
apligue demasiada fuerza al Umpiarla para evitar danarla



Mantenimiento rutinario

Caja de polvo y filtro

1. Retir= ta tapa del robot v presione La preslila de la caja de polvo para retinar
L= raja de polvo.

2, Tire de |2 presilla delfillro pars evtrasrio y, 2 continuacicn, vacie la caja de
pobvo como 58 muestra en ia figuma.

£
|
R
n
Bom
LR -]
- '_'____\_\"“-«.
" .,
. ,,,;
= =

3. botpee suavements la canasta del filtro para efimmar la suciedad,

Mota: Mo intente [imptar el filtro con un cepilin, los dedos U obietos afiladps
para evitar dafos.

4. Enjuague La caja de pobvo y el filtro con agua v séquelos completaments

antes de reinstalar.
!‘r ‘ L Jan
.-ﬂ'-\_
T
Noka:

Emjuague 13 caga e polvo v &l fiftro con agua dnicamenie. No utilice
detergante.

Usk la cd]a d2 polwa y el filito Gnicamente cuando estén complefamants secos
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Mantenimiento rutinario

Cepillos principales

1. Presigne las hehillas del protector de cepillo hacia dentro para i, Con |las flechas impresas mirando hacia arriba, insarte el det
quitar el protector de cepilio y sacar el cepillo principat del robat. cepillo principal en las ranuras inclindndolo hacia abajo.

4. Alinep. la parte delantera del protector del cepillo con la ranura,
insertalo inclinandolo hacia abajo, y luego presidnelo gn su lugar.

2. Sague los cepillos como se muestra en la figura. Use una
herramienta de limpieza adecuada para retirar los pelos enredados
en los cepillos, Después de la limpieza, presione firmemente para

introducir los cepillos en el soporte del cepllio principal hasta que
gscuche un chasguido,

CR MNota:
- i Tenga cuidado cuando sague los cepillos principales para evitar lesjiones:
— 5l el cepilly principal estd muy enredado, comprusbe i la caja de polvo del
i mbot extd lena y no poede aspirar ef pelo 5i (o esta, vacie 13 caja de polvo:
Mantenga el cepillo principal fuera del aleance de los nifias y mascotas para
evitar lesiones, '




Mantenimiento rutinario

Cepillo Lateral sensores del robot y paragolpes

Desenrozgue 2l capills iateral con un desstomillader, guite & pelo del cepillo, Limpia los sensores y el parsgoipes gel robot-con un-pafio suave ¥ sech; taly
¥ wuelya 3 enroscario. ciimo e musstra e 2 siguiente magen

« Wentanilla dal paragolpes

: Sansores lase 30 de
doble linea
— Paragolpes

Sensor de bordes

s Semsar de alfambea

Nota:
Use una heramienta como un pequeno destormiliador pare separar eleje y
el pewmdtico de i rueda omnidirecdonal. No ejefza excesiva luerza.
Enjuague L3 rueda omnidireccional con agua cofriente y vuelya a colocaria Nota: Un pafio hismedo puede dafar los slementos sensibles dentrs del
despugs de secarls completamanta. robot y | estacian base. Utilice un pafio seco para la limpizza,

111



Mantenimiento rutinario

Zona de sefializacion, contactos de carga y respiraderas para el @
vaciado automatico

Lon un pano susve y seca, impie lod contactos de cagd, s 2ona de
sefiglizacion y las salidas para el vaciado automatico.

Soparie de mopa

112

Astire ¥ limpie los soportes de mopa

Ritire 3 mapa del sopofie de mopas pare sustiuirs:

El robat cuents con una baterfa de jones de [tio de alto rendimlenim,
Aczegirete de gue La bateris pemanerca bien cargada para ol uso diario a:
fin de mantenar un rendimbento Gptima. 5 el mbot ne se utiliza durante un
perinda de Gempo prolongato, apdmquels v guardalo. Para evitar dafios por
descarga gxcesiva, cargue el rabot al menos Una ver cada tes meses.



Resolucién de problemas

Problema Solucidn
El ok La bateria tiene poca carga, Recargue e robat en la base de carga v pruebe de nuevo.
En:__'iE:quM b2 Lz temperatura de |3 batera estd demasiado baja o demasiado sita. Se recomienda usar el mboten entormas con una

temperatura ambiente por =2ncma de 0 *Cy por debajo de 40 *C

El robot nocarga.

L3 estacion base ro esta conectade & ba fuente de alimentanion, asegurese de gue ambeos extremaos del cable de alimentacion
a5tén enchufados carmrectamente.

El nivel de comtacin ente los contacios de carga die La estacion base y el robol es deficiente, lmpiz Las contaciox de carga.
Werifigue si hay algiin obhietn extrafa en los corectores del robot vl 1o hay, eimineto.

El rebot no puede
conectarsea & red
wyifi,

La contrasens de la red wifi s incormecta: Asegurese de gue la cantrasefia utilirada para conectarse a la ed wifi ses comecta.

El robot no admite una conexion wifl de 5 GHr. Aseglrese de que of robot 2518 conectads 8 una conerian wifi de 2.4 GHz.

Lz zefial de wifi es dehil, Aseglrese de que of robol esté en un drea con buena coberturs wifi.

Ex pozitle gue el robot no exté listo pars configurarse. Salga de la aplicacion v vuelva a entrar, e inténtelo de nuevo segan las
instrecciones.

El robot no puede
ENLonLar y regresara
1z extacidn base.

L& estacion base estd desconectada de |3 alimentacion o se ha movido cuando = rgkot no estaba er ells, Conecte |8 estacidn
baze ais allmentacidn o cologue el robot on L3 estacion base para tamgar.

Hay demasisdas obstrucriones alrededor de la estacion baze Cologue la estacion basa er un drea m3s abiara,

Al maverlo, elrobat podria cambidr solo de posician y 5e wolverd & crear un mapa of el posiclonamiento da erron S el mbot
=513 demasisdo lejos de la estackim base, e posible gue no pusda regresar automaticamente por sisoln, 8n coyo.caso deberd
ralocar manualmente el robot &n la estacion hasza

Limgie |2 rona de sefializacion de k3 estacién base para-eliminar el polvo o (2 sucedad,

El robot se atasca
delante da la astacion
hase y no puede volier
& la estacion

Compruebe si hdy suficientz espacio a ambos l5dos o delantes de L3 estacitn base para evitar que el wbot queds bloqueado
L& ruta para vabver a la estacion de carga =sta blogueada, por ejemplo, 13 poerts esta cefrada,

El robot puede resbalarse si el susio delants de 13 estacitn base esta demasiado mojado: Si es asi; siimine =i exteso de agua
antes de volver a intentarie.

Serecomianda mover |3 estacion base a un lugar diferente y volver a intentacko,

Aseglirese degue |2 placa de sxtension de rampa 2513 instalada-correctamente.

El robot na 52 apaga.

El robot no se pusde apagar cuando estd carganhdo, Se recomlenda mover el mbot desde La estacidn base y luego mantenar
pulzado gl hoton (1) durante 3 segundos para apagario.

i el robot no se puede apagar con ef paso 1, mantenga pulsado el boten () durante 10 segundos para forzar =l apagado ded
robol 5i el protisma persiste, contacte can el servicio poshvinta.

El iohot omite las
habitaciones gue
deben limplarse.

Asegiress de gue las puertas de las habitaciones 3 [Impiar estén abierfas.
El lugar delante de L dala-a limpisr puede estar mojada v resbaladirn, o gue hace gue el robol resbaiey babaje

anormalments. Seque el suelo antes de usar el robat
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Resolucién de problemas

Problama

Solucion

La veloddad de carga =8
lenta

Se necesitan aprogimadamente 3 hoias pala cargar completamante el moat cuandao |2 baterta tiene pocs carga:

5l utiliza el robot a temperaturas fuers del intervalo especificado, |3 velocidad de carga disminulrd automSticamenta para
praidngar la diacion de [a bateria

Los contacta: de carga del robot v |3 estacidn base peeden estar sucios, limpielos con un-pafo sec,

El ruido aumenta
mienias el rubn&e:._t& BN

Compruebe sl el fitro de |a caja de palvo estd obstruido. 5l es asl, Umpislo o sustitlyslo,
Lin pheto rigido pliede ouedar srapadoen ebcepillo principal oen 13 caja de poiva, Compniébels ¥ retite cualguier ohisto dur,
El cepilla principal o £l eepiils lateral pueden estar enredados. Comprusbels y tetire chjstos extrafios.

RumCSOn ATt Camble el rodo de succdn 3 Estdndar o Silencio.
Los objetos comn cabies de alimentacan vy pantufias deben mantenerse ordenados antes de usar el robot
£l robiat se mrteve sin Trabajar en superficies resbsisdizas proveca gue {a rieds principal resbale. Se recomienda secar lod lugares mojados Sntes

seguir La ruta establecida.

de usar el robot
Limple la ventarills del paagolpes v los sensores ldzer 30 de doble linea del robot con un pafio Impicy suave paEa
mantznerios Impios y desobstruidos.

El rohat ne readnuda la
limpieza despues de la
£arga.

Acpguress de que el mobok no esté en modo Mo Maolestar (DMD), el cual evitatd gue reanude la limpieza.
Ef rabot na rearudard la limpfeza despuds de colocarlo manualments en ka extacicn bade o enviarlo 2 cargar mediante la
app o &l botdn 7.

la estacion no gueds
vaciar sutomdncamente ia
caja de pobio.

Compruebe si el depasito de polva de L3 estacion base esta lena
5i el depdsito de poivo no st lleno, compruebe si hay-atguna obstruccesn en las fejillaz de ventilacion de vaciado
aiitormdtics del robol, la-estackon base o 14 €aja de-polva. 51 es asi, limpie bportunaments Ls paite bloguesda

El mivel de agus en =
bandeja de favar as
angmalo

Compruste =i el sellado del depoeito e agua uzada esta suelto 0 no es1a instalado correctaments y, en caso-afirmativo,
reajistelo manoalments. Siel problems persiste, contacte con ol equipo de servicio pastventa.

Presione susvemente el depdsio de agus usada para asegurarse de gue estd instalado corectamente.

Retire gl filtro de la bandeja de lavar ¥ comprusbe i |3 salida oel dezagie de aguas residusles estd obstruida v limpiela.
Compruebe 14 botella de solucion de Umpisza. No sfada liguldo distinto 2 1= solucian de Limpiezs aprobada oficistments.

El conjunto d= mopa se
sube fe manera apgmala.

Ratire el conjuntn de mopa para comprotar st hay objetos extrafios stascados en él; e intente reinicar el robot, 5 el
problema persiste. rantacte con = eguipo ge servicio postventa.

Hay agua debajo dal
depdsite de agua impia
o alrededar de la junta de
sellado.

Cuando 52 extrae el deposito de agua impls, algo de agua del tubo puede guedar debalo del depdsito o alrededor de la
junta de setlado. 5083 normal. Restriegoe Con un rapo seco,

Para abtensr mas ayuda, contacte con nosotros en hitps Y www.mova tech
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Especificaciones

Modelo RLVTITCE Modelo REVEDO?
Tiempa de arga Aprod. 3 horas Entrada nominak 220-240V - 50«60 Hz
Tensiom 2signada 144 = Safida mominal 20 —3 A
g . Potzncia nomimal (durants

Potencia 1| 5w

e, o usciaddo de ki) Hew
Frecusneis de Potencia nominal (durants
funcionamiento UN-ARL SR la impiezas con agus Bal W
Potencs mdxima de <300 ohinii,
salida " Potencia nominal (durante 135 W

|z carga v el secada)
Estacidn base/estacion de carga En condiclones narmales de uso, sste squipo debe mantenerse a una

Consumo energetico en modo apagada: 0,3 W

Consumo energetico en modo de reposa; =05 W (15 minutos después de
gue el robol deje |3 extacion base/estacidn de carga)

Robol y estacidn base/estacion de carga

El equips no dispone de un modo en reposo o de obras estados
equivalentes en lo gue respects a los requisitos del modo preparada,

L3 funcidn de gestion de energia o la capacidad de desactivar el

modo de consxiones de red Inaldmbricd deblde a las necesldades de
mantenimiznto de la bateria. Ez probable gue el consumo energetico del
equlpo sea mayor gue el de otros modelos de equipos que cumplen estos
reguisites funtlionales.

distancia de al menos, 20 cm entre la antena v el coerpo del usuaria.

Nota:
La potencia nomimal (durante la Umpieza con agua callents] se determina
por &l valor de patencia durante el periodo repressntativo (emperatura de
agua 25 5],
La potenca nominal (duramte {a carga v =l sacado) se determina por el
valor de potencis durante un pericdo de carga completa.



Especificaciones

Bateria de iones de litio recargabls Informacion RAEE

ﬁ Todos los groduectos que Hevan esie simbolo son residucs de aparatos

eléctricos y electrimicos (RAEE segun la directiva 2012719/ UE) que no

deben merclare con residuos domesticos 4in clasificar. En cambio,
M che proteger la salud humana y i madio ambients entregando
Tipn (eiiad the (i sUT residuos de aparatos & un punto de recogida designade para el

k reciclsfe de basura de aparatos sigciricos yalectranicos, nombrada

por el gobierno o 1as auloridades focales. La cortecta eliminacian v
Cantidad 1 reciclaje ayudardn & evitar posibles consecusncias negativas para el
medio ambiante ¥ (3 satud humana. Contacte con el instaladoro las
autoridades locales para mas informacidn scerca de s ubicsclon asl
coma teérminos ¥ condiciones de tales puntes de recogida

Modelo R2407-452P-XDEV/RI401 252 P-MYD

Eapacidad asignada 58 AR

Eliminacion y retirada de la bateria

La bateria de iones de [Hio integrada contiene sustancias queson pellgrozas para el medio ambients. Antes de aliminar (2 batera, aseguress de gueia
bateria sea retirada por téonicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- %e debe refirar la baterla del aparato antes de tharlo;
- gl aparatn dehe desconectarse del suministro elécrico cuando se retire |2 baterfa;
- aseplirese de desechar & batesia de forma segura,

PRECAUCION:

Antes de retiear la baterla, desconecte |5 alimentacian ¥ agole la bateria al maximo

Laz baterias gue no =& necesiten deben desecharss en Instalaciones de reciclaje apropadas.

o la =rponga a ambientes de alta tEmperaturs para evitar desgos de explosion,

En condicionas abusivas, gl liguido puede ser expulsado de |8 batera, 5| pourma un contacto, enjuague con agus v busque ayuda médiza.

Guia de retirada:
1. volee et robot, use una hermamienta apropiada pata retirar los tornillos de la.parte posterior ded tobot, ¥ Iuego retire 13 tapa,
2. Dezenchufe los termingles entre 1a bateria y 1= placa PCB para retirar |3 bateria
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Veiligheidsinformatie

Dm elektrische schokken, brand of letzel door verkeerd gebruik van het apparaat te voorkomen, dient u de gebruikershandleiding
zorgvuldig te lezen voordat u het apparaat gebruikt en te bewaren voor toekomstig gebrulk.

Gobruiksbeperkingan - Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger dan & jaar of
Eers-unzn met fysieke, zintuigliike of geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of kennis, om een vellige
ediening te waarborgen en risica's te vermiiden. Schoonmaken en onderhoud mogen niet door kinderen zonder
toezicht worden uitoevoerd.
Het apparaat mag-alleen worden ogebruikt met de voedingseenheid die bij het apparaat wordt geleverd
- Dit apparaat bevat batterijen die alleen door vakmensen kunnen worden venvangen.
- 'Maak de zone die gereinigd moet worden |eeqg. Kinderen mogen niet met dit apparaat spelen, Zorg ervoor dat
kinderen en huisdieren terwijl de robot in werking s op veilige afstand blijven.
- |nstalleer, gebruik en laad het apparaat niet ap in badkamers of in de buurt van zwembaden,
= it product is uitsiuitend bestemd voar yvioerreiniging in een huishoudelijie omgeving. Gebruik het niet buitenshuis,
ap niet-vioeroppervlakken of in een commercigle of industritle amgeving,
- Forg ervoar dat het apparaat comact werkt in een oeschikte omgeving. Gebruik het apparaat anders nier
- Alz het netsnoor beschadigd is, dient het versangen te worden door sen speciaal snoer of een samenstel dat
verkrifgbaar is bij de fabrikant of ziin seniceagent
- Gebrulk demobot niet in een ruimte die zich boven vioemiveau bevindt zonder een veiligheidsbamien,
Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de afdekking van de LBS-sensorn, de klep van de robot of de siootrand
niet als handgreep voor de robot.
Gebruik de robof in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan 0 °C en lager dan 40 °C. Zorg erveor
dat er geen vioeistof of kleverige substantie op de vioer ligt.
0im schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vlioer en venwijdert u kabels
of netsnoeren ap het minii_?ingspad voordat u hiet apparaat gebruiit,
- ‘erwiider breekbare of kleine voorwerpen van-de viper om e voorkomen dat de robot ertegenaan sioot en deze
beschadigt.
- Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de robaot.
- Houd het schoonmaakoereedschap buiten het bereik van kinderen.
- Gebrulk het apparaat niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.
- Plaats geen kinderen, huisdigren of andere voonwerpen bovenop de robot, onoeacht of deze stilstaat of bewesgt
- Alleen schoon water en het officice] goedgekeurde reinigingsmiddel mogen aan de schoonwatertank worden
toegevoegd. Voeq geen andere vioeistof toe, zoals al;ugutﬂfﬂms mettingsmiddel De verhouding tussen
hat reinigingsmiddel en schoon water kan worden gecontroleerd op de fies met reinigingsmiddel. Houd het
reinigingsmiddel buiten het beréik van kinderen,
- Gebrulk demobat nist om brandende voorwerpen @ reinigen. Gebrulk de mbot niet om ontvlambare of brandbare
vipelstoffen, comosieve gassen, onverdunde ziren of oplosmiddelen op t& nemen.



Veiligheidsinformatie

Batterijen sn
opladen

Infarmatia over
laserveiligheid

= Zuig geen harde of scherpe voorwergen op. Gebruik het-apparaat niet om voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote

stukken papier of andere voorwerpen die hetapparaat kunnen verstoppen.

= Do stekker moet wit het stopcantact worden gehaald slvorens hettoestel schoon te maken of te onderhouden.
- Veeg de robot of hiet basisstatlon niet af met een natte doek en spoelze nigt af met een vioeistof, Laat wasbhare en

gereinigde onderdelen volled|g opdrogen alvorens ze weer te installeren en te gebruiken.

- Gebrulk dit product volgens de instructies in de gebrulkershandleiding. Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of

schade als gevolg van onjuist gebrulk van dit product.

- Gebrulk geen hatterij of basisstation wan derden. De robot kan alleen warden gebrulit met #2n basisstation van het

model RCVEDRRE

- Het basisstation laadt één 14,4 V gelijkstrooms5.800 mah li-ionbatterijpakket op:

Dit basisstation kan niet worden gebruikt voor het opladen van niet-oplaadbare batterijen, Anders kan de [ithium-
jonbatterij in orand vliiegen.

= Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren. repareren of aan 1@ passen.

Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebran.

- (@ebruik geen natte deek of natte handen om de oplaadcontacten van het basisstation af te vegen of schoon te maken,
- ool oude batterijen op de juiste manier weg. Ongebruikte batterijen mosten worden ingeleverd bij een geschikt

recyclingbedrijf.

- Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan anmiddellijk met het gebruik ervan en neem contact op met de

kiantenservice.

- Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele verpakking wordt bewaard,
- Als de mbot gedurende een langere periode niet gebruikt gaat worden, laadt u hem volledig op, schakelt u hem uit en

Emaa__rt u hem op #¢n koele, droge ptaats. Laad de robot minstens eike 3 maanden op om e diepe ontlading van de
atterij te voorkomen.

De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021

norm voor klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

{:'r Alleen vaor gebruik binnenshuis ~ [[Ll] Lees de gebruikershandleiding

Hierhij verklaan ¥ingKuano Innovation Technoloay (Sezhou) Co., Ltd. dat de radicapparatudr van het type RIVT7CE in overesnstegmming s
met Richtlijn 2014/53/EU,

Oe volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring s beschikbaar op het volgende intemetadres: https://www.mova.tech
Gavoor een gedetailleerde elekironische handieiding naar hiteps:/fwww.mova tech/ paoes/ user-manuals-and-fags
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Productoverzicht

1} Docking-knop

- Bruk hizrog om de robct terug {2 steren naar et basisstatian
Het kindersiotis |ngeschakeld, 3 seconden ingedruld houden om
het kinderslat it te schakelsn

« Hat kinderslof staat ule, 3 seconden ingedndkt houden om de
spoireinigingsfunctie in te schakalen

« O Aan Uit/ Reinigen-knop

Houd 3 szconden iIngedrukt am inof ult teschakelen

Druk Mierop om het reinigen t= starten nadat de robat is
ingeschakeld

REB-statusindlcator

“Blauw pulserend (gijfkanten): SUmme einigingsmodus
(boost voor grote deeities, boost voor tagijt intelligents
wviekverwljdering, simme MopExtend, enz.)

- Knipperend rood {midden): Fout

Statusindicator
Continu wit: Reinigen of opruimen volteond

Pulserend wit: Opladen (batten] niet bijna lesg)

- Lontinu oranje: Stand-by bf bijna lege batter) of gepauressd b
hijna lege batterd]
Pulzerend oranje: Opladen [Datten) bijha Eeg)

- ¥nipgerend oranje: Fout

Opmerking:
Druk op een willekeurige knop van de robol om e paureran
terwijl de mobot aan het reinigen |s of 2rughkes om op te laden,

Het kindersiot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via de
4pR
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B Productoverzicht

 Lad-hulpverlichting — 4
L milopen

30 dubbele lijnlasersensaren Tagijtsanzar i velel
Al [R-camera
Al HO-camerz Qpeiimpoct
Borstelbascher-
- Microfoons ming
5 Hoofdwiel
Tilbara la.seraﬂtands!e:nsur Baorstelbescher-
= Stootrand mdl
Stootrandvenster Montagegaten
woor
dweilpadhouder

+ Resetknog wifi-indicator
- Hotid 3 seconden ingediukt m Dweileanheid
om de fabrieksinstellingen te

—
a/ herstailan — < Beyvestigings:
stofbakklem o — - opparak voo
Higa dwveilpad
e ol ¥ =
(S '
- = i Opening vaor automatizch ledigen

i Aandzensar
——— :-_._] . Oplzadrontacten
—_— Butomatische watsruliniaat

3

v Connectaren A

Dweilpad



Productoverzicht
—

Bavenklep =< |

. i
%)

[o—j—)
et Statusinadicator

+ Confinu wit: Het
bazisstation iz op de
stroomyoorziening
aangeasioten

+ Continu oranja; Het
basisstation heelt een
fout

t—n Wasbord

—a Wasboroyewar-
mingamodule

Voorplaat «—

Washortfiller =

Verlengplaat =
voof de oprit

——= Compartiment A [ 400 i)

ez yErESEVEET e

i i sleul voor het
n.lger " aansluiten van de
[ = Compartiment B (i 200 mi), wateraansluitset
_eft~. Gespeciatiseerd reinigingsmiddel voar agtamatizch
3 : P B bijvullen an
[ _g .J/‘l—- i I'\I sfvoeren
=, / @t:: Strogmpeort
Butomatische L - 7 Dpbergsleuf
dosesrmodule voor ¢ :"N-—"—' voor fetsnoes

reiniglngsmiddsl

« dubbele ~—— Dpening woor automaticch digen
compartimanten || —= Filter
Signaleringsvlak «— « Opening voor autematisch zdigen

Lischtultiaal —s
rE

5mlmsenrmr|:||=jsel"—|
{Mlet afnes=mbaar] |

Oplzadeontacten

L Ajtomatische

watervuluitiaat

Stofreservairhandvat

water ieeg

: Filterset
o Watertankciip 3
) HEPA-fitterframe | . S
2 Waterieiding =5 g sthuim
AT -
. Clips voor de - s
! ||. Fitter filterset ¢ A S g,
e __|.J" . |
e < Viatier voor Fram voor de = HEPA-filter Primalr fitter

fitterset

De wateraanstuiiset voor gutomatisch Gijwullen en sftappen moet apart worden dangeschatt. (Alleen beschikbaar in bepaalde remo's)
- Het dubbsle compartiment kan worden versangeh doorean enkel compartiment (400 ml) om meer viserreinige: toe te voagen. Koop indien nodig apart via de

officigle kanalan.
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Vaoér gebruik

Bereld uw huis voor

=8 b

D R
VWJHEF wirdr het reinigen onstabiele, traekhare, waardevolls of gausarlijie
voorwerpen en mim kabels, dosken, speelgoed, harde voorwesrpes en

scharpe voorwerpen op de vicer op om te voorkomen dat re verstrikt ralen,
getrast of omgestoten warden door de robot 2n schads vergorzakan.,

R

Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, 2n zet het meubilair
op de juists plaats om meer rdimte over 2 laten.

De fobot is rltgensst met afgrondsensoren om sfgrondan in de amgeving
te detecteren. m-ean veilige en stabigle werking t= parandersn, wordt
het gebrutk wan fysieke bamiares sanbevolen om 2ones met algronden e
warmijden. '

-

Cm te vanrkomen dat de rabot zones die gereinigd moeten warden nist
herkent, mag u niet wadr de robaot, drempel, gang of smalle plaatsen staan.



Vaéoér gebruik

1. Het basisstation plaatsen en aansiviten op e2n stopcontact

Piaats Het basisstation op een plek diero open mogeiijk is mel 2an goed
wifi-signaal. Laat genoeg ruimiz over zoals aanopgevern in de afbiestding
an verwljdar alle vnorwerpen in hel gearesrde gehied. Steck het netsnzear
stendlg in et basisstation en slult het aam op een stopeontact otdat het
indicatislampje van het basisstation gaat brandan. )

=15m

Opmearking:

- Zorg eryoor dat geen voorwerpen het sinnaleringsulak blokkeren.
Het word! aanbevolen am het basisstation op een hajde ondergrond ter
plaatsen jn plaats van op tapijt, emdst tapi)t de terugieer en het opladan
wan de robot kan beinvioedsn. ' '

2. Installeer de variengplaat voor de oprit

Opmerking: Zom ervoor dat het wasbordfilter op zijn plasts zit.

1. Verwijder de robotheschermingen en installeer de dweileenheid
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Vaéoér gebruik

4. Verbinding maken met de MOVAhome-app

(1} Herrd de Aan/Lit-knop van de robot 3 seconden ingedrukt om hemin =
schatmlen. Verwijder de afdekking van de robot en scan de QR-code op de
robot, of zoek "MOVARDme" in de app store om de app (e downioaden ente
Instaileren.

{2} Open de MOVAhome-agg, tik op "Scan QR-code om verbinding te maken®
en scan derelide OR-code op de robot cpnlsuw om ket apparaat toe |2
woegen. Wnlp de aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien

— Wifi-ndicator

« Knippert langraam:
Moet worden
verbonden

+ Knippert snel;
Barig met verhinding
maken

Aan: verbongen

Opmeriing:

- Alleen 2.4 GHz wifl wordt ondarstaund.

- Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijks
handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. volg de
instructies op basis van de huldige app-versie.

- Ot wifi te resetten, herhaalt u stap (2} en volgt 4 de aanwijizingsn om de
wifi-verbinding 1e valtiooien.

- Om het apparaal los te koppelan van het wifi-netwerk, houdt u de resetknop
pEde rabot 3 seconden Ingedruds.
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£. Da robot verbinden met het basisstation

Nadat de robiot Iz ingeschakeld, plaatst u de robot op het baszisstation met de
dweileenheid naar hiet washord gerlcht, Vermoloens hoort u 2en gesproken
melding wanneer de robot met suctes werbinding maalkt met het basisstation.
Nadat de robot vollediy (= apoeladen, zullen de statusindicaloren op de robat
2n bet bazisstation gedurende 10 minuten bijfven branden en vervolgens
dimmaen,

Opmaerking: Het wordt aanbevolen de mobot voliedip op te laden vodr het
zerste-gebrilk ervan. Als de-robot niet kan worden ingeschakeld nadat de
batten] leeg is, sluit deze dan handmatig aan op het basisstation om hem op
= laden,



Vaéoér gebruik

&. Reinigingsmiddel toevosgen 7. Water aan de schoonwatsrtank toavoegen
(1} varwijder de voprpiaat en trek de artomatische doseermodule voor Haal de schoonwatertank uit het basisstation en yul de tank met schoon
reinigingsmiddel el swater, Plaats hem vervalgens terug in het basisstatlon,

(2} Opan de bovenklsppen van de module en voeg respactisvelijk
reinigingsmiddelen toe aan de comezponderends campartimenian, 2nals
weergegeven inde afbeelding

{3} Sl da deksels, plasts de moduls terug in et basizstation en plaats
vervolgens de voorpiaat terug, Het reinigimgsmiddel wordt tjdens hetgebruik
automatisch loegevoegd.

Compartiment A (400 ml):
Vioarmeimigar®

Campartiment B (200 mi):
Gespecializeerd reimigingsmiddel®

Opmerking: Doe gean heet water in de watartanh dit kan wEnTrming wan de

Opmerking: ) ) o tank verorzaken.
< Deautomatische dozeermodute voor reinigingimiddel kan worden gevuid

vonr gebrulk. Yosa geen vioeistoffen toe dle niet officies! zijin goedoekeurd.
om storingen e woorkomen.

« Instzlleer de automatische doseermodute voor reinigingsmidde] tof deze
op ziin plaats vastklikt.

- Meng of verwissel de pplassingen voor de comparfimenten niet am
storingen te voorkomen. Gedetaflieerde gebruiksprocedures voor
reinigingsmiddelen staan vermeld op het etik=t van de fles.

"alle reinigingsoplossingen gijn verkrijgbasr vl officiele kanalen




Hoe te gebruiken

In-/ ultschakelen

Houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedruktom de robot in te schakelen, Oe
stroomindicatof zal biifven branden. Of plaats de robot op het basiestation
door de oplaadrontactzn van de robot uit = lijeen met die van het
baslsstation, waarma de robot automatisch wordt Ingeschakeld en begint op te
laden, Om de robot wit te schakelen, verwijdert u de robot van het basisstation
e houdt u de san/Uit-knop 3 seconder ingedrikt

Snel in kaart brengen

Madat u het netwerk voor de sdrste ¥oer hebt geconfigureerd, voigh u de
instructies in de app om snel een kaart aan te maken. D= robot zal beginnen
met het in k=art brengen ronder reiniging. Wanmeer de robot terugkeert naar
het basisstation, is het proces voor het in kaart brengen voltooid en wardt de
kaart alutomatizch opgeslagen.

Pauze/Slapen

Alz de robot 3an ket werk is drukt U op een willekeurige knop om bezs e
pauzeren, Als de robet langer dan 10 minuten is gepauzeerd, gaat deze
automatisch raar de slaapmodus. Alle indicatoren op de fobot zullen uitgaan.
Oruk op een willekzurige knop op de mbot of gebrulk de app om de robot e
ontwakan. -

Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd an In het basisstation woadt
peptaatst, wordt het huidige reinigingsproces begindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij 2 zwak is; keert de robot avtomatisch terug naa: het
basisstation om op te laden. Na het opladen tof het julste batteriiniveau zal
ders gnafgemaskte reinigingstaken hervatten,
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Opmerking: Schakel dezes functle vlz de app in om ders 12 kunnen gebiruiken.

Nigt-5toren-modus (DND)

De DND-modis is standaard ingeschakeid inde fabrisk. U kunt de'app
gehrulken om de OND-modus Uit te uitsichakelen of de DND-perlode ervan aan
2 passen.

Opmeriing:
- De geplande reinigingstaken worden tiidens de DND-perioge gewoon
Litgevaerd.

- Selecteer in ders modus of u het reinigen vall hervatten, da automatische

stofverzameling wilt activeren en ket stemvolume wilt verlagen in het Niet
Storen-gedesite van de app,

Spotreiniging

Wanneer het kindersiot uit staat, houdt u de knop 1 ingedrukt om de
spotreinigingsmodis in te sthakelen. In deze modus refmigt de robot 2en
wierkant getied van 1,5 = 1.5 meter random en keert deze terug naar 2lin
beginpunt radra de spotreiniging is volooid.

Alz de mobot niet meer reageert of niet kan worden uitgezet, houdt u de
Aan/Ult-knop 10 secanden ingedrukt om het uikschakelen te forceren
Houd vervalgens de Aan/ Uit-knop 3 seconden ingediukl om de robot in te
schakalen.



Hoe te gebruiken

Stofzuigen en dweilen

Opmerking: Als u de mabot voor de eerste keer gebruild, slaat dexe standaard in
de modus “Stofzidgen en dweilen”. Om de reirigingsmodus 3an = passen, gas u
naar de instellingen van de Reinigingsmodus in de-app en kast o wt devolgends
drie extra opties; (0 Smofzuigen o) Dweilen (3 Dweilen na het stofzulgen

1. Starten met reiniging

Oruk op de Aan/Ult-knop op de obot, of gebrulk de app am de obot t=
Latem starten vanaf bet basizstation. Da robot zal vervolpens de optimale
reinigingsrouie bepalen en dere aak wivoeren volgens de platiegrond.

Opmerking: )

- Het wordt aanbavolen de rabol te laten starten vanuit het basizstation om
ervonl te rorgen dat de rabot hier na bet feinigen gemakkelijk naar kan
t=rugkeren

- De dweilpads worden schoangemaakt voordat de robot begint te dweiian,
wacht geduldig:

- Verplaats het basisstation, de schoanwatartank, d= vuilwatertank of et
wasbordfilter niet tijdens het gebrulk,

« Heetwatemeiniging kan in de app worden Ingeschakeld/ uitgeschaksld vaor
het schoonmaken van-de dweilpad. Raak de waterafvoer niet aan wanneer
de lunciie wordt ingaschakeid, om verbranding te voorkamen.

2, Automatisch wassen van de dweil

Bi| het reinigen ket de mobot automatisch terug naar het basisstation om
de dweilpads 18 waszen op basiz van de schoonmaakfreguentie van de
dweilpads die in de apg is opgegeven, Het basisstation zal automatisch de
watertank van de robot bijyalien an de robot 23l varder gaan met reinigen.

3. Automatlsch ledigen van de stofbak en wassen en drogen van
de dweilpads

Mzdat de robot een reimigingstaak eeft voltooid en terugkeert naar het
basisstation om op te laden, begint het basisstation automatisch de stofibak
leeg te maken, Vervalgens ral het de dweillpads wassen en drogen.

Opmeriing:
- Als de functle ¥oor automatisch ledigen |5 uitgeschakeld in de app, zal het
basisstation de stofbak niet altomstisch leegmakeh.

- Het basisstation zal de siofbzk ledigen volgens de insteiling in de app.

4. De vuilwatertank schoonmalken

Nadat de robol zijn tzak heeftvoltooid, dient u de vullwatertank schoon te
maken om geuren e voorkomen

> §



Routinematig onderhoud

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoines in de app of de volgende tabel te raadplegen voor
routinematig onderhoud.

Robotonderhoud Onderhoudstrequentie | Vervangingsperiode Ea.il:s;;'llndn“m Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode
Dwiellpads '] Elke 1 tot 3 maandsn HERD-Filtsr . _ Ellis & riigarden
st Schoonmaken indien
el Eike 2 wisksin - Akoestisch schulm nedig "'r_:;ﬁ“g izl
Filter van stofbak Elke 3 tot & maanden ’5
T re—— Stofreserniir Elke 2 tot 4 maandan
tomatisch ledig )
= = Vuilwatartank Na =tk gebruik
SENSOTEN ™ .
Schoonmakan indien
Oplasdtontacten Efke maand i Schoomaatertank il
Signateringsviak van ket
Stootrandvenster bk ian
)
Stootand Oplaadcantacien Elke maand
Zijborsiel Elke 3 1ot & maanden Dpening woor
tomatisch ledi
Hoatdborstel Elke & tot 12 maanden afomen =
= Washordfilter Elke1 tot 2 maandan
wiatervulinlast
A Washormverwarmingsma- Elko £ masniden
rderkant van de robot mﬁ;ﬂmﬂm fredien dutz '
Stofbak ! Opmerklng:
Bandomienend De frequentie van enderhoud en vervangng 5 afhankelijk van
wiiel Pwenkwial het daadwerkeiijie gebrulk indien er Zich vanwege bijzondsre
Hoofdwisien/ amstandigheden een uitzondering voordoet, wordt sred onderhood of
Dplamlmpl:mm vervanging aanevalen,




Routinematig onderhoud

1. Haal de robot uit het basisstation en verwijder het wasbordfilter
nadat de reiniging van de dweilpad is voltooid.

I
.-"". -#-

Opmerkineg : De verwarmingsmodule van het wasboid kan na het dweilen
noeg heet 2jn. Laat hem aTkoelen voordat u het tchoenmaakl.

2. spoel het wasbordiiiter af met schoon water, veeg het schoon en
plaats het vervolgens terug in het wasbord,

3. Gebruik de app of druk op de knop 7 om de robot terug te
stufen naar het basisstation, of zei de rabot handmatig terug.

Washordverwarmingsmodule

Tijdens hiet gebrulk kan er aansiag ontstaan op de
washordverwarmingsmaodule. Om dit te verwijderen, verwijdert u de
robat, giet u een kleineg hoeveelheid witte azijn (5% azijnzuur) op het
opperviak van de verwarmingsmodule en maakt u deze schoon met
een borstel

opmerking:
- Hetwashord kan heet bijven. Laat hetafkoelen voordat u het aanraakt.

U kunt ook een geschikiz ontkall=r gebrulken volgens de instructies van de
crikalket

- \oeg geen witte =zijn of ontkaiker rEchistrecks toe aan de
schoomwatertank om stonngen e voarkomen,

« Gebruik geen scherp gereedschap of bijtende vioesoifen zoals soutziur
om de yverwarmingsmodule schoon te maken.

taw




B Routinematig onderhoud

1. Verwijder de voorpiaat van het basizstation-en haal ge stiofbak eruit. Dk 3 Sehuif het primaire filker in da richting van de gilen op het schermam het te
e montageciips van het filtes naar binmen om het filter t2 verwdjdersn gn verwijderen en maak very N AR e SRR L. -
lzeq de stofbak zoals wesrgegeven in de afbeelding. nenm tgen “ W
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Routinematig onderhoud

Vuilwatertank

4. Spoel de stofbak, het primaice filter, bet HEPA-filterframe n het frame vorr de - Verwiider de yullwaterank, open de ilep en giat het gebruike water eruit
fitedzet af mel water en iaat ze volledin drogen.

o |

(3] E }E:‘l D m 3. Spoél de vuilwatertank uit met schoon water, en geliruik een geschikl
el o - o

srhoonmaaineteedschapom de birmenwand yan de vuilwatertank schoon
5. Bij licht stof tikt u het HEPA-fitter en het akoestische schuim Yoorzichtig af te meaker,
o wull ta verwijdersn, Blj veel stof spoalt U ze-af met schoon water enlaat u
e yolledig aan de lucht drogen.

== —
= s C
mmd I ][ _‘ _I_lr\\_ﬂ
Opmerking: Raadpleey d= tabel voor routineonderhoud voor de aanbevolen Opmerking: De viotterbal In de vullwatertank |s een besvegend snderdesl
vervangingsfrequantie van HEPA-filters, Gebruik niet teveet kracht tiidens ket reinigen zodat dese niet beschadigt,



Routinematig onderhoud

Stofbak en Tilter

1. Merwijder de klep van de robot en druk vervolgens op de stofbakkiem am
de stofhak tie varaijderen,

2. Trek azn de filterklem om het filter t= verwifder=n en leeg vervoloens de
stofiak zoals weetgegeven in de afbesiding.

L ]
n'n
LR -]
—— -_'____\_\-\_"-\.
" [1] '\
bee I
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3, Tik zachizes op het korfje van hetfilter om betvuil te verwijdersn,

Opmerking: Probesr het filter niet schaon te maken met een borstel; vingsr
of scherp vaorwerp om schade (e woorkomen.

4. Spoel de stofbak en het fliter af met water en droog ze volledig af alvorens

&
R

-

— ¥

Opmevking:

- Spael de stofhak en hat fitter alleen af met schaon yeater, Gebrulk geen
schoonmaskmiddel.

- Gebrulk de stofkak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.



Routinematig onderhoud

Hoofdborstels

1. Druk de borstetbeschermingclips naar binnen am de 3. Plaats de hoofdborstel, met de gezeefdrukte pijlen naar boven
borstelbescherming te verwijderen en til de hoofdbarstel uit de gerichi, =chuin naar beneden in de sleoven,
robat

4. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit met de sleuf,
plaais deze schuin naar beneden en druk hem vervolgens op ijn

2. Trek de borstals eruit Zoals in de afbeelding. Gebruik een piRats:
geschikt schoonmaakgereedschap om haren te venwijderen die in
de borstels verstrikt zijn geraakl. Duw de borsiels na het reinigen
stevig In de hoofdborste houder totdat 2 op hun plaats vastkiikken,
ﬂkjrd Opmerking:
- i — = Wees yvoarzichtig blj het eruit trekken van dz borsteis om letsel te voorkomen.

- = = Alz de hoofdborstel erg verstrii {s, controleer dan of de stofbzk van de robot
volis e geen hamen kan opruigen. Zo [a, maak de stofak dan leeg.

- Houd de hoafdborste] buiten het bereik van kinderen en huisdiersn om
veraandingen e voorkomen.
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Routinematig onderhoud

Schioef de rijborstel los mel een schroevendraaier, verwijder haren van de
borstet en schioef dezs weer vast.

Opmarking:
- Gebruik een gereedschap roals een keine schroevendraaier om de as en de
band van het rondomlopende wiel te schesden. Gebrulk geen overmatige liachl

- Spozl het rondamlopende wisl af onder stromend water en plaats het terug
nadat het volledig 15 pedrooga,
134

Robotsensoren en stootrand

Veeq de fobotsensoron en stootrand schoon met een zachie en dinge doek,
roals weergegeven in de onderstaande _i!hee_[-:ﬁm;.

i

. 3 Stootrandvenstar
30 dubibele-
lijnlazersensoren
& Stoatrand

Randsensor

——= Tapijtensor

Opmerking: Een natte doek kan gavoelige elementen in de robot en het
basisstatlon beschadigen. Gebruik een droges doek voor het schoanmaken,



Routinematig onderhoud

Openingen voor automatisch ledigen, oplaadcontacten en
signaleringsviak

Maak de openingen voor het automatisch legen, de oplaadcontacten en het
signaleringsviak schoon met een rachte, droge dosk.

Dwellpadhouder
verwijder de dwellpadhouders en maak ze schoan.

Verwijder de dweitpad uit de dweilpadhouder om deze te vervangen.

Di robot bevat een krachtige lithlum-ionbatterii Zorg ervoor dal de battarij
goed opgeladen biijft voor dagelijks gebruik om optimate prestaties van de
batter] e hehouden, Als de rabiot voor langeres tijd niet wordt gebrikt, laad
deze dan volledig op, schaksl hem uit en barg hem op. Om schade doors te
diepe ontlading te voorkomen, meet u de rabot minimaal aén keer per drie
maanden opladen.




Problemen oplossen

Problesm

Oplossing

De robot kan niet
worden ingeschaksld.

e battesij is bijna leeg. Laad d= mbot op het baslsstation op en probeer het opnieuw.
[e temperatuur van de batterl is te laag of te hoog. Hetwordt aanbevalen om de obot te gebruiken in omigevingen met gen
omgayvingstemperatuur Roger dan 0 *C en lBager dan 40 *C

Het basisstation is niet ap de !.Imm.'n'.luur.l.iznln-g.aan-gal.uirﬂ. zorg dat beide diteinden van het netsrmer goed zin aangesloten.

Eet;%ﬁun ek Hel contact tussen de oplsadcontacten op het basisstation en de robot is stecht, maak de oplaadoontacien schoon,
& Controfeer of =1 vreemde voorwzrpen zitten op de aansiultingen van de robot en verwijder dere als datzo'is
Het wachtwoord van het wifi-netwerk is-onjuist: Controleer of het wachtwoord waarmes u varbinding maakt met uw wifi-
Da robat kan gesn nebwark corect s

verbinding maken met
wyifi.

(e robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg ervoor dat de robot verbonden iz met een 14 GH2 wifi-verbindimg,
Het wifi-zignaal is swzk. Zorg ervoor dat de robot rich in 2en gebied met goed wifi-bersik bavinds.

e rabot s misschien niet klaar om geconfigurserd te worden. Sluit de app en open deze opnieiw en probesr het opnizuw
volnens de instructies.

De mobot kan het
basisstation niel
vinden en keert niat
t=rug.

Eil basisstation is niet op de stroomwoordening aangesloten of B verplaatst terwi]l de robat er niet op stond. Sluit hiet
sisstation aan op de stroomvooiziening of plasts de robot op het basisstathon om op t2 laden,

Er zljn te vee! ohstakels rond het basisstation: Plaats het basksstation ingen meer open plek.,

Hetyerplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat de2e rich opnisuw positioneert, en een platiegmond zal aanmakan als
fat ophieuw positioneren niet Lkt Als de robot rich te ver van het basisstation bevindt, kan deze mogslijk niet sutomstisch
terugkeren. in dat geval moet u de robot handmatig ep het baslsstation plastsen

Veeqd het signalzringsvlak van het basisstation af om staf en vuil te verwijderan,

De mobat zit wast

Controleer of er voldoende ruimte i voor of aan beide zijden van het basisstation om t= voorkomen dat de mbot geblokksard
weoadt. e route om terug e keren naar bet [sadstation is gehlokkeerd, bijvoorbeesld omdat de deur gesloten i

wirdr het basisstation Oe robat kan wegglijdan als de viosr vior het basisstation heel eng nat is, Als dit zo is, maak de viger dan droog en prebeer
e kan er niet naar lvet opmiEUw. ) _ _ _
tzrugkeren Het wordt aangeraden het basisstatlon naar2en andere pisk te verplagtsen en hat opnizuw t= proberen.
Zorg ervoor-dat de verlengplaat waor de ogrit comect (s geinstatlzard. '
[e robool kan alieen worden uitgeschakeld als deze niet wordt opgeladen. Het wardt aanbevalen de mobot van heg
De mobot kan niet basisstation te halen 2n dan pad de kmop ()3 seconden ingedruld t= houden om deze uit te schalizlen. )
worden uitgeschakeld, Als de robaot niet kan worden witgeschaketd door stap 1 ultte voeren, houdt i de knop ('3 11 secondan ingedrukt om de oot

geforcesrd Uit e schakelen_ Als het probleem aanhoudt, neem dan contact opmat de klantermsernvice.

De mobot mist de
kamers die mosten
worden gersinigd.

Torg-ervoor dat de deuren van de kamers die moeten worden gereinigd geopand zijn
be plek vaor de kamer die moel worden gereinigd kan nst en glad sin; waardoor de robot alipt en niet goed werkt, Probees
de viner t2 drogen voordat u de rebot gebruikt.
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Problemen oplossen

Problesm

Oplossing

De aplaadsneltheid iz
Faag.

Het duwrt ongeveer 3 uwr am de robot volledlg op te laden als de batteri] bijna leeg.is.

Ale u de robot gebruikt bij temperstuien buiten het-aangegevan bereil, zal de oplaadsaelheid avtomatisch vartragen om de
levensduur van de battarl] te verlengen.

e pplaadrontacten van rowel de robot als het basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

Het geluld neemt toe

Controfeer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat het geval is, réinio of vervang dit dan.
Er kar epn hard voorwerp in de hoofdborstel of de stofbak vastzitten. Controieer dat en verwijder evt. het harde voorwerp.

tzrwi]l de robot werkt, Be hoofdborstel of de sijborstel kan verstrikt saken: Controleer daten verwijderevl. vreemde veorwerpen,
Schaket de ruigmadus over naar “Standaard” of "5tl%
ZLorg-ervoor dat voorwerpen moaks netsnoeren en sippers opgeruimd zijn voordat U de robot gebruikn
De robat bawsagt Werkan op natte, gledde oppervlakken vermorzaake slippen van het hoofdwiel Hat wordt sanbevolen om de natte plekken te
#ander die ingestelds drogen vaordat u de robot gebruikt
roaite te voigen. Veeg het stootrandvenster ende 30 dubbele-lijniasersensaren op de robot schioon met gen schone, rachte doek om ze

schioon en vri| te hooden.

DOe rabed gaat na hel
oppladen niet verdar
mat reinigen.

2oty erveor dat ge robot niet ls ingesteld op de MNbet-5toren- rmidies {DNI:II:I. waardoor deze het reinigen niet kan hemnvatten,
Oe robat kan de reiniging nigt henatten nadst o de robot handmatip op het basisstation kebt geplastst of via de app of de
knop 1 de robat hebt gestuurd om op te laden.

Het basisstation kan
niet autamatisch de
stofbak ledigen.

Controleer of de stofbak in het kasisstation vol Is
Als de stofbak niet wvol iy, controieer dan of er geen obstructies zijn bij de openingen voor automatizch ledigen van de robot,
et basisstation of de stafbak. Verwijder everduele verstoppingen op tjd.

Het watemniweau in ket
wasbord = abnormaal.

Controleer of de afdichting op de vullwatertank los zit, of onjuist geplaatstis, en corrigear dit indien nodig. Als het probisem
aanhiuds, neem dan contact ppmet di klantensesvice,

[ruk voorzichtio de vuilwatertank naar beneden om zeker te zijndal deze correct geplaatst i

Verwijder het wasbordfiiter en controleer of de vuilwaterafvoer verstopt is #n maak :reze schoon.

Cantroleer het reinigingsmiddel. ¥ul miet bi] met andere dan het officiest voorgeschreven reinigingsmiddel,

Oe dwelleenheid is
abnormaal smhoog
gebracht.

Veiwijder de dwieileenheid om te tontraleren of e een vreemd voorwerp in vastzit-en probeer de robol opnieuw te starten.
Als het prableem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Er stagl water ondes
de schoonwatertank of
rond de afdichting.

Bif het Uitnemen van de schoomwatertank kan =5 wat water in de l2iding achterblijven ander de tank of rond de afdichting.
Oitis nmrmaal. Vesg af met een droge doelke

Meem voor meer ondarsteuning.contact met ons op via hitos: /M eeaww mova tech
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Specificaties

Basisstation

Model RIMTTCE Model ROVEDHD?
Opiaadnjd Ongevesr 5 uur Mominate ingang 220-240V - 50«60 Hz
Nominale spanning. 14,4 = Mominale uitgang N —3A

i MWeminaal vermagen
M al 75w :

arriirdal vermoogen fi e wain stof) oo w
) Weminaal

Werkingsfrequentie 24H)-2483,5 MHz vermagen (tijdens Sa0 W
e, } o hemtwaterrsiniging )
uitpanpsvermogen = el Mominaal vermogen

- (tijdens optaden en 135w

d

Basisstatlonfoplaadstation ragen)

Dpgenomen vermogan |n uitgeschakelde modus: = 0.3 W

Dpgenomen vermogean |n stand-bymodus: = 0,5 W (binnen 15 minuten
nadal de robot ket basisstation /oplaadstation heelt verlaten)

Robot en basisstation/aplaadstation

Het apparaat heaft geen stand-bymodus of andere getljkwaardige
toestanden wat betreft stand-byverelsten, energiebeheerfunctie of
de mogelijkheid om draadiofe netwarkverblnd ingen ult teschakelen
vanwege het onderhoud van de battery). Het straomverbrillk

wvan de apparatuur @ waarsehijnljk koger dan dat van anders
apparatuirmodellen dle aan deze functionele vereisten voldoen,
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Onder normale gebrullksomstandigheden moet de afstand tussen de
antenne en het lichaam van de gebralker ten minste 20 cm bedragan

Opmerking:
Mominaal vermogen (tijdens heetwaterreiniaing} wordt bepaasid door de
vErmogenswasrde tjdens d= representstieve periode (watertemperatuur
2530y,
Het momindie vermogen (tijdens opladen en drogen] wordt bepaald door
de vermogenswaande tijdens volledige belasting.



Specificaties

Oplaadbare lithium-lonbatterij AEEA-informatie

ﬁ Alle producten met dit symbool zijn afgedankie elektnsche en

elekimsnische sppargluur (AEEA Foals in richtiijn 2012719/EU) die

nigt samengeviegd mogen worden met ongesorteerd huishoodelijk
B fal o plaats daandan most u de volksgerondheid gn Bet milleu
Type Uiieim tiescherman door uw afgedankte apparatudr in-te leveren bij een door
de sverhsid of de plaats=lijke autoriteiten sangewsr=n inzamelpunt
voor het recyclen van afgedankte elektrische en elektronische

Model R2407-452P-XDEV/RI401 252 P-MYD

Aantal 1 apparaiuur. Een corrects verwijdering en recycling zal mogelijks
negatieve gevoigen voor ket milieu en de volksgerondheid helpen
Maminaie capaciteit 5.8 Ah venrkomen, Neem contact op met de installateur of de plaatsslijfke

autoriteiten voor meer informatie over deé locatie en de voorwaarden
wan dergelifke inzamalpunten,

Verwijdering en inleveren van batterijen

De ingebouwde Ithium-ionbatteri| bevat stoffen die schadelijk zijn voor ket milieu. Voordat u de batterlj weggaoit, moet U ervoor zorgen dat de battan door
gekwalificeerde t2chnic wordt verwljdard en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt Ingeleverd.

- de batter|j moet it het apparaat worden verwijderd voardat deze wardt afgedankt;
- bij het venwifdersn van de hattarij moet het apparaat van de steomeoorziening worden [osgekoppeld;
~de hat‘t,e_rlj moet veillg warden wegoeqasid,

VOORZICHTIG:

Vaordat u de batterijverwijdernt, moet u destroom uitschakelen =0 de batteri] moves| mogelijk leeg laten iopen,

Orgebrulkiz batteiijen mosten worden ingeleverd bij een geschikt recyciingbedsijf.

Stel niet bloot aan 2en omaeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voarkoman,

Order extremz amatandighaden kan et vieesisiof ult de batterjj lskken. 8i asnraking, sposl met water #n foek medische hulp.

Verwijderingsgids:
1. Draai de robot ondersteboven, gebruik sen geschikt gereedichap om de schroeven aan de achi=rkant van de robat te verwijderen en verwiider vervmgens de afdekkmo.
2. Maak ge klemmen tuzsen de batteri) en de prmtoiaat oz om de batter)] te verwijdersn.
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Informacdes de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizacde incorreta do aparelho, leia atentamente o0 manual
do utilzador antes da utilizagdo e guarde-o para referéncia futura.

Restrigbes de
utllizaglio

140

+ Este produto ndo deve ser utilizado por criancas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas com deficiéncias fisicas,

sensoriais, iIntelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a supervisdo de um progenitor ou tutor para
garantir um funcionamento Seguro & para evitar guaisquer riscos. A limpeza e 8 manutengao nao devem ser efetuadas por
Criantas sem supervisan,

+ 0 aparelho sd deve ser utilizado com a unidade de alimentacao fornecida com o mesmao.
- Este aparelho contém baterias gue so podem ser substituidas por pessoas qualificadas;
« Desimpeca a 4rea a ser limpa. As criangas nao devem brincar com este aparelho. Assegure-se 0@ que as cCNangas e animais

de estimagao 5o mantidos a uma distincia segura do robot enguantn este estiver a funcionar.

+ NWao instale;, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ouw a volta das piscinas.
- Este produto destina-ze & limpeza do chio apenas em ambiente domeéstico. Nao o utilize acg ar lvre, em superficies nao

pavimentadas o num ambiente comercial ou industrial,

- Certifigue-se de gue o aparelha funcionz carretamente num ambiente adeguado. 5e assim nao for, ndo use o aparelho.
+ 4¢ o cabo de alimentacdo estiver danificadn, deve sar substituido por um cabo ou conjunto especial disponivel junto do

fabricante ou do seu agente de servigo.

+ Wé&o utilize o robot numa &rea suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira proieiora.
- Nio rolonue o robot viado a0 contrdrio. Mao utilize 3 tampa do sensor LOS, a tampa do robot ou o para-chogques como

peaa para o robot

- Utjiize o robot em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C e infeérior a 40 *C. Cerifique-se de que ndo

existem liguidos ou substancias pegajosas no chao.

- Para evitar danos ou lestes devido & arrastamenta, retire quaisquer objetos solios do pavimento & remaova fios ou cabos de

alimentagao que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o aparetho em funcionamento,

- Remova do chao artigos frageis ou pequenos para evitar que o robot esbarre com efes @ os danifique.

+ Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de succdo do robot

- Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criangas.

+ Wdo opere @ aparelho num quarto onde um bebé ou crianga esteja a dormir.

- Nao colonue criangas, animals de estimagdo ou gualguer abjeto em cima do robot, Independentementie de este estar

parado ou em movimento,

- No deposito de dgua |impaso pode ser adicionada dgua limpa e a solugdo de limpeza oficialmente aprovada. Nao

adicione gualguer outra liquida, tal como aicool ou desinfetante. A relacdo entre a solugao de hmpeza €a agua limpa
pode ser verificada na frasca da solugdo de limpeza, Mantenha a solugio de limpera fora do alcance das oiangas.

+ Wé&o utilize o robot para limpar quaisquer ohjetos a arder. Nao utilize o robot para apanhar liguidos inflaméveis ou

combustiveis, gases comosivos ou dcidos ou colventes nao diluldos.



Informacdes de seguranca

« Nao azpire abjetos duros ou aflados. Nao utilize o aparelho para apanhar abjetos como pedras, grandes pedagos de papel
o qualgquer objetn gue possa entupir o aparelho.

« A ficha deve sgr removida da tomada antes da limpeza ou manutengao do aparelho.

- Mao limpe o robot ou & estagat base com um pano mothado nem os enkague com gualguer liguido. Apds a limpeza das
pecas lavaveis, seque completamente as pegas antec de as réinstalar e de as utilizar

- Utilize este produto de acordo.com as instrugdes do Manual do Utilizador. 05 utilizadores s3o responsaveis por gualguer
perda ou dano gue resulte do vsa indevido deste produtio.

Baterias e « MNao utilize gualguer ateria ou estacdo base de teroeims. O mbot 56 pode ser utilizado com a estagao base modelo ROVEDTOT,
carregamente - A estacdo de base carrega uma bateria de ides de litio 14,4 V . /5800 mah.
- Esta estagao base nao pode ser utilizada para carregar pilhas nao recarregdveis; O desrespeito por estas indicagies pode
provocar um incéndio na bateria de (Ges de |itio.
= M&o tente oesmontar, reparar oo modificar 8 batena ou a estagao base por si progno,
- Nao cologue & estagdo baze perio de Gma Tonte de calor,
= Mao utilize um pano himido ou as maos molhadas para limpar os contactos |:IE caregamento da estacao base.
- Nao elimine iIndevidaments as batorjas velhas, As baterias que jd ndg san neci'jsanas devem ser descartacdas numa
instalacdo de reciclagem apropriada.
- 5S¢ 0 cabo de alimentagdo se danificar ou quabrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o servico pos-venda,
. tertrﬁque-»se de gue o robot esta desligado ao ser transportado e que & mantido na sua embatagem odginal, se possivel
- % o robot ndo for utilizade durants um longo perindo de tempo, camegue-o completamente, depois dezligue-o e
guarde-o num local fresco e seco. Recamegue o robot pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar a descarga
oxcessiva da bateria.

informagées - O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

ol " A11:2021 para produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com o laser
fegurans2 9o durante a utilizagao.
PRODUTO LASER DE CLASSE 1

PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO
EN 50689:2021

{:'r Apenas para utilizagdo no interior ]mﬂ Leia o manual do operador

Pelo presente, a XingKuang innovation Technology (Suzhou) Co., Utd. declara que o tipo de equipaments de rddio ALV 7CE estd'em
conformidade com a Diretiva 2014753/ UE

0 texto completo da declaragdo de conformidacde da UE esta disponivel no seguinte enderego de internet: hitps: /www.mova tech
Para obter o manual eletronico detalhado, vd a hittps:/fwww.mova.tech/pages /user-manuals-and-fags
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Visdo geral do produto

14z

1 Botdo da base

« Prima para mandar o tobot de wolta 3 estapdo base
0 blogueio para oiangasesta atlvo, pressione durants
3 segundos para desativar o bloguelo para crizngas

- 0 bloguein para criangas estd desstivado, pressione durants
3 segundos para ativar 3 fungdo de limpezs localirada

» (1 Botdn de alimemagio/ impaza

Prima 2 sequre dufant= 3 segundos para ligar ou desligar o robot
Prima pata inicias a impeza depois do robot estar ligado

indicador de estado RGH
Asul intermitente (lados): Modo de impeza inteligents {boast
mara particulas grandes, boost para alcatifs, limpeza intsligente
de nddoas, MapExtend [nteligente. etc)

- Warmelho intermitente (centro): erm

Indicador de estado
- lur brancs fia: limpeza gu aspiragdo concluida
- Aranco infesmitente: a carmegar {bateria ndo fraca)

« |z cor de laranja (lxa; em modao de espera ou =m pausd por ter a
hateria fraca

Laranja intermitente: a carregar (bateriz fraca)
« Cor d= laranja & piscar: erm

MNota:
Frima gualguer botdo no robot para fazeruma pauss enguants o
robot estd & limpar ou 2 voltar para carregar,

- 10 blogueio para crlangas pode ser ativado/ desativado através da
apticagao.



Visao geral do produto

Robot & sensores

# Lur LEEF auxilar

Rensores laser de linha
dupta 30

Camara IR de A
Camara HO de 1A

Microfones

Rensof de distancia

g laser elevavel

i Para-choques
Janela g0 paaschogques

= Botdo de meinicializagdof
Indicadol de Wl-Fi
= Prima e mantenha premido
durante 3 segundos para repot
as definigies da fabrica

« Cobertura

Vantiladores de
edvaziamanto Sutomatico
Senzores de orias

Contactos pars carregamants
Entrads de reabasteciments
aurnmatico de 4gus

Y
=
:E..,_.L:TJ:;;[:.-c

v Conectones

Sensmes de desnivel
¥

Sansor de lapeles i—

Conjunto de extensao —

da escova lateral

Perna de sfastamento
Ezcavaprincipat =
itnda principal

woduly de:esfregona =

Calxa para o po

[ iomm i |

s Rada

omnidireclonal

Perna de
atastamento
Protegdo da
EECOVE

Roda princpal
Clips de
protecaoda:
EETOVE
Orificios de
montagem da

almofada da
esfregona

Montagem da esfregona

= A de fixar3o

Clipe dacaixa » " da almofads

para o ph ~ ___'L_l, da esfregona

Ventiladores de »— — _jf
esvaziamento -
automdatica - , )
Flitra = Suporte da esfregona

Llipe do fittro
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Visdo geral do produto

p— Compartimento A& (7 400 ml}: — Ranhuwa resenvada
—_— Limpador de ¢han pard ligare
'-_d_'_ . -
Estacdo base ™) » Compartiments B {2 200 N eEnaite
B Agua para
; gﬁfjﬂg;ﬂde el reahastecimento
. 'f_-E ~, -2 denagem
Tampa suUpEror ——— ) ; |— I_-"":"" %, automaticas )
il " __h = f @r L+ Porta de alimentagdo
=_|__‘_= Madulo de distribuigse y 7+ Ranhura para
automatica de solugdo | . —.'I111'IE-IEI'IEI.EEIEEI1D da
ndicador de estada " < compartimento o cab= de alimantag3o
Luz branca flaa: a duptoa i WEntiladores de esvaziamento
- i Araa de sinalizacio - gﬁkt%matlcu
——] Hyaita a-aletricieads " Ventiladore: de ssvaziamento
4 Luz cowr de laranja oo il o = Sl automatico
TR - == ' SEEM AL Bass e g = =l COMACHOS (a3 CAITEGAMENTD
| LT B s Bald s para adit s
Painel de Lavagem afutum.‘ttlca de agus
. +—n Paln
Filo do painet = £ .
de la-'qua-gEm | o Sicteima da Depidsito para o po .
othea deertensha - anueciments do painel ”_| e 1—“ Cl:ll'ljl-ll'itﬂ do fiftro
' de lavagem Tampa do depdsitn
da pado Ep-ds
—— e fd 1:.1

o . o 3 : MNEao orlyel
Depdsito de dgua usada Depdsito de Agua limpa { amarivel) P\‘-‘!H do depdsitn de pa
s Clipe do Conjunto do filtro
Ewuutuudu rlhmHEP'A

Clipe do
depdsio de E’Efltﬂ de B -+ Espuma&
4gua g acustica
Hala. ~— Tubo de dgua Clipas de - r r .
Nutuantes rnrm‘rtal;mj dao | H
de dgus filtre I | R
= - Flutradorde Estrutura oy FHBn HEPA Filtio principal
Agua vazio cagjunto-do fittro
MNota:

O kit de ligagio de dgua para reabastecimento & drenagem sutométicns tem de ser adguindo sepamdamente. (Apenas disponivel em regifes especificas)
0 compaitimento dupio pode ser subistituido por um eompartimento unice (600 mi) para adiclopar mais solugdo de lmpeza. Se necessdiio,
€ favor adquinr separadamente atraves dos canais oficiais.



Antes de utilizar

Preparar 4 sua casa

=8 b

o DR

R

Antes de Umpar, afartetr_s objetos instdvels, frdgels, vallosos au perigosos 0 robot ests equipado codm tensorss de decliyes para detetar as zonas da
B remaysd ot cabos, panos, bringuedos, objelss duros e objetas sfiados do entrega cicundanies. Para garantir um funcionamento seguig & estavel,
chio para evitar gue o robat o envolus, rlsoue ou desrube e cause pre|ulzos. recomends-se a ulilizagino de barrz|ras fisicas para evitar 2onas de gueda.

L
Abra a porta da sala a ser limpa e cologue @ mobilisris no seu iocal Para’evitar gue o robot no reconheca 3 dres gue necessits de sér limpe,
apropriado para deiwar mals espago n3a se cologue na frenta do robot, nas ombreiras, no corredor ow em lugares

estreitos.
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Antes de utilizar

1. Cologue a estagdo base e ligue-a a uma tomada elétrica 2. Instale a placa de extensdo da rampa

Coloque 2-esfai8o base num local que s8ja o maks aberto possivel e com wim
b sinal de Wi-Fl. Deixe espago suficients, tal come indicada na figura, &
remova quaisouer-ohietos na drea sombreada, Insira firmements o cabo de
alimentagio na estacio de base e ligue-o 2 uma tomada slétrica #té que o
indicados da estacdo de basa 4e gcenda.

Filtra dor painel
delavagem

Nota; Certifigue-se de que o filtro do painel de lavagem esta instalado no
sed lugar.

3. Aetire as protegies do rebot e Instale o conjunto da esfregona

=15m
Mota:
+ Cedifique-se de que nenhum objeto poderd bioquear 2 4rea de
sinalizag 3o,

+ Recomenda-te gue colnque 2 estagdn de hase puma superfice dura
E Nd0 numa carpele, ums Ver que 3 carpele pode afelar o retomoe o
carregaments do robot




Antes de utilizar

4. Ligue-se 4 aplicagdo MOVAhome

(1} Prima = mantenha premido o botdo de sfmentagdo no robot durante 3
segUndos para o ligar. Refire a tampa do robot e lefa o codigo OR ho robot
ou procars "MOVAhome” nz ioja de splicagBes para descaregar £ mstalara
splicac3a

{2} Abira 3 aplicacdo MOVAhome, togue em "Ler codigo OR para ligar® = iela
novamente o mesma codigo QR na robot pana adicionar o dispositiva, Siga g
Instrugtes para terminar 2 ligagdo par Wi-Fl.

—+ Indicadar de Wk-Fi

« A plscaf lentaments:
4 pspeta de ser lgado

= A piscas
rapidamente: a ligar

Ativado: ligado

Nota:

- Apenas ¢ suportado Wi-Fi de 2,4 GHE.

- Devido a atunlﬁzé.-l;ﬁﬂ ne seftware da aplicagdo, as atusis operagoes podem
sardiferentes das instrugdes contidas neste manuwal Siga as indtrugbes com
bate na versio stualda aplicagao.

- Para reinicializar o W-Fl, repita o passo (2) & siga as indicagbes para
concluir & ligagao Wi-Fi.

- Para desconectar o dizpotitivo-da rede Wi-Fi, orima e segure o botdo de
reinicializacin do mbotdurant= 3 zeguridos.

. Ligum o nobot & estagdo base

Depois de ligal o robot, eoloae-p fia estacio base com o conjunts da
ecftggona yirado para 4 tabua de lavar. Entdo guvird uma notificagdo de voz
fuando o mbot se ligar com suressa 3 Bstacdn base Depnis do robot estar
completamernts carregado, o indicadores de estado no robot & na estacao
base permanecetdo dcesos durante 10 minutos 8, emseguida, escurersran.

Nota: Recomenda-se que carregue complstamente o robat antes da primeirs
utilzagda. Quando o mbot Ao puder sex lgads apos o esgolaments da
bateria, igue manualmente o robot 5 estagdo para o carregar,
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Antes de utilizar

&. Adicione as solugdes de limpeza 7. Adicione dgua ap deposito de dgua impa
(1) Ratire a tampa frontal & puxe para fora o mbduio dispenzador de solugdo Ritine o depasito de dgua limpa da estagdo basze € ancha«o com Sgua limpa.
automatica, Em sequida, instale-o de volta na estacin base.

(2} Abi7a as tamepas supetiores do middulo & adicione 21 solugdes de impazs,
respetivamente, nos comparomentos corespondentes, como mazstrd a figura,

[3) Feche a= coberturas, voite 3 colocar o modilo na estacao base e volte
g inztalar & tampa frontal As solugdss de limpeza werdo sdicionadas
sutomaticaments durante o fJuncionamenino.

# Compartimento A i'.'. 400 ml):
Limpador de chao

« Compartimanto B 200 mi)!
Solugdo de lmpeza
gspecializada®

Nota: Mio adicions agua quente ab deposito de agua, pols (o pode causar

« 0 madulo de distribuigdo sutomatica de solugda pode ser enchido para Sdetmaghoa =
utifizagdo: Nao sdicione iguidos que ndo sejam oficialmente aprovadas
para evitar avdriaz.
« Instale o modulo do dispensador de solugdo sutomitica ate encaiar no
lugar.
- WEo misture nem trogue as solugoes dos compartmentos pars eviiar bm
mau funcionamentn. Os procedimentos aperacionais detalhados para a=
solucies de limpezs estip especificados nos mitulos dos frasmi

= *"Todas assolugtes de impeza est3o disponiveis-através de eanais oficiais.
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Modo de utilizacdo

Ligar/Desligar

Primia e segude o botao durante 3 sequndos para ligar o rabob O indicador
e alimentacdo paimanecera acesa, 0u cologue o fobot na estagso base,
alinhando os contactos de camegamento do robot £om os daestagdo base e,
em teguida; o robot ligar-se-4 autnmaticaments e comegard & carr=gar Para
desligar o robot, afaste-n daestagdn base e prima e mantenha premido o
betia durante 3 sequndos,

Mapeamento rapido

Depois de configurar afede pela primefra vez, siga as instrugoes n2 aplicagio
para crlar rapidamente um mapa. O robot comesard a magear sem limpar,
Quando o robot regres=a & estat3o base, o processo de mapes amento 251
ancluida & 0 mapa serd guardado automaticamente.

Pausa/Mado de repouso

Quando o robot estiver & funconar, prima gualquer brtdo para o colocar
em pausa, Se o robot estiver em pagsa ha mais de 10 minutos, entra
audtamaticaments em modo de repouso, Todos os indicadores do rabot
desligar<se-do. Prima quakquel botdo no robot. oo use 3 aplicagan pars
acordar o robot.

Mota: Se o robot for posto em pauza e colocado na estagdo base, o processo
de impera atual terminars.

Retomar automaticamente a impeza

Se 3 bateris estiver demiasiado fraca, o obot regressard automaticamente
d estacdo base para carregar, Depois de carregar 2 bateria ate ao nivel
apropriade, retomand ai tarefas de limpeza Inacabadas.

Mota: Para utilizar esta fungio, ative-a na aplicagao.

Modo *Méo incomodar” (DND, do ingliés "Do Mot Disturb™)

0 modo DND (N3o Perturbar) estd ativade por predefinicio. Pode utifizar a
aplicagdo para desatvar o modo OND ou modificar o periodo de DAOL

Nota!
- As tarefas de limpeza programadas serdo realizadas como habitsalmentes

durante o periode de "Nag incomodar "[DND).
Meste modo, selecione se pretende retomar 8 impeza, abivar a recotha
Sutamatica de po e balesr o volume da vaz na secgdo N3o incomodar da

aplicarda:

Limpeza localizada

Quands o blogueio para criangas estiver desligado, pressione sem softar o
botdo (77 pata atrear o modo de limpeza por pantos, Meste modo, o mobaot
limpa uma drea guadrada de 1,5 % 1,5 metros 3 sua volts & regressa ao ponto
de partida guando & limpezs pontual estver concluida.

%o g obot deixar de responder ou ndo puder ser desligada, prima e sequeo
botac durante 10 zegundos para o fargar a desligar-se. Em seguida; prima e
mantenha premido o botio durante 3 sequndas pata ligsar o robot.



Modo de utilizacdo

Mota: Quandd utifizar o robot pelz primeira vez, o robot 13, por defeitlo,

para o modo "Vacuum and Mog® (Aspirar e Umpar), Para ajustar o modo de
bmpeza; aceda as definigies do Modo de limpaza na aplicacas e eiecionz
uma das trés opries adicionais sequintes: (D Aspirar @ Edfregar ) Lavagem
com esfregons depois de aspirar

1. Iniciar a limpeza

Prima o botso no robot ou wtilize 3 aplicagdo para fazer o mobot comegar &
partir da estag3o base. Depais, o robot planeard a rota de limpeza ideal e
ExeCutard a tarefa de limpeza com Dase oo mapa criado.

Mota:

- Para garanti’ gue o robot possa regressar faciimentes & estagdo base apds a
limipeza, recomenda-se gUe o MEsmMo =8ja iniciado a partir-da estacdo base.

- Az almofadas da esfregona serdo limpas antes do robot comegar a
esfregar Aguarde com paci#ncia,

« Nao mova & estagdn base, o depdsito de Sgua lmpa, o depasiio de dgiss
usada ou-o filtro do painel de lsvagem durante o funcionamenta,

- A limpeza com dgua guente pode ser ativeda/desativada na aplicagdn
para & impeza da esfragona. Para evltar gisetmaduias, nlo togue na salda
de dgua quando a fungdo estiver bgada.

150

Z. Lavagem automdtica com esfregona

Ao limpar, o rabat regressard aummaticamente & estacdo base para Lavar
as suas almofadas da-esfregons com base na frequancia de impeza das
mesmas gue estver especificada na aplicagdn, A estagdo base anchers
aulnmaticamente o depisito de dgua do rebot-e-este fetomard a impezra.

3. Esvaria automaticamente a caixa para o po e lava @ seca as
almofadas da esfregona

Depois do robot terminar umatarefz de limpeza e regressar & estagdo base
para carregar, 4 estacdo base comegant automaticamente a esvazlar a
compartimento da po. Depois ird lavar e secar as almofadas da esfregona.

Nota:

= 5g g funtdo de esvariamanto automatico for desligad=s na aplicagdo, a
estacdo base ndo esvarand automaticamente 3 calxa parao pa.

- A estagdn base esvaziard a cales para o pd de acordo com a definigdo na
apficag3a.

4. Limpar o depdsito de agua usada

Depoiz do robot ter completado a zua tarefa, por favorn, limpe o depdsito de
agua usada para evitar gualguer cdor,



Manutengao de rotina

Para manter o robot em boas condighes, recomenda-se gue consulte o uso de acessdrios na aplicagdo ou na tabela seguinte para

manutencao de rotina.

manutantan ou substituicis imedista:

Frequéncia da Peripdo de Marutengdo ds estagdo | Frequincia da Periodo de
Manute do robot ead
o manutengdo substituicio de base mantengio substituicio
Almotadas da esfregona ! Acada 1 a3 meses Filtra HEPA Acatda b mezes
Limpe corforme for
Suporizs de esfregons ] necessario Substitulr conforme
5 2 Arada 3 semanat Esttuma aristica nEtees skt
Filtra da £ama paa o pd frada 3 af meses
T p— Depdsita para o po Acadada il mezes
nta sutomdtic
iEoiimeiipleda 2 Depdsitn de 30U usada | Apds cada ublizagso
Sensores B P P
; mpe confomme for
Contsctos para Todos G5 meses f] Qepdsito te agua fimips necessafio
carmegamento
Area de sinalizacao da
Janeta do para-chogues estagio base
Contactos para f
Pard-chogues carregaments Todos osmeszes:
Escova lateral Acada 3 afi meses vertlladores de
esvarigmento
Escova principal Acada b a 12 meses automdtico
Entraria die reabastecimania Filtro do painel de Acadala Xmesss
automistico de sgua Limpe conforme for lavagem
Fundo do rabat ABcpssArn Sistema de aguecimiento
do painel de lavagem Acada fi meses
Caixa para apd / -
Roda omnidirecional fRadas e ;
de rodizio/ Aodas principares A frequéncia da manutentao e substituigdo depende da utilizacio efetiva
Parnas de compensatio Se goorrer uma extecdo devido & cimunstdnoas especials, recomenda-se &

=1



Manutengao de rotina

Filtro do painel de lavagem

1. Retire @ rebot £ remova o filtro do painel de lavagem aposa

conclusdo da impeza com a esfregona;
i il ‘:I“l

HNota: O médule de aguecimento da 14bua de lavar pode manter-ss guents
apis a lavagem da esfregona. Deige-o arrefecer antes de o limpar:

2. Lave o fittro do painel de lavagem com dgua limps, limpe-o e
volie 5 insiaid-lo no =eu lWpar.

3. Wilize a aplicacdo ou prima o Botao 7 para devolver o robota
estagdo base ou cologue-o manualmente no lugar.
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Sistema de aguecimenio do painel de lavagem

Ao lorgo da utilizagde, o sistema de aquecimento do painel de
lavagem pode formar incrustagies. Para o remover, retire o robat,
deite umna pequena guantidade de vinagre branco {acido acético a
5%} na superficie do modulo de squecimento & limpe-o com uma
esCava,

.a-'f-‘-\_\_j

i~ 5:?__:4

Mota:
0 painel de lsvagem pode permanecer quante. Deixe amefecer antes de
Manusear

U desincrustante adeguado também pode ser utilizade de acordo com
as instruties nele contidas.

MEg aditione vinagre branco ou desincrustante diretamente no depdsito
e dgua limpe para ajizdar 3 evitar gvanas.

- Mo utllize fedramentas afiadas ou lguidos carmosivas como Scido
cloridrico para Umpar o sistema de aquecimento.



Manutengao de rotina

Depdsito para o po

1. fietire & tampa frontal 0a esacao de base = retire o depasio dE A, 2, Peslize o filiro primario na diregSo das setas impressas no eod para o retirar
Prezsinne o5 grampos do conjunto do filro para dentro para o refirar e & &m seguida Pk E5pUmE aristica.
Bsvaziar o geposito de po, como indicado na figura, ' )

3. Retire a estrutura do filbro HERA & retire o filtro HEPA_

= (5 = (T

. TN
& Y
e
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Manutengao de rotina

4. Lave o depdsiin de pd, o filiro primario, a estrulura do filbre HEPA e & estrutira

do canjunto do filtro com dgda e segue-ps compietamente,

—

A=W n][i

I

E. Pars po ligelm, bats susvernents: no fitto HEPA & na espums aoistica para
remmneer os detritos. Mo caso de muits sujidade, lave com agua impa e segue
completaments a0 ar

NMota: Consulte a tabela de manutengdo de foting pars saber 3 freguencis
recomendada de substituicdo do filtro HERA
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Deposito de Agua usada

1. Hetite o depdsito de 4gua wsads, aba a suatampa e delte fova a dgua
LTED

3, Fnixague o depdsite de dgua usada com dgua limpa & utilize tma
ferramenta de impezz adeguada para limpar a parede intzmz do depgdsim
de dgua usada.

Notat A bols futuante no depasito de dyUs oiada € uma pega maval, MN3a
apligue demasiada forga ao impa-lo para nao o danificar.



Manutengao de rotina

Calxa para o po & fiitro

1. Abra 3 coberturs do mbot 2 prima o clipe da caixa pasa o pd para remover
2 masma,

2. P o clipe do filtro para o reticar 8, am segubda; esvazie a caia de po,
como mostra a fgufa.

n
I:I' B
LR -]
- — _\_\-\_\"\.
r L2 "
b o

3. Bata cuidado=aments o cesio do filtng padis emoiver o Lo,

Mota: N3o tente impar o fittne com uma escova, com o dedo ou com ohjetos
coftantes para evitar danos.

4, Lave 3 caina para o ob e o filtro com dgua e saque compistamente antes de

reinstalar
l’l @.ﬁ
O

-k_k .

Nota:

- Emxague 4¢aixs pars o pi e o filtro sapenas com dgua llmpa. Nao use
gualguer detergente.

- Utihze a caixa para o po o filtre apenas guando estiverem completaments
HEroy
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Manutengao de rotina

Escovas principais

1. Prima os clipes de protecdo da escova para dentio para remover
a protecdn da mesma e levants-la para fora do robot.

2. Puxe para fora as escovas, como maostra a figura, Utilize uma
ferramenta de limpeza adeguada para remover os cabelos que se
BNIoscam nds escovas. Depois de [impar, EMpUre as escaovas com
firmeza para o suporte da escova principal até prender na posigio,
cam um clique.

3. Corn as setas Impressas no ecra viradas para fora, insira & escova
principal nas ranhuras para baixo, numa posicio Inclinada.

4, Alinhe-a extremidade dianteira da protecdo da escova com a
ranhura, insira para baixo, numa posigdo inclinada e pressione na

Posican,

Nota:
- Tenha cuidado ab redirar a= escovas para evitar fefimentos

- Se 4 escova principal estivier multo emaranhada, verifigue se o calza de po
oo robot esta chelo B nao consegue aspirar mais cabelos. Se for eaze o casn,
Bsvarie o caiss de pa,

- Mantanha 2 escova principal fore do alcance de crlancas e amimals de
eslimacao para evitar larimentos.



Manutengao de rotina

Desaparafise & escova lateral com uma chave de fendas, limpe 65 cabelos
ta ezcova £ valte 3 aparafusar,

Mota:

= Utilize yma ferramenta, como uma pequena chave de fendas, para sepasar o

eixs &0 pneu da roda omnidivecional. Nao use foia eXcessiva
. Enxagus a roda omnidirecional sob Sgua corrante 2 cologue-a de volla
depois de 3 secar complatamentes,

Sensores do robot e para-chogquas

Limpe os sensares 8 o para-chogues do robot com um pano macio £ seco,
coimo mosia & figurs abaixa,

i

Sensor de distdngia - Janela do pata-choques

Sepsores laser da linha
dupla 20
= Parg-chogues

Sansores de orlas

o— Sensor de tapetes

Nota: U panc molhado pode danificar elementos sensivels dentro do robot
2 da estagdo base Use um pano seco para a limpeza.
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Manutengao de rotina

Ventiladores de esvaziamento aulomitico, Contactos para

carregamento e Area de sinalizacio

Limp= os Grifidios de esvariamento automidtico, os contactos para
carregaments e a drea de- sinalizagdo com um pano macio e seco.

Suparie da esfregana
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Astine & iimpe o= supartes da esfregona

Ritire a esfregona do respetivo supaite para a substituir,

O robet contém uma haterla de ies de lfio de alo desempentio, Certifigue-
=& di que-a baterla permanece bem camegada para o use didrio 3 fim-de
manter um aimo desempenho da bateria, Se o robot ndo fof utillzado
durants um periode de tempo profofgado, desligue-o e guarde-o. Para
syitar danas por descangs exdessiva, carregue o mebot, pelo menos, umayez
de friisem trés meses.



Resolucdo de problemas

Problema Solugsn

0 tobiot RS0 eondegie A batoria estd fraca. Ha_:ar!'egue u_rubut na base s tente novamente. - )

ligar-se. Atemperatura da bateria & demdsiado bapla gu-demasiado aita. Recomenda-se a ullizagao do robotem ambientes com
uma lemperatirs ambignte superior s 0°C e Inferbor 540 °C
A estagin base ndo estd llgada & coments, certifigue-se de que ambss as enremidades do seu cabo de alimentagSo estio

0O robot ndo pode corretamente ligadas.

cafregar. A ligag bo entre os contactos de carregamentn na 2stagia base & o robot & deficlente, limpsa oz contacios de carregamento.
Werifique se hd algum objetn estranho no conector do robot & remova esse objeto estranho, s8 o houver,
A palavra-passe da rede Wi-Fi estd incoireta. Cortifigue-ce de que 3 palavra-passe utilizada pass se lgar & sua rade Wi-Fl
gstd carreta.

Orobol Ré0 consegle 0 rmobot ndo supaoita uma igagdo Wi-Fid= § GHz. Certifigue-s& de que o robot esta ligado 3 uma ligagdn Wi-Fi de 2 4 GHz

ligar ao Wi-Fl. O sinal de Wi-Fi estd fraco, Certifigue-se de gue o robat se enconi@ numa ares com boa cobertura da Wi-Fl.

(+ robiot pode ndo-estar greparada para ser configurada Por fevor, saie & voite & entiar na aplicagsio e depois Ene
novamenta canforma as instrugtes.

0 fobot n3o consegue
ENCOnirar 8 regresssr
2 estagdo base

A'estagio base estd desligads da tomente ou fol movids guando o robot n36 estava sobre ela. Ligue & estacao base 3 fonte
de alimentagdo ou cologue o robet na estag3a bass para carregar,

Ha demasiadas obstrugdes 4 volts da estagdo base. Coipgue a 2stagdo base numa drea mals aberta

A desloracio do robot pode levd-lo & reposicionar-se € recriand Um mapa se o feposiconamenta falhar Se o robot

estiver demasiado longe da estagdo base, pode ndo ser capar de regressar automaticamente porsl 56, caso em que 5o
necessdrio coiocar manwalmants o fobot sobre 3 estagdo base.

Limpe & area de sinalizacdo na estagdo base para evitar po ou dujidade.

O robot fica preso
emfrente da estacio
hase & ndo consegue
regressar,

Verifique se enlsts esparo suficients em ambot os lados ou 4 frentz da estacdo base pam evitar gue o robot fique
blogueado. O percurso de regresso ao carregaments estd blogueadn, por exemplo, S porta estd fechada

0 robot pode escorregar se 0 chao emfrente da estagio base estiver extessivamenta molhado. 52 sssim for, limpe o excesso
de agua antes de tentar novamenie

Recomenda-se que desioque 8 estagio base para um local diferente e tente novamante.

Cartifigue-ie de que 2 plica deentens3o da rampa estd corretaments instalada.

O rabot ndo consegue
desligar-se.

0 robot n36 pode ser desligado gissnde =5t a carregar, Recomends-se gus sfaste o robot da estagdo base e, am seglids,
prima sem soltar o botdo .2 duante 3 seglndos pas o desligar.

5e n robot ndo puder ser deslipado atraves do passo 1, prima sem soiar o botdo () durante 10 segundos:para desligar a
rabot & forga: Se o probiems persistin, por favor -cartacte o seivigo pos-venda.

0 robot failha as
divizies 3 serem
limpas

Cerlifigue-1e de gue a5 poitas das divistes & serem limpas est3o abertas.
) local em frents & divisda a serlimpa pode estar molhado e escorregadia, fazendo com que o rebot escorreque e trabalhe
te forma anormal Retomends-=e gue seque o chao antes de utitizar o robot.




Resolucdo de problemas

Problema Solugsn

emora cesca de 3 horas a carregar comaletamente o mbot guanda @ sus batesia esta fraca
Avelpridade de 5 puzer a funcionar o robot a temperaturas fora da gama sspeciflicada, a velocidade de carregamento 8 diminuir
carmregamento @ lenta. Automaticamente para prolongar 4 vida Uil ds bateria.

{15 confactos de carregamento tanto no robot camo na estagdo base podem estar sujos. Limpe-0s com UM g&no Seco.

0 nsldo auments
quando o robot esta 2
funcionar.

Verfique se o filim dz caixa para o pO ests entupido. 5e assim for, limpe-nou substitua-o,

Lim phjeto dur pode ter ficado prasa na escova principal md nd taikE paa o pa. Verfiqus e remova qualquer objeto duim existentz.
A escova principal ou & escova lateral podem flear emaranhadas, Verifigue & remova quaisquer objetas duros existentes,
Mude o modo de sucgdo para Normal ou Silenciosn

0 robol move-se sem
segulr = rota definida.

Crbjetos tais como cabos eletncos e chinelos devem ser orgamizados antes:de utilizagdo do robob

0 rabalha em supsrficies molhadas e escorregadias provocs o deslizamento da roda principal. Recomenda-Se que 2egue o3
lozals molhados antes de utllizar o robot.

Limpe & janela do pard-chogues € 05 sensores do laser de linha dupla 20 no mbot com um pana [mpo, macio 8 Seco pars o
manter fimpo 2 desobstruido.

0O fobot pdo fetoma
& limpezs depais de
CArregar

Ceflifigue-4e de que o robot 680 ests configursdo pard @ modo Nao incomodar (DND, do inglés "Do Not Disturk), & que o
|mpedira de retomar a limgeza.

¥ robat nao setoma a impeza depois de o coipcar manualmente na g5tagdo bate ou de o enviar pard carregar atravas da
apllcagio ou do botao (7.

AestacSo ndo
CONSBgGUE BSVATIAr
aulomaticamenta 3
CAlxa para o po.

Venrfique se o depdsito de po da estagio de baze =5td chelio.
Se predplents para o ponao estiver cheio, werifique e existe alguma obstnigio nas abariuras de esvaEsamento sutomatico
do robot, na estagsn Hase pu na caiks pars o pi Se houver, etire a pega biogueada atempadamente

O nivel de agua no

Verifique se o vedante do depdsito de dgus usada estd soltn ou ndo estd cofrataments instalado e, am caso afirmative,
reponha-o manualmente. 3e o problems persistin, por favor, contacte 3 equipa do 2BVICo pon-venda,

painel de lavagem nio PFrima suavemente o depdsito de dgua uzad= péra se certificar de gue estd corretaments instatada.
& o nofmal. Retira o fittro do painel de lavagem, verifique se & saida do escoamentn 2t bingueada 2 limpe-a,
Verifigue a solugio de impeza. Nio.adicone gualguer outro iquido para além da solugdo de impera oficaimente sprovada,
mf&;ﬁ EIEMIDM Hstire o conjunto da esfregona para verificar se tem algum obieto estranho preso e tente reiniciar o mbot. 52 o problema
§ AL persitir, por {avor, contacte a equipa do serico pos-vanda.
Hé dgua debaixo do

deposito de-dgles Limpa
ou Svolia do vedants.

Ap setivar o deposiio de dgua lmpa, pode ficar alguma dgua no tubg detaien da depdsito ou & volta do vedante. Isto 2
normal Limpe-o com um pano Seco.

Para mals spoio, contacte-nos awaviés de hitps: Vwees.mova.tedh
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Especificacbes

Modeio RIMTTCE Modelo ROVEDHD?
Tempo de carregaments | Aproximadaments 3 hords Entrada nominak 220-240V - 50-60 Hz
Tensdo Mominal 14,4 = Safda nominal N —3A
: ; Por2ncia nomimal (durante o

Poténicia M L 75w

kit esvariamanto do pd) Hew
Frequeéntia de 2400-3483,5 MH: Potdncis nominal (durante a W
funcionamento fimpeza com dgua guente}
Potdncia méima de salds | < 20d8m Poteiia mhunal (Ausie . | 0,

carregamento £ 3 secagemyj

Estacio de base/basze de carregamentn

Consumo de energla no moda destigado: 0,3 W

Consumo de energla em modo de espera: = 0,5 W (Dentro de 15 minutos
apis o robol =alr da astagdo de base/base de carregamentno)

Robol e estacio de base/base de carregamento

0 equipamenta fdo passul um modo de espera ou oulros estados
egquivalentes em termos de reguisitos de espera, funcdo de gestdo de
energla ou capacdade de desativar lloagdes de rede sem fios davido
anecessidades de manutengdo da baterla, O consumo de energla do
sgulpamanto & suscetivel de ser cuperior ao de outros modelas de
equlpamsnto gque satisfacam estes requisitos funcionals.

Em condiphes normais de utillzacio, este 2qulpamento deve ser mantido
a uma distdncla de pelo menos 20 cm entre a antena e o corpo do
utllizadar

Nola:
A poténclz nominal (durante 2 impeza com agua quente) & determinada
pelo valor ds paténcia durante o periodo representativo (femperatuss da
agua 25 °Ch

- & poténcla nominal {durante o carregamenta & a secagem) & determinada
pelo valor da poténcia diusante o perlods de carga total



Especificacbes

Bateria recarregavel de ides de litio Informagdo sobre o REEE

¢ Todos os produtos com este simbolo =30 residuos de eqguipamentos
elétrions & eetrdnicos (REEE, como especificado na Diretiva 201 2/19/UE)

Modelo 2407 -452P-XDEY /RI401 -A52P-MMYD fue nda devermn ser misturados com residuos domésticos n§o
B .|ccionados Emver disso, deve proteger a sadde humanae o
Tipn (Kix da litie ambients, entregando oz 2eus residuocs de eguipamentas num

ponts de recolha designade para a reciclagem de residuos de
equipamento: elétrico: e eletrdnicos; designado pelo goveno ou
Mo 1 pelas autoridades locais, A eliminagio e reciclagen varretas ajudario
a prevenit patenciais conseguéncias negativas para o ambiente &

4 saiide humana. Contacts o instalador ou as sitnfidades locsis

para mais informagies =obre o local, bem como sobre oz termos e
condigiies deszes pontos de recolha.

Eapacidade nominal 58 AR

Eliminacao e remogdo da bateria

& ateria de ides de litio incorporada contém substincias gue 550 perigesas para o amblents. Anes de descartar & bateria, certifique-se de gue 2 batoria &
removida por técnicos gualificados e descartada numa instalagdo de reclclagem apropriada.

- & hateria deve ser removida do aparsltho antes de este ser desmantelado;
- o aparetho deve ser desligado da rede de alimentagdo ag refirar a bateria;
- haterla deve ser descartada de forma segurs,

CUIDADO:
Antes de resmover 3 bateria, desligue a alimentago e descamegue a bateria o maks possivel

A baterias fue ja nab 550 necessAtiad devem sef descaitadas numa instalag3o de reciclagem apropriada.
MN3o exponha & ambientes com alias temperaturas pars =vltar riscos de explosio.
Em condigies de uso abusivo, pode ser gjetado linuido da bateria. Se ocomer contacto, efiegue com dgus & piocune 3|uda medics

Guia de remocdo:
1. Vire o rabot, wtilize uma ferramenta adequada pam mmover os parafusos na parte de trds go robot e depais fetire & tampa.

2. Desligite o terminais entre 4 batena g 8 placa de cicuito iImporesso, para remover 4 batena
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Informacje o bezpieczenstwie

Celemn niedopuszczenia do porazenia pradem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych niewtadciwym wiytkowaniem

urzadzenia, przed jego wiyciem nalezy uwainie zapoznac sig z tresici instrukeji ebslugl oraz zachowad |§ na wypadek

koniecznosci skorzystania z niej w przysztosici.

Ograniczenia - Z niniejszego urzadzenia nie powinny korzystad dziect w wieku poniZe] 8 lat ani osoby @ ograniczomych mozl|wasciach

utytkowania fizycznych, zmystowych lub intelektualmych, ani osoby o nlewystarczajgoym dodwiadozenid lub wiedzy, chyba Ze znajduja
zig pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgoe bez nadroru nie moogg crysoic urzgdzenia ani dokomwypwa
czynnoscl konsenwacyjnych,

- Urzgdzenie nalezy urywac tylko wraz z zasilaczem z nim dostarczanym,

+ To urzadzenie zawiera baterie, ktdre moga by wymieniane tylko przez personel o od powiednich umiejgtnosciach.

- Uprzatnij teren, kidry ma byc zrzanmy. Mie wolno zezwalad, by dzied uzywaly urzgdzenia do zabawy. Dbaj o.to, by dziecl
i Zwigrzeta domowe poZostawaty w bezpieczne] odlegtosci od robota podczas jeno pracy.

- Nie instalu}, nie tadu) ani nie uzywa] urzgdzenia w lazienkach anl wokot basenéw.

+ Ninigjszy produkt przeznaczony Jest wylgcznie do czyszezenia podiog w warunkach domowych. Nie nalezy 7 niego humﬁst.at
na waolnym powietrzu, do czyszczenia powierzehni innych niz podlogi; ani w ohiektach komercyjmech (i preemystowsch.

+ Upewnij sig, czy urzgdzenie dziata poprawnie we wiasciwym otoczeniu. W przeciwnym razie nie uzywa) urzadzenia.

- |ezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastapic specjalnym preewndem lub zespolem dostepnym u producenta
lub u jrgo przedstawiciela serwisowego.

- Nle uzywa) mbota w miejscach zawieszonych ponad peziomem gruntu bez bariery achronnei.

« Nie ustawla) robota kotam| do gony, Nie uzywa] pokeywy czujnika LDS, pokrywy robota ani zderzaka w charaiterze uchwytu.

+ Robota uzywaj w migjscach, w ktdrych temperatura otoczenia miescl sig w zakresie od 0°C do 40°C. Dopilnuj, by na
podindze nie bylo mazianych cieczy ani lepkich substanci.

+ - Aby uniknat uszkodzenia lub szkdd wskutek widczenta, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun kable | przewody
zasilajgce 7 drogl, Zanim uruchomisz urzgdzenie.

« Usuf detikatme lub mate preedmioty z podiogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich uszkodzeniu,

- Winstw, paledw i inmych cedol ciala nie wolnoe zblizad do otworu ssarego robota,

+ Narzedzie do czysiczenia naledy przechownywad w miejscu niedostepnym dla dziec.

- Nie uEywa) urrgdzenia w pomieszzeniu, w kionym przebywa spigce niemowle lulb dziecko:

. Dlziecl, Twierzgt domowych ani Zadnego przedmiotu nig stawiaj na rabocie, bez wzgledu na to, czy jest on nigruchomy, o2y
slg porusza.

« Do zhioenika na czystg wode mozna wigwad wylgcznie czysta wode 2 dodatkiem zatwierdzonych przez producenta
srodkow czyszozacych. Nie dodawaj Zadnej deczy, jak alkohol lub Srodek dezynfekoyjny. Proporcie roztwornd c2ysIczacego
do czyste] wody moZna sprawdzic na buteice z roztworem. Srodki czyszozace nalezy prechowywac w migjscu
niedostepnym dla dzied.

« Nie uZywa) robota do sprzatania paljcych sig przedmiotow. Mie uZywaj robota do zhierania tatwopalnych cieczy, Zrgoych
cieczy, nierozcenczanych kwasaw anl rozpuszczalnikiw,



Informacje o bezpieczenstwie

« Mie odkurza) twardych ani ostrych przedmiotdw. Nie uzywa) urzgdzenia do zbierania preedmiotdw takich, jak kamignie,
dure kawatkl papiseru LEb Inne, ktore moobyby zatkad urzgdzenie.

+ Weyczke nalezy wyjac z gniazdia elekirycznego przed cryszoczeniem lub serwisowaniem urzgdzen|a:
- Miewycieraj robota ani stacji bazowe] mokra Scierkg ani nig zmwaj zadna Cieczg. Po wWyCzysZczeniu wszystkich
elementdw, ktdre moZna umyc, preed ich ponownym zamontowaniem | uwryciem natezy & dokladnie wysuszye.
- Uzywaj tego urzadzenia zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukejl obstugl, Uzytkownicy ponosza odpowledzialnosc za
wiszelkie straty lub uszkpdzenia wynikie 2z nieprawidtowego ufycia produktu.
Alkumulatori - Nie whywaj baterii anl stacii bazowych Innych producentdw, Robot moze byd uzywany tylko ze stacig bazowa modelu REVEQTOT
ladewanie - Etacja dokujaca taduje jeden akumulator ltowo-jonowy 14,4 WV DC/5800 mah,
+ Fa pomocq tej stacli bazowej nie mozna tadowac baterii nietadowalnych. Priba tadowania baterii litowo-ignowych moze
doprowadzic do ich zaptonu.
+ Nie probuj na wiasng reke demontowad, naprawias anl modyfikowad baterii lub stac)l bazowe|.
+ Mle ustawiaj stacjl bazowej w poblizy Frodia clepta.
« Mlewywaj mokrej fciereczkl ani mokeych rgk do cayszozenia stykow ladowania stadi bazowej,
«  Fuzytych baterii nie utylizuj w sposdb niecdpowiedni. Nigpotrzebne baterie nalezy poddac utylizac)i w odpowiednim
zaktadzie recy kiingowym.
+ W razie uszkodzenia lub zerwania przewodu zasilajaceno niezwiocznie zaprzestan uzytkowania wyrobu | skontaktu] siez
senwlsem posprzedaiowym,
+ Upewnij sie, czy robot jestwylgczony na czas transportu | w miarg mozliwosd praechowuf go w oryginalnym opakowaniu.
+ Jezeli robot nie bedzie uzywany praez diuzszy czas, nataduj go do petna, wytacz | 2z w chitodnym, suchym migjscu.
Baterig nalery natadowacd przynajmnie] raz na 3 miesigee, dzigki czemu nie dopusci sie do |e| nadmiermnego roziadowania.

infarmacja o Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme |IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/

m‘;’::“"' A11:2021 dla produktéw laserowych Klasy 1. Promienia laserowega nie wolno kierowac
bezposrednio w strone oczu.
PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KOMNSUMENCKI PRODUKT LASEROWY

o EN 50689:2021 ) - B )
{_+ whyltgcznie do uzytku w pomieszczeniach zamknigtych ILLl] Zapoznaj sie z tresciq instrukji obstugi
Hiniejszym firma XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. céwiadrza, Fe urzgdzenie radiowe typu AIVTTCE jest zgodne 2
wymogami ckreslonyml w dyrektywle 20714/53/LE.

Petny tekst deklarac)i zgodnoscl UE [est dostepny pod nastepujgoym adresem Internetowym: hitps:/fwww, mova tech
Szczegitowy B-podrecznik, patrz https: /iwww.mova . tech/ pages /user-manuals-and-fags
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Opis produktu

{"* Preycisk dolowania

- Wcidni|, aby odesac robota do stacj| bazowe|
Blokada rodzicielska jest vAdgerona WEIS.I'IJ i p.lt!,r'l:lzj'mj przez 3
sakurdly, aby dezakiywowac blokade rodricielsks

- Alokada mdzicielska jest wytazona, Weidnlj | preytroyma) presz 3
spkundy,-aby wiacrye funhcjg coysrorenia puntowego

o (1 Proyeisk zasflania § cryszcrenia

Weignij | proytreyma) preez 3 sekiindy, aby wihgczyd b wytgozyd
Wicisinij, Sby roZpocrac cryecienie po wigcraniu robota

Wska#nik stanu RGE
Pulsijgoy niebiesid (bokl)! intellgentny tryb ezysecrenia
(wimocnienle zhierania duzych crastek, wemocnienle spazgtania
nadywanach, inteligentne usuwanie plam. Intetigentny
MapEstend itp.)
Migajacy ceerwony (Erodak): bigd

WkaEnik stanu
ﬂagly I:|JE|]'_.l cryszceenie b sprzgtanie ralodczone

Pulsujgiy biaty: tadowanie (akumulator nie jest miladowany)

- Ciggly pomamanczowy: gotoywosc lub pauza proy niskim poziomie
natadowania akumulatons
Pultujgiy pemdranczowy tadowanie (niski stan natadowania
akumaolatoma)

Migajscy pomarancrowy: bhgd

Uwaga:

- Widnij dowolny preycisk na robocie, aby wstrzymat robeta
podcras sprzgtania lub powrolu do fadowania.
Biokadg rodricielska moina wigooytiwylacoye w aplikacii.

_—
h
il



Opis produktu

; + Lampka pomocnicza LED

Buweuliniowe czujnikl

1 laserowe 30
\ - r'l Kamera Al IR
‘“-.___,., kKamera Al HD
= .l-"'"____‘_-_\_‘_‘-\—\_‘
Milirofony

Padnosrony faserows
czujnlk odiegioécl
1 Pderzak

Okno zderzaka

7
s“';
’ /

o= -

« Preycisk Reset! Wsladnik Wi-Fi
- Wdisnij | preytrzyma preez
3 zekundy, aby prowrocic
ustswienia labryczne
Fakrywa

J;l,- -+ Wylot automatycirega
odpowtetrzania

Crujnil Erawedzi

Siyki fadowania

Wiot automabyconeon

wrupetnianiz wady

v Zlgcza

1ah

Zespot preediuiacra -

Czusnikd uskoku
1

:

"'I"':a"'Qi.\\ s Kooty wielo-

Crufnik dywants i Ran

Slopks
dystanzowa
Ostona szczotk

j-t ¥oio gifwne

Lacisk! oslom:
wrezoth]

i
'

/

Otwiory
miontazmae

foa — —"“--._t{gd_—'"f wchwytu
| podktadki mopa
Kotk samonastawne
Zespol mopa
— = Migjsce

Pojemnik na kurz

2atrzask w————; MOCoWEnE
pajeimnika na ez f"_——x_l,-—___ _. .1_. podktadkl
Wylot automatycznego e -‘f Rl
cdpowietrzania e :
Filtr = Uchwyt podktadli mopa
Zacisk filtra

gt
Podktadks mopa



Opis produktu .

e m— T LAz H ) [

; " gnmnfa AT G0 mb): Srodek| zastrrefona do
: P ~ o Enprcrenta poditg podigczania
Stacia barowa , i o B [ 200 mi): ﬁﬁM|m 5
_ Specjaiistyceny srodek do s 2
e soiicatin S urupetnianis wody
Pokrywa goma =——— = P N | jej opraEniania
N - —-_...L’\_.I e /-'I f @ti: Gniazdo Lasilania
T _1__—'--']1.7—.-'—__:5_'!I Modut L —Srezelinado
= automatyeznego d o
R ckatrik st drzovenika srodka S~ kabls zasilajacego
iy koo [ Sty concgo
ﬁt;!;c!una & Gbszar sygnalizad Fltr
- o v ] S Dc]dl:ﬂ: sutomatycmego
4 zasilania T T powietrzania
Preedmia — || - Cigoly pomarafczowy; F —=t . Styki ladowania
oslona | stada barowama blad - 5 %__ « Wyinl sutomatycmago
tarka S du-dimnla wiody
Flllr tarki =— Zhlormik
o - =
plytha . 1—~' Modu-filtrs
rarsferzajgca I : s
F = o Pokrwa zl:lu:lmlka ]
Lalbl, 2] nd kurz l, 'r:-]
: 3 : Mlausuealn Equrt
Zbiornik na brudng wode Zhiornik na exysty wodeg g v} —— AHEIMER R ks
Zacisk o - - Zacizk zhiommiks PBarma fiftrs HEDA
hinmika ha )y ' fa wode . i '[‘ 2 | -« Planka
wode . 4 g Ruira winina = _akustycing
Bhywak [ Zatrzazki - 'j r \ l‘r-
"”’Lﬂz“ “Filtr zespotu fittra P L1
Y /
A I |
— . Plywak Rama zespolul =—— Filtr HEPS, Filtr gldwny
nizkisgn fiitra

Uwaga: pipmil oo

Zestaw oo podtgcrania wody stuzgoy do autcmatyconego uzupeinianis | oproZnignia wymagsa osobnege zakupu, (Dostgpne tylko w okmeslonych reguonach)
Podwdjng komore moina rastgpic pojedynceg komorg (600 ml), aby dodad wisce| dodis do cryserrenia podidn, W rase potrzeby prosimy nabyd asobno
oficialnymi kanatami,



Przed uzyciem

Przygotowanie domu

=8 b

s Y

Przed rorpocreciern ceysrcsonla prosze usungd piestabilne, lruche, cenne lub
niebezplecane preedmioty oraz pospreatad kahle, thaninyg, 2abanki, twarde
przedmioty.| ostra ohiekty leigee na podtade, aby unikngd zaplatania

=lg, porysowania lub preewstcenia prrer robota, co mofe prowadzic do
usekndred jub strat,

R

Obwarz drowd pomieszoczenia do sprzgtania | ustaw meble we wiaiciwym
migjscu, aby zostawld wigce] prrestrzenl,

168

Robiot wyposatomy fest w czujnihl wylrywajges keavwedzie, ktdre monforjg
otarzajgee go strefy spadkow (npschody). Aby 2apewnit bezplecrng |
stabilng pracy, zaleca sip stoenwanie fizyceomech barier w caly uniksnia strsf

~spadhdw.

-

Abry eohromic robots przed niemzpornanymi migjscami wymsgaggoymi
sprzatania, nle stawa) przed nim, przed progisom, kontarzem lub waskimi
miejscami.



Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazows | podiacs jg do gniazdka elekirycznego 2. Zainstalu| ptytke przediuzajacy rampy

Umiese stacie barowa w miejscu maksymalnie otwartym |, £ dobrym
sygnalem WiFl Waokdl urrgdzenia posostaw wystarczajgon duin miejsca,
|2k prredstawiong nd lusiradji; a z Zadenionego obizard usur wizystiie
przedmioty. Mocno woiknij prrewdd zauilajicy do stati bazowej i podiacz go
do gnidrdia elektrycinego, ak wikainik stac)l barowej sig zadwled,

Flitr tarki

Uwagar Sorawds, ooy filtr tarki poprawnie zaioeony.

3. Usun zabezpieczenie robota | zainstaluj zespét mopa

=15m

Uwiaga:

+ Dopitul, by 2aden przedmiot nie blokowal obszan sygnalizacj.
Zaleca sig umieszcrenie stac)i bazowe] na twarde; powlerzchni; a nje
na dyywanie, poniswar dywan moze walywat na powrst rabota | proces
Ladowania.

tae




Przed uzyciem

#A. Potace  aplikacja MOVAhome

(1} Chege wilgoryé robata, wekini| proyoisk zasilania na robocie na 3 sekundy.
Zdejmij poknywe robota | zeskanuj kod QR znajdugcy sis na obudowis rebata,
albo ted wsklepre = aptiksciami wyszukaj aplikage MOVAhome", pobierz ja |
zainstaluf.

(2} Otworz aplikacie MOVAhome, dotknlj opdl | Zeskanu) bod O, aby potacoynt’

a nastepnie ponownia zoskanu| ton zam kod QR umisszozany na robocie,
co umpdiiv dodanie wzgdzenia. Stosuj sig do wybwistlanych instrukoi, aby
nawlazad polgczonie Wi -Fi.

— Wiskainiic Wi-Fi

« Miga powoii
nalezy polgceyd

* Miga szybko:

lgczenie

Uwaga:
- Obsluglwana jest tylko siet Wi-Fl 2,4 GHz.

- Ze wigledu na akivalizacie w oprogrammeaniu fakiyerne operacie mogs

pdblegad od instrukc]i w tym podrgcznila. Stosdj sie go instrukcji w oparciu
0 hieiary wessja apiiad.

- Aby rresstowal potgcr=nie Wi-Fl, powidr keok {2}, 3 nastepnie postenu|

rgodnie z polecaniami,

« Checac odiaceye ursgdzenie od seci Wi-Fi wodni) proycizk Reset na robacie

na 3 sekundy

5. Podigcr rabata do stacjl bazowej

Po wigcreniu robota umiesd mobots w staci bazowse] w tak] sposab, by
zespol mops byl swiocany ku tare: Winwcras dstysryss instrubcie olosows,
gy robot pomysinie potacoy sie e stacy barowa. Po petmym natadowaniu
akumulatnra robota kontrolkl stany mbota | stacji bazowe| bedg Swiedt
przez 10 minut, & nasispnie zgasng.

Uwaga: Zalecs sig peine natadowanie robala praed jego plenvszym uzyciem,
Gy jobot nie moze byt wlgomony po Wyczerpaniu sie bateri, recznie potace
oo £e stac)q bazowa | natadu).



Przed uzyciem

6. Dodaj irodki do exyszczania 7. Dodaj wady do zbiomika na exysty wode
(1) Zdejmij pokiywe przednia § wyjmij medd sutomafyconego dorawnika \iyjmi] zbiornik na crystq wode ze stacji barowe] | napeinif go ceysty woda:
grodka crysrrzgcego. Nastepnie rainstalu) go na pownot w stacji barowe].

(2} Ovwiirz game poknpay moduly | dodaj srodkl do cryszcrenia do
odpowlednich komaor, jak pokazans na Hustragi,
(3} Zamiknij pokrywy, wiod modut 2 powrotem do stach barowe], anactephie
2 powintem samoniu) pokrywe: prrednig. Srodbl coyszczare bedq dodawane
automatyeEnie podczas pracy, '

it BCETIONFA [ O )
Srodek do ceyszrzenia padiog®

Kamora 8 (" 200 milj:
Specjallstyrzry Srodek do
Cryszcroniz®

Livwaga: Usvaga) Nie dadawal ca) wiady doezbiornikas, # et § dowear
- Medut sutomatyomego dozowanla frodka czys2czgcega mokna napeinic jemimﬂmﬂim RSREAL R i ERmes
do oFythku. Nie naleiy dodawaé zadnega innego srodka crysaczacegn, niE
aficialniz zatwisrdrony przez producenta, gdyi gnozl to niewtadchemm
dziatarifem urzgdrania.
- Zainstalyl modut sutomatycznego dozownlka drodks cryszregoego tak, aby
zatrzasnal sie na swoim migjscu.
- Celem medopuszcrenia do niegrawidiowego dziatania urzgdaenia, nig
nalezy misszad zo sobg anl wlewas da komar nievaasowego srodka
coyszrzacenn. Srczegitowe informagie na temat stosowania Srodkéw,
eryszrzgcveh podano na etvkistach na buteikach.
- "picrysthie frodki czyszczgoe =3 dostepne w oficjalmch kanatach
sprzedaky. 171




B Uzytkowanie

Wiaczanie/wytaczanie

Wicisnij proycisk rasilania na3 sekundy, co spowoduje wigczenie mbota:
Haintrolka zasilaniz nadal bedrie swiedd. Moina tes umiescie mbota w stacjl
bazowe|], dopdsowujac styld tadujgce robiola do styladw staci] bazowej, a robot
wigrey sie aulomatycenie | mmzporenie ladowanie. Chege wdgozyd mbola
odsur go od =tac)i barowe|, po coym weilni] proyeisk rasilania na 3 sekundy,

Srybkie mapowanie

Skonfigurowawssy sie€ po maz pierwssy, stosu] sle do instrukc)i w aplikac)i, aby
n2ybho ubwersyd maps. Aobot mozpocmi? mapowanie bez coysecrenia. Gy
robot powndc do stacjl bazowe], proces mapowania jest zakonczomy, & magpa
mostanis sutomatycenie Zapisana:

Pauza/uspienie

Gy robot pracuje, weithij dowolmy preycish, aby gowstrzymad. jegeli robot nie
pracuje diuge| niz |0 minut, avtomatycenie wehods W tryb uspienia. Wylgerg
sk warystkie wskaZniki na robocie. Woisni] dowolny preyeisk nd rabocie bad
Uy aplikac)l, aby go obudzic.

Uwaga: [ef=|l mbaot Jest wstrzyrnany | umissiczony W stacji barowe |, hiezgcy
proces c2ysrcranis zostanie zakarfczony,

Auto-wznawlanie czyszerenia

Jezeli akumulator jest blisk: roztadowania, robot sutomatycznie powrod do
stacii barows]w celu natadowania. Po dotzdowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niegokoiizone zagdania CIysICIania.

Liwaga: Aby skorzystad 2 tej funkel, aktywuj ja w aplikacii.
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Trybk Nie prrestkadzrac (DND)

Trybh DND Jest domysinie wiaczany w lasbryce. Mokesz udve aplikadi, sty

witgoned tryb BND lub rmodyflkowad okres OND

Uwiaga

- W okresie DND zaplandwane radania sprzgtanie nie bedg wyhonydwEne:

- W tym tryhie wybierz. cay cheesz wrnowlé coyszorenie, akbywij
automatyizne rhigranie kurru ofar obnilz poziom glofnosci w sekc)i Nie
preesrkadrad aplikacji.

Crysrerenie punktowe

Kledy blokada rodricielska jest wytgczona, welinl] | provirzyma) proyeisk 17

. aby whicoyd funikcie crysrerenia punktowego. W tym trybie robot c2yicl
obszar kwadratowy o wymlarach 1,5 % 1,5 metra i po zakonczenly coyszrzenia
punktowegn wracs do punktu pocrgtdowegn.

Ponowne uruchamianie mbota

jezeil robot przestaje reagowad lub nie mois sie wylgoeyd, woiini| proycisk
zasllanis na 10 sekund, co sposipduje wymuszons wylgreenie urradrenls,
Nastzpnie wridnl pizycisk zasilania na 3 sehundy, co spowoduje wigcrenie
mbota,



Uzytkowanie

Odkurzanie | mopowanis

Uwaga: W chwill pienaizego wigczenia rmobota uruchomi sig an w trytrie
JOdkurzanie | mopowanie”. Chege wybrad tryb coyszozenia pree|dz do
Uustawies trybu crysrezenia w aplikacii | wybierz jedna o treech dodathowych
opcji: 1) Gdkurzanie 3 Mopowanie @) Mopowanie po gdkurzaniu

1. ﬁnpmq:]l Zyszrzenia

W celu uruchemienia robota e stag)i bazowe| naciini] preycisk zasitania na
robocie b postus sig aplikacia. Nastepnie robot zaptanuje optymaing rase
cryszrzEnia | wykona to zadanie w opardu o shworrong mape.

Uwaga:

- Abwy rapewnié tatwy powrtl fobota do stacil bazows| po cgysrezenid,
zal=ca 3ie jego uruchamianie 2e slacji bamowe],

- Podkiadkl mopa bedg crysrczone prred rOzZpoCIBCEM MOIOWanNIS IZED
robats, czekaj ciemplivie.

- Podrzay pracy nie poruszaj stacig bazowg, rblomildem na coystsy wode,
zbiornikiem na brudng wode ani filtrem tarki.

- Funkcje pramia gargcg wada modna ywigceye b wtacezye w aplikaci w
zakadoe 2adan prania podktadhi mopa, Aby rapoblec oparzsniu, nle
datyka) wylotu wady, ody funkcja jest wigcrona.

Z, Autamatycine pranie mopa

Poderas spreqtania robot bedeie ausomatycznie powiarad do stac| bazowe),
aby wyprad dcinrki mogs w opaitiu o crestotiwoic jef uiyeia okresiong w
aplilacji. Stacja bazowa automatyzenie uzupetni wods 2hiormik robota | ten
WEnowi spizgtanie '

3. Automatyczne oproZnianie pojemnika na kurz oraz pranie |

suszenie naktadki mopa

Gdy robot zakonczy zadanie ceysrreenia | powros do stacli bazows] celam

tadowanta, stacla automatyconi= oprazni pojemnil na kirz, Mastepnie umyje

wysunzy Scierki mopa.

Uwaga:

- |eteli funkcje auto-opriadniania jest wytgczona w aplikad, stacla barowa
nie badzle sutomsetycenie opratmist pojemnika na lidrz

- Stariz barowa bedzie oprozniat pojemnik na kurz rgodnie = ustawieniami
waplikac)i.

4. Oceyié zhiormnik na brudna wode

Gy robot zakorficey radanie, umyj pojemnik na brudng wods e vty

windy, o zapobiegnie povstawanlu niepreyjeminych zapachdw
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Rutynowa konserwacja

Cresci

Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoridw w aplikadji lub nastepujace] tabeli w kwestii planowej

konserwacji,
Konserwac)a robota Czestotihwoit konserwacii | Okres wymiany Knnu"r:;ada stagl wmmﬁft Oleres wymiany
Poditadki mopa { Razna -3 miesigcy Flitr HERA Co & miesiace
Uehnaryty' podktadkl Czyst wmiare potrzeby z
£ Pz Wymienic w razie
[T Rar na 2 tygodnie i notrreby
Fiitr pojemnika na kurz fazna 3-6 miesiscy Phlaik i Rs s 2-4 infesiety
Wylot automatycrrego }
powietrzanis E;“E:E::‘na g P kazdym udycly
Czuijrik] -
2hiomik ra crysty . A
LuE Cryic w miarg potreehy
Styki tadowania flar na miasige { wods
Obszar sygnalizacii
| Okno zdetzaka stacli barowe|
!
Foerzak ;
Stykl tadawania Raz ha missige
Srorotka bocsna Baz na 3«6 missiecy Wylot
tomatyczine
Grrzotka ghawna Rarnaé-12 missisey :J:mel N i
Wint autpmatycnego ! .
uzupeiniania wody Flitrtarks Raznz 1-2 mlesiecy
Omno robots Exyst w miarg potrzehy Modul greewcny tarki - | Co & missigre:
Pojemmik na ke [l Uwaga:
Kb wislokleimkowe Crestotliwoid wykonywania rabiegow konserwacyjmych | wyrmizny
{ katkn samonastawne elemantow zalezy od n':al:z'ymwd'l warunkdy uzitkowania. Jesll wystapl
! ot ghwnie:) Nazkl wiyigtek re wigledu na ssezegilne shollcznoic; zalecamy niszwioczne
Systaripie dokonanie grzegladu lub wyemiane coeeei.
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Rutynowa konserwacja

m Modut grzewczy tarki

1. Po zakonczeniu prania podidadek mopa wyimij rebota | wymontu) Wraz z uzytkowaniem modidu grzewzega moze sig na nim
filtr tarki. gramadzi¢ kamien. Aby go usungd, wyjmij robata, wylaj nizwielky

ilo3c histegn oot (5% kwasu ociowegn) na powizrzchnie modutu
arzewczego | wyczyil go szrzotky,

Uwaga: Modul gresweey tarkl moks pozostad gorqoy po praniu mops, Preed
prIyEtgoiemem do cIysicienia pocreka), af ostygnie:

2, W;ﬁpi'utz fittr tarkl czysta wodg, wytrzy] go do sucha, & nastepnie
Zamonil] go ponowmnie w tare, —

Lhwagac
- Tarks mode byt nadsl gorgea. Pocrekaj 4& ostygnie.

Moima rdwnist zastosowasd odpowiednl odkamisniace rgodnie 2

3. Odeslij robota do stacji bazowe], utywajge aplikaci lub dotgezrong do niego instrukcis:
naciskajac praycisk >, albo przenied go recznie. - Wie dodawaj bistego ocfu ani droadka odkamienisjycego bezpodmadnio
dozbiornika na coysts wods, gdys grozi o nieprawidhowym dristaniem

urzgdrania.

- Do cysoczenia modutu grrewczego nie nalezy unywad astrych narzedzl
ard frgoych phyndw, hp. bwvasu solregol
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Rutynowa konserwacja

Zblomik na kurz

1. Zdejmi] preedig ostong stacil bazows] | wyimi) zbiomik na kure. Nadini 2, Przssum filtr wetspny 2godnis 2 klerunkism nadrukowanych strzalek, ab
ratrrazki respoby Tittra do welwngtrz, sby gowy|gc, a rl.a!_h;pi'u:e oproEnij wyjac, 3 nastepnie odigcr pianks akustyeona,
ritioeriik na kurz w sposab pokazany na rysumni.
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Rutynowa konserwacja

4, Przepluce rhiornik na kurz, filtr wstegmy. rama filira HEPA oraz rame ze<podu
filtra wodyq | oausz je catkowicie.

- ==

I

5. W przvpad iy lekkiego rakurzenda delikatnie postuka| wfiltr HEPA | pianks
akustyerng, aby usunad ranieczysrerenia. W przypadiu siinego zabrudzeniz
ophscs je covsty wods | pozostaw do cathowitego wyschniecia.

T

. C
Uwiaga: Zalecana czestotlinwodd wymisny filtra HEPA moima sprawdzic w
tabeli dotyczace) rutynowe| kenserwacii.

Zbiomik na brudna wode

1. Wyjmij zhiornik na brudng wode, giwdrz pakryws | wiyle] rawartode,

==

2. Crysty wodgwypluce zhiornik uiywane] wody, wyknroystujge
dostarczone narzedzie da coyszcrenia sciany wewnetrzne 2hiornika.

Uinagai Plywajgcs kaila w rhiomilku na brudnag wode jest credeig ruchama.
Mie wywiera) nadmiernej sity cryseeraca, aby uniknad jaj uizkodrenia.
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Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz | filtr

1. Zdajmi] pokrywe robots | nraciinij ratrzazk pojemnika fa kurz, co dmiodfivwi
2o wyjgei=

2. Pociggnij zacisk filtra, aby wyjac filtr, | oprazni pojemnik na kurz, jak
mprzadstawiono md ilustracil
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3. Delikamie stukaj w kosz filtra, aby usunac brod.

Uwaga: Mie probu| ceydod filtra szezoths, palcem ani ostrymi przedmiotam,
gy groz to jego uszkodzeniem.

4, Wyphucz wods pojemmik na kurz | filtr, wysusz j= calkowicle preed ponawmm

&
R

- Pojemnik na kure i filtr pluce tylko coysty wods. Nie dfyiva) detergentu.
- Pojemnika na lkurz | filtr Eywaj dopiero po calkoedeym wyschnisci.




Rutynowa konserwacja

Szcrotki gltowne

'l Weisnij zatrzaski ostony szczotkl do wewngtrz, aby zdjgc astong, | 3. Ustawiajgr szczotke giowng tak, aby nadrukowane strzatki byly
wyjmij szczotkn gitowna z robota sklerowane w gong, witz j3 pod kgtem w ddl do gniazd,

4. Wyrtwnaj przednl koniec ostony szczotek ze szczeling, wsun jg w
dot pod katem, a nastepnie woisnij na swaje misisce.

2. Wyjmij szczotki w sposob przestawiony na ilusiracji. Do usdniacia
winsdw wilgtanych w szczotkl wiy) odpowiedniego narzedzia.

Po wyczyszezeniu weisnij szczotk moong do uchwytu giwnych
srorotek, a2 zatrzasng sig na swoim miejscu.

Uwiaga:
Olick - Padceas wyjmaowania seceotek rachowa) ostratnodt, aby unlmsé obvaiens ciaka,
—e - |28l w secamtre gldwine) zaplatarych jest diso whosdw, naledy sprawedsic,

2y pojemnik na kurz robota jest pelrmy, prrez co nie mae weiggad vaDsow.
e —— Jesli jest, oprdanl) pojemmik na kurz
- Glithwmng seczothe preechowuj poza rasisgiem dzieci | 2wierzgt domowych,
aby uniknad obrazen.




Rutynowa konserwacja

Srubokretern odkret socrotke borzng, usun & nie| whosy, a hastepnie przyloed
I powratem.

Uwaga:
= Matym srubokretern oddzel of od opony kitka wizlokierunkowego, Mig
wywieraj nadmierne] sty
- Wyphzcr kitko wislolderunkows pod biezgca wodg | zalsz r powrotem po
catkowatym wysuszenil,
180

Czujniki rabota | zderzak

Crujnikl robota | sderzak przetroy mizkks 1 suchy sciereceiiy, jak przedstawiono
na rysuiiky ponida).

Podnoszany o
|asermsy crujnik _f"-." B - Dkno rdarzaka
ol sel Z
Rl - Dwuliniowe cxjnik|
| Easerowe 3D
b - Plerzak
@
T Crujnik krawedzn
T
2
== fﬁ:.'ll
— __,--"'"

——= Czujnik dywanu

Uinagai Mokra Soierka moze ustkodzid czule slementy fobota | stacji bazowa].
Do crysrczenis uiywsa] suche] soereczki.



Rutynowa konserwacja

Otwory automatycznego oprazniania, styki tadowania | ohszar Podkiadka mopa
Zdejmij podidadks mopa £ uchwyto | wymien |3,

sygnalizacji

yloty sutomatycenego odpowletrzanis, sivkl ladowania i chazar syanalizacji
przetrry) miekks, suchg sierecrks.

N A

Uchwyt podktadkl mopa
Anbor rawlkera pakier shurmulatora |towo-jonowegn o wysokich paramatrach

Whyfrmi] | umy] uchwyty podktadsk mopa. uiythowydh. Dbaj o to, by akumulstos byt dobrize natadowany do
codziennego uiytky, aby zachowar |00 patametry wiytkowe na optymalmm
poZiomie. jezeli mbol nie Jest ubywany preez diuzszy cras, wylgcr go [ fok
Aby uniknat szkod wskutek nadmiemego ractadowanla, robota nalssy
dotadowwat preynajmnie) rar na trry miesiace.
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Rozwigzywanie problemdéw

Ustarka

Rorweigzanie

Robot nie wigcra sig.

Akumulator jest roztadowany, Dotaduf robot w stacji bazowej | sprobuj panownie.
Temparatura akumulatoes jest byt nizia lub-zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie robota W lemperaturze otoczenia-od 0°C bo ACRC

Robot e taduje sis.

Stacla bazowa nie jest podigcrona do 2rddtazasilania; dprawdz, ooy wiyezkl po obydwi koncach préewodu sasilajacego 55
prawidiowo wiozone dognlazd. '
Etatwy kantakt miedzy stybami badowania w stacji barowe] i toborie, ooayis styki Isdowania.

Sprawd?, coy na tlgrry robota nie ma jakiegos clals obeego, s je w takim proypadi,

fobot e tgezysie 2
Wfi-Fi.

Milepranwidiowe hasto siec Wi-Fl. Sprawd?, coy hasto uzywane do tqcoenla sle z slecig Wi-Fl, jest prawidiowe.

Rabot nie obstuguje potgcrenia Wi-Fi 5 GHz. Robota ndledy polgceyc 2 slecig Wi-Fi 2.4 GHz.

Staty syonal Wi-Fi. Upewi] sig, cry robot fest w obszarre o dobrym zasfegu Wi-Fl.

Pobot moze aie byc gotowy do skonfigurowanla, Wyidz z aplikac | wejdz ponownie, naztepnie sprobuj jesscze raz rgodnie =
Imstrudocya.

Robot nie mois
Znaledl | powrecht do

Stacja barowa rostats ndigozona od zasilania lub poruszona, ody robot majdowal sig pora stacjy. Polges stacje hamwg =
zasilaniem lub umiest robot pa stacyi celem tadowania

Za diko jest prreszkdd wWokot staci bazows). Ustaw stacis barows w Emnie bardzie] otwartym.

Forusrenie robotem moze spowodmead ponanne JEgo pofyCjonowanis, 3 to spowodule ponowne tworzenie magy, jedel

stacil bazoweesj ponawne porycionawanie 2awiedzie. |ekali robot jest rhyt dalexo od stacfl bazrowe), moZe nie byl wstanie powrdoic
samodzielnie, w kidnym to preypadiy konieceni jest jago recene umiesszcreais w stac)| bazmwea).
wytrryj pole sygnalizac w stacji barowe],-aoy usunac kurz i Smied,
Sorawdi, czy po obu stronach stacji barowe] lub przed nig Jest wystarczajgon dudo miejsca, aby 2apoblec zabliokowaniu
Rt L e rabotd. Drmoga powratna do staci barows| jest zablolowana, frp. drzwi 53 zamknigtle

starfg bazawey | nie
mofe posaricic do nkej.

Mobot moze flizgad sie, jereli podioga preed stadg bazows jest nadmisrnie mokra, W takim przypadiu usuh nadmiar wody
przed podijeciem ponowna|] proby.

Zaleca sle preesunigcle stac) bazowe) w inneg| miejsce | sprobowanle panawnie.

Upswenij she, cxy plytka preedhuialaca rampy jest prawidtown zamoniowana,

Robiot nie moze by wilyezony podezas tadowaniz: W celu wiigcienia robota ralacs sig wyiecie goze stacji bazowe|, a
nastepnie weisnigoke przycisku (i na 3 =ekundy

Bobot ke wilg e :
r i |ezell robats niz daje sig wybgceye, wylionujge erynnode 1, woidni] proyeisi () na 10 selund, co spowodUje wymuszeniz
wiylgerenia uregdrenia. jerel] problem sie utrzymuje, skontakng| sig = dziatem obalugi posproedaina).
Robot pomija Upswni] sig, ey drewil sprzglanych pomieseczen 1§ obwarta.
pomisszirenia, kidre Migjsce przed pomiesiczeniem do crysrcienia mode byl mokee lub dliskie; powodu|ge podlizg robota i nisvdascine drialanie.
majg byt crysacrone Wysusr podioge preed uZyciem robota,

THE




Rozwigzywanie problemoéw

Usterka Razwigzanie
Fetne natadowan e akumulators robota trwe 3 godoiny, |ekell akumulator jest roztadowany.
Nizka predimsd Jeiell pracujesy robotemn w temperaturach poza zakresem okrasionym W specyfikadi techniczne|, prodikoic tadowania:
ladowania. automatyczris rmniejzza sie, aby wydludy? traalodd akumulatara.
Styki adowania w robocie | =tacdi bazows] moga by zabrudrone, wytray je sucha Scierecrks,
sprawdz, coy filtr pojemmika na kurz me jest ratkany, Jedli tak, ocnEc go lub wymmen
i 1 mwm&wmmmmmgﬁmhlhpuiunnikn.ahnr_Epcauidtlusm’lmml&Ehﬁan:ﬁ!
Halas swigksra sie, ity
Rify-potint prade. Srorotka plowna lub-boczns mooe byc splatana. Spraveds i psun wezelkis oboe ciata.

Tryb asania przetace na Standand lub Spokojny.

Robot porusza sg, nie
rrymajgo sig ustalons|
frasy,

Frzadmicty takiz, |ak kable zasilanis | gantofle naledy posprzgtad preed uycism iobota.

Praca na mokrych, Sliskich powlerzchniach powoduje podlizg pldwnego kotka, ?atecs sig wysuszenie mokrych miejsc preed
‘uzyciem robota.

wytrzy| akno sderzaka | czujnik l2sera dwuliniswego 33w mbocie ceysts, migkky sematks, aby wtrzymad je w ysioici i
zapewmic ich prawictows driafanie.

Aobot nie wimawia Ll'pmn'nlj shg, ey robot nie jest ustawlony na'tryb Nie przesrkadzac” (DND), eo uniemodiiwia wenowianie sprzgtania.
sprzgtania po fobet nie w2nowl coysrczenia po recInym jego Umisseczenil W stac bazowef lub wystaniu go do s1aci bamwe] popress
tadowaniu aplikacie lub nacisnieckem preycisku £,

‘Sacja-nie maie Sprawdz, coy zhiormik na kurz w stagi barowe] jest zapetiiony.

automatycrnie ppraznic Jeg=ll rhinmik fna kurz nie jest pebry, sprawdz, czy pie ma jakiejs prreszhody na wylotach sitomatycenego odpowistrzania
poyjemnika na kuz. robota, stacli barowe] lub pojemmiks na kure W takim przypadiu wyczysc na cras zablokowana czgsd.

Poziom wady na tarce

nile jest prawidiowy.

Sprawdd, coy uszezelka w hlorniku na brudng wode nle jest poluzowana lub niewtasciwie zalotona, rgoznle skorygu| w razie
potrzeby. Jezedi problem utreymuje sig, skomtaktuj 3ig = 2espofEm serwisy pospriedaiowego

Delikatnie weiinij w ddl chiomik na brudng wods, aby mizd pewnoic, 2 jest prawidiowo ralozony

Wymontyj filtr tarki i sprawdz, coy ndptyw brodoe] wady nie jest zatkamy; j=ili jest, udroznij go.

Eprawd? Srodek coy=zrrgey. Nie dodaws) imnej ciecry nif oficialnie zasprobowsny Srodek cryizezaoy.

Zespol mopa jest

asntaidicie Wyjmi] Bt imoga | sprawdE, cey nie utkngl w nim 2aden oboy preedmiot, po coym ponday pedbe uruchomignia robota.
nu:mmny Jezmll pr utrryimisje sie, skontakly] sk z respolem denaisu pospreadazonego.

FMRT:::!TE ::mt Pray wyjmowaniv thiornika na coysty wode w rerze pod zhiornikiem lub wokot usrezeti moze porostaweat nieco wody, To
Etﬂ'ﬁ'lﬁj!ﬂ' i Jest normalne. Wytrzy) schs idemeczis,

W hwvestil dalsze] pomocy kontaktu) sie = nami prees hitps: e mova.tech
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Dane techniczne

Model RIMTTCE Model ROVEDHD?
E Inamionmwa mos
Czas tadowania Okoto 3 godr. R — 220-240'V — 50- 40 Hr
A : o Znamionowa mioc RO
Naplede znamionoswe 144 = il & 20 —3 A
Moc mamionawa
Mot rnamionowa 5w tpideras - T W
leuirzu}
Crmstotliveosc pracy 2400 -2483,5 MH: T s S——
- {podczas mycia gorgeg Ga W
FaEInala e < 20d8m wats)
wyjiciowa
- Mo ImETMIEnoWa
{podezas ladowania | 135w
Stacja hazowa/Dok Ladujacy

Pobdr mocy, gdy urzgdrenie Jestwylqcrone- = 0.3 W

Pobdr mocy wittylile ceiwanla = 0,5 W (w.clggu 13 minut po opusscremiu
preez rabota stac)i bazowe]fstac)| tadowania)

Robot | stacla barowa/Dok tadujacy

Spreet nie ma trvbu czuwania anl innych rownowaimyeh stardw pod
wiglgdem wymagan dotycrgoych czuwanla, funkcli zarzgdrania eneraly
anl mozlwodel dezaklywac)l polacren sieci berprzewodows) = wealadu
na konlecranid konsenwac)i akumulstors, Pobar mocy uregdzania
prawdapodobnle bedrle wylkszy, nikw preypadku infnvch modell sprietu
spainidfgcych te wymagania funkoionalne.
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SUSTEMIS)

W normatnych warinkach eksploatac misdzy anteng | clatem
udytkownika nalesy rachowad odleglod preynajmnle) 20 cm.

Uwapga:

Moc rnamionows {podozas mycla gofgca wodg) jest wyenaczana prees
wartost mocy wakresie reprezentatywnym (temperatiica wody 25°C).

Moc znamianow: (podezas tadowania | suszenia) jest ckreslana na
podstawie wartodo mocy wuhe_sle [retnego obcigienia,




Dane techniczne

Akumulator litowo-jonowy

Model H2A0T-452P- XOEV/R2407-452P-MMYD
Tvp Li-fon
Llerta 1

Poiemnasic namionowa | 5.8Ah

Wyjecie i utylizacja akumulatora

Whudowany akumulator ltowo-jonowy fawlers substandie, Itors 54 Rieberpieczne dls srodowiska. Demontaiu akiomulators mods dakbonaet wylgomie
wykwalifikowany serwizant, 3 sam akumulator nalezy przekazaé do odpowizdniego punkiu zajmujgcego =g recyklingiem.

- akumutator preed Zlomaowan em natasy Wyl £ urzgdzenia;
- podczas wyjmowan |z akumulatons uregdrenie missi bye odijczone od zasilania sieclowego;
- akumutator nalety utylizowad w spasan berpieczny

OSTROZMIE:

Przed wyjeciam akumulstona uregdeenie nalety odlaoryt od frodta zasilania; po czym manadowad akumutabor do mobivwie najnitszenpo poziomu.

Niepotrrebne baterie nalefy poddac uhiizac w cdpowlednim Zakladzie recyldingowym

Akumulatora nie naraiaj na-dralanie wysckie] temperatuny, gy grozl to jego wybuchem.

W niewiasciwych warumkach wivtkowania z alumulatora moze wydobywac sie elektrofit. W prrypadiod dostarma s elektrolitu do ocru luby na skive skarone migjse
nal=dy prreplukad duis llosbs wody, po caym zasisgngt porady leksrskis),

Instruktad usuwaniat
L. Odwrdd robota, 2a pemocy ocdpowledniego narzedzia odkmed Srisby £ u robota | dajmij poknae.
2 Oeltgez zaciski misdoy akumulatorem | plytks drukowsng, aby wyjgt ten pisrauszy




Ochraona srodowiska

Zuiyty sprzat elekfroniczny pmaskowany rgodnie r dyrekiywg Unii
Europejskie|, nie maze byw umiesscrany Igczhie ¢ innymi odpadami

w {omunalinymi. Podiega on selektywne] zbidroe | recyRiingowi w
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wyrnaczonych punktach. Zapewnlajgc jego prawidlowe wsuwanie,
rapotiegasr potencislnym, negatywinym onselwenciom diz Sodowisia
naturalnego | zdrowia ludrkiega, System zhisrania zurytego spregtu
rgodny [est r lokalnie obowdgrujacymi prrepisami ochrony Srogowisks
datyczgoymi usuwania odpadow, Stczegilowe informacie na ten temat
mozna uzyukad w urzedzie migjtkim, zakisdzie oorysrezania lub skiepls,
w ktorym produkt zostat zakugiony:

c €I‘rudu|ﬂ spetnia wymagania dyrektyw 2w, Nowsbo PodejEca Lini

Europefskie] (UE), dotycrgoych zagadnisn swigranych = bezpierzenstsmom
uzythowaria, ochrong 2drowla | ochrong frodowiska, okredlajgoych
ragraienia, kore powdnny ostad wykyte | wyeliminowane.

Mimejsry dokument jest iumacreniem on/ginalne] instrukji obstuem,
stworzone| preez producents.

Produkt nalesy requiamie konsenwowad {cryscic) we wiasmym zakresie
lish prre: wyspecjalizowane punkly serwisows na koszt | w akresis
uythownika. W praypadiy brabky informacii o konieconych akgjach
konsenmacyjnych eyldicanych lub serwisowych w [rstrelci obstuigi,
natezy regulamie, minimum raz na tydzien ocenlac odmiennoic stanu
fizyeznego produlkty od firyemie nowego produldie. W przypadi wigkiycis
Il stwierdzenia jaoejkolwiek odmiennaic nalsty pinie podjgt krold
Ionserinadyjne {ciyszrzenie) lub serwisowe. Brak poprswne] konseriac)i
(czyszezania) | reakoi w chwili wykeycia stanu admiennoici mote
doprowadzit do thwélego usrhodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowisdziainoscl za usrkodzenia wynikajgoe £ zanedbania.

Srrzegotowe informacie o warunkach gwarandi dystrybutom (producents
desteprie na stranie internetowe] https: N serwis fnnpro.pll gwearanca

Akumulator LI-ION

Urzgdrenia wyposaZone jest w akuwmulator L) ION {litowo-jonaswy), ktory =
uweagl na swola fizycznag | chemiczng budowe starze|e sie 2 bleglem czasu

i ubytkowaEnia, Prodecent okieila maksymalmy cras pracy urzadzenia w
warlnkach laborataryjnych, gdzie wystgpujg pptymalne warunkl pracy dla
urgzdrenia, & sam akumulator fest nowy | W pekni nitadowany, Cras pracy

w rzeczywistndc moze sig romid od deklarmwanago w ofercie | niejest to
wada urzadrenia a cechi produktu, Aby Zachowasd maksymalng Sasomoid
akumulatars, nle zaleca sie go mzladowywad do poziomu poniza] 318V lub
158 pgolnej pajemnosci. Mizoze wartnccl, jak np. 2.5V dia ogniwa usrkadzalg
= trwale | nie (et to objete owarancy. W praypadiu ranlschania uiywania
akumilatora lub calengn urzadzenia prees cras dhibsty nif jeden miesige
naledy akumulator natadowad do 50% | sprawdsat oyklicznie oo dwa missiges
poriom jego natadowania. Preechowu] akumilator | uregdzenie w miejsou
suchym, 2 dala od slorica | ujgmnych temperatur

Akumulator LIPD

Urzgdreniz wyposaions jest w akumulator L PO (lifowo- polimeroesy), kidry
z uwagi na swoja firyczng i chemiczng budowe starzeje sie £ biegiem czasu
| ienytknwanla. Producent okretla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjmych, gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzgdrenia, a sam akumulator fest nowy | w pebnl naladowany, Czas pracy
W rreCTywistoici moze sie mdnic od deklarowanego w ofercie | mie jestto
wada urzgdrenia a cecha produkiy, Aby zachowat maksymalng hywotnasd
akumulatora, nie zaleca sie oo roctadowywad do pozicmu pomizej 3,5 (uh
5% ogilngj pujemnodci, Ni=ze wartasci, jak np 3,2V dia ogniwa usrkadreajg
je trwate i nig jest to obiste gwatancja. W praypadiu raniechania unywanid
akumulatars lub catego urzgdzenia preez crax diudry nik jeden missige
naleiy akumulator natadowad do 50% 7 sprawdzac oyidiczmie co dwamiesiace
poziom [ego naladowania, Preechawu] akumulator i urzgdrenia w migjscu
suchym, £ dala od sfofca i yemnych temperatur



Sikkerhetsinformasjon [ no

For & unnga elektrisk stat, brann eller skade fordrsaket av fell bruk av apparatet, ma du lese bruksanvisningen noye for du bruker
apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger - Detie apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 &r elier av personer med fysiske, sensariske, intellektuslle
mangler, ellor med begrenset erfaring eller kunnskap dersom det kjer uten tilsyn av en forelder eller foresatt for &
sikre sikker bruk og for & unngd risiko, Rengjaring og vedlikehold ma jkie utfares av sma barn uten tilsyn.

- Apparatet skal kun benyttes sammen med stramforsyningen som er levert med apparatet.

- Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer,

= Rydd omridet som skal renajeres, Barn skal ikke (el med apparatet. Serg for at barn oo kj2ledyr hoides pa tryag
avstand fra roboten mens den eri drift.

« |kkz Instalier, lad eller bruk apparatet pd bad eller rundt bassenger.

- [hette apparatet er kun ment for gulvrengjering i et hjemmemiljo, ikke bruk det utendars, pa andre overflater enn
auly, eller | kommersielle elier industriells amoielser.

- Sprg for at apparatet fungerer som det skal og er | et riktig milja. Ellers ma du Ikke bruke apparatst.

= Huvis stramiedningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning elier enhet tigiengelin fra produsenten ellar
deres servicergpreseniarnt,

« |kk# bruk mbaten | omrader over bakkenivd utén en beskyttende barriere.

= |ike plasser roboten opp-ned. Ikiee bruk LDS-sensordekselet, robotdekselet eller stotfangeren som handtak for roboten.
Bruk mbaten | miljeer med en cmalvelsestemperatur over 0 *C og under-40 °C Serg for at det lkke er vaske eller
klizsete stoffer pa oulvet.

= For & forhindre skade eller at noe dras ies, flernes eventuelle lose ajenstander fra gulvet samt kablier eller
stramledninger fra rengj@ringsbanen far du bruker apparatet.

- Fjemn skjare eller sma gjenstander fra gulvet for & forhindre at roboten steter pa og skader dem.

= Hold har, fimgre og andre kreppsdeler unna robotens suoedpning.

- Oppbevar rengjeringsverkteyet utilojengelia for bam.

- |kke bruk apparatet | et rom der et spedbam eller barm sover.

- |kke plasser barn, kizledyr eller andre ajenstander uppi moboten, suansétt om den star stille olier beveger seq.

= fun rent vann og den offisiolt godkjente remgiarings-blandingen kan tilsettes rentvannstanken. Ikke tilsett annen
vieske som alkohol eller desinfeksfonsmiddel. Forholdet mellom rengjaringsblanding og rent vann kan kontrolleres
pa flasken med rengjeringsblanding. Oppbevar renglaringsblandingen utilgjengelig for barn.

- |kke bruk roboten til & rengjere brennende gignstander. (kke bruk roboten til 3 plukke opp brannfariige eller
brennbare vaesker, etsende nasser, ufortynnede syrer eller lasemidler.
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B Sikkerhetsinformasjon

148

Batterier og
lading

Lasersikkerhets- .

informasjon

+ Ikke stavsiug harde elier skarpe glenstander. Ikke bruk apparatet til 3 plukke opp gjenstander som steiner, store papirbiter

eller gienstander som kan tette apparatet.

+ Stepselet ma tas ut av stikkontakten far rengjaring eller vedlilehold av apparatet.
+ |kke tork robotstavsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og [kke skyll dem med vaske. Etter rengjaring av

vaskbare deler, tark delene helt far du installerer og bruker dem Igjen.

+ Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksarnvisningen. Brulkeme er ansvarlige for tap efler skade som

oppstar fra feil bruk av dette produkiet.

+ lkke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstevsugeren kan kun brukes med RCVEOTO7-basestasionen,
- Basestazjonen lader én 14,4V DC / 5800 mah U-lon-batteripakke.
+ Denne basestasjonen kan ikke brukes til lading av ikke-oppladbare batterier. Unnlatelse av 3 gjpre det kan fore til at

fitlum -ien-batterlet tar fyr,

- lkke forsek & demontere, reparere eller modifisere batterist eller basestasjonen pd egenhdnd.

« like plasser basestasjonen naer en varmekilde.

+ like bruk an vat klut eller vate hender til & torke eller rengjore basestasjonens [adekontakter.

- Ikke avhend gamle batterier pd feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.

+ Mvis stramledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte & bruke den umiddelbart og kontakie produ kistetien.

+ Sarg for at roboten er sttt av nar den transporteres, og at den oppbevares i arginalemballasjen hvis mullg.

* Hvis reboten tkke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp, sias av og oppbevares pa et kjslig, tart

<ted. Lad opp roboten minst én gang meer 3. maned for 4 unnga overutlading av batteriet.

Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 for klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

11? Kun for innendars bruk L[]} Les bruksanvisningen

Med dette erkizrrer XingKuang innovation Technology (Suzhou) Co,, Ltd. at radioutstyret type RIVI?CE er | samsiar med direktiv 2014753/ELL
EU-overensstemmelseserkia@ringens fulle tekst kan man finne pa falgende internettadresse: hitps:/fwww.mova tech
For en detaljern eleldronisk bruksanvisning kan du besoke hittps: /fwww, mova .T.ech.n'p_a_gas.l’ user-manuals-and-fans



Produktoversikt

L} Dokkingknapp _
< Trykk for & sends mobaten filkake Hl basestasjonen

“Barnestkringen er ps, trykk og hold inhe i 3 sakuindei ford
deaktivers barnesikringen

- Barnesikringen ar av, trykkog hold inne | 2 sekunder for & aktlvers
omraderengjeringstunksionen

= () Strm {reng jaringsknapp

Trikk oz hald 13 selaindar for & i3 den pd sile) 4
Trykk for & starte sengjeringan etter at roboten erclatt pa

RGB-statusindikstor
Puster blidtk (sides)! Smart rengjerngsmodus [forsterkning for
store partikler, teppeforsterkning, intelligent flzkkfiering, amart
MopExtend asu.)

- Blinkende red [senters); Feil

Statusindikstor
- Fast hvit: Renginring eller opprydding er fullfen

Pulzerende hvit: Lader {kke lavt batteri)

Fast oransie: Standby ved lavt baiten slier pauze ved lavt batieri
- Pulserende oransier Lader (lave batteri)
- Alinkende omnsie: Feil

Merk:
< Trykk pa en vilkirig knapp pa robaten for 4 pause mens mboten
rengjer eller gar tilbake 6l lading.

Bamesikring kan aktiverss/deaktiverss vl2 appen.
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B Produktoversikt

Robot og sensorer

o LED-hjelpely:
30 -dobbeltinjalasemsensom

Kl iR-kamera
Ki HO-kamera

Milirofoner

Hevbasr

| laseravstandssensar
= Stetfanger
Stetfangervindu

= Tilbakestllingsknapg/w-Fi-
indikstor
Trykk og hold | 3 sehundar
S — foi & gjenopprette

k>_ fﬂhrll:i:lnnsﬂmngene
e

Autormatisks tammingsvensl
Kantzensar
Ladskartakter

Automatisi
vannpafyllingsinntak

o Tilkabilinger

Trappesensarer
t
|
o »
TRpOErEoE S e R e
Slidebarsteiofden- 0
gelsesenhet p
lareringsbion %_" T« Klaferingshen
;El = Barstevern
Hovedbarzte = £ i
o jlERE -« Howedhjul
Hovedhjul et
\\L - " Kilps for
[ borstebeskytieize
NG ® /
MopEBctand-enhet =— pe- - Maonterirgshull for
H;:} I// maoppeputshoider
Trimsehjul
m Moppeenhet
* Mopgeputens
Kllas far «- monteringsemrdde
stovdunk )
Automatiskes
wmmingsventil B .
Filter = Huppenut&clhd.r_r
Filterklips




Produktoversikt

Kammee A {7 400 mL):

o REsprvert sporf

—— Gulvrengjering far tilkobling. av
! ¥ammer B |7 200 mL): Spesiabsert vanmiilkoplingssetiet
P i rengjanngstianding for automatisk
{ b } e pafylling og
Bvre delset VY A —— s temming
=} ID—|.— 1 § I_ﬁ f F ‘\.' .
e oA I @t—rﬂﬂdmpﬂﬂ
=_|__,_:! Mltomatisk \ T Leingsanphe-
i dispensermodul - | . =i varingsspor
atusindikatar T A P ~
o Fasthvit: s it — J:.Izlltumati:iee mmingaventl
Basestasjonen er s — T
s ket il strom Signalomride =~ w Automatiske temmingsvens|
« Fastoransje: J Ladekontakier
Frontdekset «— || Basestasionen haren i T, = B AR
| e ' wanntlisettingsuttak
VaRifitlr < Stavbeholder
e WA @—- Filterenhset
engelsasp = ] -
SmnkdEkSE!
for rampe
(kan lkke formes) '. I:-]
Skittenvannstank Rentvannatark 5"‘"’“"“““"‘&“‘
Klips for « » = Klips for w HEDA-Fi a
vanntank vanritank i et —= Alniiske whimm
= = Vanarar
Flyteball for AN Filterenhetbiips - r J Fo-{
v ulle = Filter el

Meark:

i
1‘-—‘:_—"‘ < Elotier far Hl‘l!mnhﬂtsﬂmm-e &

‘airin tormit

Vanntilknhlingssettet for automatisk patyliing og tapping ma kjepes separat. {Kun tilgjengelig | bextemte regioner)
- Dobbeltkammeret kan erstattes med et anke(t Kammer (600 mi) for 5 Ulsetie mer gulvrengleingsblanding. Kjap separat gjennom offisielie kanaled hyis

nadvandig,

mﬂﬂhﬁlﬁer

Primazrfiltes



I For bruk

Forberedelser | hjemmet dift

Far renajaring bes du fjzrme ustabile, skjars, vardifulle eller farlioe
gjenstander Aydd opp i kabler, kluter, ieker, harde oo skarpe gienstander pd

glven, for & unngd mulige skader ved at de vikles inn, ripes eller yeltes ay
roboten.

R

Apni derantll rommet somskal renajsres og plasser mabler pa ekt sted for
& lage mer plass.

192

Robaten e uistyrt med trappesensores for & oppdage amboringliggends
laltomrddey. Far 5 sikre sikker og stabil drift. anbelales bruk av fysisks
barriever fof 4 unnga wappesoner

-

Far & hindre 2t roboten ikke gienlgenner omridet som rengjeres, mad du kke
std foran robaten, derstokker, ganger eller trange steder.



Far bruk

1. Plasser basestasjonen og koble den til en stikkontakt 2. Manter forlangelsesplate for rampen

Plasser basestasionen pd et sted som =r 53 Spent som mulig og med

et godt Wi-Fl-signal L= det veers nok plass som vist pd figuren og fiern
eventueile gienstander | det skraverte omeddet. Sett stremledningen godt
inm | basestasionen og koble den bl en stikkantakt Bl [sdikatoriampen pd
bazestacionen lyser

Merk: Sorg for 3t vaskeborettfilteret er Installert pd plass.

3. Flern robotheskyttelsen og installer moppeenhetsn

=15m

Mark:

- Zarg for at ingen ob|skter blokkerer signalomiddet
Det anbefaie: 3 plastere basestasionen pa en hard overfiate i stedet for pd
et teppe; da tepper lan pdvirie robotens retur og lading,
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B For bruk

4. Koble til MOVAhome-appen

(1} Trykk og hold inne stramknappen pd roboten | 3 sekunderfor & sl3den
pd. Flam mbotdet=elet og skann QR-koden pa robaten, etler sek stter
«MOVARDmes | appbutikken for & laste ned og instaliere appen.

(2} Apria MOVAhome-appen, tykk pa sSkanne DR-kode for &doble tls og:
skann den samme QOR-koden pd mboten mjen for & legge til enfetern. Felg
imstruksjonzne for 3 fullfere Wi-Fi-tlikoblingsn.

— Wi-Fl-indilator

« Blinker sakte:
Skal tilkobles

Mari:

- Bare 24 GHz Wi-Fi stottes,

- P4 grunm av opporaderinger | appens programvare, kan de faktiske
operasjomane avvike fra setningene | denne bruksanvisningen, Falg
instruksjanens | den gjeldende appvarsjonen,

- Far & tilbaksstlle Wi-Fi gientar du trinn {2} og felger deretter instruksjonens

for a fullfare Wi-Fi-tilkobiingen.
« For & koble enheten fra Wi-Fl-nettverket, trykker du-pé og holder inne
tilbakestillingsknappen pa roboter | 3 seliunder,

194

£. Koble roboten til basestasjonen

Etter at roboten er sl3tt pd; plagser roboten pa basestacionen med
moppesnhetan wendt mot vaskebrettet, Deretter harer du =t talevarsel
nar rmbolen kobles tit basectasionen, Eter at moboten e fulladst, Torblir
statusindikstorens pd roboten og basestazjonen tent | 10 minutter far de
dimmes:

Merk: Det anbefalzs 8 lade mboten helt oo for den tas ) brek for ferste
gang. Hvis ioboten ikde kan stis pd etted at batteneter utladet, kobler du
roboten manuelt til stagonen for 4 tlade den,



Far bruk

6. Tilzatt rengjeringsblandinger 7. Tilsett vann | rentvannstanken
(1} Fjarn frantdekselet og trekk ut den astomakiske dispensermodalan: Ta ut rentvannstanken fra basestasfonen og fyll den opp med rent vann.
{2} Apne de avre inkkene nd modulen og tisett rengjaringshiandmgene i de Inztaller den deretter tilbaks | basestatjonen,

tilsvarende kamrene, sam vist | iguren.

(3} Lukk lokkene, sett modulen tibaks | basestasjonen ag seit deretter pd igjen
frontdeizelet. Rengjeringstlandingene titsettes agtomatizk under drift

o Marmmer A | 408 mL):
Gulvrengioring®

fre———» Wammep B 200 mL);
ﬁ\l spesialisert rergjoringstianding®

Merk: ke tilsett varmt vann | vanntanken, siden dette kan fare til at tanken
« Den automatiske dispensermodulen er fylt opp for brul. For 3 unngd blir deformart. '
funksionsfeil, mé& du ikke tilseste vaesker sam ikke er offisizlt godkjent
- Installer den automatishs dispensermodulen til den klikker pd plase
- ikk= bland eller bytt om blandingens | kamirene for & unngaieil.
Detatjerts driftsprosedyrer for rengjeringsblandingene er spesifitert pa
flaskeetlkmitens,
- * Alle rengjaringsblandingar er tiigjengelige giennom offisizlie kanaler
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B Bruk

Trykk og hoid inne stromknappen | 3 sekunder for 4513 pa roboten.
strmenindikatonen forblirtent. Eller plasser roboten pd basestasjonen ved &
Justere ladekontaktens til roboten med de pad basestasjonen. Deretier slar
roboten seg pa automatisk og begynner & lade For & =l2 av robotzn, flyser du
roboten bort fra basestasjonen og trykker pa og holder inne stramknappen 1 3
sedmnder.

Rask kartlegging

Etter 5ha bonfigurert netiverket for furste gang, folger du instruksjonene §
appen for raskt & lage et kart, Roboten vl begynne 4 kartiegge uten rengjaring.
f&r rotaten kommer tibske Ul basastasjonen, er kartieggingsprosessen
fullfert oo kartet lagres automaltisk

[T roboten er | bruk, kan du trdke pd en vilkdrlig knagp for & sene den pd
pause. Huis foboten er satt pi pauze-fmer enn 10 minutter, gar den automatisk
| dvalemodus. Alle indikstorer pd robaten slir seg av. Trykk pa ensdlicdrlig
knapp pa roboten, eller trykk pd appen for Svekke roboten.

Merk: Huis roboten seites pd pause of plasserss pa basestagionen, vil den
gieldende rengjennosprosessen avsiuttes.

Auto-gjenoppta rengjsring

Mar robotstevsugeren har for lite Batterl, gdrden automatisk tilbake tl
basestasjonen for lading. Etter & ha ladet il riktig batterinlvd, gienopptar den
uterdige rengjarngsoppgaver

Merk: Aktiver den | sappen for & bruke denine funksjoren.

196

ke forstyrr-modus

ke forstyr-modus er aktivert scom standard fra {abrikien. DU kan bruke appen
tiLd deaktivers [kke forstyrr-modus eller sndre (ke forstyrr-perdoden.

Merk:

- Planlagte rengiatingzopogaver utheres som normalt | ikke lorstyrr-perioden.

- | denne moduzen, velger du om du vl gienappta rengjarirgen, aktlvens
automatisk stevoppsamiing og senke stemmevolumet | (kke farstyrr-delen ay
appen.

Bidr barneslkringen er ay, trykker du pd og holder inne 7 -mappen for &
akllvers pmridersngjeringsmodusan. | denne modusen rengjer rmboten
of kvadeatisk formet omrdde pi 1,5 = 1,5 meter rundt seg, og gar tilbake til
startpunkiet nd: omradersngieringen:er fullfart.

Starte robolen pd mytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke Kan slas av, trykker du pa og hoider
inne stemknappen | 10 sekunder for & <4 den kraftig av. Trykk derettsr 08 og
hold inne stramknappen i 3 sekunder for 5203 p3 oboten.



Bruk

Steviuge og moppe

Merki Mar roboten brukes for forste gang; starter den son standard'|
eStiysig 0O moppss medus. For & justers rengieringsmodusen gar du il
innstillingens for rengjeringsmodus | appen og velgerblant felgende te
elstra attemnativer: (L Stavsuging # Moppe @ Moppe efter stevsuging
1. Starte rengjaring

Trykk pd strambnappen pd roboten eller bruk appen for & 13 jchottevsugeen
tif & =tarte fra basestasionen. Deretter planiegger roboten den aptimale
rengiaringsnsten og utfare: rengjsfingsoppoaven basert pd det appretteds
fartet

Merk;

- For & sikre 3t roboten enkelt returnearer Ul basestasjonen efler rengiening,
anbefales dek 414 mboten bl & starte fra bazestasjonen.

= Vent et yenlikk mens moppe putene rengperes fer robotstovsugeren starter
IO EEGEL

= Ikdee flytt basestasjoran, erbrannstanken, skittenvannstanben aller
waskebrettfilteret mens den er idrift

= Marmtvannsrengning kan aktiveres/deaktiveses | appen for renganng
& moppeputer, Ford unnga skilding ma du (ke beere vannutlépet risr
funksjonen er pé.

2, Automatisk moppevask

Under rengjering vil raboten autamatisk ga tibaks 1l bazestasjonen for

& vashe moppeputene basert o& rengjoringsfrekvenzen for moppeputer
spasifisart | appen, Basestazjonen fyller automatisk iobotens vanntink og
mboteh gienapptar engighingen.

3, Tam stevdunken automatisk og vask og terk moppeputens

Etter &t iobotstevsigersn har (ultfart en rengjenngsoppgsave og gif titbaks
til Easestasinnen for & lade, begynner basestasjonen automatisk 5 tamme
stvdunken, Deretier vil def waske og terke moppeputens.

Mark:
- Hvizden automatizke tammefunksjonen er stitt av | appen, vil ke
basestasjonen automatisk temme stavdunien.

= Hazestatjonen temmer stovdunken | henhold til innstillingete 1 appan

4. Rengjer skittenvanntanken

Etter at robotstovsugeran har fuilfart oppgaven, ma du rengjere
skiftzrvannsbeholderen for & forhindre lukt.



B Rutinemessig vedlikehold

Deler

For 4 holde roboten | god stand, anbefales det 4 se bruken av tilbehar i appen eller felgende tabell for rutinemessig vediikehold.,

Vedlikehold av rabat Vediikeholdshyppighet | Bytteperiode ;’:“"‘-‘“?s‘;“ Vedilkeholdshypgighet | Bytteperdode
Mappepiiter ! Hver 1. 613 mdned HERA-filtar Hies 5. Tdned

Rengjer ved behov
Mappepuizhnidens !

B3 ke Aeuistisk shoum By ut ettar behow
Stevedunkens filker Hver 3. tll & méined Sravtahaldar e 3 M i S
:':,.?,:?ﬁg:::ﬂﬂ Skittenvannstank Eftar lwer bk
Sensorod Rentvannstank Rengjer ved behov
Ladekontakier Huer mdned ! Baspstasjonens
signalomrade
Statfangarvindy !
o3 Ladekantaktar Hver manead
Stotfangaer natiske
Sidebrste Hver 3. til 6, mined temmingsventil
Haovedbarsts Huer 6. 1L 12 mdned VAsEAiter theer 1, 612, méned
K vu.:rsnk;]::nnduL e et
vannpafyllingsinntak 2
Robotans bunm éngjer ved befioy Merk:
; * Hyppigheten & vediikehold og utskifting ayhenger av faklisk bruk. Hyis det

Stenvehiink opnstar =t unntak pd grunn av spesietle omstendigheter, anbefales raskt
Omnidinelsfanelt hjul / vedlikehold eller utskifting:
trireehjuil / hovecdhjul f
klaringsstetter
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Rutinemessig vedlikehold

Vaskebrettfilter Vaskebrettets varmemaodul

1. Ta ut roboten oo fiern vaskebrettfilteret etter at Under bruk kan vaskebrettets varmeelement utvilde kalkbelegn. For
& fjerme det tar du ut roboten, heller en liten mengde hwit eddik (5 %
cdd ksyre) pa overflaten av varmeelementet eg rengjer det med en

barste.

Merk: Varmemodulen for vaskebrettet kan forbll vanm etter moppevask. La
det avkinles for rengjaring.

2. Skyll vaskebretifiiteret med rent vann, terk det rent, og Instalier
det deretter pa vaskebretiet -

Maerk:
- Vaskebeettet kan forbll varmt, La det kisles ned far hdndisring.

En egnet avkalker kan ogsd brukes | henhold fil Instruksionens som falger

3. Bruk appen ller trykk pd «“-kmappen for & returners roboten til med.
basestasjonen, elier sett roboten tilbake manuelt - Ik tilsett lwit 2ddik eller avkalker direkts | rentvanmstanienfor 3 unngd
fzilfunksjon,
+ ke bruk zkarps verktoy gller etsende vasker som saitsyre Gl & rengjsre
warmeelementet.




B Rutinemessig vedlikehold

1. Fern frontdekselet pa basestasjonen og 13 ut stevbehoideren. Trykk 3 Skyy primarfilteret | retningen vl pilens pa trykket far & ta det ut, ag lesme
filtzranhetens klips innover for & ta ut fillerenheten og tam stevbeholderen ittty et kst skirTme
som visti figuen.

o=
i1 _ I -
L—‘L_ —[fi_xi =L
| D e
L IR =]
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Rutinemessig vedlikehold

Skittervannstank

& Skyll stovbehalderen, primariterst, HERA-llterammen og 1. Flem skittenvanntanksn, 3pne deiselet og kel ut det siitne varmnet.
fifterenhatsrammen med vanm, og {s dem terke hell

o |

(3] E ILE:‘I_ D m 2. Skyll sklttervannstanken med rent vann, oo bruk et egnet
—_— x s

rEngisrinpsveckioy til 3 engpre den indre veggen av skittenvannstanken,

&, For latt stav, bank forsiktip p5 HEPA-filteret og det skimstiske skimmat foF
& fjerme smuss. For iraftig stey, skyll dem under rent vann og ia det luitterke

ortentiig,
- -H_I‘x
— -
, s C
Merk: Sa tabeiten for rutinemassig vedlikehold for anbefall intervasll [or Merk: Flyteballen | sirttenvanntanien er en bevegelo ded. Ik brulk for mye
utskifting av HEPA-filtes. kraft nér du rengjer den for & unnga skader.

£



B Rutinemessig vedlikehold

Stovdunk og filter

1. Fiern robotdekselet og trykk pd stewvdunkkiipsen for & feme steedunken.

2. Trekk |filterkiipsen for & fime filteret og tem deretter stevdunkzn som vist
pa figuren.

Fd
|
Rt

L ]

H'n

L -]
-__—I—___‘—\-\_\_‘
[a [1] '\!
.
—

3. Bank forsicio pa kurven til Titecet for & feme smuss.

Merk: like forsek & rengjere filteret med en barste, en finger eller en skarp
gienstand. Dette kan fordrsake shade.

4. Shy|L stavdunkan ag filteret under rennande vann, og 12 tarke for du
installerer dem igjen.
*
J‘-'_'-H“"-\_

— ¥

- Bkyll stovdiunken ag filterst kun med tent vann, lkke bruk noe vaskemidoel,
- Bruk simvdunken g fillsret kun nar de o helt teme



Rutinemessig vedlikehold

1. Tykk berstevernklipsen innover for a flerne barstevemet og lefte
howvedbarsten ut av roboten,

2. Trekk ut barstene som vist | figuren. Bruk 2t egnet
rengigringsyerktay for 4 fieme eventuelle har som er fittret
| barstene. Etter rang|aring setter du berstene tilbake |
hovedbarstehelderen til de kikker pa plass.

3. Med pilene pa skjermen vendt oppaver, setter du hovedboarsten
inn | sporeni nedover pa en skra mate.

4. Sentrer den fremre enden av barstevernet med sporet, sett den
inn nedover pa en skra mate og trykk den deretter pa plass.

Merk:
- Wazr forsiktig nar du trekker ul harstene for 3 unng skade.

- Huiz hovedbarsten er swaert sammenfiltret, md du kantrollers om roboters
stvdunk-er full og ikks Kan suge inn har, 133 fall ma du tamme stevdunken,

- Hobd hovedbarsten wtilgiengelig for bam og kKledyr for 4 unngd skader,
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Rutinemessig vedlikehold

Sk av sidebprsten med e skirutrekker, rengier haret fra barsten g slinu den
deretter pd igjen,

Mark:
= Bruk et verktoy slik somen liten skrutrekker for & skille akselen og dekket pa

omnidireksjrnshjulel. ke brik overdreven kraft.

- Syl ommidireksponshjulet under rermende vann ag plasser det tibake etter
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at det har terket helt,

Robotsensorer og stetfanger

Tork av robotsensorene og stetfangeren ved & bruke enmyk og tarl kut, som
wist pa figuren nedenfor,

30-dobbellinjzlasersenzore:

< Gtetfanger

Kantsensor

Teppasensor

Merdc: En vl klut kan skade sensitive slementer pd robotzn og basestasjonen.
Bruk en tarr kot Bl renggenna.



Rutinemessig vedlikehold

Automatisk temming av ventiler, ladekontakter og signalomride Moppepute

Rengier de automatiske tdmmingsventilens, ladekontakiene o Fiem moppeputen ra moppeputeholderen for 3 skifte den.
signalomrddet med en myk ag terr klue

Moppeputeholder @ .
Hoboten inneholder an heyytelses Hum-jon batteripakie. Sarg far at

Fiem og rengjar mogpsputeholderne, batteriat forblir godt tadet for dagig bruk, for & nppretthoide pptimal
batteriytelse. Hyis roboten ikie skal brules over en lengre peviode, sl du
den avog legger den bart. For 3 farhindre skader fra everutiading, lades
mbaten minst &n gang hver tredje maned.
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B Feilspking

Problem

Le=ning

Roboten kan kke slis
pa.

[Fet er lite batteri. Lad opp raboten pd basen og prev deratter pa mytt.

Temperaturen pd batteriet 20 for lav alisf for hiy. Det-anbefales & bruke roboten | mifjg2r med =0 omgivelzestemperatur ol

over 0 *Cog under 40 *C.

Boboten ken lkke ade.

Bazestasjonen er kke kablet til stram, sarg for at beage endene ay stremiedningen e ridig bilkoblet
antalkten mellom Ladekontakiene pa basestasionen og mbotstavsugersn e dartig, rengjer ladekontalkie=ne.
[antroller om det er fremmediegemer ved kontaktene til roboten og fiern eventuelt fremmediegemer,

Roboten klaer (kks 4
kobie &l Wi=Fi.

wi-Fi-passordel er fell. Kontroller at passordet som brukes for 3 koble bl Wi-Fi-nenverket es rktg,

foboten statter jkki 5 GHz 'Wi-Fi-tilkobiing. Serg far a1 roboten er koblet ol en 24 GHz Wi-F-tlkabling.
Wi-Fi-signalet er svakt, Serg for b roboten er i €t omrdde med god Wi-Fi-dekning.

Roboten gr kanskje ke klar il & konfipureres. Avsllitt og o inn Dappen pd mytl, og prev |gjeh som inatrisr.

Bobotstevsugeren kan
fkk2 finne og retlurnemns
til basestasjonen,

Basestasjonen kables fra stram ellar fiyttes nar roboten (ke er p den, Koble basestasionen tl stamforsyningen elier
plascer roboten pd basestasionen for a tadie.

Bet er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser bazestasionen | et mar Apent omedde.

Flytting & roboten kan fere t at den endrer posisjon pa egen hand, og den lager et nytt kart dersam omplasseringen
mishykhes. Hyls raboten er for Langt fra basestasjonen, kan det vare den ke retumerer av seg selv il basen. | 52 fall ma
du rmaneett plassers foboten pd basestasjonen.

Tatrk aw signalomrddet pd bassstasjonen for 4 feme stav eller rsk

Roboten setter seg fast
foran bazestasjonen
og kan [kke g tibaks
til dan.

Kantroller om det ar nok plass pd begge sider slier foran basestasjionen for & hindre at roboten biir blokkert, Ruten for &
returnete for [ading er blokke, =ks. 2n dar som er lukket

Hoboten kan gli hvis gubsst foran basestasjonen er for vdtt. Rengjar i s fall overfladig vann far du praver igjen.

D=t anbefales & fivite basestasjonen Ul et anmet sted og prsve pa nyte.

Sorg for at rampens forlengelsesplate e ardentlig installert.

Robotan kan lkks slas
aW

foboten kan ikke slds av ndr don (adar. Det anbefates 3 fiytte iobotstevsugeren fra bazestasionen, og deretter trybe og:
holde inne | knappen | tre sekunder for & sld den s

Hyis reboten ikke kan skds avved & utfere trinn 7, trykker du pd eo holder inne (4-knappen | 10 sekunder for & tvinge
roboten-av. Hvis problemet vedvaen bes du kontakte produlkistattan.

Boboten gl glipp av
rommene som skal
reng|aes.

Saryg forat derene tl rommene som sksl engjares-er dpre.
Cemrddet | rommet som skal rengjores kan vaere vatt oo glatt, roe som 3 robeten til 4 skl og fungem unormalt. Terk
guliet for du bruler mbhoten.
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Feilsgking

Problem Le=ning
[Fet tar gmirent 3 timer & lade mbaten helt ndr patteriegt er lavt
Ladehastighaten er Hviz du bruker roboten ved temperaturer utenfor det spesifiserts omradel, roduseres ladehdstigheten automatink for &
La, forlenge batteriets levetid.
Ladebontsitens pd bide rmoboten 04 bazestasjonen kan vare skitnie, tork dem av med an terr k.
Hontoller om stevduniditteret-ar Ulstoppet. Hvis ja, renajer den elier bytt den ut.
Stoyen aker mens En hard gienstand kan sette seq fast| hovedbarsten eller | stovdunken, Kontroller og fiern eventuelle harde gienstandes.

roboten erl drifi

Hovedbarsted etler sidebprsten kan bl sammenfiliret. Eontroller og fjern eventuslle fremmedobjekies
Bytt sugemodus tit Standard eller Stille.

Genstander som stramledninger og e ber orgariserss for du bruker roboten.

Ak m""": E’E;'fgde . Arbeit p4 vite oo glatte nverfiater tir havedhjulet tl 4 skil. Der anbefales & torke de vite stedene-for du bruker mboten,
=29 ge Tork av statfangervinduet og 30-dobbeitdinjelazemensorens pa roboten med en en, mykog tor klut for 3 holde dem renss
angltte ruten

g uhindnel
Robaten wil ; sis
Pz e Sy for at roboten lkle et stilt Inn pd lkke forstyrr-modus, som forhindres &l den fortsetter rengjerngen.
mngjnringei '" AT foboten gjenopptar ikke rengjeringen etter a8 du maneelt har plassert robaten pa basestasionen, etler har sandt rebaten
Laziing. ; til {ading via appenalier (O-knapper.
Stasjonen kan ikke Kontraller om stevbeholderen | basestasjonen er full.
tomme stavdunken His stavtanken [kke er full m& du knntroliers om det er noen hindringer ved auto-temmeventilene i robotstavsugeren,
aulomatisi bazestasionen etler stivdunken. £ 53 fallma den biokkere delen niddes.

Kontraller om lorseglingen pd skittenvanmstanken er las eller ikke riktio instaltert, og tfbakestill den i23 fall maruzlt. Hyis
Varmiviet | problemet vedisarer, bes du kontakte produkistotten.
vaskebrelted sr Trykk forsiktig ned pad skitterwanntanksn for & sikre at den er riktig installert
unDrmalt. ta av vaskebrettfilteret, kontroller om aviepet er blokkert og rengjer det

Kentraller rengjeringsbiandingen. Ikke tivett annen vaeske enn det offisialt godlidents renajeringsblandingen.
Moppeenheten haves Flarn moppesaheten for & kontroflere am: det sitter fast fremmedlegemer | den, og prev-d starte roboten gl nytl. Huls
unormalt problamet vedvarer, bes du kontskte produktstetten,
Det &r vann under . N

5 M&r dus tar ut rentvarmstanken, kan det vaere |gjen litt varm | reret under tanken eller undt pakningen, Dette er normalt
rentvanmstanken giler ‘ :
: Teark-av mied en myk klut

runds paknimgen.

Former hjelp kan vi kontakizss via https: fawwwemova tech
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I Spesifikasjoner

Robot Basestasjon

Modell RLVTITCE Modell REVEDO?
Ladetid Ca, 3 timer Mominell mngang 220240 V ~ 50+60 HI
Naminell spenning 14,4 = Mominell utgang N —3A
Narriinell effekt 75 W L“‘E:ﬂif::;‘ under | 200w
Briftsfralens 2400-3483,5 Mz r:n:iun::ﬁi:tgt;nﬁi:rb 64t W
Maksimal utnangselekt | < 20d8m Eﬁ?ﬂeﬁnﬁ"‘d” 135 W
Statlon de recharge/ladedakking Under normal brukstilstand ved bruk; ber dette utstyret ha.en avstand pa

mmilnst 20 e mellom anténnen 6 brukerens kropp.
Stramfarbruk | av-modias: = 0,3 W

Stramforbruk | standby-modus: = 0,5 W {innen 15 minutter etterat Mtk

rohoten forlater basestasjonens/lacedokkingen
) " gen) Nominell effeit {under varmivannssengjaring) avgjeres av effekdverdien |

Robot og bas jon/Station de rge den representative perioden {vanntempenstur 25 °C},
romipel effekt (under lading og terking) avgimres av effektverdien under
Utstyret har lkke standby-modus eller andre tiisvarende tlstander full belastningspedode.

ndr det glelder standby-krav, stremstyringsfunksjon ellar muligheten

til § deaktivers tradinse nettverkstllkoblingers pd grunn av
battarlivediikeholdsbetov. Stramforbruket t utstyret er sannsymligvis
heyera enn apdre ubstyrsmodeller som applyller disze funksjonskravens.
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Spesifikasjoner

Oppladbar litium-lon-batteripakie EE-informasjon

ﬁ Alle apparatane utstyrtmed symbolet er elaktrizk og elekbromzk

avfall (EE-aviall som | direktiy 209 3/ 10/EL) SOAm Ikhz =kl blandes

med usortert husholdningsavtall. Du ber heller beskyite mennezkers
B jelse o miljset ved & overlevers kassen utatyr tl et utpekt
Type Uiieim inmzambingzpunikt far reziriulenng av elektrizk oo slekironisk utstyr,
utpekt av myndighetens eller lokale myndigheter. Rlkig avhending
og resivkulermg bidrar til & forhindre mulige negative konzekyensear
Antall 1 for mifjaet oo menneskers helss, Kontakt installstaren eller Iokale
myrndigheter for mer informasjon om plassedngen, samt vilkar og
betingelsar for slike Innsamiing=steder

Model| R2407-452P-XDEV/RI401 252 P-MYD

Maminell kzpasitet 5.8 AR

Avhending og fjerning av batteri

Deén innebygde Littum-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelioe for miljaet. Fer du avhender batteriet, ma du serge forat batteriet fernes av
losalifiserte teknikere og avhendes pd et egnet resitkuleringsaniegyg,

- patteriet md fernes fra apparatet far det avhendes;
- appatatet ma kobles fra sremnettet ndp du tar ot batterist;
- hatteriet ma avhendes pd en's/kkes mate,

FORSIKTIG:

Far du tar ut battzriet, md du koble fra stramimen og t@mime battesiet £& mye som mulio.

Brukis batteriar m& avhendes hos 2t passerde gisrvinningsankegg

|kkn yt=ett batteriet for heye emperatuer for 4 unngd risiko for eksplosjen.

Undar darlige fochold kan vastke lekke fra banerizl Hvis det oppstar kentakt md du skylle med vann og kontakis lege.

Veiledning for fjerning:
1..5mu roboten, bruk et ridig verktey for a fieme skruene pa baksiden av roboaten, og ffem deretter defselat

2. kohie fra polene meliom batteriet og PCS-kortet for 8 fermne batteriet
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Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stitar, brand eller skador orsakade av felaktig anvindning av apparaten, 1is bruksanvisningan noggrant
innan du anvinder apparaten och spara den fir framtida referens.

AnvAndningsbegrinsningar

« Denna produkt bar inte anvandas av bam ynagre §n 8 ar elier personer med fysiska, sensoriska eller

Iintellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/kunskap utan Guerinseende av en fardlder /
vardnadshavare far att sdkerstilla saker anvandning och fdr att undvika risker. Rengdring och underhiail far
Inte utfiras av barn utan tillsyn.

« Apparaten far endast anvan das med den srromfarsarningsenhet som falier med apparaten.
« Ben har apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av fackman.
+ Ta bort firemal fran omradet som ska rengéras, Sam firinte ieka med apparaten. Sakerstall att barm och

husdjur tills pa sakert avstand frdn roboten nar der ari drift.

+ Undvik att installera, ladda eller anvdnda apparaten i badrum eller runt pooler,
- Ben har apparaten ar endast avsedd far golvrengtiring | hemmilja. Anvand den inte utombias, pa icke-

golvytor efter | kommersiella efter industriella miljoer

- Kontrollera att apparaten fungerar karrekt pa en [@mplig plats. | annat fall ska du inte anvanda enheten.
« Om stromkabeln &r skadad maste den bytas ut mot en sarskild sladd eller enhiet som finns tillganglig hos

fillwerkaren eller dess servicepersonal.

« Anvand inte rmboten | ett omrdde hdngande ovan markniva utan skyddsbarriar.
+ Placera inte roboten upp och ner, Anvand inte locket till LDA-sensom, robotkapan eller siotfdngaren som

handtag far roboten.

 Roboten ska anvandas | miljoer med en omolvningstemperatur dver 0 °C och under 40 °C. Sakerstall att det

inte finns ndgon vatska eller kiibbig substans ps golvet.

« For att forhindra att det uppstér skador pd grund av att roboten fastnar bor du ta bort (Gsa foremdl och

sladdar fran golvet lanas rengdrngsrutten innan du anvander roboten.

+ Ta bort omtdliga oller sma faremal frin golvet 53 att roboten inte krockar med dem och skadar dem.

« Hall har, fingrar oech andra kroppsdelar borta frdn robotens sugdppning.

« Forvara rengoringsverktyoet utom rackhall far barr,

= Anvand inte raboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

« Placera inte barm, husd|ur eller fSgot faremal pa roboten cavsett om den stér stitla eller ror sig,

+ Endast rent vatien och officiellt godkant rengaringsmedel fér tllsittas | renvattentanken. iIngan annan

vatska (tex. alkohot eller desinficeringsmedel) fir tillsattas. Pa flaskan med rengoringsmediet anges hur
star mangd renodringsmedel som far tillséttas | det rena vatinet, Férvara rengdnngsmedlet utom racktall
far barn.

« Anvand inte mboten fir att rengdra brinnande faremal. Anvand inte roboten fGr att plocka upp brandfarlioa

oller brafnnbara vatskar, fritande gaser eller outspadda syror eller lGsningsmedel,



Sdkerhetsinformation

- Dammsug inte harda eller vassa foremal. Anvand inte apparaten for att placka upp faremal som stenar, stora
pappershitar eller ndgot som kan tappa til apparaten.

- Stickkontakien maste dras ur vagouttaget innan du rengér eller underhaller apparaten.

- Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skdl| dem med vatska, Efter rengoring av
tvattbhara delar;, torka delarna helt innan du satter tillbaka dem ach anviander dem.

- Arvand apparaten enligt instruktionema | bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga for farlust elier skada
Sem uppstar pd grund av felaktig anvandning av denna produkt.

Battarier och laddning « Anvand inte eit batteri eller en basstation frén medje part. Roboten kan endast anvandas med

bazzstationsmaodell RCVED?OT

« Basstationen laddar ett likstromsbamer (0C€) pa 14,4 ¥/5 800 mah Utiumbatteripahet.

- Denna basstation kan inte anvandas for att ladda icke{addningshara batterier. Under|dtelse att gora sa kan
orsaka att litiumjenbattenst tar eld.

- Fdrsak Inte ta is3r, reparera elier modifiera batteriet eller basstationen pd egen hand.

+ Placera inte basstationen nara en varmekalla:

< Anvand inte en wit trasa ollor bidta hander fir att torka eller rengdra basstationens laddningskontakter,

« Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som farborukats ska kasseras pa lEmplig
atervinningscentral.

« Om stromkabeln skadas eller gar sonder maste du sluta anvanda den direkt och kontakta kundservice.

« Sakerstill att roboten & avstingd nar den transporteras och fGrvaras | originaiférpackningen om majligh

« Om roboten inte ska anvandas under en 1angre tid b du ladda den helt, sedan stdnoa av den och forvara den pa
en sual och torr plats. Ladda om robaten minsten gang var 3:e manad for att undvika Guerurladdning av batternst,

Lasersakerhetsinformation - | gsersensorn | denna produkt uppfyller standardkraven IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 for laserprodukter i klass 1. Undvik direkt dgonkontakt

med den under anvandning.
LASERPRODUKT KLASS 1
LASERPRODUKT FUR KONSUMENTBRUK
EN 50689:2021

ﬂ Endast fir inomhusbruk (L] Las bruksanvisningen

XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. Intygar hdrmed ant radioutrusmingstypen RV 7CE verensstammer med direlaiv
2014/53/ELL

Den fullstandios texten till EU-férsakran om dverensstammelse finns pa foljande webbadress: hitps://www.mova.tech

om duvill ldsa en wfdrlio e-anvandarhandbok, o til hitps: /fwww.mova. techf pagesfuser-manuals-and-fags



Produktdversikt

} Deckningsknapp

< Tryck far att skicka roboten tllbaka il basstativhen
“Barnidsel Ar aktverat. tpck och hill nad | tre sebiinder forati
inaktivera barnldset

- Barntiset 3r [naktiverat, tryck och hatl ned | tre sekunder f&r an
aktivers flackrengarnngsfunkbonen

= (1) Knapg fér strém/rengaring
Tryek och hall hed | e sehunder for ath sls pa ellerstangs av

Tryck far-att starta rengdringen ndr roboten & pa

RGH statusindikator
Pulzerands bl3 {sidornal: Smart rengaringslage (boostfor stora
partiklar, mattboost, intelligent Adckrengsring, Sman MapEstsne,
£t}

Blinkanrde ritt {| mittan): Fal

Statusindikator
] Helivit: Renganngen eler siadningen siutfordes
"\ ’ Blinkande vit: Laddar (inte svagl battei)
“ o Fast arapge sken: Standbyidoe wd 1391 batten elter pausad vid

L e &t batteri
. = Andning Drange: Laddar [lAgt batter)
— = Blinkande orange: Fel

Obs:
Tryck pa vallri knapp pa roboten for-ait pausa oboten ndr den
stidar alier dker Ullbaks for att [adda.

Bamids kan akllveras/inakiiveras via appen.

s
[~
Fed



Produkttversikt

v Entra LED-lampor

) P T .
: h : i s \ridbart hjul
ip-lazersensomer med Mattsansar i— d s, y
dubita linjer Sidoborste med | N
Al IA-kamera férlangningsenhet
Al HD-kamera Frigingsken ~ Frigangshen
Huvudbionte = Hppitjed
Mikrofoner - e Hunudhjil
Husruigdhjul —Q E
Lyfthar Lazaravstdndssensor \ Fastkldmmar
S —— = T morharkd
Fonster for stitfangare Montering av = Monteringshal
MopExtend fiar mopphallars
. el I
« Atgrstallningsknapp/ wifi- 1kl
Indlikator . LEnk.
Trieck och hall ned i 3 Dammbehillara Montering av mopp
sekunderfor att Sterstalla til
Tabriksinstdliningarna < Omrade fare
< Kifa Dammbehiltarens ,————, mantEring av
fastklEmma — | mopg
Ve for sulpmatickmping S (or autamatisk - _dj
i Kantzenea: mning —
f_-.] . Laddningskantakisr Filter » Moppens hillare
Inlapp for sutdmatisk Filteffaste
vattenpdiylining
v Wantakter




Produktdversikt

—— Fack A {400 mi); Plats resarverad
i Golwengdringsmaded for anslutning av
Hasstation .
- nEack B {(: 200 mii}: Sarskll :T#?Wﬂrr
- rengoringsmedel ] M T o
o s A== tiskpdfylining och
e kdpa —r— g | F— ¥ il \. tmming
——— e e s { @1_ Stramfarsong-
== il T A
) E_l____: 4 Y ————— Fovaringsficka
o dozarngsmaodul = | e ol T
Sratusindilatar dubbis tack | — far strimsladd
o Heltvit; Basstationen i Vel o astomatisk @mning
dr ansluten Gl stem ' - —= Fliter
o | _ | + Fastomnge: Signalomrade - T —n Veptil ior automatisk tamning
Basstationsn har=n A ek Laddningskontakter
—_ . Luftutiopp —= - L= = :
Fromthdpa ﬁ ! E pr—i——— Ltlopp lov automatizk
— vanenpafylining
e i (oarmmtant
tedithrada — TudtthrSdans
varmemaodul

= Ef &
Farllangningsplatta s X iz
s Tl

. 4@}@@— Fitarenhat

Klarmema fir o g .
uattzrtank ‘?:' (‘ Y
'y
Flotikula fs : / AT
Tully vattes fl 1."- f'L L
i y
1!’---'2_—-1-"-
Ohs1

dammbehaliaren |
(Ej svtaghart) Handtag pd dammbehdliaren
» Kldmma for m
HERA-Titterm
vattentank B il | == Abisniinkt shum
2 Watteondr -
Filterenhetans - r] lH
Filter klammos ¢ B - L _|
. ' __I.J" _ |
= Flottdr for Filteremhetzram = HEPA-Filtar Huafitter
tomt vatten

Vatteranslutningssatsan for automatisk pafyllning och tBmning maste kopas separat {Endast tillg3nglige | specifika regioner)
- De dhibbls fackan kan ersatias med et endsfack (600 ml) far st kimna tillzatta mer golyrengoringsmedel Wid behoy ksn de kbpas separat via officieila kanaler
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Innan anvandning

Férbered ditt hem

=8 b

o D TR

R

Innan rengfirng pAbonas sks Instahila, Bmitdiga, vardefulla alier farliga Robotes ar utrustad med kantsensorer for att uppticks omglvande avsatser,
foremal piockas bart och Eabiar, trasor, leisaker, hasda fGremal och vassa: For att sakerstalls en s3ker och stabil drift rekommenderas anvandning av
firzinal rensas fran gabwet e @i undylka st de bl jnsnarjda; repades eller fysiska hinder for st undvika avsatzer.

omkullvdlia av roboten och orsakar skador,

L
Oppna diren till det rum som ska rengaras och st3ll mablerna pd gin rdts For att undvika st mboten inte kanner igen emraden som behdvarrengbras
plats fir att frigara mer utrymme. ska du inte st framfr roboten, trgskeln, karidoren eller trénga platser

[
LH




Innan anvandning

1. Placera basstationen och ansiut till ett eluttag

Piacera basstationen pa en plaks som 3r 53 Bppen som majligt och med

b WiFl-t3ckning. Lemna tliilrdckligh med utrymme eniigt bilden och ta bart
atla faremal | det skuggade smradel. Ans|ut strémslzdden ardantiigt till
basstationen och den andra Enden Hil et eluttag ooh vants Hils basstationens
indikalor tands. '

=15m

[niad

- Setlll art jnga foremd] kan blockera slgnalamridet.
Det rekommenderas att placerz basstationen pd ett hirt underlag snarmame
an pd en matta, sftersom mattan kan stirs mbotens {drmaga att dtervdnda
och ladda ordentio. '

Fal

2. Montera rampens firlingningsplatta

Fliter till tv3tthrada

QObs: Se till att tedtthrdd efiltret Sr installerat pd plats.

3. Ta bort skydden pid roboten och mantera moppanordningen




Innan anvandning

A. Ansluta till MOVAhome-appen

(1} Treck och b3l ned sromknappen pad roboten | tre sehunder far att 513 pa
den. Ta bort robotens kipa och skanna QR-kodan pa roboten eller sokpd
"MOVARome® | apobutiken for-att ladda ner och install=ra-appen.

(2} Oppna MOVAhome-appen, tryck pd "Skannz QR-Kod for ay ansluta®
och skanna samma QR-kod pa roboten igen far att lagge till enheten, Faij
anvisningamma far-att slutfora wifi-anslutningen.

— WEF- Indikator

+ Blinkar lAngsami:
Kam anslutas

Obe: _

- Eridast 2 4 GHz WiF stods,

- P4 grunsl av upparaderingar av appens miukvara kan de faktiska
funktionerma skilja sig frdn vad som anges | denna handbok. Fol
instruktionerna | dan uppdaterade Yersionen av appen,

- Fiar att dterszdila wifi, upprepa stea (2) ooh fol) sedan anvisningama far att
slutfara will-apslutningsn

« Foratt kpppia bort enhetan frén wifi-natverket, tyck och hall ned
terstillningsknappen pd roboten | e sebunder.

&, Anzlut roboten till basstationen

Efter stt du har slagit pa roboten, placerd moboten pa basstationen med
moppenheten vind mot (Wattbradan, Sedan hoir du ey rastmeddelande nir
robaten |lyckats ansluta till basstationen. Efter att robotan 3 fulll laddad
knmimer statusindikatoremna pd moboten och basstationen i férll tinds | tio
minuter ach sadan dampas.

Obsr Vi rekommenderar att ladda roboten fullt ut innan du anvander den fGr
forsia gdngen, Om roboten Inte kan dlds pd ndr battenel 5t urladdat kan du
manueiltansiuta roboten till staticnen G att ladda den.

et
b |



Innan anvandning

6. Tllisitt rengéringsidsningar

(1} Ta bort frontkénan och dia'ut den automatisks doseringsmadulen.

(2} Oppna moduless dvre lock oon vilsdn rengoringslosningarna | respektive
Fack, =3=om wisas pd bilden,

{3} St3ng lodken, 25t tllbaka modulen | basstafionen och 28t sedan tllbaks
fronticdpan. Rengirimgsmedlen tilisat= sutomatiskl ander drift,

o Fack A& (7 408 ml):

[ Golvrengaringsmede!*
e Fark B (- 200 mi):
(' ﬁﬁ\l E&rzkilt renparimgsmedsl®
I ,r Y.
—————————— ™ \‘H‘_‘ :

%
\

Obs;

- Den automatitka doserngsmodulzn kan fyilas for ameandning. Tillsatt ings
vatskor som inte 3r officiellt godkanda far att farhindra funktlonsfel.

- Montera den autnmatiska dozeringsmoduten tills den klidkar pa plats,

- Blanda eller farvisla inte Wsningama L facken fér att féchindra funktionsfel
Detatjerade anvandarnztruktioner for rengdnngimedei 3r specificerade p3
Nasketiketten.

- *Alla rengaringslGsnimgar finrs tligdngliga via officiella kanalse.
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7. HaEll | vatten | renvattentanken

Ta ut renvattentanken w basstationen ach fyil lanken med rent vatien.
instatlera cedan tillhaka den | basstationen.

Ohs: Tillsan inte hett vatten | vattentankan, eftersom detia kan gina atl
tankan deformerss:



Bruksanvisning

SLA pa/av

Tryck och hall ned strimknappeni tre-sekunder fae att 5ka pa roboten,
Strfmindikatom firblir t3nd. Eller placera roboten pd laddningsstationen

genom att anpassa robatens laddningskontakter till de pa laddningsstationen.,

Raboten kommer direfter ait sld p automatizkt och boga ladda. StEng v
toboten genom st flytta den fran basstationen och tryck sedan och hall ned
stramknappen | tre sehundes.

Snabb kartidggning

Mar du har konfigurerat nidtverket for forsta géngen fijer du snvisningama

| appen far att snabbt skapa en karta. Roboten banar kartiagga utan ate
rengora. MSrrobaten dtervander till basstationen har kartl3ggningen slutforis
och kartan sparas automatiskt.

Pausa/Vilolige

Mar roboten St igdng kan du trycks pd valfrl knapp 162 ot pausa dep, Gm
toboten pausar | mer an tio miniter gar den sutomatiske in | vilolage. Alla
indikatnrer pd roboten stdngs av Tryck pd valirl knapp pa mboten, eller
anyand appen 16r att vacks moboten.

Db Om roboten pausas och placeras pa basstationen avslutas den
pagdende rengaringsuppgitten,

Ateruppta rengéiring automatiskt

Om batterinivin &r fir 13 kommer roboten automatiskt & tilibaks il
bagstationen far att ladda. Efter laddning tHi Lampllg battarinivad Sterupptar
den oavslutade rengdringsuppagifter.

Obrsz Om du vill arvanda funktionen aktiverar du den i appen.

Storej-l3get - dr aktiverat som standard frdn fabrikan. Du kan anvapda appen
fr atr akiivera OND-lEget eller Indra OND-perioden.

Obs:
- Ben schemalagda rengéringen knmmer att utffiras som vanligt under BND-

peroden.
= | get har laget, valj art anfingen teruppts rengonngen, aktivera automatisk
dammuppsamiing, eller sdnka volymen | appens Stor-Ej-inszaliningar.

Flick-rengdring

Bidr barnldset 3r inaktivarat, tryck och hail red knappen 0 for att aktivera
faget Fldckrengaring. | dethar 3get rengdr roboten st bvadratizil omedde pd
1,5 % 1,5 meter runt den ach dtergar till startpunkten nér Flackrengaringen ar
klar

Omstart av robaten

Om roboten siutar aitsvars allerinte gar att sidnga av, tryck och hall ned
strimlonappen | Bo sehunder #ov 38 framtwnga en avstdnoning, Trgek sedan pd
strimknappen och kAL den intryckt | tre sedunder far attsla pd mboten.




Bruksanvisning

Dammsuga och moppa

Db Nar roboten apvands for firsta gangen aktiveras 1aget "Dammsuga

och moppa” som standard, For att justera rengaringsldget kan du g till dess
instaliningar | appen och valja bland féljande tre altemativ: ) Dammsuga @
Moppa @ Moppa efter dammsugning

1. Starta rengtiring

Tryck pd strombknappen pd roboten eiler anvind appen for att starta

roboten frin-basstationen. Sedan kommer robotes ait planeca den optimals
st3drutten och utfbra st3duppgiften utifrdn den skapade karan.

- Bar att det sk vara enbalt fof foboten st Mtesvinds til basstationen nér
stadningen ar Kar, reknmmenderar vi att du startar den fr3n basstationen,

= Innan roboten binar moppa knmmer moppdynorna st rengaras, var god
aviiakla.

« Flytta Inte basstationen, renvattentanken, smutswattentanien sller
tvdtthradefiltrel under drift

= Marmuattenrengonng kan aktiveras/inaktiveras | appen far rengoring
med moppdynor. For att whdvilca skdlining, morinte wvid vatienutloppel mir
funktionen ar pa.
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2, Automatisk moppteitt

Under mngaringen kommer robaten automatiskt att AtervEnda

till bazstationen fiir att v Afta sins moppdynor basesat pa dan
rangaringsfrakaens i moppdynor som har angivits | appen, Basstationen
¥ommer astomatiskt att fylla pd mbotens vattentank, och roboten terupptar
rEngiringen

3, Tom dammbehaillaren autaomatiskt och tvitta ach torka
moppdynorna

Nar mboten har avslutat en renganngzuppgit och dtereant till basstationen
for att ladda, borjar basstatlonen sutomatiskt tGmma dammbehaiamen,
sedan kommer den att tvatta och torka moppdynorna.

Obs:

- m funktionen far automatisk temming &r avstingd | appen kammer
basstationar inte alt automatskl lGmma dammbehsliaren,

- Basstationen tdmmer dammbehiilsren | enlighet med nstiliningen |
appen,

4. Rengidr smutsvattentanken

Mar mboten har slutfGre sin uppgift ska du rengde smuttyattantanken 16r att
forebyoga lukl



Rutinunderhall

For att hilla roboten | oott skick, rekommenderas att du foljer tillbehdrsanvandning | appen eller filiande tabell far ratinunderhatl.

; = Undernltav -
Underh&ll av rebot Underhdlisfralvens Uthytesperiod kg Underhdtlsfrekvens Utbytesperiod
Moppar ! Varje 1 il 3 mdnader HEPA-filtar Varle 6 manader
Rengdr den vid behay
Moppens hillsre / Akustisht skum Byt ut den vid behey
Varannan vacka r
Dammbehdllarens filtar Ware 3 till & ménader Bismitank Va3 tlll & mAnadsr
Vantit fir astomalizk ) _
trmming Smutsvatsntank Efter varje anvandning
SensoTRe Remvattentank Rengdr den vid behay
En i mana f
Laddningskantakter géng i manaden Resstaticnens
Fonster fie stotfangars sigtislomedde ,
sfttngare Laddningskontakter | B0 94ng i manaden
i Wentll fir automatisk
Sidohorste Varje 3 tll & minader tBmning
Huvudbarse Varje & till 12 ménader Filter il teattbrada E:.E::EJ ﬁ;ﬂ:ﬁm alier
Isikapp for dutomatisk
ttenpahilni Twdtthrddans :
yatenpeying Rengdr den vid behoy virmemadul Varje & mdnader
Botien av roboten
! Obs:
Bammbehdliare Undertidlls- och uthytestrekvensen beror pf laktisk anvandning. Dm=tt
widbart Hjul/ lankhiul/ undantag uppstir pa grund av sdrshilds omstandighater bor underall utitras
hiuvudh|ul Hrigirgshen llar delarna bytas ut utan drgjsmil
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Rutinunderhall

Filter till tvatthrada Twvattbradans varmemodul

1, Ta ut roboten och ta bort tvatthradefittret nar rergoringen av Under anvandning kan det bildas kalkaviagringar pa vittbradans

moppdynoma ar kar, varmemodul. For attta bort avlagringama ska du ta ut moboten och
i -J j‘J t:*e hdlla tite vitvinsvindger (5 % ttiksyra) pa varmemaodulens yia ach
A= —— = sedan rengira med en borste.

Obs: Tvanhrddans varmemodul kan vara varm efter mappning. Lit den
wyalna mnan rengonng.

2. §kbl| tvatthridetilret med rent vatten, torka avfiltret och satt
tillpaka det i tvatthradan, -

oy, _

B F,
: ,—$ = oihs:
/ ’ e - Twaltbradan kan forbl varm. L3 den svalna lanan den handskas

Ou kan pcksa anvinda ett avkalkningsmedel enfigt amvisningama
3. Anviind appenelier tryck pa knappen < for an sterfora roboten - Tillsan inte vitdnsvindger eller avkalkningsmedel dirshi | renvattentanhen
till basstationen, elier manuelil satta tillbaka roboten. eftwrsam det kan orsaka funktionsfed
Anvand inte vassa foremal eller fratande witskor som ssltsyra foratt rengira
warmermndulen.




Rutinunderhall
[ Dammtank J

1. Ta boet basstationens frontkdpa och plocka ut dammtanien. Trick in ) 3 - ftrek &t et Bl i i tar Atk b S
filtaranhatens klammar far stt plodka bort fiteranhetan och tim dammianken h;ﬂ”:;ﬂ;}“i’lus thall sam pllama visar f6r ait lossa pd det. Ta sedan
enligt bilden. ' lurnmet.

S ey
= el=
) .
LR —
2 @ {L_':ﬂ =
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Rutinunderhall

Smutsvattentank

4, Skal] dammtanken, huvudfiliret, HEPA-flterramen och fterenhetsramen med - T2 borbsmutsyattentanken, Gppns iocket och hall ut det anvdnda vattnes.
vatten och torka dem.

adiy ey

"B @O

* C
I:!. e oo .
- LLTE L 2. skalj smutsvattentanken med renl vatten och #nviEnd et Bmplio

Engiiingyverktyg for att gora rent tankens imzida.
5. Wid Lt damm kan du knacka forsiktign pé HEPA-filiret och det akustiska
skurmmet far- att ts bort skrap. Vid mvcket damm skiljer du dem med rent
uatten ooh Uter det (ufttorka hail

@

o g 5 e
= 1‘::::::
= *
Obst Se tabellen {08 iutinundarndll (e att se ekommendersd bytesfrelyens 0bs: Flotiorkalan | smutsvatientanken ar en rorig del. Anvand inte far
for HEPA-filtret miycket kraft ndr du rengor den for aft undvika gt skada den,
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Rutinunderhall

Dammbehiilare och filter

1. Ta bort robotens kipa och tryck pd dammbehidlarens Bstimma fBr attta
bart dammbehdilaren.

2_0ra | filtzriZstet Tir aft plocka bort fittrel ach 16m sedan dimmhz-h.‘_llamn
som visas i bilden.

n'n
LR -]
—
" .,
(. i
—— —A

3. Knacks forsiktigt pa filtrets korg fGr att rensa smutsen

Obs: Undvik att farsdka rengdra filtret med en borste, eit finger elier vassa
foremdl fior forebyggande av skador.

4. Skilj dammbehallaren och filtret med vatten och torka dem helt irman du

satter tillbska dem.
*
.-ﬂ'-\_
’%-?;‘7
=
obs:

- Bkil) dammbeh&llaren och filiret endast med rent vatten. Undvik ait anvanda
nagaot reagdringsmedel.
- arviand dammioehallaren poh fiitret fGest nar de & helt tora.




Rutinunderhall

I, Tryck in bortskyddskidmmoma fiir att 1a bort borstskyddet och byft 3. Med de skarmtryckta pllama uppétska du fora in huyudborsten |
huvudborsten ur roboten. sparen nedat | en lutande rikining.

4. Anpassa den framre Anden av borstekyddei till det avsedda
utrymmat, for in det nedat | en vinkel och tryck sedan in det pa plats.

2. pra ut borstarna sa som visas pa bilden. Anvand ett lampligt
rengdringsverktyg for att ta bort eventuella harsran | borsten, Efter
rengdring, tryck In borstarna ordenttigt | huvudbaorsthallaren tils de
kiickar pa plats.

iy

Ohbs:
- i - - Far att undvika skador, var forsiktig ndr du drar ut borstarma,
= = Om huvuedborsten 4r kiaftigs trasslig, kontrollers om obatens dammbehallare
arfull och Inte kan suga upp har, Tom i 53 fall dammbehdliaren.

- Fiirvata huvudborssen wiom cackhall (G bam och husdjue, 1ar att undvika
siadorn
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Rutinunderhall

Robotsensorer och stotfdngare

Skruva loss sidoborsten med en skruvmejsal, rengar hdr irdn borsten och Tazka av robotens sencares och stitfangaten med en mjdk 6ch torr trass sisom
skruwa sedan pa det igen. visas pd bilden nadan.

Lyfthiar oo Fanster for stitfingare

30-lasersensorer med

dubhbls linjer
= Glgtf Sngare

Kanlsensor

Obsr

- Anvamd eft verktyg sdsom en liten syruvmejsel far att separe axein och
dacket pa det veidbara hjulet. Anwind inte Grardrivet mychet kst

. Skbl) det wridbara hjulat under rinnande vatten och 34 blibaka det ofter att Obs: En wdl asa kan akads k5nsfigs delar | iobotes ach p} basstationan.
det har tarkat helt Anvand en torr duk for rengoring.
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Rutinunderhall

Ventller for automatisk timning, laddningskontakier och

signalomride

Rengor ventilerns for automatisk Emning, Laddningskontaklerna och
signatomradet meden mjuk ooh 1o trasa.

Moppens hillare

23R

Piocka bort och rengar moppens kallare.

Moppdyna

Ta bort- moppdynan frdn moppdynshillaren ndr du vill byta ut den.

Robotzn har et higpresterande litiumjonbatter]. SSkerstall an batterist 3r
willadd at for daglig anvandning foc att bibehilla optimal batteriprestanda.
Om roboten inte anvdnds under en [3ngfe tid boar due stanga av den och kdgos
undan den, For att firhindra skadz frin Gverdriven urladdning bar roboten
taddas minst en gang var tredje manad.



Felsdkning

Problem

Lé=ning

Roboten kan Inte
slarta

Battariet borjar ta slut. Ladda mbaten pd basstationen och farsok sedan igen
Battariets tomparatur ar far lag etker far hig. Wi sekommenderar att roboten anwdnds § milfier med en tlemperatur dver 0 *C
ach under 40 *C

Roboten kan inte
adda.

Basstationsn &r inte ansluten til stromicdlla. SSkesstall st badds dndarna av siromkabeln & komekt anstutna.
Laddningskontaktema pd basstationen ar dikigt anslutna till roboten, Laddningskontakterns behiver rengiras.
jantrollera om det finns négot frimmands féremal vid rebotens anslutningsdel och ta bort eventuzlla frdmmanda foremal

Roboten ansluter inte
till wifi-nabveriet.

Losgnordeat B wifi-adtverket & felaldigh Rontrollers att [Gsenordet som amednds [Gr att ansbita Bl dit wadifsa ndtverk dr
ke redkt.

Roboten stoder inte 5 GHz wifl-ansiutning. Kontrollera st roboten 3 ansluten til en 2 4 GHz wifi-anslutning.,
Wifi-signalen 3r svag, Kontroliera att roboten befinner 3ig 1 et omrdde med god wifi-tackning.

Roboten kanske inte 3rredo’ att konfigureras. Avsluta appen, starta-den pd oyt och forstk lgen enligt nstruktionema.

Roboten kan inte hins
och Atefvdnda till
basstationen,

Basstationen arinte ansluten tll strdmialls eller fyttas runt ndr roboten imte & pd den, Anslut basstationen Gl
stramfdrsarjninges etler placera roboten pd basstationen far att ladda.

Dzt finns far manga hinder kring basstationen. Placera basstationen | et mer, oppet omrdda.

Ate flytta roboten kan {4 den aft ompositionera sig sjaly, ech den kammer alt S=rskapa en karta om empositioneingen
rmizslyckas. Om roboten befinner sig for idngt fran basstationen kanske den ints kan Sterga sutomatiskt 53 egen hand ach i
s fall eka roboten placeras manuelit pd basstationen.

Torks ay signalomradet pd basstationen och avldgsna damm etber skr3p.

Roboten fastnar
framfor basstationen
ach kaminte Stervanda
fill dem.

kontrollera om aet finns tiltackliot med-utrymme pa bada s om elier framfor basstatonen for att fachingre att roboten
blockaras, Vagen tilibaka vl |3ddningen & blockersd, Eex. démen 3r stangd,

Roboten kan kalka om golvet framfor basstationen ar far bigtt, Om =& ar fallet; rengar Gvertladigt vatten innan du forsckar
Igen.

Wi relo mmendedar stt du fyttar basstationen till en annan plats och tarsdher igen.

Sakarstdllatt plattan till rampfoarlangningen ar kormeit installerad:

Robaten kan inte

Aaboten kam e stingas av nar den laddas. Bet rekommenderas att flytta roboten frin basstationen och sedan hdlls
knappen (1) intryckt | tre sekunder for att sténga av den.

itangas av Om det inte gar att st3nga Av roboten med steg 1 hailer du knappen {1 intryckt § 10 sekunder for 34 framtdinga en stangning.
Om problemet kvarstdr kan du kontahta kundservice:

Roboten mis=zar Ze ol gt dorrama bl de rum som ska rengdsas &r appna

furmman som dka Yian framfor rimmet som ska rengoras kar vara vt och hal, viliet gor st roboten kan sl och sluts fungesa normalt, Tarks

stidas. golvet inran du anvinder reboten.

)



Felsdkning

Problem

Lé=ning

Laddningshastigheten

[ret tar cirka 3 timmar att ladda mboten holt nar batterinbvdn ar Lag.
m du anvdndear roboten i temperaturer utanfor det angivna intervallet kommer laddringshastigheten automatiz it att sakta

ar lAngzam, ner far att farlings batteviets Uvsidngd.
Laddningskontakterna pa bade roboten och basstationen kan vara smutsiga. Torks av dem med en mjuk trasa.
Kontrollera om tobotens dammibitter 2r igentappt. Om 53 3rfallet, rengir det etler Byt wt det

Ljudet kar medan et hart foremadl kan ba fastnat | huvudborsten eller dammbebdilaren. Karitrollera och ta bort alla hdrda faremal.

robaten ar i drift.

Huwudborsten elier sidoborsten kan trassls ihop sig. Kontrollera och ta bort frammande Toemal
S5l o sugliget il Standard eller Tyst

Robaten rar sig utan
att folia den angivna
futten.

Sakar sam stromkablar ooh tofflar bar ardnas innan du arwander robeten,

im den kiirs pd vita hats ytor kommer huvddhiclst att sfira. Det rekpmmenderas att torka vata ytor innan du anva@nder mboten,
Torka o fanstret for stotfingaren och sensorer for 30 Dual linjelaser pa roboten med en fren mjuk och torr trasa far-att hilia
dam rena och obehindade.

Roboten dterupptar
inte rengdringen sfer
laddning

[tontrollera att roboten inte &r instilld pa Stoc-ej-laget {DND), vilket hindrar den frén stt Steruppta eagbningen
Robotén aterapptar inte rengaringen sfter att du manueilt harplzcerat den pd basstationan efler skickat den til izaddning viz

appean aeller med knappen {5

Stationen kan lnts
aulomatiskt timma

‘Kontrollers om dammitanken | basstatioren ar full.

Om dammtanken imte 3 -full, kontrollera sit det inte finns nagot skrdp vid de sulomatiska tomningoventiierna pd roboten,

dammbehallarsn basstationen eller dammbehallarean, tim det finns shrSp dar bar du rengdita den blockerade delen | tid.
‘Kontrollers om tatningen pd smutsvattentanken 3r 19s eller inte korrekt installerad, och Sterstall den manuellt | 58 {2l Om
Yatennivan | protlemet kvarstar, kontakla eftermarknadsservice, )
tvSmhradan dr Tryck varsamit ned smutsvatteritanke=n far att sSkeirstalla att den & komekd installerad,
CITDATTIAL. Ta bort tvattbradefiltret och Kontrotlers om avioppet ar blockesat. Rengar det i =3 fall

antollers rengoringsmediet, Tillsatt Ingen arnan vilska in det officelt godkdnda fengaringsmadizl

Moppenheten hiajs

Placka bort moppenhetan for an kantrallers om det finds rdgot frdmmande faremal | den och fasik sedan starta om

onormalt roboten. Om problemet arstdr, kontakts eftermarknadssenice,
Mo st Ly MAr rervattentanken tas bor, kan det finnas vatten osar | raret under tanken gller nunt titmingen. Detta r normalt. Torks med
renvattentanken eller
) a0 toir traga,
runt tatningen,

Far mer supgort, kontakts ass wia bitps: /fwswwmova. tech
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Specifikationer

Modell RLVTITCE Modell REVEDO?
Laggmngstid a3 timmar Mominell mspSnning T20-240 V ~ 50+60 HI
MaErspanning. 14,4 = Mominell utspanning N —3A
Marrieall stk T Weminell effekt funder
armiina datmraeanti) o w
) ) Meminell effekt
Brftfredyvens 2 400-2 483, 5 MHe {undér rengdring med £40 W
warmvatten)
Maxirmeal utgdngseffakt < 20 dBm Nominetl effekt (under -
[addning och torkning)
Basstation/Laddningsstatlon

Syramfdrbrukning | av-ldge: = 0,3 W

Spramidrbrukning (viloldge: = 0,3 W (Inom 15 minuter efter att roboten
Limnat bazstatiohen/laddningsstationsn)

Robot och basstation/Laddningsstation

Utrustnimgen har inte nkgot viloldge eller andra Ukvardiga tlscind vad
géller vilolageskray, strimhbanteringsfunktion oller formaga att inaktivera
tradlosa nbivarksanslutningar pd arund av batterunderhlisbehov.
Ltrustningens stramforbrukning kammer sannaollkt att vara hogre 4n
andra utrustninasmodeller som uppfyller dessa funkiionsiray.

Vid nommal anvandning av utrustningen bor den hallas ph et avstind av
minst 2 cmomellan antepnen och anvdndarens kropp,

Obs:

Mominell effekt [under rengaring med varmuatten) bestams av effekbvirdet
under den representativa perioden (vattentemperatur. 25°CL

- Nominell effekt [under inddning och torkning] bestams ay effektddet imder

full belastningsperiod.




Specifikationer

Uppladdningsbart litumjonhatteri WEEE-information

ﬁ Ail3 appatater som bar denna symbol r3knas som elektrizk/elektronisic

utrustning (WEEE enfigt direktiv 208 .2/19/EU) och Tir inte sldngas med
osarterat hushaibayiall stdliet bir du skydda manmiskars halsa ach
B lj6n genom att Gvertimna din uttSnta utrustnireg tlen Emplig
atervimmingscentral som har utzetts av berdrda myndigheter for
hantering av aviall frin elektrisk och elektrenisk utrustning. Komakt
avfalishantering och atervinming Rjatper tli att forhindra poentiells
Antal 1 negativa konsakvenser far miljan aoch manniskars halsa, Kentakts
installattren eller lokala myndigheter om du vill ha mer information
Markkpacitet 5.2 AN om platsen samt villkaren fér sadana insamiingzstallen,

Model| R2407-452P-XDEV/RI401 252 P-MYD

T¥p Litiumjon

Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbygoda litumjonbatieriet innehaller dmmen som drfarliga for mifjon. innan du kasserar batteriet bordu se Gl att det tas ut av kvalificerade-tekniker och
hasseras pi en |amplo Stervinningscentral.

- batteriet mdste svldgsnas frén apparaten innan det kasseras;
- appataten maste kopplas ur fram elndtet ndr batteret tas ur;
- hartzri'e_t mdtt= kasseras pd elt s3kert s3tn

VAR FORSIKTIG:

jnman dutar ut batteriet Ber du koppla bort strimkllan och ta slut pa batteriat 53 myckel som mdjligl

Batterier som farbrukats ska kasseras pd mplig Sterinningstentral

Lttt inte roboten far miljder med hoga wmperaturer far att undvika explosionsrisk.

Om batteriat hanteras pa et vildsamt $3% kan vatsks slungas ut ur battedet. Om kantakt uppstdn, spala med vatten och sok medicinsk Rjalp

Borttagningsguide:
1. vand pa roboten, anvand et [Empligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avlagsna sedan locket,
2. Dim du vill ta bort baneriema behdver du fGrst koppla ur terminalema metlan Datteset och PCB-moderkartss
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Giivenlik Bilgisi

Cihazin uygunsuz kullammimin yol agtify elektrik carpmasi, yangin veya yaralanmadan kaginmak igin dhaz) kullanmadan 6nce
kullanim kilavuzunu dikkatlice olcuyun ve ileride basvurmak Gzere saklayin.

Kullanim
Sinirlamalar

+ Bu Oran, givenl! kullanimi safiamak ve riskierden kagmmak Gzere, 8 yasindan kigik ocubdar ve fiziksel, duyusal; zihinsel

enoeili kisiter veya sinirll deneyime veya bilgive sahip kisiler tarafindan bir ebeveyn veya vasinin gézetimi olmadar
kullamimamahidir. Temiziik ve bakim, gizetim olmakszin ¢ocuklar tarafindan yapilmamabidie.

- Cihaz, yalmzca cihaza birikde verilen gic kaynad Gnitesi |le kullamlmaldir,
« Bu cihaz, valnizca vetkin kisiler tarafindan dedistirllebilecek piller igerir,
« Temizlenecek atan toplayin, Cocuklar by cihazla oynamamalidir. Robot caligirken gocuklann ve evcll hayvaniarin robotla

aratarinda govenli bir mesafe bulundufundan emin olun.

+ Clhax banyaya veya havur efrafina kurmiayin, buralarda sarj etmaeyin veya kullanmayin.
- Bu Orin yalnizca ev ortammdaki zemin temizligi igindir. s mekdniarda, zemin harid yizeylerde veya ficari ya da

endistrivel artamilarda kullanmayin.

+ Cihazin dizgon bir oriamda dodru bir gekilde caligt@indan emin olun. Aks) halde, cthaz lullanmaymn.
- GUg kablosu hasar gordudl takdirde, Ureticiden veya yetkili servisten temin edilebilecek ozel bir kablo veya techizatla

degistiriimelidir.

- ‘Roboty, koruyucu bariyeri olmayan zemin Ozeri asma alanlarda kullanmayin.
- Robotu bag asaq) gevirip koymayin, LM5 Sensor Kapafimi, robot kapadim) veya tamponu robotu tutup tasmak igin

kullanmayin.

- Roboty, artam sicakli@inin 0C'nin dzerinde ve 40°C'min altimda oldudu ortamiarda kullanin. Zeminde s veya yapiskan

madde almadi§indan emin olun.

« Bir nesneye talalip siriklenmenin verebilecedi zarardan kaginmak igin cihaz gabistirmadan dnce bir yere sahit olmayan

nesneler yerden kaldinn ve temizllk glzergahi tzerindeki kablolarn veya elektrik kablolaon toplaynn.

« Robotun carparak zarar vermesini onlemek icin kiriloan ve kicitk nesneieri yerden kaldirin,

- -Sag, parmak ve difer vocut balgelerini robotun emicl abzindan uzak tutun,

- Temizllk aracim gocuklann erisemeyecedl bir yerde sakiayin.,

+ Clhaz bir bebedin ya da gocufun uyududu bir ortamda calighirmayin.

«  Gerek durdudiu, genek hareket ettifyi sirada cocuklan, evdl hayvanlan ve diger nesnelen robotun Gzenne bindirmeyind koymayimn.
- Temiz su hamesine yalnizca su ve resm| olarak onaylanmis temizlik solisyonu sklenebilir. Allol veya dezenfektan aibi

bagka swilar eld emeyin, Temizlik solisyonu iie temiz su oranina temizik soldsyomu sigesi Gzerinden bakilabilir. Temizik
solizyonunu cocuklann erisemeyecedi bir yerde saklayin,

+ Robotu yanan nesneleri temiziemek iCin kullanmayin. Robotu yama veya kolay tutugabilen sivilan, asinding gazian veya

seyTeltiimemis asit ya da gozicd maddeleri toplamak Igin kullanmayin.
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B Givenlik Bilgisi

« Sertwveya keskin nesneleri sipdrmeyin. Cihaa tag, blylk k38t pargalan veya cihaz hkayabilecek diger malzemeler gibi

nesneler) toplamak igin kullammayin,

« Temizlik veya bakom [slemil yapilmadan énce cihazin fisi prizden gikanlmalbdir,
« Robotu a ana istasyonu 1slak bir bezle silmeyin veya herhangi bir s ile durutamayin. Yikanabllir pargalan temiziedikten

sonra, yerlerine takmadan ve kullanmadan dnce iice kuratun,

« - Liotfen bu Grind Kultamo Kilavazundaki talimatlara wygun bir sekilde kuilanimn. By Grindn uygunsuz kullammndan

Piller ve Sarj

kayriaklanan kayip veya zararlardan kullamolar serumiudur.

+ Urdned taraflara ait herhangi bir pil veya ana istasyon kullanmayin. Robot sadece RCVEOT0T model ana istazyon ile

kullanilabiiir

- ‘Ana Istasyon hir adet 14,4 ¥ DC/SBOD mAh ligum lyon pil takomini 5ar eder
- Bu Ana Istasyon, sar] edilemeyen tirdeki pillerin sarj edilmes| igin kultanilamaz. Bu uyanya uyulmadifi takdirde, litvum iyon

pit alew alabilir.

= pili veya ana istasyonu kendi basiniza sdkmeye, onarmaya veya buntar Tzerinde dedisiklik yvapmaya calismayin.

- Ana lstasyonu bir 151 kayna@mn yakmina koymayin,

+ Ana lstasyonun sarj kontaklarmi silmek veya temizlemek icin slak bez veya islak elleninizi kullanmayin.

« Kullamtms pilleri aygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyag tazlas piller uygun bir gen donidsom tesisinde imha

editmelidir.

= Gig kablosu zarar goror veya koparsa kabloyu kullanmaw derbal birakin ve sats sonras) servisle iletisime gecin.
- Robot nakledilirken kapali oldu@undan ve mimkinse orijinal paketinde wtuldufundan emin olun,
+ Robot uzun sire kullamlmayacaksa tamamen sarj edin, ardindan kapatin ve serin, kuru bir yerde saklayin. Pilin agin

Lazer Glvenlik -
Bilgileri

derecede bogalmasim anlemek Igin robotu en az her 3 ayda-bir tekrar Sarj edin,

Bu Grindeki lazer sensérd, Sinif 1 lazer Grdnleri icin IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 Standardina uyar. Kullamim sirasinda litfen do§rudan gézle temasindan kacinin.

SINIF 1 LAZER OrOnG
TOKETICI LAZER UROND
EN 50689:2021

{:'r Yalnizca ig mekanlarda kullanim igindir Kullamci kilavuzunu okuyun

BU belgeyle, XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. RIVTTCE telsiz ekipmian tirinin 2014 /53748 sayil Direktif ile ayumlu
oldufiunu beyan eder.

AB uygunluk beyanimin tam metnini su intemet adresinde bulabilirsiniz: https: /O www. mova.tech

Ayrinul e-kilavuz igin litfen su adresi zivaret edin: https:/fwww.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags
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Uriin Genel Bilgileri

T} Vanagma Digmesi
- Babotu ana istasyana gerl oindermek igin basin
Cocuk kildi agik, cocul kiidini devre digi orakmak gin didmey: 3
saniye basili tutun )

- Cocuk kilidi kapaly, nokta temizlifi fonksivonunu etkinlegtiimeak
igin 3 sanive basal tutun

« () G/ Temizlems Difimesi
Armak veya kapstmak icin 3 sanive baslb butun
Robot agildiktan sonra temiziife bagiamak igin basin

RGH Durum Gosterges
Yaag Yamp Sonen Mavl (Kenatlar): Al Temizlle Modu By
Pargaciklarda Emig GEcd Arhrma, Halilarda Emig Glod Artirma,
Akill Lake Temizieme, Akl MopExtend vi:)

- ¥anip Sonen Karmiz [Orta): Hata

Durum Géstergesi
\ F Sabat Beyar: Temizlik devam ediyor veya termizlik tamamiandi
\"\. ,;"f - Yavag Yanip Sanen Beyar: Sarj oluyor (d0sok pil dedil)
. -./,rj Sabil Turuncw: Digik pll seviyesinde bekleme veya dizgik gl
zayivennde durakiama
L-H“"“-h-______ﬂa--""_. - Yavag Yanip Sanen Turunco: Jar oluyor (dikgik pif)
Yarip Sanen Turunow Hats

Moyt
Robot Emiziik yaparken veya sarf olmsk tzere geil
danerken, lzenndeld herhang] bir dogmeye basarak oboty
durakiatabitirsinic

- Gocuk Kilid] uygulama araalifivia etkinlegtirilebiiin/ devee digi
terakiiabilir;



B Uriin Genel Bilgileri
v LED Yardmci 151k

- 3 Boyutlu Cift Hatl Lezsr
Senzorler

Al IR Kamera
Al HD Kamera

Milirofoniar

4—< Yikzaltilebibr Larsi
Masafe Sensirl

4 Tampon

Tampon Penceres)

Sifirlama Dudmesl) Kablosuz
Internet Gasterges
Fahiika ayarlarini gerl
yiklemek igin 3 sanive bazili
Tutin

Hapak

sy
)

Otormatik Bogaltma Af

__-,-f;.] - Sar| Kontaklar
—_— | Otsmatik Su Daldurma Girigl
o
v Wannaelktars:
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Ugurum Sensorleari
¥

St |
|
; -#“ - i
firil 7 -~ ok ¥énli
Hal Sansar o -4 ™ i
Van Firga Uratma -
Tartibat W .
Aralik Ayad i
Ana Fima == 1 ;-" Firga Mubafazas
Ana Tekerlek «— —i Ana Tekerlek
4 Firga Muhafazas
Kipsiari
MepExtend Paspas Pedl
Ekipmanlan 1 M
Drelikler
Sarhins Tekerlek
Paspas Tertibat
i PFaspas Pedl
Eldenti Alam

Toz Kutusy Kllps! -
Otomatik s — -"'_f 1 ':.
Basaltma Ajx Jo \_ =2
Filtre s Paspas Pedi Tutuousu

Tyl 11—

Paspas Pedi



Uriin Genel Bilgileri

= —
Ana Istasyon ™

st l{ap-ai.' 1 I
; T =

=i

{n Kapak ~——

Durum Gosterges)

+ Sahil BeyEz: Ana
istasyan gug kaynafina
badlh

« Bahijt Turuncu: And
istasyonda bir hata wvar

F—n Yekaima Levhias

Yikama Levhas =

Flitres s Yikama Levhasi
Rampsa lizatma - Izt Mod i
PBisksm
Kirli Su Hazngs]
5U Haznesi o -
Klipsi Klipsi
= SU Bovusu
qqtusu — JI""-'_ I --_l‘III
S | f' }cln’ Filtre
samandiraz = N\‘___ 7

Motz

Flatan

o S Ha ; Filtre Direnedi

o Su Bogaltma

. ABéalmesl {7 400 mi)) Yer

Termizleyic 3 Oeemiati Yeniden
& Bolmes| [ 200 mi); Ozel l ?:hl';“w"““ UT;H g
-4t~ Temtzlik Solisyonu 1. Baitslant: Takime fein
(‘g II-—. H:— g ‘-.\ Aymibmg Yuva
el i - Giig Baglants
Camiatlk Soliis =iy Napan
won | TR e LA L
e e Gig Kablosu
Dagitrme Modild - | A=t Eaklama Yuwas
Cift Bdlmell - Dtomatik Bagaitma AQz:
) - —= Filtra
Sinyal Alani -~ e Otzmatk Bogaltma Ado
Sarj Eantaklan

Haes Qg s—z=
r e

Tor Haznes! Kapaf -
{Cakarilamar) 1_! Ll

—
Hitre Dazenadi - r
Klipsi |

-
Filtre DiizEnesi - !
Cereyasi

—d L Btamatik S

Elileme Cikiz

| e Haznesl Tutma Yeri

HEPA Filtre Carpevesi

| - Alntik Kiopik
[ JER
L[l
HEPA Filire | Birineil Filtre

Otomatik yeniden dotdurma ve tahliye amagh su baflant talom aymca satin.alinmabdir, [Yainzea belirh batgelerde mevouttur)
- Dahafaria ver temizleyici eklemak igin ¢ift bolme 1ak botme (600 ml) e dedistinlebiiic Gerekirse iitfen resmi kansllardan ayrca satin alin
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B Kullanmadan Once

Evinizin Hazirlanmasi

R Y
Terniziife bazlamadan Gnce Mtfen sabit durmayan, kinlabiiin, deferli veya
tehlikel egyailan ortadan kaidemn, robotun taklarak, glzeek veya vuraras

hazar vermemesi igin ]nprd_em kablnlan, giysller, ayuncaklzn, sert nane_baﬂ
vey2 keskin nesneler kaldenn/dizenleyin

R

Temizlenecek adamn kagsni agm ve mobilvalan kendi yerlerine oyarak
daha fazia alan agm

138

Raobat sipdrge, geviestndeld digetilecedl alankan algilamas |gin ugurum

~sensorieriyle donatilmogbie. Ghvenil ve stabil calismasim: saflamak igin

rabotun digehilec=di balgelerds firikzel bariyerlerin kullamimas: Gnerilir

-

Adbotun temizlenmess gereken alanlan kagirmasmn Snine gegmek igin
rabotun dndnde, bir esikte, kondonda veya dar yerlerde durmayn.



Kullanmadan Once

1. Ana Istasyonu Yerlestirin ve bir Elektrik Prizine Baglayin

Ara istasyonu etrafl momkin oldujunca agik ve Kabiosur intemet sinyating

Iyi gelen bir yare yarlegtinin, Sekilde gasterildigl gibi yeter alan brakin ve
tarai alandaki nesneter] kaldiin. Gig kabiosunu sk bir sekilde ana istasyona
baglayip prize takin ve ans lstasyoniun gistergesinin yanmasmi bakleyin,

Mot

- Slnyal alanimi engelieyebitecek bir riesne bulunmadifindan emin alun.
Ana istasyaniun hal yarine sert yizeviern Gzedine yverlastiriimesi Gnerilis
glinki hal, robomn dinmeslni ve sarj olmasim etkileyebiiin

2. Rampa Uzatma Plakasini Takin

Yikama Levhas
Filtresi

Not: Yikama levhas filtreslnin yerine takil oldufundan emin clun,

3. Robot Korumalanm Cikarn ve Paspas Tertibatim Takan
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I Kullanmadan Once

A. MOVAhome Uygulamasi ile Baglayin . Robatu Ana [stasyona Bafilayin

{1} Robatu agmak igin rotot dzefindski gy difmesini 3 sanlye sireyle basil Robotu agtiktan =onra, roboty, paspas tertibat yikama fevhasina dogru
tutun. Wygulamay indirmek ve yiiklemek igin robot kapa@in gikann ve mbaot bakacak sekilde ana istasyona yeriestiin. Ardindan, rbot ana [stasyona
Ozerimdekl QR kedunu taratn veya uygulama magazasmda "MOVARomeTu baganh bir 3ekilde baglandifmda sesii bif hildiim duyacaksimz. Robaot
ataym, tamamen sar] olduktan sonra, robot ve ana [staspon lestindebl durum

{2} MOVAhaome rygqulamasine agin, "Baglanmak icin QR kodunu tara’ys gistergeian 10-saniyeaiiepie yaa e arddican snek

gakunun ve cihan ekemek igin-aym QR bodun mobotta tekrar barayin.
Kablbswe Internet bafiantisin tamamlamak igin Btfen talimatlan |zleyin,

~+ Kahiosuz |mermet

Gostergesi
= Yoneag yarup sonme:
Bafianacak
o Mzl yanip sdnme:
Badianiynr -
Agik: Baglandi .
; Not: Robotu ilk kex kullanmadan once tamamen sar) etmeniz danevilin, Fil
- 'ﬁl_mz-:i 2.4 Glxz 'kihlus.uf_lhtzrnzt gasiewen, tikendidi jgin robot apitamathis takdinds robob sarj estmek Grem [stasyons
- Uygulama yvanbmindaki giinczllemelar nedeniyle, gemek slamle kendiniz baglayn.

lanvuzdakl yonergeterden farkl olabilic. Lathen ginrcel uygulama sirdmdne
diayali olarak talimatlan (zieyin.

- Wablosue Internsti sifirlamak igin {2} sdimin) feiearlayin ve ardindan
kabiosuz internet baflantsmi lamamlamak igin ekrandaki taimatian lrdeyin

« Cihan kablosur internet a@mdan ayrmak iin robot sdplrgenin drerimdek
Sifirlama DUdmesint 3 saniye basil wtwn:
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Kullanmadan Once

6. Temizlik Sollisyoniarnn Ekleyin

(1) On kapad cikann ve ofomatik solisyon dadima modalin dsa dogru
g2kin

{2} Moddiiin Ost kapakianm acin ve seklide gosterildifi gibi temizlik
solisyonlarnm srasyla ilgill bolmelere skiayin.

[3} Kapaklan kapatin, modald ana islasyona gen yerleghirin ve ardiodan on
kapaty yerine takin. Temizlik solisyonlan caligma sirasinda otomatik olarak
eklerin

« A Bolmesi {3 400 mi):
Yer Temlztayic®

B Balmes) {2 200 mi):
Oizel Temizlik Solosyonu®

- Otomatik solisyon daditma moddldng doldurup kullanabilissmz, Anzalan
anlemek iin resm| olarak ongblanmamig silar eklameyin,

- Otomatlk solilsyon dagtma modilini klik sesini duyacak sakilde yaring
ofurtim.

- Bolmelecdel wolisyonian brbirme kargtymmayn veya birbinnm yerine
kullanmayin. Temizlik solisyontanmn detayl kullamm prosediden gise
etiketlennde belirtilmektedin

= *Tom temizlik sollisyonian resmi kanaliar arzcili@yla temin editebilin

7. Temiz Su Haznesine Su Ekleyin

Temiz su hazresini 4na Etasyondan phasinve hazneyi temir suyla doldurun.
Ardindan ana lstasyona opr| takin,

Not: Haznenin deforme olmazina neden alabileceginden su harnesine sicak
su koymayin.
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A Kullanim

Roboty a{mak igin gig didgmesini 3 saniye sireyie basih tutun. Gic gosterges|
yanar durumda kalr, Bobotum sarj kentaklarin ana [sasyanunkilzde
hizaisyarak robotu ana istazyona da yerlestirebilisiniz; mobot otomatik alasak
agilir ve sar] olmaya baglar Roboty kapatmak (gin roboty ana Bstasyondan
uzaklastirin ve giic didmesini 3 saniye sdreyle basil tuten

Hizli Harita Cikarma

Ady Itk kez yapilandirdiktan somra, il bir geklide bir harita olugturmak

igin uygulamadakl talmatian izizvin. Robot, t=mizlije baslamadan harita
gikarmaya baglayacaktic Robot ans istasyona dondoginde, haritalandirma
izlemi tamamlanmis olug harits otomatik olarak kaydediiic

Durakiatma/ Uyku

Robot galisirken herhangi bir digmeye basarak robotu duraklatabilirsiniz.
Rabotun duraklama siresi 10 dakikay 2phai shdirde otomsatie olarab wykd
moduna gegef. Robot Gzerindei thm gistergelsr kapann Robot dzerindeikd
herrangi bir difmmeye basarak ya da uygulamay) kullanarak iobaty
uyandirabilirsiniz.

Mot: Robot dufaklatilipana istazyons yerlegtinldigi takdinde gecerll temizlik
1lemE spna srer

Temizlige Otomatik Olarak Devam Efme

Pil pok azaidhiy takdirde robot arj olmak igin oomatik olarak ans istasyana
daner, Uygun pil sevivesine kadar sarj olduktan sonra; henlz tamamianmamg
olan temiziik gorevlerine kaidifs yerden devam eder

Mot Bu Islevi Kullsmmak igin iitfen uygulama iginde etkinleytinn.

24z

Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

DMNDO modu, Tabriks aysrlannda varsayilan olarak etkindlr. Uygulama Gzennden
DND medunu devre digl birakablilir veya DND slresini degigtirebilirsiniz.

Not: _

Programlanmag temizilk girevierl BND siiresi boyunca nirmal bir sekiide
yerine getitilin,

- Bu modda, uygulamanir Bahatsiz Etmeyin boldmidnde emidife devam edip
etmeyecafinizl, otomatik toz toplarmay ethinlestinp ethnlestirmeyacefdinizl
we sBs seyiyedini ddgdrp doyirmeyecedinizi seehilirsiniz.

Nokta TemizliGi

Cotuk kilidl kapativien, 7 digmesini basih tutarak nokta termizligi modonu
ethinlegtirebifirsmiz. 8u modda, mbot etrafindakl 1,5 x 1.5 metrekarelik atam
temizior ve nokta temizligi tamamlandiininda baglangrg noktasina geri déner.

Robotu Tekrar Baglatmak

Robat yart vermeyi durdurursa veys Kapatilamarsa cihab rofla kapatmak
kin gikp dogmesinl 10 saniye basib wwn, Ardindan robotd acmak igin ol
dikjmesini I sanive basili tutun,



Kullanim

Shpilimme ve Paspaslama

Mot: Robot ilk kex kultaniyorsaniz, robal varsayilan olarak "SGpdrme wve
Paspastama’ garevinl yerine getirr. Temizlie modury ayarlamak igin
uygulamada Temizliik Modu ayarlanna gidin ve asafidald g se¢anakien birini
SEGiT m Siipdrme (D Paspasiama (1) SOplrdikt=n sonra Paspaslama

1. TemiziiGe basla

Rabot Grerindaki gl digmesine basarak veys uygulamay kullanarak robobuy
ana istazyondan baglatm. Aoboten uygun temizlik ratazm planlayacak ve
olugturllan karitaya gore temiziik gireving uygulayacakir.

Mot

- Aobotun temazliien sonra ans istasyona kmolayea donebiimesi icin robobun
ana istasyondan baglatilmas) anetilir,

- Fobot paspastamaya baslamadan Gnee paspas pedben emizlenecektir,
intfen hiraz bakleyin,

- Catsgma sdrdifu swada ana istasyonu, Emicsu haznesin, kivll su barnesini
veyayikama levhasi filtretin yerinden oynatmavim,

= Paspas ped! temuzieme igimn sicak suyia temizlik wegulama Drennden
etkinlegtiritebilir/ dovre dig: Brabalabiiic Yanmamak igin fonksiyon aglken so
glieigena dokunmayin,

2. Miomatik paspas yikama

Ternizlik sirasinda, robot uygulamada belirienen paspas padi wmizleme
siklifma gire pasgas pedlerini yikamak icin clomatik glarak anaistasyona
daner. Ana |stasyon rabolun su haznesin ommatik olarak yeniden doldurar
ve-robot temirlige kaldii verden-devam ader

3. Toz kutusunun olomatik olarak bogaltilmas: ve paspas
pedierinin yikanip kurutulmas:

Aobat bir temizlk oGrevind tamamiadiktan ve gar clmak winana stasonz
dandiiten sopra, ans istasyan otamatik alarak to2 kitiusunu bosaltmaya
baglar. Ardindan paspas pedlerin yikar ve kursur,

Not:
- Homatik bogaltma itevi uygulamada kapall oldudu takdirde ana istasyon
touf kuitusuny otomatik olarak bozaltmaz.

- Anaistasyon, tor kutusunu uygulsmadaski avsra gire bogalts

4. Wirli su harnesini tamizieme

Robot gorevini tamamlsdiktan sonra, herhangl bir koku olugmasin Gniemek
igin atfen kidl su haznesini temitleyin
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B Rutin Bakim

Robotun dizoln calismaya devam etmesi amaciyla rutin bakim icin uygulamadaki aksesuar kullamm balomine veya agadidaki tabloya
bakilmasi anerilir

Robat Bakim Bakom Siklifs Dedytirme Sdresi Ana istazyon Balom | Balom Sk Dedntirme Sdresi
Paspas pedler f Her 1-3 ayda bir HEPA, filtre Gitakar ahliita & ayda bir
Paspas ped| tutuculari ! Bkwstil Kepiiile teriH e Gerektiginde degistiin
Her 2 haftada bir -

Tok kutusu filtresl Her -6 ayds bir Tor Haznes| Her 2.4 ayda bir
Otomatik bogaltma 2z Kirk 51 hazmesi Her lullarimdan sonra
Sensirier : i Gemken sikdikta:

Temiz su hamesi temizieyin
Sarj hontakiar Her ay !

Ana stasyon sinval
Tampon pencefesi alam ,
Tampan Sar] kontaklan Her ay
Yan biga Her 3 -6 ayda bir Otamatik bosaltma

afo
and lotga Her =12 ayda bir

Yikama levhasfiltrest | Her 1-2 ayda bir
Otomatik su dotdurma girisl ikama levhas mime

e £ ayela hir
Gereken silikts rriodili

Robotun alt kismi temizleyin
Tz kutisi ! Rat: _

- Bakim ve defistirme sikhifp gagek kullanima bagldir, Ozel kosullar
Cok yanld tekerlek/ Sarhog nedeniyle istisnai birdurum meydsna geldidi takdirde derhal bakim veys
tekerlek/Ana tekerlekler] degigti f——
Aralik ayakls e :




Rutin Bakim

Yikama Levhas Filtresi

1. Paspas pedi temizieme islemi tamamiandi§inda robotu alin ve

yikama tevhasi filtresini cikann.
I il ‘;H'

Hot: Yikama levhas sitmas modiill, paspas yikama isleminden sonra sicak
olabilir, Temizemeden Gnce sodumazmi bekleyin,

3. Robolu ana istasyona dondirmek gin uygulamayl kullamin veya
{7 ddgmesineg basin ya da robotu kendiniz ana Istasyona yertestirin,

Yikama Levhams |sitma Modild

Kullamm sirasinda, yikama levhasi isitma mediidnde kireglenme
elugahilir. Kireoi temizlemek gin robot shpiirgeyi gkann, 1sitma
it 0 ldndn ylzeyine az miktarda beyaz sirke (%5 asetik asit) dakin
we yilzey| bir firgayla temizleyin,

- ¥ikama levhas sicak olabilir. Tutmadan Shce sodumasina izin vedin.

Talimatlarina uyulmasi kaydiyla wegun bir kireg ¢hzicd de kullamlatilir

+ Cihazn anzatanmamas igin heyar sidey veya kireg gorlciyl dogrodan
temiz su harnesine eldempyin.

Lyrtma modiuibnd temiziemek icn esic sraglar veys hidsollonk asit gibi
agindinice srilar kullammayin,
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Bl Rutin Bakim

1. Ana istazyon on kapadm glarp toz hamesin: gkann. Filre dizensgi 3 Firinail K Eiaiitan i T R | ik e PRI A
Kiipslerind e dofru bastinp filtre direnedin gkarin ve tne hassesini yekilde i‘ﬁlp:]gﬁ IEH[:I'-;F“EI}'LQIJS!EH ri oklann yaniinds kaydinp ghanin ve ardimdan shust
gasterildidi gibi bosaltn.

) S -
= = —
H b1 .

mﬁm—[ [ o g i

& ® £= =)
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Rutin Bakim

4. Tor baznesini, birnd| fitreyl, HEPA filtre gergevesing ve (iitre diizenesind suyls
duridayin ve tamamen Kurutan,

= =
a=NIn][i

& ¢
* R @0[0

5. Az miktarda toz varsa HEPA flitreye ve akustlv kdpode yavagga wararak
kabimtilar temizleyin. Cok miktarda toz varsa buntan temiz suyla yikavin ve
tamamen kurumaya birakin.

)

| W

Not: Orerilan HEPA fiitne degistioma sl icin tutin balgm tabiosuna baion.

1. Kirls U haznesini gikann, kapad:ni agin ve kirll suyu dakdn,

2, ]irlh su harnesin temiz suyla durdlayin ve uygun bir temizlik araco
kulianarak kil sw hamnesinin ig duvanme temizleyin.

Net: Kirfi su harnesindeld kilresel gamanding hareketll bir pargadin, Zarar
vermemek igin temiziedeen cok fazla kuveet kullanmayn,
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B Rutin Bakim

Toz Kutusu ve Filtre
3, Kirlern gikarmak gin filtrenin sepetme hafifce vurun,

1. Robot kapafpm cikann ve toz kutusy kipsine bazafak tor kutusunu gilann.

Not: Hasar garmemest kim, filteyl bir firgavia, parmatla veva keskin
nesnelerie temiziameye caligmayin.

4. Toz kutusinu ve filtreyi yerlerine tabmadan dnce suyia whayin ve tamamen

&
R

- Tz kutusunu we filtreyl valnizes temiz swyls yikayin, Detergan kullanmawn,
- Tz kutusunu we filtreyl tamamen kuraduktan sohaa kullamm.

2. Fllte kipsini gelkerek filtreyi clikann ve 1oz kutusunu jekilde gésteriidiai gibi
bagaltn.
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Rutin Bakim

1. Firga muhafazas kiipslerini ige dodm bastirarak firga
muhafazasin glkann ve ana firgay kaltdirarak robottan gikann,

2. Fugatan sekilde gosterildifi cekip pikann. Uygun bir rermizlik
araciyla firgaya takiimis saclan temizieyin, Firgalan temizledikien
sanra saflam bir gekiide ana firga tutucusuna takin ve yerlaring
oturtun.

i, Gosterilen oklar yukan bakacak sekllde, ana firgay asabdwa dodru
‘egik bir seklide yuvalara veriestirin,

4. Firga muhafazasuun dn ucund yuva ile hizatayin, asafya dogru
egik bir sekiide yerlestirin ve ardindan bastinn-yerine oturtun.

|'ﬂ

!/

Nok:
- Warglanmay dnlemesk gin firgalan ekip gikanrken dikkatii olun.

- Ana firgaya dddl gekilde dolasms bir geyler varsa iitfen robot sipirgenin toz
kutusunun dolu clup olmadifm ve dolayiziyla =aglan ftdyleri emip emmedigini
kantrof edin. Toz kulusy doluysa bosaltin,

- Yaralanmatan onlemesk igin ana hrgayi cocuklann ve svell hayvanlarin

erigemeyecedi bir yerde tutun.
Zag



Rutin Bakim

Yan hirgamn vidaianni bir tornavidayla sokim, hrgadaki sacisn emidleyln ve
firgay geri takmn

- Lak tomavida gibe bir aletle gok yanli tekerdedin aksim ve lastigini ayinn,
Aso gy kullammaym.

- Cok yonlid tekerledi akan suyun albnds yikayip tamamen kureduktsn sonr
geri takin,
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Robot Senstrleri ve Tampon

Robaot sensarlerini ve tamponu yeklde gosterildigi gibi yumusak ve kune it
bezls gilin

i
-

Yukneltighilir Lazer -7
Mezate Sensori I.-'
¥

Tampon Pencere:

3 Benutlu Cift Hatl Larer
Sensarler
Y : = Tampon

Karar Senzari

5
—=—=i
|t —
Ugurum Sensatien

—=  Hal Sensdrd

Not: Nemill bez, mobol Icindekl ve ans istasyondakl hazsa: pargaiara zasar
verehilir, Temiziik srasinda litfan kura bir bez kullamn,



Rutin Bakim

Otomatlk Bosaltma AGizlar, Sarj Kontakian ve Sinyal Alam Paspas Pedi

Otomatik bogsaitma havalandirma dedikiering, 5arj kont2klanm va sirmyak alane Paspas pedini defistirmek igin paspas pedi wiucusundan grkann.
yuamsisak ve kury Bir hezle temizlieyin,

Paspas Pedi Tutucusu - . .
Aobot, yikzek perfformansh lityum lyon pil wkem lgerin Bn uypgun pl

Paspas pedi tuticulan cikann ve temizleyin. performanszin muhalazs etmek iizers litfen ganldk kullanmy icin sagin

yetarll oldifundan emin olun. fobot weun e kullanimayacsksa kapatin ve
kaldimn, Seqin apin bogalmasindan kaynaklanacak 2aran dnlamek iKin roboto
en az her g ayda bjr yeniden garn edin
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Bl Sorun giderme

SoruT Ll
il azalmug. Roboty istasyonda yeniden zarnj edip tekrar deneyin.
Aobotragplamiyor. Pilim micakligs pok disck veys cok yOksek. Robot sipirgenin 0%C'den yoksek ve A0 den dOsik srcakbital artamtarda

kulkaniimas anerilir,

Robot gan olamiyor

Ana stasyon gice bagh olmayabilin, liden gog kablosunun her ik ucunun da dogrue sekide taloh oldu§undan emin olun.
Ana istasyon dzerindeld san kontaklan ve mobol arasindakl lemas zayl alabilin, lotfen jarf kontaklanni temizieyin,
Robotun konpektdrizrinde yabano cisim olup olmadiium keotrol edin ve varsa yabanao cismi grlicann,

Kablosur intemet a§ @ireskyanby clabilin Kablosuz internet agimiza badlanmak ign kuilamian Sfrenin dodre oldwdom ontrotedin.

Robot kablosus fobot 2 GHz Kablasuz Internet badlanbsim desteklemivor. Robotun 2,4 GHz Kablosuz Internet badlantsing badl oldufundan

mternete aimin odun.

baflanameyor, Kablosuz intzrmet sinyali zayl, Robotun, kablo=usz Intermet kaprami lyi clan bir alanda oldu§undan emin olun,
Pobat yaplandmilmays hazir olmayabilin Litfen oygulamadan gilap veriden girg yapan ve talimatlan takip ederek tekrar deneyin.
Ana [stasyonun gl badlantisi kesilmip veya istazyon robaot orada dedilken yarinden aynabimig olabilin Lotfen ana istasyonu
giig kaynalma baglaypn veya rabotu garj oimasi |¢in ana tasyonunun Gzerine yerlagtinin.

RAobot ana tasonu Ana [stasyonun etrafinda cok sayida engel var. Ana [stasyonu daha agik bir alana yerlestinin.

bulamiyar we ger Robiotu yesinden oynatmak kendin yeniden konomlandirmazing neden olabiiin yeniden konumiandirma baganss oluoss

danemiyor tekrar bir harits olusturscakte. Robot ana istasynndan gok ufaktaysa kendi basna otomatik olarai geri dénemeyehilin, bu

duriemds rmbotu ana lstasyona manuel alarak yerlegtirmeniz gerekmektedin
Ang [stasyonun sinyal atanmi siferek boz veya kalintitan giderin.

Aobor ana istasyonun
anbinds takil kaliyor
VE [siasyona geri

Robiotun talolmasn anlemek igin-ana istasyonun her & tarafinda veva Gndnde veterli atan olup olmadi@mi kentrol edin. {Sarj
alma déndy yolu tikal mi, amefin kap kapanmeg mi vl

Ana Istasyorun Sndndekl zamin asin elak ise robot kayahiir. Aqinslaksa tekbrar denemieden dnce fazlz suyl temizleyin.

Ana bstasyonun farkl bir yere tagmmas ve tekrsr denenmesi Snerilin

dlemenmint Rampa wratma plakasmm dodr takiddindan emin alun.
Robot garf olitken kapatilamaz. Aobotu ans stasyondan uzadagtirmanee ve ardindan kapatmak igin (% digmesini 3 sanlye
Rk s Basd tutmaniz Gnerilir
el s Robot 1. adim uygulsnarak kspatilamsdili bakdirde robotu 2ora kapatmak igin () dagmesini 10 saniye basib tutur. Sotur
devam ederse lutfen satig sonras: senis kg (ietisime gegin
Ristick, terlzienmesh Temizlenecek pdatann kandanmin agik oldufunu kontrobedin,

geisken adalan atinvar,

Temizienecek odanin ondndak] i3 slak veya kavwan alug robotis Ysymanindg ve anormal galsmasima neden olabilic Likfen
robotu kultanmadan ance ye kuretmaya galizm,
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Sorun giderme

SoruT Ll
il azaldiiinda mbotun tamamen jan olmass yaklag:k 3 saat shrer.
Sarj iz disik Robiotu belirtiter aralfin dissndaki sicakliklarda Lalistrrsamz sar iz otomatik clarzk vavasbayarall pif dmrind uzatie.
Hem robotin hem de istasyonun sar] bontakian kil olabillr, ifen kun bir bezle slin.
Toz kutusu filtresinin Tkal olup olmadifin kontrol edin. Tikaliysa temizleyin veya deffigtinin
Robot caligirken Ana furaya Veya tok kitusunsg serl bir pesne Lakitmeg olabilic Serl nesne olup olmadi§m kontrol edin ve varsa gikarin,
oaraid artiyor Ana firgd veya yan firgaya bir seyler taloimig olabilin Yabano nesne elup aimadsfin kontrol edin ve vassa gikann,

Emme moduiny Standairl veya Sessir's getirin,

Aobot, bebiFlenen
rotayi taklp etmeden

Robot kullanimadan Grice giig kablolan ve terlikler gibi nesneler dixenienmatidir
Istak kaygan yizeylerce (aliyma ana tekerlefin kaymasma yol atar Robotl kullanmadan nce istak yerlenn wnitulmas Snerlin
Robot fizerindekl tampon penceresin ve 3 bayutly cift hatl lazer sers@ried temiz ve o8y alantanm agilk ntmak igin temiz

harskat ediyor yumugak bir bezle sitin,

RAobot sar] oiduktan Rabotur Rabiatsiz Etmeyin [OND) moduns ayarlanmadeindan emin olun; bu, temizligin kaldif yerden baglabimasiniengeller
sonra temizlife kaldig Siz robotu ana stasyona kendiniz yerlestirdikien veya uygulama ya da 7y difmesi Gzerindan robotu i) olmaya

yeqden devam etmiyar. ganderdikten sonra robot temizlige kaldid yerden devam etmez.

istasyon tor Kuliesunu Anaz istasyondakl ter haznesinin dolu olup olrmadiim kontrol edin.

ctomatik olarak Tor hazmes dolu dedilse robotun, ana stasyonun veya tor kutusurun otomatik bogalma a@elannda kerhanai bir tkandkdk
bazattamyor. olup olmadifmi kontrol edin. Tikaniklk varsa gecikmeden temizlayvin.

‘Yikamia levhasindak|
su anormal seviyede,

IGirld s, haznesi Grerindeki contanm geviek veya yanlis takidm g olup olmadifmi kontrol edin ve yanlighk varsa kendiniz
direltin: Sorun devam ederse litfen satrg sonras senvis ekibhde letigime gegin:

IGirld . haznesine nazikge bastirarak dofru tall alduduendan emin alun.

Yikama levhass filtresind gikanp stk su drenajr glogmin tksanmig olup olmadi§in kontrol edin ve tikanmigsa temizleyin,
Temizlik salisyonumi lontrol edin. Resmi olarak onayll temizlik solisyonindan bagka birsivi kullanmavin.

Paspas bertibat
anormal bir gekilde
kalkmig,

Litfen paspas tertibatin ¢ikanp Igine herhangi bir yabano neznanin takilr olup oimadifpni kontrol edin ve mobotu Yeniden
baglatmay daney|n. Sorun devam ederse fitfan satiy sanras sands ekibiyle iletisime gegin,

Temiz =u haznesinin
altinda veya sirdirmarkk
elemaninin strafmda su
yAT,

Temiz su harnesird grkanrkan tankon altmdak veya szdrmaziik elemanirm etrafindald: bosuda bir miktar s kalmig ofabiliv: Bu
nowmaldir. Litfen kuru bir bezie siiin.

Daha farla destek ign bizmle hitps: Vv, mova tech Grerindens iletisime gegehilirsiniz
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B Teknik Gzellikler

Ana istasyan

Model RLVTTCE Model RCVEDTO7
Sar] Sures Yalkdazih 3 aaat Mominal Girlg 220-240V - 50«60 Hz
Naminal Gesilim 14,8V — Nominal Ciks 207 —34
Naiinal G 75 W :E';iﬁfﬂlzﬁﬂ 200 W
Callsiies Frakars 2400-2483 5 MHz g‘;nmt:;‘;.‘sg‘:;rf;"]“ S| anw
Maksimun Cikis Gic < 20.dBm :f'r’;*;‘j f:f;:;:g;ﬂme ve | 35w
S —— Mt o G ot et e e

Kapal modda g tlkeatiml: = 0.3 W

Bekleme modunds gikg tiketimi: = 0,3 W {robot stiplrge ana [stasyundan
£37] yanagma noktasmdan aytilgikian sonra 15 dakika iglnde)

Robot Ana [stasyen/5arf Yanagma Moktas)

Ekipmarnin, bakleme gersksinimien, g yinetimi 5levl veya pll bakim
Intlyaglan nedeniyle kablosuz a8 badlantilanm devre digi hirakma azellit
acisindan bir beklema modu veya dider asdeger bir durumu yakiur
Eklpmanin gl tdketiminln, bu izlevsel gereksinimisn karpilavan dier
‘siipman modellerdnden daha yoksek almas mubiemeldir.
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Not

Mominal Gig [sicak suyla temizieme srasinda), temsil sie {su sicaklif
287y sirazandaki giic dederine gbre befirtenic.

- Nominal GO {gar etme ve kurubma srasindal, tam vk sGresindekl gurg

dederine gire belirlenir.




Teknik dzellikler

Sarj Edilebilir Lityumn lyon Pil Taknmyi WEEE Bilgileri

ﬁ-' Bu zemboti tagiyan Tom ardnler alektnkll ve elzktonik cihaz atidi

{281 2/ 19/EU sayli direkiiftek| antamiyla WEEE) kapsaminda alup

sirnflandiriimamiy ev atiklanyla kargtnlmamalbder. Bunun yerine, atik
B Cijarin, auk elektiikdi ve elekironil cihazlanm gerl danistiriimess
Tiip Lityum Iy icin hikimet vEya yverel gﬂkilller tarafimdan helirlenmis olan toplama
noktasina teslim edersk insan safhding ve gevreyl korumalisinaz
BDodre imha ve geri danusam, (evre ve inzan =adligs Grerindeki
Sawi 1 olas olumsus sonuglann engellenmasine yardme olacaktir, Bu tir
toplama noktalannm kanumu, 3artiar) ve kogullan hakkinda daha
fazla bilgi almak icin litfen monta) yetkdlisivie veya yersl yetkiliterds
iletigime gagm.

Model R2407-452P-XDEV/RI401 252 P-MYD

Namindl Kapasite 58 AR

Pillerin Cikarilmasi ve imhasi

UrGnde lityum-bon pil, gevraye zararl maddeler igedn. Pili atmadan Gnee, vetkin teknisyenier tarafmdan gilanimasm 2adlavin ve uygun birgerl dénbsim
tesisinde imha edilecedinden emin olun

- cihaz skartaya gikanimadan gnce plilen gikanimalidic;
- piller glkanbrien cihaz sebeke eleltrilinden ayrilmeg ofmalidsr
- pll giivenii blr gekilde |mha edilmetidir,

DIKKAT:

Pili gikarmadan nce, gig kablasdumi aymn ve pil| elabildigince fazla tiketin,

Ihifyarg farias piller uygln bir ger dindgim tsisnde imha edimealidir, .

Patlama risklerinin @nine gegmek irin yiksek sicaklkl ortamlas maroe brakmdyn.

Wit kosillar altinda, pilden siv) sesbilin, Temas meydana gelirse llgili balgeyi suyla yikayn ve tbhi yardim alin

Cikarma Kilavuzu:
1. Robotu ters Cevinn, wyun bir aletle robotun arkasmdaki vidalan sakln ve ardandan kapad cikann.
2. Piligikarmak igin pil ile PCE kart arasindaki bafdlant uglanns gilkann.
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For more support, contact usvia hitps; /fwww.mova.tech
Manufaciured by; XingKuano Innovation Technology (Suzhou) Co., Lo, =]
Made in China EU-A00.
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